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A gépkonyvrol

A fejezet tartalma

Ez a fejezet ismerteti a gépkdnyv tartalmat, ezen felul informaciokat nyujt
kompatibilitasi és biztonsagi kérdésekrol.

Kompatibiltas

Ezen gépkdnyv az ACS880 primary control programhoz hasznalhato (1.30 vagy
késdbbi verzid).

A firmware verzié szdma megtekinthetd a 07.05 Firmware version paraméterben,
vagy a vezérlépanel “Rendszerinformacié” meni pontjaban.

”wr

Biztonsagi eldirasok
Tartsa be a biztonsagi el6irasokban leirtakat, amit a hajtdshoz mellékelve talalhat.

Olvassa el a biztonsagi eléirasokat, miel6tt telepiti, Gzembe helyezi vagy hasznalja
a hajtast. Az el6irasok megtalalhatok a hardver gépkonyv elején, illetve egy kulon
dokumentumban, ha a hajtas egy ACS880 multidrive.

Olvassa el a szoftver funkcidspecifikus figyelmeztetéseit és megjegyzéseit miel6tt
megvaltoztat egy paraméter értéket. Ezek a figyelmeztetések és megjegyzések
részletesen megtaldlhatok a Paraméterek fejezetben.

Célkozonség

Ezen gépkonyv azon embereknek szol, akik megtervezik, izembe helyezik vagy
mikoédtetik a hajtas rendszert.



12 A gépkdnyvrél

A gépkonyv tartalma

A gépkonyv a kovetkezd fejezeteket tartalmazza:
* A vezérl6panel hasznalata, alap informacidkat tartalmaz a vezérl6panelrol.

» Vezérlési helyek és miikédési modok, a hajtas vezérlési helyérdl nyuijt
informaciokat.

*  Program jellemz&k, ACS880 primary control programrol nyujt bévebb leirast.

» Alkalmazas makrok, rovid leirast tartalmaz a beépitett makrékrol, bekotési
rajzokkal egyutt.

* Paraméterek, a hajtas paramétereit irja le.
» Kiegészité paraméter adatok, tovabbi informacidkat tartalmaz a paraméterekrél.

* Hibakeresés, hibak és figyelmeztetések listdja a lehetésges okokkal és
megoldasokkal.

» Terepibuszos vezérlés a beépitett terepibusz interfészen keresztiil (EFB), leirja a
terepibuszos halézattal toérténdé kommunikaciot a beépitett terepibusz
segitségével.

» Terepibuszos vezérlés terepibusz adapteren keresztiil, leirja a terepibuszos
hal6zattal térténé kommunikaciot az opcids terepibusz modulok segitségével.

» Drive-to-drive link, leirja az sszekotott hajtasok k6zotti kommunikaciot a drive-to-
drive (D2D) link segitségével.

» Vezérlési lanc diagram.

Kapcsolédo dokumentumok

Megjegyzés: Gyors inditasi Utmutaté fordulat vezérlés beallitashoz a ACS880 drives
with primary control program, Quick start-up guide (3AUA0000098062) gépkdnyvek
alapjan, amelyek a hajtassal egytitt kertl leszallitasra.

A kapcsolodo gépkonyvek listaja a boritd beloldalan talalhaté.

Kifejezések és roviditések

Kifejezés/rovidités Magyarazat

AC 800M ABB gyartott programozhat6 vezérld.

ACS-AP-| ACSB880 hajtassal hasznalt vezérl6panel

Al Analég bemenet, interfész analég bemeneti jelekhez

AO Analég kimenet, interfész analég kimeneti jelekhez

BCU ACSB880 hajtasban hasznalt vezérl6 egység.

DC link Egyeniranyité és inverter k6zotti DC kor.

DDCS DDCS (Distributed drives communication system); a protokoll
optikai szalas kommunikaciét hasznal
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Kifejezés/rovidités

Magyarazat

DI

Digitalis bemenet; interfész digitalis bemeneti jelekhez

DIO Digitalis bemenet/kimenet; interfész ami digitalis be- vagy
kimenetként is hasznalhato

DO Digitalis kimenet; interfész digitalis kimeneti jelekhez

DTC Kdzvetlen Nyomatékszabalyozas (Direct torque control)

EFB Beépitett terepibusz

FBA Terepibusz adapter

FEN-01 Opcids TTL enkdder interfész modul

FEN-11 Opcids abszolut enkéder interfész modul

FEN-21 Opcids rezolver enkdder interfész modul

FEN-31 Opcids HTL enkoder interfész modul

F10-01 Opcids digitalis 1/0 b&vité modul

F10-11 Opcids analdg I/0 bévité modul

FCAN-0x Opciés CANopen adapter

FDCO-0x Opciés DDCS kommunikaciés modul

FDNA-0x Opcids DeviceNet adapter

FECA-01 Opcids EtherCAT® adapter

FENA-11 Opcids Ethernet/IP adapter

FLON-0x Opciés LoNWORKs® adapter

FPBA-0x Opciés PROFIBUS DP adapter

FSCA-0x Opciés Modbus adapter

FSO-xx Opcids biztonsagi modul

HTL High-threshold logic

IGBT Insulated gate bipolar transistor; egy feszlltség vezérelt
félvezet6 tipus, a gyakran hasznalt frekvenciavalté
készlilékekben a kénnyl vezérlhetéség és magas kapcsolasi
frekveciajanak koszonhetéen.

1/0 Bemenet/Kimenet

ID run Motor azonositas. Az ID run alatt a hajtds azonositja a motor
karakterisztikajat az optimalis motorvezérléshez.

LSB Legkevésbé fontos bit

LSW Legkevésbé fontos “sz6”

MSB Legfontosabb bit

MSW Legfontosabb “sz6”
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Kifejezés/rovidités

Magyarazat

Network control

A terepibuszos protokolok a Common Industrial Protocol

(CIP™) alapszanak, mint példaul DeviceNet és Ethernet/IP, a

hajtas vezérlés a Net Ctrl és Net Ref objektumaiz hasznalja a

ODVA AC/DC Drive Profile-bol. Bévebb informaciok a

www.odva.org oldalon vagy az alabbi gépkoényvekben:

* FDNA-01 DeviceNet adapter module User’s manual
(3AFE68573360), és

* FENA-01/-11 Ethernet adapter module User’s manual
(3AUA0000093568).

Parameter

Felhasznalé altal beallithatd mikodési utasitasok, kalkulalt vagy
mért értékek

PID controller

Proportional-integral—-derivative vezérlés. A hajtas vezérlése a
PID algoritmuson alapszik.

PLC Programozhaté Logikai Vezérlé

Power unit Tartalmazza az teljesitmény elektronikat és a
hajtascsatlakozasait. A hajtas vezérléegysége a tapegységhez
csatlakoztatott.

PTC Pozitiv h6mérsékleti egyitthatd (PTC)

RDCO-0x Opciés DDCS kommunikaciés modul

RFG Rampa funkcié generator

RO Relé kimenet; interfész digitalis kimeneti jelekhez (relézett).

SSI Szinkron soros interfész

STO Safe torque off

TTL Tranzisztor-tranzisztor logika

UPS Sziinetmentes tapegység; folyamatos aramellatas
aramkimaradas esetére

ZCON Vezérl6kartya tipusa. A kartya a hajtdsba vagy mianyag hazba
szerelt (lasd ZCU).

ZCU Vezérl6egység tipusa. Tartalmazza a ZCON kartyat egy

mianyag hazban.
A vezérl6egység a hajtasba szerelhet6 vagy kilonalléan is
telepithetd.



www.odva.org

A vezérlbpanel hasznalata 15

A vezérlopanel hasznalata

Olvassa el a ACS-AP-x assistant control panels user’s manual (3AUA0000085685
[English]) gépkonyvet.
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Vezérlési helyek és mukodeési
modok

A fejezet tartalma

Ebben a fejezetben a vezérlé program altal tamogatott vezérlési helyekrél és
mikodési modokrél kap tovabbi informaciokat.
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Helyi- vagy tavvezérlés

Az ACS880 tavoli vagy helyi izemmddban vezérelhetd. A vezérlés helyét a panelon
talalhaté Loc/Rem gombbal vagy a Drive Composer szoftverben lehet kivalasztani.

ACS880
r= = .. .= — — 1
3 Kiils6 vezérlés
2) [
1 oY
oie I
r————= — — 1 | s PLC

Helyi vezérlés ~ [

Drive-to-drive (D2D) ]
link va I I
| L L masterffollower link

e -a

I
o o '_ | | Terepibusz adapter adapter
Vezérlépanel vagy Drive (Fxxx) vagy DDCS
I
I

composer szoftver (opcios) | kommunikaciés modul

Enkoder

1) Az 1/O feliilet az opcios 1/0 bévitd (FIO-xx) modulok hasznalataval ndvelhetd. A modulok
a hajtas kijelolt bévitd helyeire t6rténd csatlakoztatas utan hasznalhatok.

2) Enkéder vagy rezolver interfész modul(ok) (FEN-xx) a hajtas kijeldlt bévitd helyeire
térténd csatlakoztatas utan hasznalhatok.

Helyi vezérlés

A vezeérl6 parancsok érkezhetnek kdzvetlenil a vezérlpanelrél vagy a Drive
Composer szoftver segitségével a PC-rél is, ha a hajtas helyi vezérlési médban van.
Fordulat és nyomaték szabalyozas elérhetd helyi médban, frekvencia méd skalar
vezérlési modban érhetd el (lasd 19.16 Local control mode paraméter).

Helyi vezérlési modot leggyakrabban belizemeléskor és karbantartaskor hasznaljak.
A vezérlépanel mindig felilirja a kiils6 vezérld jeleket, ha a hajtas “helyi” médba
Uzemel. A 19.17 Local control disable paraméter segitségével letilthato a “helyi”
modba térténd valtas.

A felhasznal6é paraméteresen (49.05 Communication loss action) megadhatja, hogy
hogyan viselkedjen a hajtas, ha megsziinik a kapcsolat a panellal vagy a PC-vel. (A
paraméter hatastalan tavvezérlési médban.)
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Tavvezérlés

Amikor a hajtas tavvezérlési moédban van a vezérlé parancsok érkezhetnek:

» 1/O sorkapcsokrdl (digitalis és analég bemenetek) vagy opcids 1/0 bovitd
modulokrol

+ terepbusz interfészrél (akar opcios terepibusz adapter modulon keresztil)

+ kulsé (DDCS) vezérld interfészrél és/vagy
* master/follower linkrél.

Keét tavvezérlési hely, EXT1 és EXT2, allithato be. A felhasznalo kilon-kulén ki-
valaszthatja a start és stop parancsok forrasat a 20.07 ...20.10 paraméterekkel. A
mikddési méd minden vezérld helyrél egyénileg megadhatd, pélaul fordulat vagy
nyomaték vezérlés. Az EXT1 és EXT2 kdzétti valasztds megadhato bineéris jellel,
mint példaul digitalis bemenet vagy terepibuszos vezéld széval (lasd 19.11 Ext1/Ext2
selection paraméter). A referencia forras mindkét moédban kilon-kilén megadhaté.
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Miikodési méd

A hajtas szamos mikddési médban képes Uzemelni a kildnbdz4 tipusu
referenciakkal. Minden iranyité helyrél egyéni miikodési mod valaszthato (Helyi,
EXT1 és EXT2) a 19 Operation mode paraméter csoportban.

Az alabbi abra egy altalanos bemutaté a referencia tipusok és ellendrzé lancokrél. Az
Vezérlési lanc diagram fejezetben tovabbi adatok talalhatok az adott médhoz (14sd

oldalszamok szerint).

Fordulat Fordulat Fordulat Fordulat hiba Motor
refencia refencia refencia szamitas visszajelzés
» valasztas | [: valasztas Il [: rampazas és [ (358. oldal) ] konfiguralas
(354. oldal) (355. oldal) formazas (357. oldal)
(356. oldal)
A4 L
Nyomaték Fordulatszabalyo
referencia zas
_"forra’s vélasztés[ (359. oldal)
és moédositas
(360. oldal)
S L
Referencia
véalasztas
Folyamat PID I~ nyomaték
alapjel es L1 vezériéshez |
visszacsatolas (361. oldal)
forras valasztas '
(367. oldal) 2
— Referencia
vélasztas
Folymat PID nyomatek |
vezérlés vezérléshez
(368. oldal)) (362. oldal)
Wa Nyomaték
- vezérlés
| Nyomaték (364. oldal)
- - - korlatozas
: (363. oldal)
| DTC motor
| [‘/ vezérlés mod
w
v
Frekvencia N
referencia Scalar motor

forras vélasztés[:
és modositas
(365...366.

oldal))

vezérlési mod
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Fordulatszabalyozasi méd

A motor koveti a hajtastol kapott fordulat referencia értéket. Ez a szabalyozasi méd
hasznalhaté visszacsatold készilék nélkil (becsiilt fordulat) vagy enkoderrel,
rezolverrel is a pontos fordulatszam szabalyozashoz

A fordulatszabalyozé mad helyi, tAvvezérlési, DTC vagy skalar vezérlési médban is
hasznalhato.

Nyomatékszabalyozasi méd

A motor koveti a hajtastol kapott fordulat nyomaték értéket. Ez a méd enkdderrel,
rezolverrel vagy ezek hasznalata nélkil is hasznalhaté. A hajtas enkdder vagy
rezolver hasznalataval pontosabb és dinamikusabb motorvezérlést biztosit.

A nyomatékszabalyozé méd helyi és tavvezérlési médban is hasznéalhato.

Frekvenciaszabalyozé méd

A motor koveti a hajtastol kapott fordulat frekvencia értéket. Ez a mdd skalar
vezérlési moédban hasznalhaté.

Specialis vezérlési médok

A fentebb felsorolt szabalyozasi médokon kiviil az alabbi modok valaszhatok meég:

+ PID vezérlés. B6vebb informéciokért olvassa el a Folyamat PID szabalyozasa
fejezetet (47. oldal).

» Vészledllitd mdédok Off1 és Off3: A hajtas az el6re beallitott lefutési rampa és
megallasi méd alapjan all le.

» Jogging mdd (Iéptetés): A hajtas az el6re beallitott sebességgel indul és gyorsul,
ha a jogging jel aktiv. B6vebb informaciok a Léptetés (Jogging) fejezetben
talalhato (39. oldal).

+ Teljesitmény vezérlési mod. Ez az vezérlési mod a szélturbina alkalmazasoknal

hasznalt. Tovabbi informacidkat a szélturbina inverterek dokumentumok kdzott
talalhat.
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Program jellemzok

A fejezet tartalma

A fejezet a vezérld program jellemzdit ismerteti.
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Hajtas konfiguralas és programozas

A hajtas vezérl6 programja két részre oszlik:
» firmware program
» alkalmazas program.

Hajtas vezérl6 program

Alkalmazas program Firmware

Fordulatvezérlés
Funkcié blokk Nyomatékvezérlés
program ) > Fr(-:fk}/enme.avezerles
Paraméter Haijtas logika
interfész I/0 interfész M
Stan_(_iard A T.busz interfész
blokk kényvtar Védelmek
Visszacsatolok | — — — 4

A firmware program végrehaijtja a vezérl6 funkciokat, mint pl. a fordulat és nyomaték
vezérlést, hajtas logika (start/stop), I/O, visszajelés kezelés, kommunikacio és
védelmi funkciok. Firmware funkcidk paraméteresen beallithatok és programozhatok.

Programozas paraméterekkel

Paraméterek beallithatok:

« vezérlBpanelrdl , lasd A vezérlbpanel hasznalata fejezet

» a Drive composer PC szoftverrel, lasd Drive composer user’s manual
(3AUA0000094606 [English]) gépkonyv, vagy

» terepibusz interfészen keresztll a Terepibuszos vezérlés a beépitett terepibusz
interfészen keresztlil (EFB) és a Terepibuszos vezérlés terepibusz adapteren
keresztiil fejezetekben leirtaknak megfelelGen.

Minden paraméter modositads automatikusan mentésre keril hajtdas memdariaban.
Abban az esetben, ha kiilsé +24 V DC tapegységet hasznal a hajtas vezérlé
egységeéhez, erdsen javasolt a paraméterek elmentése a 96.07 Parameter save
paraméterben, miel6tt ledllitana a vezérld egységet a paraméter médositas utan.

Szlkség esetén az alapértelmezett paraméterek a visszaallithatok a 96.06
Parameter restore paraméter hasznalataval.

Alkalmazas programozas

A firmware program funkcioé alkalmazas programozassal kiegészithet6. (A standard
szallitds nem tartalmazza az alkalmazas programozéshoz sziikséges szoftvert).
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Alkalmazas programok funkcio blokkokkal épithetdk fel. A blokkok a IEC-61131
szabvanyon alapulnak.
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Vezérl6 interfészek

Programozhaté analég bemenetek

A vezérlé egységen két programozhatd analdg bemenet talalhato. A bemenetek
egymastol fuggetlendl allithatdk fesziltség (0/2...10 V or -10...10 V) vagy aram
(0/4...20 mA) bemenetnek a vezérlé kartyan talalhaté jumperek segitségével.
Minden bemenet szlrhetd, megfordithat6 és skalazhat6. Az analég bemenetek
szama FIO-xx 1/O bdvité modullal névelhetd.

Beallitas
Lasd 12 Standard Al paraméter csoport (704. oldal).

Programozhaté analég kimenetek

A vezérl6é egységen két aram (0...20 mA) analdg kimenet talalhatd. Minden kimenet
szlrhet6 skalazhatd és invertalhaté. Minden kimenet szlirhetd, megfordithaté és
skalazhatd. Az analog kimenetek szama FIO-xx 1/0O bdvité modullal névelhetd.

Beallitas
Lasd 13 Standard AO paraméter csoport (706. oldal).

Programozhaté digitalis be- és kimenetek

A vezérl egységen hat digitalis bemenet, egy hardveres futas engedélyezé (DIIL) és
két digitalis be-/kimenet talalhato.

Egy digitalis kimenet (DI6) hasznalhatd PTC termisztor fogadasara. Lasd Motor
hévédelem fejezet (58. oldal).

DIO1 (digitalis be-/kimenet) frekvencia bemenetként a DIO2 frekvencia kimenetként
is hasznélhato.

Az digitalis be-/kimenetek szama FIO-xx 1/0O bdvité modullal névelhet6.
Beallitas

Lasd 10 Standard DI, RO (93. oldal) és 11 Standard DIO, FI, FO (99. oldal) paraméter
csoportok.

Programozhaté relé kimenetek

A vezérlé egységen harom relé kimenet talalhatd. A kimeneten megjelend jel
paraméterbdl beallithato.

A relé kimenetek szama FIO-xx 1/0 bdvité modullal névelhet6.
Beallitas

Lasd 10 Standard DI, RO paraméter csoport (93. oldal).
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Programozhaté 1/0 bdvitdk

Az F10-xx I/0O bévité modulokkal névelhet6 a be-/ kimetek szama. A vezérl6egység
maximum harom modullal bévitheté.

A tablazatban lathat6 a vezérl6egység és a FIO-xx I/O bdvitd modulok 1/0 szamai.

Digitalis Dif;ioti"s Analég Analég Relé
Egység bemenet bemenet kimenet kimenet
(DI) (DIO) (Al) (AO) (RO)
Vezérlbegység 7 2 2 2
F10-01 - 4 - -
F1O-11 - 2 3 1 -

A harom bdvitd kartya a 14..16 paraméter csoportokban engedélyezhet6 és
konfiguralhato.

Megjegyzés: Minden konfiguralé paraméter csoport olyan paramétereket tartalmaz,
amely megjeleniti a bemenetek értékeit az adott bévitd modulon. Csak ezekkel a
paraméterekkel lehet az I/0 modul bemeneteket jel forrasnak valasztani. Valassza az
Other pontot a forras valaszté paraméterben és adja meg a megfeleld paraméter (és
digitalis jelekhez a bitet is) értéket a 14, 15 vagy 16 paraméter csoportban.

Beallitas
Lasd 14 I/O extension module 1 (110. oldal), 15 I/O extension module 2 (126. oldal)
és 16 I/0 extension module 3 (129. oldal) paraméter csoportok.

Terepibusz vezérlés

A hajtas szamos automatizalasi hal6zathoz csatlakoztathat6 a terepibusz interfészek
segitségével. Lasd Terepibuszos vezérlés terepibusz adapteren keresztiil (339.
oldal) fejezet.

Beallitas

Lasd 50 Fieldbus adapter (FBA) (232. oldal), 51 FBA A settings (235. oldal), 52 FBA
A data in (236. oldal) és 53 FBA A data out (237. oldal) paraméter csoportok.

Master/follower funkcio

Altalanos

A master/follower alkalmazasnal a hajtasok 6sszekapcsolhatok és a terhelés
egyenletesen megoszthaté kézottik. Ez idealis azoknal az alkalmazasoknal, ahol a
motorok egymassal 6sszekapcsoltak hajtomvel, lanccal, ékszijjal, stb..

A kulsd vezérlgjelek altalaban egy hajtdshoz kapcsolédnak, amely masterként
viselkedik. A master akar 10 masik hajtast is vezérelhet egy szaloptikai
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kommunikacios halézaton keresztiil. A master harom followertdl visszakapott jelet
tud olvasni.

-— Fordulat vezérelt

master

~
Folyamat master
Folyamat follower
(Példa) N omaté
elda) yomaték vagy
Master . (\j/elzfrlofszo , Follower fordulat vezérelt
ordulat referencia follower

Nyomaték referencia

Master/follower link

s0aa
DDCS

A

(Példa)
Statusz sz6
01.01 Motor speed used
01.10 Motor torque %

Terepibusz vezérlés

Klils6 vezérl rendszer(pl. PLC)

A 60.03 M/F mode paraméterben allithato be, hogy a hajtas master vagy follower
legyen. Tipikusan a fordulat vezérelt folyamat master hajtadsa masterként van
konfiguralva a kommunikacioban.

A master hajtas tipikusan fordulat vezérelt és tébbi hajtas a nyomaték vagy fordulat
referenciat koveti. Altalanosan a follower lehet:

* nyomaték vezérelt, ha master és a follower motorja szorosan (pl.: hajtémdvel)
6ssze van kotve és nem lehetséges fordulatszam kulénbség

« fordulat vezérelt, ha master és a follower motorja rugalmasan van dsszekéotve,
tehat fordulatszam kuilénbség lehetséges kdzottik. Amikor a master és a follower
is fordulat vezérelt, drooping is tipikusan hasznalt (lasd 25.08 Drooping rate
paraméter).

Néhany alkalmazasnal, mind a fordulat mind a nyomaték vezérelés sziikséges a
follower hajtasoknal. Ezekben az esetekben a nyomaték és fordulat vezérlés kozott
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egy “on-the-fly” valtas sziikséges, ez a jel a follower DI csatornajan keresztil érkezik.
Nyomaték vezérlésnél a follower 26.15 Load share paramétere hasznalhaté az
érkezd nyomaték referencia skalazasara az optimalis terhelés megosztashoz, a
master és a follower kéz6tt. Enkdéder hasznalata javasolt minden nyomaték vezérelt
follower hajtashoz.

Elmenthetd egy felhasznaldi paraméter készlet a master és egy masik készlet a
follower beallitasokkal (lasd 66. oldal), ha a hajtasnak gyorsan kell valtania master és
follower kozétt. A megfelel§ készlet el6hivhatd példaul egy digitalis bemeneti jel
segitségével.

Kommunikacioé

A szaloptikas kommunikacié a DDCS protokolon alapszik, amely adat szetteket
hasznal (specifikusan, adat szett 41). Egy adat szett harom 16-bites sz6t tartalmaz.
Az adat szettek tartalma szabadon konfiguralhaté, de tipikusan a master hajtasok
szettei tartalmazzak a vezérld szavakat, a fordulat és a nyomaték referenciat, mig a
follower hajtasoké a statusz szavakat a két aktualis értékkel.

Minden followerbdl harom sz6 a kiegészité adatokbdl tetszélegesen kiolvashatd. A
master hajtasban a 60.14 M/F follower selection paraméterrel megadhatd, hogy a
followerekbdl mely adatok legyenek kiolvasva. Minden follower hajtasban a
61.01...61.03 paraméterek-ben allithaté be, hogy mely adatok legyenek elkildve. Az
adatok integer tipusuak és a master hajtas 62.04...62.12 paramétereiben jelennek
meg.

Hibak és figyelmeztetések kijelzéséhez kilsé események (lasd 31 Fault functions
paraméter csoport) hasznalhatdk a follower hajtasban. Példaul, hasznalja a bit 3-t
(Fault) a followertdl fogadott statusz széban (tipikus paraméter a 62.04 Follower node
2 data 1 sel), hogy aktivalja a kllsé eseményt.

Blokk diagrammok a master/follower kommunikaciéhoz a 369 és 370 oldalokon
lathatok.

Szaloptikai link kiépitése

A master/follower link esetén a hajtasok egymashoz csatlakoznak egy optikai kabel-
lel. Azokhoz a hajtasokhoz, amelyek ZCU-11 vagy ZCU-13 vezérl6kartyat
hasznalnak kiegészit6 FDCO DDCS kommunikaciés modul sziikséges. Azokhoz a

hajtasokhoz, amelyek BCU-x2 control vezérl6kartyat hasznalnak kiegészit6 RDCO
modul sziikséges.

Példak csillag és gylrl konfiguracidkra a lenti abrakon. Csillag konfiguraciéhoz
NDBU-95C DDCS leagazé egység sziikséges.
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Gydirii konfiguracio

MMaster TFoliower1 1 TFollower2” =
| (ZCU) vezérlbegység | | (BCU) vezérléegység | | (ZCU) vezérlbegység

! FDCO ' ' RDCO L FDCO

| R s | R
L — - — 4 Lo — ] — 4 L[ — - —

T =Ad6; R = Vevd

Csillag konfiguracio (1)

MMaster 1 Follower 1~~~ 1 TFollower2™ =~ = =~
| (ZCU) vezérlbegység | | (ZCU) vezérlbegység | | (BCU) vezérlegység

' FDCO \ ! FDCO [ RDCO

| R ! |
i I S —— L — - — 4 L — ] ——

<|>

T = Adé (ZCU) vezérlbegység
R = Vevd |

MSTR CHO CH1 CH2 ST - T - /-

NDBU
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Csillag konfiguracio (2)

MMaster 1 (Follower1~ 1 TFollower2™ ~ 1

i | | (ZCU) vezéridegység | | (BCU) vezéridegység |
) ! ! FDCO o RDCO

| o lmn s |

R & inn— L_;__—____JL___{__,J

(Follower3™ 1

; i@i% | ,wérléegység |

— = |

SRR }

CHx CHx CHx CHx - - — - — -

NDBU
X13 = REGEN

Paraméter beallitasi példa

Lentebb talalhaté azon paraméterek listdja, amelyek a master/follower kapcsolat
beéllitasahoz szilkségesek. Ebben a példaban a master hajtds adja a vezérld
szavakat, a fordulat és nyomaték referenciat. A follower visszakuldi a statusz
szavakat és a két aktualis értéket (ez nem kotelezd, az attekinthetéség érdekében
mutatott).

Master beallitasok:

» Master/follower link aktivalas
* 60.01 M/F communication port (szaloptikai csatorna valasztasa)
e (60.02 M/F node address = 1)
* 60.03 M/F mode = Master

» A followernek kiildott adatok
* 61.01 M/F data 1 selection = CW 16bit (vezérld sz0)
* 61.02 M/F data 2 selection = Other - 24.01 Used speed reference [16-bit
integer] (fordulat refencia)
* 61.03 M/F data 3 selection = Other - 26.01 Torque ref to TC [16-bit integer]
(nyomaték refencia)

» Followerbél olvasott adatok (opcids)
* 60.14 M/F follower selection (follower valasztasa, ahonnan az adatot olvassa)
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* 62.04 Follower node 2 data 1 sel ... 62.12 Follower node 4 data 3 sel
(followerbél kapott adatok feltérképezése)

Follower beallitasok:

» Master/follower link aktivalas
* 60.01 M/F communication port (szaloptikai csatorna valasztasa)
* 60.02 M/F node address = 2...60
*  60.03 M/F mode = Follower

» Mastertdl kapott adatok feltérképezése
* 62.01 M/F data 1 selection = CW 16bit
* 62.02 M/F data 2 selection = Ref1 16bit
* 62.03 M/F data 3 selection = Ref2 16bit

* Vezérlési hely kivalasztasa
* 20.01 Ext1 commands = D2D or M/F link
* 20.02 Ext1 start trigger = Level

» Referencia forras kivalasztasa
« 22.11 Speed ref1 selection = D2D or M/F reference 1
» 26.11 Torque ref1 selection = D2D or M/F reference 2

» A masternek kildétt adatok kivalasztasa (opcids)
* 61.01 M/F data 1 selection = SW 16bit
* 61.02 M/F data 2 selection = Act1 16bit
* 61.03 M/F data 3 selection = Act2 16bit

Master/follower kapcsolat specifikaciok

* Maximum szaloptikai kabel hosszusag:
+ FDCO-01/02 POF-el (Plastic Optic Fiber): 30 m
+ FDCO-01/02 HCS-el (Hard-clad Silica Fiber): 200 m
+ RDCO-04 (csak BCU-x2-vel) POF-el (Plastic Optic Fiber): 10 m

+ 1000 m tavolsag felett hasznaljon két NOCR-01 optikai atalakitot/ismétiét
Uivegszalas optikai kabellel (GOF, 6.25 mikrométer, Multi-Mode)

+  Atviteli rata: 4 Mbit/s
» Link teljes teljesitménye: < 5 ms a refencia atvitelre a master és a follower kozott.
» Protokoll: DDCS (Distributed Drives Communication System)

Beadllitas és diagnosztika

Lasd 60 D2D and DDCS communication (237. oldal), 61 D2D and DDCS transmit
data (241. oldal) és 62 D2D and DDCS receive data (243. oldal) paraméter
csoportok.
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Kiils6 vezérlo interfész

Altalanos

A hajtas csatlakoztathato egy kiilsé vezérléhoz (pl. ABB AC 800M) szaloptikas kabel
hasznalataval. Azokhoz a hajtasokhoz, amelyek ZCU-11 vagy ZCU-13 vezérl6kartyat
hasznalnak kiegészit6 FDCO DDCS kommunikaciés modul sziikséges. Azokhoz a
hajtasokhoz, amelyek BCU-x2 control vezérl6kartyat hasznalnak kiegészit6 RDCO
modul sziikséges.

Topoldgia

Csatlakozasi példa a lenti abran lathaté. A példa ZCU vagy BCU vezérl6egységet
hasznalo hajtasokra érvényes. Gylirl és csillag konfiguracié is lehetséges, a lépések
megegyeznek a master/follower (lasd Master/follower funkcié a 27. oldalon)
fejezetben leirtakkal. Egy jelentds kildnbség, hogy a kiilsé vezérl6 az RDCO kartyan
a CHO csatornara csatlakozik a CH2 helyett. A ZCU egységet hasznal6 egységeknél
az FDCO kommunikaciés modulon, a csatorna szabadon valaszthato.

i (ZCU) vezérlbegység i (BCU) vezérlbegység i
' FDCO ' RDCO \
| | |

|
|
I__|_ _____ 0 [ e — J

T = Ad6; R = Vevd

Kommunikacié

A vezérl6 és hajtas kozotti kommunikacié harom 16-bites adat szettet tartalmaz. A
vezérld elkildi az adat szettet a hajtashoz, amely visszakdildi a kdvetkez6 adat
szettet a vezérléhoz.

A kommunikacié a 10...33 adat szetteket hasznélja. A paros szamu adat szetteket a
vezérl6 kuldi a hajtasnak, mig a paratlan szamu adat szetteket hajtas kuldi a
vezérlének. Az adat szettek tartalma szabadon konfiguralhatd, de a tipikusan 10-es
adat szett tartalmazza a vezérl6 szot és egy vagy két referencia értéket, amig a 11-es
adat szett a statusz szot és a kivalasztott aktualis értékeket.

Az a sz6, amely vezérld szénak van meghatarozva, belséleg a hajtas logikdhoz
tartozik; a bitek kodolasa a Vezérlé szavak tartalma (345, oldal) fejezetben megtalal-
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hatd. A statusz szo6 bit kodolasa a Statusz szavak tartalma (346. oldal) fejezetben
megtalalhato.

A 32 és 33-as adat szettek alkalmasak postafiok hasznalatra, beallithaték ugy, hogy
paraméter értékeket allitsanak be vagy kérjenek a kdvetkezdk szerint:

Vezérlé ACS880

4 Y N\
Paraméter iras a hajtasba
Adas cim Data set -
Erték = 1901 w1 T Par. | Erték
Adott adat Data set 19.01 1234
Erték = 1234 w2 [T 1
Adas cim Data set
visszajelzés 331
Adat = 1901
Paraméter olvasas a hajtasbol
Kert cim Data set
Erték = 2403 323 24.03 4300
Kért adat Data set /
Erték = 4300 33.2
Kert cim Data set
visszajelzés 33.3
érték = 2403

. J J

Beallitas

Lasd 60 D2D and DDCS communication (237. oldal), 67 D2D and DDCS transmit
data (241. oldal) és 62 D2D and DDCS receive data (243. oldal) paraméter
csoportok.
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Motor vezérlés

Kozvetlen nyomatékvezérlés (DTC)

Az ACS880 hajtas motorvezérlése a kdzvetlen nyomatékvezériésen (DTC) alapul. A
kimeneti félvezeték kapcsolasat gy szabalyozza, hogy mindig elérje a sziikséges
nyomaték és fluxus értéket. A kapcsolasi frekvenciat csak akkor valtoztatja, ha az
aktualis nyomaték és fluxus értékek a kildnbéznek a megengedett hiszterézisuktdl. A
referencia érték nyomaték vezérl6hoz a fordulat vezérlétél vagy kézvetlendl a kilsé
nyomaték referencia forrasbol érkezik.

A motor vezérléshez sziikséges a DC fesziiltség mérése és a motor két fazisanak
arama. Az allorész fluxus a motor fesziiltség vektoranak integralasaval szamolt
erték. A motor nyomaték az allérész fluxusabdl és a forgdrész aramabdl szamolt
érték. Felhasznalva az azonositott motor modelljét javul az allérész fluxusanak
becslése. Motor tengelyfordulata nem sziikséges a motor vezérléshez.

A 6 kulonbség a hagyomas és a DTC vezérlés kézott, hogy a nyomaték vezérlés a
halozati kapcsolo vezérlével egy idészinten van. Nincs kilon feszliltség és frekvencia
vezérelt PWM modulator, a kimeneti kapcsolas teljes mértékben a motor elektromag-
neses allapotan alapul.

A legpontosabb motorvezérlés eléréséhez sziikséges a motor azonositas (ID run)
aktivalasa.

Lasd tovabba Skalar motor vezérlés (42. oldal) vezérlés.
Beallitas

Lasd 99.04 Motor ctrl mode (269. oldal) és 99.13 Identification run request (271.
oldal) paraméterek.

Referencia rampa

A fel-/lefutasi rampak egyénileg allithatok a fordulat, nyomaték és frekvencia
referencidkhoz.

Nyomaték referenciaval a rampa keriil meghatarozasra, ez az az id6, amely alatt
nulla nyomatékrol a motor névleges nyomatékat (07.30 Nominal torque scale
paraméter) eléri a referencia.

Specialis fel-/lefutasi rampak

A fel-lefutasi id6k a Iéptet6 (jogging) funkcidhoz egyedileg beallithatok. Lasd Léptetés
(Jogging) fejezet (39. oldal).

A motor potenciéméter funkcié valtozasi értéke allithatod (42. oldal). Ugyanaz az érték
vonatkozik mindkét forgasiranyra.

Lefutasi id6 beallithatd vészleallitashoz is (“Off3” mode).
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Beallitas
« Fordulat referencia rampa: 23.11...23.19 és 46.01 paraméterek (154 és 227.
oldal).

» Nyomaték referencia rampa: 01.30, 26.18 és 26.19 paraméterek (87 és 169.
oldal).

» Frekvencia referencia rampa: 28.71...28.75 és 46.02 paraméterek (176 és 227.
oldal).

+ Léptetés (Jogging): 23.20 és 23.21 paraméter (157. oldal).
* Motor potenciométer: 22.75 paraméter (152. oldal).
» E-stop (“Off3” mode): 23.23 Emergency stop time paraméterek (157. oldal).

Alland6 fordulatok/frekvenciak

Lehetséges akar hét eléprogramozott allandé fordulatot beéllitani, amik példaul
digitélis bemenetekkel aktivalhatok. Az allando fordulatok felllirjak az aktualis
fordulat referenciat.

Frekvencia vezérléshez hét allandé frekvencia definialhaté hasonlé médon.
Beallitas

Lasd 22 Speed reference selection (147. oldal) és 28 Frequency reference chain
(7171. oldal) paraméter csoportok.

Kritikus fordulatok/frekvenciak

A kritikus fordulat funkciét olyan alkalmazasoknal hasznélhatd, ahol el kell kerdlni
bizonyos fordulatszamot vagy fordulatszam tartomanyt (példaul mechanikai
rezonancia problémak miatt).

Hasonlo funkci6 all rendelkezésre rendelkezésre skalar vezérlési médhoz frekvencia
referenciaval.
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Példa
A ventilator 590 - 690 r/min és 1380 - 1560 r/min tartomanyban vibral. Ahoz, hogy a
hajtas kihagyja ezeket az értékeket,

* engedélyezze a kritikus fordulat funkciét a 22.51 Critical speed function
paraméterben, és

+ allitsa be a kritikus fordulatszam tartomanyokat a lenti abranak megfeleléen.

Motor fordulat
(rpm)
1 Par. 22.52 = 540 rpm
1560 2 | Par. 22.53 =690 rpm
1380 3 | Par. 22.54 = 1380 rpm
690 4 | Par. 22.55= 1560 rpm
540
i 2 3 4 Fordulat referencia
(rpm)
Beallitas

Lasd 22 Speed reference selection (147. oldal) és 28 Frequency reference chain
(771. oldal) paraméter csoportok.

Rohan6é (rush) vezérlés

Nyomaték vezérlésnél a motor fordulatatszama hirtelen és nagy mértékben megné,

ha a terhelés hirtelen eltlinik. A vezérlé program rendelkezik rush vezérld funkcioval,
ami csokkenti vagy néveli a nyomaték referenciat, amig az a 30.11 Minimum speed

és 30.12 Maximum speed hatarok kdzé nem kerdl.

Motor fordulat
Tulsebesség hatar

31.30 Speed trip margin

30.11 A

~ 1dé

Rush vezérlés aktiv

30.11

31.30 Speed trip margin

Tulsebesség hatar
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A funkcio a Pl vezérlésen alapul. Az aranyos erésités és az integralasi id6é
paraméteresen allithato.

Beallitas

Lasd 26.81 Rush control gain és 26.82 Rush control integration time paraméterek
(171. oldal).

Enkoder tamogatas

A program két single-turn vagy multiturn enkédert (vagy rezolvert) tamogat. A
kovetkez6 opcios modulok érhetdk el:

* TTL enkdder interfész FEN-01: két TTL bemenet, TTL kimenet és két digitalis
bemenet helyzetrégzitéshez.

* Abszolut rezolver interfész FEN-11: abszolut enkéder bemenet, TTL bemenet,
TTL kimenet és két digitalis bemenet helyzetrégzitéshez.

* Rezolver interfész FEN-21: rezolver bemenet, TTL bemenet, TTL kimenet és két
digitalis bemenet helyzetrogzitéshez.

* HTL enkdder interfész FEN-31: HTL enkdder bemenet, TTL bemenet, TTL
kimenet és két digitalis bemenet helyzetrogzitéshez.

Az interfész modulok a vezérl6kartya szabad slotjaiba vagy FEA-xx bdvité adapterre
szerelhetdk.

HTL enkdéder gyors konfiguralasa

1. Specifikalja az enkdder interfész modult (97.71 Module 1 type = FEN-31
paraméter) és a felhasznalt slotot (97.72 Module 1 location).

2. Specifikalja az enkdder modul tipusat (92.01 Encoder 1 type = HTL). A paraméter
lista a hajtasban ujra lesz olvasva az érték valtozas utan.

3. Specifikalja az enkdder modul helyét (92.02 Encoder 1 source = Module 1).

4. Allitsa be az (itemek szamat az enkéder adattabla alapjan (92.10
Pulses/revolution).

5. Ha az enkoéder mas fordulattal forog, mint a motor (pl.: az enkéder nem
csatlakozik kozvetleniil a motor tengelyére), allitsa be az attételt a 90.43 Motor
gear numerator és 90.44 Motor gear denominator paraméterekben.

6. Allitsa a 91.10 Encoder parameter refresh paraméter értékét Configure allasba,
hogy elfogadja az Uj paraméter beallitasokat. A paraméter ezek utan
automatikusan Done allasba kertil.

7. Ellendrizze, hogy a 92.01 Module 1 status paraméter a megfelel interfész modul
tipust mutatja (FEN-317). Tovabba ellendrizze a modul allapotat, hogy mindkét
LED zélden vilagit-e.

8. Inditsa el a motort referenciaval, példaul 400 r/min.
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9. Hasonlitsa 6ssze a becsiilt fordulatot (07.02 Motor speed estimated) a mért
fordulat értékkel (01.04 Encoder 1 speed filtered). Ha az értékek megegyeznek,
allitsa be az enkddert, mint visszajelz6 forras (90.41 Motor feedback selection =
Encoder 1).

10. Allitsa be, hogy mi térténjen, ha elvész a visszajelz6 jel (90.45 Motor feedback
fault).

Beallitas
Lasd 90 Feedback selection (247. oldal), 91 Encoder module settings (252. oldal), 92

Encoder 1 configuration (253. oldal) és 93 Encoder 2 configuration (259. oldal)
paraméter csoportok.

Léptetés (Jogging)

A jogging funkcié inditasat és megalitdsat egy nyomégomb vezérli. Ezen funkcid
tipikusan szervizelés vagy Uzembe helyezés alatt hasznalatos.

Két Iéptetd (jogging) funkcio (1 vagy 2) allithatd be, mindkettének egyéni aktivald
forras és referenciaval rendelkezhet. A jel forrasok a Jogging 1 start és 20.27 Jogging
2 start paraméterekkel allithatok. Ha a Iéptetd funkciod aktiv a hajtas a beallitott
fordulattal fog elindulni és felfutni (22.42 Jogging 1 ref vagy 22.43 Jogging 2 ref
paraméter) egy meghatarozott idd alatt (23.20 Acc time jogging). Ha a funkcié
kikapcsolt allapotba ker(l (Jogging 1/2 start = 0), a hajtas a beallitott id6 alatt megall
(23.21 Dec time jogging).

A lenti abra egy példan keresztll mutatja be, hogyan mikddik a hajtas jogging
funkcidban, Rampa szerinti megallas hasznalt (271.03 Stop mode paraméter):
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Jog cmd = 20.26 Jogging 1 start vagy 20.27 Jogging 2 start paraméterben
beallitott forras allapota
Jog enable = 20.25 Jogging enable paraméter allapota
Start cmd = hajtas inditds parancs allapota.

Jogcmd |
Jog enable |

Start cmd

Speed

I T T 1 T T 1 T T 1 T T T T L »
12 3 56 78 9 10 11 12 13 1415 16 1718 t
- Lép. | Lép. |Start -
Fazis par. eng. par Leiras

1-2 1 1 0 | A hajtas a léptetés fordulatszamra gyorsit a Léptetés funkcio
gyorsitasi rampaja szerint.

2-3 1 1 A hajtas a Iéptetés fordulatszamon fut.

3-4 0 1 A hajtas nulla fordulatszamra lassit a Iéptetés funkcid
rampaja szerint.

4-5 0 1 A haijtas leallitva.

5-6 1 1 A hajtas a léptetés fordulatszamra gyorsit a Léptetés funkcié
gyorsitasi rampaja szerint.

6-7 1 1 A hajtas a léptetés fordulatszamon fut.

7-8 0 1 A hajtas nulla fordulatszamra lassit a Iéptetés funkcid
rampaja szerint.

8-9 0 1->0 0 | A hajtas leallitva. Ameddig a léptet6 parancs aktiv az inditasi
parancsot figyelmen kivil hagyja. A Iéptet6é parancs
megsz(inése utan Uj start parancsra van sziikség.

9-10 X 0 1 | A hajtas gyorsit a fordulatszam alapjel alapjan, az aktiv
gyorsitasi rampanak megfeleléen (23.711...23.19
paraméterek).

10-11 X 1 A hajtas a fordulat referenciat kdveti.

11-12 X 0 | A hajtas megall a bedllitott lefutasi rampa szerint
(23.11...23.19 paraméterek).

12-13 X 0 0 | A hajtas leallitva.
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- Lép. | Lép. |Start P

Fazis par. eng. par Leiras

13-14 X 0 1 A hajtas gyorsit a fordulatszam alapjel alapjan, az aktiv
gyorsitasi rampanak megfeleléen (23.11...23.19
paraméterek).

14-15 X 0->1 1 A hajtas a fordulat referenciat kdveti. Ameddig a start jel aktiv
a léptetd engedélyezé jel figyelmen kivil hagyott. Ha a
Iéptetd jel aktiv, akkor ha a start jel megszilnik a Iéptetd
funkcié azonnal engedélyezett.

15-16 | 0->1 1 0 | A start jel megszilnt. A hajtas a bedllitott lefutasi rampa
szerint (23.11...23.19 paraméterek) lassit.
Ha a léptet6 parancs aktiv, akkor a hajtas arveszi a léptetd
funkcio lefutasi rampajat.

16-17 1 1 0 | A hajtas a Iéptet6 refernciat koveti..

17-18 0 1->0 0 | A hajtas a léptetd funkcié rampa szerint lassit O fordulatra.

Lasd tovabba a blokk diagrammot a 356. oldalon .

Megjegyzés:

A l1éptet6 funkcié nem elérhetd, ha a hajtas helyi vezérlési médban van.

A léptet6 funkciéd nem hasznalhato, ha a hajtas inditasi parancsa aktiv vagy a
hajtas mar mikodik. A 1éptetd parancs megszlinése utan Uj start parancsra van
szukség a hajats inditdsahoz.

a

Figyelmeztetés! A Iéptetd funkcié azonnal mikddésbe Iép, amit a start
parancs allapota 0-ba kertil, ha a léptetd funkcié engedélyezve és aktivalva lett
start parancs aktiv allapotaban.

Ha mindkeét Iépteté funkcid egy id6ben aktivalt, akkor az elséként aktivalté a
prioritas.

A léptetd funkcio fordulat vezérlési moédot hasznal.

Rampa alaku idék (23.16...23.19 paraméterek) nem alkalmazhatok a léptetas fel-
Nlefutasi rampakhoz.

A léptet6 funkcid terepibuszrol aktivalt (lasd 06.07 Main control word paraméter,
8...9 bitek) és a beallitott referenciakat és rampakat hasznalja, de nincs sziikség
engedélyezd jelre.

Beallitas

Lasd 20.25 Jogging enable (141. oldal), 20.26 Jogging 1 start (141. oldal), 20.27
Jogging 2 start (142. oldal), 22.42 Jogging 1 ref (150. oldal), 22.43 Jogging 2 ref (151.
oldal), 23.20 Acc time jogging (157. oldal) és 23.21 Dec time jogging (157. oldal)
paraméterek.
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Motoros potenciométer

A motoros potméter egy szamlald, aminek az értékei fel és le allithatok két valasztott
(22.73 Motor potentiometer up source vagy 22.74 Motor potentiometer down source)
digitalis jellel.

Ha a 22.71 Motor potentiometer function engedélyezett, a motoros potméter a 22.72
Motor potentiometer initial value paraméterben beallitott értéket feltételezi. A 22.71
paraméterben beallitott madtdl fliggbéen ez az érték megmarad vagy nyugtazédik
(reset) egy tapkimaradas esetén.

A valtozas mértéke 22.75 Motor potentiometer ramp time paraméterben
meghatarozott, mint az az id6, amely alatt a minimum értékrél (22.76 Motor
potentiometer min value) eléri a maximum (22.77 Motor potentiometer max value)
értéket vagy forditva. Ha a fel- és le érték egyidejli, akkor a motoros potméter értéke
nem valtozik.

A funkcio kimenet a 22.80 Motor potentiometer ref act paraméterben mutatott, ami
kozvetlenil beallithatd 6 referencia forrasnak vagy egy masik jel bemeneti
értékének.
Az alabbi dbra a motoros potméter érték viselkedésérdl mutat egy példat

1

22.73 4
00—
;
22.74 *
0

22.77

22.80
0

22.76

22.75

Beallitas
Lasd 22.71...22.80 (152. oldal) paraméter.

Skalar motor vezérlés

Skalar vezérlési méd is vélaszthaté DTC helyett a motor vezérléséhez. Skalar
modban a hajtas fodulat vagy frekvencia referencia alapjan vezérelt. Ugyanakkor a
DTC kiemelked® teljesitménye nem érhet6 el skalar modban.

Skalar méd az alabbi esetekben javasolt:
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» Tobb motoros hajtas esetén: 1) ha a terhelés nem egyenléen van megosztva a
motorok kdzoétt, 2) ha a motorok eltérd teljesitményliek, vagy 3) ha a motort
kicserélik a motor azonositas (ID run) utan

» Ha a motor névleges arama kisebb, mint a hajtas névleges aramanak 1/6-a

* Ha a hajtasra nincs motor kotve (pl.: teszt)

» Ha a hajtas egy kozépfesziiltségli motort vezérel egy Step-up transzformatorral..

Skalar médban, néhany alkalmazas nem érhetd el.
IR kompenzacio skalar vezérléshez

IR kompenzacié csak Skalar vezérlési
mod esetén hasznalhatd. Aktiv IR
kompenzalas esetén, a hajtas a
kimeneti feszultséget megemeli az also
fordulatszam tartomanyban. Az IR
kompenzalas nagy inditbnyomatékot
igényl6 alkalmazasok esetén hasznos.

Motor fesziiltség

IR kompenzacio

DTC modban nincs szilkseég ilyen >
kompenzaciora. f(Hz)

Kompenzacié nélkil

Beallitas
» Lasd 19.20 Scalar control reference unit (133. oldal), 97.13 IR compensation
(267. oldal) és 99.04 Motor ctrl mode (269. oldal) paraméterek

» Lasd 28 Frequency reference chain (171. oldal) paraméter.

Autophasing

Az Autophasing egy olyan mérési rutin, amellyel meghatarozhaté egy allando
magneses motor magneses fluxusanak széghelyzete vagy egy szinkron reluktancia
motor magneses tengelye. A motor pontos nyomatékvezérléshez sziikséges a
forgoérész fluxusanak a pozicidja.

Az abszolut enkdderek és rezolverek mindenkor jelzik a forgorész helyzetét, miutan
megallapitotta az eltolas és a nulla sz6g k6z6tti kiildnbséget. Masrészt egy standard
pulzus enkdéder meghatarozza a forgérész helyzetét, ha az forog, de a kiindulasi
helyzet nem ismert. A pulzus jeladé hasznalhaté abszolut enkdderként is, ha Hall
szenzorral szerelt, de durvabb az indul6 helyzeti pontossaga. A Hall szenzorok
kommutalis jeladonak is nevezhet6k, amelyek hatszor valtoztatnak allapotot egy
fordulat alatt
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forgorész e

Abszolot enkoder/rezolver

Az autophasing folyamat az alabbiak szerint térténik PMSM és SnyRM motoroknal:

1. Aforgdrész és az enkdder pozicidja k6z6tti kiildnbség mérés egyszeri mérése,
amennyiben abszolut enkdder, rezolver vagy jelzést ad6 enkddert hasznalunk.

2. Minden olyan bekapcsolasnal, amikor inkrementalis jeladot hasznalunk
3. Nyilt hurka vezérlésnél inditasonként megismételt pozicido mérés a forgorészen.
Szamos autophasing maod elérhet6 (Lasd 21.13 Autophasing mode paraméter).

A turning méd kilénésen az elsé esetben ajanlott, mivel ez a legrobosztusabb és
legpontosabb mdédszer. Forgatasos médszer esetén a motor tengelyét el6re és hatra
(x360/pdluspar)° forgatjuk, annak érdekében, hogy meghatarozzuk a forgérész
helyzetét. A harmadik esetben (nyilt hurku vezérlés) a tengelyt csak egy iranyba
forgatjuk és a forgasszoget kisebbre veszik.

Az alldhelyzeti modokat, akkor hasznaljuk, ha motort nem lehet forgatni (pl.: terhelés
van rajta). Mivel a motorok jellemzéi és terhelések eltérhetnek, elészor teszteléssel
kell kivalasztani a legjobb alléhelyzeti modot.

A rotor helyzetének eltolasa (ofszetje) hasznalatos a motorvezérléshez, ezt a
felhasznald is megadhatja. Lasd 98.15 Position offset user paraméter.

A hajtas képes meghatarozni a forgdérész helyzetét, repiilé start modban is nyilt vagy
zart hurki médokkal. Ebben a helyzetben a 21.13 Autophasing mode hatastalan.

Beallitas

Lasd 21.13 Autophasing mode (146. oldal), 98.15 Position offset user (269. oldal) és
99.13 Identification run request (271. oldal) paraméterek.
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Fluxus fékezés

A hajtas gyorsabb ledllast képes biztositani a motor tulmagnesezésével. A fluxus
novelésével a motor fékezésekor keletkezé energia hévé alakithaté a motorban.

Motor Ter
fordulat 7 (%)

4

Tg, = Fék nyomaték
Ty =100 Nm

Nincs fluxus fék 60

40 Fluxus fékezés
20
Fluxius fékezés Nincs fluxuso fék

T T T T T f (HZ)

t(s)

A hajtas folyamatosan figyeli a motor allapotat, a fluxus fékezés alatt is. Ezért a
Fluxus fékezés megallaskor és fordulatszam-valtoztataskor egyarant hasznalhaté. A
Fluxus fékezés tovabbi elényei:

» A fékezés kodzvetlenil a stop parancs kiadasa utan megkezddédik. A fékezés
megkezdése el6tt nem kell a fluxus csokkenésére varni.

» Hatékony motorhiités.. Fluxus fékezés kdzben az allérész arama névekszik, nem
a forgorészé. Az allérész hiitése sokkal hatékonyabb mint a forgérészé.

+ A fluxus fékezés indukcios és allanddé magneses szinkron motoroknal
hasznalhato.
Két fékezési szint lehetséges:

+ Mérsékelt fékezés gyorsabb lassulast nyujt, ahhoz az esethez képest, ahol a
fluxus fékezés tiltott. A motor fluxus szintje limitalt, hogy megelézze a motor
tulmelegedését.

+ Teljes fékezés szinte minden elérhetd aramot felhasznal, hogy a mechanikai
energiat héenergiava alakitsa. A fékezési id6 révidebb, mint a mérsékelt fékezés
esetén. Ciklikus hasznalatban a motor melegedése jelent6s.

Beallitas
Lasd 97.05 Flux braking paraméter (266. oldal).
DC magnesezés
DC magnesezés hasznalhatdé a motoron, hogy rogzitse a forgérészt 0 fordulatnal.

Elémagnesezés

Engedélyezés esetén a motor eldmagnesezésre kerll inditas elétt. Kivalasztott
inditasi modtol figgbéen (21.01 Start mode), elémagnesezéssel a lehetd legnagyobb
inditasi nyomaték biztosithatd, a motor névieges nyomatékanak 200%-aig. Az
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elémagnesezési id6 (21.02 Magnetization time) allitasaval a motor inditasa
szinkronizélhato példaul mechanikus fék kiengedéséhez.

DC tartas

A tartas funkcidval a forgérész alldhelyzetben tarthaté a folyamat kézben. DC tartas
aktivalasa a 21.08 DC current control paraméterrel. Amikor mind az alapjel, mind a
motor fordulatszam a beallitott DC tartas fordulatszam ala csékken (271.09 DC hold
speed paraméter), a hajtas megallitia a motort és egyen fesziiltséget ad a motorra.
Az aram a 21.10 DC current reference paraméterben allithaté be. Ha az alapjel
fordulatszam ujra meghaladja 271.09 DC hold speed paraméterben beallitott értéket a

normalis hajtastiizem visszaall.
A
DC hold

- '

Motor speed

Y

Reference

21.09 DC hold speed

Y

Megjegyzés: DC tartas csak fordulat vezérlés esetén érhetd el.

Utémagnesezés

Ezzel a funkcidval a motor magnesezése megtarthatoé egy bizonyos ideig (271.11 Post
magnetization time paraméter) leallitas utan. Ennek az a célja, hogy megdvja a
gépet, példaul a mechanikus fék meghuzasaig. Utdmagnesezés a 21.08 DC current
control paraméterben engedélyezhet. A magnesezési aram beallitasa a 21.70 DC
current reference paraméterben.

Megjegyzés: Utdbmagnesezés, ha rampa szerinti a leallitasi méd (lasd 271.03 Stop
mode paraméter).

Beallitas

Lasd 21.01 Start mode, 21.02 Magnetization time és 21.08...21.11 (142. oldal)
paraméterek.
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Alkalmazas vezérlés

Alkalmazas makroék

Lasd Alkalmazas makrok fejezet (67. oldal).

Folyamat PID szabalyozasa

A hajtasban beépitett PID szabalyzé talalhatd, mely felhasznalhato olyan folyamat
valtozok szabalyozasara, mint nyomas, aramlas vagy folyadékszint.

A folyamat PID szabalyz6 aktivalasaval egy folyamat-alapjel (beallitott érték)
csatlakozik a hajtashoz, fordulatszam-alapjel helyett. Egy aktualis érték (folyamat
visszacsatolas) szintén csatlakozik a hajtashoz. A folyamat PID szabalyzo allitja be a
hajtas fordulatszamot a mért folyamat-mennyiség (aktualis érték) kivant szinten
(alapjel) tartasa érdekében.

A folyamat az alabbi dbran lathato. Tovabbi informaciok a 367. oldalon talalhatok..

beallitot érték ——
korlatozas
Folymat Fordulat,
szlré A
— PID —>7~£—> nyomaték vagy
Al frekvencia
Al2 — Afolymat [~ C i referencia lanc
e aktualis
D2D —p» értékei
FBA —p»|

A vezérl6 program két PID szabalyozé készletet tartalmaz. Szlikség szerint lehet
valtani kdztlk, lasd 40.57 Sel between set1 set2 paraméter.

Megjegyzés: Folyamat PID szabalyozas csak kiils6 vezérlési médban érhetd el, lasd
Helyi- vagy tavvezérlés fejezet (18. oldal).
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PID szabalyozas gyors konfiguralasa

1. Aktivalja a PID szabalyozast (40.07 PID operation mode paraméter).
2. Valassza ki a visszacsatolas forrasat (40.08...40.11 paraméterek).
3. Valassza ki az alapjel forrasat (40.16...40.25 paraméter).
4

. Allitsa be az erésitést, derivalasi-, integralasi idéket és a PID kimeneti szinteket
(40.32 Gain, 40.33 Integration time, 40.34 Derivation time, 40.36 Output min és
40.37 Output max paraméterek).

5. A PID kimenetet a 40.01 Process PID actual value parméter mutatja meg. Allitsa
be, mint forrés, pl. 22.11 Speed ref1 selection paraméter.

Elalvas funkcié a folyamat PID szabalyozashoz

Olyan alkalmazasoknal, ahol fogyasztas valtozik az elalvas funkcié hasznalhato.
Hasznalata esetén a hajtas leallitja a szivattydt, ha nincs sziikség ra, ahelyett, hogy
rossz hatdsfokkal mikoédtesse azt. Az alabbi példa bemutatja az elalvas funkciét.

A hajtas egy PID szabdlyzott nyomasfokozo szivattyut vezérel. A vizfogyasztas éjjel
lecsokken. Ennek alapjan a PID folyamat szabalyz6 csdkkenti a motor fordulat-
szamat. A csOrendszer természetes veszteségei és a centrifugal szivattyu kis for-
dulatszamnal valé6 alacsony hatasfoka miatt, a motor nem all meg, hanem tovabb
forog. Az Elalvas funkcio észleli az alacsony fordulatszamot és megallitja a szivattyu
szlkségtelen forgatasat az elalvas késleltetési idd leteltével. A hajtas alvas modba
kapcsol, tovabb figyelve a nyomast. A szivattyuzas ujraindul, ha a nyomas a megen-
gedett minimumérték ala csdkken, és az ébredés késleltetés ideje is letelt.



Program jellemz6k 49

beailitott érték Alvas fokozas léptetés (40.45)
« .
Alvas fokozas léptetés (40.46)1_ o
s s id6
aktuélis érték ! ! ébredési
! ! kesleltetés (40.48)
nem invertalt (40.31 = Ref - Fbk) ' '
ébredésiszint L) Y A
(bedllitott érték - &bredési eltérés [40.47]) ! ) ,
; . : ; id6
aktudlis érték : l l I
ébredésiszin . PN
(bedllitott érték - Ebredasi eltérés [40.47]) ™ :
invertalt (40.31 = Fbk - Ref) ; ;
id6
motor fordulat ! : !
toy = alvas késleltetés (40.44) - " alvéméd
1 .
<ty ! !
alvasiszint N\ /TN ... » :
(40.43) i !
l : id6

Kovetés

Kovetési médban a PID kimenet kdzvetleniil a 40.50 (vagy 41.50) Tracking ref
selection paraméterben beallitott érték. A PID szabalyozo belsé | része, ugy van
beallitva, hogy az atmenet nem megengedett a kimenet eléréséhez. Tehat, ha
elhagyja a kdvetési médot a normal miikddés visszaall egy jelentésebb ités nélkul

Beallitas
» Lasd 96.04 Macro select paraméter (makro valasztas)

» Lasd 40 Process PID set 1 (207. oldal) és 41 Process PID set 2 (218. oldal)
parameéter csoportok.
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Mechanikus fék vezérlés

Mechanikus féket a motor és hajtott gép allé helyzetben valoé rogzitésére hasznal-
hatjuk, mikor a hajtas kikapcsolt vagy fesziiltségmentesitett allapotban van. A fék
logika figyeli a 44 Mechanical brake control paraméter beallitasokat, szamos klsé
jelet és a 517. oldalon talalhaté diagram allapotok k6z6tt mozog. Az allapot diagram és
tablazat (lentebb) részletesen bemutatja az allapotokat és atmeneteteket. Az 53.
oldalon talalhaté id6zit6 diagram egy példan keresztul mutatja a zaras-nyitéds-zaras
sorrendet.

Fék vezérlés logika bemenetei

A hajtas start parancsa (06.16 Drive status word 1, bit 5) a fék vezérld logika 6
vezérlési forrasa. Kiils6 nyit/zar jel opciosan valaszthatd a 44.12 Brake close request
paraméterben. A két jel egymasra gyakorolt hatasa a kovetkezé:
+ Startjel = 1 ES a 44.12 Brake close request paraméterben valasztott jel = 0
— fék nyitasi kérelem
« Startjel =0 VAGY a 44.12 Brake close request paraméterben valasztott jel = 1
— fék zarasi kérelem

Mas kiils6 jel — példaul, magasabb szint(i vezérld rendszer — is csatlakoztathato a
44.11 Keep brake closed paraméteren keresztil, hogy megakadalyozza a fék
nyitasat.

Mas kiilsé jel, ami hatassal van a vezérld logika allapotéra:

» fék statusz visszaigazolas (opcios, 44.07 Brake acknowledge selection
paraméterrel meghatérozott),

* 06.11 Main status word paraméter bit 2 (jelzi, hogy a hajtas készen all vagy nem
all készen, hogy kdvesse a kapott referenciat),

* 06.16 Drive status word 1 paraméter bit 6 (jelzi, hogy a hajtas izemel vagy sem),
* opciés FSO-xx biztonsagi funkcié modul.

Fék vezérl6 logika kimenetei

A mechanikus fék a 44.01 Brake control status paraméter bit 0 értékével vezérelt. Ezt
a bitet ugy kell kivalasztani, mint a relé kimenet forrasa (vagy digitalis be-/kimenet
kimeneti médban), amelyet ezutan a fék vezérl6hdz kell vezetékezni egy relén
keresztul. Lasd vezetékezeési példa az 54. oldalon.

A fék vezérlési logikanak szamos allapota van. Kérheti, hogy tartsa a motort, néveje
a nyomatékot vagy rampa szerint csdkkentse a fordulatot. Ezek a kérelmek a 44.01
Brake control status paraméterben lathatok.

Beallitas

Lasd 44 Mechanical brake control paraméter (221. oldal).
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Fék allapot diagramm

(barmelyik allapotbol)

2

(barmelyik allapotbol)

fék tiltott

Allapot leiras

@

fék zart fék nyit

‘@—@* fék nyitas varas

fék nyitas késleltetés

® |

7 ® @

fék zar fék nyitva

fék zaras késleltetés

0

fék zaras varas ¢

o

Allapot neve

Leiras

fék tiltott Fék vezérlés tiltott (44.06 Brake control enable = 0, és 44.01 Brake control
status b4 = 0 paraméterek). A nyitasi jel aktiv (44.01 Brake control status b0 =
1).

fék nyit:

fék nyitas varas

Fék nyitési kérelem. A hajtas logika kérelmezi a nyomaték emelését a nyitasi
nyomatékig, hogy helyben tudja tartani a terhelést (44.01 Brake control status
b1=1and b2 = 1). A 44.11 Keep brake closed paraméter éallapot ellenérzése,
ha nem 0 egy bizonyos idén belll, a hajtas 71A5 Mechanical brake opening not
allowed hibat jelez*.

fék nyitas késleltetés

Nyitasi kortiimények ismertek és nyitasi jel aktivalt (44.01 Brake control status
b0 beallitva). A nyitasi nyomaték kérés eltavolitva (44.01 Brake control status
b1 — 0). A hajtas a fordulat vezérléssel a nyomatékot allandé értéken tartja,
amig 44.08 Brake open delay le nem telik.

Ennél a pontnal, ha 44.07 Brake acknowledge selection paraméter értéke No
acknowledge, a logika fék nyitva allapotot mutat. Ha visszaigazol¢ jel forrras
valasztott ami figyeli a allapotot és, ha az allapot nem “brake open”, a hajtas
71A3 Mechanical brake opening failed hibat jelez*.

fék nyitva

A fék nyitott (44.01 Brake control status b0 = 1). Tartasi kérelem megszint
(44.01 Brake control status b2 = 0) és a hajtas kovetheti a referenciat.
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Allapot neve Leiras

fék zar

fék zaras varas A fék zarasi kérelmet kapott. A hajtas logika rampa szerinti megallitast kér

(44.01 Brake control status b3 = 1). A nyitva jel még aktiv (44.01 Brake control
status b0 = 1). A fék logika ebben az allapotban marad, amig a motor fordulat a
44.14 Brake close level paraméterben meghatarozott fordulat ald nem esik a
44.15 Brake close level delay paraméterben megadott ideig.

fék zaras késleltetés Zarasi feltételek ismertek. A nyitva jel deaktivalt (44.01 Brake control status b0

— 0) és a zarasi nyomaték értéke 44.02 Brake torque memory paraméterbe irt.
A rdmpa szerinti megallas aktiv (44.01 Brake control status b3 = 1). A hajtas
logika ebben az allapotban marad, amig a 44.13 Brake close delay
paraméterben bedllitott idé le nem telik.

Ennél a pontnal, ha 44.07 Brake acknowledge selection paraméter értéke No
acknowledge, a logika fék zart allapotot mutat. Ha visszaigazol¢ jel forrras
valsztott ami figyeli a allapotot és, ha az allapot nem “brake closed”, a hajtas
AT7A1 Mechanical brake closing failed figyelmeztetést jelez. Ha 44.17 Brake
fault function = Fault, a hajtds 71A2 Mechanical brake closing failed hibat jelez,
44.18 Brake fault delay paraméterben beallitott id6 letelik.

fék zart A fék zart (44.01 Brake control status b0 = 0). A hajtas nem feltétlenl

szabalyoz.

*A figyelmeztetés alternativ médon a 44.17 Brake fault function paraméterrel is valaszthato, ebben az
esetben a hajtas tovabb szabalyoz és ebben az allapotban marad.

Allapot valtoztats feltételek ( (n) )

1
2

IN

Fék vezérlés tiltott (44.06 Brake control enable — 0).

06.11 Main status word, bit 2 = 0 vagy a fék zart allasba kényszeritett az opciés FSO-xx biztonsagi
modullal.

A fék nyitasi kérelmet kapott és 44.16 Brake reopen delay letelt.
Fék nyitasi fetételek (mint pl. 44.10 Brake open torque) teljeslilt és 44.11 Keep brake closed = 0.

44.08 Brake open delay letelt és nyitva visszaigazolas (ha 44.07 Brake acknowledge selection
paraméterben valasztott) érkezett.

A fék zarasi kérelmet kapott..

A motor fordulata a 44.14 Brake close level paraméterben megadott érték ala csdkken a 44.15 Brake
close level delay paraméterben megadott ideig.

44.13 Brake close delay letelt és a zarva visszaigazolas (ha 44.07 Brake acknowledge selection
paraméterben valasztott) érkezett.

A fék nyitasi kérelmet kapott.
Fék vezérlés engedélyezett (44.06 Brake control enable — 1).
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Miikodési idédiagram

Az alabbi idédiagram a fékvezérlé funkcié mikodését mutatja. Logikai abra a
kovetkez6 oldalon talalhato.

Start parancs |
(06.16 b5)

Modulacié (06.16 b6)

Készref. (06.17102)| | | 1
o |

Nyomaték referencia | | |

Fordulat referencia | | | |

o

Fékvezérld jel (44.01

b0) fr—rd——" tg |

Nyitasi nyomaték | |
igény (44.01 b1)

|

Tartas megallitas |

Rampa a megall. ké-

|
1
kérelem (44.01 b2
( ) I — | |
|

relemnek (44.01 b3) |

Allapot

fék zart

BOW

BOD

fék nyit

fék nyitva

BCW

BCD

fék zart

fék zar

1

2

4

7

Ts Indité nyomaték a fék nyitashoz (44.03 Brake open torque reference paraméter)
Tarolt nyomaték érték fék zarasnal (44.02 Brake torque memory)

Motor magnesezési késleltetés

tod Fék nyitasi késleltetés (44.08 Brake open delay paraméter)

Nes Fék zarasi sebesség (44.14 Brake close level paraméter)

tecd Fék zarasi parancs késleltetés (44. 15 Brake close level delay paraméter)
ey Fék zaras késleltetés (44.13 Brake close delay paraméter)

tetd Fék zarasi hiba késleltetés (44.18 Brake fault delay paraméter)

trod Fék ujranyitasi késleltetés (44.16 Brake reopen delay paraméter)

BOW  fék nyitas varas

BOD  fék nyitas késleltetés

BCW  fék zéras varas

fék zaras késleltetés
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Kabelezési példa

Az alabbi dbran egy fékvezérlés vezetékezése lathatd. A fék vezetékezését és a
hardver telepitését az Ugyfél végzi.

ellatott hajtashoz kapcsolt gép teljesiti az életvédelmi el6irdsokat. A

frekvenciavaltd (Komplett Hajtas Modul vagy Alap Hajtas Modul, IEC

61800-2 szerint) nem tekinthet6 biztonsagi berendezésnek az Eurdpai
Berendezés Direktiva, és a vonatkozd harmonizalt szabvanyok szerint. Ezek alapjan
a teljes berendezés életvédelmi megfeleltetése nem alapithaté egy adott
frekvenciavalt6 szolgaltatdsara (mint pl. a fékvezérlés funkcio), de azt az
alkalmazasnak megfeleld eléirasok szerint kell alkalmazni.

f Figyelmeztetés! Gy6z6djon meg arrol, hogy a fékvezérlés funkcidval

A fék a 44.01 Brake torque memory paraméter bit 0 értékével vezérelt. A fék statusz

feligyelet forrasanak kivalasztdsa 44.07 Brake acknowledge selection paraméterbél.

Ebben a példaban,

* 10.24 RO1 source paraméter allapota Brake command (pl. 44.01 Brake torque
memory paraméter bit 0), és

* 44.07 Brake acknowledge selection paraméter a DI5-re allitva.

I'Fek vezérld hardver ! | Hajts vezérlé egység
| XRO1

| 1 [NC
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DC fesziiltség vezérlés

Tulfesziiltség vezérlés

Tulfesziiltség védelem a kézbensd DC koron tipikusan generator médban sziiksé-
ges. A magas DC fesziiltség elkeriléséért a tulfesziiltség szabalyz6 csokkenti a
nyomatékot, miel6tt a fesziltség elérné a beallitott értéket.

Alacsony fesziiltség vezérlés

Ha a tapfesziiltség ellatas megsziinik a hajtas tovabb mikédik a motor kinetikus
energiajanak a felhasznalasaval. A hajas addig izemel, amig a motor elegendé
energiat general a hajtas szamara. A hajtas a szinet utan is mikddik, ha a
magneskapcsol6 (ha van) zarva maradt.

Megjegyés: A hajtas ki kell egésziteni f6kapcsoléval és tarto korrel (pl. UPS), hogy
zarva tartsa a vezérl6 kort a rovid betap megszakadas alatt.

\|W

L

[
i
(Nm) (:ll;) (\% DCC)
Upc
120 60 390
| fout
80 40 260 — 74—'\\
e N | T
40 20 130 // N
1.6 4.8 8 1.2 14.4 ‘e

Upc= a hajtas kdzbensd kori fesziiltsége, £, = hajtas kimeneti frekvenciaja, Ty = motor nyomaték

Betap fesziiltség vesztesége névleges terhelésnél (f, ;= 40 Hz). A kdzbensé kori DC fesziiltség a minimalis
szintre esik. A vezérl6 egyenletesen tartja a feszlltséget, amig a betap kikapcsolt allapotban van. A hajtas
generator tzemmaodban vezérli a motort. A motor fordulat leesik, de a hajtas tovabb miikédik, amig a motor
elegendd kimetikus energiat szolgaltat.
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Automatikus ujrainditas

A hajtas automatikusan Ujraindithat6 egy révid (max. 5mp) betap kimaradas utan az
automatikus Ujrainditas funkcioé hasznalataval, ha a hajtds miikédhet 5mp-ig hltés
nélkul.

A fliggvény az alabbi pontokat ellendrzi a hajtas Ujrainditasa el6tt:

» Az alacsony fesziiltség hiba megsziint (de a hibajelzés megtortént)

* Modulacio és hités mar nem tarol visszamaradt energiat.

» DC kor el6toltés engedélyezett.

Ha a DC feszlltség visszaallt a 21.18 Auto restart time paraméterben definialt idé

elétt és a start jel tovabbra is aktiv a normal mikddés folytatodik. Ha a DC feszliltség
ennél a pontnal tul alacsony a hajtas 3280 Standby timeout hibat jelez.

Fesziiltség vezérlés és hibahatarok

A kdzbens6 kori DC fesziltség vezérlési és hibahatarai a tapfesziltségtél valamit a
hajtas/inverter tipustél figgnek. A DC fesziltség (Upc) korilbelil 1,35-szerese a line-
to-line tapfesziltségnek. Az értéke a 01.11 DC voltage paraméterben lathato.

Az alabbi abran a valasztott DC feszliltség szinteket mutatja. Ne feledje, hogy az
abszolut feszlltség a hajtas/inverter és AC feszliltség tartomany fuggvéyében
véltozik.

— — |— — Tulfesziiltség hiba szint (1.3 x Upcmax)”

- - - -|- - - - Tulfesziiltség vezérlési szint (1.25 x Upcmax)™
- - - -|- - - - Tulfesziltség figyelmeztetd szint (1.15 x Upcmax)

UDCmax

— Uocmin
- - - -|- - - - Alacsony feszliltség vezérlési/figyelmeztetés szint (0.85 x Upcpmin)

— —|— — Alacsony fesziiltség hiba szint (0.6 X Upcmin)

Upcmax = legnagyobb DC fesziiltség az AC fesziiltség tatomanynak megfeleléen
Upcmin = legkisebb DC fesziiltség az AC fesziiltség tatomanynak megfeleléen

* 500 V AC tapfesziiltség tartomanyra, 1,25 x Upgmax-

** 500 V AC tapfesziltség tartomanyra, 1,20 x Upcmax-
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Beallitas

Lasd 01.11 DC voltage (86. oldal), 30.30 Overvoltage control (181. oldal), 30.31
Undervoltage control (181. oldal) és 95.01 Supply voltage (260. oldal) paraméterek.

Fékcsopper

A fékcsopper a motor lassulasabdl keletkezd fékezési energia kezelésére
hasznalhaté. Ha a DC fesziiltség eléri a megfeleld értéket a csopper 0sszekdti a DC
kort egy kulsé fékellenallassal. A csopper az impulzus szélesség modulacié elvén
m(kodik.

A bels6 fékcsopper az ACS880 készulékben mikddésbe Iép, ha a DC fesziiltség
eléri a kérulbelil 1,15 x Upcmay fesziiltésget. 100%-os miikdédés 1,2 x Upcmax
feszliiltség elérésekor.

Kils6 fékcsopperekrdl bévebb informacié a csopper dokumentaciojaban leirtak
szerint.

Beallitas

Lasd 01.11 DC voltage (86. oldal); 43 Brake chopper (220. oldal) paraméter
csoportok.
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Biztonsag és védelmek

Vészstop

A vészstop jel a 21.05 Emergency stop source paraméterben beallitott bemenethez
kotédik. Vészstop jel terepibuszrdl is kuldheté (06.01 Main control word paraméter,
0...2 bitek).

A vészstop médja 21.04 Emergency stop mode paraméterben bealitott. Az aldbbi
madok éllithatok be:

« Off1: Megéllas a standard lefutdsi rampa szerint.
» Off3: Megallas a 23.23 Emergency stop time paraméterben beallitott vészstop
lefutasi rampa szerint.

With Off1 or Off3 emergency stop modes, the ramp-down of the motor speed can be

supervised by parameters 31.32 Emergency ramp supervision and 31.33 Emergency

ramp supervision delay.

Megjegyzés:

* A berendezés telepitdje felel6s a vészleallitd eszkdzok és a sziikséges
kiegészitbk telepitéséért, hogy megfeleljenek az eldirt vészstop eldirasoknak.
Tovabbi informaciokért 1épjen kapcsolatba a helyi ABB képviselettel.

* Miutan a vészstop jel aktivalodott a leallitas nem torolhetd, amig a vészstop jel
aktiv.

* Ha a minimum (vagy maximum) nyomaték érték 0%-ra van éllitva a vészstop
funkcié nem tudja megallitani a hajtast.

Beallitas

Lasd 21.04 Emergency stop mode (143. oldal), 21.05 Emergency stop source (144.

oldal), 23.23 Emergency stop time (157. oldal), 31.32 Emergency ramp supervision

(7187. oldal) és 31.33 Emergency ramp supervision delay (188. oldal) paraméterek.
Motor hévédelem

A vezérl6 program két motor hévédelmi funkciét tartalmaz. A hdmérséklet adat
forrasok és a figyelmezteté/hiba szintek egymastal fliggetlenil beallithatok.

A motor héfoka figyelhetd:

» a motor hévédelmi modellel (becsult hémérséklet), vagy

» atekercsekbe telepitett érzékel6kkel. Sokkal pontosabb eredményt biztosit.
Motor héfokvédelmi model

A hajtas a motor hémérsékletét az alabbi feltételezések alapjan szamitja:
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1. Amikor a motor els6é alkalommal a hajtashoz csatlakozik, a motor kérnyezeti
hémérsékleten van (35.50 Motor ambient temperature paraméterben bedllitott).
Ezt kdvetden a hajtas ezt tekinti becsilt hémérsékletnek.

2. A motor h6mérséklet szamitasa a felhasznal6 altal beallithatd, vagy
automatikusan szamitott motor termikus id6 alapjan, és a motor terhelési gorbéje
alapjan torténik (lasd alabbi abra). A terhelési gorbét be kell allitani, ha a
kornyezeti hémérséklet meghaladja 30 °C-ot.

Megjegyzés: A modell csak akkor hasznalhato, ha csak egy motor van a hajtasra
csatlakoztatva.

Homérséklet figyelés PTC érzékel6kkel

Egy PTC érzékel6 csatalkoztathatd a DI6-ra. A FEN-xx enkdder interfész (opcids)
modulra is rakéthetd egy PTC érzékeld..

"(J
v

A PTC érzékel6 ellenalldsa n6, amikor a hémérséklet névekszik. A ndvekvd
ellendllas az érzékelén csokkenti a fesziltég a bemenetnél és végiil az allapota 1-bdl
valt 0-ba valt, igy jelezve a tulmelegedést.

Az alabbi abran egy tipikus PTC érzékeld ellenallas értékét mutatja a hémérséklet
fliggvényében
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Tovabbi kabelezési informaciok a hardver gépkonyvben vagy a FEN-xx felhasznalo
kézikbnyvben talalhato.

Homérséklet figyelés PT100 érzékelokkel
1...3 Pt100 érzékel6 csatlakoztathatd sorban analdg be- és kimenethez.

Az analdg kimenet taplalja alland6 9,1mA-el az érzékel6t. Az érzékel ellendllas nd,
ha a motor h6mérséklet emelkedik. A hémérsékletméré funkcié az analog
bemeneten kersztil kiolvassa a feszultséget és h6mérséklet értékké konvertélja.

Lehetdség van beallitani a motor feligyelet korlatait és megadhatd, hogy hogyan
reagaljon a hajtas, ha tulmelegedést érzékel.

Tovabbi kabelezési informaciok a hardver gépkonyvben talalhato.

Homérséklet figyelés KTY84 érzékel6kkel
Egy KTY84 érzékel6 csatlakoztathatd egy analég bemenet és kimenethez.

Az analdg kimenet taplalja allando 2mA-el az érzékel6t. Az érzékeld ellenallas né, ha
a motor hémérséklet emelkedik. A hémérsékletmérd funkcié az analég bemeneten
kersztll kiolvassa a fesziltséget és hdmérseklet értékké konvertalja.

A FEN-xx enkéder interfész (opciés) modulra is rakodtheté egy KTY84 érzékeld.

Az alabbi dbran egy tipikus KTY84 érzékeld ellenallas értékét mutatja a hémeérséklet
fuggvényében.

Ohm
3000

2000

KTY84 skalazas
90 °C = 936 ohm
110 °C = 1063 ohm
130 °C = 1197 ohm 1000
150 °C = 1340 ohm

0 ‘ L ‘
-100 0 100 200 300

Lehetdség van beallitani a motor feligyelet korlatait és megadhatd, hogy hogyan
reagaljon a hajtés, ha tulmelegedést érzékel.

Tovabbi kabelezési informaciok a hardver gépkodnyvben talalhato.
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Beallitas
Lasd 35 Motor thermal protection (198. oldal) és 91 Encoder module settings (252.
oldal) paraméterek.

Programozhaté védelmi funkcidk

Kiils6 események (31.017...31.10 paraméterek)

Kulsé esemény jelet egy kivalasztott bemenethez lehet csatlakoztatni. Ha a jel
megszinik a kiilsé esemény (figyelmeztetés/hiba/ vagy naplo bejegyzés) aktivalodik.
Az lizenet tartalma a vezérl6panel Settings - Edit texts menUjében szerkeszthetd.

Motor fazis leszakadas figyelés (37.719 paraméter)

A paraméterben kivalaszthato, hogy hogyan reagaljon a készilék egy fazis
elvesztésére.

Foldzarlat figyelés (37.20 paraméter)

A foldzarlat keresés az 6sszes dram mérésén alapszik. Ne feledje,

» foldzarlat a tApkabelen nem aktivalja a védelmet

» foldelt halézaton a védelem aktivalas ideje 2 ms

« fdldeletlen haldzaton, tap kapacitas értéke min. 1 mikrofarad vagy tébb

» arnyékolt kabelek altal okozott kapacitiv aramok 300m-ig nem aktivaljak a
védelmet

» avédelem deaktivalt, ha a hajtas megalit.
Tapfazis leszakadas figyelés (37.21 paraméter)

A paraméterben kivalaszthatd, hogy hogyan reagaljon a késziilék tapfazis
vesztésnél.

Safe torque off figyelés (31.22 paraméter)

A hajtas figyeli az STO bemenet allapotat és ez a paraméter valasztja ki, milyen
jelzéseket kiild, ha ez a jel megsziinik. (Ez a paraméter nem befolyasolja az STO
miikodését). Tovabbi informaciok a hardver gépkdnyv STO fejezetben..

Kapcsolt fesziiltség és motor kabelezés (37.23 paraméter)

A hajtas érzékeli, ha a betap és a motor kabel véletlenil rossz helyre van
csatlakoztatva. (pl.: a betap kabel a motor kabel helyére lett bekotve). A
paraméterben megadhatd, hogy legyen-e hibajelzés vagy sem.

Beragadas védelem (37.24...31.28 paraméter)

A hajtds megvédi a motort beragadas esetén. Beallithato a felligyeleti hatarértékek
szintje (frekvencia, nyomaték és id6) valamint az, hogy hogyan reagaljon a hajtas a
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motor beragadasakor
Talpoérgés védelem (31.30 paraméter)

A felhasznal6 beallithatja a tulpdrgés hatarértékeit, tartalékok megadasaval, amelyek
hozzaadddnak az aktualisan hasznalt minimum maximum fordulat hatarértékekhez.

Vezérlépanel vesztés figyelés (49.05. paraméter)
A paraméterben kivalaszthatd, hogy hogyan reagaljon a késztilék a vezérl6panel
vagy a PC szoftver kommunikacié megszakadasa esetén.

Automatikus hiba nyugtazas

A hajtas képes automatikus nyugtazasra tularam, tulfesziltség, fesziiliségesés és
kilsé hibak esetéen.

Az Automatikus nyugtézast a felhasznalénak kell aktivalnia.
Beallitas
Lasd 31.712...31.16 (183.0ldal) paraméterek.
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Diagnosztika

Jel felligyelet

Harom kivalasztott jel figyelheté ezzel a funkcioval. Ha a felligyelt jel meghaladja
vagy a beallitott érték ala csdkken a 32.01 Supervision status bit aktivalodik és hiba
vagy figyelmeztetés generalddik. Az lizenet tartalma a vezérl6panel Settings - Edit
texts menijében szerkeszthetd.

A fellgyelt jel alul sz(rt.
Beadllitas
Lasd 32 Supervision (188. oldal).

Karbantartasi idok és szamlalok

A programban hat kiilénb6zd karbantartasi id6zité vagy szamlalé konfiguralhato,
hogy figyelmeztetést kiildjon ha valamelyik eléri az el6re beallitott értéket. Az Gzenet
tartalma a vezérl6panel Settings - Edit texts menijében szerkeszthetd.

Az id6zit6 vagy a szamlalé barmely paramétert tudja monitorozni. Ezen funkcio
kuldénosen alkalmas szervizzel kapcsolatos emlékeztetésre.

Harom kiilénb6z6 tipusu szamlalé van:

+ Uzemidd szamlalé. Binearis jel aktiv allapotanak mérése.

+ Jel él szamlalo. A szamlalé méri a medfigyelt jel allapot valtozasait.

+  Erték szamlalo. A szamlalo integralassal méri a megfigyelt jelet. Figyelmeztetést
ad, ha a kalkulalt érték csucs meghaladja a beallitott értéket.

Beallitas
Lasd 33 Maintenance timer & counter (191. oldal).

Energia megtakaritasi szamlalo

A funkcié az alabbiakat tartalmazza:

» Energia optimalizal6 ugy allitia a motor fluxusat, hogy a hatasfok a lehet6 legjobb
legyen

+ A szamlalé figyeli a motor altal felhasznalt és a megtakaritott energia mennyisé-
get és a panelon kijelzi kWh, valuta vagy CO, felhasznalasban, és

» Terhelés analizator megmutatja a hajtas terhelési profiljat (lasd 64. oldalon
talalhato fejezet).
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Megjegyzas: az energia megtakaritas pontossaga a 45.19 Comparison power
paraméteren beallitott motor adatok pontossagatdl fligg

Beallitas

» Lasd 45 Energy efficiency (225. oldal) paraméter.
Terhelés analizator

Csucsérték naplo

A felhasznalo beallithatja azt a jelet, amit a csucsérték naplo funkcio figyel. A naplo
funkcio rogziti a jel csucseértékét, az idejét, az aktualis motor aramot, DC fesziiltséget,
motor fordulatszamat és csucsérték hosszat.

Amplitudé naplé
A vezérlé programban két amplitud6 naplé van.

A felhasznald kivalaszthat egy jelet, amibdl 200 ms-os intervallumokban mintat vesz
az amplutudé naplé 2, ha a hajtas fut. Allitson be egy értéket, ami a 100% értékhez
tartozik. A gydijtdtt mintak tarolasra kertilnek 10 csak olvashaté paraméterben az
ampituddjuk szerint. Minden paraméter egy amplutudé tartomanyt fed le 10%-os
szélességgel. Megjeleniti a gy(jtott adatok szazalékat, amelyek az adott tartomanyba
esnek.

Szatzalékos mintak

EN X EN X EN X EN X EN X
=) S =) = =) S <) S =) S
- N ] = 10 © ~ < o %
) = = o =) o o o o

- (\I @ < et © ~ @

Amplitudé tartomanyok
(36.40...36.49 paraméterek)

Amplitudé napl6 1 fixen a motor aramat figyeli €s nem nyugtazhato (reset). Az
ampitudo naplé 1 100%-os értékéhez a hajtas névleges kimeneti arama tartozik
(Imax)- A mintak elosztasat a 36.20...36.29 paraméterek mutatjak.
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Beallitas

Lasd 36 Load analyzer paraméter csoport (204. oldal).
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Egyéb

Felhasznaléi paraméter készlet

A hajtasba négy felhasznald paraméter készletet lehet elmenteni. Ezek a készletek
az allandé memadriaba mentheték és a hajtas paramétereibél hivhaték el6. Paraméter
készletek kozotti valtas digitalis bemenetekkel is lehetséges.

A felhasznal6i paraméter készletek az 6sszes szerkesztheté paramétert tartalmazzak
(10...99 paraméter csoportok) kivéve:

* 1/O bdvité modul beallitasa (14...16 csoportok)

» adattarololé paraméterek (47 csoport)

» terepibusz beallité6 paraméterek (51...56 csoport), és
» enkdder beallitas (90...93 csoportok).

Mivel a motor beallitasokat is tartalmazza a felhasznaloi paraméter készlet.
Gy6z6djon meg réla, hogy a megfelel6 motor adatokat tartalmazza a készlet.
Azoknal az alkalmazasoknal, ahol kiilénb6z6 motorok csatlakoznak a hajtashoz,
végezze el a motor azonositast (ID run) minden motorra és az értékeket kiilonb6z6
készletekbe mentse el. A megfelel§ készlet visszatdlthets, ha motor valtasra kerul
sor.

Beallitas
Lasd 96.70...96.13 (263. oldal) paraméterek.

Adattarolé paraméterek

Adattarolasra huszonnégy (tizenhat 32-bit-es, nyolc 16-bit-es) paraméter van
lefoglalva. Hasznalhatok teszteléshez, 6sszekétésre vagy lizembe helyezési célokra.
irhatdk és olvashatok, hogy mas paraméterek paraméterek forrasként vagy célként
hasznalhassak.

Bedllitas

Lasd 47 Data storage (229. oldal) paraméter.
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Alkalmazas makrok

A fejezet tartalma

Ez e fejezet ismerteti az alkalmazasi makrok mikdodési és alapértelmezett
bedllitasait.

Bdvebb informaciok a vezérléegységrdl a hajtas Hardver gépkodnyvében talalhato.

Altalanos

Az alkalmazas makrok egy elére beallitott paraméter készlet, amely azonnal az
alkalmazashoz illeszthetd. Inditaskor a felhasznal6 kivalasztja az adott alkalmazas-
hoz leginkabb megfelel& makrot és a sziikséges beallitas modositasok utan elmenti a
maodositasokat, mint felhasznaloi paraméter készlet.

A makrék a 96.04 Macro select paraméter csoportban valaszthatok ki. A felhasznaloi
paraméter készleteket a 96 System paraméter csoport kezeli.
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Gyari makré

A gyari makro az egyszerilbb fordulatszam szabalyozasi alkalmazasokhoz
hasznalhatdk egyszerlien , ilyen pl. széllitészalag, szivattyu, ventilator és teszt
padok.

Kils6 vezérlés esetén a vezérléhely EXT1. Az alapjel az Al1 analég bemenetre
csatlakozik, a START/STOP és a Forgasirany valaszto jelek a DI1 és DI2 digitalis
bemenetre csatlakoznak.

Hibanyugtazas a DI3 digitalis bemenettel.

Kétféle felfutasi és lefutasi meredekség valaszthatd, a DI4 digitalis bemenet
allapotatol fuiggben. A fel- és lefutasi idék, valamint a rampaformak beallitasa a
23.12...23.19 paraméterek segitségével.

DI5 aktivalja az allandé fordulat 1-et.

Alapértelmezett paraméter beallitasok a gyari makréhoz

A gyéri makréhoz bedllitott alapértelmezett paraméter értékek a Parameter listing
fejezetben megtalalhatok (86. oldal).
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Gyari makréhoz beallitott kezeléfeliilet

XPOW Kiilsé halézati bemenet

69

+24VI
GND

24VDC,2A

X

>

| Referencia feszliiltség és analég bemenetek

+VREF

10V DC, R 1...10 kohm

-VREF

-10 VDC, R, 1...10 kohm

AGND

Fold

Al1+

Fordulat referencia
0(2)...10 V, Ry, > 200 kohm

Al2-

Alapértelmezetten nem hasznalt.
0(4)...20 mA, R, > 100 ohm

Analég kimenetek

Motor fordulat rpm
0...20 mA, R < 500 ohm

Motor aram
0...20 mA, R <500 ohm

Drive-to-drive link

1 AO1
2
3
4 AGND
D2 Drive-to-drive link
1 B
2 A
3 BGND

XRO1, XRO2, XRO3 Relé kimenetek

Uzemkész
250 VAC/30VDC
2A

Uzemben
250 VAC/30V DC
2A

e
—
L
—

Hiba(-1)
250 V AC /30 V DC
2A

-
L

Hardveres

futds engedélyezés (DIIL)

DIIL

DIIL. Alapértelmezetten nincs hasznalva.

+24VD

+24 V DC 200 mA

DICOM

Digitalis bemenet GND

+24VD

+24 V DC 200 mA

DIOGND

Digitalis bemenet/kimenet GND

Digitalis bemenet/kimenet

DIO1

[Kimenet: Uzemkész

DIO2

|Kimenet: Uzemben

Stop (0) / Start (1)

ELORE(D) / Hatra (1)

Nyugtéazas (Reset)

Fel-/lefutasi idd készlet 1 (0) / készlet 2 (1)

Allandé fordulat 1 (1 = be)

Alapértelmezetten nincs hasznalva

Safe torque off kdrnek zarva kell lennie az indulashoz. Lasd

modul csatlakozd

XDI  Digitalis bemenet
— DI
— DI2
— DI3
— DI4
L DI5
DI6
TS hardver gépkonyv.
X12  Biztonsagi
X13  Vezérl6panel csatlakozd
X205 Memodria e

gység csatlakozd
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Kézi/Automata makro

A kézi/automata makré makré azon fordulasztszam vezérléseknél alkalmazhato, ahol
két kils6 eszkdzt kell iranyitani.

A hajtas alapjel allitasa a két kiils6 vezérl6hely, EXT1 (Kézi) vagy EXT2 (Automata)
egyikérél adhatd. Az EXT1 és EXT2 vezérl6hely kdzotti valasztas a DI3 digitalis
bemenet allapotatdl flgg.

EXT1 esetén a start/stop jelek a DI1 bemeneten, mig a forgasirany megadasa a DI2
bemenettel torténik. EXT2 esetén a start/stop jelek a DI6 bemeneten, mig a
forgasirany megadasa a DI5 bemenettel torténik.

Az alapjel az Al1 (EXT1 vezérlés) vagy az Al2 (EXT1 vezérlés) analdg bemenetre
csatlakozik.

Allandé fordulat (300 rpm alapértelmezetten) DI4 aktivalasaval.

Alapértelmezett paraméter beallitasok a kézi/automata makréhoz

A téblazat a megmutatja, mely paraméter értékek kuldnbdznek a gyari makréhoz
képest. A gyari makroé értékei a Parameter listing fejezetben talalhatok (86. oldal).

Paraméter Kési/Automata makré
Ssz. | Név alapértelmezett

12.30 | Al2 scaled at Al2 max 1500.000

19.11 | Ext1/Ext2 selection DI3

20.06 | Ext2 commands In1 Start; In2 Dir

20.08 | Ext2 in1 DI6

20.09 | Ext2in2 DI5

22.12 | Speed ref2 selection Al2 scaled

22.14 | Speed ref1/2 selection Follow Ext1/Ext2 selection
22.22 | Constant speed sel1 Di4

23.11 | Ramp set selection Acc/Dec time 1

31.11 | Fault reset selection Off
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Kézi/automata makréohoz beallitott kezelo6feliilet

XPOW Kiilsé halézati bemenet

71

+24VI
GND

24VDC,2A

X

>

| Referencia feszliiltség és analég bemenetek

+VREF

10V DC, R 1...10 kohm

-VREF

-10VDC, R, 1...10 kohm

AGND

Fold

Al1+

Fordulat referencia (kézi)
0(2)...10 V, Rj; > 200 kohm

Al2-

Fordulat referencia (Auto)
0(4)...20 mA, R, > 100 ohm

Analég kimenet

Motor fordulat rpm
0...20 mA, R < 500 ohm

Motor aram
0...20 mA, R <500 ohm

Drive-to-drive link

1 AO1
2
3
4 AGND
D2 Drive-to-drive link
1 B
2 A
3 BGND

XRO1, XRO2, XRO3 Relé kimenet

Uzemkész
250 VAC/30VDC
2A

Uzemben
250 VAC/30V DC
2A

e
1
-
I

Hiba(-1)
250 V AC /30 V DC
2A

_F
-

Hardveres

futds engedélyezés (DIIL)

DIIL

DIIL. Alapértelmezetten nem hasznalt.

+24VD

+24 V DC 200 mA

DICOM

Digitalis bemenet GND

+24VD

+24 V DC 200 mA

DIOGND

Digitalis bemenet/kimenet GND

Digitalis bemenet/kimenet

DIO1

[Kimenet: Uzemkész

DIO2

|Kimenet: Uzemben

Stop (0) / Start (1) — Kézi

Elére (0)/ Hatra (1) — Kézi

Kézi (0) / Auto (1)

Allandé fordulat 1 (1 = be)

Elére (0) / Hatra (1) — Auto

Stop (0) / Start (1) — Auto

Safe torque off kdrnek zarva kell lennie az indulashoz. Lasd

modul csatlakozd

XDI  Digitalis bemenet
— DI
— DI2
— DI3
— DI4
—" DI5
L DI6
TS hardver gépkonyv.
X12  Biztonsagi
X13  Vezérl6panel csatlakozd
X205 Memodria e

gység csatlakozd
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PID makré

A PID makrot folyamat szabalyozo alkalmazasokhoz hasznaljak, ilyen példaul a zart
hurkd nyomas, szint vagy atfolyas szabalyozé rendszerek, mint pl.:

* nyomasfokoz6 szivattyuk vizellatdé rendszereknél

» szintszabalyozo szivattyuk

* nyomasfokozo szivattyuk tavfiitésben

* anyagaramlas szabalyozé szallitészalagon.

A folyamat alapjel az Al1 analég bemenetre csatlakozik, mig a szabélyzott
mennyiség aktualis értéke az Al2 analég bemenetre. Tovabbi lehetdségként koz-
vetlen fordulatszam-alapjelet lehet adni a hajtas Al1 analég bemenetére. Ekkor a PID
szabalyozd megkeriilésével a hajtds nem szabalyozza a folyamat valtozo szintjét.

A kdzvetlen fordulatszam vezérlés és a mennyiségi szabalyozas kdzotti valasztas a
DI3 digitalis bemenettel térténik.

A stop/start jelek DI1 (EXT1) és a DI6 (EXT2) digitalis bemenetre csatlakoznak.

Allandé fordulat (300 rpm alapértelmezetten) D14 aktivalasaval.
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Alapértelmezett paraméter beallitasok a PID makréhoz

A tablazat megmutatja mely paraméter értékek kilonbéznek a gyari makréhoz
képest. A gyari makro értékei a Parameter listing fejezetben talalhatok (86. oldal).

Paraméter . s
PID makroé alapértékek

Ssz. |Név

12.30 | Al2 scaled at Al2 max 1500.000

19.11 | Ext1/Ext2 selection DI3

20.01 | Ext1 commands In1 Start

20.04 | Ext1in2 Off

20.06 | Ext2 commands In1 Start

20.08 | Ext2in2 DI6

20.12 | Run enable 1 DI5

22.12 | Speed ref2 selection PID

22.14 | Speed ref1/2 selection Follow Ext1/Ext2 selection

22.22 | Constant speed sel1 Dl4

23.11 | Ramp set selection Acc/Dec time 1

31.11 | Fault reset selection Off

40.07 | PID operation mode On

40.08 | Feedback 1 source Al2 scaled

40.11 | Feedback filter time 0.040 s

40.16 | Setpoint 1 source Al1 scaled

40.35 | Derivation filter time 10s
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PID makréhoz beallitott kezel6feliilet

XPOW Kiilsé halézati bemenet

+24VI
GND

24VDC,2A

| Referencia fesziiltség és analég bemenetek

+VREF |10V DC, R, 1...10 kohm
-VREF |-10VDC, R, 1...10 kohm
AGND |Fold

Al1+

Folyamat vagy fordulat alapjel
0(2)...10 V, R, > 200 kohm

Nmm-thd;

Al2-

Folyamat visszajelzés*
0(4)...20 mA, R;, > 100 ohm

Analog outputs

AO1

Motor fordulat rpm
0...20 mA, R < 500 ohm

AGND

Motor aram
0...20 mA, R, <500 ohm

Drive-to-drive link

B

A

Drive-to-drive link

BGND

XRO1, XRO2, XRO3 Relé kimenet

Uzemkész
250 VAC/30V DC
2A

Uzemben
250 VAC/30V DC
2A

=g
I
L
I

Hiba(-1)
250 V AC /30 V DC
2A

-
L

XD24 Hardveres

futas engedélyezés (DIIL)

DIIL

DIIL. Alapértelmezetten nincs hasznalva.

+24VD

+24 V DC 200 mA

DICOM

Digitalis bemenet GND

+24VD

+24 V DC 200 mA

DIOGND

Digitalis bemenet/kimenet GND

XDIO Digitalis bemenet/kimenet

XDI

XSTO

DIO1 _[Kimenet: Uzemkész

DIO2 |Kimenet: Uzemben

Digitalis bemenet

DI1 Stop (0) / Start (1) — Fordulat szabalyozas

DI2 Alapértelmezetten nincs hasznalva.
" DI3 Fordulat szabalyozas(0) / Folyamat szabalyozas(1)
" DI4 Allandé fordulat 1 (1 = be)

DI5 Futas engedélyezett (1 = be)
L DI6 Stop (0) / Start (1) — Folyamat szabalyozas

Safe torque off kérnek zarva kell lennie az indulashoz. Lasd

hardver gépkonyv.

X12  Biztonsagi modul csatlakozé
X13  Vezéribpanel csatlakozé
X205 Memdria egység csatlakozd

*Szenzor csatlakozasi példak a 75 oldalon.




Szenzor csatlakozasi példak
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XAl
+  0/4..20 mA
P 6 | A2+ | Aktualis mért értek
| = 7 | Al2- |-20...20 mA. Ry, = 100 ohm
Megjegyzés: A szezort kivilrél kell taplalni.
XAl
P + I 1 | +VREF I Referencia fesziiltség kimenet
I [ 3 [ AGND [Féld
0/4...20 mA
6 | A2+ | Aktualis mért érték
7 Al2- |-20...20 mA. R;, = 100 ohm
XAl
P + I 1 | +VREF | Referencia fesziiltség kimenet
I 3 [ AGND |Fsld
0/4...20 mA
6 | A2+ | Aktualis mért érték
7 | A= |-20...20 mA. Ry, = 100 ohm
Hajtas 1/ XAl
- 0/4..20 mA
P 6 | Al2+ | Aktualis mért érték
| & — 7 TAa-  |-20...20 mA. Ry, = 100 ohm
Tap- +24V Hajtas 2 / XAl
egység |— — 6 | Al2+ [ Aktualis mért értékt. -20...20 mA. Ry, =
— 7 Al2- 100 ohm
Hajtas 3 / XAl
—1 6 | Al2+ [ Aktualis mért érték. -20...20 mA. Ry, =
7 | Al2- 100 ohm
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Nyomaték szabalyozas makro

A nyomaték szabalyozé makro olyan alkalmazasoknal hasznélatos, ahol a motor
nyomatékanak szabalyozasa sziikséges. A nyomaték alapjel az Al2 analdg (aram)
bemenetre érkezik. Alapértelmezés szerint 0 mA 0 %-o0s, 20 mA pedig 100 %-os
nyomaték alapjelnek felel meg, a motor névleges nyomatékahoz viszonyitva.

A START/STOP és Forgasirany valaszté jelek a DI1 és DI2 digitalis bemenetre
csatlakoznak.

A DI3 digitalis bemenettel fordulatszam vezérlést lehet kivalasztani, nyomaték
szabalyozas helyett. Arra is lehet6ség van, hogy a hajtast helyi vezérlési médba
valtsuk a LOC/REM nyomégomb megnyomasaval. Alapértelmezés szerint a
vezérlépanel a fordulatszamot vezérli, ha nyomaték szabalyozasra van sziikség a
19.16 Local control mode paraméter értékét Torque értékre kell allitani.

Allandé fordulat (300 rpm alapértelmezetten) D14 aktivalasaval. Az 1-es, 2-es fel- és
lefutasi id6k készlet kdzotti atkapcsolas a DI5 digitalis bemenettel valaszthato ki. A
fel- és lefutasi id6k, valamint a rampaformak beallitasa a 23.72...23.19 paraméterek
segitségével.

Alapértelmezett paraméter beallitdsok a nyomaték szabalyozas
makréhoz

A tdblazat a megmutatja, mely paraméter értékek kildnbéznek a gyari makréhoz
képest. A gyari makro értékei a Parameter listing fejezetben talalhatok (86. oldal).

Paraméter Nyomaték szabalyozas
Ssz. |Név makroé alapbeallitasok
19.11 | Ext1/Ext2 selection DI3

19.14 | Ext2 control mode 1 Torque

20.02 | Ext1 start trigger Level

20.06 | Ext2 commands In1 Start

20.07 | Ext2 start trigger Level

20.08 | Ext2 in1 DI1

20.09 | Ext2in2 DI2

20.12 | Run enable 1 DI6

22.22 | Constant speed sel1 Di4

23.11 | Ramp set selection DI5

26.11 | Torque ref1 selection Al2 scaled

31.11 | Fault reset selection Off
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Nyomaték szabalyoz6é makréhoz beallitott kezel6feliilet

XPOW Kiilsé halézati bemenet

77

+24VI
GND

24VDC,2A

X

>

| Referencia feszliiltség és analég bemenetek

+VREF

10V DC, R 1...10 kohm

-VREF

-10VDC, R, 1...10 kohm

AGND

Fold

Al1+

Fordulat referencia
0(2)...10 V, Ry, > 200 kohm

Al2-

Nyomaték referencia
0(4)...20 mA, R, > 100 ohm

Analég kimenet

AO1

Motor forduulat rpm
0...20 mA, R < 500 ohm

AGND

Motor aram
0...20 mA, R <500 ohm

B

A

Drive-to-drive link

BGND

1
2
3
4
D2 Drive-to-drive link
1
2
3

XRO1, XRO2, XRO3 Relé kimenet

Uzemkész
250 VAC/30VDC

Uzemben
250 VAC/30V DC
2A

e
— 1 2A
F
I

_—/|, Hiba(-1)
250 VAC/30VDC
— 1 2A

Hardveres

futds engedélyezés (DIIL)

DIIL

DIIL. Alapértelmezetten nincs hasznalva.

+24VD

+24 V DC 200 mA

DICOM

Digitalis bemenet GND

+24VD

+24 V DC 200 mA

DIOGND

Digitalis bemenet/kimenet GND

Digitalis bemenet/kimenet

DIO1

[Kimenet: Uzemkész

DIO2

|Kimenet: Uzemben

XDI  Digitalis bemenet

Stop (0) / Start (1)

Elére (0)/ Hatra (1)

Fordulat szabalyozas (0) / Nyomaték szabalyozas (1)

Allandé fordulat 1 (1 = be)

Fel-/lefutasi id6 készlet 1 (0) / készlet 2 (1)

— DI
— DI2
—_— DI3
— Dl4
—_— DI5
L DI6

Futas engedélyezés (1 = On)

XSTO

Safe torque off kdrnek zarva kell lennie az indulashoz. Lasd

hardver gépkonyv.

X12  Biztonsagi

modul csatlakozd

X13  Vezérl6panel csatlakozd

X205 Memodria e

gység csatlakozd
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Sorrendi vezérlés makré

A sorrendi vezérlési makré olyan esetekben alkalmas, amikor t6bb allandé fordulatot
kell hasznalni, illetve két fel- és lefutasi rampat kell hasznalni.

Ez a makré hét elére definialt allandé fordulatszam DI4 ... DI6 digitalis bemenetekkel
torténd kivalasztasara nyujt lehet6séget (lasd 22.21 Constant speed function
paraméter). Kulsé fordulatszam alapjel adhaté az Al1 analég bemenetre. Az alapjel
abban az esetben érvényes, ha a DI4...DI6 digitalis bemenetek mindegyike 0 (ki)
allasban van. A hajtds parancsok kiadasa és az alapjel allitdsa a vezérl6panellel is
lehetséges.

A START/STOP és Forgasirany valaszté jelek a DI1 és DI2 digitalis bemenetre
csatlakoznak.

Kétféle felfutasi és lefutasi meredekség véalaszthatd, a DI3 digitalis bemenet
allapotatol fuggben. A fel- és lefutési id6k, valamint a rampaforméak beallitasa a
23.12...23.19 paraméterek segitségével.

Miikodési diagram

Az alabbi abra a makré hasznalatara mutat egy példat.

Fordulat
Fordulat 3
Fordulat 2
Leallas lassitassal
Fordulat 1
1d6
Felfutds 1 Felfutas1 Felfutas 2 Lefutas 2
Start/Stop

Felfutas 1/Lefutds 1 _ [
Fordulat1 _ [N
Fordulat 2 |
Felfutas 2/Lefutas 2
Fordulat 3 I I




Allandé fordulat kivalasztasa
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Alapértelmezett allandé fordulat 1...7 kivalasztasa a DI4...DI6 digitalis bemenetek
segitségével az alabbi tablazat szerint:

Dl4

DI5

DI6

Aktiv allandé fordulat

0

Nincs (Kuls6 fordulat
referencia érték hasznalt)

Allandé fordulat 1

Allandé fordulat 2

Allandé fordulat 3

Allandé fordulat 4

Allandé fordulat 5

Allandé fordulat 6

alolalolalo| ~

alalololal-a|lo] o

alalalalolo|o] o

Allandé fordulat 7

Alapértelmezett paraméter beallitasok a sorrendi vezérlés makrohoz

A tablazat a megmutatja, mely paraméter értékek kiilénb6éznek a gyari makréhoz
képest. A gyari makro értékei a Parameter listing fejezetben talalhatok (86. oldal).

Paraméter Sorrendi vezérlés makré
Ssz. | Név alapbeallitasok
21.03 | Stop mode Ramp

22.21 | Constant speed function 01b (Bit 0 = Packed)
22.22 | Constant speed sel1 Dl4

22.23 | Constant speed sel2 DI5

22.24 | Constant speed sel3 DI6

22.27 | Constant speed 2 600.00 rpm

22.28 | Constant speed 3 900.00 rpm

22.29 | Constant speed 4 1200.00 rpm

22.30 | Constant speed 5 1500.00 rpm

22.31 | Constant speed 6 2400.00 rpm

22.32 | Constant speed 7 3000.00 rpm

23.11 | Ramp set selection DI3

25.06 | Acc comp derivation time 0.12s

31.11 | Fault reset selection Ooff
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Sorrendi vezérlés makrohoz beallitott kezelofeliilet

Nmm-thd;

XPOW Kiilsé halézati bemenet

+24VI
GND

24VDC,2A

Referencia fesziiltség és analég bemenetek

+VREF

10V DC, R, 1...10 kohm

-VREF

10V DC, R 1...10 kohm

AGND

Fold

Al1+

Kiils6 fordulat referencia
0(2)...10 V, Ri, > 200 kohm

Al2-

Alapértelmezetten nem hasznalt.
0(4)...20 mA, R;, > 100 ohm

Analég kimenet

AO1

Motor fordulat rpm
0...20 mA, R < 500 ohm

AGND

Motor aram
0...20 mA, R, <500 ohm

Drive-to-drive link

B

A

Drive-to-drive link

BGND

XDI

XRO1, XRO2, XRO3 Relé kimenet

Uzemkész
250 VAC/30V DC
2A

Uzemel
250 VAC/30V DC
2A

=g
I
L
I

Hiba-1)
250 V AC /30 V DC
2A

-
L

XD24 Hardveres

futas engedélyezés (DIIL)

DIIL

DIIL. Alapértelmezetten nincs hasznalva.

+24VD

+24 V DC 200 mA

DICOM

Digitalis bemenet GND

+24VD

+24 V DC 200 mA

DIOGND

Digitalis bemenet/kimenet GND

XDIO Digitalis bemenet/kimenet

DIO1

[Kimenet: Uzemkész

DIO2 |

Kimenet: Uzemben

Digitalis bemenet

DI1

Stop (0) / Start (1)

DI2

Elére (0) / Hatra (1)

DI3

Fel-/lefutasi id6 készlet 1 (0) / készlet 2 (1)

DI4

DI6

Allandé fordulatszam valasztas (lasd 79. oldal)

Safe torque off kérnek zarva kell lennie az indulashoz. Lasd

hardver gépkonyv.
X12  Biztonsagi modul csatlakozé
X13  Vezéribpanel csatlakozé
X205 Memdria egység csatlakozd
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Terepibusz vezérlési makré

Ezen alaklmazas makré nem tamogatott ebben a firmware verzidban.
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Parameéterek

A fejezet tartalma

A fejezet bemutatja a vezérlé program paramétereit.

Leirasok és meghatarozasok

Leiras

Meghatarozas

Actual signal

Olyan parameter, amely értékét a hajtas méri vagy szamolja vagy statusz
informmaciét tartalmaz. A legtébb jel csak olvashato, de néhany
(szamlalo érték) torolhets.

Def

(Az alabbi tablazatban lathatd, ugyanabban a sorban, mint a paraméter
neve)

A parameter alapértelmezett értékét a gyari makré adja. B6vebb
informacidkat a makré specifikus értékekrél a Alkalmazas makrék
fejezetben (67.oldal) olvashat.

FbEq16

(Az alabbi tablazatban lathatd, ugyanabban a sorban, mint a paraméter
tartomany)

16-bites terepibusszal egyenértéki: A panelon jelzett érték és a
terepibbuszos kommunikacional hasznalt intgerer foratum (ha 52 FBA A
data in vagy 563 FBA A data out paraméterben, ha a 16-bites méd van
kivalasztva) kozotti skalazas.

A kotojellel (-) jelolt paraméter bites formatumban nem elérhetd.

A kapcsolodé 32-bites skalazas a Kiegészité paraméter adatok (275.
oldal) fejezetben.

Other [bit]

Az érték egy masik paraméter bit értékébdl kapott. A forras a paraméter
listabdl valasztott.

Parameter

Felhasznal¢ altal bedllithato jel vagy egy actual signal értéke.

p.u.

Egységenként
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Paraméter csoportok osszefoglalasa

01 Actual values Hajtas ellenérzéséhez alapvet6 értékek. 86
03 Input references Kapott referncia értékek. 87
04 Warnings and faults Informacio a figyelmeztetésekrél és hibakrol. 88
05 Diagnostics Szamos Uzemid6 szamlalé és mérd a hajtas karbantartashoz. 89
06 Control and status words | Hajtas vezérl6 és statusz szavak. 89
07 System info Hardver és firmware informaciok. 93
10 Standard DI, RO Digitalis bemenetek és relé kimenetek konfiguralasa. 93
11 Standard DIO, Fl, FO Digitalis be-kimenetek és frekvencia be-/kimenetek konfiguralasa. 99
12 Standard Al Analég bemenetek konfiguralasa. 104
13 Standard AO Analég kimenetek konfiguralasa. 106
14 1/0 extension module 1 1/0 bévité modul 1 konfiguralasa. 110
15 1/O extension module 2 1/0 bévité modul 2 konfiguralasa. 126
16 1/O extension module 3 1/0 bévité modul 3 konfiguralasa. 129
19 Operation mode Kils6 vezérlési hely és miikddési méd kivalasztasa. 132
20 Start/stop/direction Start/stop/forgasirany és futas/start/lépés engedélyezé jel forras 134
vélasztas, pozitiv/negativ referencia engedélyezé jel valasztas.
21 Start/stop mode Start és stop modok; vészstop mdd és forras jel valasztas; DC 142
magnesezési beallitasok; autophasing maéd valasztas.
22 Speed reference selection | Fordulat referencia valasztas, motoros potencidométer beallitasok. 147
23 Speed reference ramp Fordulat referencia rampa beallitasok. 154
24 Speed reference Fordulat hiba szamitas; fordulat hiba ablak konfiguralas; fordulat 159
conditioning hiba Iépés.
25 Speed control Hajtas vezérlé beallitasok. 161
26 Torque reference chain Nyomaték referencia lanc beallitasok. 167
28 Frequency reference chain | Lasd vezérlési lanc diagramok a 365 és 366 oldalon. 171
30 Limits Hajtas mikodési hatarértékek. 179
31 Fault functions A hajtasok viselkedésének bedllitasa hiba esetén. 182
32 Supervision Jel felugyeleti funkciok beallitasa. 188
33 Maintenance timer & Karbantartasi id6zit6/szamlalé beallitasok. 191
counter
35 Motor thermal protection Motor hévédelem beallitasok. 198
36 Load analyzer Csucsértékek és amplitudd naplozas beallitasok. 204
40 Process PID set 1 Paraméter értékek PID szabalyozashoz. 207
41 Process PID set 2 Masodik készlet PID szabalyozé. 218
43 Brake chopper Bels6 fékcsopper beallitasok. 220
44 Mechanical brake control | Mechanikus fékvezérlés konfiguralasa. 221
45 Energy efficiency Energia megtakartitasi szamlalok beallitasa. 225
46 Monitoring/scaling settings | Fordulat fellgyeleti beallitasok. Aktualis jel szlrés, altalanos 227
skalazasi beallitasok.
47 Data storage Adattarold paraméterek. irhatdk és olvashaték mas paraméter 229
forrasok hasznalataval és bellitasokkal.
49 Panel port communication | Kommunikacios beallitasok a panel kommunikacids portbdl a 231

hajtasba.
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50 Fieldbus adapter (FBA) Terepibusz kommunikacioés beallitasok. 232

51 FBA A settings Terepibusz adapter A beallitas. 235

52 FBA A data in Adatok valasztasa, amelyeket hajtasbdl a terpibuszra kiildenek a 236
terepibusz adapter A-n keresztuil.

53 FBA A data out Adatok valasztasa, amelyeket a terpibuszbdl a hajtasba kildenek 237
a terepibusz adapter A-n keresztiil.

60 D2D and DDCS DDCS (livegszalas optika) kommunikacio beallitasa. 237

communication

61 D2D and DDCS transmit DDCS linkhez kiild6tt adatok meghatarozasa. 241

data

62 D2D and DDCS receive DDCS linken keresztll kapott adatok lefedése. 243

data

90 Feedback selection Motor fordulat visszacsatol6 beallitas. 247

91 Encoder module settings Enkéder interfész modulok beallitasa. 252

92 Encoder 1 configuration Enkéder 1 beallitasok. 253

93 Encoder 2 configuration Enkoder 2 beallitasok. 259

95 HW configuration Kulénb6z6 hardverhez kapcsolédé beallitas. 260

96 System Nyelvvalasztas, paraméter mentés, betdltés, felhasznaloi 262

paraméter készletek, vezérlé egység ujratoltés.

97 Motor control Kapcsolasi frekvencia; csuszas erésités; feszliltség tartalék; 265
fluxus fékezés; jel injekcio; IR kompenzacio.

98 User motor parameters Felhasznalé altal megadott motor értékek, amelyek a motor 267
modellhez lesznek felhasznalva.

99 Motor data Motor konfiguraciés beallitasok. 269

200 Safety FSO-xx beallitasok. 273
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Parameter listing

| Szam. Név\Erték | Leiras Def/FbEq16
01 Actual values Haijtas ellenérzéséhez alapvetd értékek.
Minden paraméter csak olvashatd, kivéve ha masképpen
jelzett.
01.01  Motor speed used | Mért vagy becslt motor fordulat, visszacsatol6 tipusatol fugg | -
(lasd 90.41 Motor feedback selection paraméter). Sz{rési
idéallando bedllitasa a 46.11 Filter time motor speed
paraméterben.
-30000.00 ... Mért vagy becstlt motor fordulat. lasd 46.01
30000.00 rpm par.
01.02  Motor speed Mért vagy becstlt motor fordulat r/min-ben. Szlrési -
estimated idéallando bedllitasa a 46.11 Filter time motor speed
paraméterben.
-30000.00 ... Becsiilt motor fordulat. lasd 46.01
30000.00 rpm par.
01.04  Encoder 1 speed Enkéder 1 fordulat r/min-ben. Szlrési id6allando bedllitasa a | -
filtered 46.11 Filter time motor speed paraméterben.
-30000.00 ... Enkéder 1 fordulat. lasd 46.01
30000.00 rpm par.
01.05  Encoder 2 speed Enkdéder 2 fordulat r/min-ben. Szirési id6éallandé beallitasa a | -
filtered 46.11 Filter time motor speed paraméterben.
-30000.00 ... Enkéder 2 fordulat. Lasd 46.01
30000.00 rpm par.
01.06  Output frequency Becsiilt kimeneti frekvencia Hz-ben. Sziirési idéallando -
beallitasa a 46.12 Filter time output frequency paraméterben.
-500.00 ... 500.00 | Becsult kimeneti frekvencia. Lasd 46.02
Hz par-
01.07  Motor current Mért (abszolut) motor aram A-ban. -
0.00 ... 30000.00 A | Motor aram. 1=1A
01.10  Motor torque % Motor nyomaték szazalékban a névleges motor nyomatékbal. | -
Lasd tovabba 01.30 Nominal torque scale paraméter.
Szlrési idéallandé beadllitasa a 46.13 Filter time motor torque
paraméterben.
-1600.0 ... 1600.0% | Motor nyomaték. Lasd 46.03
par.
01.11  DC voltage Mért kozbensodkori feszliltség. -
0.00 ... 2000.00 V | Kbézbenso6kari feszliltség. 10=1V
01.13  Output voltage Szamolt motor fesziiltség V AC-ban. -
0.00 ... 2000.00 V | Motor feszliltség. 10=1V
01.14  Output power Kimeneti teljesitmény kW-ban. Szlirési idéallandé beallitasa | -
a 46.14 Filter time power out paraméterben.
-32768.00 ... Kimeneti teljesitmény. 1=1kwW
32767.00 kW
01.18  Inverter GWh A hajtott gép altal felhasznalt energia GWh-ban. A minimum | -
counter értéke nulla.
0...65535 GWh Energia GWh-ban. 1=1GWh
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Szam. Név\Erték Leiras Def/FbEq16

01.19  Inverter MWh A hajtott gép altal felhasznalt energia MWh-ban. A minimum | -
counter értéke nulla. Ha szamlalo atfordul, 01.18 Inverter GWh

counter szamlaléra valt. A minimum értéke nulla.
0...999 MWh Energia MWh-ban. 1=1MWh

01.20  Inverter kWh A hajtott gép altal felhasznalt energia kWh-ban. A minimum -
counter értéke nulla. Ha szamlalo atfordul, 01.19 Inverter MWh

counter szamlaléra valt. A minimum értéke nulla.
0...999 kWh Energia kWh-ban. 10 =1 kWh

01.24  Flux actual % Hasznalt fluxus referencia a motor névleges fluxus -

szazalékaban.
0...200% Fluxus referencia. 1=1%

01.29  Speed change rate | Fordulat valtozas mértéke a fordulat rampa generator utan. -

Lasd 31.32 Emergency ramp supervision és 31.33

Emergency ramp supervision delay paraméterek.
-15000 ... 15000 Fordulat valtozas mértéke. 1=1rpm/s
rpm/s

01.30  Nominal torque Nyomaték, amely 100%-ban megfelel a motor névleges -
scale nyomatékanak.

Megjegyzés: Ha a 99.12 Motor nominal torque paraméter

kitoltott, akkor ez az érték a beirt értékkel egyenlé. Ellenkez6

esetben a motor mas adataibol szamolt.
0.000 ... Névleges nyomaték. 1 =100 N°m
4000000.000 N*m

01.31  Ambient Bejové hémérséklet mért értéke °C-ban. -
temperature
-32768.0 ... Hitélevegé hémérséklet. 1=1°C
32767.0 °C

03 Input references Kapott referncia értékek.

Minden paraméter csak olvashato, kivéve ha masképpen
jelzett.

03.01  Panel reference Referencia jel a panelrél vagy a PC szoftverrél érkezik. -
-100000.00 ... Vezérlépanel vagy PC szoftver referencia. 1=10
100000.00

03.05 FB A reference 1 Referencia 1 érték a terepibusz adapter A- keresztil érkezik, | -

Lasd tovabba Terepibuszos vezérlés terepibusz adapteren

keresztiil (339. oldal) fejezet.
-100000.00 ... Referencia 1 a terepibusz adapter A-bdl. 1=10
100000.00

03.06 FB A reference 2 Referencia 2 érték a terepibusz adapter A- keresztil érkezik, | -
-100000.00 ... Referencia 2 a terepibusz adapter A-bél. 1=10
100000.00

03.11  DDCS controller ref | Referencia 1 érték egy kiilsé (DDCS) vezérl6bdl érkezik. Az | 1=10
1 értéket skalazni kell 60.60 DDCS controller ref1 type

paraméter szerint.
Lasd tovabba Kiils6 vezérlé interfész (33. oldal) fejezet.
-30000.00 ... Skalazott referencia 1 egy kils6 vezérl6bél. 1=10

30000.00
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03.12  DDCS controller ref | Referencia 2 érték egy kilsé (DDCS) vezérlébdl érkezik. Az |1 =10
2 értéket skalazni kell 60.67 DDCS controller ref2 type
paraméter szerint.
-30000.00 ... Skalazott referencia 2 egy kiilsé vezérlébol. 1=10
30000.00
03.13  M/F or D2D ref1 Master/follower referencia 1 a masterbél. Az értéket skalazni | 1 =10
kell 60.10 M/F ref1 type paraméter szerint.
Lasd tovabba Master/follower funkcié (33. oldal) fejezet.
-30000.00 ... Skalazott referencia 1 a masterbél. 1=10
30000.00
03.14  M/F or D2D ref2 Master/follower referencia 1 a masterbél. Az értéket skalazni | 1 =10
kell 60.11 M/F ref2 type paraméter.
-30000.00 ... Skalazott referencia 2 a masterbél. 1=10
30000.00
04 Warnings and faults | Informéacié a figyelmeztetésekrdl és hibakrol.
Bévebb informaciokat a Hibakeresés fejezet tartalmaz.
Minden paraméter csak olvashato, kivéve ha masképpen
jelzett.
04.01  Tripping fault Az els6 aktiv hiba kodja (hiba, ami az aktiv hibat okozta). -
0000h...FFFFh Elsé aktiv hiba. 1=1
04.02  Active fault 2 A masodik aktiv hiba kédja. -
0000h...FFFFh Masodik aktiv hiba. 1=1
04.03  Active fault 3 A harmadik aktiv hiba kodja. -
0000h...FFFFh Harmadik aktiv hiba. 1=1
04.04  Active fault 4 A negyedik aktiv hiba kodja. -
0000h...FFFFh Negyedik aktiv hiba. 1=1
04.05 Active fault 5 Az 6todik aktiv hiba kédja. -
0000h...FFFFh Otédik aktiv hiba. 1=1
04.06  Active warning 1 Az els6 aktiv figyelmeztetés kodja. -
0000h...FFFFh Els6 aktiv figyelmeztetés.. 1=1
04.07  Active warning 2 A masodik aktiv figyelmeztetés kodja. -
0000h...FFFFh Masodik aktiv figyelmeztetés. 1=1
04.08  Active warning 3 A harmadik aktiv figyelmeztetés kddja. -
0000h...FFFFh Harmadik aktiv figyelmeztetés. 1=1
04.09  Active warning 4 A negyedik aktiv figyelmeztetés kddja. -
0000h...FFFFh Negyedik aktiv figyelmeztetés. 1=1
04.10  Active warning 5 Az 6todik aktiv figyelmeztetés kodja. -
0000h...FFFFh Otodik aktiv figyelmeztetés. 1=1
04.11  Latest fault Az elsé tarolt (nem aktiv) hiba kodja. -
0000h...FFFFh Elsg tarolt hiba. 1=1
04.12  2nd latest fault A masodik tarolt (nem aktiv) hiba kédja. -
0000h...FFFFh Masodik tarolt hiba. 1=1
04.13  3rd latest fault A harmadik tarolt (nem aktiv) hiba kédja. -
0000h...FFFFh Harmadik tarolt hiba. 1=1
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04.14  4th latest fault A negyedik tarolt (nem aktiv) hiba kédja. -
0000h...FFFFh Negyedik tarolt hiba 1=1
04.15  5th latest fault Az 6todik tarolt (nem aktiv) hiba kédja. -
0000h...FFFFh Otodik tarolt hiba 1=1
04.16  Latest warning Az elsé tarolt (nem aktiv) figyelmeztetés kodja. -
0000h...FFFFh Elsé tarolt figyelmeztetés. 1=1
04.17  2nd latest warning | A masodik tarolt (nem aktiv) figyelmeztetés kodja. -
0000h...FFFFh Masodik tarolt figyelmeztetés. 1=1
04.18  3rd latest warning | A harmadik tarolt (nem aktiv) figyelmeztetés kodja. -
0000h...FFFFh Harmadik tarolt figyelmeztetés. 1=1
04.19  4th latest warning | A negyedik tarolt (nem aktiv) figyelmeztetés kodja. -
0000h...FFFFh Negyedik tarolt figyelmeztetés. 1=1
04.20  5th latest warning | Az 6todik tarolt (nem aktiv) figyelmeztetés kodja. -
0000h...FFFFh Otodik tarolt figyelmeztetés. 1=1
05 Diagnostics Szamos lizemid6 szamlalé és méré a hajtas karbantartashoz.
Minden paraméter csak olvashato, kivéve, ha masképpen
jelzett.
05.01  On-time counter Uzemoéra szamlalo. A szamlalé aktiv, ha a hajtas bekapcsolt | -
allapotban van.
0...4294967295 d Uzemora szamlalo. 1=1d
05.02  Run-time counter Motor izemodra szamlalé. A szamlalé aktiv, ha a hajtas -
mukodik.
0...4294967295 d Motor lizeméra szamlalé. 1=1d
05.04  Fan on-time A hajtas hitéventilator izemideje. Nullazhat6 a panelrdl -
counter (3mp-ig a Reset gomb nyomvatartva).
0...4294967295d | A hajtas hltdventilator Gzemideje. 1=1d
05.11  Inverter A hajtas becsult hémérséklete a hiba hatar szazalékaban. -
temperature %
-40.0 ... 160.0% Hajtas hémérséklet szazalékban. 1=1%
06 Control and status Hajtas vezérl6 és statusz szavak.
words
06.01  Main control word | A hajtas févezérl6 szava. Ez a paraméter mutatja a valasztott | -
forrastol (DI, terepibusz interfész vagy alkalmazas program)
kapott vezérlé jeleket.
A sz6 bitjeinek tartalmardl a 345. oldalon olvashat b&vebben.
A kapcsol6do statusz szavak és allapotokrdl a 346 és a
347.oldalon olvashat bévebben.
Ez a paraméter csak olvashaté.
0000h...FFFFh Févezérld szo. 1=1
06.02  Application control | A hajtas vezérl6 szava az alkalmazas programtdl (ha van). A | -
word sz0 bitjeinek tartalmarél a 345. oldalon olvashat bévebben.
Ez a paraméter csak olvashaté.
0000h...FFFFh Alkalmazas program vezérld szé. 1=1
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06.03 FBA A transparent | PLC-t6l kapott vezérl6 szé terepibusz fieldbus adapter A-n -
control word keresztil.
Ez a paraméter csak olvashaté.
00000000h ... Vezérl6 sz6 a terepibusz adapter A-n keresztiil. -
FFFFFFFFh
06.11  Main status word A hajtas f6 statusz szava. -
A sz6 bitjeinek tartalmarél a 346. oldalon olvashat bévebben.
A kapcsolodé vezérlé szavak és allapotokrél a 345 és a
347 .oldalon olvashat bévebben.
Ez a paraméter csak olvashaté.
0000h...FFFFh F& statusz szo. 1=1
06.16  Drive status word 1 | Statusz sz6 1. -

Ez a paraméter csak olvashato.

Bit Név Leiras
0 Enabled 1 = A futds engedélyezés (lasd 20.72 par.) és a start (20.79 par.) jelek
megérkeztek. Megj.: Erre a jelre nincs hatasa hibanak.
1 Inhibited 1 = Inditas gatolt, A hajtas inditdsahoz a gatlo jelet meg kell sziintetni (lasd
06.18 par.) és start jelet kell kapnia.
2 DC charged |1 = DC kér feltdltve
3 Ready to 1 = Hajtas indito jelre var
start
4 Following 1 = Hajtas készen all a kapott referencia kdvetésére
reference
5 Started 1 = Hajtas elindult
6 Modulating |1 = Hajtas Gzemel (kimeneti szakasz vezérelt)
7 Limiting 1 = Mlkddési hatar (fordulat, nyomaték, stb.) aktiv
8 Local control |1 = Hajtas helyi vezérlési moédban
9 Network ctrl |1 = A hajtas network control (14. oldal) médban
10 Ext1 active |1 =EXT1 vezérl6 hely aktiv
1 Ext2 active |1 = EXT2 vezérl6 hely aktiv
12...15 |Foglalst

0000h...FFFFh

Statusz sz6 1. 1=1
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06.17  Drive status word 2 | Statusz sz6 2. -
Ez a paraméter csak olvashaté.
Bit Neév Leiras
0 Identification run done |1 = Motor azonositas (ID run) megtortént
1 Magnetized 1 = Motor felmagnesezett
2 Torque control 1 = Nyomaték vezérlési mod aktiv
3 Speed control 1 = Fordulat vezérlési méd aktiv
4 Power control 1 = Teljesitmény vezérlési mdd aktiv
5 Safe reference active |1 = A “biztonsagos” referencia alkalmazott, pl. 49.05 és 50.02
paraméter funkciokkal
6 Last speed active 1 = Az “utols¢ fordulat” referencia alkalmazott, pl. 49.05 és 50.02
paraméter funkciokkal
7 Loss of reference 1 = Referencia jel elveszett
8 Emergency stop failed |1 = Vészstop sikertelen (lasd 371.32 és 31.33 par.)
9 Jogging active 1 = Jogging engedélyezé jel aktiv
10... Foglalt
0000h...FFFFh Vezérl6 hajtas sz6 1. 1=1
06.18  Start inhibit status Inditast akadalyozo statusz szé. Ez a sz6 adja meg az -

word akadalyozo jel forrasat, amitél nem engedi a hajtast elindulni.
A *-gal jelolt feltétel csak a ciklikus start parancsot irja el6.
Minden mas esetben a gatlé feltételt meg kell szlintetni.
Lasd tovabba 06.16 Drive status word 1, paraméter bit 1.
A paraméter csak olvashatd.
Bit Név Leiras
0 Not ready run 1 = DC fesziiltség hianyzik vagy a hajtas nincs megfeleléen
paraméterezve. Ellenérizz a 95 és 99-es paraméter csoportokat.
1 Ctrl location changed |* 1 = Vezérlési hely megvaltozott
2 SSW inhibit 1 = Vezérl6 program tiltott allapotban tartja magat
3 Fault reset *1 = A hiba nyugtazva (reset)
4 Lost start enable 1 = Start engedélyezd jel hianyzik
5 Lost run enable 1 = Futas engedélyez§ jel hianyzik
6 FSO inhibit 1 = FSO-xx biztonsagi modul megakadalyozza a miikédést
7 STO 1 = Safe torque off aktiv
8 Current calibration * 1 = Jelenlegi kalibraciés mivelet befejezve
ended
9 ID run ended * 1 = Motor azonositas befejezve
10 Auto phase ended * 1 = Autophasing befejezve
1 Em Off1 1 = Vészstop jel (off1 mod)
12 Em Off2 1 = Vészstop jel (off2 mod)
13 Em Off3 1 = Vészstop jel (off3 mod)
14 Auto reset inhibit 1 = Automatikus nyugtazas tilté mikodés
15 Jogging active 1 = A jogging engedélyezd jel gatolja a miveletet

0000h...FFFFh

Inditas gatlé statusz szé.
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06.19  Speed control Fordulat vezérl6 statusz szo. -
status word Ez a paraméter csak olvashato.
Bit Név Leiras
0 Zero speed 1 = Hajtas nulla fodulaton fut
1 Forward ;;r ;—iajtés elére iranyba forog 0 sebesség hatar felett (27.06
2 Reverse ;;r ;—iajtas hatra iranyba forog 0 sebesség hatar felett (27.06
) 1 = Motor fordulat a Motor speed outside speed window (24
3 Out of window o
Speed reference conditioning par. csoport)
4 Internal speed feedback |1 = Becsiilt fordulat visszacsatolas hasznalt (90.41 par.)
5 Encoder 1 feedback 1 = Enkéder 1 hasznalt fordulat visszacsatolasra (90.41 par.)
6 Encoder 2 feedback 1 = Enkdder 2 hasznalt fordulat visszacsatolasra (90.41 par.)
7 Any constant speed 1 = Allandé fordulat van kivalasztva lasd 06.20 par.
request
8...15 |Foglalt
0000h...FFFFh Fordulat statusz szé. 1=1
06.20  Constant speed Allando fordulat/frekvencia statusz sz6. Jelzi mely allando -
status word fordulat vagy frekvencia érték aktiv (ha van). Lasd tovabba
06.19 Speed control status word, paraméter bit 7 és vAllandé
fordulatok/frekvenciak (36. oldal) fejezet.
Ez a paraméter csak olvashaté.
Bit Név Leiras
0 Constant speed 1 1 = Allandé fordulat vagy frekvencia 1 van kivalasztva
1 Constant speed 2 1 = Allandé fordulat vagy frekvencia 2 van kivalasztva
2 Constant speed 3 1 = Allandé fordulat vagy frekvencia 3 van kivalasztva
3 Constant speed 4 1 = Allandé fordulat vagy frekvencia 4 van kivalasztva
4 Constant speed 5 1 = Allandé fordulat vagy frekvencia 5 van kivalasztva
5 Constant speed 6 1 = Allandé fordulat vagy frekvencia 6 van kivalasztva
6 Constant speed 7 1 = Allandé fordulat vagy frekvencia7 van kivalasztva
7...15 |Foglalt
0000h...FFFFh Allandé fordulat/frekvencia statusz sz6. 1=
06.30  User bit 0 selection | Binaris forras kivalasztasa, amelynek az értéke a 06.11 Main | False
status word paraméter 11-es bit értékébe keral.
False 0. 0
True 1. 1
Other [bit] Specifikus bit egy masik paraméterbél. -
06.31  User bit 1 selection | Binaris forras kivalasztasa, amelynek az értéke a 06.77 Main | False
status word paraméter 12-es bit értékébe ker(l.
False 0. 0
True 1. 1
Other [bit] Specifikus bit egy masik paraméterbdl. -
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06.32  User bit 2 selection | Binaris forras kivalasztasa, amelynek az értéke a 06.711 Main | False
status word paraméter 13-as bit értékébe kerdl.
False 0. 0
True Specifikus bit egy masik paraméterbél. 1
Other [bit] Binearis forras kivalasztasa, amelynek az értéke a 06.11 -
Main status word paraméter 14-es bit értékébe kerl.
06.33  User bit 3 selection | 0. False
False 1. 0
True Specifikus bit egy masik paraméterbdl 1
Other [bit] Specifikus bit egy masik paraméterbdl. -
07 System info Hardver és firmware informaciok.
A Osszes paraméter csak olvashato.
07.03  Drive rating id A hajtas/inverter egység tipusa. -
07.04  Firmware name Firmware azonosité. -
07.05  Firmware version Firmware verzié szama. -
07.06 Loading package A firmware t6lt6 csomag neve. -
name
07.07  Loading package A firmware t6lt6 csomag verzié szama -
version
07.11  Cpu usage CPU hasznalat szazalékban. -
0...100% CPU hasznalat. 1=1%
10 Standard DI, RO Digitalis bemenetek és relé kimenetek konfiguralasa.
10.01 Dl status Digitalis bemenetek elektronikus allapotat (DIIL, DI8...DI1) -
mutatja. Az bekapcsolasi/kikapcsolasi (ha van) id6ket nem
veszi figyelembe.
0...5 bitek a DI1...DI6, a 15. bit a DIIL bemenet allapotat
mutatjak. Példa: 1000000000010011 = DIIL, DI5, DI2 és DI1
aktiv a DI3, DI4 és DI6 nem aktiv.
Ez a paraméter csak olvashaté.
0000h...FFFFh Digitalis bemenetek allapota. 1=1
10.02 DI delayed status Digitalis bemenetek statuszat (DIIL, DI6...DI1) mutatja. Az -
bekapcsolasi/kikapcsolasi (ha van) idéket figyelembe veszi.
0...5 bitek a DI1...DI6, a 15. bit a DIIL bemenet allapotat
mutatjak.
Ez a paraméter csak olvashaté.
0000h...FFFFh Digitalis bemenetek késleltetési allapota. 1=1
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10.03 Dl force selection A digitalis bemenetek allapotat fellil lehet irni, pl. tesztelés 0000h
céljabol. A 10.04 DI force data paraméterben 1évé bit értéke
minden digitalis bemenetre alkalmazhaté. Alkalmazasa
esetén a hozzatartozo bit értéke 1 ebben a paraméterben.
Bit Erték
0 1= 10.04 DI force data paraméter 0. bit érték kényszeritése DI1 értékének
1 1= 10.04 DI force data paraméter 1. bit érték kényszeritése DI2 értékének
2 1= 10.04 DI force data paraméter 2. bit érték kényszeritése DI3 értékének
3 1= 10.04 DI force data paraméter 3. bit érték kényszeritése DI4 értékének
4 1= 10.04 DI force data paraméter 4. bit érték kényszeritése DI5 értékének
5 1= 10.04 DI force data paraméter 5. bit érték kényszeritése DI6 értékének
6...14 |Foglalt
15 1 =10.04 DI force data paraméter 15. bit érték kényszeritése DIIL értékének.
0000h...FFFFh Digitalis bemenet felliliras valaszto. 1=1
10.04 Dl force data Digitalis bemenet értékeit tartalmazza, amelyek elektromos 0000h
allapotuk helyett hasznalt, ha a 10.03 DI force selection
paraméterben ki lettek valasztva. A 0. bita DI1 a 15. bit a DIIL
bemenet kényszeritett értéke.
0000h...FFFFh Digitalis bemenetek kényszeritett értékei. 1=1
10.05 DI1 ON delay Megadja a DI1 bekapcsolasi késleltetését. 0.0s
‘ ‘ 1
*DI allapot ! ! !
| — | o :
K sleltetett DI w 1 1
allapot - ' ! 0
‘ PN ‘ [N 1d6
ton tort ton tort
toe = 10.05 DI1 ON delay
ti = 10.06 DI1 OFF delay
*Dl allapota. 70.01 DI status paraméterben jelzett.
**10.02 DI delayed status paraméterben jelzett.
0.0 ...3000.0 s DI1 bekapcsolasi késleltetés. 10=1s
10.06  DI1 OFF delay Megadja a DI1 kikapcsolasi késleltetését. Lasd 10.05 DI1 ON |0.0s
delay paraméter.
0.0...3000.0s DI1 kikapcsolasi késleltetés. 10=1s
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10.07  DI2 ON delay Megadja a DI2 bekapcsolasi késleltetését. 00s

' ' 1
*Dl allapot ! ! !
| ! ‘ 0
I

**Késleltetett DI

allapot 0
N N [N N 1d6
ton toft ton tors
tye = 10.07 DI2 ON delay
ti = 10.08 DI2 OFF delay
*10.01 DI status paraméterben jelzett.
**10.02 DI delayed status paraméterben jelzett.
0.0... 3000.0 s DI2 bekapcsolasi késleltetés. 10=1s
10.08 DI2 OFF delay Megadja a DI2 kikapcsolasi késleltetését. Lasd 70.07 DI2ON | 0.0 s
delay paraméter.
0.0 ... 3000.0 s DI2 kikapcsolasi késleltetés. 10=1s
10.09  DI3 ON delay Megadja a DI3 bekapcsolasi késleltetését. 00s

' ' 1
*DI allapot ' ! !
| ! ‘ 0

**Késleltetett DI '
T

allapot 0
J N e ! 1d6
ton tofs ton tort

the = 10.09 DI3 ON delay

tyi = 10.10 DI3 OFF delay

*10.01 DI status paraméterben jelzett.

**10.02 DI delayed status paraméterben jelzett.

0.0 ... 3000.0 s DI3 bekapcsolasi késleltetés. 10=1s
10.10  DI3 OFF delay Megadja a DI3 kikapcsolasi késleltetését. Lasd 70.09 DI3ON | 0.0s

delay paraméter.

0.0... 3000.0s DI3 kikapcsolasi késleltetés. 10=1s
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10.11  DI4 ON delay Megadja a D14 bekapcsolasi késleltetését. 00s
‘ ‘ 1
*DI allapot ! ! !
‘ o | o 1
*“*Kgsleltetett DI w ] }
allapot . ' ! 0
e = < < = Id6
ton tofr ton tofr
toe = 10.11 DI4 ON delay
ti = 10.12 DI4 OFF delay
*10.01 DI status paraméterben jelzett.
**10.02 DI delayed status paraméterben jelzett.
0.0...3000.0s Dl4 bekapcsolasi késleltetés. 10=1s
10.12  DI4 OFF delay Megadja a DI3 kikapcsolasi késleltetését. Lasd 70.71 DI4 ON | 0.0 s
delay paraméter.
0.0 ... 3000.0 s D14 kikapcsolasi késleltetés. 10=1s
10.13  DI5 ON delay Megadja a DI5 bekapcsolasi késleltetését. 0.0s
‘ ‘ 1
*DI allapot ! ! !
‘ — | o 1
“Késleltetett DI | 1 1
allapot - ' ! 0
‘ N N N 1d6
the ki the ki
the = 10.15 DI6 ON delay
ti = 10.16 DI6 OFF delay
*10.01 DI status paraméterben jelzett.
**10.02 DI delayed status paraméterben jelzett.
0.0 ...3000.0 s DI5 bekapcsolasi késleltetés. 10=1s
10.14  DI5 OFF delay Megadja a DI3 kikapcsolasi késleltetését. Lasd 10.73 DI5 ON |0.0's
delay paraméter.
0.0...3000.0s DI5 kikapcsolasi késleltetés. 10=1s
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10.15  DI6 ON delay Megadja a D16 bekapcsolasi késleltetését. 00s

' ' 1
*DI allapot ! ' '
| ! ‘ 0
I

**Késleltetett DI

allapot : 0
the b the ti

the = 10.15 DI6 ON delay

ti = 10.16 DI6 OFF delay

*10.01 DI status paraméterben jelzett.

**10.02 DI delayed status paraméterben jelzett.

0.0 ... 3000.0 s DI6 bekapcsolasi késleltetés. 10=1s
10.16  DI6 OFF delay Megadja a DI6 kikapcsolasi késleltetését. Lasd 10.75D/6 ON | 0.0 s

delay paraméter.

0.0 ... 3000.0 s DI6 kikapcsolasi késleltetés. 10=1s

10.21 RO status RO8...RO1 relé kimenetek allapota. Példa: 00000001b = -
RO1 meghuzott, RO2...RO8 fesziiltségmentes.

0000h...FFFFh Relé kimenet allapota. 1=1
10.24  RO1 source RO1 kimenetre csatlakozé jel kivalasztasa. Ready run

Not energized Kimenet feszlltségmentes. 0

Energized Kimenet meghuzott. 1

Ready run 06.11 Main status word paraméter 1. bitje (90. oldal). 2

Enabled 06.16 Drive status word 1 paraméter 0. bitje (90. oldal). 4

Started 06.16 Drive status word 1 paraméter 5. bitje (90. oldal). 5

Magnetized 06.17 Drive status word 2 paraméter 1. bitje (90. oldal). 6

Running 06.16 Drive status word 1 paraméter 6. bitje (90. oldal). 7

Ready ref 06.11 Main status word paraméter 2. bitje (90. oldal). 8

At setpoint 06.11 Main status word paraméter 8. bitje (90. oldal). 9

Reverse 06.19 Speed control status word paraméter 2. bitje (92. oldal) | 10

Zero speed 06.19 Speed control status word paraméter 0. bitje (92. oldal) | 11

Above speed limit | 06.717 Main status word paraméter 10. bitje (90. oldal) 12

Warning 06.11 Main status word paraméter 7. bitje (90. oldal). 13

Fault 06.11 Main status word paraméter 3. bitje (90. oldal). 14

Fault (-1) 06.11 Main status word paraméter 3. invertalt bitje (90. oldal). | 15

Brake command 44.01 Brake control status paraméter 0. bitje (221. oldal). 22

Ext2 active 06.16 Drive status word 1 paraméter 11. bitje (90. oldal). 23

Ext control 06.11 Main status word paraméter 9. bitje (90. oldal) 24

Supervision 1 32.01 Supervision status paraméter 0. bitje (788. oldal). 33

Supervision 2 32.01 Supervision status paraméter 1. bitje (788. oldal). 34

Supervision 3 32.01 Supervision status paraméter 2. bitje (788. oldal).. 35

Other [bit] Specifikus bit egy masik paraméterbdl. -
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Szam. Név\Erték Leiras Def/lFbEq16
10.25 RO1 ON delay Megadja a RO1 relé kimenet bekapcsolasi késleltetését. 00s
' ' 1
Kivalasztott forras ! ! !
allapota : : :
- i 7 | i 7 0
‘ o | e 1
RO allapot | ] }
: | | 0
<5 <o <~ < = 1d6
ton toft ton toft
ton = 10.25 RO1 ON delay
tosr = 10.26 RO1 OFF delay
0.0 ... 3000.0 s RO1 bekapcsolasi késleltetés. 10=1s
10.26  RO1 OFF delay Megadja a RO1 relé kimenet kikapcsolasi késleltetését. Lasd |0.0's
10.25 RO1 ON delay paraméter.
0.0...3000.0s RO1 kikapcsolasi késleltetés. 10=1s
10.27  ROZ2 source RO2 kimenetre csatlakozé jel kivalasztasa. A kimenethez Running
valaszthat6 bit tipusokért és értékekeért, lasd70.24 RO1
source paraméterben leirtak szerint.
10.28 RO2 ON delay Megadja a RO2 relé kimenet bekapcsolasi késleltetését. 0.0s
' ' 1
Kivalasztott forras ! ' !
allapota : : :
- i 7 | i 7 0
! — ‘ — 1
RO allapot | | 1
: | | 0
<> < > <> < > Id6
ton toft ton toft
ton = 10.28 RO2 ON delay
togr = 10.29 RO2 OFF delay
0.0 ...3000.0 s RO2 bekapcsolasi késleltetés. 10=1s
10.29  RO2 OFF delay Megadja a RO2 relé kimenet kikapcsolasi késleltetését. Lasd |0.0's
10.28 RO2 ON delay paraméter.
0.0...3000.0s RO2 kikapcsolasi késleltetés. 10=1s
10.30 RO3 source RO3 kimenetre csatlakozé jel kivalasztasa. A kimenethez Fault (-1)

valaszthaté bit tipusokért és értékekeért, lasd10.24 RO1
source paraméterben leirtak szerint.
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10.31  RO3 ON delay Megadja a RO3 relé kimenet bekapcsolasi késleltetését. 00s
' ' 1
Kivéalasztott forras ' ! !
allapota ! : :
- (— i [— 0
| — | — 1
RO allapot | | 1 1
: : | | 0
< <o < <~ 16
ton toft ton tors
ton = 10.31 RO3 ON delay
togf = 10.32 RO3 OFF delay
0.0...3000.0 s RO3 bekapcsolasi késleltetés. 10=1s
10.32  RO3 OFF delay Megadja a RO3 relé kimenet kikapcsolasi késleltetését. Lasd | 0.0 s
10.31 RO3 ON delay paraméter.
0.0...3000.0 s RO3 kikapcsolasi késleltetés. 10=1s
11 Standard DIO, FI, FO | Digitalis be-kimenetek és frekvencia be-/kimenetek
konfiguralasa.
11.01  DIO status Digitalis bemenetek elektronikus allapotat (DI8...DI1) mutatja. | -
Az aktivacios/deaktivacios (ha van) id6ket nem veszi
figyelembe.
0...5 bitek a DI1...DI6, a 15. bit a DIIL bemenet allapotat
mutatjak. Példa: 0000001001 = DIO1 és DIO4 aktiv a tobbi
DIO nem aktiv.
Ez a paraméter csak olvashaté.
0000h...FFFFh Digitais be-/kimenetek allapota. 1=1
11.02  DIO delayed status | Digitalis be-/kimenetek statuszat (DIO8...DIO1) mutatja. Az -
aktivacios/deaktivacios (ha van) idéket figyelembe veszi.
Példa: 0000001001 = DIO1 és DIO4 aktiv a tébbi DIO nem
aktiv.
Ez a paraméter csak olvashaté.
0000h...FFFFh Digitalis be-/kimenetek késleltetési allapota.. 1=
11.05  DIO1 configuration | DIO1 allapotanak kivalasztasa. A DIO1 lehet digitalis Output
kbemenet, digitalis kimenet vagy frekvencia bemenet.
Output DIO1 digitalis kimenet. 0
Input DIO1 digitalis bemenet. 1
Frequency DIO1 frekvencia bemenet. 2
11.06  DIO1 output source | DIO1 felllethez csatlakozo jel kivalasztasa, ha a717.05 DIO1 | Ready run
configuration paraméter allapota Output.
Not energized Kimenet feszlltségmentes. 0
Energized Kimenet meghuzott. 1
Ready run 06.11 Main status word paraméter 1. bitje (90. oldal). 2
Enabled 06.16 Drive status word 1 paraméter 0. bitje (90. oldal). 4
Started 06.16 Drive status word 1 paraméter 5. bitje (90. oldal). 5
Magnetized 06.17 Drive status word 2 paraméter 1. bitje (90. oldal). 6
Running 06.16 Drive status word 1 paraméter 6. bitje (90. oldal). 7
Ready ref 06.11 Main status word paraméter 2. bitje (90. oldal). 8
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At setpoint 06.11 Main status word paraméter 8. bitje (90. oldal). 9
Reverse 06.19 Speed control status word paraméter 2. bitje (92. oldal) | 10
Zero speed 06.19 Speed control status word paraméter 0. bitje (92. oldal) | 11
Above speed limit | 06.11 Main status word paraméter 10. bitje (90. oldal) 12
Warning 06.11 Main status word paraméter 7. bitje (90. oldal). 13
Fault 06.11 Main status word paraméter 3. bitje (90. oldal). 14
Fault (-1) 06.11 Main status word paraméter 3. invertalt bitje (90. oldal). | 15
Brake command 44.01 Brake control status paraméter 0. bitje (221. oldal). 22
Ext2 active 06.16 Drive status word 1 paraméter 11. bitje (90. oldal). 23
Ext control 06.11 Main status word paraméter 9. bitje (90. oldal) 24
Supervision 1 32.01 Supervision status paraméter 0. bitje (788. oldal). 33
Supervision 2 32.01 Supervision status paraméter 1. bitje (788. oldal). 34
Supervision 3 32.01 Supervision status paraméter 2. bitje (788. oldal). 35
Other [bit] Specifikus bit egy masik paraméterbdl. -

11.07  DIO1 ON delay Megadja a DIO1 aktivacios késleltetését (ha DI vagy DO-ként | 0.0 s

hasznalt).
' ' 1
*DIO allapot ! ! !
; — ‘ — 1
*Keésleltetett DIO ' } }
allapot L | | 0
<> < > <> < > Id6
the b the ki
the = 11.07 DIOT ON delay
ti = 11.08 DIO1 OFF delay
*DIO allapot (bemeneti médban) vagy a valasztott forras statusza (kimeneti médban). 77.07 DIO status
paraméterben jelzett.
**11.02 DIO delayed status paraméterben jelzett.
0.0 ... 3000.0 s DIO1 aktivacios késleltetés. 10=1s
11.08  DIO1 OFF delay Megadja a DIO1 deaktivaciés késleltetését (ha DI vagy DO- |0.0s
ként hasznalt). Lasd 71.07 DIO1 ON delay paraméter.
0.0...3000.0s DIO1 deaktivacids késleltetés. 10=1s
11.09  DIO2 configuration | DIO2 éllapotanak kivalasztasa. A DIO2 lehet digitalis Output
bemenet, digitalis kimenet vagy frekvencia kimenet.
Output DIO2 digitélis kimenet. 0
Input DIO2 digitalis bemenet. 1
Frequency DIO2 frekvencia kimenet. 2
11.10  DIO2 output source | DIO2 felulethez csatlakozo jel kivalasztasa, ha a77.09 DIO2 | Running
configuration paraméter allapota Output.
Vélasztasi lehetéségek a 11.06 DIO1 output source
paraméterben leirtak szerint.
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11.11  DIO2 ON delay Megadja a DIO2 aktivacids késleltetését (ha DI vagy DO-ként | 0.0 s
hasznalt).
' ' 1
*DIO allapot ' ' '
; — 1 — 1
*Késleltetett DIO | | | 1
allapot . | | 0
<> <> <= < > Id6
tbe tkl tbe tkl
the = 11.11 DIO2 ON delay
ti = 11.12 DIO2 OFF delay
*DIO allapot (bemeneti médban) vagy a valasztott forras statusza (kimeneti médban). 77.07 DIO status
paraméterben jelzett..
**11.02 DIO delayed status paraméterben jelzett.
0.0 ... 3000.0 s Activation delay for DIO2. 10=1s

11.12  DIO2 OFF delay DIO2 aktivacids késleltetés. 0.0s
0.0...3000.0 s Megadja a DIO2 deaktivacios késleltetését (ha DI vagy DO- | 10=1s

ként hasznalt). Lasd 71.71 DIO2 ON delay paraméter.

11.38  Freqin 1 actual -
value
0 ... 16000 Hz Frekvencia bemenet 1 értékének kijelzése skalazas elétt. 1=1Hz

Lasd 11.42 Freq in 1 min paraméter.
Ez a paraméter csak olvashaté.

11.39  Freqin 1 scaled Frekvencia bemenet 1 skalazatlan értéke. -
-32768.000 ... Frekvencia bemenet 1 értékének kijelzése skalazas utan. 1=1
32767.000 Lasd 11.42 Freq in 1 min paraméter.

Ez a paraméter csak olvashaté.
11.42  Freqin 1 min Meghatarozza a minimum bemeneti frekvenciat a frekvencia | 0 Hz
bemenet 1-re (DIO1, ha frekvencia bemenetként hasznalt).
Bejovo frekvencia jel (11.38 Freq in 1 actual value) egy bels6é
értékkel skalazott (11.39 Freq in 1 scaled) a 11.42...11.45
paraméterekkel az alabbiak szerint:
11.39
A
11.45
|
I
I
|
|
I
I
11.44 | I
| |
I I
I |
L L | -
11.42 1143 > 1138
0... 16000 Hz Frekvencia bemenet 1 minimum frekvenciaja (DIO1). 1=1Hz
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Szam. Név\Erték Leiras Def/FbEq16
11.43  Freqin 1 max Meghatarozza a maximum bemeneti frekvenciat a frekvencia | 16000 Hz
bemenet 1-re (DIO1, ha frekvencia bemenetként hasznalt).
Lasd 11.42 Freq in 1 min paraméter.
0 ... 16000 Hz Frekvencia bemenet 1 maximum frekvencidja (DIO1) 1=1Hz
11.44  Freqin 1 scaled at | Meghatarozza a 11.42 Freq in 1 min paraméterben 0.000
min meghatarozott minimum bemeneti frekvenciahoz tartozé
értéket. Lasd 11.42 Freq in 1 min paraméterhez tartozé
diagramm.
-32768.000 ... Frevencia bemenet 1-hez tartozé minimum érték. 1=1
32767.000
11.45  Freqin 1 scaled at | Meghatarozza a 11.43 Freq in 1 max paraméterben 1500.000
max meghatarozott maximum bemeneti frekvenciahoz tartozé
értéket. Lasd 11.42 Freq in 1 min paraméterhez tartozo
diagramm.
-32768.000 ... Frevencia bemenet 1-hez tartoz6 maximum érték. 1=1
32767.000
11.54  Freq out 1 actual Frekvencia bemenet 1 értékének kijelzése skalazas utan. -
value Lasd 11.58 Freq out 1 src min paraméter.
Ez a paraméter csak olvashaté.
0 ... 16000 Hz Frekvencia kimenet 1 értéke. 1=1
11.65  Freq out 1 source Frekvencia kimenet 1-re valasztothato jel. Motor speed
used
Zero Nincs. 0
Motor speed used | 071.07 Motor speed used (86. oldal). 1
Output frequency 01.06 Output frequency (86. oldal). 3
Motor current 01.07 Motor current (86. oldal). 4
Motor torque 01.10 Motor torque % (86. oldal). 6
Dc-voltage 01.11 DC voltage (86. oldal). 7
Power inu out 01.14 Output power (86. oldal). 8
Speed ref ramp in 23.01 Speed ref ramp in (154. oldal). 10
Speed ref ramped 23.02 Speed ref ramp out (154. oldal). 1
Speed ref used 24.01 Used speed reference (159. oldal). 12
Torq ref used 26.02 Torque ref used (167. oldal). 13
Freq ref used 28.02 Frequency ref ramp out (171. oldal). 14
Process PID out 40.01 Process PID actual value (207. oldal). 16
Process PID fbk 40.02 Feedback actual value (207. oldal). 17
Process PID act 40.03 Setpoint actual value (207. oldal). 18
Process PID dev 40.04 Deviation actual value (208. oldal). 19

Other

Specifikus bit egy masik paraméterbél.
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Szam. Név\Erték Leiras Def/lFbEq16

11.568  Freq out 1 src min | Meghatarozza a jel valos értékét (11.55 Freq out 1 source 0.000
paraméterben kivalasztott és 11.54 Freq out 1 actual value

paraméterben jelzett), amely a frekvencia kimenet 1 minimum
értékéhez tartozik (71.60 Freq out 1 at src min paraméterben

meghatarozott).
11.54
A
11.61
I
I
I
I
11.60 :
>
11.58 11.59 Jel (valos)
11.55
paraméterben
11.54 valasztott
A
11.61 |

11.60 |
I I
>
11.59 11.58 Jel (valos)

11.55

paraméterben

valasztott
-32768.000 ... Frekvencia kimenet 1 minimum értékéhez tartozé valés jel 1=1
32767.000 érték.

11.59  Freq out 1 src max | Meghatarozza a jel valos értékét (11.55 Freq out 1 source 1500.000
paraméterben kivalasztott és 11.54 Freq out 1 actual value és
a 11.61 Freq out 1 at src max paraméterben jelzett), amely a
frekvencia kimenet 1 maximum értékéhez tartozik). Lasd
11.58 Freq out 1 src min paraméter.

-32768.000 ... Frekvencia kimenet 1 maximum értékéhez tartozo valds jel 1=1
32767.000 érték.
11.60  Freq out 1 at src Meghatarozza a frekvencia kimenet 1 minimum értékét. Lasd | 0 Hz
min 11.58 Freq out 1 src min paraméter diagramm.
0...16000 Hz Frekvencia kimenet 1 minimum értéke. 1=1Hz
11.61  Freq out 1 at src Meghatarozza a frekvencia kimenet 1 maximum értékét. Lasd | 16000 Hz
max 11.58 Freq out 1 src min paraméter diagramm.

0...16000 Hz Frekvencia kimenet 1 maximum értéke. 1=1Hz




104 Paraméterek

| Szam. Név\Erték Leiras Def/FbEq16
12 Standard Al Analdg bemenetek konfiguralasa.
12.11  Al1 actual value Al1 analég bemenet értékének kijelzése mA vagy V-ban (J1 |-
jumper allapotatol fliggd),
Ez a paraméter csak olvashaté.
-22.000 ... 22.000 | Al1 analég bemenet értéke. 1000 =1 mA
mA or V orV
12.12  Al1 scaled value Al1 analég bemenet skalazott értékékének kijelzése. Lasd -
12.19 Al1 scaled at Al1 min és 12.20 Al1 scaled at Al1 max
paraméterek.
Ez a paraméter csak olvashato.
-32768.000 ... Al1 analég bemenet skalazott értéke. 1=1
32767.000
12.15  Al1 unit selection Az Al1 bemenet beadllitasainak és értékeinek megfeleléen 4
vélassza ki az egységet.
Megjegyzés: Ezen bedllitdsnak meg kell egyezni a vezérlé
kartya jumper bedllitasaival (lasd hardver gépkonyv), A
vezérl6 kartya Ujrainditasa (aramtalanitas, vagy 96.08 Control
board boot paraméter segitségével) a jumper beallitasok
érvényesitéséhez.
\Y Volt. 2
mA Miliamper. 10
12.16  Alf filter time Al1 analég bemenet szirési idéallanddjat hatarozza meg. 0.100 s
0,
% Z Szlretlen jel
100
831 |/ szirtjel
— t
T
O=Ix(1-¢™M
| = sz(ir6 bemenet (ugras)
O = sz{iré kimenet
t=ido
T = szlirési id6allando
Megjegyzés: a jel az illeszt6 hardver miatt mar eleve sz{rt
(kb. 0.25 ms id6éallando). Ezt nem lehet paraméterbdl
modositani.
0.000 ... 30.000 s | Szlirési idéallando. 1000=1s
12.17  Al1 min Meghatarozza az Al1 analég bemenet minimum értékét. 0.000 mA or
\Y
-22.000 ... 22.000 | Al1 minimum értéke. 1000 =1 mA

mA or V

orV
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Szam. Név\Erték Leiras Def/lFbEq16
12.18  Al1 max Meghatarozza az Al1 analég bemenet maximum értékét. 20.000 mAor
10.000 V
-22.000 ... 22.000 | Al1 maximum értéke. 1000 = 1 mA
mA or V orV
12.19  Al1 scaled at Al1 Minimum Al1 értékéhez tartozé valds érték a 12.17 Al1 min 0.000
min paraméterben meghatarozottak szerint.
12.12
A
1220 f — — — — —
I
I
I
| 12.11
12.17
‘ : >
| 12.18
I
I
I
777777 12.19
-32768.000 ... Minimum Al1 értékéhez tartozo valds érték. 1=1
32767.000
12.20  Al1 scaled at Al1 Maximum Al1 értékéhez tartozé valos érték a 12.18 Al1 max | 1500.0
max paraméterben meghatarozottak szerint. Lasd 12.719 Al1
scaled at Al1 min paraméter az abran.
-32768.000 ... Maximum Al1 értékéhez tartozo valos érték. 1=1
32767.000
12.21  Al2 actual value Al2 analég bemenet értékének kijelzése mA vagy V-ban (J2 |-
jumper allapotatol fliggod),
Ez a paraméter csak olvashaté.
-22.000 ... 22.000 | Al2 analég bemenet értéke. 1000 = 1 mA
mA or V orV
12.22  Al2 scaled value Al2 analég bemenet skalazott értékékének kijelzése. Lasd -
12.29 Al2 scaled at Al2 min és 12.30 Al2 scaled at Al2 max
paraméterek.
Ez a paraméter csak olvashaté.
-32768.000 ... Al2 analég bemenet skalazott értéke. 1=1
32767.000
12.25  Al2 unit selection Az Al2 bemenet bedllitasainak és értékeinek megfeleléen mA
vélassza ki az egységet.
Megjegyzés: Ezen beallitdsnak meg kell egyezni a vezérld
kartya jumper bedllitasaival (lasd hardver gépkonyv), A
vezérl6 kartya Ujrainditasa (aramtalanitas, vagy 96.08 Control
board boot paraméter segitségével) a jumper beallitasok
érvényesitéséhez.
\ Volt. 2
mA Miliamper. 10
12.26  Al2 filter time Al2 analég bemenet sziirési idéallandojat hatarozza meg. 0.100 s
Lasd 12.16 Al1 filter time paraméter.
0.000 ... 30.000 s | Szlirési idéallando. 1000=1s
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12.27  Al2 min Meghatarozza az Al2 analég bemenet minimum értékét. 0.000 mA or
\Y
-22.000 ... 22.000 | AI2 minimum értéke. 1000 =1 mA
mA or V orV
12.28  Al2 max Meghatarozza az Al2 analég bemenet maximum értékét. 20.000 mAor
10.000 V
-22.000 ... 22.000 | Al2 maximum értéke. 1000 =1 mA
mA or V orV
12.29  Al2 scaled at Al2 Minimum AI2 értékéhez tartozo valds érték a 12.27 Al2 min | 0.000
min paraméterben meghatarozottak szerint.
12.22
A
1230 — — — — —
I
I
I
| 12.21
12.27
: : >
| 12.28
I
I
I
777777 12.29
-32768.000 ... Minimum AI2 értékéhez tartozo valds érték. 1=1
32767.000
12.30  Al2 scaled at Al2 Maximum Al2 értékéhez tartozo valos érték a 12.28 Al2 max | 100.000
max paraméterben meghatarozottak szerint. Lasd 12.29 Al2
scaled at Al2 min paraméter az abran.
-32768.000 ... Maximum Al2 értékéhez tartozé valos érték. 1=1
32767.000
13 Standard AO Analdg kimenetek konfiguralasa.
13.11  AOf1 actual value AO1 értékének kijelzése mA-ban. -
Ez a paraméter csak olvashato.
0.000 ... 22.000 mA | AO1 értéke. 1000 =1 mA
13.12  AOf1 source AO1 kimenetre csatlakozo jel kivalasztasa. Alternativaként a | Motor speed
kimenet gerjesztési modba allithaté a hémérséklet érzékeld | used
taplalasahoz.
Zero Nincs. 0
Motor speed used | 07.07 Motor speed used (86. oldal). 1
Output frequency 01.06 Output frequency (86. oldal). 3
Motor current 01.07 Motor current (86. oldal). 4
Motor torque 01.10 Motor torque % (86. oldal). 6
DC voltage 01.11 DC voltage (86. oldal). 7
Power inu out 01.14 Output power (86. oldal). 8
Speed ref ramp in 23.01 Speed ref ramp in (154. oldal). 10
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Speed ref ramp out | 23.02 Speed ref ramp out (154. oldal). 11
Speed ref used 24.01 Used speed reference (159. oldal). 12
Torq ref used 26.02 Torque ref used (167. oldal). 13
Freq ref used 28.02 Frequency ref ramp out (171. oldal). 14
Process PID out 40.01 Process PID actual value (207. oldal). 16
Process PID fbk 40.02 Feedback actual value (207. oldal). 17
Process PID act 40.03 Setpoint actual value (207. oldal). 18
Process PID dev 40.04 Deviation actual value (207. oldal). 19
Force PT100 Kimenet PT100 (max 3 db) érzékeldk taplalasahoz. Lasd 20
excitation Motor hévédelem (58. oldal) fejezet.

Force KTY84 Kimenet KTY84 érzékeldk taplalasahoz. Lasd Motor 21
excitation hévédelem (58. oldal) fejezet.
Other Specifikus bit egy masik paraméterbdl. -
13.16  AOfT filter time AO1 analdg kimenet szlrési idéallanddjat hatarozza meg 0.100 s
% Z Sziretlen jel
100
63| |/~ szirtjel
— t
T
o=1x(1-etM
| = szlré bemenet (ugras)
O = sziir6 kimenet
t=id6
T = sz(irési idéallando
0.000 ... 30.000 s | Szlirési id6allando. 1000=1s
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13.17  AO1 source min Meghatarozza az AO1 minimum kimeneti értékéhez (713.719 0.0
AOT1 out at AO1 src min paraméterben meghatarozott)
tartozo jel valédi értékét (13.72 AO1 source paraméterben
meghatarozott).
lao1 (MA)
A
13.20
13.19
>
13.17 13.18 13.12 paramé-
terben vélasz-
tott jel (valos)
lao1 (MA)
A
13.20 |
13.19 |
I I
>
13.18 13.17 13.12 paramé-
terben vélasz-
tott jel (valos)
-32768.0 ... Minimum AO1 értékéhez tartozo valos érték. 1=1
32767.0
13.18  AOfT source max Meghatarozza az AO1 maximum kimeneti értékéhez (73.20 | 1500.0
AOT1 out at AO1 src max paraméterben meghatarozott)
tartozo jel valddi értékét (13.72 AO1 source paraméterben
meghatarozott). Lasd 13.17 AO1 source min paraméter.
-32768.0 ... Maximum AO1 értékéhez tartozé valos érték 1=1
32767.0
13.19  AO17 out at AO1 src | Meghatarozza az AO1 minimum kimeneti értékét. 0.000 mA
min Lasd 13.17 AO1 source min paraméter abra.
0.000 ... 22.000 mA | Minimum AO1 kimeneti érték. 1000 =1 mA
13.20 AO1out at AO1 src | Meghatdrozza az AO1 maxmum kimeneti értékét. 20.000 mA
max Lasd 13.17 AO1 source min paraméter abra.
0.000 ... 22.000 mA | Maximum AO1 kimeneti érték. 1000 =1 mA
13.21  AO2 actual value AO2 értékének kijelzése mA-ban. -
Ez a paraméter csak olvashaté.
0.000 ... 22.000 mA | AO2 értéke. 1000 =1 mA
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13.22  AO2 source AO2 kimenetre csatlakozé jel kivalasztasa. Alternativaként a | Motor current
kimenet gerjesztési mdédba allithaté a hémérséklet érzékeld
taplalasahoz.
Vélaszthat6 értékekért, lasd 13.72 AO1 source paraméter.
13.26  AO2 filter time AO1 analdg kimenet szlrési idéallandéjat hatarozza meg. 0.100 s
Lasd 13.16 AOT1 filter time paraméter.
0.000 ... 30.000 s | Id&szirési allandé. 1000=1s
13.27  AO2 source min Meghatarozza az AO2 minimum kimeneti értékéhez (73.29 0.0
AO2 out at AO2 src min paraméterben meghatarozott)
tartozo jel valddi értékét (13.22 AO2 source paraméterben
meghatarozott).
lao2 (MA)
A
13.30
13.29
>
13.27 13.28 13.12 paramé-
terben valasz-
tott jel (valos)
lao2 (MA)
A
13.30 |
13.29
I I
>
13.28 13.27 13.12 paramé-
terben valasz-
tott jel (valos)
-32768.0 ... Minimum AO2 értékéhez tartozé valds érték. 1=1
32767.0
13.28  AO2 source max Meghatarozza az AO2 maximum kimeneti értékéhez (AO2 100.0
out at AO2 src max paraméterben meghatarozott) tartozo jel
valddi értékét (713.22 AO2 source paraméterben
meghatarozott). Lasd 13.27 AO2 source min paraméter. .
-32768.0 ... Maximum AO2 értékéhez tartozo valds érték 1=1
32767.0
13.29 AO2outat AO2 src | Meghatarozza az AO2 minimum kimeneti értékét. 0.000 mA
min Lasd 13.27 AO2 source min paraméter abra.
0.000 ... 22.000 mA | Minimum AO2 kimeneti érték. 1000 = 1 mA
13.30  AO2out at AO2 src | Meghatarozza az AO2 maximum kimeneti értékét. 20.000 mA
max Lasd 13.27 AO2 source min paraméter abra.
0.000 ... 22.000 mA | Maximum AO2 kimeneti érték. 1000 = 1 mA
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14 1/0 extension 1/0 bévité modul 1 konfiguralasa.
module 1 Lasd Programozhaté I/O béviték (27. oldal) fejezet.
Megjegyzés: A tartalom a kivalasztott I/O bévité modul
tipusatol figgéen valtozik.
14.01  Module 1 type I/0 bévité modul 1 aktivalasa (és tipus specifikalas). None
None Inaktiv. 0
F10-01 F10-01. 1
FIO-11 FIO-11. 2
14.02  Module 1 location Bévité modul helyének meghatarozas a vezérl6 kartya slotok | 1 (Slot 1)
(1...3) alapjan.
1...254 Slot szam. -
14.03  Module 1 status 1/0 bévité modul 1 allapotanak kijelzése. No option
No option A megadott slotban nincs modul. 0
No communication | A hajtas megtalalta a modult, de nem tud kommunikaini vele.. | 1
Unknown Ismeretlen modul tipus. 2
FI10-01 FIO-01 tipus felismert és aktiv. 3
FI1O-11 FIO-11 tipus felismert és aktiv. 4
14.05 DIO status Digitalis bemenetek elektronikus allapotat mutatja. Az -
aktivacids/deaktivacios (ha van) idéket nem veszi figyelembe
Bit 0 a DIO1 allapotat jelzi.
Megjegyzés: A paraméterben talalhaté bitek szama a bévité
modulon talalhaté digitalis be/kimenetek szamatol fligg.
Példa: 00001001 = DIO1 és DIO4 aktiv a tobbi jel inaktiv.
Ez a paraméter csak olvashato.
0000h...FFFFh Digitalis be-/kimenetek allapota. 1=1
14.06  DIO delayed status | Digitalis bemenetek statuszat (DIIL, DI6...DI1) mutatja. Az -
aktivacios/deaktivacios (ha van) idéket figyelembe veszi.
Bit 0 a DIO1 allapotat jelzi.
Megjegyzés: A paraméterben taldlhaté bitek szama a bévité
modulon talalhaté digitalis be/kimenetek szamatol fligg.
Példa: 00001001 = DIO1 és DIO4 aktiv a tobbi jel inaktiv.
Ez a paraméter csak olvashaté.
0000h...FFFFh Digitalis be-/kimenetek késleltetett allapota. 1=
14.09  DIO1 configuration | Meghatarozza, hogy a bévité modulon talalhaté DIO1 digitélis | Input
be- vagy kimenetként hasznalt.
Input DIO1 digitalis bemenetként hasznalt. 0
Output DIO1 digitalis kimenetként hasznalt. 1
14.10  DIOT1 filter gain (Lathatd, ha 14.01 Module 1 type = FIO-11) 7.5us
DIO1 szirési id6 meghatarozasa, ha digitalis bemenetként
hasznalt.
7.5us 7.5 mikrosec. 0
195 us 195 mikrosec. 1
780 us 780 mikrosec 2
4.680 ms 4.680 milisec. 3
14.11  DIO1 output source | A bévité modulon talalhaté DIO1 fellilethez csatlakozo jel Not
kivalasztasa, ha a14.09 DIO1 configuration paraméter energized

allapota Output.
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Not energized Kimenet feszlltségmentes. 0
Energized Kimenet meghuzott. 1
Ready run 06.11 Main status word paraméter 1. bitje (90. oldal). 2
Enabled 06.16 Drive status word 1 paraméter 0. bitje (90. oldal). 4
Started 06.16 Drive status word 1 paraméter 5. bitje (90. oldal). 5
Magnetized 06.17 Drive status word 2 paraméter 1. bitje (90. oldal). 6
Running 06.16 Drive status word 1 paraméter 6. bitje (90. oldal). 7
Ready ref 06.11 Main status word paraméter 2. bitje (90. oldal). 8
At setpoint 06.11 Main status word paraméter 8. bitje (90. oldal). 9
Reverse 06.19 Speed control status word paraméter 2. bitje (92. oldal) | 10
Zero speed 06.19 Speed control status word paraméter 0. bitje (92. oldal) | 11
Above speed limit | 06.717 Main status word paraméter 10. bitje (90. oldal) 12
Warning 06.11 Main status word paraméter 7. bitje (90. oldal). 13
Fault 06.11 Main status word paraméter 3. bitje (90. oldal). 14
Fault (-1) 06.11 Main status word paraméter 3. invertalt bitje (90. oldal). | 15
Brake command 44.01 Brake control status paraméter 0. bitje (221. oldal). 22
Ext2 active 06.16 Drive status word 1 paraméter 11. bitje (90. oldal). 23
Ext control 06.11 Main status word paraméter 9. bitje (90. oldal) 24
Supervision 1 32.01 Supervision status paraméter 0. bitje (788. oldal). 33
Supervision 2 32.01 Supervision status paraméter 1. bitje (788. oldal). 34
Supervision 3 32.01 Supervision status paraméter 2. bitje (788. oldal). 35
Other [bit] Specifikus bit egy masik paraméterbdl. -

14.12  DIO1 ON delay Megadja a DIO1 aktivacios késleltetését. 00s

*DIO éllapot : : : !
| — | — 1
**Késleltetett DIO : } } }
allapot : ’ : ‘ ‘ : ‘ 0
< <~ < <« = 16
the [ the b
the = 14.12 DIO1 ON delay
ti = 14.13 DIO1 OFF delay
*DIO allapot (bemeneti moédban) vagy a valasztott forras statusza (kimeneti médban). 74.05 DIO status
paraméterben jelzett.
**14.06 DIO delayed status paraméterben jelzett.
0.0 ... 3000.0 s DIO1 aktivacios késleltetés. 10=1s
14.13  DIO1 OFF delay Megadja a DIO1 deaktivacios késleltetését. Lasd 14.72DIO1 | 0.0s
ON delay paraméter.
0.0...3000.0s DIO1 deaktivacios késleltetés. 10=1s
14.14  DIO2 configuration | Meghatarozza, hogy a b&vité modulon talalhaté DIO2 digitalis | Input

be- vagy kimenetként hasznalt.

Input

DIO2 digitalis bemenetként hasznalt.

Output

DIO2 digitalis kimenetként hasznalt.
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14.15  DIO2 filter gain (Lathato, ha 14.01 Module 1 type = FIO-11) 7.5us
DIO2 sziirési id6 meghatarozasa, ha digitalis bemenetként
hasznalt.
7.5us 7.5 mikrosec. 0
195 us 195 mikrosec. 1
780 us 780 mikrosec. 2
4.680 ms 4.680 milisec. 3
14.16  DIO2 output source | A b&vité modulon talalhaté DIO2 felllethez csatlakozé jel Not
kivalasztasa, ha a DIO2 configuration paraméter allapota energized
Output.
Valasztasi lehetéségek a 14.11 DIO1 output source
paraméterben leirtak szerint.
14.17  DIO2 ON delay Megadja a DIO2 aktivacios késleltetését. 00s
' ' 1
*DIO allapot ! ! !
; — ‘ — 1
*Keésleltetett DIO ' } }
allapot L | | 0
< < <> <> 1d6
the b the ki
the = 14.17 DIO2 ON delay
ti = 14.18 DIO2 OFF delay
*DIO allapot (bemeneti médban) vagy a valasztott forras statusza (kimeneti médban). 74.05 DIO status
paraméterben jelzett.
**14.06 DIO delayed status paraméterben jelzett.
0.0 ... 3000.0 s DIO2 aktivacios késleltetés. 10=1s
14.18  DIO2 OFF delay Megadja a DIO2 deaktivacios késleltetését. Lasd 14.177 DIO2 | 0.0 s
ON delay paraméter.
0.0...3000.0s DIO2 deaktivacids késleltetés. 10=1s
14.19  DIO3 configuration | (Lathatd, ha 14.01 Module 1 type = FIO-01) Input
Meghatéarozza, hogy a b&vité modulon talalhaté DIO3 digitalis
be- vagy kimenetként hasznalt.
Input DIO3 digitalis bemenetként hasznalt. 0
Output DIO3 digitalis kimenetként hasznalt. 1
14.21  DIO3 output source | (Lathatd, ha 14.01 Module 1 type = FIO-01) Not

Egy haijtas jel kivalasztasa, ami DIO3 felillethez csatlakozik, | energized
ha a 14.19 DIO3 configuration paraméter allapota Output.
Vélasztasi lehetéségek a 14.11 DIO1 output source
paraméterben leirtak szerint.
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14.21 Al tune (Lathaté, ha 14.01 Module 1 type = FIO-11) No action
Analdg bemenetek tuning fukcidk futtatasa, lehetévé teszi,
hogy az aktudlis mért értékeket allitsa be a bemenetek
minimum és maximum értékének az esetleges becsiilt
értékek helyett.

Alkalmazza a minimum és maximum értékek a
bemenetekhez és valassza ki a megfelel6 tuning funkciot.
Lasd tovabba, 14.35 Al1 scaled at Al1 min paraméter abrat.

No action Tuning folyamat kész vagy nincs intézkedés kérés. 0
A paraméter automatikusan visszavalt erre az értékre,
barmilyen tuning folyamat utan

Al1 min tune Al1-el mérték érték van beallitva a 14.33 Al1 min 1
paraméterben, mint Al1 minimum értéke.

Al1 max tune Al1-el mérték érték van beallitva a 14.34 Al1 max 2
paraméterben, mint Al1 maximum értéke.

Al2 min tune Al2-vel mérték érték van beallitva a 14.48 Al2 min 3
paraméterben, mint Al2 minimum értéke.

Al2 max tune Al2-vel mérték érték van beallitva a 14.49 Al2 max 4
paraméterben, mint Al2 maximum értéke,

AI3 min tune Al3-mal mérték érték van beallitva a 14.63 Al3 min 5
paraméterben, mint AI2 minimum értéke.

Al3 max tune Al3-mal mérték érték van beallitva a 14.64 AI3 max 6
paraméterben, mint Al3 maximum értéke.

14.22  DIO3 ON delay (Lathatd, ha 14.01 Module 1 type = FIO-01) 0.0s

Megadja a DIO3 aktivacios késleltetését.

' ' 1
*DIO allapot ' ' '
| ! 0

**Késleltetett DIO
allapot ———

the = 14.22 DIO3 ON delay

tyi = 14.23 DIO3 OFF delay

*DIO allapot (bemeneti médban) vagy a valasztott forras statusza (kimeneti médban). 74.05 DIO status
paraméterben jelzett.

**14.06 DIO delayed status paraméterben jelzett.

0.0 ... 3000.0 s DIO3 aktivacios késleltetés. 10=1s
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14.22 Al force sel (Lathato, ha 14.01 Module 1 type = FIO-11) 00000000h
Az analdg bemenetek valodi értékei felllirhatdk, pl.: tesztelés
esetén. Kényszeritett érték rendelheté minden bemenethez.
Ez az érték hasznalt, ha a paraméterhez tartozo érték 1
allasba kertil.
Bit Erték
0 1= 14.28 Al1 force data paraméterben szerepl6 értékre allitja Al1 értékét.
1 1= 14.43 Al2 force data paraméterben szerepl6 értékre allitja Al2 értékét.
2 1= 14.58 Al3 force data paraméterben szerepl6 értékre allitjia Al3 értékét.
3...31 |Foglalt.
00000000 ... Analég bemenetekhez kényszeritett érték valaszto. 1=1
FFFFFFFFh
14.23  DIO3 OFF delay (Lathato, ha 14.01 Module 1 type = FIO-01) 00s
Megadja a DIO3 deaktivacios késleltetését. Lasd 14.22 DIO3
ON delay paraméter.
0.0 ... 3000.0 s DIO3 deaktivacios késleltetés. 10=1s
14.24  DIO4 configuration | (Lathatd, ha 14.01 Module 1 type = FIO-01) Input
Meghatéarozza, hogy a bévité modulon talalhaté DIO4 digitalis
be- vagy kimenetként hasznalt.
Input DI04 digitalis bemenetként hasznalt. 0
Output DI04 digitalis kimenetként hasznalt. 1
14.26  DIO4 output source | (Lathatd, ha 14.01 Module 1 type = FIO-01) Not
Egy hajtas jel kivalasztasa, ami DIO4 feliilethez csatlakozik, | energized
ha a 14.24 DIO4 configuration paraméter allapota Output.
Vaélasztasi lehetéségek a 14.11 DIO1 output source
paraméterben leirtak szerint.
14.26  Al1 actual value (Lathatd, ha 14.01 Module 1 type = FIO-11) -
Al1 analég bemenet értékének kijelzése mA vagy V-ban (attol
fiiggden, hogy a bemenet értéke aram vagy feszlltség),
Ez a paraméter csak olvashaté.
-22.000 ... 22.000 | Al1 analég bemenet értéke. 1000 =1 mA
mA or V orV
14.27  DIO4 ON delay (Lathaté, ha 14.01 Module 1 type = FIO-01) 00s

*DIO allapot

**Késleltetett DIO
allapot

Megadja a DIO4 aktivacios késleltetését.

twe = 14.27 DIO4 ON delay
ty; = 14.28 DIO4 OFF delay
*DIO allapot (bemeneti médban) vagy a valasztott forras statusza (kimeneti médban). 74.05 DIO status

paraméterben jelzett.

**14.06 DIO delayed status paraméterben jelzett.

ldé
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0.0 ... 3000.0 s DIO4 aktivacids késleltetés. 10=1s
14.27  Al1 scaled value (Lathaté, ha 14.01 Module 1 type = FIO-11) -
Al1 analég bemenet skalazott értékékének kijelzése. Lasd
14.35 Al1 scaled at Al1 min paraméter.
Ez a paraméter csak olvashaté.
-32768.000 ... Al1 analég bemenet skalazott értéke. 1=1
32767.000
14.28  DIO4 OFF delay (Lathatd, ha 14.01 Module 1 type = FIO-01) 00s
Megadja a DIO4 deaktivacios késleltetését. Lasd 14.27 DIO4
ON delay paraméter.
0.0 ... 3000.0 s DI04 deaktivacios késleltetés.. 10=1s
14.28  Al1 force data (Lathatd, ha 14.01 Module 1 type = FIO-11)
Hasznalhat6 kényszeritett érték a bemenet valds értéke
helyett. Lasd 714.22 Al force sel paraméter.
-22.000 ... 22.000 | Al1 kényszeritett érték. 1000 = 1 mA
mA or V orV
14.29  Al1 HW switch pos | (Lathaté, ha 14.01 Module 1 type = FIO-11) -
Az 1/0 bévité modulon talalhaté aram/fesziiltség valasztod
pozicié kijelzése.
Megjegyzés: Az aram/fesziiltség valaszto allapotanak meg
kell egyeznie a 14.30 Al1 unit selection paraméterben
beallitott értékkel. I/O modul Ujrainditasa sziikséges a
beallitasok valtoztatasa esetén. A modul Ujraindithatd
fesziltségmentesitéssel vagy a 96.08 Control board boot
paraméter segitségével.
Vv Volt. 2
mA Miliamper. 10
14.30  Al1 unit selection (Lathatd, ha 14.01 Module 1 type = FIO-11) mA
Az Al1 bemenet beallitasainak és értékeinek megfeleléen
valassza ki az egységet.
Megjegyzés: A beallitdsnak meg kell egyezni a modulhoz
tartozé beadllitasokkal (lasd 1/0 bévité modul felhasznaldi
gépkoényv). A hardver bedllitasok a 714.29 Al1 HW switch pos
paraméterben lathatok. I/O modul Ujrainditasa sziikséges a
bedllitasok valtoztatasa esetén. A modul Ujraindithatd
feszlltségmentesitéssel vagy a 96.08 Control board boot
paraméter segitségével.
\ Volt. 2
mA Miliamper. 10
14.31 RO status (Lathaté, ha 14.01 Module 1 type = FIO-01) -
1/0 bévité modul relé kimenetek allapota.
PI.: 00000001b = RO1 meghuzott, RO2 fesziiltségmentes.
0000h...FFFFh Relé kimenet allapota 1=1
14.31 Al filter gain (Lathaté, ha 14.01 Module 1 type = FIO-11) No filtering

Hardver szlirési id6 kivalasztasa Al1-hez.
Lasd 714.32 Al1 filter time paraméter.

No filtering Nincs szlirés. 0
125 us 125 mikrosec. 1
250 us 250 mikrosec. 2

3

500 us

500 mikrosec.
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1ms 1 milisec. 4
2ms 2 milisec. 5
4 ms 4 milisec. 6
7.9375 ms 7.9375 milisec. 7
14.32  Alf filter time (Lathaté, ha 14.01 Module 1 type = FIO-11) 0.040s
Al1 analég bemenet szlrési idéallanddjat hatarozza meg.
()
% Z Sziretlen jel
100
83| |/~ szirtjel
— t
T
O=Ix(1-¢!M
| = sz(ir6 bemenet (ugras)
O = sz{iré kimenet
t=id6
T = szlrési id6allando
Megjegyzés: A jel a hardver interfészen keresztil is sz(rt.
Lasd 714.31 Al filter gain paraméter.
0.000 ... 30.000 s | Szirési idéallando 1000=1s
14.33  Al1 min (Lathato, ha 14.01 Module 1 type = FIO-11) 0.000 mA or
Meghatarozza az Al1 analég bemenet minimum értékét. \
Lasd74.21 Al tune paraméter.
-22.000 ... 22.000 | Al1 minimum értéke. 1000 =1 mA
mA orV orV
14.34  RO1 source (Lathaté, ha 14.01 Module 1 type = FIO-01) Not
RO1 kimenetre csatlakozé jel kivalasztasa. A kimenethez energized
valaszthaté bit tipusokért és értékekeért, lasd 714.11 DIO1
output source paraméterben leirtak szerint.
14.34  Al1 max (Lathaté, ha 14.01 Module 1 type = FIO-11) 10.000 mA or
Meghatéarozza az Al1 analég bemenet maximum értékét. \
Lasd14.21 Al tune paraméter.
-22.000 ... 22.000 | Al1 maximum értéke. 1000 =1 mA
mA or V orV
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14.35 RO1 ON delay (Lathaté, ha 14.01 Module 1 type = FIO-01) 0.0s
Megadja a RO1 relé kimenet aktivaciés késleltetését.
' ' 1
Kivalasztott forras ! ! !
allapota ' : :
— — ! I 0
‘ — | o 1
RO éallapot ' : : :
: : | | 0
<> < > <> < > ld6
the i the ki
toe = 14.35 RO1 ON delay
tyi = 14.36 RO1 OFF delay
0.0 ... 3000.0 s RO1 aktivacios késleltetés. 10=1s
14.35  Al1 scaled at Al1 (Lathatd, ha 14.01 Module 1 type = FIO-11) 0.000
min Minimum Al1 értékéhez tartozé valds érték a 14.33 Al1 min
paraméterben meghatarozottak szerint.
14.27
A
1436 f — — — — —
I
I
I
| 14.26
14.33
L »
T L
I 14.34
I
I
I
14.35
-32768.000 ... Minimum Al1 értékéhez tartozé valds érték. 1=1
32767.000
14.36  RO1 OFF delay (Lathatd, ha 14.01 Module 1 type = FIO-01) 00s
Megadja a RO1 relé kimenet deaktivacios késleltetését. Lasd
14.35 RO1 ON delay paraméter .
0.0 ... 3000.0 s RO1 deaktivacios késleltetés.. 10=1s
14.36  Al1 scaled at Al1 (Lathatd, ha 14.01 Module 1 type = FIO-11) 1500.0
max Maximum Al1 értékéhez tartozo valds érték a 14.34 Al1 max
paraméterben meghatarozottak szerint. Lasd 74.35 Al1
scaled at Al1 min paraméter az abran.
-32768.000 ... Maximum Al1 értékéhez tartozo valos érték. 1=1
32767.000
14.37  RO2 source (Lathatd, ha 14.01 Module 1 type = FIO-01) Not
RO2 kimenetre csatlakozo jel kivalasztasa. A kimenethez energized

valaszthato bit tipusokért és értékekért, lasd 74.17 DIO1
output source paraméterben leirtak szerint.
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14.38 RO2 ON delay (Lathatd, ha 14.01 Module 1 type = FIO-01) 0.0s
Megadja a RO1 relé kimenet aktivacios késleltetését.
' ' 1
Kivalasztott forras ! ! !
allapota : : :
- I T | I T 0
| — | o :
RO allapot | | 1
: | | 0
<> < > <> [ 1dé
the ki the ki
ton = 14.38 RO2 ON delay
toff = 14.39 RO2 OFF delay
0.0 ... 3000.0 s RO2 aktivacios késleltetés. 10=1s
14.39  RO2 OFF delay (Lathato, ha 14.01 Module 1 type = FIO-01) 00s
Megadja a RO2 relé kimenet deaktivacios késleltetését. Lasd
14.35 RO1 ON delay paraméter.
0.0 ... 3000.0 s RO2 deaktivacios késleltetés. 10=1s
14.41  Al2 actual value (Lathato, ha 14.01 Module 1 type = FIO-11) -
Al2 analég bemenet értékének kijelzése mA vagy V-ban (attél
figgden, hogy a bemenet értéke aram vagy feszlltség),
Ez a paraméter csak olvashaté.
-22.000 ... 22.000 | Al2 analég bemenet értéke. 1000 =1 mA
mA or V orV
14.42  Al2 scaled value (Lathatd, ha 14.01 Module 1 type = FIO-11) -
Al2 analég bemenet skalazott értékékének kijelzése. Lasd
14.50 Al2 scaled at Al2 min paraméter.
Ez a paraméter csak olvashaté.
-32768.000 ... Al2 bemenet skalazott értéke. 1=1
32767.000
14.43  Al2 force data (Lathato, ha 14.01 Module 1 type = FIO-11) 0.000 mA
Hasznalhat6 kényszeritett érték a bemenet valds értéke
helyett. Lasd 714.22 Al force sel paraméter.
-22.000 ... 22.000 | AI2 kényszeritett érték. 1000 =1 mA
mA or V orV
14.44  Al2 HW switch pos | (Lathaté, ha 14.01 Module 1 type = FIO-11) -

Az 1/0 bdvité modulon talalhaté aram/fesziltség valasztd
pozicio kijelzése.

Megjegyzés: Az aram/fesziiltség valaszto allapotanak meg
kell egyeznie a 14.45 Al2 unit selection paraméterben
beallitott értékkel. /0O modul Ujrainditas szlkséges
beallitasok valtoztatasa esetén. A modul Ujraindithato
fesziiltségmentesitéssel vagy 96.08 Control board boot
paraméter segitségével.

Volt.

mA

Miliamper.
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14.45  Al2 unit selection (Lathato, ha 14.01 Module 1 type = FIO-11) mA
Az Al2 bemenet bedllitasainak és értékeinek megfeleléen
valassza ki az egységet.

Megjegyzés: A bedllitdsnak meg kell egyezni a modulhoz
tartozé beallitasokkal (lasd 1/0 bévité modul felhasznaléi
gépkonyv). A hardver beallitasok a 14.44 Al2 HW switch pos
paraméterben lathatok. I/O modul Ujrainditadsa szikséges a
beallitasok valtoztatdsa esetén. A modul Ujraindithatd
feszliltségmentesitéssel vagy a 96.08 Control board boot
paraméter segitségével.

\ Volt. 2
mA Miliamper. 10
14.46  Al2 filter gain (Lathatd, ha 14.01 Module 1 type = FIO-11) No filtering

Hardver sz(irési id6 kivalasztasa Al2-hdz.
Lasd 14.47 Al2 filter time paraméter.

No filtering Nincs szlirés. 0
125 us 125 mikrosec. 1
250 us 250 mikrosec. 2
500 us 500 mikrosec. 3
1ms 1 milisec. 4
2ms 2 milisec. 5
4 ms 4 milisec. 6
7.9375 ms 7.9375 milisec. 7
14.47  Al2 filter time (Lathatd, ha 14.01 Module 1 type = FIO-11) 0.100 s

Al2 analég bemenet sziirési idéallandéjat hatarozza meg.

%

Sziretlen jel
L//
100
83|~ |/ ™ szirtjel
— t
T
O=1x(1-¢"M)

| = sz(ir6 bemenet (ugras)
O = sz(ré kimenet

t=id6

T = szlrési id6allando

Megjegyzés: A jel a hardver interfészen keresztil is sz{rt.
Lasd 14.46 Al2 filter gain paraméter.

0.000 ... 30.000 s | Sziirési idéallandé. 1000=1s




120 Paraméterek

Szam. Név\Erték Leiras Def/lFbEq16
14.48  Al2 min (Lathato, ha 14.01 Module 1 type = FIO-11) 0.000 mA or
Meghatéarozza az Al2 analég bemenet minimum értékét. \
Lasd 714.21 Al tune paraméter.
-22.000 ... 22.000 | Al2 minimum értéke. 1000 =1 mA
mA or V orV
14.49  Al2 max (Lathato, ha 14.01 Module 1 type = FIO-11) 10.000 mA or
Meghatarozza az Al2 analég bemenet maximum értékét. \
Lasd 14.21 Al tune paraméter.
-22.000 ... 22.000 | Al2 maximum értéke. 1000 =1 mA
mA or V orV
14.50  Al2 scaled at Al2 (Lathatd, ha 14.01 Module 1 type = FIO-11) 0.000
min Minimum AI2 értékéhez tartozo valds érték a 14.48 Al2 min
paraméterben meghatarozottak szerint.
14.42
A
1451 — — — — —
I
I
I
| 14.41
14.48
T - >
| 14.49
I
I
I
14.50
-32768.000 ... Minimum Al2 értékéhez tartozé valds érték.. 1=1
32767.000
14.51  Al2 scaled at Al2 (Lathato, ha 14.01 Module 1 type = FIO-11) 1500.0
max Maximum Al2 értékéhez tartozé valos érték a 14.49 Al2 max
paraméterben meghatarozottak szerint. Lasd 74.50 Al2
scaled at Al2 min paraméter az abran.
-32768.000 ... Maximum Al2 értékéhez tartozo valos érték. 1=1
32767.000
14.56  Al3 actual value (Lathatd, ha 14.01 Module 1 type = FIO-11) -
Al3 analég bemenet értékének kijelzése mA vagy V-ban (attol
fuggben, hogy a bemenet értéke aram vagy fesziltség),
Ez a paraméter csak olvashato.
-22.000 ... 22.000 | AI3 analég bemenet értéke. 1000 =1 mA
mA or V orV
14.57  Al3 scaled value (Lathato, ha 14.01 Module 1 type = FIO-11) -

AlI3 analég bemenet skalazott értékékének kijelzése. Lasd
14.65 AI3 scaled at AI3 min paraméter.
Ez a paraméter csak olvashaté.

-32768.000 ...
32767.000

AI3 bemenet skalazott értéke.
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14.58  Al3 force data (Lathaté, ha 14.01 Module 1 type = FIO-11) 0.000 mA
Hasznalhat6 kényszeritett érték a bemenet valds értéke
helyett. Lasd 714.22 Al force sel paraméter.
-22.000 ... 22.000 | AI3 kényszeritett érték. 1000 = 1 mA
mA or V orV
14.59  AI3 HW switch pos | (Lathato, ha 14.01 Module 1 type = FIO-11) -
Az |/0 bévité modulon talalhaté aram/fesziiltség valasztod
pozicio6 kijelzése.
Megjegyzés: Az aram/fesziiltség valaszto allapotanak meg
kell egyeznie a 14.60 Al3 unit selection paraméterben
beallitott értékkel. /O modul Ujrainditas szikséges
beallitasok valtoztatasa esetén. A modul Ujraindithatd
feszlltségmentesitéssel vagy 96.08 Control board boot
paraméter segitségével.
\ Volt. 2
mA Miliamper. 10
14.60  Al3 unit selection (Lathatd, ha 14.01 Module 1 type = FIO-11) mA
Az Al2 bemenet bedllitasainak és értékeinek megfeleléen
vélassza ki az egységet.
Megjegyzés: A beallitdsnak meg kell egyezni a modulhoz
tartozé beallitasokkal (lasd 1/0 bévité modul felhasznaléi
gépkonyv). A hardver beallitasok a 14.59 AI3 HW switch pos
paraméterben lathaték. I/0 modul Ujrainditasa szikséges a
beallitasok valtoztatdsa esetén. A modul Ujraindithatd
fesziltségmentesitéssel vagy a 96.08 Control board boot
paraméter segitségével.
\ Volt. 2
mA Miliamper. 10
14.61 A3 filter gain (Lathatd, ha 14.01 Module 1 type = FIO-11) No filtering
Hardver szlrési id6 kivalasztasa Al2-hoz.
Lasd 14.62 Al3 filter time paraméter.
No filtering Nincs szirés. 0
125 us 125 mikrosec. 1
250 us 250 mikrosec. 2
500 us 500 mikrosec. 3
1ms 1 milisec. 4
2ms 2 milisec. 5
4 ms 4 milisec. 6
7.9375 ms 7.9375 milisec. 7
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14.62  Al3 filter time (Lathato, ha 14.01 Module 1 type = FIO-11) 0.100 s
Al3 analég bemenet szlrési idéallanddjat hatarozza meg.
0,
% Z Sziretlen jel
100
83/~ szirtjel
— t
T
O=Ix(1-¢!M
| = sz(ir6 bemenet (ugras)
O = sz{iré kimenet
t=id6
T = szlrési id6allando
Megjegyzés: A jel a hardver interfészen keresztil is sz(rt.
Lasd 714.61 Al3 filter gain paraméter.
0.000 ... 30.000 s | Sziirési idéallando. 1000=1s
14.63  AI3 min (Lathato, ha 14.01 Module 1 type = FIO-11) 0.000 mA or
Meghatarozza az Al3 analég bemenet minimum értékét. \
Lasd 714.21 Al tune paraméter.
-22.000 ... 22.000 | AI3 minimum értéke. 1000 =1 mA
mAorV orV
14.64  Al3 max (Lathato, ha 14.01 Module 1 type = FIO-11) 10.000 mA or
Meghatéarozza az Al3 analég bemenet maximum értékét. \
Lasd 714.21 Al tune paraméter.
-22.000 ... 22.000 | AI3 maximum értéke. 1000 =1 mA
mA or V orV
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14.65  Al3 scaled at Al3 (Lathatd, ha 14.01 Module 1 type = FIO-11) 0.000
min Minimum AI3 értékéhez tartozo valés érték a 14.63 Al3 min

paraméterben meghatarozottak szerint.
14.57
A
14.66
I
I
I
| 14.56
14.63
T : >
| 14.64
I
I
I
777777 14.65
-32768.000 ... Minimum AlI3 értékéhez tartozo valds érték.. 1=1
32767.000
14.66  Al3 scaled at Al3 (Lathatd, ha 14.01 Module 1 type = FIO-11) 1500.0
max Maximum Al3 értékéhez tartoz6 valos érték a 14.64 Al3 max
paraméterben meghatarozottak szerint. Lasd 714.65 Al3
scaled at A3 min paraméter az abran.
-32768.000 ... Maximum Al3 értékéhez tartozé valos érték. 1=1
32767.000
14.71  AO force selection | (Lathatd, ha 14.01 Module 1 type = FIO-11) 00000000h
Az analog kimenet valddi értéke felllirhatd, pl.: tesztelés
esetén. Kényszeritett érték rendelheté a kimenethez. Ez az
érték hasznalt, ha a paraméterhez (74.78 AO1 force data)
tartozé érték 1 allasba kerdl.

Bit Erték

0 1=14.78 AO1 force data paraméterben szerepl6 értékre allitia AO1 értékét.
1...31 [Foglalt.

00000000k ... Analég kimenetekhez kényszeritett érték valaszté. 1=1
FFFFFFFFh

14.76  AOf1 actual value (Lathaté, ha 14.01 Module 1 type = FIO-11) -
AO1 kimenet értékének kijelzése.
Ez a paraméter csak olvashato

0.000 ... 22.000 mA | AO1 értéke. 1000 = 1 mA

14.77  AOfT source (Lathatd, ha 14.01 Module 1 type = FIO-11) Zero
AO1 kimenetre csatlakozé jel kivalasztasa. Alternativaként a
kimenet gerjesztési médba allithaté a hémérséklet érzékeld
taplalasahoz.

Zero Nincs.

Motor speed used | 01.07 Motor speed used (86. oldal).

Output frequency 01.06 Output frequency (86. oldal).

»l Wl =] O

Motor current 01.07 Motor current (86. oldal).
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Motor torque 01.10 Motor torque % (86. oldal). 6
DC voltage 01.11 DC voltage (86. oldal). 7
Power inu out 01.14 Output power (86. oldal). 8
Speed ref ramp in 23.01 Speed ref ramp in (154. oldal). 10
Speed ref ramp out | 23.02 Speed ref ramp out (154. oldal). 1
Speed ref used 24.01 Used speed reference (159. oldal). 12
Torq ref used 26.02 Torque ref used (167. oldal). 13
Freq ref used 28.02 Frequency ref ramp out (171. oldal). 14
Process PID out 40.01 Process PID actual value (207. oldal). 16
Process PID fbk 40.02 Feedback actual value (207. oldal). 17
Process PID act 40.03 Setpoint actual value (207. oldal). 18
Process PID dev 40.04 Deviation actual value (207. oldal). 19
Force PT100 Kimenet PT100 (max 3 db) érzékel6k taplalasahoz. Lasd 20
excitation Motor hévédelem (58. oldal) fejezet.
Force KTY84 Kimenet KTY84 érzékel6k taplalasahoz. Lasd Motor 21
excitation hévédelem (58. oldal) fejezet.
Other Specifikus bit egy masik paraméterbdl. -
14.78 AOfT force data (Lathatd, ha 14.01 Module 1 type = FIO-11) 0.000 mA
Hasznélhat6 kényszeritett érték a valasztott kimeneti jel
helyett. Lasd 74.71 AO force selection paraméter.
0.000 ... 22.000 mA | AO1 kényszeritett értéke. 1000 =1 mA
14.79  AOT filter time (Lathato, ha 14.01 Module 1 type = FIO-11) 0.100 s
AO1 analég kimenet sz(irési idéallandojat hatarozza meg.
0,
% Sziiretlen jel
100
63|~ "/ > szirtjel
- t
T
O=Ix(1-e™
| = sz(ir6 bemenet (ugras)
O = sz(iré kimenet
t=id6
T = szlrési idéallando
0.000 ... 30.000 s | Szlirési idéallando. 1000=1s
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14.80  AOf1 source min (Lathaté, ha 14.01 Module 1 type = FIO-11) 0.0
Meghatarozza az AO1 minimum kimeneti értékéhez (74.82
AOT1 out at AO1 src min paraméterben meghatarozott)
tartozo jel valddi értékét (14.77 AO1 source paraméterben
meghatarozott).
lao1 (MA)
A
14.83
14.82
>
14.80 14.81 14.77 paramé-
terben valasz-
tott jel (valos)
lao1 (MA)
A
14.83 |
14.82
I I
>
14.81 14.80 14.77 paramé-
terben valasz-
tott jel (valos)
-32768.0 ... Minimum AO1 értékéhez tartozé valds érték. 1=1
32767.0
14.81  AOfT source max (Lathaté, ha 14.01 Module 1 type = FIO-11) 1500.0
Meghatarozza az AO1 maximum kimeneti értékéhez (74.83
AOT1 out at AO1 src max paraméterben meghatarozott)
tartozo jel valddi értékét (14.77 AO1 source paraméterben
meghatarozott). Lasd 74.80 AO1 source min paraméter.
-32768.0 ... Maximum AO1 értékéhez tartozé valds érték 1=1
32767.0
14.82  AO1 out at AO1 src | (Lathatd, ha 14.01 Module 1 type = FIO-11) 0.000 mA
min Meghatarozza az AO1 minimum kimeneti értékét.
Lasd 74.80 AO1 source min paraméter abra.
0.000 ... 22.000 mA | Minimum AO1 kimeneti érték. 1000 =1 mA
14.83  AO1 out at AO1 src | (Lathatd, ha 14.01 Module 1 type = FIO-11) 20.000 mA
max Meghatarozza az AO1 maximum kimeneti értékét.
Lasd 74.80 AO1 source min paraméter abra.
0.000 ... 22.000 mA | Maximum AO1 kimeneti érték. 1000 =1 mA
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15 I/O extension 1/0 bévité modul 2 konfiguralasa.
module 2 Lasd Programozhaté I/O béviték (27. oldal) fejezet.
Megjegyzés: A tartalom a kivalasztott I/O bévité modul
tipusatol figgéen valtozik.
156.01  Module 2 type Lasd 74.01 Module 1 type paraméter. None
15.02  Module 2 location Lasd 74.02 Module 1 location paraméter. 1 (Slot 1)
156.03  Module 2 status Lasd 74.03 Module 1 status paraméter. No option
15.05 DIO status Lasd 74.05 DIO status paraméter. -
15.06  DIO delayed status | Lasd 714.06 DIO delayed status paraméter. -
156.09  DIO1 configuration |Lasd 14.09 DIO1 configuration paraméter. Input
15.10  DIOT1 filter gain (Lathaté, ha 15.01 Module 2 type = FIO-11) 7.5us
Lasd 714.10 DIO1 filter gain paraméter.
15.11  DIO1 output source | Lasd 14.11 DIO1 output source paraméter. Not
energized
156.12  DIO1 ON delay Lasd 74.12 DIO1 ON delay paraméter. 0.0s
156.13  DIO1 OFF delay Lasd 74.13 DIO1 OFF delay paraméter. 0.0s
156.14  DIO2 configuration | Lasd 14.14 DIO2 configuration paraméter. Input
156.15  DIO2 filter gain (Lathato, ha 15.01 Module 2 type = FIO-11) 7.5us
Lasd14.15 DIO2 filter gain paraméter.
15.16  DIO2 output source | Lasd 14.16 DIO2 output source paraméter. Not
energized
156.17  DIO2 ON delay Lasd 14.17 DIO2 ON delay paraméter. 0.0s
15.18  DIO2 OFF delay Lasd 714.18 DIO2 OFF delay paraméter. 0.0s
156.19  DIO3 configuration | (Lathaté, ha 15.01 Module 2 type = FIO-11) Input
Lasd 74.19 DIO3 configuration paraméter.
15.21  DIO3 output source | (Lathatd, ha 15.01 Module 2 type = FIO-01) Not
Lasd 74.21 DIO3 output source paraméter. energized
156.21 Al tune (Lathato, ha 15.01 Module 2 type = FIO-11) No action
Lasd 14.21 Al tune paraméter.
15.22  DIO3 ON delay (Lathatd, ha 15.01 Module 2 type = FIO-01) 00s
Lasd 74.22 DIO3 ON delay paraméter.
16.22 Al force sel (Lathato, ha 15.01 Module 2 type = FIO-11) 00000000h
Lasd 714.22 Al force sel paraméter.
15.23  DIO3 OFF delay (Lathato, ha 15.01 Module 2 type = FIO-01) 00s
Lasd 714.23 DIO3 OFF delay paraméter.
15.24  DIO4 configuration | (Lathatd, ha 15.01 Module 2 type = FIO-01) Input
Lasd 714.24 DIO4 configuration paraméter.
15.26  DIO4 output source | (Lathatd, ha 15.01 Module 2 type = FIO-01) Not
Lasd 74.26 DIO4 output source paraméter. energized
156.26  Al1 actual value (Lathato, ha 15.01 Module 2 type = FIO-11) -
Lasd 14.26 Al1 actual value paraméter.
15.27  DIO4 ON delay (Lathato, ha 15.01 Module 2 type = FIO-01) 00s
Lasd 714.27 DIO4 ON delay paraméter.
16.27  Al1 scaled value (Lathato, ha 15.01 Module 2 type = FIO-11) -

Lasd 14.27 Al1 scaled value paraméter.
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156.28 DIO4 OFF delay (Lathaté, ha 15.01 Module 2 type = FIO-01) 00s
Lasd 714.28 DIO4 OFF delay paraméter.
156.28  Al1 force data (Lathatd, ha 15.01 Module 2 type = FIO-11)
Lasd 714.28 Al1 force data paraméter.
15.29  Al1 HW switch pos | (Lathaté, ha 15.01 Module 2 type = FIO-11) -
Lasd 714.29 Al1 HW switch pos paraméter.
16.30 Al unit selection (Lathatd, ha 15.01 Module 2 type = FIO-11) mA
Lasd 74.30 Al1 unit selection paraméter.
15.31 RO status (Lathaté, ha 15.01 Module 2 type = FIO-01) -
Lasd 714.31 RO status paraméter.
16.31 Al filter gain (Lathatd, ha 15.01 Module 2 type = FIO-11) No filtering
Lasd 14.31 Al1 filter gain paraméter.
15.32 Al filter time (Lathaté, ha 15.01 Module 2 type = FIO-11) 0.040 s
Lasd 14.32 Al1 filter time paraméter.
15.33  Al1 min (Lathatd, ha 15.01 Module 2 type = FIO-11) 0.000 mA or
Lasd 74.33 Al1 min paraméter. \%
15.34  RO1 source (Lathaté, ha 15.01 Module 2 type = FIO-01) Not
Lasd 14.34 RO1 source paraméter. energized
15.34  Al1 max (Lathatd, ha 15.01 Module 2 type = FIO-11) 10.000 mA or
Lasd 74.34 Al1 max paraméter. \4
16.35 RO71 ON delay (Lathaté, ha 15.01 Module 2 type = FIO-01) 0.0s
Lasd 74.35 RO1 ON delay paraméter.
15.35  Al1 scaled at Al1 (Lathatd, ha 15.01 Module 2 type = FIO-11) 0.000
min Lasd 14.35 Al1 scaled at Al1 min paraméter.
16.36  RO1 OFF delay (Lathaté, ha 15.01 Module 2 type = FIO-01) 0.0s
Lasd 714.36 RO1 OFF delay paraméter.
15.36  Al1 scaled at Al1 (Lathatd, ha 15.01 Module 2 type = FIO-11) 1500.0
max Lasd 714.36 Al1 scaled at Al1 max paraméter.
15.37  RO2 source (Lathaté, ha 15.01 Module 2 type = FIO-01) Not
Lasd 14.37 RO2 source paraméter. energized
15.38  RO2 ON delay (Lathatd, ha 15.01 Module 2 type = FIO-01) 00s
Lasd 74.38 RO2 ON delay paraméter.
16.39  RO2 OFF delay (Lathaté, ha 15.01 Module 2 type = FIO-01) 00s
Lasd 714.39 RO2 OFF delay paraméter.
15.41  Al2 actual value (Lathatd, ha 15.01 Module 2 type = FIO-11) -
Lasd 14.41 AI2 actual value paraméter.
15.42  Al2 scaled value (Lathaté, ha 15.01 Module 2 type = FIO-11) -
Lasd 714.42 Al2 scaled value paraméter.
15.43  Al2 force data (Lathatd, ha 15.01 Module 2 type = FIO-11) 0.000 mA
Lasd 14.43 Al2 force data paraméter.
15.44  Al2 HW switch pos | (Lathaté, ha 15.01 Module 2 type = FIO-11) -
Lasd 14.44 Al2 HW switch pos paraméter.
156.45  Al2 unit selection (Lathatd, ha 15.01 Module 2 type = FIO-11) mA
Lasd 714.45 AI2 unit selection paraméter.
15.46  Al2 filter gain (Lathaté, ha 15.01 Module 2 type = FIO-11) No filtering
Lasd 14.46 Al2 filter gain paraméter.
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15.47  Al2 filter time (Lathaté, ha 15.01 Module 2 type = FIO-11) 0.100 s
Lasd 14.47 Al2 filter time paraméter.
15.48  Al2 min (Lathato, ha 15.01 Module 2 type = FIO-11) 0.000 mA or
Lasd 74.48 Al2 min paraméter. \
15.49  Al2 max (Lathaté, ha 15.01 Module 2 type = FIO-11) 10.000 mA or
Lasd 14.49 Al2 max paraméter. \
15.50  Al2 scaled at Al2 (Lathato, ha 15.01 Module 2 type = FIO-11) 0.000
min Lasd 714.50 Al2 scaled at Al2 min paraméter.
15.51  Al2 scaled at Al2 (Lathato, ha 15.01 Module 2 type = FIO-11) 1500.0
max Lasd 14.51 Al2 scaled at Al2 max.u paraméter.
15.56  AI3 actual value (Lathato, ha 15.01 Module 2 type = FIO-11) -
Lasd 714.56 Al3 actual value paraméter.
15.57  Al3 scaled value (Lathaté, ha 15.01 Module 2 type = FIO-11) -
Lasd 714.57 Al3 scaled value paraméter.
15.58  Al3 force data (Lathato, ha 15.01 Module 2 type = FIO-11) 0.000 mA
Lasd 714.58 Al3 force data paraméter.
15.59  AI3 HW switch pos | (Lathaté, ha 15.01 Module 2 type = FIO-11) -
Lasd 714.59 AI3 HW switch pos paraméter.
15.60  Al3 unit selection (Lathato, ha 15.01 Module 2 type = FIO-11) mA
Lasd 714.60 Al3 unit selection paraméter.
15.61  Al3 filter gain (Lathaté, ha 15.01 Module 2 type = FIO-11) No filtering
Lasd 14.61 Al3 filter gain paraméter.
15.62 A3 filter time (Lathato, ha 15.01 Module 2 type = FIO-11) 0.100 s
Lasd 714.62 Al3 filter time paraméter.
15.63  AI3 min (Lathaté, ha 15.01 Module 2 type = FIO-11) 0.000 mA or
Lasd 14.63 AI3 min paraméter. \
15.64  AI3 max (Lathato, ha 15.01 Module 2 type = FIO-11) 10.000 mA or
Lasd 14.64 Al3 max paraméter. \
15.65 Al3 scaled at Al3 (Lathaté, ha 15.01 Module 2 type = FIO-11) 0.000
min Lasd 714.65 Al3 scaled at AI3 min paraméter.
15.66  Al3 scaled at Al3 (Lathato, ha 15.01 Module 2 type = FIO-11) 1500.0
max Lasd 714.66 Al3 scaled at AI3 max paraméter.
15.71  AO force selection | (Lathaté, ha 15.01 Module 2 type = FIO-11) 00000000h
Lasd 714.71 AO force selection paraméter.
15.76  AOT actual value (Lathato, ha 15.01 Module 2 type = FIO-11) -
Lasd 74.76 AO1 actual value paraméter.
156.77  AOf1 source (Lathaté, ha 15.01 Module 2 type = FIO-11) Zero
Lasd 714.77 AO1 source paraméter.
15.78  AOT1 force data (Lathato, ha 15.01 Module 2 type = FIO-11) 0.000 mA
Lasd 14.78 AO1 force data paraméter.
156.79  AOfT filter time (Lathaté, ha 15.01 Module 2 type = FIO-11) 0.100 s
Lasd 14.79 AOT1 filter time paraméter.
15.80 AOT source min (Lathato, ha 15.01 Module 2 type = FIO-11) 0.0
Lasd 74.80 AO1 source min paraméter.
15.81  AO1 source max (Lathaté, ha 15.01 Module 2 type = FIO-11) 1500.0

Lasd 74.81 AO1 source max paraméter.
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15.82  AO1 outat AO1 src | (Lathatd, ha 15.01 Module 2 type = FIO-11) 0.000 mA
min Lasd 714.82 AO1 out at AO1 src min paraméter.
15.83  AOT out at AO1 src | (Lathato, ha 15.01 Module 2 type = FIO-11) 20.000 mA
max Lasd 74.83 AO1 out at AO1 src max paraméter.
16 I/0O extension 1/0 bévité modul 3 konfiguralasa.
module 3 Lasd Programozhaté I/O béviték (27. oldal) fejezet.
Megjegyzés: A tartalom a kivalasztott 1/0O b&vité modul
tipusatol figgéen valtozik.
16.01  Module 3 type Lasd 74.01 Module 1 type paraméter. None
16.02  Module 3 location Lasd 74.02 Module 1 location paraméter. 1(Slot 1)
16.03  Module 3 status Lasd 74.03 Module 1 status paraméter. No option
16.05 DIO status Lasd 74.05 DIO status paraméter. -
16.06 DIO delayed status | Lasd 714.06 DIO delayed status paraméter. -
16.09  DIO1 configuration | Léasd 14.09 DIO1 configuration paraméter. Input
16.10  DIOT1 filter gain (Lathaté, ha 15.01 Module 2 type = FIO-11) 7.5us
Lasd 74.10 DIOT1 filter gain paraméter.
16.11  DIO1 output source | Lasd 14.11 DIO1 output source paraméter. Not
energized
16.12  DIO1 ON delay Lasd 74.12 DIO1 ON delay paraméter. 0.0s
16.13  DIO1 OFF delay Lasd 714.13 DIO1 OFF delay paraméter. 0.0s
16.14  DIO2 configuration | Lasd 14.14 DIO2 configuration paraméter. Input
16.15  DIO2 filter gain (Lathatd, ha 16.01 Module 3 type = FIO-11) 7.5us
Lasd 714.15 DIO2 filter gain paraméter.
16.16  DIO2 output source | Lasd 14.16 DIO2 output source paraméter. Not
energized
16.17  DIO2 ON delay Lasd 714.17 DIO2 ON delay paraméter. 0.0s
16.18  DIO2 OFF delay Lasd 714.18 DIO2 OFF delay paraméter. 0.0s
16.19  DIO3 configuration | (Lathaté, ha 16.01 Module 3 type = FIO-01) Input
Lasd 74.19 DIO3 configuration paraméter.
16.21  DIO3 output source | (Lathatd, ha 16.01 Module 3 type = FIO-01) Not
Lasd 74.21 DIO3 output source paraméter. energized
16.21 Al tune (Lathatd, ha 16.01 Module 3 type = FIO-11) No action
Lasd 14.21 Al tune paraméter.
16.22  DIO3 ON delay (Lathatd, ha 16.01 Module 3 type = FIO-01) 00s
Lasd 714.22 DIO3 ON delay paraméter.
16.22 Al force sel (Lathatd, ha 16.01 Module 3 type = FIO-11) 00000000h
Lasd 14.22 Al force sel paraméter.
16.23  DIO3 OFF delay (Lathatd, ha 16.01 Module 3 type = FIO-01) 00s
Lasd 714.23 DIO3 OFF delay paraméter.
16.24  DIO4 configuration | (Lathaté, ha 16.01 Module 3 type = FIO-01) Input
Lasd 714.24 DIO4 configuration paraméter.
16.26  DIO4 output source | (Lathatd, ha 16.01 Module 3 type = FIO-01) Not
Lasd 14.26 DIO4 output source paraméter. energized

16.26  Al1 actual value

(Lathatd, ha 16.01 Module 3 type = FIO-11)
Lasd 14.26 Al1 actual value paraméter.
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16.27  DIO4 ON delay (Lathaté, ha 16.01 Module 3 type = FIO-01) 0.0s
Lasd 714.27 DIO4 ON delay paraméter.

16.27  Al1 scaled value (Lathato, ha 16.01 Module 3 type = FIO-11) -
Lasd 714.27 Al1 scaled value paraméter.

16.28 DIO4 OFF delay (Lathaté, ha 16.01 Module 3 type = FIO-01) 0.0s
Lasd 74.28 DIO4 OFF delay paraméter.

16.28  Al1 force data (Lathato, ha 16.01 Module 3 type = FIO-11)
Lasd 714.28 Al1 force data paraméter.

16.29  Al1 HW switch pos | (Lathaté, ha 16.01 Module 3 type = FIO-11) -
Lasd 714.29 Al1 HW switch pos paraméter.

16.30  Al1 unit selection (Lathato, ha 16.01 Module 3 type = FIO-11) mA
Lasd 74.30 Al1 unit selection paraméter.

16.31 RO status (Lathaté, ha 16.01 Module 3 type = FIO-11) -
Lasd 74.31 RO status paraméter.

16.31 Al filter gain (Lathato, ha 16.01 Module 3 type = FIO-11) No filtering
Lasd 14.31 Al1 filter gain paraméter.

16.32  Alf filter time (Lathaté, ha 16.01 Module 3 type = FIO-11) 0.040s
Lasd 714.32 Al filter time paraméter.

16.33  Al1 min (Lathato, ha 16.01 Module 3 type = FIO-11) 0.000 mA or
Lasd 74.33 Al1 min paraméter. \

16.34  RO1 source (Lathaté, ha 16.01 Module 3 type = FIO-01) Not
Lasd 14.34 RO1 source paraméter. energized

16.34  Al1 max (Lathato, ha 16.01 Module 3 type = FIO-11) 10.000 mA or
Lasd 14.34 Al1 max paraméter. \%

16.35 RO7 ON delay (Lathaté, ha 16.01 Module 3 type = FIO-01) 00s
Lasd 74.35 RO1 ON delay paraméter.

16.35  Al1 scaled at Al1 (Lathato, ha 16.01 Module 3 type = FIO-11) 0.000

min Lasd 714.35 Al1 scaled at Al1 min paraméter.

16.36  RO1 OFF delay (Lathaté, ha 16.01 Module 3 type = FIO-01) 00s
Lasd 74.36 RO1 OFF delay paraméter.

16.36  Al1 scaled at Al1 (Lathato, ha 16.01 Module 3 type = FIO-11) 1500.0

max Lasd 714.36 Al1 scaled at Al1 max paraméter.

16.37 RO2 source (Lathaté, ha 16.01 Module 3 type = FIO-01) Not
Lasd 14.37 RO2 source paraméter. energized

16.38  RO2 ON delay (Lathato, ha 16.01 Module 3 type = FIO-01) 00s
Lasd 74.38 RO2 ON delay paraméter.

16.39 RO2 OFF delay (Lathaté, ha 16.01 Module 3 type = FIO-01) 00s
Lasd 74.39 RO2 OFF delay paraméter.

16.41  Al2 actual value (Lathato, ha 16.01 Module 3 type = FIO-11) -
Lasd 14.41 Al2 actual value paraméter.

16.42  Al2 scaled value (Lathaté, ha 16.01 Module 3 type = FIO-11) -
Lasd 714.42 Al2 scaled value paraméter.

16.43  Al2 force data (Lathato, ha 16.01 Module 3 type = FIO-11) 0.000 mA
Lasd 14.43 A2 force data paraméter.

16.44  Al2 HW switch pos | (Lathaté, ha 16.01 Module 3 type = FIO-11) -

Lasd 714.44 Al2 HW switch pos paraméter.
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16.45  Al2 unit selection (Lathaté, ha 16.01 Module 3 type = FIO-11) mA
Lasd 14.45 Al2 unit selection paraméter.
16.46  Al2 filter gain (Lathatd, ha 16.01 Module 3 type = FIO-11) No filtering
Lasd 14.46 Al2 filter gain paraméter.
16.47  Al2 filter time (Lathaté, ha 16.01 Module 3 type = FIO-11) 0.100 s
Lasd 14.47 Al2 filter time paraméter.
16.48  Al2 min (Lathatd, ha 16.01 Module 3 type = FIO-11) 0.000 mA or
Lasd 14.48 Al2 min paraméter. \4
16.49  Al2 max (Lathaté, ha 16.01 Module 3 type = FIO-11) 10.000 mA or
Lasd 14.49 Al2 max paraméter. \
16.50  Al2 scaled at Al2 (Lathatd, ha 16.01 Module 3 type = FIO-11) 0.000
min Lasd 714.50 Al2 scaled at Al2 min paraméter.
16.51  Al2 scaled at Al2 (Lathaté, ha 16.01 Module 3 type = FIO-11) 1500.0
max Lasd 714.51 Al2 scaled at Al2 max paraméter.
16.56  Al3 actual value (Lathatd, ha 16.01 Module 3 type = FIO-11) -
Lasd 14.56 Al3 actual value paraméter.
16.57  Al3 scaled value (Lathaté, ha 16.01 Module 3 type = FIO-11) -
Lasd 714.57 Al3 scaled value paraméter.
16.58 A3 force data (Lathatd, ha 16.01 Module 3 type = FIO-11) 0.000 mA
Lasd 714.58 Al3 force data paraméter.
16.59  AI3 HW switch pos | (Lathaté, ha 16.01 Module 3 type = FIO-11) -
Lasd 714.59 AI3 HW switch pos paraméter.
16.60  Al3 unit selection (Lathatd, ha 16.01 Module 3 type = FIO-11) mA
Lasd 714.60 Al3 unit selection paraméter.
16.61  Al3 filter gain (Lathaté, ha 16.01 Module 3 type = FIO-11) No filtering
Lasd 14.61 Al3 filter gain paraméter.
16.62  Al3 filter time (Lathatd, ha 16.01 Module 3 type = FIO-11) 0.100 s
Lasd 14.62 Al3 filter time paraméter.
16.63  AI3 min (Lathaté, ha 16.01 Module 3 type = FIO-11) 0.000 mA or
Lasd 14.63 Al3 min paraméter. \
16.64  AI3 max (Lathatd, ha 16.01 Module 3 type = FIO-11) 10.000 mA or
Lasd 14.64 Al3 max paraméter. \
16.65  Al3 scaled at Al3 (Lathaté, ha 16.01 Module 3 type = FIO-11) 0.000
min Lasd 14.65 Al3 scaled at AI3 min paraméter.
16.66  Al3 scaled at Al3 (Lathatd, ha 16.01 Module 3 type = FIO-11) 1500.0
max Lasd 714.66 Al3 scaled at AI3 max paraméter.
16.71  AO force selection | (Lathaté, ha 16.01 Module 3 type = FIO-11) 00000000h
Lasd 14.71 AO force selection paraméter.
16.76  AOT actual value (Lathatd, ha 16.01 Module 3 type = FIO-11) -
Lasd 74.76 AO1 actual value paraméter.
16.77  AOf1 source (Lathaté, ha 16.01 Module 3 type = FIO-11) Zero
Lasd 14.77 AO1 source paraméter.
16.78  AOfT force data (Lathatd, ha 16.01 Module 3 type = FIO-11) 0.000 mA
Lasd 14.78 AO1 force data paraméter.
16.79  AOfT filter time (Lathaté, ha 16.01 Module 3 type = FIO-11) 0.100 s

Lasd 14.79 AOT1 filter time paraméter.




132 Paraméterek

Szam. Név\Erték Leiras Def/FbEq16
16.80 AO1 source min (Lathaté, ha 16.01 Module 3 type = FIO-11) 0.0
Lasd 74.80 AO1 source min paraméter.
16.81  AOfT source max (Lathato, ha 16.01 Module 3 type = FIO-11) 1500.0
Lasd 74.81 AO1 source max paraméter.
16.82 AO17outat AO1 src | (Lathatd, ha 16.01 Module 3 type = FIO-11) 0.000 mA
min Lasd 74.82 AO1 out at AO1 src min paraméter.vagy
16.83  AOT out at AO1 src | (Lathato, ha 16.01 Module 3 type = FIO-11) 20.000 mA
max Lasd 74.83 AO1 out at AO1 src max paraméter.
19 Operation mode Kiilsé vezérlési hely és miikddési mod kivalasztasa.
Lasd Miikédési méd (20. oldal) fejezet,
19.01  Actual operation Aktualisan hasznalt miikddési mad kijelzése. -
mode Lasd 79.11...19.14 paraméter.
Ez a paraméter csak olvashato.
Zero Nincs. 1
Speed Fordulat vezérlés (DTC motor vezérlési modban). 2
Torque Nyomaték vezérlés (DTC motor vezérlési médban). 3
Min A nyomaték valasztoé 6sszehasonlitja a fordulat vezérld 4
kimenetét (25.01 Torque reference speed control) és a
nyomaték referenciat (26.74 Torque ref ramp out), és a kettdé
kdzul a kisebbet hasznalja.
Max A nyomaték valasztoé 6sszehasonlitja a fordulat vezérlé 5
kimenetét (25.01 Torque reference speed control) és a
nyomaték referenciat (26.74 Torque ref ramp out), és a kettd
kézul a nagyobbat hasznalja.
Add A fordulat vezérlés kimenet hozzaadasa a nyomaték 6
referencidhoz.
Power Teljesitmény vezérlés (teljesitmény konverter 9
rendszerekben).
Scalar (Hz) Frekvencia vezérlés skalar vezérlési modban. 10
Scalar (rpm) Fordulat vezérlés skalar vezérlési médban. 1
Forced magn. A motor magnesezési médban. 20
19.11  Ext1/Ext2 selection | Forras kivalasztasa az EXT1/EXT2 kils6 vezérlési hely EXT1
kivalasztasahoz.
0 = EXT1
1=EXT2
EXT1 EXT1. 0
EXT2 EXT2. 1
MCW bit11: Ext ctrl | 06.07 Main control word (89. oldal), bit 11. 2
loc
DI1 Digitalis bemenet DI1 (10.02 DI delayed status, bit 0). 3
DI2 Digitalis bemenet DI2 (10.02 DI delayed status, bit 1). 4
DI3 Digitalis bemenet DI3 (10.02 DI delayed status, bit 2). 5
Dl4 Digitalis bemenet DI4 (10.02 DI delayed status, bit 3). 6
DI5 Digitalis bemenet DI5 (10.02 DI delayed status, bit 4). 7
DI6 Digitalis bemenet DI6 (70.02 DI delayed status, bit 5). 8
DIO1 Digitalis be-/kimenet DIO1 (711.02 DIO delayed status, bit 0). | 11
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DIO2 Digitalis be-/kimenet DIO2 (11.02 DIO delayed status, bit 1). | 12

Other [bit] Forras valasztas (lasd Leirdasok és meghatarozasok fejezeta | -
83. oldalon).

19.12  Ext1 control mode 1 | Miikddési méd kivalasztasa EXT1 vezérléshez. Speed

Zero Nincs. 1

Speed Fordulat vezérlés. 25.01 Torque reference speed control 2
nyomaték referencia hasznalt (fordulat referencia lanc
kimenete).

Torque Nyomaték vezérlés. 26.74 Torque ref ramp out nyomaték 3
referencia hasznalt (nyomaték referencia lanc kimenete).

Minimum Speed és Torque kombinaciok valasztasa: a nyomaték 4
valaszté 6sszehasonlitja a fordulat vezérlé kimenetét (25.01
Torque reference speed control) és a nyomaték referenciat
(26.74 Torque ref ramp out), a két érték koézil a kisebbet
valasztja.

Ha a fordulat hiba negativ, a hajtas a fordulat vezérlé
kimenetet kdveti, amig a fordulat hiba Gjra pozitiv nem lesz.
Ez megel6zi, hogy a hajtas ellenérizetlendil gyorsitja a motor,
ha nyomaték vezérlésben elveszett a terhelési érték.

Maximum Speed és Torque kombinaciok valasztasa: a nyomaték 5
valaszté 6sszehasonlitja a fordulat vezérld kimenetét (25.01
Torque reference speed control) és a nyomaték referenciat
(26.74 Torque ref ramp out), a két érték koézll a nagyobbat
valasztja.

Ha a fordulat hiba pozitiv, a hajtas a fordulat vezérlé
kimenetet kdveti, amig a fordulat hiba Gjra negativ nem lesz.
Ez megelézi, hogy a hajtas ellenérizetlendil gyorsitja a motor,
ha nyomaték vezérlésben elveszett a terhelési érték.

Add Speed és Torque kombinaciok valasztasa: a nyomatak 6
vélasztd hozzaadja a fordulat referencia lanc kimenetét a
nyomaték referencia lanc kimenetéhez.

Power Teljesitmény vezérlés. 9

19.14  Ext2 control mode 1 | Miikddési méd kivalasztasa EXT2 vezérléshez. Speed
Kivalasztashot, lasd 19.12 Ext1 control mode 1 paraméter.
19.16  Local control mode | Mikddési mod kivalasztasa helyi vezérléshez. Speed

Speed Fordulat vezérlés. 25.01 Torque reference speed control 0
nyomaték referencia hasznalt (fordulat referencia lanc
kimenete).

Torque Nyomaték vezérlés. 26.74 Torque ref ramp out nyomaték 1
referencia hasznalt (nyomaték referencia lanc kimenete).

19.17  Local control Helyi vezérlés engedélyezésttiltas. No

disable Figyelmeztetés! Gy6z6djon meg, hogy a

vezérlépanel nem sziikséges a hajtas leallitasahoz,

miel6tt letiltja a helyi vezérlést.
No Helyi vezérlés engedélyezett. 0
Yes Helyi vezérlés tiltott. 1

19.20  Scalar control Referencia tipus kivalasztasa skalar motor vezérléshez. Rpm
reference unit Lasd Mikédési méd (20. oldal) fejezet, és 99.04 Motor ctrl
mode paraméter.

Hz Hz. A referencia a 28.02 Frequency ref ramp out 0

paraméterbdl vett (frekvencia vezérlési lanc kimenete).
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Rpm R/min. A referencia a 23.02 Speed ref ramp out paraméterbdl | 1
vett (fordulat referencia a rampa és formalas utan).
20 Start/stop/direction | Start/stop/forgasirany és futas/start/lépés engedélyezd jel
forras valasztas, pozitiv/inegativ referencia engedélyezd jel
vélasztas.
Tovabbi informaciok a Helyi- vagy tavvezérlés (18. oldal)
fejezetben.
20.01  Ext1 commands Meghatarozza az EXT1 vezérl6helyrél érkezd start, stop és In1 Start; In2

forgasirany vezérlé jelek forrasat.
Lasd 20.02...20.05 paraméterek.

Dir

Not selected Nincs start vagy stop vezérlés kivalasztva. 0
In1 Start A start és stop jel forrasanak kivalasztasa a 20.03 Ext1 in1 1
paraméterben. A forras bitek allapot atmenetek értelmezése
a kovetkezd:
Forras 1 allapota (20.03) | Parancs
0->1(20.02 = Edge)
1(20.02 = Level) Start
0 Stop
In1 Start; In2 Dir A 20.03 Ext1 in1 paraméterben valasztott forras a start jel, 2
20.04 Ext1 in2 paraméterben megadott jel a forgasirany. A
forras bitek allapot atmenetek értelmezése a kdvetkezé:
Forras 1 allapota Forras 2 allapota Parancs
(20.03) (20.04)
0 Barmelyik Stop
0->1(20.02 = Edge) 0 Start elére
1(20.02 = Level) 1 Start hatra
In1 Start fwd; In2 A 20.03 Ext1 in1 paraméterben valasztott forras a start elére | 3

Start rev

parancs, 20.04 Ext1 in2 paraméterben megadott jel a start
hatra parancs. A forras bitek allapot atmenetek értelmezése a
koévetkez6:

Forras 1 allapota Forras 2 allapota Parancs
(20.03) (20.04)
0 0 Stop
0->1(20.02 = Edge) 5
1 (20,03 = Lovel 0 Start elére
0->1(20.02 = Edge) ;
0 1(20.02 = Level) | Starthatra
1 1 Stop
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In1P Start; In2 Stop | A 20.03 Ext1 in1 és 20.04 Ext1 in2 paraméterben valasztott |4
forras a start és stop parancs. A forras bitek allapot
atmenetek értelmezése a kovetkezd:

Forras 1 allapota Forras 2 allapota
(20.03) (20.04) Parancs
0->1 1 Start
Barmelyik 0 Stop
Megjegyzés:
* A 20.01 Ext1 start trigger paraméternek nincs hatasa ezzel
a bedllitassal.
* Ha forras 2 értéke 0 a vezérlépanel start és stop gombjai
tiltottak.
In1P Start; In2 A 20.03 Ext1in1 és 20.04 Ext1 in2 paraméterben valasztott |5
Stop; In3 Dir forras a start és stop parancs. A 20.05 Ext1 in3 paméterben

valasztott forras adja meg a forgasiranyt. A forras bitek
allapot atmenetek értelmezése a kdvetkez6:

Forras 1 Forras 2 Forras 3
allapota allapota allapota Parancs
(20.03) (20.04) (20.05)
0->1 1 0 Start elére
0->1 1 1 Start hatra
Barmelyik 0 Barmelyik Stop
Megjegyzés:
« A 20.01 Ext1 start trigger paraméternek nincs hatasa ezzel
a bedllitassal.
* Ha forras 2 értéke 0 a vezérlépanel start és stop gombjai
tiltottak.
In1P Start fwd; In2P | A 20.03 Ext1 in1, 20.04 Ext1 in2 és 20.05 Ext1 in3 6

Start rev; In3 Stop paraméterben valasztott forras a start és stop parancs. A
20.05 Ext1 in3 paraméterben valasztott forras adja meg a
forgasiranyt. A forras bitek allapot atmenetek értelmezése a

kovetkez6:
Forras 1 Forras 2 Forras 3
allapota allapota allapota Parancs
(20.03) (20.04) (20.05)
0->1 Barmelyik 1 Start elére
Barmelyik 0->1 1 Start hatra
Barmelyik Barmelyik 0 Stop

Megjegyzés: A 20.01 Ext1 start trigger paraméternek nincs
hatasa ezzel a bedllitassal.

Fieldbus A A start és stop parancs a Terepibusz adapter A- rél érkezik. 12

D2D or M/F link A start és stop parancs egy masik hajtasbél érkezik, D2D 15
(Drive-to-drive) link vagy master/follower linken keresztul.

DDCS controller A start és stop parancs egy kilsé (DDCS vezérlébél érkezik. | 16

Application A start és stop parancs alkalmazas vezérlé programbdl 21
Program érkezik (06.02 Application control word paraméter).

ATF Foglalt. 22
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20.02  Ext1 start trigger Meghatarozza, hogy az EXT1 vezérlési mdd start jele él vagy | Edge
szint vezérelt legyen.
Megjegyzés: Ez a paraméter nem hatasos, ha impulzus
tipusu start jel van kivalasztva. Lasd 20.07 Ext1 commands
paramér kivalasztas leirasa.
Edge A start jel él vezérelt. 0
Level A start jel szint vezérelt. 1
20.03  Exttint 20.01 Ext1 commands paraméter forras 1 valasztas. DI1
Off 0. 0
On 1. 1
DI1 Digitalis bemenet DI1 (70.02 DI delayed status, bit 0). 2
DI2 Digitalis bemenet DI2 (10.02 DI delayed status, bit 1). 3
DI3 Digitalis bemenet DI3 (70.02 DI delayed status, bit 2). 4
Dl4 Digitalis bemenet D14 (10.02 DI delayed status, bit 3). 5
DI5 Digitalis bemenet DI5 (70.02 DI delayed status, bit 4). 6
DI6 Digitalis bemenet DI6 (70.02 DI delayed status, bit 5). 7
DIO1 Digitalis be-/kimenet DIO1 (771.02 DIO delayed status, bit 0). | 10
DIO2 Digitalis be-/kimenet DIO2 (171.02 DIO delayed status, bit 1). | 11
Other [bit] Forras valasztas (lasd Leirasok és meghatarozasok fejezeta | -
83. oldalon).
20.04  Ext1in2 Forras 2 valasztas a 20.01 Ext1 commands paraméterhez. Di2
Valaszthato értékekért, 1asd 20.03 Ext1 in1 paraméter.
20.05 Ext1in3 Forras 3 valasztas a 20.01 Ext1 commands paramétehez. Ooff
Valaszthaté értékekért, lasd 20.03 Ext1 in1 paraméter.
20.06  Ext2 commands Meghatarozza az EXT2 vezérl6helyrél érkezd start, stop és Not selected

forgasirany vezérl6 jelek forrasat.
Lasd 20.07...20.10 paraméterek.

Not selected

Nincs start vagy stop vezérlés kivalasztva.

In1 Start

A start és stop jel forrasanak kivalasztasa a 20.08 Ext2 in1
paraméterben. A forras bitek allapot atmenetek értelmezése
a kovetkezé:

Forras 1 allapot (20.08) Parancs

0->1(20.07 = Edge)

1(20.07 = Level) Start

0 Stop

In1 Start; In2 Dir

A 20.08 Ext2 in1 paraméterben valasztott forras a start jel,
20.09 Ext2 in2 paraméterben megadott jel a forgasirany. A
forras bitek allapot atmenetek értelmezése a kovetkez6:

Forras 1 allapot Forras 2 allapot Parancs
(20.08) (20.09)
0 Barmelyik Stop
0->1(20.07 = Edge) 0 Start elére
1(20.07 = Level) 1 Start hatra
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In1 Start fwd; In2 A 20.08 Ext2 in1 paraméterben valasztott forras a start elére | 3
Start rev parancs, 20.09 Ext2 in2 paraméterben megadott jel a start

hatra parancs. A forras bitek allapot atmenetek értelmezése a

kovetkez6:
Forras 1 allapot Forras 2 allapot Parancs
(20.08) (20.09)
0 0 Stop
0->1(20.07 = Edge) 0 Start elére

1(20.07 = Level)

0

0->1(20.07 = Edge)
1(20.07 = Level)

Start hatra

1

1

Stop

In1P Start; In2 Stop

A 20.08 Ext2 in1 és 20.09 Ext2 in2 paraméterben valasztott |4

forras a start és stop parancs. A forras bitek allapot

atmenetek értelmezése a kovetkezd:

Forras 1 allapot Forras 2 allapot
(20.08) (20.09) Parancs
0->1 1 Start
Barmelyik 0 Stop
Megjegyzés:

* A 20.07 Ext2 start trigger paraméternek nincs hatasa ezzel
a bedllitassal.

* Ha forras 2 értéke 0 a vezérlépanel start és stop gombjai
tiltottak.

In1P Start; In2
Stop; In3 Dir

A 20.08 Ext2 in1 és 20.09 Ext2 in2 paraméterben valasztott
forras a start és stop parancs. A 20.70 Ext2 in3 raméterben
valasztott forras adja meg a forgasiranyt. A forras bitek
allapot atmenetek értelmezése a kdvetkez6:

Forras 1 Forras 2 Forras 3
allapot allapot allapot Parancs
(20.08) (20.09) (20.10)
0->1 1 0 Start elére
0->1 1 1 Start hatra
Barmelyik 0 Barmelyik Stop
Megjegyzés:

* A 20.07 Ext2 start trigger paraméternek nincs hatasa ezzel
a beallitassal.

* Ha forras 2 értéke 0 a vezérlépanel start és stop gombjai
tiltottak.
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In1P Start fwd; In2P | A 20.08 Ext2 in1, 20.09 Ext2 in2 és 20.10 Ext2 in3 6
Start rev; In3 Stop paraméterben valasztott forras a start és stop parancs. A
20.10 Ext2 in3 paraméterben valasztott forras adja meg a
forgasiranyt. A forras bitek allapot atmenetek értelmezése a
kévetkez6:
Forras 1 Forras 2 Forras 3
allapot allapot allapot Parancs
(20.08) (20.09) (20.10)
0->1 Barmyelyik 1 Start el6re
Barmyelyik 0->1 1 Start hatra
Barmyelyik Barmyelyik 0 Stop
Megjegyzés: A 20.07 Ext2 start trigger paraméternek nincs
hatésa ezzel a beallitassal.
Fieldbus A A start és stop parancs a Terepibusz adapter A- rél érkezik. 12
D2D or M/F link A start és stop parancs egy masik hajtasbdl érkezik, D2D 15
(Drive-to-drive) link vagy master/follower linken keresztul.
DDCS controller A start és stop parancs egy kiilsé (DDCS vezérl6bél érkezik. | 16
Application Foglalt. 21
Program
ATF A start és stop parancs a Terepibusz adapter A- rél érkezik. 22
20.07  Ext2 start trigger Meghatarozza, hogy az EXT2 vezérlési mdd start jele él vagy | Edge
szint vezérelt legyen.
Megjegyzés: Abban az esetben, ha (itk6zés van a 20.06 és
20.07 paraméterek beallitdsaiban, a 20.06 paraméter lesz
hasznalva.
Edge A start jel él vezérelt. 0
Level A start jel szint vezérelt. 1
20.08 Ext2int Forras 1 valasztas a 20.06 Ext2 commands paraméterhez. Off
Vaélaszthat6 értékekért, lasd 20.03 Ext1 in1 paraméter.
20.09  Ext2in2 Forras 2 valasztas a 20.06 Ext2 commands paraméterhez. Ooff
Vélaszthaté értékekért, lasd 20.03 Ext1 in1 paraméter.
20.10  Ext2in3 Forras 3 valasztas a 20.06 Ext2 commands paraméterhez. Off
Vaélaszthato értékekért, lasd 20.03 Ext1 in1 paraméter.
20.11  Run enable stop Megallasi mod valasztas, ha a futds engedélyezd jel Coast
mode megszinik.
A futds engedélyezé jel forrasanak kivalasztasa a 20.72 Run
enable 1 paraméter segitségével.
Coast Megallitas a hajtas kimeneti félvezetdinek lekapcsolasaval. A | 0
motor szabad kifutassal all meg.
Figyelmeztetés! Ha mechanikus fék hasznalt,
gy6z6djon meg réla, hogy a szabad kifutasos
megallitas biztonsagos.
Ramp Megallitas lefutasi rampa segitségével. Lasd 23 Speed 1
reference ramp paraméter csoport (754. oldal).
Torque limit Megallitas nyomaték hatarok értékek alapjan (30.79 és 30.20 | 2

paraméterek).
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20.12  Run enable 1 Kiilsé futas engedélyezé jel forras valasztas. Ha a futas On
engedélyezd jel nem aktiv a hajtas nem fog elindulni. Ha
miikddés kézben sziinik meg a jel a hajtas a 20.11 Run
enable stop mode paraméterben beallitott médon fog
megalini.
1 = futds engedélyezd jel aktiv.
Megjegyzés: ez a paraméter miikddés kézben nem
modosithato.
Off 0. 0
On 1. 1
DI1 Digitalis bemenet DI1 (70.02 DI delayed status, bit 0). 2
DI2 Digitalis bemenet DI2 (70.02 DI delayed status, bit 1). 3
DI3 Digitalis bemenet DI3 (70.02 DI delayed status, bit 2). 4
Dl4 Digitalis bemenet D14 (10.02 DI delayed status, bit 3). 5
DI5 Digitalis bemenet DI5 (70.02 DI delayed status, bit 4). 6
DI6 Digitalis bemenet DI6 (70.02 DI delayed status, bit 5). 7
DIO1 Digitalis be-/kimenet DIO1 (11.02 DIO delayed status, bit 0). | 10
DIO2 Digitalis be-/kimenet DIO2 (11.02 DIO delayed status, bit 1). | 11
Other [bit] Forras valasztas (lasd Leirasok és meghatarozasok fejezeta | -
83. oldalon).
20.19  Enable start Futas engedélyezé jel forras valasztas. On
command 1 = Start engedélyezett.
Ha a futas engedélyez6 jel nem aktiv a hajtas nem fog
elindulni. (Ha miikddés kdzben sziinik meg a jel a hajtds nem
fog megallni.)
Off 0. 0
On 1. 1
DI1 Digitalis bemenet DI1 (70.02 DI delayed status, bit 0). 2
DI2 Digitalis bemenet DI2 (70.02 DI delayed status, bit 1). 3
DI3 Digitalis bemenet DI3 (70.02 DI delayed status, bit 2). 4
Dl4 Digitalis bemenet D14 (10.02 DI delayed status, bit 3). 5
DI5 Digitalis bemenet DI5 (10.02 DI delayed status, bit 4). 6
DI6 Digitalis bemenet DI6 (70.02 DI delayed status, bit 5). 7
DIO1 Digitalis be-/kimenet DIO1 (11.02 DIO delayed status, bit 0). | 10
DIO2 Digitalis be-/kimenet DIO2 (11.02 DIO delayed status, bit 1). | 11
Other [bit] Forras valasztas (lasd Leirasok és meghatarozasok fejezeta | -
83. oldalon).
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20.23

Positive speed
reference enable

Pozitiv fordulat engedélyezé parancs forras valasztas.

1 = Pozitiv fordulat engedélyezett.

0 = Pozitiv fordulat értelmezhet6, mint 0 fordulat. A lenti
abran a 23.01 Speed ref ramp in 0-ra all, amint a pozitiv
fordulat engedélyezd jel torlddik.

Mveletek kilonbdzd vezérlési moédokban:

Fordulat vezérlés: Fordulat referencia O lesz és a motor az
aktualis lefutasi rampa szerint megall. A hajtas (rush) vezérlé
megakadalyozza, hogy a motor tovabb forogjon pozitiv
iranyba.

Nyomaték vezérlés: A hajtas (rush) vezérl6 figyeli a motor
forgasiranyat.

20.23 Positive speed _|

reference enable

20.24 Negative speed
reference enable

23.01 Speed ref ramp in

01.01 Motor speed used N\

y

Példa: A motor elére irdanyba forog. Ahhoz, hogy a motor
megalljon a pozitiv fordulat engedélyezd jelet meg kell
szlintetni (pl.: DI-n keresztll). Ha a pozitiv fordulat
engedélyezd jel inaktiv marad és a negativ fordulat
engedélyezd jel aktiv, a motor csak hatra iranyba foroghat.

On

Off

0.

On

1.

DI1

Digitalis bemenet DI1 (70.02 DI delayed status, bit 0).

DI2

Digitalis bemenet DI2 (10.02 DI delayed status, bit 1).

DI3

Digitalis bemenet DI3 (70.02 DI delayed status, bit 2).

DI4

Digitalis bemenet D14 (10.02 DI delayed status, bit 3).

DI5

Digitalis bemenet DI5 (10.02 DI delayed status, bit 4).

DI6

Digitalis bemenet DI6 (70.02 DI delayed status, bit 5).

DIO1

Digitalis be-/kimenet DIO1 (771.02 DIO delayed status, bit 0).

DIO2

Digitalis be-/kimenet DIO2 (71.02 DIO delayed status, bit 1).

= o

Other [bit]

Forras valasztas (lasd Leirasok és meghatarozasok fejezet a
83. oldalon).

20.24

Negative speed
reference enable

Negativ fordulat engedélyezé parancs forras valasztas. Lasd
20.23 Positive speed reference enable paraméter.

On
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20.25  Jogging enable Jogging engedélyezé jel forras valasztasa. Off
(A forras a jogging engedélyezd jelhez a 20.26 Jogging 1
start és 20.27 Jogging 2 start paraméterekkel.)
1 = Léptetés engedélyezett.
0 = Léptetés tiltott.
Megjegyzés: Ezzel a paraméterrel a |éptetés engedélyezhe-
t6, ha nincs aktiv start parancs a kiilsé vezérlérél. Masrészt,
ha a léptetés mar engedélyezett a hajtast nem lehet
elinditani, kilsé vezérlési helyrdl eltekintve, ha a léptetd
parancsok terepibuszrél érkeznek.
Lasd Léptetés (Jogging) (39. oldal) fejezet.
Off 0. 0
On 1. 1
DI1 Digitalis bemenet DI1 (70.02 DI delayed status, bit 0). 2
DI2 Digitalis bemenet DI2 (70.02 DI delayed status, bit 1). 3
DI3 Digitalis bemenet DI3 (70.02 DI delayed status, bit 2). 4
Dl4 Digitalis bemenet DI4 (70.02 DI delayed status, bit 3). 5
DI5 Digitalis bemenet DI5 (70.02 DI delayed status, bit 4). 6
DI6 Digitalis bemenet DI6 (70.02 DI delayed status, bit 5). 7
DIO1 Digitalis be-/kimenet DIO1 (11.02 DIO delayed status, bit 0). | 10
DIO2 Digitalis be-/kimenet DIO2 (11.02 DIO delayed status, bit 1). | 11
Other [bit] Forras valasztas (lasd Leirdasok és meghatarozasok fejezeta | -
83. oldalon).
20.26  Jogging 1 start Ha a 20.25 Jogging enable paraméter engedélyezett, Off
valassza ki a léptetés 1 funkcio aktivalé forrasat. (Léptets 1
funkcio terepibuszon keresztil is aktivalhaté a 20.25.
paramétertdl fuggetlendl.)
1 = Aktiv.
Megjegyzés:
« Léptetd funkcio csak fordulat vagy frekvencia (skalar)
vezérlési médban hasznalhato.
« Ez a paraméter miikédés kdzben nem médosithatd
Off 0. 0
On 1. 1
DI1 Digitalis bemenet DI1 (70.02 DI delayed status, bit 0). 2
DI2 Digitalis bemenet DI2 (70.02 DI delayed status, bit 1). 3
DI3 Digitalis bemenet DI3 (70.02 DI delayed status, bit 2). 4
Dl4 Digitalis bemenet D14 (10.02 DI delayed status, bit 3). 5
DI5 Digitalis bemenet DI5 (10.02 DI delayed status, bit 4). 6
DI6 Digitalis bemenet DI6 (70.02 DI delayed status, bit 5). 7
DIO1 Digitalis be-/kimenet DIO1 (11.02 DIO delayed status, bit 0). | 10
DIO2 Digitalis be-/kimenet DIO2 (11.02 DIO delayed status, bit 1). | 11
Other [bit] Forras valasztas (lasd Leirasok és meghatarozasok fejezeta | -
83. oldalon).
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20.27  Jogging 2 start

Ha a 20.25 Jogging enable paraméter engedélyezett,
vélassza ki a Iéptetés 2 funkcio aktivalé forrasat. (Léptetd 2
funkcio terepibuszon keresztiil is aktivalhaté a 20.25.
paramétertdl fliggetlendl.)

1 = Aktiv.

Vaélasztashoz lasd 20.26 Jogging 1 start paraméter.
Megjegyzés:

+ Lépteté 1 magasabb prioritasu, mint a Iéptetd 2 funkcio.
« Ez a paraméter miikédés kdzben nem mddosithaté.

off

21 Start/stop mode

Start és stop modok; vészstop maéd és forras jel valasztas;
DC magnesezési beallitdsok; autophasing méd valasztas.

21.01  Start mode

Motor inditasi mod kivalasztasa.

Lasd DC méagnesezés (45. oldal) fejezet.

Megjegyzés:

* A Fast és Const time figyelmen kiviil, ha a 99.04 Motor ctrl
mode paraméter értéke Scalar.

» Egy forgé motor inditdsa nem lehetséges, ha DC
magnesezés hasznalt (Fast vagy Const time).

+ Allandé magneses motoroknal a Automatic start méd
hasznalata kotelez6.

+ Ez a paraméter miikodés kdzben nem médosithaté.

Automatic

Fast

A hajtas eldmagnesezi a motort inditas el6tt. Az
eldmagnesezési id6 automatikusan meghatarozott, tipikusan
200ms-t6l 2s-ig (motor méretétdl fliggs). Ez a méd
valasztandd, ha nagy fék oldasi nyomaték szlikséges.

Const time

A hajtas eldmagnesezi a motort inditas elétt. Az id6 a 21.02
Magnetization time paraméterben beallitott. Ez a méd
valasztando, ha allandé elémagnesezési idére van sziikség.
Ez a beallitas garantalja a lehet6 legnagyobb fék engedési
nyomatékot, ha az elémagnesezési id6 elegendd.

Figyelmeztetés! A beallitott id6 lejarta utan a hajtas
A elinditja a motort, akkor is, ha a motor magnesezése

nem teljes. Azoknal az alkalmazasoknal, ahol teljes
fék engedési nyomatékra van sziikség, gy6z6djon meg rola,
hogy a beallitott id6 elég hosszu a motor teljes
magnesezéséhez.

Automatic

Az automatikus inditas optimalis motor inditast garantal a
legtdbb esetben. Képes replilé inditasra (a motor forgas
kézbeni inditasa) és automatikus Ujrainditasra (ledllitott motor
azonnal Ujraindithatd és nem kell a varni a motor fluxus
megsziinésére). A hajtas motor vezérlé program azonositja a
fluxust és a motor mechanikai allapotat is. Elinditja a motort
minden korilmény kézott.

Megjegyzés: Alapértelmezetten a replil6 inditas és az
automatikus Ujrainditas nem lehetséges, ha a 99.04 Motor ctrl
mode paraméter értéke Scalar.
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21.02  Magnetization time | Megadja az elémagnesezési id6t. 500 ms
A start parancs utan a hajtas elé6magnesezi a motort a be-
allitott ideig. Teljes magnesezettség biztositasahoz allitsa ezt
az értéket a forgdrész idéallanddjaval azonos, vagy annal
nagyobb értékre. Ha az id6 nem ismert hasznalja az alabbi
tablazatban talalhaté tapasztalati értékeket:

Motor teljesitmény Allandé mégnesezési id6é
<1kW >50-100 ms

1-10 kW > 100 - 200 ms

10 - 200 kW >200 - 1000 ms

200 - 1000 kW > 1000 - 2000 ms

Megjegyzés: ez a paraméter mikddés kézben nem
maodosithaté.

0 ... 10000 ms Allandé DC méagnesezési idé. 1=1ms
21.03  Stop mode Megadja a motor leallasi madjat. Coast
Coast Megallitas a hajtas kimeneti félvezetdinek lekapcsolasaval. A | 0

motor szabad kifutassal all meg.
Figyelmeztetés! Ha mechanikus fék hasznalt,
gy6z6djon meg réla, hogy a szabad kifutasos
megallitas biztonsagos.

Ramp Megallitas lefutasi rampa segitségével. Lasd 23 Speed 1
reference ramp paraméter csoport (754. oldal).

Torque limit Megallitas nyomaték hatarok értékek alapjan (30.79 és 30.20 | 2
paraméterek).

21.04  Emergency stop Megadja a motor leallasi modjat vészstop jel megléte esetén. | Ramp stop

mode A vészstop jel forrasanak kivalasztasa a 21.05 Emergency | (Off1)
stop source paraméter segitségével.

Ramp stop (Off1) Mikodés kdzben: 0

* 1 =Normal mikddés.

« 0= Normal leallas a beallitott lefutasi rampa alapjan (lasd
Referencia rampa fejezet [35. oldal]). A hajtas addig nem
indul el, amig a vészstop jel él és az inditasi jel nem
kapcsol 0-bél 1-be.

A hajtas nem lzemel:

« 1 =Inditas engedélyezett.

« 0 = Inditas tiltott.

Coast stop (Off2) Mkodés kdzben: 1

* 1 =Normal mikddés.

* 0= Megallas szabad kifutassal. A hajtas ujraindithato, a
futds engedélyezés visszaallitasaval és az inditasi jel 0-bdl
1-be allitasaval.

A hajtas nem lGzemel:

« 1 =Inditas engedélyezett.

« 0 = Inditas tiltott.
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Eme ramp stop Miikddés kézben: 2
(Off3) * 1 =Normal mikdédés
+ 0= Leallas 23.23 Emergency stop time paraméterben
beallitott vészstop lefutasi rampa alapjan. A hajtas addig
nem indul el, amig a vészstop jel él és az inditasi jel nem
kapcsol 0-bdl 1-be.
A hajtas nem tzemel:
* 1 =Inditas engedélyezett.
« 0 = Indités tiltott.
21.05 Emergency stop Vészstop jel forras kivalasztasa. A ledllitasi médja a 271.04 Inactive
source Emergency stop mode paraméterben beallithaté. (true)
0 = Vészstop aktiv
1 = Normal miikédés
Megjegyzés: ez a paraméter miikddés kdzben nem
modosithato.
Active (false) 0. 0
Inactive (true) 1. 1
DIIL DIIL bemenet (710.02 DI delayed status, bit 15). 2
DI1 Digitalis bemenet DI1 (10.02 DI delayed status, bit 0). 3
DI2 Digitalis bemenet DI2 (10.02 DI delayed status, bit 1). 4
DI3 Digitalis bemenet DI3 (10.02 DI delayed status, bit 2). 5
Dl4 Digitalis bemenet DI4 (10.02 DI delayed status, bit 3). 6
DI5 Digitalis bemenet DI5 (10.02 DI delayed status, bit 4). 7
DI6 Digitalis bemenet DI6 (70.02 DI delayed status, bit 5). 8
DIO1 Digitalis be-/kimenet DIO1 (71.02 DIO delayed status, bit 0). | 11
DIO2 Digitalis be-/kimenet DIO2 (11.02 DIO delayed status, bit 1). | 12
Other [bit] Forras vélasztas (lasd Leirdsok és meghatarozasok fejezet a | -
83. oldalon).
21.06  Zero speed limit Meghatarozza a 0 fordulat értéket. A motor rampa szerint 30.00 rpm
addig lassit, amig el nem éri a bedllitott O fordulat értéket. Az
érték elérése utan szabad kifutassal megall.
0.00 ... 30000.00 Nulla fordulat érték. Lasd 46.01.

rpm

par.
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21.07  Zero speed delay Meghatarozza a 0 fordulat késleltetés funkcio értékét. Ez a 0ms
funkcio olyan alkalmazasoknal hasznos, ahol egyenletes és
gyors Ujrainditasra van sziikség. A késleltetés alatt a hajtas
pontosan tudja a forgérész helyzetét.

Késleltetési id6 nélkiil:

A hajtas stop parancsot kap és a rampa szerint lassitja a
motort. A 271.06 Zero speed limit paraméterben bedllitott érték
elérésekor a hajtas nem szabalyozza tovabb a motort. A
motor ezutan szabad kifutassal megall.

Fordulat

Fordulat vezérld kikapcsolt.
Motor szabad kifutassal megaill.

1d6

Késleltetési idSvel:

A hajtas stop parancsot kap és a rampa szerint lassitja a
motort. A 271.06 Zero speed limit paraméterben bedllitott érték
elérésekor a késleltetés funkcio aktivalodik. A késleltetés
ideje alatt a fordulat szabalyozé aktiv marad: az inverter
forgatja a motort és a hajtas készen all egy gyors
Ujrainditasra. Ez a funkcié hasznalhaté példaul Iéptetési
funkcional.

Fordulat

Fordulat vezérld aktiv marad.
Motor tényleges 0 fordulatra
lassul.

‘e' P
Késleltetés Id6

0 ... 30000 ms Nulla fordulat késleltetés. 1=1ms
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21.08  DC current control | Aktivalja/deaktivalja a DC tartas és utdémagnesezési funkciot. | 00b
Lasd DC méagnesezés (45. oldal). fejezet
Megjegyzés: A DC magnesezés a motor melegedéséhez
vezethet. Azoknal az alkalmazasoknal, ahol hosszu
magnesezési idére van szikség, kényszerh(itétt motor
hasznalata javasolt. DC magnesezés nem akadalyozza meg
a motort a forgastdl, ha allandé nyomaték éri a motort.
Bit Erték
0 1 = DC tartas engedélyezett. Lasd DC tartas (46. oldal) fejezet.
Megjegyzés:
+ Start jel nélkul a DC tartas nem mikodik.
» DC tartéas funkcio csak fordulat vezérlési modban aktivalhato.
+ DC tartas nem aktivalhatd, ha 99.04 Motor ctrl mode paraméter értéke Scalar.

1 1 = Utdbmagnesezés engedélyezett. Lasd Utémagnesezés (46. oldal) fejezet.
Megjegyzés: Utdmagnesezés csak akkor elérhet6, ha a motor megallitdsa rampa
szerint torténik (lasd 271.03 Stop mode paraméter).

2...15 |Foglalt

0000h...FFFFh DC magnesezés valasztas. 1=1

21.09 DC hold speed Meghatarozza a DC tartas fordulatat. Lasd 21.08 DC current | 5.00rpm
control paraméter és DC tartas (46. oldal) fejezet.

0.00 ... 1000.00 DC tartas fordulat. Lasd 46.01

rpm par.

21.10  DC current Meghatéarozza a DC tartas aram értékét szazalékban a motor | 30.0%
reference névleges aramabdl. Lasd 27.08 DC current control paraméter
és DC magnesezés (45.. oldal) fejezet.
0.0 ... 100.0% DC tartas aram. 1=1%
21.11  Post magnetization | Meghatarozza, hogy mennyi ideig legyen aktiv utémagnese- | 0 ms
time zés a motor leallasatol szamitva. A magnesezési aram a
21.10 DC current reference paraméterben beallitott.
Lasd 21.08 DC current control paraméter
0...30000 ms Utémagnesezési idé. 1=1ms
21.13  Autophasing mode | Autophasing médjanak kivalasztas az azonositas (ID run) Turning
soran.
Lasd Autophasing (43. oldal) fejezet.
Turning Ez a méd adja a legpontosabb autophasing eredményt. Eza | 0
mod ajanlott, ha a motor az azonositas alatt miikddhet.
Megjegyzés: A motor ezen azonositas (ID run ) soran forog.
Standstill 1 Gyorsabb, mint a Turning méd, de nem annyira pontos. A 1
motor nem forog az azonositas altt.
Standstill 2 Egy alternativ alléhelyzeti autophasing méd. Ajanlott, ha a 2

Turning méd nem hasznalhaté és a Standstill 1 médnal
pontosabb azonositas sziikséges. Ez a méd lassabb, mint a
Standstill 1.
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21.18  Auto restart time A motor automatikusan Ujraindithat6 egy rovid tapfesziltség | 5.0 s
vesztés utan az automatikus Ujrainditasi funkciéval. Lasd
Automatikus djrainditas (56. oldal) fejezet.
A funkcio tiltott, ha a paraméter értéke 0.0 mp-re van allitva.
Ellenkezd esetben a paraméter meghatarozza, hogy mennyi
ideig tart6 tapfesziltség kimaradas estén induljon uGjra
automatikusan. Ez az id6 tartalmazza az elémagnesezési
késleltetést is.
0.0s Automatikus Ujrainditas tiltott 0
0.1...50s Maximum tapfesziiltség kimaradas idétartama. 1=1s
22 Speed reference Fordulat referencia valasztas, motoros potenciéméter
selection beallitasok.
Lasd vezérlési lanc diagramok a 354...356 oldalon.
22.01  Speed ref unlimited | Megjeleniti a fordulat referencia valaszté blokk kimenetét. -
Lasd vezérlési lanc diagram a 355. oldalon.
Ez a paraméter csak olvashaté
-30000.00 ... Vaélasztott fordulat referncia értéke. Lasd 46.01
30000.00 rpm par.
22.11  Speed reft Fordulat referencia 1 valasztasa. Lasd 22.13 Speed ref1 Al1 scaled
selection function paraméter.
Zero Nincs. 0
Al1 scaled 12.12 Al1 scaled value (104. oldal). 1
Al2 scaled 12.22 Al2 scaled value (105. oldal). 2
FB A ref1 03.05 FB A reference 1 (87. oldal). 4
FB A ref2 03.06 FB A reference 2 (87. oldal). 5
DDCS ctrl ref1 03.11 DDCS controller ref 1 (87. olda). 10
DDCS ctrl ref2 03.12 DDCS controller ref 2 (88. oldal). 1
D2D or M/F 03.13 M/F or D2D ref1 (88. oldal). 12
reference 1
D2D or M/F 03.14 M/F or D2D ref2 (88. oldal). 13
reference 2
Motor 22.80 Motor potentiometer ref act (motoros potenciéméter 15
potentiometer kimenete).
PID 40.01 Process PID actual value (folymat PID vezérld 16
kimenet).
Other Az érték egy masik paraméterbdl vett. -
22.12  Speed ref2 Fordulat referencia 2 valasztasa. Zero
selection Valasztashoz, lasd 22.11 Speed ref1 selection paraméter.
22.13  Speed ref1 function | A 22.11 Speed ref1 selection és 22.12 Speed ref2 selection | Ref1
paraméterekben valasztott referencia forrasok kozotti
matematikai funkcié kivalasztasa. Az eredmény elérhetd,
mint Speed reference 1 a 22.14 Speed ref1/2 selection
paraméterben.
Ref1 22.11 Speed ref1 selection paraméterrel valasztott jel, 0
fordulat referencia 1- ként hasznalt.
Add A referencia forrasok 6sszege fordulat referencia 1- ként 1
hasznalt.
Sub 22.11 Speed ref1 selection - 22.12 Speed ref2 selection 2

értékek kllonbsége fordulat referencia 1- ként hasznalt.
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Mul A referencia forrasok szorzata fordulat referencia 1- ként 3
hasznalt.
Min A kisebb értékii referencia forras fordulat referencia 1- ként | 4
hasznalt.
Max A nagyobb értéki referencia forras fordulat referencia 1- ként | 5
hasznalt.
22.14  Speed ref1/2 Fordulat referencia 1 és 2 koz6tti valasztas beallitasa. (A Speed
selection forrasok a refernciakhoz a 22.711 Speed ref1 selection és reference 1
22.12 Speed ref2 selection paraméterrel meghatarozott.)
0 = Fordulat referencia 1
1 = Fordulat referencia 2
Speed reference 1 | 0. 0
Speed reference 2 | 1.
Follow Ext1/Ext2 06.01 Main control word, bit 11 (89. oldal). 2
selection
DI1 Digitalis bemenet DI1 (70.02 DI delayed status, bit 0). 3
DI2 Digitalis bemenet DI2 (10.02 DI delayed status, bit 1). 4
DI3 Digitalis bemenet DI3 (70.02 DI delayed status, bit 2). 5
Dl4 Digitalis bemenet DI4 (10.02 DI delayed status, bit 3). 6
DI5 Digitalis bemenet DI5 (10.02 DI delayed status, bit 4). 7
DI6 Digitalis bemenet DI6 (70.02 DI delayed status, bit 5). 8
DIO1 Digitalis be-/kimenet DIO1 (711.02 DIO delayed status, bit 0). | 11
DIO2 Digitalis be-/kimenet DIO2 (11.02 DIO delayed status, bit 1). | 12
Other [bit] Specifikus bit egy masik paraméterbél. -
22.15  Additive speed ref1 | Meghataroz egy referencia értéket, amelyet hozzaad a Zero
fordulat referencidhoz a kivalasztasa utan (lasd 354. oldal).
Vaélasztashoz, lasd 22.11 Speed ref1 selection paraméter.
Megjegyzés: biztonsagi okokbdl a hozzaadas nem
engedélyezett, ha barmelyik stop funkcié aktiv.
22.16  Speed share Meghatéarozza a fordulat referencia 1/2 skalazasi értékét 1.000
(fordulat referencia 1 vagy 2 a megadott értékkel szorzott).
Fordulat referencia 1 vagy 2 a 22.14 Speed ref1/2 selection
paraméterrel valasztott.
-8.000 ...8.000 Fordulat referencia skalazasi faktor. 1000 =1
22.17  Additive speed ref2 | Meghataroz egy referencia értéket, amelyet hozzdad a Zero

fordulat osztas utan (lasd 354. oldal).

Vaélasztashoz, lasd 22.11 Speed ref1 selection paraméter.
Megjegyzés: biztonsagi okokbdl a hozzaadas nem
engedélyezett, ha barmelyik stop funkcié aktiv.
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22.21  Constant speed Meghatarozza az allando fordulat kivalasztas maédjat és az 00b
function aktudlis forgasirany hasznalhaté-e vagy sem allandé fordulat
aktivalasa esetén.

Bit Név Informacié
0 Allandé fordulat |1 = Csomag: 7 allandé fordulat valaszthaté a 22.22, 22.23 és 22.24
mod paraméterek hasznalataval.

0 = Kuloénallé: Allando fordulat 1, 2 és 3 kiilon-kiilon aktivalhatok 22.22,
22.23 és 22.24 paraméterek hasznalataval. Probléma esetén a kisebb
értékd fordulat kapja a priortast.

1 Irany 1 = Indulasi irany: Az allandé fordulat forgasiranyanak meghatarozasa-
hoz figyelembe a veszi beallitott allandé fordulatok (22.26...22.32
paraméterek) eléjelét és megszorozza a forgasirany el6jelével (elére:
+1, hatra: -1). Példaul, ha a hajtas irdnya hatra és aktiv allandé fordulat
iranya is hatra, a hajtas elére iranyba forgatja a motort.

0 = Paraméter szerint: A forgasirany megegyezik a 22.26...22.32
paraméterekben bedllitott allandé fordulat jelével.

2...15 |Foglalt
0000h...FFFFh Allandé fordulat konfiguralé sz. 1=1
22.22  Constant speed Ha 22.21 Constant speed function paraméter bit 0 értéke 0 DI5
sel1 (kulénallg), valasszon egy forrast, amely akivalja az Allando
fordulat 1-t.
Ha 22.21 Constant speed function paraméter bit 0 értéke 1
(csomag), ez a paraméter és a 22.23 Constant speed sel2 ,
22.24 Constant speed sel3 paraméterek segitségével allitsa
be az allandé fordulatokat az alabbi tablazat segitségével:
22.22 par. 22.23 par. 22.24 par. 3
megadott megadott megadott Allandé fordulat aktiv
forras forras forras
0 0 0 None
0 0 Allandé fordulat 1
0 1 0 Allando fordulat 2
1 1 0 Allandé fordulat 3
0 0 1 Allando fordulat 4
1 0 1 Allando fordulat 5
0 1 1 Allandé fordulat 6
1 1 1 Allando fordulat 7
Off 0. 0
On 1. 1
DI1 Digitalis bemenet DI1 (70.02 DI delayed status, bit 0). 2
DI2 Digitalis bemenet DI2 (70.02 DI delayed status, bit 1). 3
DI3 Digitalis bemenet DI3 (70.02 DI delayed status, bit 2). 4
Dl4 Digitalis bemenet D14 (10.02 DI delayed status, bit 3). 5
DI5 Digitalis bemenet DI5 (10.02 DI delayed status, bit 4). 6
DI6 Digitalis bemenet DI6 (70.02 DI delayed status, bit 5). 7
DIO1 Digitalis be-/kimenet DIO1 (11.02 DIO delayed status, bit 0). | 10
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DIO2 Digitalis be-/kimenet DIO2 (71.02 DIO delayed status, bit 1). | 11
Other [bit] Forras valasztas (lasd Leirasok és meghatarozasok (83. -

oldal) fejezet.

22.23  Constant speed Ha 22.21 Constant speed function paraméter bit 0 értéke 0 Off

sel2 (kulénallg), valasszon egy forrast, amely akivalja az Alland6
fordulat 2-t.
Ha 22.21 Constant speed function paraméter bit 0 értéke 1
(csomag), ez a paraméter és a 22.23 Constant speed sel2 ,
22.24 Constant speed sel3 paraméterek segitségével allitsa
be az allando fordulatokat.
Kivalasztashoz lasd 22.22 Constant speed sel1 paraméter.

22.24  Constant speed Ha 22.21 Constant speed function paraméter bit 0 értéke 0 Ooff
sel3 (klilonalld), valasszon egy forrast, amely akivalja az Allando

fordulat 3-t.

Ha 22.21 Constant speed function paraméter bit 0 értéke 1
(csomag), ez a paraméter és a 22.23 Constant speed sel2 ,
22.24 Constant speed sel3 paraméterek segitségével allitsa
be az allandé fordulatokat.

Kivalasztashoz lasd 22.22 Constant speed sel1 paraméter.

22.26  Constant speed 1 Meghatéarozza allandé fordulat 1 értékét. 300.00 rpm
-30000.00 ... Allando fordulat 1 Lasd 46.01
30000.00 rpm par

22.27  Constant speed 2 Meghatéarozza allandé fordulat 2 értékét. 0.00 rpm
-30000.00 ... Allando fordulat 2 Lasd 46.01
30000.00 rpm par

22.28 Constant speed 3 Meghatéarozza éllando fordulat 3 értékét. 0.00 rpm
-30000.00 ... Allandé fordulat 3 Lasd 46.01
30000.00 rpm par

22.29  Constant speed 4 Meghatéarozza allandé fordulat 4 értékét. 0.00 rpm
-30000.00 ... Allando fordulat 4 Lasd 46.01
30000.00 rpm par

22.30 Constant speed 5 Meghatéarozza allandé fordulat 5 értékét. 0.00 rpm
-30000.00 ... Allandé fordulat 5 Lasd 46.01
30000.00 rpm par

22.31  Constant speed 6 Meghatéarozza éllando fordulat 6 értékét. 0.00 rpm
-30000.00 ... Allandé fordulat 6 Lasd 46.01
30000.00 rpm par

22.32  Constant speed 7 Meghatéarozza alland6 fordulat 7 értékét 0.00 rpm
-30000.00 ... Allandé fordulat 7 Lasd 46.01
30000.00 rpm par

22.41  Speed ref safe Meghatéarozza a biztonsagos fordulat referenciat, ami a 0.00 rpm

felligyelet paraméterekkel hasznalt:
* 49.05 Communication loss action
« 50.02 FBA A comm loss func.
-30000.00 ... Biztonsagos fordulat referencia. Lasd 46.01
30000.00 rpm par
22.42  Jogging 1 ref Meghatarozza a fordulat referenciat a Iéptet6é 1 funkcidhoz. 0.00 rpm
Tovabbi informaciok a 39. oldalon olvashatok.
-30000.00 ... Fordulat referencia a Iéptet6 1 funkcidhoz. Lasd 46.01
30000.00 rpm par
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22.43  Jogging 2 ref Meghatarozza a fordulat referenciat a Iéptetd 2 funkcidhoz. 0.00 rpm
Tovabbi informéaciok a 39. oldalon olvashatdk.
-30000.00 ... Fordulat referencia a Iéptet6 2 funkciéhoz. Lasd 46.01
30000.00 rpm par
22.51  Critical speed Engedélyeziltiltja a kritikus fordulat funkciot. Tovabba 00b
function megadja, hogy a beallitott értékek mindkét forgasiranyra
vonatkoznak-e vagy sem.
Lasd Kritikus fordulatok/frekvenciak (36. oldal) fejezet.
Bit Név Leiras
0 Engedélyezett |1 = Engedélyezett: Kritikus fordulat engedélyezett.
0 = Tiltott: Kritikus fordulat tiltott.
1 Eléjel méd 1 = El6jeles: Figyelembe veszi a 22.52...22.57 paraméterek el6jelét.
0 = Abszolut: 22.52...22.57 paraméterek értékei abszolut értékként
kezeltek. Minden tartomany érvényes mindkét forgasiranyra.
2...15 |Foglalt
0000h...FFFFh Kritikus fordulat konfigural6 szé. 1=1
22.52  Critical speed 1 low | Megadja a kritikus fordulat tartomany 1 alsé hatarat. 0.00 rpm
Megjegyzés: Ez az érték kisebb vagy egyenld, minta 22.53
Critical speed 1 high paraméterben beallitott érték.
-30000.00 ... Kritikus fordulat 1 alsé hatar. Lasd 46.01
30000.00 rpm par
22.53  Critical speed 1 Megadja a kritikus fordulat tartomany 1 fels6 hatarat. 0.00 rpm
high Megjegyzés: Ez az érték nagyobb vagy egyenld, mint a
22.52 Critical speed 1 low paraméterben beallitott érték.
-30000.00 ... Kritikus fordulat 1 fels6 hatar. Lasd 46.01
30000.00 rpm par
22.54  Critical speed 2 low | Megadja a kritikus fordulat tartomany 2 alsé hatarat. 0.00 rpm
Megjegyzés: Ez az érték kisebb vagy egyenld, mint a 22.55
Critical speed 2 high paraméterben beallitott érték.
-30000.00 ... Kritikus fordulat 2 als6 hatar. Lasd 46.01
30000.00 rpm par
22.55  Critical speed 2 Megadja a kritikus fordulat tartomany 2 felsé hatarat. 0.00 rpm
high Megjegyzés: Ez az érték nagyobb vagy egyenld, mint a
22.54 Critical speed 2 low paraméterben beallitott érték.
-30000.00 ... Kritikus fordulat 2 fels® hatar. Lasd 46.01
30000.00 rpm par
22.56  Critical speed 3 low | Megadja a kritikus fordulat tartomany 3 alsé hatarat. 0.00 rpm
Megjegyzés: Ez az érték kisebb vagy egyenlé, mint a 22.57
Critical speed 3 high paraméterben bedllitott érték.
-30000.00 ... Kritikus fordulat 3 alsé hatar. Lasd 46.01
30000.00 rpm par
22.57  Critical speed 3 Megadja a kritikus fordulat tartomany 3 felsé hatarat. 0.00 rpm
high Megjegyzés: Ez az érték nagyobb vagy egyenl8, mint a
22.56 Critical speed 3 low paraméterben beallitott érték.
-30000.00 ... Kritikus fordulat 3 felsé hatar. Lasd 46.01
30000.00 rpm par
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22.71  Motor Aktivalja és kivalasztja a motoros potméter madjat. Disabled
potentiometer Lasd Motoros potenciométer (42. oldal) fejezet.
function
Disabled Motoros potméter tiltott és az értéke O-ra allitott. 0
Enabled (init at Ha engedélyezett, el6sz6r a 22.72 Motor potentiometer initial | 1
power-up) value paraméterben bedllitott értéket alkalmazza. Az érték a
22.73 Motor potentiometer up source és 22.74 Motor
potentiometer down source paraméterben beallitott
forrassokhoz is illeszthetd.
Fesziiltség kimaradas utan visszatér a 22.72 paraméterben
beallitott értékhez.
Enabled (resume at | Mint az Enabled (init at power-up), de feszliltség kimaradas | 2
power-up) utan visszatér az utolso értékhez..
22.72  Motor Meghatarozza a motoros potméter kezdeti (start) értékét. 0.00
potentiometer initial | Valasztashoz lasd 22.71 Motor potentiometer function
value paraméter.
-32768.00 ... Motoros potméter kezdeti értéke. 1=1
32767.00
22.73  Motor Allitsa be a motoros potméter fel jelének forrasat. Off
potentiometer up 0 = Nincs valtozas
source 1 = N6veli a potméter értékét (ha a fel és le forras egyszerre
aktiv az érték nem valtozik).
Off 0. 0
On 1. 1
DI1 Digitalis bemenet DI1 (10.02 DI delayed status, bit 0). 2
DI2 Digitalis bemenet DI2 (10.02 DI delayed status, bit 1). 3
DI3 Digitalis bemenet DI3 (10.02 DI delayed status, bit 2). 4
Dl4 Digitalis bemenet DI4 (10.02 DI delayed status, bit 3). 5
DI5 Digitalis bemenet DI5 (10.02 DI delayed status, bit 4). 6
DI6 Digitalis bemenet DI6 (70.02 DI delayed status, bit 5). 7
DIO1 Digitalis be-/kimenet DIO1 (711.02 DIO delayed status, bit 0). | 10
DIO2 Digitalis be-/kimenet DIO2 (71.02 DIO delayed status, bit 1). | 11
Other [bit] Forras valasztas (lasd Leirasok és meghatarozasok (83. -
oldal) fejezet.
22.74  Motor Allitsa be a motoros potméter le jelének forrasat. Off
potentiometer down | 0 = Nincs valtozas
source 1 = N&veli a potméter értékét (ha a fel és le forras egyszerre
aktiv az érték nem valtozik).
Valasztashoz lasd 22.73 Motor potentiometer up source
paraméter.
22.75  Motor Meghatarozza a motoros potméter valtasi idejét. Ez 60.0s
potentiometer ramp | paraméter specifikalja azt az id6t, amely alatt a potméter eléri
time a minimum (22.76) értékrél a maximum (22.77) értéket.
Mindkét iranyra ez az id6 érvényes.
0.0 ... 3600.0 s Motoros potméter valtozasi ideje. 10=1s
22.76  Motor Meghatatozza a motoros potméter minumim értékét. -1500.00
potentiometer min
value
-32768.00 ... Motor potméter minimum. 1=1

32767.00
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22.77  Motor Meghatatozza a motoros potméter maxumim értékét. 1500.00
potentiometer max
value
-32768.00 ... Motor potméter maximum. 1=1
32767.00
22.80  Motor A motoros potméter funkcié kimenete. (A motoros potméter | -
potentiometer ref 22.71...22.74 paraméterekkel allithato be.)
act Ez a paraméter csak olvashaté.
-32768.00 ... Motor potméter értéke. 1=1
32767.00
22.81  Speed reference 1 | Megmutatja a referencia forras 1 értékét (22.11 Speed ref1 -
act selection paraméterben valasztott). Lasd vezérlési lanc
diagram a 354. oldalon.
Ez a paraméter csak olvashaté.
-30000.00 ... Referencia forras 1 értéke. Lasd 46.01
30000.00 rpm par
22.82  Speed reference 2 | Megmutatja a referencia forras 2 értékét (22.12 Speed ref2 -
act selection paraméterben valasztott). Lasd vezérlési lanc
diagram a 354. oldalon.
Ez a paraméter csak olvashaté.
-30000.00 ... Referencia forras 2 értéke. Lasd 46.01
30000.00 rpm par
22.83  Speed reference 3 | Megmutatja a fordulat referencia értékét a 22.13 Speed ref1 | -
act function paraméterben valasztott matematikai mivelet és
referencia 1/2 (22.14 Speed ref1/2 selection) valasztas utan.
Lasd vezérlési lanc diagram a 354. oldalon.
Ez a paraméter csak olvashaté.
-30000.00 ... Fordulat referencia forras valasztas utan. Lasd 46.01
30000.00 rpm par
22.84  Speed reference 4 | Megmutatja a fordulat referencia értékét az elsé fordulat -
act hozzaadas alkalmazas utan (22.15 Additive speed reff).
Lasd vezérlési lanc diagram a 354. oldalon.
Ez a paraméter csak olvashaté.
-30000.00 ... Fordulat referencia hozzaadas 1 utan. Lasd 46.01
30000.00 rpm par
22.85 Speed reference 5 | Megmutatja a fordulat referencia értékét a fordulat osztas -
act skalazas alkalmazas utan (22.16 Speed share). Lasd
vezérlési lanc diagram a 354. oldalon.
Ez a paraméter csak olvashaté.
-30000.00 ... Fordulat referencia fordulat osztas skalazas utan. Lasd 46.01
30000.00 rpm par
22.86  Speed reference 6 | Megmutatja a fordulat referencia értékét a masodik fordulat | -
act hozzaadas alkalmazas utan (22.17 Additive speed ref2).
Lasd vezérlési lanc diagram a 354. oldalon.
Ez a paraméter csak olvashaté.
-30000.00 ... Fordulat referencia hozzaadas 2 utan. Lasd 46.01
30000.00 rpm par
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22.87 Speed reference 7 | Megmutatja a fordulat referencia értéket a kritikus fordulat -
act alkalmazas el6tt. Lasd vezérlési lanc diagram a 354. oldalon.
Az érték a 22.86 Speed reference 6 act paraméterbél kapott,
ha nincs feliilirva
* barmely allandé fordulat
léptetd referencia
* network control referencia
+ vezérlépanel referencia
+ biztonsagos fordulat referencia értékkel.
Ez a paraméter csak olvashaté.
-30000.00 ... Fordulat referencia kritikus fordulat alkalmazas elétt. Lasd 46.01
30000.00 rpm par
23 Speed reference Fordulat referencia rampa beallitasok.
ramp Lasd vezérlési lanc diagram 356 oldalon.
23.01  Speedreframp in | Megmutatja a fordulat referencia értékét rampazas és -
formazas el6tt r/min értékben. Lasd vezérlési lanc diagram
356. oldalon.
Ez a paraméter csak olvashato.
-30000.00 ... Fordulat referencia rampa és formazas el6tt. Lasd 46.01
30000.00 rpm par.
23.02  Speed ref ramp out | Megmutatja a fordulat referencia értékét rampazas és -
formazas utan r/min értékben. Lasd vezérlési lanc diagram
356. oldalon.
Ez a paraméter csak olvashaté
-30000.00 ... Fordulat referencia rampa és formazas utan. Lasd 46.01
30000.00 rpm par.
23.11  Ramp set selection | Forras jel valasztas a 23.12...23.15 paraméterekben D4
bedllitott fel-/lefutasi id6k kozotti valtashoz.
0 = Felfutasi id6 1 és lefutasi id6 1 hasznalt
1 = Felfutasi id6 2 és lefutasi id6 2 hasznalt
Acc/Dec time 1 0. 1
Acc/Dec time 2 1. 2
DI1 Digitalis bemenet DI1 (10.02 DI delayed status, bit 0). 2
DI2 Digitalis bemenet DI2 (10.02 DI delayed status, bit 1). 3
DI3 Digitalis bemenet DI3 (10.02 DI delayed status, bit 2). 4
Dl4 Digitalis bemenet DI4 (10.02 DI delayed status, bit 3). 5
DI5 Digitalis bemenet DI5 (10.02 DI delayed status, bit 4). 6
DI6 Digitalis bemenet DI6 (70.02 DI delayed status, bit 5). 7
DIO1 Digitalis be-/kimenet DIO1 (71.02 DIO delayed status, bit 0). | 10
DIO2 Digitalis be-/kimenet DIO2 (71.02 DIO delayed status, bit 1). | 11
Other [bit] Forras valasztas (lasd Leirasok és meghatarozasok (83. -

oldal) fejezet.
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23.12  Acceleration time 1 | Felfutasi id6 1 hatarozza meg, azaz azt az id6t, ami az allé- | 20.000 s
helyzetbdl a 46.01 Speed scaling paraméterben beallitott
fordulat elérésig sziikséges.

Ha a fordulat referencia gyorsabban emelkedik, mint a
beallitott felfutasi id6, a motor felfutasi idének megfeleléen
fog gyorsulni.

Ha a fordulat referencia lassabban emelkedik, mint a
beallitott felfutasi id6, a motor referencia értékének
megfeleléen fog gyorsulni.

Tul révid felfutasi id6 esetén a hajtas fellil fogja biralni a
beallitott felfutasi id6t azért, hogy a hajtas a biztonsagos
mikddési tartomanyon belll maradjon.

0.000 ...1800.000 s | Felfutasi id6 1. 10=1s

23.13  Deceleration time 1 | Lefutasi id6 1-t hatdrozza meg, azaz azt az id6t, ami a 20.000 s
maximalis fordulatrol a 46.01 Speed scaling paraméterben
beallitott fordulat elérésig sziikséges.

Ha a fordulatszam referencia lassabban csokken, mint a
beallitott lefutasi id6, a motor mindig a referencia értéknek
megfeleld fordulatszammal fog forogni.

Ha a fordulatszam referencia gyorsabban csokken, mint a
beallitott lefutasi id6, a motor a lefutasi idének megfeleléen
fog lassulni.

Tul révid lefutasi id6 esetén a hajtas felll fogja biralni a
beallitott lefutasi id6t azért, hogy biztonsagos miikddési
tartomanyon belll maradjon.

Ha ugy érzi, hogy a beallitott lefutasi id6 tul révid lehet,
gy6z6djon meg arrél hogy a DC tulfesziiltség szabalyozé (DC
overvoltage control) be van kapcsolva (30.30 Overvoltage
control paraméter).

Megjegyzés: Ha nagy lendité tdmegi gépnél rovid lefutasi
idére van szlikség, a hajtast elektronikus fék opcioval kell
ellatni, példaul fékcsopperrel, fékellenallassal.

0.000 ...1800.000 s | Lefutasi idé 1. 10=1s

23.14  Acceleration time 2 | Meghatarozza a felfutasi 2 idejét. Lasd 23.12 Acceleration 60.000 s
time 1 paraméter.

0.000 ...1800.000 s | Felfutasi idé 2. 10=1s

23.15  Deceleration time 2 | Meghatarozza a lefutasi 2 idejét. Lasd 23.13 Deceleration 60.000 s
time 1 paraméter.

0.000 ...1800.000 s | Lefutasi idé 2. 10=1s
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23.16  Shape time acc 1

Meghatarozza a felfutasi rampa formajat a motor inditasatol.
0.00 s: Egyenes. Allando felfutasi vagy lefutasi meredekség-
hez és lassu valtozashoz.
0.01 ... 1000.00 s: S-gorbe. Az S-gorbék idealisak torékeny
anyagot szallité szallitészalagokhoz, vagy olyan alkalmaz-
asok esetén ahol lagy atmenetre van sziikség a sebesség
megvaltoztatasa soran. Az S gorbe szimmetrikus iveket
tartalmaz a végeken és egy egyenes szakaszt a kdzblls®
részen.
Gyorsulas:

Egyenes rampa:

23.17=0s
Fordulat

Egyenes rampa:
23.16=0s

S -gbrbe rampa:
23.17>0s

S -gorbe rampa:

/ 23.16>0s

1d6

Lassitas:

Fordulat
S -g6rbe rampa:

—2318>0s

Egyenes rampa:
23.18=0s .
S -g6rbe rampa::

23.19>0s

Egyenes rampa:

23.19=03\

1d6

0.000's

0.000 ...1800.000 s

Rampa forma gyorsitas kezdeténél.

10=1s

23.17  Shape time acc 2

Meghatarozza a felfutasi rampa formajat a gyorsitas végénél.
Lasd 23.16 Shape time acc 1 paraméter.

0.000 s

0.000 ...1800.000 s

Rampa forma gyorsitas végénél.

10=1s

23.18  Shape time dec 1

Meghatéarozza a lefutasi rampa formajat a lassitas
kezdeténél. Lasd 23.16 Shape time acc 1 paraméter.

0.000 s

0.000 ...1800.000 s

Rampa forma lassitas kezdeténél.

10=1s
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23.19  Shape time dec 2 Meghatarozza a lefutasi rampa formajat a lassitas végénél. 0.000 s
Lasd 23.16 Shape time acc 1 paraméter.

0.000 ...1800.000 s | Rampa forma lassitas végénél. 10=1s
23.20  Acc time jogging Felfutasi id6 1 hatarozza meg, azt az idét, ami az all6- 60.000 s
helyzetb6l a 46.01 Speed scaling paraméterben beallitott
fordulat elérésig sziikséges a léptetési funkcidhoz.
Lasd Léptetés (Jogging) (39. oldal) fejezet.
0.000 ...1800.000 s | Felfutasi id6 Iéptetéshez. 10=1s
23.21  Dec time jogging Lefutasi idé 1-t hatdrozza meg, azt az id6t, ami a maximalis | 60.000 s
fordulatrél a 46.01 Speed scaling paraméterben beallitott
fordulat elérésig szlikséges a léptetési funkcidohoz.
Lasd Léptetés (Jogging) (39. oldal) fejezet.
0.000 ...1800.000 s | Lefutasi id6 léptetéshez. 10=1s
23.23  Emergency stop Meghatarozza azt az id6t, amely alatt a hajtas megall, ha 3.000 s
time vészstop OFF3 jel érkezik (azon id6, amely a maximalis
fordulatrél a 46.01 Speed scaling paraméterben beallitott
fordulat elérésig sziikséges). Vészstop modja és aktivacios
jelét a 21.04 Emergency stop mode és 21.05 Emergency stop
source paraméterekben lehet bedllitani. A vészstop
terepibuszon keresztll is aktivalhato.
Megjegyzés: A vészstop Off1 a 23.711...23.19 paraméretek-
ben beallitott lefutasi rampat hasznalja.
0.000 ...1800.000 s | Vészstop OFF3 lefutasi id6. 10=1s
23.24  Ramp in zero Forras valasztas, amely 0-ba kényszeriti a fordulat Inactive
referenciat.
0 = Fordulat referencia 0-ba kényszeritése
1 = Normal mikodés
Active 0. 0
Inactive 1. 1
DI1 Digitalis bemenet DI1 (70.02 DI delayed status, bit 0). 2
DI2 Digitalis bemenet DI2 (70.02 DI delayed status, bit 1). 3
DI3 Digitalis bemenet DI3 (70.02 DI delayed status, bit 2). 4
Dl4 Digitalis bemenet D14 (10.02 DI delayed status, bit 3). 5
DI5 Digitalis bemenet DI5 (70.02 DI delayed status, bit 4). 6
DI6 Digitalis bemenet DI6 (70.02 DI delayed status, bit 5). 7
DIO1 Digitalis be-/kimenet DIO1 (11.02 DIO delayed status, bit 0). | 10
DIO2 Digitalis be-/kimenet DIO2 (11.02 DIO delayed status, bit 1). | 11
Other [bit] Forras valasztas (lasd Leirasok és meghatarozasok (83. -
oldal) fejezet.
23.26 Ramp out balance | Forras valasztas a fordulat referencia rampa kiegyensulyozas | Off
enable engedélyezéséhezf/tiltdshoz. Lasd 23.27 Ramp out balance
ref paraméter.
0 = Tiltott
1 = Engedélyezett
Off 0. 0
On 1. 1
D1 Digitalis bemenet DI1 (70.02 DI delayed status, bit 0). 2
DI2 Digitalis bemenet DI2 (10.02 DI delayed status, bit 1). 3
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DI3 Digitalis bemenet DI3 (70.02 DI delayed status, bit 2). 4
Dl4 Digitalis bemenet DI4 (10.02 DI delayed status, bit 3). 5
DI5 Digitalis bemenet DI5 (70.02 DI delayed status, bit 4). 6
Dl6 Digitalis bemenet DI6 (70.02 DI delayed status, bit 5). 7
DIO1 Digitalis be-/kimenet DIO1 (71.02 DIO delayed status, bit 0). | 10
DIO2 Digitalis be-/kimenet DIO2 (71.02 DIO delayed status, bit 1). | 11
Other [bit] Forras valasztas (lasd Leirasok és meghatarozasok (83. -
oldal) fejezet.
23.27  Ramp out balance | Meghatarozza a fordulat rampa kiegyensulyozas 0.00 rpm
ref referenciajat. A rampa generator kimenete erre az értékre
kényszeritett, ha kiegyensulyozas engedett (lasd 23.26 Ramp
out balance enable paraméter).
-30000.00 ... Fordulat rampa kiegyensulyozas referencia. Lasd 46.01
30000.00 rpm par.
23.28  Variable slope Valtozé meredekség funkcid aktivalasa. Szabalyozza a Ooff
enable fordulat rampa meredekségét a fordulat referencia valtozas
valtozasaban.
Ha a egy kiilsé vezérlési rendszer jel frissitési intervalluma
és a valtozo meredekségi arany (23.29 Variable slope rate)
egyenld, a fordulat referencia 3 (22.83 Speed reference 3 act)
egy egyenes vonal.
Fordulat referencia
Fordulat
referencia
't
H
AL~
22.83 Speed reference 3 act
1d6
t = kiils6 vezérlési rendszer jel frissitési intervallum
A = fordulat referencia valtozas t folyaman
A funkcié csak tavvezérlés esetén aktiv.
Off Vaéltozd meredekség tiltva. 0
On Vaéltozéd meredekség engedélyezve (helyi vezérlési médban | 1
nem érhetd el).
23.29  Variable slope rate | Meghatarozza a valtozé meredekség valtozas aranyat, ha 50 ms
kiegyensulyozas engedett.
A legjobb eredményért, haszndlja a referencia frissités
értékét ebben a paraméterben.
2...30000 ms Valtozé meredekségi arany. 1=1ms
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24 Speed reference Fordulat hiba szamitas; fordulat hiba ablak konfiguralas;
conditioning fordulat hiba Iépés.
Lasd vezérlési lanc diagram 358 és 359 oldalon.
24.01  Used speed Megjeleniti a rampazott és javitott fordulat referenciat -
reference (fordulat hiba szamitas el6tt).
Lasd vezérlési lanc diagram 358 oldalon.
Ez a paraméter csak olvashaté.
-30000.00 ... Fordulat referencia a fordulat hiba szamitashoz. Lasd 46.01
30000.00 rpm par.
24.02  Used actual speed | Megjeleniti a visszajelzett fordulatot a fordulat hiba -
szamitashoz. Lasd vezérlési lanc diagram 358 oldalon.
Ez a paraméter csak olvashato.
-30000.00 ... Visszajelzett fordulatot a fordulat hiba szamitashoz. Lasd 46.01
30000.00 rpm par.
24.03  Speed error filtered | Megjeleniti a sz(rt fordulat hibat. Lasd vezérlési lanc diagram | -
358 oldalon.
Ez a paraméter csak olvashato.
-30000.0 ... Sz{rt fordulat hiba. Lasd 46.01
30000.0 rpm par.
24.04  Speed error Megjeleniti az invertalt (szirés nélkll) fordulat hibat. Lasd -
negative vezérlési lanc diagram 358 oldalon.
Ez a paraméter csak olvashaté.
-30000.0 ... Invertalt fordulat hiba. Lasd 46.01
30000.0 rpm par.
24.11  Speed correction Meghatarozza a fordulat referencia korrekciot. Ez az érték 0
hozzaadddik a rampa és a korlatozas kdzotti meglévd
értékhez. Lasd vezérlési lanc diagram 358 oldalon.
-10000...10000 Fordulat referencia korrekcio. Lasd 46.01
par.
24.12  Speed error filter Meghatarozza a fordulat hiba alul ateresztd sz(iré 0ms
time idéallandojat.
Ha a fordulat referencia gyakran valtozik, a lehetséges
interferenciak a fordulatban sziirhet6k egy a fordulat hiba
szlrével. Szlirével csokkentett hulldmossag problémakat
okozhat a fordulat referencia tuningban. Hosszu idéallandé
és gyors felfutasi id6 ellentmond egymasnak. A nagyon
hosszu id6allandé bizonytalan vezérlést eredményez.
0...10000 ms Fordulat hiba sziiré id6éallandé. 0 = sziirés tiltott. 1=1ms
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24.41

Speed error window
control enable

Fordulat hiba ablak engedélyezése vagy tiltasa.
Megjegyzés: Fordulat hiba ablak vezérlés, csak akkor
hatasos, ha a Add miikddési méd van kivélasztva (lasd79.12
és 19.14 paraméter).

A fordulat hiba ablak vezérlés egy fordulat felligyeleti funkcié
nyomaték vezérelt hajtasokhoz. Felligyeli a fordulat hiba
értékét (fordulat referencia - aktualis fordulat). Normal
mikédési tartomanyban az ablak vezérl nullan tartja a
fordulat vezérl6 bemenetét. A fordulat vezérlé csak akkor valt,
ha a fordulat hiba kiviil esik az ablakon.

Ha a fordulat hiba kivil ker(l az ablakon a hiba hataron felili
értéke a fordulat vezérl6hoz kerill. A fordulatszam vezérld
létrehoz egy referencia tagot a bemeneti jel és az erdsités
fuggvényében (25.02 Proportional gain), amelyet a nyomaték
kivalaszté hozzaad a nyomaték referenciahoz. Az eredmény
egy belsé nyomaték referenciaként hasznalt.

A 24.43 Speed error window high és 24.44 Speed error
window low paraméterek hatarozzak meg az ablak hatarait, a
kovetkezd abra szerint:

. Fordulat(rpom)

—— Referencia + [24.44] rpm
Fordulat hiba ablak _| Referencia

—— Referencia - [24.43] rpm

Elére

0 rpm
Hatra

—— Referencia + [24.43] rpm

Fordulat hiba ablak | Referencia

—— Referencia - [24.44] rpm

v

Ne feledje a 24.44 (24.43 helyett) paraméter hatarozza meg a
talterhelés hatarat mindkét forgasiranyban. Ez azért van,
mert a funkcid figyeli a fordulat hibat (ami negativ fordulat
tullépés esetén, pozitiv alacsony fordulat esetén).

Példa: teljesitmény vesztési allapotban, a hajtas bels6é
nyomaték referencia értéke csokken, hogy megelézze a
motor tulzott fordulatszam névekedését. Ha az abak vezérlés
inaktiv a motor fordulatszama, addig n6, amig el nem éri a
beallitott hatarértéket.

Disable

Disable

Fordulat hiba ablak vezérlés inaktiv.

0

Enable

Fordulat hiba ablak vezérlés aktiv.

1

24.43

Speed error window
high

Meghatérozza a fordulat hiba ablak fels6é hatarértékét Lasd
24.41 Speed error window control enable paraméter.

0.00 rpm

0.00 ... 3000.00
rpm

Fordulat hiba ablak fels6é hatarértéke.

Lasd 46.01
par.
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24.44  Speed error window

Meghatarozza a fordulat hiba ablak alsé hatarértékét Lasd 0.00 rpm

low 24.41 Speed error window control enable paraméter.
0.00 ... 3000.00 Fordulat hiba ablak alsé hatarértéke.. Lasd 46.01
rpm par.

24.46  Speed error step

Meghataroz egy kiegészité fordulat hiba Iépést, amit hozza 0.00 rpm
kell adni a fordulat vezérlé6 bemenetéhez (és hozzaadni a
fordulat hiba értékét).

-3000.00 ... Fordulat hiba Iépés. Lasd 46.01
3000.00 rpm par.
25 Speed control Hajtas vezérl6 beallitasok.

Lasd vezérlési lanc diagram 358 és 359 oldalon.

25.01  Torque reference
speed control

Megjeleniti a fordulat vezérlé kimenetét, amely atadasra kerdl | -
a nyomték vezérlébe. Lasd vezérlési lanc diagram 359
oldalon.

Ez a paraméter csak olvashaté.

-1600.0 ... 1600.0%

Korlatozott fordulat vezérlé kimeneti nyomatéka. Lasd 46.03
par.

25.02  Proportional gain

%

A fordulatszam-szabalyozo viszonylagos erSsitését hataroz- | 10.00
za meg. A tul nagy er6sités a fordulatszam allando lengésé-
hez vezethet.

Az alabbi abra a fordulatszam szabalyozo kimenetét mutatja

egy allandé
nagysagu hibajel ugrast kévetéen.

Erésités = K, =1
T, = Integralasi id6 = 0
Tp= Differencialasi idé = 0

Hiba érték
-------- [ Vezérls kimenet -
kl%’:rfeet”g : e = Hiba értek
Ko x e 1 -
" 1d6

Ha az erdsités értéke 1-re allitott, a hiba érték 10%-os

valtozasa a fordulat vezérlé kimenetén 10% valtozas torténik.
0.00 ...250.00 Aranyos erésités fordulat vezérlére. 100 =1
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25.03  Integration time

%

xe

xe

A fordulatszam-szabalyoz¢ integralasi idejét hatarozza meg.
Az integralasi id6 azt a meredekséget hatarozza meg, mely
szerint a szabalyozé kimenete valtozik, allandé hibajel
hatasara és a vezérl6 aranyos erésitése 1. Minél révidebb az
integralasi id6, annal gyorsabb az allandé hibajel
kompenzalasa. Tul rdvid integralasi id6 instabilla teszi a
szabalyozast.

Ha paraméter értékét 0-ra allitja a vezérlé | része tiltott.
Anti-windup ledllitja az integratort, ha a vezérl6 kimenete
limitalt.

Az alabbi abra a fordulatszam szabalyozé kimenetét mutatja,
egy allando6 nagysagu hibajel ugrast kdvetéen.

Vezérl6 kimenet

Erésités = K, = 1

1d6

T, = Integrélasi id6 > 0
Tp= Differencialasi id6 = 0

e = Hiba érték

250s

0.00 ... 1000.00 s

Integracios id6é

10=1s
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25.04  Derivation time A fordulatszam-szabalyozé differencialasi idejét hatarozza
meg. A differencialé tag felerdsiti a szabalyozé kimenetének
valtozasat a hibajel valtozasok soran. Minél hoszabb a
differencialasi id6, annal nagyobb mértékben valtozik a
fordulatszam szabalyozo kimenete, hibajel valtozas soran.
Ha a differencialasi id6 értéke 0, a szabalyozé Pl
szabalyozéként mikdodik. A differencialas a szabalyozast
érzékennyé teszi a zavarokkal szemben.

Az alabbi abra a fordulatszam szabalyoz6 kimenetét mutatja
egy allando nagysagu hibajel ugrast kdvetéen.

Vezérlé kimenet
De

K, X% T X —
P D Ts

Hiba érték

JR fFfF— — - - — -

0.000s

Ko x e : e = Hiba érték

T

Erésités = K, = 1

T, = Integréacios idé > 0

Tp= Differencialéasi id6é > 0

Ts= Mintavételezési id6 = 250 ps

De = Két mintavételezés kdzotti hibajel valtozas

Figyelem: Ennek a paraméternek a megvaltoztatasa csak
impulzusadéhasznalata mellett javasolt.

0.000 ... 10000.000 | Differencialasi idd.
s

1000=1s

25.05  Derivation filter time | Meghatarozza a differencial sz(iré idéallandojat. Lasd 25.04
Derivation time paraméter.

8 ms

0...10000 ms Differencial sz(r6 idéallando.

1=1ms
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25.06  Acc comp

derivation time

A gyorsitast(/lassitast) kompenzalé differencialé tag idejét
hatarozza meg. Gyorsitaskor - a tehetetlenségi nyomaték
kompenzalasara - az alapjel derivaltja hozzaadodik

a fordulatszam szabalyozo kimenetéhez. A differencialé tag
mikddése a 25.04 Derivation time paraméterben lathaté.
Megjegyzés: Gyakorlati tapasztalatok alapjan ezt a
paramétert a motor és a hajtott gép egylittes mechanikai
idéallanddjanak 50 és 100 %-a kozé célszerii beallitani.

Az alabbi abra nagy lendité tdmeg( terhelés normal

gyorsitasa soran tapasztalhato valaszfliggvényeket mutatja.

Gyorsitasi kompenzacio nélkiil:

— ~— Fordulat ref.

—— Aktualis ford.

1d6

Gyorsitasi kompenzaciéval:

= = Fordulat ref.

—— Aktualis ford.

1d6

0.00s

0.00 ... 1000.00 s

Gyorsitasi kompenzacié derivacios id6.

10=1s

25.07  Acc comp filter time

Meghatarozza a gyorsitas(/lassitas) kompenzalé sziir
idoallandot. Lasd 25.04 Derivation time és 25.06 Acc comp
derivation time paraméterek.

8.0 ms

0.0 ... 1000.0 ms

Gyorsitas/lassitas kompenzalo sziré idoéallandé.

1=1ms
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25.08  Drooping rate Meghatarozza az ejtési aranyt a motor névleges fordulat %- | 0.00%
aban. Az ejtés csokkenti a motor fordulatat, mig a terhelés kis
meértékben né. Az aktualis fordulat egy bizonyos értékig
csoOkken, a bedllitott ejtési aranytdl és a hajtas terhelésétél (=
nyomaték referencia / fordulat vezérlé kimenet) fuggdéen.
100% fordulat vezérlé kimenetnél az ejtés a névleges érték,
pl.: ennek a paraméternek az értékével egyenld. Az ejtési
effektus a csdkkend terheléssel, linearis cskken nullara.

Az ejtési arany hasznalhato, példaul Master/Follower alkal-
mazasoknal. Master/Follower alkalmazasokban a motor
tengelyek egymashoz kuplungoltak.

A megfeleld ejtési arany az adott alkalmazashoz csak prébak
segitségével talalhaté meg.

Fordulat csokkenés = Fordulat vezérl6 kimenet x Ejtés x Névleges fordulat
Példa: Fordulat vezérlé kimenet 50%, ejtési arany 1%, hajtas névleges fordulata 1500 r/min.
Fordulat cs6kkenés = 0.50 x 0.01 x 1500 rpm = 7.5 rpm.

Motor fordulat

%-0san a
nélleges
fordulatbdl
Nincs ejtés
100% ———————————— — — — ] .
Ejtés —l 25.08 Drooping rate
| Fordulat vezérl6 / Terhelés
| » kimenet/ %
100%
0.00 ... 100.00% Ejtési arany. 100 = 1%
25.09  Speed ctrl balance | Forras valasztas a fordulat vezérlé kimenet egyensulyozas Off
enable engedélyezéséhez/tiltdsahoz. Lasd 25.10 Speed ctrl balance
reference paraméter.
0 = Tiltott
1 = Engedélyezett
Off 0. 1
On 1. 2
DI1 Digitalis bemenet DI1 (70.02 DI delayed status, bit 0). 2
DI2 Digitalis bemenet DI2 (70.02 DI delayed status, bit 1). 3
DI3 Digitalis bemenet DI3 (70.02 DI delayed status, bit 2). 4
Dl4 Digitalis bemenet D14 (70.02 DI delayed status, bit 3). 5
DI5 Digitalis bemenet DI5 (70.02 DI delayed status, bit 4). 6
DI6 Digitalis bemenet DI6 (70.02 DI delayed status, bit 5). 7
DIO1 Digitalis be-/kimenet DIO1 (11.02 DIO delayed status, bit 0). | 10
DIO2 Digitalis be-/kimenet DIO2 (11.02 DIO delayed status, bit 1). | 11




166 Paraméterek

Szam. Név\Erték Leiras Def/lFbEq16
Other [bit] Forras valasztas (lasd Leirasok és meghatarozasok (83. -
oldal) fejezet.
25.10  Speed ctrl balance | Meghatarozza referenciat a fordulat vezérlé kimenet 0.0
reference egyensulyozasahoz. A fordulat vezérlé kimenet értéke erre
az értékre kényszeritett, ha kiegyensulyozas engedett (lasd
25.09 Speed ctrl balance enable paraméter).
Azért, hogy a miikddés alatt sima mikddést garantaljon, a
fordulat vezérlé D része tiltott és a felfutasi kompenzacio
nullara allitott.
-300.0 ... 300.0% Fordulat vezérlé kimenet kiegyensulyozas referencia. 1=1
25.11  Min torque speed Meghatéarozza a fordulat vezérl6 kimeneti nyomaték -300.0%
control minimumat.
-1600.0 ... 0.0% Fordulat vezérlé kimeneti nyomaték minimum. Lasd 46.03
par.
25.12  Max torque speed | Meghatarozza a fordulat vezérl6 kimeneti nyomaték 300.0%
control maximumat.
0.0 ... 1600.0% Fordulat vezérl6 kimeneti nyomaték maximum. Lasd 46.03
par.
25.15  Proportional gain Meghatéarozza a fordulat vezérl aranyossagi er6sitését, haa | 10.00
em stop vészstop aktiv. Lasd 25.02 Proportional gain paraméter.
1.00 ... 250.00 Aranyossagi erfsités vészstop utan. 100 =1
25.53  Torque prop Megijeleniti a fordulat vezérlé aranyossagi (P) részének -
reference kimenetét. Lasd vezérlési lanc diagram 359 oldalon.
Ez a paraméter csak olvashato.
-30000.0 ... Fordulat vezérl6 aranyossagi (P) részének kimenete. Lasd 46.03
30000.0% par.
25.54  Torque integ Megijeleniti a fordulat vezérlé integrald (1) részének -
reference kimenetét. Lasd vezérlési lanc diagram 359 oldalon.
Ez a paraméter csak olvashato.
-30000.0 ... Fordulat vezérl6 integralo (1) részének kimenete. Lasd 46.03
30000.0% par.
25.55  Torque der Megjeleniti a fordulat vezérlé differenciald (D) részének -
reference kimenetét. Lasd vezérlési lanc diagram 359 oldalon.
Ez a paraméter csak olvashaté.
-30000.0 ... Fordulat vezérl diferencialéd (D) részének kimenete. Lasd 46.03
30000.0% par.
25.56  Torque acc Megjeleniti a gyorsitds kompenzal6 funkcié kimenetét. Lasd | -
compensation vezérlési lanc diagram 359 oldalon.
Ez a paraméter csak olvashaté.
-30000.0 ... Gyorsitas kompenzalé funkcié kimenete. Lasd 46.03
30000.0% par.
25.57  Torque reference Megjeleniti a fordulat vezérl6 gyorsitas kompenzal6 funkcié | -
unbalanced kimenetét. Lasd vezérlési lanc diagram 359 oldalon.
Ez a paraméter csak olvashaté.
-30000.0 ... Fordulat vezérl6 gyorsitas kompenzalé funkcié kimenete. Lasd 46.03
30000.0% par.
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26 Torque reference Nyomaték referencia lanc beallitasok.
chain Lasd vezérlési lanc diagram 360 és 362 oldalon.
26.01  Torque refto TC Megjeleniti a nyomaték vezérl6tél kapott nyomaték -
referenciat szazalékaban. Lasd vezérlési lanc diagram 362
oldalon.
Ez a paraméter csak olvashaté.
-1600.0 ... 1600.0% | Nyomaték referencia nyomaték vezérléshez. Lasd 46.03
par.
26.02  Torque ref used Megjeleniti a nyomaték referenciat a frekvencia, fesziiltség -
és nyomaték korlatozas utan a motor névleges fordulat
szazalékaban. Lasd vezérlési lanc diagram 362 oldalon.
Ez a paraméter csak olvashato.
-1600.0 ... 1600.0% | Nyomaték referencia nyomaték vezérléshez. Lasd 46.03
par.
26.08  Minimum torque ref | Megadja a minimum nyomaték referenciat.. -300.0%
-1000.0 ... 0.0% Minimum nyomaték referencia. Lasd 46.03
par.
26.09  Maximum torque ref | Megadja a maximum nyomaték referenciat. 300.0%
0.0 ... 1000.0% Maximum nyomaték referencia. Lasd 46.03
par.
26.11  Torque ref1 Nyomaték referencia 1 valasztas. Lasd 26.13 Torque ref1 Zero
selection function paraméter.
Zero Nincs. 0
Al1 scaled 12.12 Al1 scaled value (lasd 104. oldal). 1
Al2 scaled 12.22 Al2 scaled value (lasd 105. oldal). 2
FB A ref1 03.05 FB A reference 1 (lasd 87. oldal). 4
FB A ref2 03.06 FB A reference 2 (lasd 87. oldal). 5
DDCS ctrl ref1 03.11 DDCS controller ref 1 (lasd 87. oldal). 10
DDCS ctrl ref2 03.12 DDCS controller ref 2 (lasd 88. oldal). 11
D2D or M/F 03.13 M/F or D2D ref1 (lasd 88. oldal). 12
reference 1
D2D or M/F 03.14 M/F or D2D ref2 (lasd 88. oldal). 13
reference 2
Motor 22.80 Motor potentiometer ref act (motoros potméter 15
potentiometer kimenete).
PID 40.01 Process PID actual value (folymat PID szabalyozé 16
kimenete).
Other Az érték egy masik paraméterbdl vett. -
26.12  Torque ref2 Nyomaték referencia 2 valasztas. Lasd 26.13 Torque ref1 Zero
selection function paraméter.
Kivalasztashoz lasd 26.11 Torque ref1 selection paraméter.
26.13  Torque ref1 A 26.11 Torque ref1 selection és 26.12 Torque ref2 selection | Ref1
function paraméterekben valasztott referencia forrasok kozotti
matamatikai funkcio kivalasztasa. Az eredmény a 26.714
Torque ref1/2 selection paraméterben valaszthaté nyomaték
referencia 1-nek.
Ref1 A 26.11 Torque ref1 selection paraméterben valasztott jel 0
nyomaték referencia 1-ként hasznalt.
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Add A referencia forrasok 6sszege nyomaték referencia 1-ként 1
hasznalt.
Sub A 26.11 Torque ref1 selection és 26.12 Torque ref2 selection |2
referencia forrasok kiilonbsége nyomaték referencia 1-ként
hasznalt.
Mul A referencia forrasok szorzata nyomaték referencia 1-ként 3
hasznalt.
Min A kisebb értékl referencia forras hasznalt nyomaték 4
referencia 1-ként.
Max A nagyobb értéki referencia forras hasznalt nyomaték 5
referencia 1-ként
26.14  Torque ref1/2 Nyomaték referencia 1 és 2 kozotti valasztas beallitasa. (A Torque
selection forrasok a referenciakhoz a 26.11 Torque ref1 selection és reference 1
26.12 Torque ref2 selection paraméterrel meghatarozott.)
0 = Nyomaték referencia 1
1 = Nyomaték referencia 2
Torque reference 1 | 0. 0
Torque reference 2 | 1. 1
Other [bit] Forras valasztas (lasd Leirasok és meghatarozasok (83. -
oldal) fejezet.
26.15  Load share Meghatarozza a nyomaték referencia skalazasi értékét (a 1.000
nyomaték referencia megszorzasa egy értékkel).
-8.000 ... 8.000 Nyomaték referencia skalazasi tényezé. 1000 =1
26.16  Torque additive 1 Nyomaték referencia additiv 1 forras kivalasztasa. Zero
source Megjegyzés: biztonsagi okokbdl a hozzaadas nem
engedélyezett, ha barmilyen vészstop funkcié aktiv.
Lasd vezérlési lanc diagram 360 oldalon.
Zero Nincs. 0
Al1 scaled 12.12 Al1 scaled value (lasd 104. oldal). 1
Al2 scaled 12.22 Al2 scaled value (lasd 105. oldal). 2
FB A ref1 03.05 FB A reference 1 (lasd 87. oldal). 4
FB A ref2 03.06 FB A reference 2 (lasd 87. oldal). 5
DDCS ctrl ref1 03.11 DDCS controller ref 1 (lasd 87. oldal). 10
DDCS ctrl ref2 03.12 DDCS controller ref 2 (Iasd 88. oldal). 1
D2D or M/F 03.13 M/F or D2D ref1 (lasd 88. oldal). 12
reference 1
D2D or M/F 03.14 M/F or D2D ref2 (lasd 88. oldal). 13
reference 2
Motor 22.80 Motor potentiometer ref act (motoros potméter 15
potentiometer kimenete).
PID 40.01 Process PID actual value (folymat PID szabalyozé 16
kimenete).
Other Az érték egy masik paraméterbdl vett. -
26.17  Torque reffilter time | Meghataroz egy alul atereszt6 sz(iré idéallandot nyomaték 0.000 s
vezérléshez
0.000 ... 30.000 s Szirési idéallandé nyomaték vezérléshez. 1000=1s
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26.18  Torque ramp up Meghatarozza a nyomaték referencia felfutasi idejét, pl.: 0.000 s
time mennyi id6 alatt futassa fel a motort 0-rél a névleges
fordulatig.
0.000 ... 60.000 s Nyomaték referencia felfutasi id6. 100=1s
26.19  Torque ramp down | Meghatarozza a nyomaték referencia lefutasi idejét, pl.: 0.000 s
time mennyi id6 alatt futassa dllitsa le a motort a névleges
fordulatrol O fordulatra.
0.000 ... 60.000 s Nyomaték referencia lefutasi id6. 100=1s
26.25  Torque additive 2 Nyomaték referencia additiv 2 forras kivalasztasa. Zero
source Az érték a valasztott forrastdl kapott és hozzaadodik a
nyomaték referencidhoz a miikddési maéd kivalasztas utan.
Ezek miatt a hozzdadas csak fordulat és nyomaték
maoddokban vélaszthaté.
Megjegyzés: biztonsagi okokbdl a hozzaadas nem
engedélyezett, ha barmilyen vészstop funkcid aktiv.
Lasd vezérlési lanc diagram 362 oldalon.
Zero Nincs. 0
Al1 scaled 12.12 Al1 scaled value (lasd 104. oldal). 1
Al2 scaled 12.22 Al2 scaled value (lasd 105. oldal). 2
FB A ref1 03.05 FB A reference 1 (lasd 87. oldal). 4
FB A ref2 03.06 FB A reference 2 (lasd 87. oldal). 5
DDCS ctrl ref1 03.11 DDCS controller ref 1 (lasd 87. oldal). 10
DDCS ctrl ref2 03.12 DDCS controller ref 2 (lasd 88. oldal). 11
D2D or M/F 03.13 M/F or D2D ref1 (lasd 88. oldal). 12
reference 1
D2D or M/F 03.14 M/F or D2D ref2 (lasd 88. oldal). 13
reference 2
Motor 22.80 Motor potentiometer ref act (motoros potméter 15
potentiometer kimenete).
PID 40.01 Process PID actual value (folymat PID szabalyozé 16
kimenete).
Other Az érték egy masik paraméterbdl vett. -
26.26  Force torque ref Forras valasztas, ami a nyomaték referencia additive 2 Off
add 2 zero értékét (lasd 26.25 Torque additive 2 source paraméter) 0-ba
kényszeriti.
0 = Normal miikodés
1 = Nyomaték referencia additive 2 értéke 0-ba kényszerités
Off 0. 0
On 1. 1
DI1 Digitalis bemenet DI1 (70.02 DI delayed status, bit 0). 2
DI2 Digitalis bemenet DI2 (70.02 DI delayed status, bit 1). 3
DI3 Digitalis bemenet DI3 (70.02 DI delayed status, bit 2). 4
Dl4 Digitalis bemenet D14 (70.02 DI delayed status, bit 3). 5
DI5 Digitalis bemenet DI5 (70.02 DI delayed status, bit 4). 6
DI6 Digitalis bemenet DI6 (70.02 DI delayed status, bit 5). 7
DIO1 Digitalis be-/kimenet DIO1 (11.02 DIO delayed status, bit 0). | 10
DIO2 Digitalis be-kimenet DIO2 (71.02 DIO delayed status, bit 1). | 11
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Other [bit] Forras valasztas (lasd Leirasok és meghatarozasok (83. -
oldal)
26.41  Torque step Ha 26.42 Torque step enable paraméter engedélyezett, egy | 0.0%
kiegészit® “lépést” (step) ad a nyomaték referenciahoz
-300.0 ... 300.0% Nyomaték Iépés. Lasd 46.03
par
26.42  Torque step enable | Nyomaték |épés engedélyezése (26.41 Torque step Disable
paraméterben megadott).
Disable Nyomaték Iépés tiltott. 0
Enable Nyomaték [épés engedélyezett. 1
26.70  Torque ref1 actual | Nyomaték referencia 1 értékének kijelzése (26.11 Torque -
ref1 selection paraméterben valasztott). Lasd vezérlési lanc
diagram 360. oldalon.
Ez a paraméter csak olvashaté.
-1600.0 ... 1600.0% | Nyomaték referencia 1 értéke. Lasd 46.03
par
26.71  Torque ref2 actual | Nyomaték referencia 2 értékének kijelzése (26.12 Torque -
ref2 selection paraméterben valasztott). Lasd vezérlési lanc
diagram 360. oldalon.
Ez a paraméter csak olvashato.
-1600.0 ... 1600.0% | Nyomaték referencia 2 érték Lasd 46.03
par
26.72  Torque ref3 actual | 26.13 Torque ref1 function paraméterben jovahagyott funkcié | -
(ha van) és 26.14 Torque ref1/2 selection valasztas utan
megjeleniti a nyomaték referenciat. Lasd vezérlési lanc
diagram 362. oldalon.
Ez a paraméter csak olvashaté.
-1600.0 ... 1600.0% | Nyomaték referencia valasztas utan. Lasd 46.03
par
26.73  Torque ref4 actual | Hozzaadott referencia 1 alkalmazasa utan megjeleniti a -
nyomaték referenciat. Lasd vezérlési lanc diagram 360.
oldalon.
Ez a paraméter csak olvashato.
-1600.0 ... 1600.0% | Nyomaték referencia a hozzaadott referencia 1 alkalmazas Lasd 46.03
utan. par
26.74  Torque ref ramp out | Nyomaték referencia megjelenitése korlatozas és rampazas | -
utan. Lasd vezérlési lanc diagram 360. oldalon.
Ez a paraméter csak olvashaté.
-1600.0 ... 1600.0% | Nyomaték referencia korlatozas és rampazas utan. Lasd 46.03
par
26.75  Torque ref5 actual | Nyomaték referencia megjelenitése vezérlési mod valasztas | -
utan. Lasd vezérlési lanc diagram 362. oldalon.
Ez a paraméter csak olvashaté.
-1600.0 ... 1600.0% | Nyomaték referencia vezérlési méd valasztas utan. Lasd 46.03
par
26.76  Torque ref6 actual | Hozzaadott referencia 2 alkalmazasa utan megjeleniti a -
nyomaték referenciat. Lasd vezérlési lanc diagram 362.
oldalon.
Ez a paraméter csak olvashato.
-1600.0 ... 1600.0% | Nyomaték referencia a hozzaadott referencia 2 alkalmazas Lasd 46.03

utan.

par
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26.77  Torque ref add A Nyomaték hozzaadott referencia 2 értékének kijelzése. Lasd | -
actual vezérlési lanc diagram 362. oldalon.
Ez a paraméter csak olvashaté.
-1600.0 ... 1600.0% | Nyomaték hozzaadott referencia 2 értéke. Lasd 46.03
par
26.78  Torque ref add B Nyomaték hozzaadott referencia 2 megjelenitése, miel6tt -
actual hozzaadddik a nyomaték referenciahoz. Lasd vezérlési lanc
diagram 362. oldalon.
Ez a paraméter csak olvashaté.
-1600.0 ... 1600.0% | Nyomaték hozzaadott referencia 2. Lasd 46.03
par
26.81  Rush control gain Rush vezérl6 erésitési tag. Lasd Rohané (rush) vezérlés (37. | 10.0
oldal) fejezet.
1.0 ...10000.0 Rush vezérlg erésités. 1=1
26.82  Rush control Rush vezérl6 integracios id6 tag. 20s
integration time
0.1...10.0s Rush vezérl6 integracios id6. 1=1s
28 Frequency reference | Frekvencia referencia lanc beallitasok.
chain Lasd vezérlési lanc diagramok a 365 és 366 oldalon.
28.01  Frequency reframp | Megjeleniti a hasznalt frekvencia referenciat rampazas elétt. | -
in Lasd vezérlési lanc diagram 366 oldalon.
Ez a paraméter csak olvashato.
-500.00 ... 500.00 | Frekvencia referenciat rampazas el6tt. Lasd 46.02
Hz par.
28.02  Frequency reframp | Végsé frekvencia referencia megjelenitése (valasztas, -
out korlatozas és rampazas utan). Lasd vezérlési lanc diagram
366 oldalon.
Ez a paraméter csak olvashaté.
-500.00 ... 500.00 | Végsé6 frekvencia referencia. Lasd 46.02
Hz par.
28.11  Frequency ref1 Frekvencia referencia 1 valasztasa. Lasd 28.13 Frequency Al1 scaled
selection ref1 function paraméter.
Zero Nincs. 0
Al1 scaled 12.12 Al1 scaled value (104. oldal). 1
Al2 scaled 12.22 Al2 scaled value (105. oldal). 2
FB A ref1 03.05 FB A reference 1 (87. oldal). 4
FB A ref2 03.06 FB A reference 2 (87. oldal). 5
DDCS ctrl ref1 03.11 DDCS controller ref 1 (87. olda). 9
DDCS ctrl ref2 03.12 DDCS controller ref 2 (88. oldal). 10
D2D or M/F 03.13 M/F or D2D ref1 (88. oldal). 11
reference 1
D2D or M/F 03.14 M/F or D2D ref2 (88. oldal). 12
reference 2
Motor 22.80 Motor potentiometer ref act (motoros potméter 15
potentiometer kimenete)..
PID 40.01 Process PID actual value (folymat PID vezérlé 15

kimenet).
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Other Az érték egy masik paraméterbdl vett. -
28.12  Frequency ref2 Frekvencia referencia 2 valasztasa. Lasd 28.13 Frequency Zero
selection ref1 function paraméter. Valasztashoz, lasd 28.11 Frequency
ref1 selection paraméter.
28.13  Frequency ref1 A 28.11 Frequency ref1 selection és 28.12 Frequency ref2 Ref1
function selection paraméterekben valasztott referencia forrasok
kozotti matamatikai funkcio kivalasztasa. Az eredmény a
28.14 Frequency ref1/2 selection paraméterben valaszthatd
fordulat referencia 1-nek hasznalt.
Ref1 A 28.11 Frequency ref1 selection paraméterben valasztott jel | 0
fordulat referencia 1-nek.
Add A referencia forrasok dsszege frekvencia referencia 1-ként 1
hasznalt.
Sub A 28.11 Frequency ref1 selection és 28.12 Frequency ref2 2
selection referencia forrasok kiilénbsége frekvencia
referencia 1-ként hasznalt.
Mul A referencia forrasok szorzata frekvencia referencia 1-ként 3
hasznalt.
Min A kisebb értékil referencia forras hasznalt frekvencia 4
referencia 1-ként.
Max A nagyobb értékii referencia forras hasznalt frekvencia 5
referencia 1-ként.
28.14  Frequency ref1/2 Frekvencia referencia 1 és 2 k6z6tti valasztas beallitasa. (A | Frequency

selection forrasok a refernciakhoz a 28.711 Frequency ref1 selection és | reference 1
28.12 Frequency ref2 selection paraméterrel meghatarozott.)
0 = Frekvencia referencia 1
1 = Frekvencia referencia 2
Frequency 0. 0
reference 1
Frequency 1. 1
reference 2
Other [bit] Forras valasztas (lasd Leirasok és meghatarozasok (83. -

oldal) fejezet.
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28.21  Constant frequency | Meghatarozza az allandé frekvencia kivalasztas modjat és az | 00b
function aktudlis forgasirany hasznalhaté-e vagy sem éallandé
frekvencia aktivalasa esetén.
Bit Name Information
0 Allandd 1 = Csomag: 7 allandé frekvencia valaszthaté a 28.22, 28.23 és 28.24
frekvencia mod |paraméterek hasznalataval.
0 = Kllonallo: Allando frekvencia 1, 2 és 3 kulon-kiilon aktivalhatok
28.22, 28.23 és 28.24 paraméterek hasznalataval. Probléma esetén a
kisebb értéki frekvencia kapja a prioritast.
1 Forgasirany 1 = Indulasi irany: Az allandoé frekvencia forgasiranyanak
meghatarozasahoz figyelembe veszi a beallitott allando frekvencia
(28.26...28.32 paraméterek) el6jelét és megszorozza a forgasirany
el6jelével (elére: +1, hatra: -1). Példaul, ha a hajtas iranya hatra és aktiv
allando frekvencia iranya is hatra, a hajtas el6re iranyba forgatja a
motort.
0 = Paraméter szerint: A forgasirany megegyezik a 28.26...28.32
paraméterekben beallitott allando frekvencia jelével.
0000h...FFFFh Allandé fordulat konfiguralé szé. 1=1
28.22  Constant frequency | Ha 28.21 Constant frequency function paraméter bit 0 értéke | Off

sel1

0 (kulénallé), valasszon egy forrast, amely aktivalja az
Allandé frekvencia 1-t.

Ha 28.21 Constant frequency function paraméter bit 0 értéke
1 (csomag), ez a paraméter és a 28.23 Constant frequency
sel2, 28.24 Constant frequency sel3 , 22.24 Constant speed
sel3 paraméterek segitségével valassza ki a beallitott allando
frekvenciat az alabbi tablazat segitségével:

28.22 par. 28.23 par. 28.24 par. i
megadott megadott megadott Allandé frekvencia aktiv
forras forras forras

0 0 0 Nincs

1 0 0 Allandé frekvencia 1

0 1 0 Allandé frekvencia 2

1 1 0 Alland¢ frekvencia 3

0 0 1 Allandé frekvencia 4

1 0 1 Allandé frekvencia 5

0 1 1 Allandé frekvencia 6

1 1 1 Allandé frekvencia 7
Off 0. 0
On 1. 1
DI1 Digitalis bemenet DI1 (70.02 DI delayed status, bit 0). 2
DI2 Digitalis bemenet DI2 (70.02 DI delayed status, bit 1). 3
DI3 Digitalis bemenet DI3 (70.02 DI delayed status, bit 2). 4
Dl4 Digitalis bemenet D14 (10.02 DI delayed status, bit 3). 5
DI5 Digitalis bemenet DI5 (70.02 DI delayed status, bit 4). 6
DI6 Digitalis bemenet DI6 (70.02 DI delayed status, bit 5). 7
DIO1 Digitalis be-/kimenet DIO1 (11.02 DIO delayed status, bit 0). | 10
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DIO2 Digitalis be-/kimenet DIO2 (71.02 DIO delayed status, bit 1). | 11
Other [bit] Forras valasztas (lasd Leirasok és meghatarozasok (83. -
oldal) fejezet.
28.23  Constant frequency | Ha 28.21 Constant frequency function paraméter bit 0 értéke | Off
sel2 0 (kilonallo), valasszon egy forrast, amely aktivalja az
allando frekvencia 2-t.
Ha 28.21 Constant frequency function paraméter bit O értéke
1 (csomag), ez a paraméter és a 28.22 Constant frequency
sel1, 28.24 Constant frequency sel3 paraméterek
segitségével valassza ki a beallitott allandé frekvenciat az
alabbi tablazat segitségével.
Kivélasztashoz lasd 28.22 Constant frequency sel1
paraméter.
28.24  Constant frequency | Ha 28.21 Constant frequency function paraméter bit O értéke | Off
sel3 0 (klonallo), valasszon egy forrast, amely akivalja az allando
frekvencia 3-t.
Ha 28.21 Constant frequency function paraméter bit 0 értéke
1 (csomag), ez a paraméter és a 28.22 Constant frequency
sel1, 28.24 Constant frequency sel3 paraméterek
segitségével allitsa be az allando frekvenciakat.
Kivalasztashoz lasd 28.22 Constant frequency sel1
paraméter.
28.26  Constant frequency | Meghatarozza allandé frekvencia 1 értékét. 0.00 Hz
1
-500.00 ... 500.00 | Allandé frekvencia 1 Lasd 46.02
Hz par.
28.27  Constant frequency | Meghatarozza éllando frekvencia 2 értékét. 0.00 Hz
2
-500.00 ... 500.00 | Allandé frekvencia 2 Lasd 46.02
Hz par.
28.28  Constant frequency | Meghatarozza allandé frekvencia 3 értékét. 0.00 Hz
3
-500.00 ... 500.00 | Allandé frekvencia 3 Lasd 46.02
Hz par.
28.29  Constant frequency | Meghatarozza allandé frekvencia 4 értékét. 0.00 Hz
4
-500.00 ... 500.00 | Allandé frekvencia 4 Lasd 46.02
Hz par.
28.30  Constant frequency | Meghatarozza éllando frekvencia 5 értékét. 0.00 Hz
5
-500.00 ... 500.00 | Allandé frekvencia 5 Lasd 46.02
Hz par.
28.31  Constant frequency | Meghatarozza allandé frekvencia 6 értékét. 0.00 Hz
6
-500.00 ... 500.00 | Allandé frekvencia 6 Lasd 46.02
Hz par.
28.32  Constant frequency | Meghatarozza allandé frekvencia 7 értékét 0.00 Hz
7
-500.00 ... 500.00 | Alland¢ frekvencia 7 Lasd 46.02

Hz

par.
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28.41  Frequency ref safe | Meghatarozza a biztonsagos frekvencia referenciat, ami a 0.00 Hz
felligyelet paraméterekkel hasznalt:
* 49.05 Communication loss action
« 50.02 FBA A comm loss func.
-500.00 ... 500.00 | Biztonsagos frekvencia referencia. Lasd 46.02
Hz par.
28.51  Critical frequency Engedélyeziltiltja a kritikus frekvencia funkciot. Tovabba 00b
function megadja, hogy a beallitott értékek mindkét forgasiranyra
vonatkoznak-e vagy sem.
Lasd Kritikus fordulatok/frekvenciak (36. oldal) fejezet.
Bit Név Leiras
0 Engedélyezett |1 = Engedélyezett: Kritikus frekvencia engedélyezett.
0 = Tiltott: Kritikus frekvencia tiltott.
1 Eléjel méd 1 = El6jeles: Figyelembe veszi a 28.52...28.57 paraméterek el6jelét.
0 = Abszolut: 28.52...28.57 paraméterek értékei abszolut értékként
kezeltek. Minden tartomany érvényes mindkét forgasiranyra.
0000h...FFFFh Kritikus frekvencia konfiguralé szé. 1=
28.52  Critical frequency 1 | Megadja a kritikus frekvencia tartomany 1 als6 hatarat. 0.00 Hz
low Megjegyzés: Ez az érték kisebb vagy egyenld, mint a 28.53
Critical frequency 1 high paraméterben beallitott érték
-500.00 ... 500.00 | Kritikus frekvencia 1 als6 hatar. Lasd 46.02
Hz par.
28.53  Critical frequency 1 | Megadja a kritikus frekvencia tartomany 1 felsé hatarat. 0.00 Hz
high Megjegyzés: Ez az érték nagyobb vagy egyenl8, mint a
28.52 Critical frequency 1 low paraméterben beallitott érték
-500.00 ... 500.00 | Kritikus frekvencia 1 felsé hatar. Lasd 46.02
Hz par.
28.54  Critical frequency 2 | Megadja a kritikus frekvencia tartomany 2 alsé hatarat. 0.00 Hz
low Megjegyzés: Ez az érték kisebb vagy egyenld, mint a 28.55
Critical frequency 2 high paraméterben beallitott érték
-500.00 ... 500.00 | Kritikus frekvencia 2 als6 hatar. Lasd 46.02
Hz par.
28.55  Critical frequency 2 | Megadja a kritikus frekvencia tartomany 2 fels6 hatarat. 0.00 Hz
high Megjegyzés: Ez az érték nagyobb vagy egyenld, mint a
28.54 Critical frequency 2 low paraméterben beallitott érték
-500.00 ... 500.00 | Kritikus frekvencia 2 fels& hatar. Lasd 46.02
Hz par.
28.56  Critical frequency 3 | Megadja a kritikus frekvencia tartomany 3 als6 hatarat. 0.00 Hz
low Megjegyzés: Ez az érték kisebb vagy egyenld, mint a 28.57
Critical frequency 3 high paraméterben beallitott érték
-500.00 ... 500.00 Kritikus frekvencia 3 als6 hatar. Lasd 46.02
Hz par.
28.57  Critical frequency 3 | Megadja a kritikus frekvencia tartomany 3 fels hatarat. 0.00 Hz

high

Megjegyzés: Ez az érték nagyobb vagy egyenld, mint a
28.56 Critical frequency 3 low paraméterben beallitott érték

-500.00 ... 500.00
Hz

Kritikus frekvencia 3 felsé hatar.28.72...28.75. Lasd 46.02
par.
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28.71  Ramp set selection | Forras jel valasztas a 28.72...28.75 paraméterekben Acc/Dec time
bedllitott fel-/letutasi id6k koztotti valtashoz. 1
0 = Felfutasi id6 1 és lefutasi id6 1 hasznalt
1 = Felfutasi id6 2 és lefutasi id6 2 hasznalt
Acc/Dec time 1 0. 0
Acc/Dec time 2 1. 1
DI1 Digitalis bemenet DI1 (10.02 DI delayed status, bit 0). 2
DI2 Digitalis bemenet DI2 (10.02 DI delayed status, bit 1). 3
DI3 Digitalis bemenet DI3 (70.02 DI delayed status, bit 2). 4
Dl4 Digitalis bemenet DI4 (10.02 DI delayed status, bit 3). 5
DI5 Digitalis bemenet DI5 (10.02 DI delayed status, bit 4). 6
DI6 Digitalis bemenet DI6 (70.02 DI delayed status, bit 5). 7
DIO1 Digitalis be-/kimenet DIO1 (71.02 DIO delayed status, bit 0). | 10
DIO2 Digitalis be-/kimenet DIO2 (71.02 DIO delayed status, bit 1). | 11
Other [bit] Forras valasztas (lasd Leirasok és meghatarozasok (83. -
oldal) fejezet.
28.72  Acceleration time 1 | Felfutasi id6é 1 hatarozza meg, azt az id6ét, ami az allo- 20.000 s
helyzetbdl a 46.02 Frequency scaling paraméterben beallitott
frekvencia elérésig szlikséges.
Ha a referencia gyorsabban emelkedik, mint a beallitott
felfutasi id6, a motor felfutasi idének megfeleléen fog
gyorsulni.
Ha a referencia lassabban emelkedik, mint a beallitott
felfutasi id6, a motor referencia értékének megfeleléen fog
gyorsulni.
Tul révid felfutasi idé esetén a hajtas fellil fogja biralni a
beallitott felfutasi id6t azért, hogy a hajtas a biztonsagos
miikddési tartomanyon belll maradjon.
0.000 ... 1800.000 | Felfutasi id6 1. 10=1s
s
28.73  Deceleration time 1 | Lefutasi id6é 1-t hatarozza meg, azt az id6t, ami a maximalis | 20.000 s
fordulatrél a 46.02 Frequency scaling paraméterben beallitott
frekvencia elérésig sziikséges.
Ha ugy érzi, hogy a beallitott lefutasi id6 tul révid lehet,
gy6z8djon meg arrol hogy a DC tulfesziiltség szabalyozé (DC
overvoltage control) be van kapcsolva (30.30 Overvoltage
control paraméter).
Megjegyzés: Ha nagy lendité tdmegl gépnél révid lefutasi
idére van szlikség, a hajtast elektronikus fék opciéval kell
ellatni, példaul fékcsopperrel, fékellenallassal.
0.000 ... 1800.000 | Lefutasiidd 1. 10=1s
s
28.74  Acceleration time 2 | Meghatarozza a felfutasi 2 idejét. Lasd 28.72 Acceleration 60.000 s
time 1 paraméter.
0.000 ... 1800.000 | Felfutasi id6 2. 10=1s
s
28.75  Deceleration time 2 | Meghatarozza a lefutasi 2 idejét. Lasd 28.73 Deceleration 60.000 s
time 1 paraméter.
0.000 ... 1800.000 | Lefutasi idd 2. 10=1s

S
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28.76  Ramp in zero Forras valasztas, amely 0-ba kényszeriti a frekvencia Inactive
referenciat.
0 = Frekvencia referencia 0-ba kényszeritése
1 = Normal miikédés
Active 0. 0
Inactive 1. 1
D1 Digitalis bemenet DI1 (70.02 DI delayed status, bit 0). 2
DI2 Digitalis bemenet DI2 (70.02 DI delayed status, bit 1). 3
DI3 Digitalis bemenet DI3 (70.02 DI delayed status, bit 2). 4
Di4 Digitalis bemenet D14 (10.02 DI delayed status, bit 3). 5
DI5 Digitalis bemenet DI5 (70.02 DI delayed status, bit 4). 6
DI6 Digitalis bemenet DI6 (70.02 DI delayed status, bit 5). 7
DIO1 Digitalis be-/kimenet DIO1 (11.02 DIO delayed status, bit 0). | 10
DIO2 Digitalis be-/kimenet DIO2 (11.02 DIO delayed status, bit 1). | 11
Other [bit] Forras valasztas (lasd Leirasok és meghatarozasok (83. -
oldal) fejezet.
28.77  Ramp hold Forras valasztas, amely a frekvencia rampa generator Inactive
kimenetét az aktualis frekvencia értékbe kényszeriti.
0 = Aktualis frekvencia rampa kimenet 0-ba kényszeritése
1 = Normal mlkodés
Active 0. 0
Inactive 1. 1
DI1 Digitalis bemenet DI1 (70.02 DI delayed status, bit 0). 2
DI2 Digitalis bemenet DI2 (10.02 DI delayed status, bit 1). 3
DI3 Digitalis bemenet DI3 (70.02 DI delayed status, bit 2). 4
Dl4 Digitalis bemenet DI4 (10.02 DI delayed status, bit 3). 5
DI5 Digitalis bemenet DI5 (70.02 DI delayed status, bit 4). 6
DI6 Digitalis bemenet DI6 (70.02 DI delayed status, bit 5). 7
DIO1 Digitalis be-/kimenet DIO1 (11.02 DIO delayed status, bit 0). | 10
DIO2 Digitalis be-/kimenet DIO2 (11.02 DIO delayed status, bit 1). | 11
Other [bit] Forras valasztas (lasd Leirasok és meghatarozasok (83. -
oldal) fejezet.
28.78  Ramp output Meghatéarozza a frekvencia rampa kiegyensulyozas 0.0 Hz
balance referenciajat. A rampa generator kimenete erre az értékre
kényszeritett, ha kiegyensulyozas engedett (lasd 28.79 Ramp
output balance enable paraméter).
-500.00 ... 500.00 | Frekvencia rampa kiegyensulyozas referencia. Lasd 46.02
Hz par.
28.79  Ramp output Forras valasztas a fordulatrampa kiegyensulyozas Off
balance enable engedélyezéséhez/tiltashoz. Lasd 28.78 Ramp output
balance paraméter.
0 = Tiltott
1 = Engedélyezett
Off 0.
On 1.
DI1 Digitalis bemenet DI1 (70.02 DI delayed status, bit 0). 2




178 Paraméterek

Szam. Név\Erték Leiras Def/FbEq16
DI2 Digitalis bemenet DI2 (10.02 DI delayed status, bit 1). 3
DI3 Digitalis bemenet DI3 (70.02 DI delayed status, bit 2). 4
Dl4 Digitalis bemenet DI4 (10.02 DI delayed status, bit 3). 5
DI5 Digitalis bemenet DI5 (10.02 DI delayed status, bit 4). 6
Dl6 Digitalis bemenet DI6 (70.02 DI delayed status, bit 5). 7
DIO1 Digitalis be-/kimenet DIO1 (711.02 DIO delayed status, bit 0). | 10
DIO2 Digitalis be-/kimenet DIO2 (71.02 DIO delayed status, bit 1). | 11
Other [bit] Forras valasztas (lasd Leirasok és meghatarozasok (83. -
oldal) fejezet.
28.90  Frequency ref1 act | Fordulat referencia forras 1 értékének kijelzése (28.11 -
Frequency ref1 selection paraméterben valasztott). Lasd
vezérlési lanc diagram 365 oldalon.
Ez a paraméter csak olvashaté.
-500.00 ... 500.00 | Frekvencia referencia forras 1 értéke. Lasd 46.02
Hz par.
28.91  Frequency ref2 act | Fordulat referencia forras 2 értékének kijelzése (28.12 -
Frequency ref2 selection paraméterben valasztott). Lasd
vezérlési lanc diagram 365 oldalon.
Ez a paraméter csak olvashato.
-500.00 ... 500.00 | Frekvencia referencia forras 2 értéke. Lasd 46.02
Hz par.
28.92  Frequency ref3 act | 28.13 Frequency ref1 function paraméterben jévahagyott -
funkcio (ha van) és 28.14 Frequency ref1/2 selection
valasztas utan megjeleniti a nyomaték referenciat. Lasd
vezérlési lanc diagram 365 oldalon.
Ez a paraméter csak olvashaté.
-500.00 ... 500.00 Frekvencia referencia valasztas utan. Lasd 46.02
Hz par.
28.96  Frequency ref7 act | Frekvencia referencia megjelenitése az allando frekvenciak, | -
vezérlépanel referenciak, stb. alkalmazasa utan. Lasd
vezérlési lanc diagram 365 oldalon.
Ez a paraméter csak olvashato.
-500.00 ... 500.00 | Frekvencia referencia 7. Lasd 46.02
Hz par.
28.97  Frequency ref Frekvencia referencia megjelenitése allandé frekvenciak -
unlimited utan, de a rampazas és korlatozas el6tt. Lasd vezérlési lanc
diagram 366 oldalon.
Ez a paraméter csak olvashaté.
-500.00 ... 500.00 | Frekvencia referencia rampazas és korlatozas elétt. Lasd 46.02

Hz

par.
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30 Limits Hajtas miikodési hatarértékek.
30.01  Limit word 1 Hatarérték szé 1 megjelenitése. -

Ez a paraméter csak olvashaté.

Bit Neév Leiras

0 Torq lim 1 = Hajtéds nyomatéka korlatozott a motor vezérléssel, vagy bedllitott
nyomaték hatarokkal.

1 Spd ctl tim min |1 = Fordulat vezérlés korlatolt a 25.71 Min torque speed control
paraméterrel

2 Spd ctl tim max |1 = Fordulat vezérlés korlatolt a 25.12 Max torque speed control
paraméterrel

3 Torq ref max 1 = Nyom, ref. korlatolt a 26.09 Maximum torque ref paraméterrel

4 Torq ref min 1 = Nyom, ref. korlatolt a 26.08 Minimum torque ref paraméterrel

5 Tlim max speed |1 = Nyom, ref. korlatolt a rush vezérlével a maximum fordulat korlat
(30.12 Maximum speed) miatt.

6 Tlim min speed |1 = Nyom, ref. korlatolt a rush vezérlével a minimum fordulat korlat
(30.11 Minimum speed) miatt.

7 Max speed ref lim|1 = Ford. ref. korlatolt a 30.12 Maximum speed paraméterrel

8 Min speed ref lim |1 = Ford. ref. korlatolt a 30. 77 Minimum speed paraméterrel

9 Max freq ref lim |1 = Frek. ref. korlatolt a 30.74 Maximum frequency paraméterrel

10 Min freq ref lim |1 = Ford. ref. korlatolt a 30.13 Minimum frequency paraméterrel

11...15 |Foglalt

0000h...FFFFh

Hatarérték szo6 1.
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30.02  Torque limit status | Nyomaték vezérl6 korlatozé statusz szo. -
Ez a paraméter csak olvashato.
Bit Name Description
0 Undervoltage *1 = Kdzbens6kori DC kor alacsony fesziiltség
1 Overvoltage *1 = Kdzbensdkori DC kor tulfesziiltség
2 Minimum torque |*1 = Nyomaték 30.79 Minimum torque paraméterben limitalt
3 Maximum torque |*1 = Nyomaték 30.20 Maximum torque paraméterben limitalt
4 Internal current |1 = Inverter aram korlat (Bit 8...11 azonositja) aktiv
5 Load angle (csak allandé magneses és reluktanica motorokkal)
1 = Terhelési szdg korlat aktiv, pl.: a motor nem tud nagyobb
nyomatékot el6allitani
6 Motor pullout (csak asszinkron motorokkal)
Motor pull-out korlat aktiv, pl.: a motor nem tud nagyobb nyomatékot
eléallitani
7 Foglalt
8 Thermal 1 = Bemeneti aram korlatolt a f6aramkor termikus hatar miatt.
9 MAX current *1 = Maximum bemeneti aram (/yax) korlatozott
10 User current *1 = Kimeneti aram korlatozott 30.17 Maximum current par. miatt
1 Thermal IGBT *1 = Kimeneti aram korlatozott a szamolt termikus dramérték miattt.
12...15 |Foglalt
*0 - 3 és 9 - 11 bitek kdzul csak egy lehet egyszerre. Tipikusan az els6 hatarérték atlépés aktivalja
a bitet.
0000h...FFFFh Nyomaték korlatozé statusz szoé. 1=1
30.11  Minimum speed Meghatarozza a legkisebb megengedett fordulatot. -1500.00 rpm
Figyelmeztetés! Az értéknek kisebbnek kell lennie,
mint a 30.712 Maximum speed paraméter értéke.
Figyelmeztetés Frekvencia vezérlési médban ez a
korlat nem hatasos. Gy6z&djon meg réla, hogy a
frekvencia korlatok (30.13 és 30.74) megfeleléen
vannak beallitva.
-30000.00 ... Legkisebb megengedett fordulat. Lasd 46.01
30000.00 rpm par
30.12  Maximum speed Meghatarozza a legnagyobb megengedett fordulatot. 1500.00 rpm
Figyelmeztetés! Az értéknek nagyobbnak kell lennie,
A mint a 30.71 Minimum speed paraméter értéke.
Figyelmeztetés Frekvencia vezérlési médban ez a
A korlat nem hatasos. Gy6z6djon meg réla, hogy a
frekvencia korlatok (30.13 és 30.74) megfeleléen
vannak beallitva.
-30000.00 ... Maximum fordulat. Lasd 46.01
30000.00 rpm par
30.13  Minimum frequency | Meghatarozza a legkisebb megengedett frekvenciat. -50.00 Hz
Figyelmeztetés! Az értéknek kisebbnek kell lennie,
mint a 30.14 Maximum frequency paraméter értéke.
-500.00 ... 500.00 Minimum frekvencia. Lasd 46.02

Hz

par
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30.14  Maximum Meghatarozza a legnagyobb megengedett frekvenciat. 50.00 Hz
frequency Figyelmeztetés! Az értéknek kisebbnek kell lennie,
mint a 30.13 Minimum frequency paraméter értéke.
-500.00 ... 500.00 Maximum frekvencia. Lasd 46.02
Hz par
30.17  Maximum current Meghatarozza a legnagyobb megengedett aramértéket. 0.00 A
0.00 ... 30000.00 A | Maximum motor aram. 1=1A
30.19  Minimum torque Meghatarozza a minimum nyomaték étéket (névieges motor | -300.0%
nyomaték szazalékaban).
-1600.0 ... 1600.0% | Minimum nyomaték. Lasd 46.03
par
30.20 Maximum torque Meghatarozza a maximum nyomaték étéket (névleges motor | 300.0%
nyomaték szazalékaban).
-1600.0 ... 1600.0% | Maximum nyomaték. Lasd 46.03
par
30.26  Power motoring Meghatarozza a maximum megengedgett teljesitményt , 300.00%
limit amivel a hajtas vezérelheti a motort (névieges motor
teljesitmény szazalékaban).
0.00 ... 600.00% Maximum teljesitmény. 1=1%
30.27  Power generating Meghatarozza a maximalisan engedélyzett motor -300.00%
limit teljesitményt az inverter irdnyaba (névleges motor
teljesitmény szazalékaban).
-600.00 ... 0.00% Maximum generator teljesitmény. 1=1%
30.30  Overvoltage control | Engedélyezi a kdzbensd DC kori tulfeszlltség vezérlést. Egy | Enable
nagy tehetetlenségi nyomatéku alkalmazas gyors fékezése a
tulfesziltség hatarértéke folé novelheti a fesziltséget. Ahhoz,
hogy megakadalyozza a DC feszlltség hatar félé
emelkedését, a tulfeszlltség vezérlé automatikusan
csokkenti a fékezési nyomatékot.
Megjegyzés: a paramétert tiltani kell, ha a hajtas
fékcsopperrel vagy fékellenallassal hasznalt, vagy
visszataplalé tzemmaddban hasznalt.
Disable Tulfesziiltség vezérlés tiltott. 0
Enable Tulfeszlltség vezérlés engedélyezett. 1
30.31  Undervoltage Engedélyezi a kdzbensd DC kori tulfeszlltség vezérlést. Ha | Enable
control betap vesztés miatt esik a DC fesziiltség, az alacsony
fesziltség vezérlé automatikusan csokkenti a motor
nyomatékat, hogy az alacsony hatar felett tartsa a
fesziltéséget. A nyomaték csé';kkentéssel a tehetetlenségi
terhelés visszataplalast okoz. Igy a DC linket téltve tartja és
megel6zi az alacsony fesziltség hibat, amig a motor szabad
kifutassal meg nem all. Ez a funkcié ugy viselkedik, mint a
fesziltség athidalas funkcio.
Disable Alacsony fesziiltség vezérlés tiltott. 0
Enable Alacsony feszilltség vezérlés engedélyezett. 1
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31 Fault functions A hajtasok viselkedésének bedllitdsa hiba esetén.
31.01  External event 1 Kilsé esemény 1 forrds meghatarozasa. Lasd 371.02 External | Inactive
source event 1 type paraméter. (true)
0 = Programindité esemény
1 = Normal miikodés
Active (false) 0. 0
Inactive (true) 1. 1
DIIL DIIL bemenet (710.02 DI delayed status, bit 15). 2
DI1 Digitalis bemenet DI1 (10.02 DI delayed status, bit 0). 3
DI2 Digitalis bemenet DI2 (10.02 DI delayed status, bit 1). 4
DI3 Digitalis bemenet DI3 (70.02 DI delayed status, bit 2). 5
Dl4 Digitalis bemenet DI4 (10.02 DI delayed status, bit 3). 6
DI5 Digitalis bemenet DI5 (70.02 DI delayed status, bit 4). 7
Dl6 Digitalis bemenet DI6 (70.02 DI delayed status, bit 5). 8
DIO1 Digitalis be-/kimenet DIO1 (71.02 DIO delayed status, bit 0). | 11
DIO2 Digitalis be-/kimenet DIO2 (11.02 DIO delayed status, bit 1). | 12
Other [bit] Forras valasztas (lasd Leirasok és meghatarozasok (83. -
oldal) fejezet.
31.02  External event 1 Kilsé esemény 1 tipus valasztasa. Fault
type
Fault A kiils6 esemény hibat general. 0
Warning A kiils6 esemény figyelmeztetést general. 1
31.03 External event 2 Kilsé esemény 2 forrds meghatarozasa. Lasd 371.04 External | Inactive
source event 2 type paraméter. (true)
Vélasztashoz lasd 31.01 External event 1 source paraméter.
31.04  External event 2 Kilsé esemény 1 tipus valasztasa.
type
Fault A kiils6 esemény hibat general. 0
Warning A kiils6 esemény figyelmeztetést general. 1
31.05 External event 3 Kilsé esemény 3 forrds meghatarozasa. Lasd 371.06 External | Inactive
source event 3 type paraméter. (true)
Vélasztashoz lasd 31.01 External event 1 source paraméter.
31.06  External event 3 Kilsé esemény 3 tipus valasztasa.
type
Fault A kiils6 esemény hibat general. 0
Warning A kiils6 esemény figyelmeztetést general. 1
31.07  External event 4 Kilsé esemény 4 forras meghatarozasa. Lasd 31.08 External | Inactive
source event 4 type paraméter. (true)
Vaélasztashoz lasd 31.01 External event 1 source paraméter.
31.08 External event 4 Kilsé esemény 4 tipus valasztasa.
type
Fault A kilsé esemény hibat general. 0
Warning A kils6 esemény figyelmeztetést general. 1
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31.09  External event 5 Kiils6 esemény 4 forrds meghatarozasa. Lasd 31.10 External | Inactive
source event 5 type paraméter. (true)
Vélasztashoz lasd 31.01 External event 1 source paraméter.
31.10  External event 5 Kils6 esemény 5 tipus valasztasa.
type
Fault A kiilsé esemény hibat general. 0
Warning A kilsé esemény figyelmeztetést general. 1
31.11  Fault reset Kilsé esemény hibanyugtazoé (Reset) jel kivalasztasa. A jel DI3
selection nyugtadzza a hibat, ha mar nem aktiv.
0 -> 1 = Hibanyugtazas (Reset)
Megjegyzés: A terepibusz hibanyugtazo jele mindig
medfigyelt és fliiggetlen ettél a jeltdl.
Off 0. 0
On 1. 1
DI1 Digitalis bemenet DI1 (70.02 DI delayed status, bit 0). 2
DI2 Digitalis bemenet DI2 (70.02 DI delayed status, bit 1). 3
DI3 Digitalis bemenet DI3 (70.02 DI delayed status, bit 2). 4
Dl4 Digitalis bemenet DI4 (10.02 DI delayed status, bit 3). 5
DI5 Digitalis bemenet DI5 (70.02 DI delayed status, bit 4). 6
DI6 Digitalis bemenet DI6 (70.02 DI delayed status, bit 5). 7
DIO1 Digitalis be-/kimenet DIO1 (771.02 DIO delayed status, bit 0). | 10
DIO2 Digitalis be-/kimenet DIO2 (771.02 DIO delayed status, bit 1). | 11
Other [bit] Forras valasztas (lasd Leirasok és meghatarozasok (83. -
oldal) fejezet.
31.12  Autoreset sel Hibak valasztasa, amelyek automatikusan nyugtazhatok. A 0000h
paraméter egy 16 bites sz6, minden bithez egy hiba tipus
tartozik. Ha a bit értéke 1-be fordul, a hiba automatikusan
nyugtazodik.
Megjegyzés: Az automatikus nyugtazas csak tavvezérlési
modban érhet6 el. Lasd Helyi- vagy tavvezérlés (18. oldal)
fejezet.
A binaris szamu bitek az alabbi hibakhoz tartoznak:
Bit Hiba
0 Tuldram
1 Tulfeszlltség
2 Alacsony fesziltség
3...9 Foglalt
10 Valaszthato hiba (lasd 31.13 Selectable fault paraméter)
1 Kilsé hiba 1 (31.01 External event 1 source paraméterben valasztott)
12 Kils6 hiba 2 (31.03 External event 2 source paraméterben valasztott)
13 Kiils6 hiba 3 (31.05 External event 3 source paraméterben valasztott)
14 Kilsé hiba 4 (31.07 External event 4 source paraméterben valasztott)
15 Kuls6 hibab (31.09 External event 5 source paraméterben valasztott)
0000h...FFFFh | Automatikus nyugtazé konfiguracios szo. | 1=1
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31.13  Selectable fault Megadja a 31.12 Autoreset sel, bit 10 paraméterrel 0
nyugtazhato hibat. A kod decimalis értékben megadott.
A hibak a Hibakeresés (315. oldal) megtalalhatok.
0...65535 Hiba kod. 10=1
31.14  Number of trials Megadja az automatikus nyugtédzasok szamat a 31.15 Trial 0
time paraméterben megadott idé kereten belll.
0...5 Automatikus nyugtazasok szama. 10=1
31.15  Trial time Automatikus nyugtazasi id6 korlatjat adja meg. Lasd 31.74 30.0s
Number of trials paraméter.
1.0...600.0s Megengedett nyugtazasi idé. 10=1s
31.16  Delay time Meghatarozza, hogy a hajtas egy hibat kévetéen mennyi 00s
ideig varjon az automatikus nyugtazasi kisérlet el6tt. Lasd
31.12 Autoreset sel paraméter.
0.0...120.0s Nyugtazasi késleltetés. 10=1s
31.19  Motor phase loss Meghatéarozza, hogyan reagaljon a hajtas motor fazis vesztés | Fault
esetén.
No Nincs mivelet. 0
Fault A hajtas 3381 Output phase loss hibat jelez. 1
31.20  Earth fault Meghatarozza, hogyan reagaljon a hajtas, ha féldzarlatot Fault
vagy aram kiegyensulyozatlansagot észlel a motorban vagy a
motor kabelen.
No Nincs mivelet. 0
Warning A hajtds A2B3 Earth leakage figyelmezetést jelez. 1
Fault A hajtas 2330 Earth leakage hibat jelez. 2
31.21  Supply phase loss | Meghatarozza, hogyan reagaljon a hajtas betap fazis vesztés | Fault
esetén.
No Nincs mivelet. 0
Fault A hajtas 3130 Input phase loss hibat jelez. 1
31.22  STO indication Jelzés kivalasztasa, ha egy vagy mindkét STO jel megszinik | Fault/Fault
run/stop A jelzés, attol is fligg, hogy a jel észlelésekor a hajtas lizemel

vagy megallitott helyzetben van.

A tablazatok minden beallitasnal megmutatjak az STO

bemenet hianyakor jelentkezé lUzeneteket.

Megjegyzés:

+ Ez a paraméter nem befolyasolja az STO fliggvény
mikodését. Az STO ezen paraméter beallitasaitdl
fuggetlentl mikodik: lzemeld hajtas egy vagy mindkét jel
elvesztése esetén megall és nem indul Ujra, amig nem
kapja vissza a jeleket és minden hiba nyugtazasra nem
ker(lt

« Egy STO jel megsziinése mindig hibat general, mivel
lizemzavarnak érzékeli.

STO-val kapcsolatos tovabbi informaciék a Hardver

gépkonyvben.
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Fault/Fault 0
Bemenet . . P
Nt T INZ Jelzés (futas vagy allé helyzetben)
0 0 5091 Safe torque off hiba
5091 Safe torque off és FA81 Safe torque off 1
0 1 D
hibak
1 0 5091 Safe torque off és FA82 Safe torque off 2
hibak
1 1 (Normal mikodés)
Fault/Warning 1
Bemenet Jelzés
IN1 | IN2 Futas kézben All6 helyzetben
5091 Safe torque off | A5A0 Safe torque off
0 0 ) ! . .
figyelmeztetés figyelmeztetés
5091 Safe torque off | A5A0 Safe torque off
0 1 és FA81 Safe torque |figyelmeztetés és hiba
off 1 figyelmeztetés |FA81 Safe torque off 1
5091 Safe torque off | A5A0 Safe torque off
1 0 és FA82 Safe torque |figyelmeztetés és hiba
off 2 hiba FA82 Safe torque off 2
1 1 (Normal mikdodés)
Fault/Event 2
Bemenet Jelzés
IN1 | IN2 Futas kézben All6 helyzetben
0 0 5091 Safe torque off | B5A0 Safe torque off
hiba esemény
5091 Safe torque off | Esemény B5A0 Safe
0 1 és FA81 Safe torque |torque off és hiba FA81
off 1 hiba Safe torque off 1
5091 Safe torque off | Esemény B5A0 Safe
1 0 és FA82 Safe torque |torque off és hiba FA82
off 2 hiba Safe torque off 2
1 1 (Normal miikédés)
Warning/Warning 3
Bemenet ) - J—
INT T IN2 Jelzés (futas kdozben vagy allé helyzetben)
0 0 AbLAO Safe torque off figyelmeztetés
0 1 ABAOQ Safe torque off figyelmeztetés és FA81
Safe torque off 1 hiba
1 0 A5AOQ Safe torque off figyelmeztetés és FA82
Safe torque off 2 hiba
1 1 (Normal mlikédés)
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Event/Event 4
Bemenet . i s A1
INT T INZ Jelzés (Futas kozben vagy allé helyzetben)
0 0 B5A0 Safe torque off esemény
0 1 B5A0 Safe torque off esemény és FA81 Safe
torque off 1 hiba
B5A0 Safe torque off esemény és FA82 Safe
1 0 -
torque off 2 hiba
1 1 (Normal mikodés)
No indication/No 5
indication
Bemenet . - s
INT T IN2 Jelzas (futas kézben vagy allé helyzetben)
0 0 Nincs
0 1 FA81 Safe torque off 1 hiba
1 0 FA82 Safe torque off 2 hiba
1 1 (Normal miikodés)
31.23  Cross connection Meghatarozza, hogyan reagaljon a hajtas, ha hibas betap Fault
bemenetet vagy motor kabel csatlakozast észlel.
No Nincs mivelet 0
Fault A hajtas 3181 Cross connection hibat jelez. 1
31.24  Stall function Meghatéarozza, hogyan reagaljon a hajtas, ha motor Fault
beragadasi allapotot észlel.
Ezek az allapotok a kévetkezdk:
» A hajtas az elekadasi aram hataron van (31.25 Stall
current limit) és
+ a kimeneti frekvencia a 31.27 Stall frequency high vagy a
motor fordulat a 31.26 Stall speed high paraméterben
bedllitott érték alatt van és
+ az allapotok a 31.28 Stall time paraméterben beallitott
tlrelmi id6 érték felett van.
No Nincs (stall felligyelet tiltott). 0
Warning A hajtas A780 Motor stall figyelmeztetést general. 1
Fault A hatas 7121 Motor stall hibat jelez. 2
31.25  Stall current limit Elakadas aram korlat a motor névleges aramanak 200.0%
szazalékaban. Lasd 317.24 Stall function paraméter.
0.0 ... 1600.0% Elakadas aram korlat. -
31.26  Stall speed high Elakadas fordulat korlat r/min-ben. Lasd 31.24 Stall function | 150.0 rpm
paraméter.
0.0 ... 10000.0 rpm | Elakadas fordulat korlat Lasd 46.02
par.
31.27  Stall frequency high | Elakadas frekvencia korlat. Lasd 37.24 Stall function 15.00 Hz
paraméter.
Megjegyzés: A 10Hz alatti korlat beallitdsa nem javasolt.
0.00 ... 500.00 Hz | Elakadas frekvencia korlat. Lasd 46.02
par.
31.28  Stall time Elakadas id6. Lasd 317.24 Stall function paraméter. 20s

0...3600s

Elakadas idé.
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31.30  Speed trip margin A 30.11 Minimum speed és 30.12 Maximum speed 500 rpm
paraméterekkel kozésen meghatarozza a motor maximalis
megengedett fordulatat (tulfordulat védelem). Ha az aktualis
fordulat (90.01 Motor speed for control) meghaladja az ebben
a paraméterben beallitott értékkel a 30.77 vagy 30.12 para-
méterben beallitott korlatot a hajtads 7370 Overspeed hibat
jelez.
Figyelmeztetés! Ez a funkcié csak a DTC motor
A vezérlési modot felligyeli. A funkcié nem hatasos
skalar moédban.
Példa: Ha a maximum fordulat 1420 r/min és a fordulat
tartalék 300 r/min, a hiba korlat 1720 r/min.

Fordulat (90.01)

Tulfordulat hiba szint

30.12

1d6

30.11

Alacsony fordulat hiba szint

0...10000 rpm Tulfordulat hiba szint. Lasd 46.01.
par.

31.32  Emergency ramp A 31.32 Emergency ramp supervision és 31.33 Emergency | 0%
supervision ramp supervision delay paraméterek a01.29 Speed change

rate paraméterrel egyiitt, jel felligyeleti funkciot biztosit a

vészstop Off1 és Off3 médokhoz.

A felligyelet az alabbiakon alapszik

* medfigyelve az id6t, amely alatt a motor megall, vagy

« 0Osszehasonlitja az akzudlis és a vart lefutasi értékeket.

Ha ez a paraméter 0%-ra allitott, akkor a maximalis megallasi

id6 a 31.33 paraméterben beallitott idével megegyezé.

Ellenkezé esetben a 31.32 paraméter meghatarozza a

maximalisan megengedett eltérést a vart lassulasi értéktdl,

amely a 23.711...23.19 (Off1) vagy 23.23 Emergency stop

time (Off3) paraméterekbdl szamolt. Ha az aktualis lefutasi

érték (01.29) nagyon eltér vart értéktdl a hajtas 73B0

Emergency ramp failed hibat jelez, 06.17 Drive status word 2

bit 8 értékét bedllitja és szabad kifutassal megall.

Lasd 21.04 Emergency stop mode paraméter.

0...300% Maximum eltérés a vart lefutasi értéktdl. 1=1%
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31.33  Emergency ramp
supervision delay

Ha 31.32 Emergency ramp supervision paraméter értéke 0%-
ra allitott ez a paraméter hatarozza meg, hogy mennyi idé
elteltével Iépjen miikédésbe a vészstop (Off1 vagy Off3 mod)
funkcio. Ha a motor nem all meg a beallitott id6 alatt a hajtas
73B0 Emergency ramp failed hibat jelez, 06.17 Drive status
word 2 bit 8 értékét beallitia és szabad kifutassal megall.

Ha 31.32 paraméter értéke nem 0%-ra allitott, akkor ez a
paraméter hatarozza meg a vészstop parancs és felligyelet
kozotti idokésleltetést.

Os

0...100 s

Maximum lassitasi id6 vagy feligyelet bekapcsolasi
késleltetés.

32 Supervision

Jel feligyeleti funkciok beallitasa.

Harom érték valaszthaté monitorozashoz; figyelmeztetés
vagy hiba generalhato, ha az elére beallitott hatarokat atlépik.
Lasd tovabba Jel feliigyelet (63. oldal) fejezet.

32.01  Supervision status

Jel felugyeleti statusz szo6.

Azt jelzi, hogy a fellgyelt jel értéke a megfeleld hatarokon
beliil vagy kivil van.

Megjegyzés: ez a szo6 fliggetlen a 32.06, 32.16 és 32.26
paraméterekben meghatarozott miveletektol.

000b

Bit Név Leiras
0 Felligyelet 1 aktiv 1 = 32.07 paraméterben kivalasztott jel korlaton kivil van.
1 Fellgyelet 2 aktiv 1 = 32.17 paraméterben kivalasztott jel korlaton kivil van.
2 Fellgyelet 3 aktiv 1= 32.27 paraméterben kivalasztott jel korlaton kivil van.
3...15 |Foglalt
000...111b Jel felugyeleti statusz szo6. 1=1
32.05  Supervision 1 Jel feligyelet 1 mod valasztas. Meghatarozza, hogy hogyan | Disabled
function hasonlitsa 6ssze a a felligyelt jelet (lasd 32.07 paraméter) az
also és felsd (32.09 és 32.10) hatarokkal. TeljesUlés esetén a
32.06 paraméterben beallitott miiveletet hajtja végre a
program.
Disabled Jel felugyelet 1 nem hasznalt. 0
Low Végrehajtja a miveletet, ha a jel az als6 korlat ala esik. 1
High Végrehajtja a miveletet, ha a jel a felsé korlat folé emelkedik. | 2
Abs Low Végrehajtja a miiveletet, ha a jel abszolut értéke az als6 3
korlat (abszolut) ala esik.
Abs High Végrehajtja a miveletet, ha a jel abszolut értéke az felsé 4
korlat (abszolut) folé emelkedik.
Both Végrehajtja a miveletet, ha a jel az alsé korlat ala esik. vagy |5
a felsd korlat félé emelkedik.
Abs Both Végrehajtja a miiveletet, ha a jel abszolut értéke az als6 6
korlat (abszolut) ala esik vagy a az felsd korlat (abszolutt) félé
emelkedik.
32.06  Supervision 1 Mvelet kivalasztasa, ha a felugyelt jel 1-el felugyelt jel atlépi | No
action a beallitott korlatot
Megjegyzés: Ez a paraméter nincs hatassal a 32.01
Supervision status paraméterben jelzett allapotra.
No Nincs mivelet. 0
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Warning A hajtas A8BO Signal supervision figyelmeztetést general. 1
Fault A hajtas 7582 Signal supervision hibat jelez. 2
32.07  Supervision 1 Felugyeleti funkcio 1-el felligyelt jel kivalasztasa. Zero
signal
Zero Nincs. 0
Speed 01.01 Motor speed used (86. oldal). 1
Frequency 01.06 Output frequency (86. oldal). 2
Current 01.07 Motor current (86. oldal). 3
Torque 01.10 Motor torque % (86. oldal). 4
DC voltage 01.11 DC voltage (86. oldal). 5
Output power 01.14 Output power (86. oldal). 6
Al1 12.11 Al1 actual value (104. oldal). 7
Al2 12.21 Al2 actual value (105. oldal). 8
Speed ref ramp in 23.01 Speed ref ramp in (154. oldal). 15
Speed ref ramp out | 23.02 Speed ref ramp out (154. oldal). 16
Speed ref used 24.01 Used speed reference (159. oldal). 17
Torque ref used 26.02 Torque ref used (167. oldal). 18
Freq ref used 28.02 Frequency ref ramp out (171. oldal). 19
Process PID output | 40.01 Process PID actual value (207. odal). 20
Feedback act value | 40.02 Feedback actual value (207. oldal). 21
Other Az érték egy masik paraméterbdl vett. -
32.08  Supervision 1 filter | Felugyelt jel 1 szlirési idéallandé meghatarozasa. 0.000 s
time
0.000 ... 30.000 s | Jel sz{irési id6. 1000=1s
32.09  Supervision 1 low Fellgyelt jel 1 als6 korlat meghatarozasa. 0.00
-21474836.48 ... Alsé korlat. -
21474836.47
32.10  Supervision 1 high | Felugyelt jel 1 felsé korlat meghatarozasa. 0.00
-21474836.48 ... Fels6 korlat. -
21474836.47
32.15  Supervision 2 Jel felugyelet 2 mod valasztas. Meghatarozza, hogy hogyan | Disabled
function hasonlitsa 6ssze a a felligyelt jelet (lasd 32.77 paraméter) az
also és felsd (32.19 és 32.17) hatarokkal. Teljesiilés esetén a
32.16 paraméterben beallitott miveletet hajtja végre a
program.
Disabled Jel feligyelet 2 nem hasznalt. 0
Low Végrehajtja a miveletet, ha a jel az als6 korlat ala esik. 1
High Végrehajtja a miveletet, ha a jel a felsé korlat f6lé emelkedik. | 2
Abs Low Végrehajtja a miveletet, ha a jel abszolut értéke az als6 3
korlat (abszolut) ala esik.
Abs High Végrehajtja a miiveletet, ha a jel abszolut értéke az felsé 4
korlat (abszolut) folé emelkedik.
Both Végrehajtja a miveletet, ha a jel az alsé korlat ala esik. vagy |5

a fels6 korlat félé emelkedik.




190 Paraméterek

Szam. Név\Erték Leiras Def/FbEq16

Abs Both Végrehajtja a miveletet, ha a jel abszolut értéke az also 6
korlat (abszolut) ala esik vagy a az fels6 korlat (abszolut) félé
emelkedik.

32.16  Supervision 2 Muvelet kivalasztasa, ha a felligyelt jel 2-el feltgyelt jel atlépi | No
action a beallitott korlatot
Megjegyzés: Ez a paraméter nincs hatassal a 32.01
Supervision status paraméterben jelzett allapotra.

No Nincs muvelet. 0

Warning A hajtas A8BO Signal supervision figyelmeztetést general. 1

Fault A hajtas 7582 Signal supervision hibat jelez. 2

32.17  Supervision 2 Fellgyeleti funkcié 1-el felugyelt jel kivalasztasa. Zero
signal Kivalasztashoz lasd 32.07 Supervision 1 signal paraméter.

32.18  Supervision 2 filter | Felugyelt jel 2 sz(rési idéallandé meghatarozasa. 0.000 s
time

0.000 ... 30.000 s | Jel sz(irési id6. 1000=1s

32.19  Supervision 2 low Fellgyelt jel 2 als6 korlat meghatarozasa. 0.00
-21474836.48 ... Also korlat. -
21474836.47

32.20  Supervision 2 high | Felugyelt jel 2 fels® korlat meghatarozasa. 0.00
-21474836.48 ... Fels6 korlat. -
21474836.47

32.25  Supervision 3 Jel felugyelet 2 mod valasztas. Meghatarozza, hogy hogyan | Disabled
function hasonlitsa 6ssze a a felligyelt jelet (lasd 32.27 paraméter) az

also és fels6 (32.29 és 32.30) hatarokkal. Teljestilés esetén a
32.26 paraméterben beallitott miveletet hajtja végre a
program.

Disabled Jel feligyelet 3 nem hasznalt. 0

Low Végrehajtja a miveletet, ha a jel az also korlat ala esik. 1

High Végrehajtja a miveletet, ha a jel a felsé korlat félé emelkedik. | 2

Abs Low Végrehajtja a miveletet, ha a jel abszolut értéke az als6 3
korlat (abszolut) ala esik.

Abs High Végrehajtja a miveletet, ha a jel abszolut értéke az fels® 4
korlat (abszolut) folé emelkedik.

Both Végrehajtja a miiveletet, ha a jel az alsé korlat ala esik. vagy |5
a fels6 korlat f6lé emelkedik.

Abs Both Végrehajtja a miveletet, ha a jel abszolut értéke az als6 6
korlat (abszollt) ala esik vagy a az fels6 korlat (abszolt) folé
emelkedik.

32.26  Supervision 3 Mvelet kivalasztasa, ha a felligyelt jel 3-mal felligyelt jel No
action atlépi a beallitott korlatot

Megjegyzés: Ez a paraméter nincs hatassal a 32.01
Supervision status paraméterben jelzett allapotra.

No Nincs mivelet. 0

Warning A hajtas A8BO Signal supervision figyelmeztetést general. 1

Fault A hajtas 7582 Signal supervision hibat jelez. 2

32.27  Supervision 3 Fellgyeleti funkcié 1-el felugyelt jel kivalasztasa. Zero

signal

Kivalasztashoz lasd 32.07 Supervision 1 signal paraméter.
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32.28  Supervision 3 filter | Fellgyelt jel 3 szlirési idéallandé meghatarozasa. 0.000 s
time
0.000 ... 30.000 s | Jel szlirési id6. 1000=1s
32.29  Supervision 3 low Fellgyelt jel 3 als6 korlat meghatarozasa. 0.00
-21474836.48 ... Alsé korlat. -
21474836.47
32.30  Supervision 3 high | Felugyelt jel 3 fels korlat meghatarozasa. 0.00
-21474836.48 ... Felsd korlat. -
21474836.47
33 Maintenance timer & | Karbantartasi id6zit6/szamlalé beallitasok.
counter Lasd Karbantartasi id6k és szamlalok (63. oldal) fejezet.
33.01  Counter status Karbantartasi id6zit6/szamlalé statusz sz6 megjelenitése, -
azokkal az id6zit6kkel/szamlalokkal, amelyek elérték a
beallitott limiteket
Ez a paraméter csak olvashaté.
Bit Neév Leiras
0 On-time1 1 = On-time timer 1 elérte a beallitott korlatot.
1 On-time2 1 = On-time timer 2 elérte a bedllitott korlatot.
2 Edge 1 1 = Signal edge counter 1 elérte a beallitott korlatot.
3 Edge 2 1 = Signal edge counter 2 elérte a beallitott korlatot.
4 Value 1 1 = Value counter 1 elérte a beallitott korlatot.
5 Value 2 1 = Value counter 2 elérte a beallitott korlatot.
6...15 |Foglalt
0000h...FFFFh Karbantartasi id6zit6/szamlalo statusz szoé. 1=1
33.10  On-time 1 actual On-time timer 1 olvasasa. Az érték nullazhaté a Drive -
Composer szoftver segitségével vagy a vezérlépanel Reset
gombjanak 3 mp-ig tarté nyomasaval.
0...4294967295 s On-time timer 1 olvaséasa. -
33.11  On-time 1 limit On-time timer 1 figyelmezet® szint beallitasa. Os
0...4294967295 s On-time timer 1 figyelmezet6 szint. -
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33.12  On-time 1 function | On-time timer 1 konfiguralasa. Ez az id6zit6 szamlal, ha a 00b
33.13 On-time 1 source paraméterben valasztott jel aktiv.
A 33.11 On-time 1 limit paraméterben beallitott érték
elérésekor a 33.74 On-time 1 warning select (ha engedélye-
zett) paraméterben megadott figyelmezetés aktiv allapotba
kerll és az id6zit6 nyugtazddik (Reset).
Az id6zitd aktudlis értéke a 33.710 On-time 1 actual
paraméterben olvashaté. A 33.071 Counter status (bit 0)
paraméter jelzi, hogy az id6zitd elérte a beallitott korlatot.
Bit Funkcio
0 Szamlalé méd
0 = Hurok: A figyelmeztetés 10 mp-ig aktiv, ha bit 1-el engedélyezett
1 = Telit: A figyelmeztetés nyugtazasig aktiv marad, ha bit 1-el engedélyezett
1 Figyelmeztetés
0 = Tiltott: Nincs figyelmeztetés, ha elérte a korlatot
1 = Engedélyezett: Figyelmeztetést ad, ha elérte a korlatot
2...15 |Foglalt
0000h...FFFFh On-time timer 1 konfigural6 sz6 1=1
33.13  On-time 1 source On-time timer 1-el figyelt jel kivalasztasa. False
False Alland 0. 0
True Allandé 1. 1
RO1 10.21 RO status paraméter bit 0 (97. oldal). 2
Other [bit] Forras valasztas (Lasd Leirasok és meghatarozasok (83. -
oldal) fejezet.
33.14  On-time 1 warning | On-time timer 1-hez figyelmeztet6 Uzenet valasztas. On-time 1
select
On-time 1 On-time timer 1-hez el6valaszthaté figyelmeztet6 lizenet 0
valasztas
Device clean On-time timer 1-hez el6valaszthaté figyelmeztet6 lGzenet 6
valasztas
Additional cooling On-time timer 1-hez elévalaszthato figyelmeztet6 Gzenet 7
fan vélasztas
Cabinet fan On-time timer 1-hez el6valaszthaté figyelmeztet6 lizenet 8
valasztas
DC-capacitor On-time timer 1-hez elévalaszthaté figyelmeztet6 lzenet 9
valasztas
Motor bearing On-time timer 1-hez elévalaszthato figyelmeztet6 Gzenet 10
vélasztas
33.20 On-time 2 actual On-time timer 2 olvaséasa. Az érték nullazhaté a Drive -
Composer szoftver segitségével vagy a vezérlépanel Reset
gombjanak 3 mp-ig tarté nyomasaval.
0...4294967295 s On-time timer 2 olvaséasa. -
33.21  On-time 2 limit On-time timer 2 figyelmezetd szint beallitasa. Os

0...4294967295 s

On-time timer 2 figyelmezetd szint.
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33.22  On-time 2 function | On-time timer 2 konfiguralasa. Ez az id6zit6 szamlal, ha a 00b
33.23 On-time 2 source paraméterben valasztott jel aktiv.

A 33.21 On-time 2 limit paraméterben beallitott értéke
elérésekor a 33.24 On-time 2 warning select (ha engedélye-
zett) paraméterben megadott figyelmezetés aktiv allapotba
kerll és az id6zitdé nyugtazodik (Reset).

Az id6zité aktudlis értéke a 33.20 On-time 2 actual
paraméterben olvashaté. A 33.07 Counter status (bit 1)
paraméter jelzi, hogy az id6zit6 elérte a beallitott korlatot.

Bit Funkcié

0 Szamlalé méd

0 = Hurok: A figyelmeztetés 10 mp-ig aktiv, ha bit 1-el engedélyezett

1 = Telit: A figyelmeztetés nyugtazasig aktiv marad, ha bit 1-el engedélyezett
1 Figyelmeztetés

0 = Tiltott: Nincs figyelmeztetés, ha elérte a korlatot

1 = Engedélyezett: Figyelmeztetést ad, ha elérte a korlatot

2...15 |Foglalt
0000h...FFFFh On-time timer 2 konfiguralé szé 1=
33.23  On-time 2 source On-time timer 2-el figyelt jel kivalasztasa. False
False Allands 0. 0
True Allandé 1. 1
RO1 10.21 RO status paraméter bit 0 (97. oldal). 2
Other [bit] Forras valasztas (Lasd Leirasok és meghatarozasok (83. -
oldal) fejezet.
33.24  On-time 2 warning | On-time timer 2-h&z figyelmeztet6 Uzenet valasztas. On-time 2
select
On-time 2 On-time timer 2-h6z elévalaszthato figyelmeztetd lizenet 1
vélasztas
Device clean On-time timer 2-h6z elévalaszthato figyelmeztetd lizenet 6
valasztas
Additional cool fan | On-time timer 2-h6z elévalaszthaté figyelmeztetd lizenet 7
vélasztas
Cabinet fan On-time timer 2-h6z el6valaszthato figyelmeztet6 lizenet 8
vélasztas
DC-capacitor On-time timer 2-hoz el6évalaszthato figyelmeztet6 tGzenet 9
valasztas
Motor bearing On-time timer 2-h6z el6valaszthaté figyelmeztet6 Gzenet 10
vélasztas
33.30 Edge counter 1 Signal edge counter 1 olvasasa. Az érték nullazhaté a Drive | -
actual Composer szoftver segitségével vagy a vezérlépanel Reset
gombjanak 3 mp-ig tarté nyomasaval.
0...4294967295 Signal edge counter 1 olvasasa. -
33.31  Edge counter 1 limit | Signal edge counter 1 figyelmezeté szint beallitasa. 0
0...4294967295 Signal edge counter 1 figyelmezet6 szint. -
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33.32  Edge counter 1 func | Signal edge counter 1 konfiguralas. A szamlalé értéke n6, ha | 0000b
a 33.33 Edge counter 1 source paraméterben valasztott jel
aktiv vagy nem aktiv (vagy mindkett8, paraméter beallitasatol
fliggd). A szamlaléhoz oszt6 hasznalhaté (lasd 33.34 Edge
counter 1 divider paraméter).
A 33.31 Edge counter 1 limit paraméterben beallitott érték
elérésekor a 33.35 Edge counter 1 warning selection (ha
engedélyezett) paraméterben megadott figyelmezetés aktiv
allapotba keril és az idézité nyugtazodik (Reset).
Az id6zitd aktualis értéke a 33.30 Edge counter 1 actual
paraméterben olvashaté. A 33.071 Counter status (bit 2)
paraméter jelzi, hogy az id6zitd elérte a beallitott korlatot.
Bit Funkcio
0 Szamlalé méd
0 = Hurok: A figyelmeztetés 10 mp-ig aktiv, ha bit 1-el engedélyezett
1 = Telit: A figyelmeztetés nyugtazasig aktiv marad, ha bit 1-el engedélyezett
1 Figyelmeztetés
0 = Tiltott: Nincs figyelmeztetés, ha elérte a korlatot
1 = Engedélyezett: Figyelmeztetést ad, ha elérte a korlatot
2 Felfuté élek szamlalasa
0 = Tiltott: Nem szamolja a felfut6 éleket
1 = Engedélyezett: Szamolja a felfuto éleket
3 LEfuto élek szamlalasa
0 = Tiltott: Nem szamolja a lefut6 éleket
1 = Engedélyezett: Szamolja a lefutd éleket
4...15 |Foglalt
0000h...FFFFh Edge counter 1 konfigurald sz6. 1=
33.33  Edge counter 1 Signal edge counter 1-el figyelt jel kivalasztasa. False
source
False Allands 0. 0
True Allando 1. 1
RO1 Bit 0 of 710.21 RO status (page 97). 2
Other [bit] Forras valasztas (Lasd Leirasok és meghatarozasok (83. -
oldal) fejezet.
33.34  Edge counter 1 Oszt6 a signal edge counter 1-hez. Meghatarozza, hogy 1
divider mennyi él valtozas névelje a szamlalot 1-el.
1...4294967295 Oszt6 a signal edge counter 1-hez. -
33.35 Edge counter 1 Signal edge counter 1-hez figyelmeztet6 lizenet valasztas. Edge counter
warning selection 1
Edge counter 1 Signal edge counter 1-hez elévalaszthato figyelmeztetd 2
lizenet valasztas.
Main contactor Signal edge counter 1-hez elévalaszthato figyelmeztetd 1
Uzenet valasztas.
Output relay Signal edge counter 1-hez elévalaszthato figyelmeztetd 12
Gzenet valasztas.
Motor starts Signal edge counter 1-hez elévalaszthato figyelmeztetd 13
Uizenet valasztas.
Power ups Signal edge counter 1-hez elévalaszthato figyelmeztetd 14

lizenet valasztas.
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DC-charge Signal edge counter 1-hez elévalaszthato figyelmeztetd 15
Uzenet vélasztas.
33.40 Edge counter 2 Signal edge counter 2 olvasasa. Az érték nulldzhaté a Drive | -
actual Composer szoftver segitségével vagy a vezérl6panel Reset
gombjanak 3 mp-ig tarté nyomasaval.
0...4294967295 Signal edge counter 2 olvasasa. -
33.41  Edge counter 2 limit | Signal edge counter 2 figyelmezeté szint beallitasa. 0
0...4294967295 Signal edge counter 2 figyelmezet6 szint. -
33.42  Edge counter 2 Signal edge counter 2 konfiguralas. A szamlalé értéke né, ha | 0000b
function a 33.43 Edge counter 2 source paraméterben valasztott jel
aktiv vagy nem aktiv (vagy mindkettd, paraméter beallitasatol
fliggd). A szamlaldhoz oszté hasznalhaté (lasd 33.44 Edge
counter 2 divider paraméter).
A 33.41 Edge counter 2 limit paraméterben beallitott érték
elérésekor a 33.45 Edge counter 2 warning selection (ha
engedélyezett) paraméterben megadott figyelmezetés aktiv
allapotba keril és az id6zité nyugtazodik (Reset).
Az id6zitd aktualis értéke a 33.40 Edge counter 2 actual
paraméterben olvashat6. A 33.01 Counter status (bit 3)
paraméter jelzi, hogy az id6zit6 elérte a beallitott korlatot.
Bit Funkcio
0 Szamlalé méd
0 = Hurok: A figyelmeztetés 10 mp-ig aktiv, ha bit 1-el engedélyezett
1 = Telit: A figyelmeztetés nyugtazasig aktiv marad, ha bit 1-el engedélyezett
1 Figyelmeztetés
0 = Tiltott: Nincs figyelmeztetés, ha elérte a korlatot
1 = Engedélyezett: Figyelmeztetést ad, ha elérte a korlatot
2 Felfuté élek szamlalasa
0 = Tiltott: Nem szamolja a felfutd éleket
1 = Engedélyezett: Szamolja a felfuto éleket
3 LEfuto élek szamlalasa
0 = Tiltott: Nem szamolja a lefut6 éleket
1 = Engedélyezett: Szamolja a lefuto éleket
4...15 [Foglalt
0000h...FFFFh Edge counter 2 konfiguralé sz6. 1=
33.43  Edge counter 2 Signal edge counter 2-vel figyelt jel kivalasztasa. False
source
False Allands 0. 0
True Allandé 1. 1
RO1 Bit 0 of 10.21 RO status (page 97). 2
Other [bit] Forras valasztas (Lasd Leirasok és meghatarozasok (83. -
oldal) fejezet.
33.44  Edge counter 2 Oszt6 a signal edge counter 2-h6z. Meghatarozza, hogy 1
divider mennyi él valtozas noévelje a szamlalot 1-el.
1...4294967295 Oszt6 a signal edge counter 2-h6z. -
33.45  Edge counter 2 Signal edge counter 2-h6z figyelmeztetd lizenet valasztas. Edge counter
warning selection 2
Edge counter 2 Signal edge counter 2-héz elévalaszthato figyelmeztetd 3

Uizenet valasztas.
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Main contactor Signal edge counter 2-h6z elévalaszthato figyelmeztetd 11
(zenet vélasztas.
Output relay Signal edge counter 2-hdz elévalaszthato figyelmeztetd 12
Uizenet valasztas.
Motor starts Signal edge counter 2-h6z elévalaszthato figyelmeztetd 13
Uzenet valasztas.
Power ups Signal edge counter 2-h6z elévalaszthato figyelmeztetd 14
Gzenet vélasztas.
DC-charge Signal edge counter 2-hdz elévalaszthato figyelmeztetd 15
Uizenet valasztas.
33.50 Value counter 1 Value counter 1 olvasasa. Az érték nullazhaté a Drive -
actual Composer szoftver segitségével vagy a vezérlépanel Reset
gombjanak 3 mp-ig tarté nyomasaval.
-2147483008 ... Value counter 1 olvasasa. -
2147483008
33.51  Value counter 1 Value counter 1 figyelmezet6 szint beallitasa. 0
limit
-2147483008 ... Value counter 1 figyelmezet6 szint. -
2147483008
33.52  Value counter 1 Value counter 2 konfiguralas. A szamlalé integralassal méria | 00b
function 33.53 Value counter 1 source paraméterben valasztott jel
alatti terlletet. A szamlaléhoz oszté hasznalhaté (lasd 33.54
Value counter 1 divider paraméter).
Ha a teljes terilet eléri a 33.51 Value counter 1 limit
paraméterben bedllitott értéket a 33.55 Value counter 1
warning select (ha engedélyezett) paraméterben megadott
figyelmezetés aktiv allapotba kerdil.
Jel mintavétel 1 mp id6kdzonként. Skalazott (lasd
“Def/FbEq16” oszlop) érték hasznalt.
Az id6zitd aktualis értéke a 33.50 Value counter 1 actual
paraméterben olvashaté. A 33.071 Counter status (bit 4)
paraméter jelzi, hogy az id6zit6 elérte a beallitott korlatot.
Bit Funkcio
0 Szamlalé méd
0 = Hurok: A figyelmeztetés 10 mp-ig aktiv, ha bit 1-el engedélyezett
1 = Telit: A figyelmeztetés nyugtazasig aktiv marad, ha bit 1-el engedélyezett
1 Figyelmeztetés
0 = Tiltott: Nincs figyelmeztetés, ha elérte a korlatot
1 = Engedélyezett: Figyelmeztetést ad, ha elérte a korlatot
2...15 |Foglalt
0000h...FFFFh Value counter 1 konfigurald szé. 1=1
33.563  Value counter 1 Value counter 1-el figyelt jel kivalasztasa. Not selected
source
Not selected Nincs. 0
Motor speed 01.01 Motor speed used (lasd 86. oldal). 1

Other

Az érték egy masik paraméterbdl vett.
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33.54  Value counter 1 Oszt6 a value counter 1-hez. A figyelt jelet elosztja ezzel az | 1.000
divider értékkel integralas el6tt.
0.001 ... Oszté a value counter 1-hez. -
2147483.647
33.55  Value counter 1 Value counter 1-hez figyelmeztet6 lizenet vélasztas. Value 1
warning select
Value 1 Value counter 1-hez elévalaszthato figyelmeztetd lizenet 4
vélasztas.
Motor bearing Value counter 1-hez el6valaszthato figyelmeztet6 lizenet 10
valasztas.

33.60  Value counter 2 Value counter 2 olvasasa. Az érték nullazhaté a Drive -
actual Composer szoftver segitségével vagy a vezérlépanel Reset
gombjéanak 3 mp-ig tarté nyomasaval.

-2147483008 ... Value counter 2 olvasasa. -
2147483008
33.61  Value counter 2 Value counter 2 figyelmezet6 szint beallitasa. 0
limit
-2147483008 ... Value counter 2 figyelmezet szint. -
2147483008
33.62  Value counter 2 Value counter 2 konfiguralas. A szamlalé integralassal méria | 00b
function 33.63 Value counter 2 source paraméterben valasztott jel
alatti terliletet. A szamlaléhoz oszté hasznalhato (lasd 33.64
Value counter 2 divider paraméter).
Ha a teljes terilet eléri a 33.61 Value counter 2 limit
paraméterben bedllitott értéket a 33.65 Value counter 2
warning selection (ha engedélyezett) paraméterben megadott
figyelmezetés aktiv allapotba kerdil.
Jel mintavétel 1 mp id6kézonként. Skalazott (lasd
“Def/FbEq16” oszlop) érték hasznalt.
Az id6zitd aktualis értéke a 33.60 Value counter 2 actual
paraméterben olvashaté. A 33.071 Counter status (bit 4)
paraméter jelzi, hogy az id6zit6 elérte a beallitott korlatot
Bit Function
0 Counter mode
0 = Loop: If warning is enabled by bit 1, it stays active only for 10 seconds
1 = Saturate: If warning is enabled by bit 1, it stays active until reset
1 Warning enable
0 = Disable: No warning is given when the limit is reached
1 = Enable: A warning is given when the limit is reached
2...15 |Reserved
0000h...FFFFh Value counter 2 konfiguralé szé. 1=1
33.63  Value counter 2 Value counter 2-vel figyelt jel kivalasztasa. Not selected
source
Not selected Nincs. 0
Motor speed 01.01 Motor speed used (lasd 86. oldal). 1

Other

Az érték egy masik paraméterbdl vett.
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33.64  Value counter 2 Oszt6 a value counter 2-hdz. A figyelt jelet elosztja ezzel az | 1.000
divider értékkel integralas el6tt.

0.001 ... Oszté a value counter 2-hoz. -
2147483.647

33.65  Value counter 2 Value counter 2-h6z figyelmeztet6 lizenet valasztas. Value 2
warning selection
Value 2 Value counter 2-h&z elévalaszthato figyelmeztetd lizenet 5

valasztas.
Motor bearing Value counter 2-hdz elévalaszthato figyelmeztetd lizenet 10
vélasztas.

35 Motor thermal Motor hévédelem beallitasok.

protection Lasd Motor hévédelem (58. oldal) fejezet.

35.01  Motor estimated Motor hémérséklet megjelenitése °C-ban a motor hévédelmi | -
temperature modellbdl becstilve (lasd 35.50...35.55 paraméterek).

Ez a paraméter csak olvashaté.
-60 ... 1000 °C Becsiilt motor hémérséklet. 1=1°C

35.02 Measured A 35.11 Supervision 1 source paraméterben beallitott -
temperature 1 forrasbol érkezé hémérséklet adat megjelenitése.

Megjegyzés: PTC érzékel6nél, akar 0 ohm (normal

hémérséklet) vagy 35.12 Supervision 1 fault limit (magas

hémérséklet) paraméter érték mutatott.

Ez a paraméter csak olvashaté.
-10 ... 1000 °C or Mért hémérséklet 1. 1 =1 unit
ohm

35.03 Measured A 35.21 Supervision 2 source paraméterben beallitott -
temperature 2 forrasbol érkezd hémérséklet adat megjelenitése.

Megjegyzés: PTC érzékel6nél, akar 0 ohm (normal

hémérséklet) vagy 35.22 Supervision 2 fault limit (magas

h&mérséklet) paraméter érték mutatott.

Ez a paraméter csak olvashato.
-10 ... 1000 °C or Mért hémérséklet 1. 1=1 unit
ohm

35.10  Supervision 1 Meghatarozza mit tegyen a hajtas, ha a mért hémérséklet 1 No
protection (35.02 paraméter) értéke meghaladja a 35.12 Supervision 1

fault limit and 35.13 Supervision 1 warning limit paraméterek-
ben beallitott megengedett szintet.
No Nincs mivelet. 0
Warning A491 External temperature figyelmeztetés, ha mért 1
hémérséklet 1 értéke meghaladja a 35.13 Supervision 1
warning limit paraméterben beallitott értéket.
Fault A491 External temperature figyelmeztetés, ha mért 2
hémérséklet 1 értéke meghaladja a 35.13 Supervision 1
warning limit paraméterben bedllitott értéket. A hajtas 4981
External temperature hibat jelez, ha mért hémérséklet 1
értéke meghaladja a 35.72 Supervision 1 fault limit
paraméterben beallitott értéket.

35.11  Supervision 1 Forras valasztas, hogy melyik mért hémérséklet 1 hasznalt. | Estimated
source temperature
Disabled Nincs. Hémérséklet felligylet 1 tiltott. 0
Estimated Becsult motor hémérséklet (lasd 35.01 Motor estimated 1

temperature

temperature paraméter).
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KTY84 StdlO / KTY84 érzékel6 a 35.14 Supervision 1 Al select 2
Extension module paraméterben valasztott Al-hez és egy AO-hoz csatlakozik.
A kovetkez6 beallitasok sziikségesek:

* Ajumpert vagy a kapcsolddé kapcsolét alltitsa U (feszuilt-
ség) allasba. Minden valtozas a vezérlékartyan uGjrainditast
igényel.

* A megdfelel§ analog bemenetet értékeét allitsa V (volt)
allasba a 12 Standard Al paraméter csoportban.

* A 13 Standard AO paraméter csoportban forrasként éllitsa
be a “Force KTY84 excitation” értéket.

Az analog kimenet egy alland6 aram értékkel taplalja az

érzékel6t. A hémérséklettel egyutt nd az érzékeld

ellandllassal, ezért az érzékeld fesziltsége is né. Az analog
bemenet a mért fesziltséget hdmérsékletté konvertalja.

KTY84 module 1 KTY84 érzékeld az enkdder interfész 1-hez csatlakoztatott 3
Lasd 91.21 Temperature meas sel1 és 91.22 Temperature
filtering time 1 paraméterek.

KTY84 module 2 KTY84 érzékel® az enkdder interfész 1-hez csatlakoztatott. 4
Lasd 91.24 Temperature meas sel2 és 91.25 Temperature
filtering time 2 paraméterek.

PT100 x1 StdlO PT100 érzékel6 a 35.14 Supervision 1 Al select 5
paraméterben valasztott Al-hez és egy AO-hoz csatlakozik.
A kovetkez6 beallitasok sziikségesek:

* Ajumpert vagy a kapcsolédé kapcsolét alltitsa U (feszuilt-
ség) allasba. Minden valtozas a vezérlékartyan ujrainditast
igényel.

* A megfeleld analég bemenetet értékét allitsa V (volt)
allasba a 12 Standard Al paraméter csoportban.

* |A 13 Standard AO paraméter csoportban forrasként allitsa
be a “Force PT100 excitation” értéket.

Az analog kimenet egy allando aram értékkel taplalja az

érzékel6t. A hémérséklettel egyutt nd az érzékeld

ellandllassal, ezért az érzékeld fesziltsége is né. Az analog
bemenet a mért fesziiltséget h6mérsékletté konvertalja

PT100 x2 StdlO PT100 x1 StdIO fejezetnek megfeleléen, de két érzékeld 6
csatlakoztatasa sorosan. Tébb érzékelé hasznéalata
pontosabb mérést eredményez.

PT100 x3 StdlO PT100 x1 StdIO fejezetnek megfeleléen, de harom érzékels |7
csatlakoztatasa sorosan. Tébb érzékelé hasznalata
pontosabb mérést eredményez.

PTC DI6 PTC érzékel6 csatlakoztatott a DI6 bemenetre. 8

PTC module 1 PTC érzékel6 az enkdder interfész 1-hez . 9
Lasd 91.21 Temperature meas sel1, 91.22 Temperature
filtering time 1 és 91.23 PTC filtering 1 paraméterek.

PTC module 2 PTC érzékel6 az enkdder interfész 1-hez . 10
Lasd 91.24 Temperature meas sel2, 91.25 Temperature
filtering time 2 és 91.26 PTC filtering 2 paraméterek.

Direct temperature | A hémérséklet érték a 35.74 Supervision 1 Al select 1
paraméterben beallitott forrasbdl vett. Az érték °C-nak
feltételezett.

35.12  Supervision 1 fault | Hiba korlat meghatarozasa hémérséklet feliigyelet 1-hez. 130 °C
limit Lasd 35.10 Supervision 1 protection paraméter.
Megjegyzés: PTC érzékelbvel, az egység ohm.
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-10 ... 1000 °C or Hiba korlat hémérséklet felligyelet 1-hez. 1 =1 unit
ohm

35.13  Supervision 1 Figyelmeztési korlat meghatarozasa hémérséklet felligyelet | 110 °C
warning limit 1-hez. Lasd 35.10 Supervision 1 protection paraméter.

Megjegyzés: PTC érzékel6vel, az egység ohm.
-10 ... 1000 °C or Figyelmeztetési korlat hdmérséklet feligyelet 1-hez 1 =1 unit
ohm

35.14  Supervision 1 Al Bemenet valasztas 35.711 Supervision 1 source Not selected
select paraméterhez, valasztasok KTY84 StdIO / Extension module,

PT100 x1 StdlO, PT100 x2 StdlO, PT100 x3 StdlO és Direct
temperature.
Not selected Nincs. 0
Al1 actual value Analdg bemenet Al1 a vezérld egységen. 1
Al2 actual value Analdg bemenet Al2 a vezérld egységen 2
Other Az érték egy masik paraméterbdl vett. -

35.20  Supervision 2 Meghatarozza mit tegyen a hajtas, ha a mért hémérséklet 2 | No

protection (35.03 paraméter) értéke meghaladja a 35.22 Supervision 2
fault limit and 35.23 Supervision 2 warning limit paraméterek-
ben beallitott megengedett szintet.

No Nincs mivelet. 0

Warning A491 External temperature figyelmeztetés, ha mért 1
hémérséklet 1 értéke meghaladja a 35.23 Supervision 2
warning limit paraméterben bedllitott értéket

Fault A491 External temperature figyelmeztetés, ha mért 2
hémérséklet 1 értéke meghaladja a 35.23 Supervision 2
warning limit paraméterben bedllitott értéket. A hajtas 4981
External temperature hibat jelez, ha mért hémérséklet 1
értéke meghaladja a 35.22 Supervision 2 fault limit
paraméterben beallitott értéket.

35.21  Supervision 2 Forras valasztas, hogy melyik mért hémérséklet 1 hasznalt.
source
Disabled Nincs. Hémérséklet feligyelet 1 tiltott. 0
Estimated Becsult motor hémérséklet (lasd 35.01 Motor estimated 1
temperature temperature paraméter).

KTY84 StdIO / KTY84 érzékeld a 35.24 Supervision 2 Al select 2

Extension module paraméterben valasztott Al-hez és egy AO-hoz csatlakozik.

A kdvetkezd bedllitasok szikségesek:

* A jumpert vagy a kapcsol6do kapcsolét allitsa U (fesziilt-
ség) allasba. Minden valtozas a vezérlkartyan ujrainditast
igényel.

+ A megfelel6 analég bemenetet értékét allitsa V (volt)
allasba a 12 Standard Al paraméter csoportban.

* A 13 Standard AO paraméter csoportban forrasként allitsa
be a “Force KTY84 excitation” értéket.

Az analdg kimenet egy allandé aram értékkel taplalja az

érzékel6t. A hémérséklettel egylitt né az érzékeld

ellandllassal, ezért az érzékeld fesziltsége is nd. Az analdg

bemenet a mért fesziiltséget hmérsékletté konvertalja.

KTY84 module 1 KTY84 érzékel6 az enkdder interfész 2-h6z csatlakoztatott 3

Lasd 91.21 Temperature meas sel1 és 91.22 Temperature
filtering time 1 paraméterek.
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KTY84 module 2 KTY84 érzékel6 az enkdder interfész 2-hdz csatlakoztatott. 4
Lasd 91.24 Temperature meas sel2 és 91.25 Temperature
filtering time 2 paraméterek.
PT100 x1 StdlO PT100 érzékel6 a 35.24 Supervision 2 Al select 5
paraméterben valasztott Al-hez és egy AO-hoz csatlakozik.
A kovetkez6 beallitasok sziikségesek:
* Ajumpert vagy a kapcsolddé kapcsolét allitsa U (feszdlt-
ség) allasba. Minden valtozas a vezérlékartyan ujrainditast
igényel.
* A megfeleld analég bemenetet értékét allitsa V (volt)
allasba a 12 Standard Al paraméter csoportban.
* A 13 Standard AO paraméter csoportban forrasként éllitsa
be a “Force PT100 excitation” értéket.
Az analog kimenet egy allando aram értékkel taplalja az
érzékel6t. A hémérséklettel egyutt nd az érzékeld
ellandllasal, ezért az érzékeld fesziltsége is né. Az analdg
bemenet a mért fesziiltséget h6mérsékletté konvertalja
PT100 x2 StdlO PT100 x1 StdIO fejezetnek megfeleléen, de két érzékeld 6
csatlakoztatasa sorosan. Tobb érzékelé hasznéalata
pontosabb mérést eredményez.
PT100 x3 StdlO PT100 x1 StdIO fejezetnek megfeleléen, de harom érzékels |7
csatlakoztatasa sorosan. Tébb érzékelé hasznalata
pontosabb mérést eredményez.
PTC DI6 PTC érzékeld csatlakoztatott a DI6 bemenetre. 8
PTC module 1 PTC érzékel6 az enkdder interfész 1-hez . 9
Lasd 91.21 Temperature meas sel1, 91.22 Temperature
filtering time 1 és 91.23 PTC filtering 1 paraméterek.
PTC module 2 PTC érzékel6 az enkdder interfész 1-hez . 10
Lasd 91.24 Temperature meas sel2, 91.25 Temperature
filtering time 2 és 91.26 PTC filtering 2 paraméterek.
Direct temperature | A hémérséklet érték a 35.24 Supervision 2 Al select 1
paraméterben beallitott forrasbdl vett. Az érték °C-nak
feltételezett.
35.22  Supervision 2 fault | Hiba korlat meghatarozasa hémérséklet feliigyelet 2-h6z. 130 °C
limit Lasd 35.20 Supervision 2 protection paraméter.
Megjegyzés: PTC érzékelbvel, az egység ohm.
-10 ... 1000 °C or Hiba korlat hémérséklet felligyelet 2-héz. 1 =1 unit
ohm
35.23  Supervision 2 Figyelmeztetd korlat meghatarozasa hémérséklet felligyelet | 110 °C
warning limit 2-hoz. Lasd 35.20 Supervision 2 protection paraméter.
Megjegyzés: PTC érzékel6vel, az egység ohm.
-10 ... 1000 °C or Figyelmeztetd korlat hémérséklet feliigyelet 2-hoz. 1 =1 unit
ohm
35.24  Supervision 2 Al Bemenet valasztasa 35.21 Supervision 2 source Not selected

select

paraméterhez, valasztasokKTY84 StdIO / Extension module,
PT100 x1 StdIO, PT100 x2 StdIO, PT100 x3 StdIO és Direct
temperature.

Not selected

Nincs.

Al1 actual value

Analég bemenet Al1 a vezérl6 egységen.

Al2 actual value

Analég bemenet Al2 a vezérl6 egységen

N —=| O

Other

Az érték egy masik paraméterbdl vett.
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35.50  Motor ambient Meghatarozza a motor kérnyezeti h6mérsékletét (°C-ban)a |20 °C
temperature motor termikus védelmi modellhez.
A motor termikus védelmi modell megbecsili a motor hémér-
sékletét a paraméter csoport paraméterei alapjan. A motor
hémérséklete ndvekszik, ha az lizemelési tartomany a terhe-
Iési gorbe felett, vagy csdkken, ha az alatt Gizemel (ha a
motor tulmelegedett).
Figyelmeztetés! A modell nem tudja megvédeni
motort, ha nem megfeleld a hiités.
-60 ... 100 °C Kornyezeti hémérséklet. 1=1°C
35.51  Motor load curve Meghatarozza a motor terhelési gérbéjét a 35.52 Zero speed | 100%
load és 35.53 Break point paraméterekkel egyutt. A terhelési
g6rbe a motor termikus védelmi modelljéhez hasznalt, hogy
megbecsiilie a motor hémérsékletét.
Ha a paraméter 100%-ra allitott, a maximum terhelés egyenlé
a 99.06 Motor nominal current paraméter értékével (maga-
sabb terhelés melegiti a motort). A terhelési gorbét ki kell
igazitani, ha a kérnyezeti hémérséklet eltér a névlieges
értéktol.
VN
(%) I = Motor aram
Iy = Névleges motor aram
150 +
35.51
100 +----------
50 + '
35.52 '
35.53 Hajtas kimeneti
frekvencia
50 ... 150% Maximum terhelés a motor terhelési gérbéhez. 1=1%
35.52  Zero speed load Meghatarozza a motor terhelési gérbéjét a 35.51 Motor load | 100%
curve és 35.53 Break point paraméterekkel egyitt. Meghata-
rozza a motor maximum terhelését O fordulaton a terhelési
gorbe szerint. Nagyobb érték is beallithatd, ha a motor
megfeleld kényszerhitéssel szerelt. Lasd motor gyartd
javaslatai. Lasd 35.57 Motor load curve paraméter.
50 ... 150% Terhelés 0 fordulaton a terhelési gérbe szerint. 1=1%
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35.53  Break point Meghatarozza a motor terhelési gérbéjét a 35.51 Motor load | 45.00 Hz
curve és 35.52 Zero speed load paraméterekkel egyitt. Meg-
hatarozza a terhelési gorbe letorési frekvenciajat, azaz azt a
pontot, ahol a motor terhelési gérbéje elkezd csdkkeni a
35.51 Motor load curve paraméter értéktél a 35.52 Zero
speed load paraméter felé.
Lasd 35.51 Motor load curve paraméter.
1.00 ... 500.00 Hz | Letorési pont a motor terhelési gérbéhez. Lasd 46.02
par.
35.54  Motor nominal temp | Meghatarozza a motor hémérséklet emelkedést, ha a motor | 80 °C
rise névleges arammal terhelt. Lasd motor gyarté javaslatai.
Hémérséklet
Motor névleges hémér-
séklet emelkedése
Koérnyezeti hémérséklet
vy o T2 2T
1d6
0...300°C Hémérséklet emelkedés. 1=1°C
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35.55  Motor thermal time | Meghatarozza a termikus id6éallandét a motor termikus 256 s
const védelmi modellhez. Lasd motor gyartd javaslatai.
Motor aram
100%
1d6
Hémérséklet emelkedés
100%
63%
Motor termikus id& ldé
100 ... 10000 s Motor termikus id6éallanddja. 1=1s
36 Load analyzer Csucsértékek és amplitudd naplozas beallitasok.
Lasd Terhelés analizator (64. oldal) fejezet.

36.01  PVL signal A csucsérték naplézassal altal megfigyelt jel kivalasztasa. Power inu
A jel a 36.02 PVL filter time paraméterben specifikalt sziirési | out
idével szdrt.

A csucsérték egy id6ben mas értékekkel egyutt tarolasra

kerll a 36.70...36.15 paraméterekben.

36.09 Reset loggers paraméterrel a napld nullazhaté (reset).

Az utolsé nullazas datuma és ideje a 36.76 és 36.17

paraméterekben tarolasra kerdl.
Zero Nincs (csucsérték naplézas tiltott). 0
Motor speed used | 071.07 Motor speed used (86. oldal). 1
Output frequency 01.06 Output frequency (86. oldal). 3
Motor current 01.07 Motor current (86. oldal). 4
Motor torque 01.10 Motor torque % (86. oldal). 6
Dc-voltage 01.11 DC voltage (86. oldal). 7
Power inu out 01.14 Output power (86. oldal). 8
Speed ref ramp in 23.01 Speed ref ramp in (154. oldal). 10
Speed ref ramped 23.02 Speed ref ramp out (154. oldal). 11
Speed ref used 24.01 Used speed reference (159. oldal). 12
Torq ref used 26.02 Torque ref used (167. oldal). 13
Freq ref used 28.02 Frequency ref ramp out (171. oldal). 14
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Process PID out 40.01 Process PID actual value (207. oldal). 16
Process PID fbk 40.02 Feedback actual value (207. oldal). 17
Process PID act 40.03 Setpoint actual value (207. oldal). 18
Process PID dev 40.04 Deviation actual value (207. oldal). 19
Other A paraméter érték egy masik paraméterbdl vett. -

36.02  PVL filter time Csucsérték naplo szirési ideje. Lasd 36.01 PVL signal 2.00s

paraméter.
0.00...120.00 s Csucsérték naplo szirési ideje. 100=1s
36.06 AL2 signal A amplitud6 naplézas 2-vel megfigyelt jel kivalasztasa. Minta- | Motor torque
vételezés 200-milisec id6kozdnként, ha a hajtas tzemel.
Az eredmények a 36.40...36.49 paraméterben lathatok.
Minden paraméter egy amplitudé tartomanyra vonatkozik és
megmutatja, hogy a mintak melyik része tartozik ebbe a
tartomanyba.
A 100%-hoz tartozo jel érték a 36.07 AL2 signal base
paraméterben meghatarozott.
36.09 Reset loggers paraméterrel a naplé nullazhato (reset).
Az utols6 nullazas datuma és ideje a 36.50 és 36.51
paraméterekben tarolasra kerdil.
Vaélasztashoz, lasd 36.01 PVL signal paraméter.

36.07  AL2 signal base 100% amlitudéhoz tartozé jel érték meghatarozasa. 100.00
0.00 ... 32767.00 100% amlitudéhoz tartozé jel érték, 1=

36.09 Reset loggers Csucsérték és/vagy amplitudd 2 naplé nullazasa (reset). Done

Amplitudé naplé 1 nem nyugtazhaté.
Done Nyugtazas teljes vagy nem kért (normal miikodés). 0
All Csucsérték és amplitud6 napld 2 nullazasa. 1
PVL Csucsérték naplo6 nullazasa. 2
AL2 Amplitudé naplé 2 nullazasa. 3

36.10  PVL peak value Csucsérték visszadllitds a csucsérték naploval. 0.00
-32768.00 ... Csucsérték. 1=1
32767.00

36.11  PVL peak date Csucsérték visszaallitas datuma. -

- Csucs el6fordulas datuma. -

36.12  PVL peak time Csucsérték visszadllitas idépontja. -
- Cslcs el6fordulas idépontja. -

36.13  PVL current at peak | Motor arama a csucseérték visszaallitds datumakor. 0.00 A
-32768.00 ... Motor aram csucskor. 1=1A
32767.00 A

36.14  PVL DC voltage at | A hajtas kdzbensdékori DC fesziiltség a csucsérték 0.00V
peak visszaadllitaskor.

0.00 ... 2000.00 V | DC fesziiltség a csucskor. 10=1V

36.15 PVL speed at peak | Motor fordulat a a cstcsérték visszaallitas datumakor. 0.00 rpm
-32768.00 ... Motor fordulat cstcskor Lasd 46.01
32767.00 rpm par.

36.16  PVL reset date Utols6 csucsérték napldzas nullazas datuma. -

Utols6 csucsérték naplézas nullazas datuma.
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36.17  PVL reset time Utols6 cslcsérték naplézas nullazas idépontja. -
- Utols6 cslcsérték naplézas nullazas idépontja. -
36.20 AL10to 10% Amplitudé naplé 1-el régzitett mintak szazaléka, amelyek 0 | 0.00%
és 10% kozé esnek.
0.00 ... 100.00% Amplitudd napl6 1 mintak 0 és 10% kozott. 1=1%
36.21 AL110to 20% Amplitudé naplé 1-el rogzitett mintak szazaléka, amelyek 10 | 0.00%
és 20% kdzé esnek.
0.00 ... 100.00% Amplitudé naplé 1 mintak 10 és 20% kozott. 1=1%
36.22 AL120to 30% Amplitudd naplé 1-el régzitett mintak szazaléka, amelyek 20 | 0.00%
és 30% kozé esnek.
0.00 ... 100.00% Amplitudé naplé 1 mintak 20 és 30% kozott. 1=1%
36.23 AL130to 40% Amplitudd naplé 1-el rogzitett mintak szazaléka, amelyek 30 | 0.00%
és 40% kozé esnek.
0.00 ... 100.00% Amplitudé naplé 1 mintak 30 és 40% kozott. 1=1%
36.24 AL140to 50% Amplitudd naplé 1-el rogzitett mintak szazaléka, amelyek 40 | 0.00%
és 50% kozé esnek.
0.00 ... 100.00% Amplitudé naplé 1 mintak 40 és 50% kozott. 1=1%
36.25 AL1 50 to 60% Amplitudé naplé 1-el rogzitett mintak szazaléka, amelyek 50 | 0.00%
és 60% kozé esnek.
0.00 ... 100.00% Amplitudé naplé 1 mintak 50 és 60% kozott. 1=1%
36.26 AL160to70% Amplitudé naplé 1-el rogzitett mintak szazaléka, amelyek 60 | 0.00%
és 70% kozé esnek.
0.00 ... 100.00% Amplitudé naplé 1 mintak 60 és 70% kozott. 1=1%
36.27 AL170to 80% Amplitudé naplé 1-el rogzitett mintak szazaléka, amelyek 70 | 0.00%
és 80% kdzé esnek.
0.00 ... 100.00% Amplitudé naplé 1 mintak 70 és 80% kozott. 1=1%
36.28 AL1 80 to 90% Amplitudé naplé 1-el rogzitett mintak szazaléka, amelyek 80 | 0.00%
és 90% kozé esnek.
0.00 ... 100.00% Amplitudé naplé 1 mintak 80 és 90% kozott. 1=1%
36.29 AL1over 90% Amplitudé naplé 1-el rogzitett mintak szazaléka, 90% folé 0.00%
esnek.
0.00 ... 100.00% Amplitudd naplé 1 mintak 90% felett. 1=1%
36.40 AL20to 10% Amplitudd naplé 2-vel régzitett mintak szazaléka, amelyek 0 | 0.00%
és 10% kdzé esnek.
0.00 ... 100.00% Amplitudd napl6 2 mintak 0 és 10% kozott. 1=1%
36.41 AL210to 20% Amplitudé naplé 2-vel régzitett mintak szazaléka, amelyek 0.00%
10 és 20% kozé esnek.
0.00 ... 100.00% Amplitudé naplé 2 mintak 10 és 20% kozott. 1=1%
36.42 AL2 20 to 30% Amplitudd naplé 2-vel régzitett mintak szazaléka, amelyek 0.00%
20 és 30% kozé esnek.
0.00 ... 100.00% Amplitudé naplé 2 mintak 20 és 30% kozott. 1=1%
36.43 AL2 30to 40% Amplitudé naplé 2-vel rogzitett mintak szazaléka, amelyek 0.00%
30 és 40% kozé esnek.
0.00 ... 100.00% Amplitudé naplé 2 mintak 30 és 40% kozott. 1=1%
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36.44 AL2 40 to 50% Amplitudé naplé 2-vel régzitett mintak szazaléka, amelyek 0.00%
40 és 50% kozé esnek.
0.00 ... 100.00% Amplitudé naplé 2 mintak 40 és 50% kozott. 1=1%
36.45 AL2 50 to 60% Amplitudd naplé 2-vel rogzitett mintak szazaléka, amelyek 0.00%
50 és 60% kozé esnek.
0.00 ... 100.00% Amplitudé naplé 2 mintak 50 és 60% kozott. 1=1%
36.46 AL260to 70% Amplitudé naplé 2-vel régzitett mintak szazaléka, amelyek 0.00%
60 és 70% kozé esnek.
0.00 ... 100.00% Amplitudé naplé 2 mintak 60 és 70% kozott. 1=1%
36.47 AL270 to 80% Amplitudé naplé 2-vel régzitett mintak szazaléka, amelyek 0.00%
70 és 80% kozé esnek.
0.00 ... 100.00% Amplitudé naplé 2 mintak 70 és 80% kozott. 1=1%
36.48 AL2 80 to 90% Amplitudd naplé 2-vel rogzitett mintak szazaléka, amelyek 0.00%
80 és 90% kozé esnek.
0.00 ... 100.00% Amplitudé naplé 2 mintak 80 és 90% kozott. 1=1%
36.49  AL2over 90% Amplitudé naplé 2-vel régzitett mintak szazaléka, 90% folé 0.00%
esnek.
0.00 ... 100.00% Amplitudd naplé 2 mintak 90% felett. 1=1%
36.50 AL2 reset date Utolsé amplitudé naplé 2 nullazas datuma. -
- Utolsé amplitudo napl6 2 nullazas datuma. -
36.51  AL2 reset time Utolsé amplitudd naplé 2 nullazas idépontja. -
- Utols6 amplitudd naplé 2 nullazas idépontja. -
40 Process PID set 1 Paraméter értékek PID szabalyozashoz.
Két kiilénb6z6 paraméter érték készlet elére meghataroz-
haté. Az elsé a 40.07...40.56* paraméterekkel a masodik
készlet a 41 Process PID set 2 paraméter csoportban. 40.57
Sel between set1 set2 paraméterben megadhatd, hogy
melyik készlet hasznalt.
Lasd vezérlési lanc diagram a 367 és 368. oldalon.
*Ebben a csoportban fennmaradé paraméterek k6zések
mindkét készletben.
40.01  Process PID actual | PID szabalyozé kimenet megjelenitése. Lasd vezérlésilanc | -
value diagram a 368. oldalon.
Ez a paraméter csak olvashaté. Egység kivalasztasa a 40.12
Unit selection paraméterrel.
-32768 ... 32767 PID szabalyozo kimenet. 1 =1 unit
40.02  Feedback actual Folyamat visszacsatolas forrds megjelenitése, matematikai -
value mivelet (40.10 Feedback function paraméter) és sz(irés utan.
Lasd vezérlési lanc diagram a 367. oldalon.
Ez a paraméter csak olvashat6. Egység kivalasztasa a 40.12
Unit selection paraméterrel.
-32768 ... 32767 Folyamat visszacsatolas. 1 =1 unit
40.03  Setpoint actual PID alapjel megjelenitése a kivalasztas matematikai mavelet | -
value (40.18 Setpoint function), korlatozas és rampazas utan. Lasd
vezérlési lanc diagram a 368. oldalon.
Ez a paraméter csak olvashaté. Egység kivalasztasa a 40.12
Unit selection paraméterrel.
-32768 ... 32767 PID vezérl6hoz alapjel. 1=1 unit
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40.04  Deviation actual PID eltérés megjelenitése. Alapértelmezetten ez az érték -
value egyenld a alapjel - visszacsatolas értékével, de az eltérés
értéke invertalhat6 a 40.31 Deviation inversion paraméterrel.
Lasd vezérlési lanc diagram a 368. oldalon.
Ez a paraméter csak olvashaté. Egység kivalasztasa a 40.12
Unit selection paraméterrel.
-32768 ... 32767 PID eltérés. 1=1unit
40.05  Trim output actual | Megjeleniti az utanallitott referencia kimenetet. Lasd -
value vezérlési lanc diagram a 368. oldalon.
Ez a paraméter csak olvashaté. Egység kivalasztasa a 40.12
Unit selection paraméterrel.
-32768 ... 32767 Utanallitott referencia. 1 =1 unit
40.06  PID status word PID vezérlés statusz informaciok megjelenitése. -
Ez a paraméter csak olvashato.
Bit Név Errték
0 PID active 1 = PID szabalyozas aktiv.
1 Setpoint frozen 1 = PID alapjel fagyasztott.
2 Output frozen 1 = PID szabalyoz6 kimenet fagyasztott.
3 PID sleep mode 1 = Alvé mod aktiv.
4 Sleep boost 1 = Elalvas fokozas aktiv.
5 Trim mode 1 =Vago (Trim) funkcio aktiv.
6 Tracking mode 1 = Kovetd funkcid aktiv.
7 Output limit high {1 = PID kimenet 40.37 paraméterrel korlatozott.
8 Output limit low 1 = PID kimenet 40.36 paraméterrel korlatozott
9 Deadband active |1 = Holtsav (Deadband) aktiv (lasd 40.39. par.)
10 PID set 0 = Paraméter készlet 1 hasznalt 1 = Paraméter készlet 2 hasznalt.
11...15 [Foglalt
0000h...FFFFh PID szabalyoz6 statusz szo6. 1=1
40.07  PID operation mode | PID szabalyozé bekapcsolas/kikapcsolas. Off
Megjegyzés: PID szabalyoz6 csak tav vezérlési médban
érhet6 el. Lasd Helyi- vagy tavvezériés (18. oldal) fejezet.
Off PID szabalyoz6 inaktiv. 0
On PID szabalyoz6 aktiv. 1
On when drive PID szabalyoz6 csak miikodés kdzben aktiv. 2
running
40.08  Feedback 1 source | Folyamat visszacsatolas elsé forras valasztasa. Lasd Al1 scaled
vezérlési lanc diagram a 367. oldalon.
Zero Nincs visszacsatolas. 0
Al1 scaled 12.12 Al1 scaled value (104. odla). 1
Al2 scaled 12.22 Al2 scaled value (105. oldal). 2
Freq in scaled 11.39 Freq in 1 scaled (101. oldal). 3
Motor current 01.07 Motor current (86. oldal). 5
Power inu out 01.14 Output power (86. oldal). 6
Motor torque 01.10 Motor torque % (86. oldal). 7
Other Az érték egy masik paraméterbdl vett. -
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40.09  Feedback 2 source | Folyamat visszacsatolas masodik forras valasztasa Zero
Vélasztashoz, lasd 40.08 Feedback 1 source paraméter.
40.10  Feedback function | Meghatarozza, hogy hogyan szamolja a folyamat In1
visszacsatolast a 40.08 Feedback 1 source és 40.09
Feedback 2 source paraméterekben beallitott jelekbdl.
In1 Forras 1. 0
In1+In2 Forras 1 és 2 6sszege. 1
In1-In2 Forras 2 értéke kivonva a forras 1 értékébdl. 2
In1*In2 Forras 1 és 2 szorzata. 3
In1/In2 Forras 1 osztva forras 2-vel. 4
MIN(In1,In2) Kisebb a két forrasbal. 5
MAX(In1,In2) Nagyobb a két forrasbdl. 6
AVE(In1,In2) Két forras atlaga. 7
sqrt(In1) Forras 1 négyzetgyoke. 8
sqrt(In1-In2) Forras 1 - forrds 2 négyzetgyoke. 9
sqrt(In1+In2) Forras 1 + forras 2 négyzetgyoke. 10
sqrt(In1)+sqrt(In2) | Forras 1 négyzetgyoke + forras 2 négyzetgyoke. 11
40.11  Feedback filter time | Szlrési idéallandé meghatarozasa a folyamat 0.000 s
visszacsatolashoz.
0.000 ... 30.000 s | Sziirési idéallandé. 1=1s
40.12  Unit selection Egység meghatarozasa a 40.01...40.05, 40.21...40.24 és rpm
40.47 paraméterekkel.
rpom r/min. 7
% %. 4
Hz Hz. 3
40.14  Setpoint base A 40.15 Output base paraméterrel k6zésen meghatarozza az | 1500
altalanos skalazasi egyutthatot a PID szabalyozasi lanchoz.
A skalazas hasznalhatd, ha példaul az alapjel Hz-ben van, de
a PID szabalyozé kimenete r/min értékben hasznalt fordulat
vezérlésben. Ebben az esetben ez a paraméter 50-re allitott,
a 40.15 paraméter értéke a motor névleges fordukata 50Hz-
nél.
Ugyanis a PID szabalyozé kimenet = [40.15], ha eltérés
(alapjel - visszacsatolas) = [40.14] és a [40.32] = 1.
Megjegyzés: A skalazas a 40.14 és 40.15 paraméterek
aranyan alapul. Példaul a 50 és 1500 értékek ugyanazt a
skalazast adja, mint az 1 és 30.
-32768 ... 32767 Folyamat alapjel kiindulépont. 1=1
40.15  Output base Lasd 40.14 Setpoint base paraméter. 1500
-32768 ... 32767 PID szabalyozo kimenet kiindulépont. 1=1
40.16  Setpoint 1 source PID alapjel els6 forras kivalasztasa. Ez az alapjel a 40.25 Al2 scaled
Setpoint selection paraméterben elérhetd, mint setpoint 1.
Lasd vezérlési lanc diagram a 367. oldalon.
Zero Nulla. 0
Control panel 03.01 Panel reference (lasd 87. oldal). 1
Internal setpoint Bels6 alapjel. Lasd 40.19 Internal setpoint selection 1 2

paraméter.
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Al1 scaled 12.12 Al1 scaled value (lasd 104. oldal). 3
Al2 scaled 12.22 Al2 scaled value (lasd 105. oldal). 4
Motor 22.80 Motor potentiometer ref act (motoros potméter 8
potentiometer kimenete).
Freq in scaled 11.39 Freq in 1 scaled (lasd 101. oldal). 10
Other Az érték egy masik paraméterbdl vett. -
40.17  Setpoint 2 source PID alapjel masodik forras kivalasztasa. Ez az alapjel a 40.25 | Zero
Setpoint selection paraméterben elérhetd, mint setpoint 2.
Vaélasztashoz, lasd 40.16 Setpoint 1 source paraméter.
40.18  Setpoint function Matematikai muivelet valasztas a 40.16 Setpoint 1 source és | In1 or In2
a 40.17 Setpoint 2 source bedllitott alapjel forras kozott.
In1 or In2 Nincs matematikai miivelet. A 40.25 Setpoint selection 0
paraméterben valasztott jel hasznalt.
In1+In2 Forras 1 és 2 6sszege. 1
In1-In2 Forras 2 értéke kivonva a forras 1 értékébdl. 2
In1*In2 Forras 1 és 2 szorzata. 3
In1/In2 Forras 1 osztva forras 2-vel. 4
MIN(In1,In2) Kisebb a két forrasbol. 5
MAX(In1,In2) Nagyobb a két forrasbadl. 6
AVE(In1,In2) Két forras atlaga. 7
sqrt(In1) Forras 1 négyzetgyoke. 8
sqrt(In1-In2) Forras 1 - forras 2 négyzetgyoke. 9
sqrt(In1+In2) Forras 1 + forras 2 négyzetgyoke. 10
sqrt(In1)+sqrt(In2) | Forras 1 négyzetgydke + forrds 2 négyzetgyoke. 1"
40.19  Internal setpoint A 40.20 Internal setpoint selection 2 paraméterrel egyiitt Not selected

selection 1 kivalasztja a belsé alapjelet a 40.21...40.24 paraméterek altal
megadott készletekbdl.

meg4aot.112:) ?c?rrés me;:t.jf)(:tpf?):rés Setpoint preset active

0 0 1 (40.21. par.)

1 0 2 (40.22. par.)

0 1 3 (40.23. par.)

1 1 4 (40.24. par.)
Not selected 0. 0
Selected 1. 1
DI1 Digitalis bemenet DI1 (70.02 DI delayed status, bit 0). 2
DI2 Digitalis bemenet DI2 (10.02 DI delayed status, bit 1). 3
DI3 Digitalis bemenet DI3 (70.02 DI delayed status, bit 2). 4
Dl4 Digitalis bemenet D14 (10.02 DI delayed status, bit 3). 5
DI5 Digitalis bemenet DI5 (70.02 DI delayed status, bit 4). 6
DI6 Digitalis bemenet DI6 (70.02 DI delayed status, bit 5). 7
DIO1 Digitalis be-/kimenet DIO1 (11.02 DIO delayed status, bit 0). | 10
DIO2 Digitalis be-/kimenet DIO2 (11.02 DIO delayed status, bit 1). | 11
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Other [bit] Forras valasztas (lasd Leirasok és meghatarozasok (83. -
oldal) fejezet.
40.20  Internal setpoint A 40.19 Internal setpoint selection 1 paraméterrel egyutt Not selected
selection 2 kivalasztja a bels6 alapjelet a 40.217...40.24 paraméterek altal
megadott készletekbdl. Lasd 40.19 Internal setpoint selection
1 paraméter.
Not selected 0. 0
Selected 1. 1
D1 Digitalis bemenet DI1 (70.02 DI delayed status, bit 0). 2
Di2 Digitalis bemenet DI2 (70.02 DI delayed status, bit 1). 3
DI3 Digitalis bemenet DI3 (70.02 DI delayed status, bit 2). 4
Di4 Digitalis bemenet DI4 (10.02 DI delayed status, bit 3). 5
DI5 Digitalis bemenet DI5 (70.02 DI delayed status, bit 4). 6
DI6 Digitalis bemenet DI6 (70.02 DI delayed status, bit 5). 7
DIO1 Digitalis be-/kimenet DIO1 (11.02 DIO delayed status, bit 0). | 10
DIO2 Digitalis be-/kimenet DIO2 (11.02 DIO delayed status, bit 1). | 11
Other [bit] Forras valasztas (lasd Leirasok és meghatarozasok (83. -
oldal) fejezet.
40.21  Internal setpoint 1 Folyamat alapjel beallitas 1. Lasd 40.19 Internal setpoint 0
selection 1 paraméter.
Az egység a 40.12 Unit selection paraméterrel valasztott.
-32768.0 ... Folyamat alapjel bedllitas 1. 1 =1 unit
32767.0
40.22  Internal setpoint 2 | Folyamat alapjel beadllitas 2. Lasd 40.19 Internal setpoint 0
selection 1 paraméter.
Az egység a 40.12 Unit selection paraméterrel valasztott.
-32768.0 ... Folyamat alapjel beallitas 2. 1 =1 unit
32767.0
40.23 Internal setpoint 3 | Folyamat alapjel bedllitas 3. Lasd 40.19 Internal setpoint 0
selection 1 paraméter.
Az egység a 40.12 Unit selection paraméterrel valasztott.
-32768.0 ... Folyamat alapjel beallitas 3. 1 =1 unit
32767.0
40.24  Internal setpoint 4 Folyamat alapjel beéllitas 4. Lasd 40.19 Internal setpoint 0
selection 1 paraméter.
Az egység a 40.12 Unit selection paraméterrel valasztott.
-32768.0 ... Folyamat alapjel beallitas 4. 1 =1 unit
32767.0
40.25  Setpoint selection | Alapjel forras 1 (40.16) és 2 (40.17) koz6tti valasztas Off
beallitasa.
Ez a paraméter csak akkor hatasos ha a 40.18 Setpoint
function paraméter értéke In1 or In2.
0 = Alapjel forras 1
1 = Alapjel forras 2
Off 0. 0
On 1. 1
D1 Digitalis bemenet DI1 (70.02 DI delayed status, bit 0). 2
DI2 Digitalis bemenet DI2 (10.02 DI delayed status, bit 1). 3
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DI3 Digitalis bemenet DI3 (70.02 DI delayed status, bit 2). 4
Dl4 Digitalis bemenet DI4 (10.02 DI delayed status, bit 3). 5
DI5 Digitalis bemenet DI5 (70.02 DI delayed status, bit 4). 6
D16 Digitalis bemenet DI6 (70.02 DI delayed status, bit 5). 7
DIO1 Digitalis be-/kimenet DIO1 (71.02 DIO delayed status, bit 0). | 10
DIO2 Digitalis be-/kimenet DIO2 (71.02 DIO delayed status, bit 1). | 11
Other [bit] Forras valasztas (lasd Leirasok és meghatarozasok (83. -
oldal) fejezet.
40.26  Setpoint min Meghatarozza a minimum alapjel értékét a PID szabalyozé 0.0
alapjeléhez.
-32768.0 ... Minimum alapjel érték a PID szabalyoz6 alapjeléhez 1=1
32767.0
40.27  Setpoint max Meghatarozza a maximum alapjel értékét a PID szabalyozé | 32767.0
alapjeléhez.
-32768.0 ... Maximum alapjel érték a PID szabalyoz6 alapjeléhez 1=1
32767.0
40.28  Setpoint increase Alapjel emelkedés minimum idejének meghatarozasa 0%-rél | 0.0 s
time 100%-ra.
0.0...1800.0s Alapjel emelkedési ideje. 1=
40.29  Setpoint decrease | Alapjel csokkenés minimum idejének meghatarozasa 100%- | 0.0s
time rél 0%-ra.
0.0...1800.0s Alapjel cstkkenési ideje. 1=1
40.30  Setpoint freeze Fagyasztja vagy meghatéaroz egy forrast, amely a PID Not selected
enable szabalyoz6 alapjel fagyasztasara szolgal. Ez a funkcio, akkor
hasznos, ha referencia egy analég bemenetre kotott
visszacsatolon alapul és az érzékel6 szervizelésre szorul a
folyamat leallitasa nélkdl.
1 = PID szabalyoz¢ alapjel fagyasztott.
Lasd 40.38 Output freeze enable paraméter.
Not selected PID szabalyozé alapjel nem fagyasztott. 0
Selected PID szabalyoz6 alapjel fagyasztott. 1
DI1 Digitalis bemenet DI1 (70.02 DI delayed status, bit 0). 2
DI2 Digitalis bemenet DI2 (10.02 DI delayed status, bit 1). 3
DI3 Digitalis bemenet DI3 (70.02 DI delayed status, bit 2). 4
Dl4 Digitalis bemenet D14 (10.02 DI delayed status, bit 3). 5
DI5 Digitalis bemenet DI5 (70.02 DI delayed status, bit 4). 6
D16 Digitalis bemenet DI6 (70.02 DI delayed status, bit 5). 7
DIO1 Digitalis be-/kimenet DIO1 (11.02 DIO delayed status, bit 0). | 10
DIO2 Digitalis be-/kimenet DIO2 (11.02 DIO delayed status, bit 1). | 11
Other [bit] Forras valasztas (lasd Leirasok és meghatarozasok (83. -
oldal) fejezet.
40.31  Deviation inversion | PID szabalyoz6 kimenet invertalasa. Ref - Fbk
0 = Alapjel - Visszacsatolas
1 = Visszacsatolas - Alapjel
Lasd tovabba Elalvas funkcié a folyamat PID szabalyozashoz
(48. oldal) fejezet.
Ref - Fbk 0. 0
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Fbk - Ref 1. 1
Other [bit] Forras valasztas (lasd Leirasok és meghatarozasok (83. -
oldal) fejezet.
40.32  Gain PID szabalyoz6 erésités meghatarozasa. Lasd 40.33 1.0
Integration time paraméter.
0.1...100.0 PID szabalyozo6 erésités. 100 =1
40.33  Integration time PID szabalyoz¢ integralasi idejének meghatarozasa. 60.0 s

Hiba/szabalyozé kimenet

| = szabalyozé bemenet (hiba)
O = szabalyozo kimenet

G = er6sités

Ti = integralasi id6

Megjegyzés: ezen érték O-ra allitdsa esetén az | rész tiltott
és a PID szabalyoz6 PD szabalyozéként miikodik.

0.0...3600.0 s Integralasi id6. 1=1s

40.34  Derivation time Derivalasi id6 meghatarozasa. A derivalasi 6sszetevé szami- | 0.0 s
tott a szabalyozé kimenetén. A kalkulacio két egymast kévetd
hiban (Ex_q and E) alapszik, az alabbi formula szerint:

PID DERIV TIME x (Ek - Ex.1)/Ts, ahol

Ts = 2 ms mintavételezési idd

E = Hiba = folymat referencia - folyamat visszacsatolas.

0.0...10.0s Derivalasi id6. 1000=1s
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40.35  Derivation filter time | A PID szabalyoz6 derival6 tagjanak simitasara szolgalo 1 0.0s
pdlusu szlré idéallanddjat hatarozza meg.
0,
% Z Sziretlen jel
100
83/~ szirtjel
— t
T
O=Ix(1-¢!M
| = sz(ir6 bemenet (Iépés)
O = sz{iré kimenet
t=id6
T = szlrési id6allando
0.0...100s Sz(irési idéallando. 10=1s
40.36  Output min Meghatarozza a minimum korlatot a PID szabalyoz6 -32768.0
kimenetére. A minimum és maximum korlat hasznalatval
lehetéség van a mikddési tartomany korlatozasara.
-32768.0 ... Minimum korlatot a PID szabalyozé kimenetére. 1=1
32767.0
40.37  Output max Meghatarozza a maximum korlatot a PID szabalyozé 32767.0
kimenetére. Lasd 40.36 Output min paraméter.
-32768.0 ... Maximum korlat a PID szabalyozé kimenetére. 1=1
32767.0
40.38  Output freeze Fagyasztja vagy meghataroz egy forrast, amely a PID Not selected
enable szabalyoz6 kimenet fagyasztasara szolgal. Ez a funkcid,

akkor hasznos, ha egy érzékeld szolgaltatja a visszacsatolast
és az érzékeld szervizelésre szorul a folyamat leallitasa
nélkdl.

1 = PID szabalyoz6 kimenet fagyasztott.

Lasd 40.30 Setpoint freeze enable paraméter.

Not selected PID szabalyoz6 kimenet nem fagyasztott. 0
Selected PID szabalyoz6 kimenet fagyasztott. 1
DI1 Digitalis bemenet DI1 (70.02 DI delayed status, bit 0). 2
DI2 Digitalis bemenet DI2 (10.02 DI delayed status, bit 1). 3
DI3 Digitalis bemenet DI3 (70.02 DI delayed status, bit 2). 4
Dl4 Digitalis bemenet D14 (10.02 DI delayed status, bit 3). 5
DI5 Digitalis bemenet DI5 (10.02 DI delayed status, bit 4). 6
D16 Digitalis bemenet DI6 (10.02 DI delayed status, bit 5). 7
DIO1 Digitalis be-/kimenet DIO1 (11.02 DIO delayed status, bit 0). | 10
DIO2 Digitalis be-/kimenet DIO2 (11.02 DIO delayed status, bit 1). | 11
Other [bit] Forras valasztas (lasd Leirasok és meghatarozasok (83. -

oldal) fejezet.
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40.39  Deadband range Meghataroz egy holtsavot az alapjel korll. Ahanyszor a 0.0
folyamat visszacsatold belép a holtsavba, elindul egy késlel-
tési id6zité. Ha a visszacsatolo értéke a holtsavban marad az
id6zitd lejarta (40.40 Deadband delay) utan a PID szabalyozé
kimenete fagyasztott lesz. A normal miikddés visszaall, ha a
visszacsatold értéke elhagyja a holtsavot.

40.39 Deadband

range \ :
Setpoint - :

Feedback : j

PID controller /j‘b/
output ! N
| PID controller

< > < 2 output frozen
40.40 Deadband delay
Time
0.0 ... 32767.0 Holtsav tartomany. 1=
40.40 Deadband delay Holtsav késleltetése. Lasd 40.39 Deadband range paraméter. | 0.0 s
0.0...3600.0 s Holtsav terllet késleltetés. 1=1s
40.41  Sleep mode Alvé méd funkcio kivalasztasa. No

Lasd Elalvas funkcié a folyamat PID szabalyozashoz (48.
oldal) fejezet.

No Alvo funkcid tiltott. 0

Internal A motor fordulat 6sszehasonlitsa a 40.43 Sleep level 1
paraméter értékkel. Ha fordulat az alvé késleltetési id6 (40.44
Sleep delay) utan is az érték alatt van, a hajtas alvé médba
1ép.

40.44...40.48 paraméterek kényszeritettek.

External Az alvo funkcié a 40.42 Sleep enable paraméterben bedllitott | 2
értékkel aktivalhato.
40.44...40.48 paraméterek kényszeritettek.
40.42  Sleep enable Meghatarozza az alvé funkcié altivalashoz hasznalt forrast, Off
ha a 40.41 Sleep mode paraméter értéke External.
0 = Alvo funkcid tiltott.
1 = Alvé funkcié engedélyezett
Off 0. 0
On 1. 1
DI1 Digitalis bemenet DI1 (70.02 DI delayed status, bit 0). 2
DI2 Digitalis bemenet DI2 (70.02 DI delayed status, bit 1). 3
DI3 Digitalis bemenet DI3 (70.02 DI delayed status, bit 2). 4
Dl4 Digitalis bemenet D14 (70.02 DI delayed status, bit 3). 5
DI5 Digitalis bemenet DI5 (70.02 DI delayed status, bit 4). 6
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Dl6 Digitalis bemenet DI6 (70.02 DI delayed status, bit 5). 7
DIO1 Digitalis be-/kimenet DIO1 (711.02 DIO delayed status, bit 0). | 10
DIO2 Digitalis be-/kimenet DIO2 (71.02 DIO delayed status, bit 1). | 11
Other [bit] Forras valasztas (lasd Leirasok és meghatarozasok (83. -
oldal) fejezet.
40.43  Sleep level Meghatéarozza az alvé funkcio inditd korlatjat, ha a 40.41 0.0
Sleep mode paraméter értéke Internal.
0.0 ... 32767.0 Alvas indito szint. 1=
40.44  Sleep delay Meghatarozza a alvas inditas késleltetését. 60.0s
Az id6zit6 elindul, amikor a 40.41 Sleep mode paraméterben
beallitott feltétel igaz allapotba kerll és nyugtazodik (reset),
ha visszatér hamisba.
0.0...3600.0s Alvas inditas késleltetés. 1=1s
40.45  Sleep boost time Meghataroz egy fokozasi idét az alvas fokozasi Iépéshez. 0.0s
Lasd 40.46 Sleep boost step paraméter.
0.0...3600.0s Alvas fokoz6 id6. 1=1s
40.46  Sleep boost step Ha a hajtas alvé mddba Iép a folyamat alapjel ezzel a 0.0
szazalékkal emelkedik a 40.45 Sleep boost time
paraméterben beallitott id6h6z. Ha aktiv, az alvas fokozas
megszakad, ha a hajtas feléled.
0.0 ... 32767.0 Alvas fokozas lépés. 1=1
40.47  Wake-up deviation | Meghatarozza az ébredési szintet az alapjel és a vissza- 0
csatolas eltérésébdl. Az egység a 40.12 Unit selection
paraméterben valasztott.
Ha az eltérés meghaladja ezt az értékét és az ébredés késlel-
tetési (40.48 Wake up delay) id6 utan is felette marad, a
hajtas felébred.
Lasd 40.31 Deviation inversion paraméter.
-2147483648 ... Ebredési szint (alapjel és a visszacsatolas eltérésébdl). 1 =1 unit
2147483647
40.48  Wake up delay Meghatarozza az ébredési késleltetést az alvé médhoz. Lasd | 0.50 s
40.47 Wake-up deviation paraméter.
Az id6zit6 elindul, amikor az eltérés az ébredési szint (40.47
Wake-up deviation) felett van, és nyugtazédik (reset), ha
visszaesik a szint ala.
0.00 ...60.00 s Ebredés késleltetés. 1=1s
40.49  Tracking mode Aktivalja (vagy forrast valaszt, ami aktivalja) kévetési moédot. | Off
Kévetési médban 40.50 Tracking ref selection paraméterben
valasztott jel a PID szabalyozo6 kimenetével helyettesitett.
Lasd Kévetés (48. oldal) fejezet.
1 = Kovetési mod aktiv
Off 0. 0
On 1. 1
DI1 Digitalis bemenet DI1 (70.02 DI delayed status, bit 0). 2
DI2 Digitalis bemenet DI2 (10.02 DI delayed status, bit 1). 3
DI3 Digitalis bemenet DI3 (70.02 DI delayed status, bit 2). 4
Dl4 Digitalis bemenet DI4 (10.02 DI delayed status, bit 3). 5
DI5 Digitalis bemenet DI5 (70.02 DI delayed status, bit 4). 6
Dl6 Digitalis bemenet DI6 (70.02 DI delayed status, bit 5). 7
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DIO1 Digitalis be-/kimenet DIO1 (11.02 DIO delayed status, bit 0). | 10
DIO2 Digitalis be-/kimenet DIO2 (11.02 DIO delayed status, bit 1). | 11
Other [bit] Forras valasztas (lasd Leirasok és meghatarozasok (83. -
oldal) fejezet.
40.50  Tracking ref Forras érték valasztasa kdvetési médhoz. Lasd 40.49 Zero
selection Tracking mode paraméter.
Zero Nincs. 0
Al1 scaled 12.12 Al1 scaled value (104. oldal). 1
Al2 scaled 12.22 Al2 scaled value (105. oldal). 2
FB A ref1 Terepibusz adapter A referencia 1. 3
FB A ref2 Terepibusz adapter A referencia 2. 4
Other Az érték egy masik paraméterbdl vett. -
40.51  Trim mode Utanallitott funkcid akivalasa és kdzvetlen vagy aranyossagi | Off
vagas (trimming) kozétti valasztas. Vagas funkcioval lehetsé-
ges egy korrekcios tényez6t alkalmazni a hajtas
referenciahoz (alapjel). A vagas utani kimenet a 40.05 Trim
output actual value paraméterben elérhetd.
Lasd vezérlési lanc diagram a 368 oldalon.
Off Utanallitott funkcio inaktiv. 0
Direct Vago funkcid aktiv. A tényez6 a maximum fordulathoz, 1
nyomatékhoz vagy frekvenciahoz viszonyitott. Ezek kdzotti
valasztas a 40.52 Trim selection paraméterrel.
Proportional Vago funkciod aktiv. A tényez6 a 40.53 Trimmed ref pointer 2
paraméterben valasztott referenciahoz viszonyitott.
Combined Vago funkciod aktiv. A tényez6. A tényezd Direct és 3
Proportional médok kombinacidja. Az aranyukat a 40.54 Trim
mix paraméter hatarozza meg.
40.52  Trim selection Kivalasztja, hogy melyik vagast haszndlja a fordulat, Torque
nyomaték vagy frekvencia referencia korrigalashoz.
Torque Nyomaték referencia vagas. 1
Speed Fordulat referencia vagas. 2
Frequency Frekvencia referencia vagas. 3
40.53  Trimmed ref pointer | Forras valasztas vagas referenciahoz. Zero
Zero Nincs. 0
Al1 scaled 12.12 Al1 scaled value (lasd 104. oldal). 1
Al2 scaled 12.22 Al2 scaled value (lasd 105. oldal). 2
FB A ref1 Terepibusz adapter A referencia 1. 3
FB A ref2 Terepibusz adapter A referencia 2. 4
Other Az érték egy masik paraméterbdl vett. -
40.54  Trim mix Ha, a 40.51 Trim mode allapota Combined, meghatarozza a | 0.000
direkt és aranyos vago forrasok eredményét a végs6 vagasi
tényezdében.
0.000 = 100% aranyos
0.500 = 50% aranyos, 50% direkt
1.000 = 100% direkt
0.000 ... 1.000 Vago (Trim) mix. 1=1
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40.55  Trim adjust Meghataroz egy szorz6 értéket az utanallitott tényez6hoz. Az | 1.000
értéket megszorozza a 40.51 Trim mode paraméter
eredményével. A kapott eredményt megszorozza a 40.56
Correction source paraméter eredményével.
-100.000 ... Szorz6 az utanallitott tényez6hoz. 1=1
100.000
40.56  Correction source | Referencia valasztas utanallitashoz. PID ref
PID ref PID alapjel 1
PID output PID vezérl6 kimenet. 2
40.57  Sel between set1 PID 1 (40.07...40.56 paraméterek) és PID 2 (41 Process PID | Not selected

set2

set 2 paraméter csoport) készlet kozétti valtashoz szilkséges
forras jel kivalasztasa.

0 = Folyamat PID 1 szabalyozé hasznalt

1 = Folyamat PID 2 szabalyozé hasznalt

Not selected 0. 0
Selected 1. 1
DI1 Digitalis bemenet DI1 (70.02 DI delayed status, bit 0). 2
DI2 Digitalis bemenet DI2 (10.02 DI delayed status, bit 1). 3
DI3 Digitalis bemenet DI3 (70.02 DI delayed status, bit 2). 4
Dl4 Digitalis bemenet D14 (10.02 DI delayed status, bit 3). 5
DI5 Digitalis bemenet DI5 (10.02 DI delayed status, bit 4). 6
D16 Digitalis bemenet DI6 (70.02 DI delayed status, bit 5). 7
DIO1 Digitalis be-/kimenet DIO1 (11.02 DIO delayed status, bit 0). | 10
DIO2 Digitalis be-/kimenet DIO2 (11.02 DIO delayed status, bit 1). | 11
Other [bit] Forras valasztas (lasd Leirasok és meghatarozasok (83. -
oldal) fejezet.
41 Process PID set 2 Masodik készlet PID szabalyozé.
Az els6 (40 Process PID set 1 paraméter csoport) és masodik
készlet kdzotti valtas 40.57 Sel between set1 set2
paraméterrel..
Lasd tovaab 40.01...40.06 paraméterek, és vezérlési lanc
diagram a 367 és 368 oldalakon.
41.07  PID operation mode | Lasd 40.07 PID operation mode paraméter. Off
41.08 Feedback 1 source |Lasd 40.08 Feedback 1 source paraméter. Al1 scaled
41.09 Feedback 2 source | Lasd 40.09 Feedback 2 source paraméter. Zero
41.10  Feedback function | Lasd 40.10 Feedback function paraméter. In1
41.11  Feedback filter time | Lasd 40.11 Feedback filter time paraméter. 0.000 s
41.12  Unit selection Lasd 40.12 Unit selection paraméter. pm
41.14  Setpoint base Lasd 40.14 Setpoint base paraméter. 1500
41.15  Output base Lasd 40.15 Output base paraméter. 1500
41.16  Setpoint 1 source Lasd 40.16 Setpoint 1 source paraméter. Al2 scaled
41.17  Setpoint 2 source Lasd 40.17 Setpoint 2 source paraméter. Zero
41.18  Setpoint function Lasd 40.18 Setpoint function paraméter. In1 orIn2
41.19  Internal setpoint Lasd 40.19 Internal setpoint selection 1 paraméter. Not selected

selection 1
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41.20 Internal setpoint Lasd 40.20 Internal setpoint selection 2 paraméter. Not selected
selection 2

41.21  Internal setpoint 1 Lasd 40.21 Internal setpoint 1 paraméter. 0

41.22  Internal setpoint 2 Lasd 40.22 Internal setpoint 2 paraméter. 0

41.23  Internal setpoint 3 Lasd 40.23 Internal setpoint 3 paraméter. 0

41.24  Internal setpoint 4 Lasd 40.24 Internal setpoint 4 paraméter. 0

41.25  Setpoint selection Lasd 40.25 Setpoint selection paraméter. Ooff

41.26  Setpoint min Lasd 40.26 Setpoint min paraméter. 0.0

41.27  Setpoint max Lasd 40.27 Setpoint max paraméter. 32767.0

41.28  Setpoint increase Lasd 40.28 Setpoint increase time paraméter. 00s
time

41.29  Setpoint decrease | Lasd 40.29 Setpoint decrease time paraméter. 0.0s
time

41.30  Setpoint freeze Lasd 40.30 Setpoint freeze enable paraméter. Not selected
enable

41.31  Deviation inversion | Lasd 40.31 Deviation inversion paraméter. Ref - Fbk

41.32  Gain Lasd 40.32 Gain paraméter. 1.0

41.33  Integration time Lasd 40.33 Integration time paraméter. 60.0 s

41.34  Derivation time Lasd 40.34 Derivation time paraméter. 00s

41.35  Derivation filter time | Lasd 40.35 Derivation filter time paraméter. 00s

41.36  Output min Lasd 40.36 Output min paraméter. -32768.0

41.37  Output max Lasd 40.37 Output max paraméter. 32767.0

41.38  Output freeze Lasd 40.38 Output freeze enable paraméter. Not selected
enable

41.39  Deadband range Lasd 40.39 Deadband range paraméter. 0.0

41.40 Deadband delay Lasd 40.40 Deadband delay paraméter. 0.0s

41.41  Sleep mode Lasd 40.41 Sleep mode paraméter. No

41.42  Sleep enable Lasd 40.42 Sleep enable paraméter. Off

41.43  Sleep level Lasd 40.43 Sleep level paraméter. 0.0

41.44  Sleep delay Lasd 40.44 Sleep delay paraméter. 60.0 s

41.45  Sleep boost time Lasd 40.45 Sleep boost time paraméter. 0.0s

41.46  Sleep boost step Lasd 40.46 Sleep boost step paraméter. 0.0

41.47  Wake-up deviation | Lasd 40.47 Wake-up deviation paraméter. 0

41.48  Wake up delay Lasd 40.48 Wake up delay paraméter. 0.50 s

41.49  Tracking mode Lasd 40.49 Tracking mode paraméter. Off

41.50  Tracking ref Lasd 40.50 Tracking ref selection paraméter. Zero
selection

41.51  Trim mode Lasd 40.51 Trim mode paraméter. Off

41.52  Trim selection Lasd 40.52 Trim selection paraméter. Torque

41.53  Trimmed ref pointer | Lasd 40.53 Trimmed ref pointer paraméter. Zero

41.54  Trim mix Lasd 40.54 Trim mix paraméter. 0.000

41.55  Trim adjust Lasd 40.55 Trim adjust paraméter. 1.000

41.56  Correction source Lasd 40.56 Correction source paraméter. PID ref
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43 Brake chopper Bels6 fékcsopper beallitasok.
43.01  Braking resistor Fékellenallas becsiilt h6mérséklet megjelenitése. Az érték a | -
temperature hémérséklet %-ban adott, amikor az ellenallas eléri 43.09
Brake resistor Pmax cont paraméterben megadott terhelés a
teljesitménnyel.
Ez a paraméter csak olvashatd.
0.0 ... 120.0% Fékellenallas becsult h6mérséklete. 1=1%
43.06  Brake chopper Fékcsopper vezérlés engedélyezése. Disabled
enable Megjegyzés: mielétt engedélyezi a fékcsoppert gy6z6djon
meg, hogy:
« afékellenallas csatlakoztatva van
+ tulfeszlltség vezérlés kikapcsolt =30.30 Overvoltage
control paraméter)
+ a betap fesziiltség tartomany (95.01 Supply voltage
paraméter) helyesen van beallitva.
Disabled Fékcsopper vezérlés tiltott. 0
Enabled with Fékcsopper vezérlés engedélyezett ellenallas tulterhelés 1
thermal model védelemmel.
Enabled without Fékcsopper vezérlés engedélyezett ellenallas tulterhelés 2
thermal model védelem nélkiil. Ez a bedllitas alkamazhatd, pl. az ellenallas
egy termikus megszakitoval szerelt és Ggy van vezetékezve,
hogy megallitsa a hajtast, ha az ellenallas tul melegszik.
43.07  Brake chopper Forras valasztas gyors futasi idejl fékcsopper vezérléshez. On
runtime enable 0 = Fékcsopper IGBT impulzusok levagva
1 = Normal fékcsopper IGBT modulacié.
Ez a paraméter a csopper programozasahoz hasznalhaté.
Csak abban az esetben, ha a hajtas generator médban
Gzemel.
Off 0. 0
On 1. 1
Other [bit] Forras valasztas (lasd Leirasok és meghatarozasok (83. -
oldal) fejezet.
43.08  Brake resistor Termikus idéallandé meghatarozasa fékellenallas tulterhelés | 0's
thermal tc védelemhez.
0 ... 10000 s Fékellenallas termikus id6allandé. 1=1s
43.09  Brake resistor Azt a maximalis folyamatos fékteljesitményt hatarozza meg, |-
Pmax cont amely az ellendllast a maximalisan megengedett hmérsék-
letre heviti fel. Az érték tulterhelés védelemben hasznalt.
0.10 ... Maximum folyamatos fékezési teljesitmény. 1=1kW
10000.00 kW
43.10  Brake resistance A fékellenallas ellenallas értékének meghatarozasa. Az érték | 0 ohm
fékcsopper védelemhez hasznalt.
0...1000 ohm Fékellenallas ellenallas értéke. 1=10hm
43.11  Brake resistor fault | Hiba korlat beallitasa fékellenallas hémérséklet felligyelet- 105%
limit hez. Ha eléri a korlatot a hajtas 7387 BR excess temperature
hibat jelez.
Az érték a hémérséklet %-ban adott, amikor az ellenallas
eléri 43.09 Brake resistor Pmax cont paraméterben megadott
terhelés a teljesitménnyel.
0...150% Fékcsopper hémérséklet hiba korlat. 1=1%
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43.12  Brake resistor Figyelmeztet6 korlat bedllitasa fékellenallas hémérséklet 95%
warning limit felligyelethez. Ha eléri a korlatot a hajtds A793 BR excess
temperature figyelmeztetést jelez.
Az érték a hémérséklet %-ban adott, amikor az ellenallas
eléri 43.09 Brake resistor Pmax cont paraméterben megadott
terhelés a teljesitménnyel.
0...150% Fékcsopper hémérséklet figyelmeztetd korlat. 1=1%
44 Mechanical brake Mechanikus fékvezérlés konfiguralasa.
control Lasd Mechanikus fék vezérlés (50. oldal) fejezet.
44.01  Brake control status | Mechanikus fék vezérlés statusz sz6 megjelenitése. -
Ez a paraméter csak olvashaté
Bit Név Informacio
0 Open command Zar/nyit parancs a fék miikddtet6é rendszernek (0 = zart, 1 = nyitott).
Csatlakoztassa ezt a bitet a kivant kimenetre.
1 Opening torque 1 = Nyitasi nyomaték kérelem a hajtas logikabol
2 Hold stopped 1 = Tartasi kérelem a hajtas logikabdl
request
3 Ramp to stopped |1 = 0 fordulatra rampazas kérelem a hajtas logikabdl
4 Enabled 1 = Fék vezérlés engedélyezett
5 Closed 1 = Fék vezérlés logika fék zart allapotban
6 Opening 1 = Fék vezérlés logika fék nyit allapotban
7 Open 1 = Fék vezérlés logika fék nyitva allapotban
8 Closing 1 = Fék vezérlés logika fék zar allapotban
9...15 |Foglalt
0000h...FFFFh Mechanikus fék vezérlés statusz zs6. 1=1
44.02  Brake torque Nyomaték (%-ban) (megjegyzett), amikor a fék zarasi -
memory parancs aktiv.
Ez az érték hasznalhato fék nyitasi nyomaték referenciaként .
Lasd 44.09 Brake open torque source és 44.10 Brake open
torque paraméterek.
-1600.0 ... 1600.0 | Nyomaték fékzaraskor. Lasd 46.03
% par.
44.03  Brake open torque | Aktudlisan aktiv fék nyitasi nyomaték megjelenitése. Lasd -
reference 44.09 Brake open torque source és 44.10 Brake open torque
paraméterek.
Ez a paraméter csak olvashaté.
-1000 ... 1000% Aktualisan aktiv fék nyitasi nyomaték. Lasd 46.03
par.
44.06  Brake control Aktivalja/deaktivalja (vagy forras jel valasztas, amely Off
enable aktivalja/deaktivalja) a fékvezérld logikat.
0 = Fék vezérlés inaktiv
1 = Fék vezérlés aktiv
Off 0. 0
On 1. 1
DI1 Digitalis bemenet DI1 (70.02 DI delayed status, bit 0). 2
DI2 Digitalis bemenet DI2 (70.02 DI delayed status, bit 1). 3
DI3 Digitalis bemenet DI3 (70.02 DI delayed status, bit 2). 4
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Dl4 Digitalis bemenet DI4 (10.02 DI delayed status, bit 3). 5
DI5 Digitalis bemenet DI5 (70.02 DI delayed status, bit 4). 6
D16 Digitalis bemenet DI6 (70.02 DI delayed status, bit 5). 7
DIO1 Digitalis be-/kimenet DIO1 (711.02 DIO delayed status, bit 0). | 10
DIO2 Digitalis be-/kimenet DIO2 (71.02 DIO delayed status, bit 1). | 11
Other [bit] Forras valasztas (lasd Leirasok és meghatarozasok (83. -
oldal) fejezet.
44.07  Brake acknowledge | Aktivalja/deaktivalja (és forrast valaszt) fék nyitva/zarva No
selection (visszaigazolas) felligyelethez. acknowledge
Ha fék vezérlési hiba (visszaigazold jel varatlan allapota)
észlelt a hajtas 44.17 Brake fault function paraméterben
megadott moédon reagal.
0 = Fék nyitva
1 = Fék zarva
Off 0. 0
On 1. 1
No acknowledge Fék nyitva/zarva fellgyelet tiltott. 2
DI1 Digitalis bemenet DI1 (70.02 DI delayed status, bit 0). 3
DI2 Digitalis bemenet DI2 (10.02 DI delayed status, bit 1). 4
DI3 Digitalis bemenet DI3 (70.02 DI delayed status, bit 2). 5
Dl4 Digitalis bemenet D14 (10.02 DI delayed status, bit 3). 6
DI5 Digitalis bemenet DI5 (10.02 DI delayed status, bit 4). 7
D16 Digitalis bemenet DI6 (70.02 DI delayed status, bit 5). 8
DIO1 Digitalis be-/kimenet DIO1 (711.02 DIO delayed status, bit 0). | 11
DIO2 Digitalis be-/kimenet DIO2 (11.02 DIO delayed status, bit 1). | 12
Other [bit] Forras valasztas (lasd Leirasok és meghatarozasok (83. -
oldal) fejezet.
44.08 Brake open delay A fék oldasanak késleltetési idejét hatarozza meg. A 0.00s
késleltetési szamlalo akkor indul, ha a hajtas felmagnesezte a
motort és a motor nyomatéka elérte a fék oldasahoz
szlikséges szintet (44.03 Brake open torque reference
paraméter). Az id6zit6 indulasaval egyszerre a fék vezérlé
logika bekapcsolja a fék kimenetét és a fék elkezd kinyitni.
Allitsa ezt az értéket a fék gyarto6 altal megadott késlelteési
id6 értékére.
0.00...5.00s Fék oldas késleltetés. 100=1s
44.09  Brake open torque | Fék nyitasi nyomaték referencia forrds meghatarozasa, ha Brake open
source + az abszolut érték nagyobb, mint a 44. 10 Brake open torque
torque paraméter bedllitas, és
+ az el6jel azonos a 44.10 Brake open torque paraméterben
beallitottal
Lasd 44.10 Brake open torque paraméter
Zero Nulla. 0
Al1 scaled 12.12 Al1 scaled value (104. oldal). 1
Al2 scaled 12.22 Al2 scaled value (105. oldal). 2
FBA ref1 Terepibusz adapter A referencia 1. 3
FBA ref2 Terepibusz adapter A referencia 2. 4
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Brake torque 44.02 Brake torque memory paraméter 7
memory
Brake open torque | 44.10 Brake open torque paraméter 8
Other Az érték egy masik paraméterbdl vett. -

44.10  Brake open torque | El6jel (pl.: forgasirany) és fék nyitasi nyomaték minimum 0%

abszolut értékének meghatarozasa.
A forras értéke a (44.09 Brake open torque source
paraméterben) fék nyitasi nyomatéknak hasznalt, ha az eléjel
azonos és nagyobb abszolut értékl ezzel a paraméterrel.
-1000 ... 1000% Minimum nyomaték fék engedéskor. Lasd 46.03
par.

44.11  Keep brake closed | Forras valasztas, amely megakadalyozza a fék nyitasat. Off

0 = Normal fék miikodés

1 = Fék zarva tartasa

Megjegyzés: Ez a paraméter nem médosithaté mikédés

kdzben.
Off 0. 0
On 1. 1
D1 Digitalis bemenet DI1 (70.02 DI delayed status, bit 0). 2
DI2 Digitalis bemenet DI2 (70.02 DI delayed status, bit 1). 3
DI3 Digitalis bemenet DI3 (70.02 DI delayed status, bit 2). 4
Dl4 Digitalis bemenet D14 (10.02 DI delayed status, bit 3). 5
DI5 Digitalis bemenet DI5 (70.02 DI delayed status, bit 4). 6
DI6 Digitalis bemenet DI6 (70.02 DI delayed status, bit 5). 7
DIO1 Digitalis be-/kimenet DIO1 (11.02 DIO delayed status, bit 0). | 10
DIO2 Digitalis be-/kimenet DIO2 (11.02 DIO delayed status, bit 1). | 11
Other [bit] Forras valasztas (lasd Leirasok és meghatarozasok (83. -

oldal) fejezet.

44.12  Brake close request | Kiils6 fék zarasi kérelem jel forras valasztas. A jel feliilijaa | Off

bels6 vezérl6 logikat és zarva tartja a féket (ha aktiv).

0 = Normal mikddés/nincs kils6 zarva jel csatlakoztatva

1 =Fék zarva

Megjegyzés: Ez a paraméter nem mdédosithaté miikddés

kdzben.
Off 0. 0
On 1. 1
D1 Digitalis bemenet DI1 (70.02 DI delayed status, bit 0). 2
DI2 Digitalis bemenet DI2 (70.02 DI delayed status, bit 1). 3
DI3 Digitalis bemenet DI3 (70.02 DI delayed status, bit 2). 4
Di4 Digitalis bemenet DI4 (10.02 DI delayed status, bit 3). 5
DI5 Digitalis bemenet DI5 (70.02 DI delayed status, bit 4). 6
DI6 Digitalis bemenet DI6 (70.02 DI delayed status, bit 5). 7
DIO1 Digitalis be-/kimenet DIO1 (11.02 DIO delayed status, bit 0). | 10
DIO2 Digitalis be-/kimenet DIO2 (11.02 DIO delayed status, bit 1). | 11
Other [bit] Forras valasztas (lasd Leirasok és meghatarozasok (83. -

oldal) fejezet.
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44.13

Brake close delay

Meghatarozza, hogy mennyi idé teljen el a zar parancs
megérkezése és a motor forgatasanak leallitasa kozott. Ez
azért sziikséges, hogy a motor felligyelet alatt és aktiv
maradjon a fék tényleges zarasaig.

Allitsa ezt az értéket a fék gyarté altal megadott késlelteési
id6 értékére

0.00s

0.00...60.00 s

Fék zarasi késleltetés.

100=1s

44.14

Brake close level

Meghatarozza a fék zaras fordulatat (abszlotut értékben).
Miutéan a motor fordulat ezen szint alatt marad a 44.15 Brake
close level delay paraméterben beallitott késletetési ideig, a
zarva parancs kiadott

10.0 rpm

0.0 ... 1000.0 rpm

Fék zaras fordulata.

Lasd 46.01
par.

44.15

Brake close level
delay

Fék zarasi szint késleltetés. Lasd 44. 14 Brake close level
paraméter.

0.00s

0.00...10.00 s

Fék zarasi szint késleltetés.

100=1s

44.16

Brake reopen delay

Fék zarasi és uUjranyitasi parancs kozott eltelt minimum idé
meghatarozasa.

0.00s

0.00...10.00 s

Fék Ujranyitasi késleltetés.

100=1s

44.17

Brake fault function

Meghatarozza, hogy hogyan reagaljon a hajtas egy
mechanikus fék vezérlési hibara.

Megjegyzés: Ha 44.07 Brake acknowledge selection
paraméter No acknowledge értékre allitott, visszaigazold
statusz felugyelet tiltott és ezért nem figyelmeztetd vagy hiba
lizenetet generalni. Azonban a fék nyitva allapot mindig
fellgyelt.

Fault

Fault

A hajtas 71A2 Mechanical brake closing failed | 71A3
Mechanical brake opening failed hibat jelez, ha visszaigazold
statusz nem egyezik a fék vezérlé logika altal feltételezett
allapottal.

A hajtas 71A5 Mechanical brake opening not allowed hibat
jelez, ha a fék nyitva feltétel nem teljesithetd.

Warning

A hajtas A7A1 Mechanical brake closing failed | A7TA2
Mechanical brake opening failed figyelmeztetést jelez, ha
visszaigazol6 statusz nem egyezik a fék vezérld logika altal
feltételezett allapottal.

A hajtas A7A5 Mechanical brake opening not allowed
figyelmezetést jelez, ha a fék nyitva feltétel nem teljesithetd.

Open fault

A fék zarasakor a hajtas A7A1 Mechanical brake closing
failed figyelmeztetést jelez, ha visszaigazold statusz nem
egyezik a fék vezérl6 logika altal feltételezett allapottal.

A fék nyitasakor a hajtas 71A3 Mechanical brake opening
failed figyelmeztetést jelez, ha visszaigazold statusz nem
egyezik a fék vezérl6 logika altal feltételezett allapottal.

A hajtas A7A5 Mechanical brake opening not allowed
figyelmezetést jelez, ha a fék nyitva feltétel nem teljesithetd.

44.18

Brake fault delay

Zarasi hiba késleltetés meghatarozasa.

0.00s

0.00...60.00 s

Fék zaras hiba késleltetés.

100=1s
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45 Energy efficiency Energia megtakartitasi szamlalok beallitasa.
Lasd Energia megtakaritasi szamlalo (63. oldal) fejezet.

45.01  Saved GW hours Energia megtakaritdas GWh-ban. Egy kdzvetlen halézatra
kapcsolt motorral hasonlitja 6ssze a megtakaritast. Ez a
paraméter hasznalt, ha a 45.02 Saved MW hours paraméter
tulcsordul.

Ez a paraméter csak olvashaté (lasd 45.27 Energy
calculations reset paraméter).

0...65535 GWh Energia megtakaritdas GWh-ban. 1=1GWh

45.02  Saved MW hours Energia megtakaritas MWh-ban. Egy kozvetlen halézatra
kapcsolt motorral hasonlitja 6ssze a megtakaritast. Ez a
paraméter hasznalt, ha a 45.03 Saved kW hours paraméter
tulcsordul.

Ha ez a paraméter tulcsordul a 45.07 Saved GW hours
paraméter automatikusan aktivalodik.

Ez a pataméter csak olvashato (lasd 45.21 Energy
calculations reset paraméter).

0...999 MWh Energia megtakaritdas MWh-ban. 1=1MWh

45.03  Saved kW hours Energia megtakaritas kWh-ban. Egy kdzvetlen halézatra
kapcsolt motorral hasonlitjia 6ssze a megtakaritast.

Ha a belsé fékcsopper engedélyezett, minden motorbdl
érkezd energia, feltételezhetéen hévé alakul.

Ha ez a paraméter tulcsordul a 45.02 Saved MW hours
paraméter automatikusan aktivalodik.

Ez a pataméter csak olvashato (lasd 45.21 Energy
calculations reset paraméter).

0.0 ... 999.9 kWh Energia megtakaritas kWh-ban. 10 =1 kWh
45.05  Saved money Koltség megtakaritas ezrekben. Egy kdzvetlen halézatra -
x1000 kapcsolt motorral hasonlitja 6ssze a megtakaritast. Ez a

paraméter hasznalt, ha a 45.06 Saved money talcsordul
A pénznem a 45.17 Tariff currency unit paraméterben
beallitott.

Ez a paraméter csak olvashaté (lasd 45.27 Energy
calculations reset paraméter).

0...4294967295 Koltség megtakaritas ezrekben. 1=1ezer
thousands
45.06  Saved money Koltség megtakaritas. Egy kézvetlen halézatra kapcsolt -

motorral hasonlitja 6ssze a megtakaritast. Ez az érték a kWh-
ban megtakaritott energiat szorozza az érvényes energia
araval (45.14 Tariff selection).

Ha ez a paraméter tulcsordul a 45.05 Saved money x1000
paraméter automatikusan aktivalodik.

A pénznem a 45.17 Tariff currency unit paraméterben
beallitott.

Ez a paraméter csak olvashato (lasd 45.21 Energy
calculations reset paraméter).

0.00 ... 999.99 units | Kbltség megtakaritas. 1 =1 unit
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45.08  CO2 reduction in CO,, kibocsatas csokkentése kilotonnaban. Egy kdzvetlen -
kilotons halézatra kapcsolt motorral hasonlitja 6ssze a megtakaritast.
Ez a paraméter hasznalt, ha a 45.09 CO2 reduction in tons
paraméter tulcsordul.
Ez a paraméter csak olvashaté (lasd 45.21 Energy
calculations reset paraméter).
0...65535 metric CO,, kibocsatas csokkentése kilotonnaban. 1 =1 metric
kilotons kiloton
45.09  CO2 reduction in CO, kibocsatas csokkentése tonnaban. Egy kdzvetlen -
tons halézatra kapcsolt motorral hasonlitja 6ssze a megtakaritast.
Ez az érték MWh-ban megtakaritott energia és 45.18 CO2
conversion factor (alapbeallitas 0,5 tonna/MWh) paraméter
szorzatanak az eredménye.
Ha ez a paraméter tulcsordul a 45.08 CO2 reduction in
kilotons paraméter automatikusan aktivalédik.
Ez a paraméter csak olvashat6 (lasd 45.21 Energy
calculations reset paraméter).
0.0 ... 999.9 metric | CO, kibocsatas csokkentése tonnaban. 1 =1 metric
tons ton
45.11  Energy optimizer Engedélyeziltiltja az energia optimalizalé funkciot. A funkcié | Disable
optimalizalja a fluxust, igy csokkentve a energia felhasznalast
és a zajszintet, ha motor névleges terhelés alatt izemel. A
teljes hatasfok (motor és hajtas), akar 1...10%-al névelheté
(terhelés és fordulattdl figgd):
Megjegyzés: Allandé magneses motornal az energia
optimalizalé mindig engedélyezett, fliggetlenil ettdl a
paramétertdl
Disable Energia optimalizalas tiltott. 0
Enable Energia optimalizalas engedélyezett. 1
45.12  Energy tariff 1 Meghatarozza az energia tarifa 1 (kWh energia ara) értékét. | 1.000 units
45.14 Tariff selection paraméter beallitasatol fliggéen ez
vagy a 45.13 Energy tariff 2 paraméter értéke referenciaként
hasznalt, ha koltség megtakaritas szamolt.
A pénznem tipusa a 45.17 Tariff currency unit paraméterben
meghatarozott.
Megjegyzés: A pénznemek csak olvashatok és
visszamendleg nem hasznéalhatok.
0.000 ... Energia tarifa 1. -
4294967295.000
units
45.13  Energy tariff 2 Meghatarozza az energia tarifa 2 (kWh energia ara) értékét | 2.000 units
Lasd 45.12 Energy tariff 1 paraméter.
0.000 ... Energia tarifa 2. -
4294967295.000
units
45.14  Tariff selection Elére beallitott tarifa hasznalat valasztas (vagy forras Energy tariff
valasztas kivalasztashoz). 1
0 = 45.12 Energy tariff 1
1 = 45.13 Energy tariff 2
Energy tariff 1 0. 0
Energy tariff 2 1. 1
DI1 Digitalis bemenet DI1 (70.02 DI delayed status, bit 0). 2
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DI2 Digitalis bemenet DI2 (70.02 DI delayed status, bit 1). 3
DI3 Digitalis bemenet DI3 (70.02 DI delayed status, bit 2). 4
Dl4 Digitalis bemenet D14 (70.02 DI delayed status, bit 3). 5
DI5 Digitalis bemenet DI5 (70.02 DI delayed status, bit 4). 6
DI6 Digitalis bemenet DI6 (70.02 DI delayed status, bit 5). 7
DIO1 Digitalis be-/kimenet DIO1 (11.02 DIO delayed status, bit 0). | 10
DIO2 Digitalis be-/kimenet DIO2 (11.02 DIO delayed status, bit 1). | 11
Other [bit] Forras valasztas (lasd Leirasok és meghatarozasok (83. -
oldal) fejezet.
45.17  Tariff currency unit | Pénznem vélasztas megtakaritdsok szamolasahoz. EUR
EUR Euro. 101
usD US dollar. 102
Local currency A valuta a nyelvkivalasztassal keril kivalasztasra (lasd 96.07 | 100
Language paraméter).
45.18  CO2 conversion Meghatarozza a tényezét, amivel a megtakaritott energia 0.500
factor atvalthatd CO, kibocsatas megtakaritassa (kg/kWh vagy tn/MWh
tn/MWh).
0.000 ... 65.535 Tényez8, megtakaritott energia, CO, kibocsatas atvaltashoz. | 1 =1 tn/MWh
tn/MWh
45.19  Comparison power | Motor teljesitmény kdzvetlen halézatra csatlakoztataskor. Az | -
érték referenciaként hasznalt, ha energia megtakaritast
szamol. Megjegyzés: A megtakaritds szamolas pontossaga,
figg ezen érték pontossagatol.
0.0 ... 10000000.0 | Motor teljesitmény. 1=1kwW
kW
45.21  Energy calculations | Megtakaritasi szamlalok nulldzasa (45.01...45.09 Done
reset paraméterek).
Done Nulldzas nem kért (normal miikodés). 0
Reset Megtakaritas szamlalok nullazasa. Az érték automatikusan 1
visszaall Done-ba.
46 Monitoring/scaling | Fordulat felligyeleti beallitdsok. Aktudlis jel sz(irés, altalanos
settings skalazasi beallitasok.
46.01  Speed scaling Meghatarozza a gyorsitasban hasznalt végsebesség értékét | 1500 rpm
és lassitasban hasznalt kezddsebesség értékét (lasd 23
Speed reference ramp paraméter csoport).
Tovabba meghataroz a fordulattal kapcsolatos paraméterek-
hez egy 16 bites skalazast. Ez a paraméter értéke a
terepbibusz 20000, master/follower, stb. kommunikaciéhoz
tartozik.
0...30000 rpm Gyorsitasi/lassitasi vég/kezd6 fordulat. 1=1rpm
46.02  Frequency scaling | Meghatarozza a gyorsitasban hasznalt felsé frekvencia 50.00 Hz
értékét és lassitasban hasznalt alsé frekvencia értékét (lasd
28 Frequency reference chain paraméter csoport).
Tovabba meghataroz a fordulattal kapcsolatos paraméterek-
hez egy 16 bites skalazast. Ez a paraméter értéke a
terepbibusz 20000, master/follower, stb. kommunikacidohoz
tartozik.
0.10 ... 1000.00 Hz | Gyorsitasi/lassitasi fels6/vég frekvencia 10=1Hz
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46.03  Torque scaling Nyomaték paraméterek 16 bites skalazas meghatarozasa. Ez | 100.0%
a paraméter értéke (névleges nyomaték %-an) a terepibusz
10000, master/follower, stb. kommunikaciéhoz tartozik.
0.0 ... 30000.0% Nyomaték terepbibusz 10000 kommunikaciéhoz . 10=1%
46.04  Power scaling Kimeneti teljesitmény meghatarozasa, ami a terepbibusz 1000.0 kW
10000, master/follower, stb. kommunikaciéhoz tartozik.
0.0 ... 30000.0 kW | Teljesitmény terepbibusz 10000 kommunikaciéhoz. 1=1kwW
46.11  Filter time motor Szirési id6k meghatarozasa a 01.07 Motor speed used, 500 ms
speed 01.02 Motor speed estimated, 01.04 Encoder 1 speed filtered
és 01.05 Encoder 2 speed filtered jelekhez.
2...20000 ms Motor fordulat jel sziirési id6. 1=1ms
46.12  Filter time output Szirési id6 meghatarozasa a 01.06 Output frequency jelhez. | 500 ms
frequency
2...20000 ms Kimeneti frekvencia jel szlirési id6. 1=1ms
46.13  Filter time motor Szlrési id6 meghatarozasa a 01.70 Motor torque % jelhez. 100 ms
torque
2...20000 ms Motor nyomaték jel szlirési idé. 1=1ms
46.14  Filter time power Szirési id6 meghatarozasa a 01.14 Output power jelhez. 100 ms
out
2...20000 ms Kimeneti teljesitmény szirési id6. 1=1ms
46.21  Speed setpoint A motor fordulat ablak felugyelet abszolut érték 100.00 rpm
hysteresis meghatarozasa, pl. a kiildnbség abszolut érték az aktualis
fordulat és fordulat referencia (90.01 Motor speed for control -
28.96 Frequency ref ramp in) kdz6tt van.
Ha a motor fordulat ebben paraméterben megadott korlaton
beleil van a 06.11 Main status word bit 0 értéke 1.
Ha a motor frekvencia a korlaton kivil van a bit 8 értéke 0.
0.00 ... 30000.00 Abszolut érték fordulat ablak felligyelethez. Lasd 46.01
rpm par.
46.22  Frequency setpoint | A motor frekvencia ablak felligyelet abszolut érték 10.00 Hz
hysteresis meghatarozasa, pl. a kiildnbség abszolut érték az aktualis
frekvencia és frekvencia referencia (01.06 Output frequency -
28.96 Frequency ref ramp in) kdz6tt van.
Ha a motor frekvencia ebben paraméterben megadott
korlaton beleil van a 06.11 Main status word bit 0 értéke 1.
Ha a motor frekvencia a korlaton kivil van a bit 8 értéke 0.
0.00 ... 1000.00 Hz | Abszolut érték frekvencia ablak felligyelethez. Lasd 46.02
par
46.23  Torque setpoint A motor nyomaték ablak felligyelet abszolut érték 10%
hysteresis meghatarozasa, pl. a kiildbnbség abszolutt érték az aktualis
nyomaték és nyomaték kozott referencia (07.70 Motor torque
% - 26.73 Torque ref4 actual) kdzott van.
Ha a motor nyomaték ebben paraméterben megadott
korlaton belell van a 06.711 Main status word bit O értéke 1.
Ha a motor nyomaték a korlaton kiviil van a bit 8 értéke 0.
0...300% Abszolut érték nyomaték ablak felligyelethez. Lasd 46.03
par.
46.31  Above speed limit Meghatéarozza a fordulat felligyelet korlatokat az aktualis 0.00 rpm
fordulathoz. Lasd 06.7171 Main status word, bit 10 paraméter.
0.00 ... 30000.00 Aktualis fordulat feltigylet korlat. Lasd 46.01
rpm par
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46.32  Above frequency Meghatarozza a frekvencia felligyelet korlatokat az aktualis 0.00 Hz
limit fordulathoz. Lasd 06.77 Main status word, bit 10 paraméter.
0.00 ... 1000.00 Hz | Aktualis frekvencia fellgyelet korlat. Lasd 46.02
par.
46.33  Above torque limit | Meghatarozza a nyomaték feliigyelet korlatokat (motor 0.0 %
névleges nyoomaték szazalékaban) az aktualis fordulathoz.
Lasd 06.11 Main status word, bit 10 paraméter.
0.0 ... 1600.0% Aktualis nyomaték felligyelet korlat. 1=1Nm
47 Data storage Adattarolé paraméterek. irhatok és olvashatok mas
paraméter forrasok hasznalataval és bellitasokkal.
Ne feledje, hogy kulénb6z6 tarolé paraméterek és
adattipusok vannak.
Lasd Adattarolo paraméterek (66. oldal) fejezet.
47.01  Data storage 1 Adattarolé paraméter 1. 0.000
real32
-2147483.008 ... 32-bit-es adat. -
2147483.008
47.02  Data storage 2 Adattarolé paraméter 2. 0.000
real32
-2147483.008 ... 32-bit-es adat. -
2147483.008
47.03 Data storage 3 Adattarolé paraméter 3. 0.000
real32
-2147483.008 ... 32-bit-es adat. -
2147483.008
47.04  Data storage 4 Adattarolé paraméter 4. 0.000
real32
-2147483.008 ... 32-bit-es adat. -
2147483.008
47.05 Data storage 5 Adattarolé paraméter 5. 0.000
real32
-2147483.008 ... 32-bit-es adat. -
2147483.008
47.06  Data storage 6 Adattarolé paraméter 6. 0.000
real32
-2147483.008 ... 32-bit-es adat. -
2147483.008
47.07  Data storage 7 Adattarolé paraméter 7. 0.000
real32
-2147483.008 ... 32-bit-es adat. -
2147483.008
47.08 Data storage 8 Adattarolé paraméter 8. 0.000
real32
-2147483.008 ... 32-bit-es adat. -
2147483.008
47.11  Data storage 1 Adattarolé paraméter 9. 0
int32
-2147483648 ... 32-bit-es adat. -
2147483647
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47.12  Data storage 2 Adattarolé paraméter 10. 0
int32
-2147483648 ... 32-bit-es adat. -
2147483647
47.13  Data storage 3 Adattarolé paraméter 11. 0
int32
-2147483648 ... 32-bit-es adat. -
2147483647
47.14  Data storage 4 Adattarold paraméter 12. 0
int32
-2147483648 ... 32-bit-es adat. -
2147483647
47.16  Data storage 5 Adattarolé paraméter 13. 0
int32
-2147483648 ... 32-bit-es adat. -
2147483647
47.16  Data storage 6 Adattarolé paraméter 14. 0
int32
-2147483648 ... 32-bit-es adat. -
2147483647
47.17  Data storage 7 Adattarold paraméter 15. 0
int32
-2147483648 ... 32-bit-es adat. -
2147483647
47.18  Data storage 8 Adattarolé paraméter 16. 0
int32
-2147483648 ... 32-bit-es adat. -
2147483647
47.21  Data storage 1 Adattarolé paraméter 17. 0
int16
-32768 ... 32767 16-bit-es adat 1=1
47.22  Data storage 2 Adattarolé paraméter 18. 0
int16
-32768 ... 32767 16-bit-es adat 1=1
47.23  Data storage 3 Adattarold paraméter 19. 0
int16
-32768 ... 32767 16-bit-es adat 1=1
47.24  Data storage 4 Adattarolé paraméter 20. 0
int16
-32768 ... 32767 16-bit-es adat 1=1
47.25 Data storage 5 Adattarolé paraméter 21. 0
int16
-32768 ... 32767 16-bit-es adat 1=1
47.26  Data storage 6 Adattarold paraméter 22. 0
int16
-32768 ... 32767 16-bit-es adat 1=1
47.27  Data storage 7 Adattarolé paraméter 23 0

int16
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-32768 ... 32767 16-bit-es adat 1=1
47.28 Data storage 8 Adattarolé paraméter 24. 0
int16
-32768 ... 32767 16-bit-es adat 1=1
49 Panel port Kommunikacios beallitasok a panel kommunikaciés portbdl a
communication hajtasba.
49.01  Node ID number Hajtas azonosit6 (node ID) meghatarozas. Minden a 1
halézatra csatlakozo hajtasnak egyedi azonositdja, kell hogy
legyen.
Megjegyzés: Halozati hajtasoknadl, javasolt az ID1 értéket
tartalék/csere hajtasnak fenntartani.
1...32 Csomopont azonosito. 1=1
49.03 Baud rate Adat folyam értéke meghatarozasa. 230.4 kbps
38.4 kbps 38.4 kbit/s. 1
57.6 kbps 57.6 kbit/s. 2
86.4 kbps 86.4 kbit/s. 3
115.2 kbps 115.2 kbit/s. 4
230.4 kbps 230.4 kbit/s. 5
49.04  Communication Idétullépés bedllitas vezérlépanel (vagy PC szoftver) 10.0s
loss time kommunikaciéhoz. Ha a kommunikacio a beallitott idétullépés
utan sem all vissza, a hajtas a 49.05 Communication loss
action paraméterben meghatarozott miveletet hajtja végre.
0.1...3000.0 s Panel/PC szoftver kommunikaciés idétullépés. 10=1s
49.05  Communication Meghatarozza, hogy hogyan reagaljon a hajtas a Fault
loss action vezérlépanel (PC szoftver) kommunikacié vesztésre.
No action Nincs mivelet. 0
Fault A hajtas 7081 Panel port communication hibat jelez. 1
Last speed A hajtas A7EE Panel loss figyelmezetetést jelez befagyasztja | 2
a fordulatot, ahol a hajtas tizemelt. A fordulatot az aktualis
fordulat és egy 850 ms alul ateresztd sziirével hatarozza
meg.
Figyelmezetés! Gy6z6djon meg réla, hogy a
kommunikacio vesztés utani mikddés biztonsagos.
Speed ref safe A hajtas A7EE Panel loss figyelmezetetést jelez és a 22.41 3
Speed ref safe (vagy 28.41 Frequency ref safe, ha frekvencia
referencia hasznalt) paraméterben beallitott fordulat értéken
lizemel tovabb.
Figyelmezetés! Gy6z6djon meg réla, hogy a
kommunikacié vesztés utani miikddés biztonsagos
49.06  Refresh settings 49.01...49.05 paraméter bedllitasok jovahagyasa Done
Megjegyzés: A frissités kommunikacio vesztést okozhat, Ujra
csatlakoztatasra lehet sziikség.
Done Frissités kész vagy nem kért. 0
Configure 49.01...49.05 paraméterek frissitése. Az érték automatikusan | 1

visszaall Done-ba.
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50 Fieldbus adapter Terepibusz kommunikaciés beallitasok.
(FBA)
50.01 FBA A enable Kommunikacié engedélyezéseltiltdsa a hajtas és a terepibusz | Disable
adapter A kozott.
Disable Kommunikacid tiltott a hajtés és a terepibusz adapter A 0
kozott.
Enable Kommunikacié engedélyezett a hajtas és a terepibusz 1
adapter A kdz6tt.
50.02 FBA Acomm loss | Meghatarozza, hogy hogyan reagaljon a terepibusz No action
func kommunikacié vesztésre. Az id6 késleltetés a 50.03 FBA A
comm loss timeout paraméterben allithaté be.
No action Nincs mivelet. 0
Fault Kommunikacié vesztés aktiv. A hajtas 7570 FBA A 1
communication hibat jelez és szabdkifutssal megall.
Last speed Kommunikacié vesztés aktiv. A hajtas A7C1 FBA A 2
communication figyelmezetetést jelez, befagyasztja a
fordulatot, ahol a hajtas tizemelt. A fordulatot az akutalis
fordulat és egy 850 ms alul ateresztd szlrével hatarozza
meg.
Figyelmezetés! Gy6z6djon meg rola, hogy a
kommunikacié vesztés utani mikddés biztonsagos.
Speed ref safe Kommunikacié vesztés aktiv. A hajtds A7EE Panel loss 3
figyelmezetetést jelez és a 22.41 Speed ref safe (vagy 28.41
Frequency ref safe, ha frekvencia referencia hasznalt)
paraméterben beallitott fordulat értéken Gizemel tovabb.
Figyelmezetés! Gy6z6djon meg rola, hogy a
kommunikacié vesztés utani miikddés biztonsagos
50.03 FBA A comm loss | Meghatarozza, hogy mennyi id6késleltetés letelte utan hajtsa | 0.3 s
timeout végre a hajtas 50.02 FBA A comm loss func paraméterben
beallitott miveletet. Az id6zit6 elindul, ha kommunikaciés link
nem tudja frissiteni az Gizenetet.
0.3...6553.5s 1d6 késleltetés. 1=1s
50.04 FBA A ref1 type Referencia 1 tipus és skalazas kivalasztasa a terepibusz Auto
adapter A-bdl kiildve. A referencia skalazas a 46.01...46.04
paraméterben allithaté be, attdl figgéen. hogy milyen
referencia van kivalasztva ezzel a paraméterrel.
Auto Tipus és skalazas automatikusan valasztott az aktualisan 0
aktiv vezérlési mod szerint.
Transparent Nincs skalazas. 1
General Altalanos referencia egy specifikus egység nélkiil.
Torque A skalazas a 46.03 Torque scaling paraméterrel
meghatarozott.
Speed A skélazas a 46.01 Speed scaling paraméterrel 4
meghatarozott
Frequency A skalazas a 46.02 Frequency scaling paraméterrel 5
meghatarozott.
Position Foglalt.
Velocity Foglalt.
DC voltage Foglalt.
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Active power Foglalt. 9
Reactive power Foglalt. 10

50.05 FBA A ref2 type Referencia 2 tipus és skalazas kivalasztasa a terepibusz Auto

adapter A-bdl kiildve. A referencia skalazas a 46.01...46.04
paraméterben allithaté be, attdl fliggéen. hogy milyen
referencia van kivalasztva ezzel a paraméterrel.
Vaélasztashoz, lasd 50.04 FBA A ref1 type paraméter.
50.06 FBA A SW sel Statusz szo6 forras kivalasztasa, amit a terepibuszi halézatba | Auto
kild a terepibusz adapter A-n keresztiil.
Auto Statusz sz6 forras automatikus valasztasa. 0
Transparent mode | A 50.09 FBA A SW transparent source paraméterrel 1
valasztott forras tovabbitva, mint statusz szé a terepibuszi
halézatba kiild a terepibusz adapter A-n keresztiil.
50.07 FBA A actual 1 type | Az aktualis érték 1 tipus és skalazas kivalasztasa, ami a Auto
terepibuszi halézatba kuldétt a terepibusz adapter A-n
keresztll. A skalazas értéke a 46.01...46.04 paraméterekkel
meghatarozott, attél fliggéen, hogy melyik aktualis érték tipus
van kivalasztva ezzel a paraméterrel.
Valasztashoz, lasd 50.04 FBA A ref1 type paraméter.

50.08 FBA A actual 2 type | Az aktualis érték 2 tipus és skalazas kivalasztasa, ami a Auto
terepibuszi hal6zatba kuldétt a terepibusz adapter A-n
keresztlil. A skalazas értéke a 46.01...46.04 paraméterekkel
meghatarozott, attol figgéen, hogy melyik aktualis érték tipus
van kivalasztva ezzel a paraméterrel.
Valasztashoz, lasd 50.04 FBA A ref1 type paraméter.

50.09 FBAASW Statusz sz6 forras kivalasztasa, ha a 50.06 FBA A SW sel Not selected
transparent source | paraméter értéke Transparent mode.

Not selected Nincs forras valasztva. -
Other Ez az érték egy masik paraméterbdl vett. -

50.10 FBA A act1 Ha 50.07 FBA A actual 1 type paraméter értéke Transparent, | Not selected

transparent source | ez a paraméter hatarozza meg a aktualis érték 1 forrasat, ami

a terepibuszi halézatba kiildétt a terepibusz adapter A-n.
Not selected Nincs forras valasztva. -
Other Ez az érték egy masik paraméterbdl vett. -

50.11  FBA A act2 Ha 50.08 FBA A actual 2 type paraméter értéke Transparent, | Not selected

transparent source | ez a paraméter hatarozza meg a aktualis érték 2 forrasat, ami

a terepibuszi hal6zatba kuldétt a terepibusz adapter A-n.
Not selected Nincs forras valasztva. -
Other Ez az érték egy masik paraméterbdl vett. -

50.12  FBA A debug Engedélyezi a nyers (mddositatlan) terepibusz adapter A-ba | Disable
enable érkezett, elkuldott (50.73...50.18 paraméter) adatok

megjelenitését.
Ez a fukncié csak hibakereséshez hasznalhato.
Disable Nyers adatok kijelzése terepibusz adapter A-bdl tiltott. 0
Enable Nyers adatok kijelzése terepibusz adapter A-bdl 1
engedélyezett.
50.13  FBA A control word | PLC-bél a terepibusz adapter A-ba kiildétt nyers -

(modositatlan) vezérlé sz6 megjelenitése, ha a hibakeresés a
50.12 FBA A debug enable paraméterben engedélyezett.
Ez a paraméter csak olvashaté.
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00000000h ... PLC-bdl a terepibusz adapter A-ba kildétt vezérl6 szé. -
FFFFFFFFh

50.14  FBA A reference 1 | PLC-bdl a terepibusz adapter A-ba érkezé nyers -

(moddositatlan) REF1 megjelenitése, ha a hibakeresés a
50.12 FBA A debug enable paraméterben engedélyezett.
Ez a paraméter csak olvashaté.
-2147483648 ... PLC-bél a terepibusz adapter A-ba kuildott nyers REF1. -
2147483647
50.15 FBA A reference 2 | PLC-bél a terepibusz adapter A-ba érkezé nyers -
(mddositatlan) REF2 megjelenitése, ha a hibakeresés a
50.12 FBA A debug enable paraméterben engedélyezett.
Ez a paraméter csak olvashato.
-2147483648 ... PLC-bdl a terepibusz adapter A-ba kiildott nyers REF2. -
2147483647
50.16  FBA A status word | Terepibusz adapter A-bél a PLC-be kiildott nyers -
(moddositatlan) statusz sz6 megjelenitése, ha a hibakeresés a
50.12 FBA A debug enable paraméterben engedélyezett.
Ez a paraméter csak olvashaté.
00000000 ... Terepibusz adapter A-b&l a PLC-be kiildétt statusz szoé. -
FFFFFFFFh
50.17  FBA A actual value | Terepibusz adapter A-bél a PLC-be kild6tt nyers -
1 (mddositatlan) ACT1 érték megjelenitése, ha a hibakeresés a
50.12 FBA A debug enable paraméterben engedélyezett.
Ez a paraméter csak olvashaté.
-2147483648 ... Terepibusz adapter A-b&l a PLC-be kiildott nyers ACT1. -
2147483647
50.18  FBA A actual value | Terepibusz adapter A-bdl a PLC-be kiildott nyers -
2 (mddositatlan) ACT2 érték megjelenitése, ha a hibakeresés a
50.12 FBA A debug enable paraméterben engedélyezett.
Ez a paraméter csak olvashaté.
-2147483648 ... Terepibusz adapter A-b&l a PLC-be kiildétt nyers ACT2. -
2147483647
50.21  FBA A timelevel sel | Kommunikacios id6szintek kivalasztasa. Normal

Altalanosan az olvasashoz/irashoz hasznalt kisebb
idészintek csokkentik a CPU terhelését. A tablazat bemutatja
a gyors és lassu ciklusokhoz tartozé olvasasi/irasi
szolgaltatast minden paraméter beallitassal:

Valasztas Gyors ciklus* Lassu ciklus**
Slow 10 ms 10 ms
Normal 2ms 10 ms
Fast 500 ps 2ms
Very fast 250 ps 2ms

* Gyors ciklus a terpibusz vezérld, statusz, Ref1, Ref2, Act1
és Act2 értékeit tartalmazza.

** Lassu ciklus a 52 FBA A data in és 53 FBA A data out
paraméterekbe leképzett paraméter adatokat tartamazza.
Aciklikus adatok kezelése, mint hattérmivelet.

Slow Alacsony sebesség.
Normal Normal sebesség.
Fast Gyors sebesség. 1
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Very fast Nagyon gyors sebesség. 2
51 FBA A settings Terepibusz adapter A beallitas.
51.01 FBA type Megmutatja a terepibusz adapter modul tipusat. -
0 = Nincs modul, nem megfeleléen van csatlakoztatva vagy a
50.01 FBA A enable tiltott; 1 = FPBA; 32 = FCAN;
37 = FDNA; 128 = FENA-11; 135 = FECA; 136 = FEPL;
485 = FSCA.
Ez a paraméter csak olvashaté.
51.02 FBA Par2 51.02...51.26 paraméterek adapter modul specifikusak. -
Tovabbi informaciok a hasznalt modul felhasznald
kézikényvben. Emlékeztetd, nem sziikséges minden
paramétert hasznalni.
0...65535 Terepibusz adapter konfiguralé paraméter. 1=1
51.26 FBA Par26 Lasd 51.02 FBA Par2 paraméter -
0...65535 Terepibusz adapter konfiguralé paraméter. 1=
51.27  FBA par refresh Vdltoztatasok jévahagyasa. Megtakaritas szamlalok Done
nullazasa. Az érték automatikusan visszaall Done-ba.
Megjegyzés: Ez a paraméter nem mddosithaté mikddés
kdzben.
Done Frissités kész. 0
Configure Frissités. 1
51.28  Par table ver Terepibusz modul paraméter tabla reverziojanak megjelenité- | -
se a modul leképzési file-jaban, axyz formaban, ahol
ax = fétabla revizié szam; yz = kisebb tabla revizi6é szam.
Ez a paraméter csak olvashaté.
Terepibusz modul paraméter tabla reverzié. -
51.29  Drive type code Haijtas tipus kod megjelenitése a modul leképzési file-jaban. | -
Ez a paraméter csak olvashaté.
0...65535 Hajtas tipus kéd megjelenitése a modul leképzési fileban 1=1
51.30  Mapping file ver Terepibusz modul paraméter tabla reverzidjanak megjelenité- | -
se, amely a hajtds memoriaban tarolt.
Ez a paraméter csak olvashaté.
0...65535 Leképzési file verzio. 1=1
51.31  D2FBA comm sta Terepibusz kommunikacio allapot megjelenitése. -
Idle Adapter nincs konfiguralva. 0
Exec.init Adapter inicializalasa. 1
Time out Idétallépés tortént a hajtas és az adapter kozott. 2
Conf.err Adapter konfiguralasi hiba: nincs meg a leképezési file a 3
hajtas file rendszerében vagy feltéltés tébb mint haromszor
sikertelen volt.
Off-line Terepibusz kommunikacio off-line. 4
On-line Terepibusz kommunikacié on-line vagy az adapter beallitott
és nincs kommunikacioé vesztés. Tovabbi informaciok az
adapter modul dokumentaciéban.
Reset Adapter nyugtazas (reset). 6
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51.32  FBA comm SW ver | Adapter modul kdzds program verzié megjelenitése axyz
formatumban, ahol a = f6 revizi6é szam, xy = kisebb médosité
szam, z = korrekciés szam vagy betd.

Példa: 190A = revizi6 1.90A.
Adapter modul k6zds program verzié. -

51.33  FBA appl SW ver Adapter modul alkalmazas program verzié megjelenitése
axyz formatumban, ahol a = f6 revizié szam, xy = kisebb
madositd szam, z = korrekcidés szam vagy betd.

Példa: 190A = revizi6 1.90A.
Adapter modul alkalmazas program verzio. -

52 FBA A data in Adatok valasztasa, amelyeket hajtasbdl a terpibuszra
kiildenek a terepibusz adapter A-n keresztil.

Megjegyzés: 32 bites értékek 32-bit-es értékek esetén két
egymast kdvetd paraméterre van sziikség. Ha 32 bites érték
van kivalasztva a kdvetkezd paraméter automatikusan
fenntartva.

52.01 FBA datain1 A 52.01...52.12 paraméterekkel megadhatdék azok az adatok, | None
amelyeket hajtasbdl a terepibuszra kildenek a terepibusz
adapter A-n kereszetil.

None Nincs. 0
CW 16bit Vezérl6 szé (16 bit) 1
Ref1 16bit Referencia REF1 (16 bit) 2
Ref2 16bit Referencia REF2 (16 bit) 3
SW 16bit Statusz szé (16 bit) 4
Act1 16bit Aktualis érték ACT1 (16 bit) 5
Act2 16bit Aktualis érték ACT2 (16 bit) 6
CW 32bit Vezérl6 szé (32 bit) 11
Ref1 32bit Referencia REF1 (32 bit) 12
Ref2 32bit Referencia REF2 (32 bit) 13
SW 32bit Statusz szé (32 bit) 14
Act1 32bit Aktualis érték ACT1 (32 bit) 15
Act2 32bit Aktualis érték ACT2 (32 bit) 16
SW2 16bit Statusz szd 2 (16 bit) 24
Other Az érték egy masik paraméterbdl vett. -
52.12 FBA datain12 Lasd 52.01 FBA data in1 paraméter. None
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53 FBA A data out Adatok valasztasa, amelyeket a terpibuszbdl a hajtasba
kildenek a terepibusz adapter A-n keresztiil.
Megjegyzés: 32 bites értékek 32-bit-es értékek esetén két
egymast kdvetd paraméterre van szikség. Ha 32 bites érték
van kivalasztva a kdvetkez6 paraméter automatikusan
fenntartva.
53.01  FBA data out1 A 53.01...53.12 paraméterekkel megadhaték azok az adatok, | None
amelyeket terepibuszrél a hajtasba kiildenek a terepbusz
adapter A-n kereszetl.
None Nincs. 0
CW 16bit Vezérl6 szo (16 bit) 1
Ref1 16bit Referencia REF1 (16 bit) 2
Ref2 16bit Referencia REF2 (16 bit) 3
CW 32bit Vezérld szo (32 bit) 11
Ref1 32bit Referencia REF1 (32 bit) 12
Ref2 32bit Referencia REF2 (32 bit) 13
CW2 16bit Vezérl6 szo6 2 (16 bit) 21
Other Az érték egy masik paraméterbdl vett. -
53.12  FBA data out12 Lasd 53.01 FBA data out1 paraméter. None
60 D2D and DDCS DDCS (livegszalas optika) kommunikacio beallitasa.
communication DDCS csatornakra csatlakoztatott (ivegszalas optikai link
hasznalhat6
* hajtasok csatlakoztatasahoz, master/follower halézat
kiépitéséhez
* a hajtas egy kils6 vezérl6hoz csatlakoztatasara (pl.:
AC800M).
« Lasd Master/follower funkcié (27. oldal) és Kiilsé vezérlé
interfész (33. oldal) fejezet.
60.01  M/F communication | DDCS csatorna kivalasztasa master/follower kapcsolat Not in use
port hasznalatahoz.
Not in use Nincs (kommunikacio tiltott). 0
Slot 1A Csatorna A az FDCO modulon az elsé slotban (csak ZCU 1
vezérlékartyaval).
Slot 2A Csatorna A az FDCO modulon a masodik slotban (csak ZCU | 2
vezérldkartyaval).
Slot 3A Csatorna A az FDCO modulon a harmadik slotban (csak ZCU | 3
vezérlékartyaval).
Slot 1B Csatorna B az FDCO modulon az elsé slotban (csak ZCU 4
vezérlékartyaval).
Slot 2B Csatorna B az FDCO modulon a masodik slotban (csak ZCU | 5
vezérldkartyaval).
Slot 3B Csatorna B az FDCO modulon a harmadik slotban (csak ZCU | 6
vezérl6kartyaval).
RDCO CH2 Csatorna 2 az RDCO modulon (csak BCU vezérlékartyava). | 12
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60.02  M/F node address | A hajtas azonosit6 cim kivalasztasa a master/follower 1
kommunikaciohoz. Egy halézatban két hajtas nem kaphatja
ugyanazt az azonosité cimet.
Megjegyzés: Master megengedett cimek 0 vagy 1. Follower
megengedett cimek 2...60.
1...254 Azonosité cim.
60.03  M/F mode Meghatarozza a hajtasok tipusat a master/follower linkben. Not in use
Not in use Master/follower link nem aktiv 0
Master A hajtas a master a master/follower linkben. 1
Follower A hajtas a follower a master/follower linkben. 2
60.05 M/F HW connection | Master/follower link topolégia valasztasa. Star
Ring Az eszkéz6k gylirl topologia szerint vannak csatlakoztatva. | 0
Uzenetek tovabbitasa engedélyezett.
Star Az eszkozok csillag topoldgia szerint vannak csatlakoztatva. | 1
Uzenetek tovabbitasa tiltott.
60.07  M/F link control Meghatérozza az atviteli LED-ek fény érzékenységét. 10
Altalanossagban, hasznaljon nagyobb érzékenyéget
hosszabb kabelek esetén. Maximum érzékenység a megen-
gedett legnagyobb kébelhosszusaghoz alkalmazhato.Lasd
Master/follower kapcsolat specifikaciok (32. oldal) fejezet.
1...15 Fény érzékenység.
60.08  M/F comm loss Master/follower kommunikaciohoz idétullépés beallitdsa. Ha | 4 ms
timeout a kommunikacié vesztés hosszabb, mint a beallitott idé korlat
a 60.09 M/F comm loss function paraméterben beallitott
muvelet hajtodik végre..
0...65535 ms Master/follower kommunikacié idétullépés.
60.09  M/F comm loss Meghatarozza, hogy hogyan reagaljon a hajtas Fault
function master/follower kommunikacié vesztés esetén
No action Nincs mivelet. 0
Warning A hajtas A7CB MF comm loss figyelmeztetést jelez. 1
Fault A hajtas 7582 MF comm loss hibat jelez. 2
60.10  M/F ref1 type Referencia 1 tipus és skalazas kivalasztasa a master/follower | Auto
link-bél kiildve. A referencia skalaza a 46.01...46.04
paraméterben allithaté be, attdl fliggéen. hogy milyen
referencia van kivalasztva ezzel a paraméterrel. Az
eredmény a 03.13 M/F or D2D ref1 paraméterben mutatott.
Auto Tipus és skalazas automatikusan valasztott az aktualisan 0
aktiv vezérlési mod szerint.
Transparent Nincs skalazas. 1
General Altalanos referencia egy specifikus egység nélkiil.
Torque A skalazas a 46.03 Torque scaling paraméterrel
meghatarozott.
Speed A skalazas a 46.01 Speed scaling paraméterrel 4
meghatarozott
Frequency A skalazas a 46.02 Frequency scaling paraméterrel 5
meghatarozott.
Position Foglalt.
Velocity Foglalt.
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DC voltage Foglalt. 8
Active power Foglalt. 9
Reactive power Foglalt. 10
60.11  M/F ref2 type Referencia 2 tipus és skalazas kivalasztasa a master/follower | Auto
link-bél kiildve. A referencia skalazas a 46.01...46.04
paraméterben allithaté be, attdl fliggéen. hogy milyen
referencia van kivalasztva ezzel a paraméterrel. Az
eredmény a 03.74 M/F or D2D ref2 paraméterben mutatott.
Valasztashoz lasd 60.10 M/F ref1 type paraméter.
60.12  M/F act1 type Aktudlis érték 1 tipus és skalazas kivalasztasa a Auto
master/follower link-be kildve. Az érték skalazas a
46.01...46.04 paraméterben allithaté be, attél figgéen. hogy
milyen referencia van kivalasztva ezzel a paraméterrel.
Valasztashoz lasd 60.10 M/F ref1 type paraméter.
60.13  M/F act2 type Aktudlis érték 2 tipus és skalazas kivalasztasa a Auto
master/follower link-be kildve. Az érték skalazas a
46.01...46.04 paraméterben allithato be, attol fliggéen. hogy
milyen referencia van kivalasztva ezzel a paraméterrel.
Valasztashoz lasd 60.10 M/F ref1 type paraméter.
60.14  M/F follower (Csak master hajtasban hatékony.) Meghatarozza, hogy None
selection honnan olvassa az adatokat. Lasd 62.28...62.33 paraméter.
None Nincs. 0
Follower node 2 Az adat a 2-es azonositd szamu follower hajtasbdl olvasott. | 2
Follower node 3 Az adat a 3-as azonositd szamu follower hajtasbdl olvasott. | 4
Follower node 4 Az adat a 4-es azonositd szamu follower hajtasbdl olvasott. | 8
Follower nodes 2+3 | Az adat a 2 és 3-as azonosité szamu follower hajtasbol 6
olvasott.
Follower nodes 2+4 | Az adat a 2 és 4-es azonositdé szamu follower hajtasbdl 10
olvasott.
Follower nodes 3+4 | Az adat a 3 és 4-es azonosité szamu follower hajtasbol 12
olvasott.
Follower nodes Az adat a 2,3 és 4-es azonositd szamu follower hajtasbdl 14
2+3+4 olvasott.
60.51  DDCS controller DDCS csatorna kivalasztasa kiilsé vezérld )(pl.: AC800M) Not in use
comm port csatlakoztatas hasznalatahoz.
Not in use Nincs (kommunikacio tiltott). 0
Slot 1A Csatorna A az FDCO modulon az elsd slotban (csak ZCU 1
vezérlékartyaval).
Slot 2A Csatorna A az FDCO modulon a masodik slotban (csak ZCU | 2
vezérlékartyaval).
Slot 3A Csatorna A az FDCO modulon a harmadik slotban (csak ZCU | 3
vezérlékartyaval).
Slot 1B Csatorna B az FDCO modulon az elsd slotban (csak ZCU 4
vezérlékartyaval).
Slot 2B Csatorna B az FDCO modulon a masodik slotban (csak ZCU | 5
vezérlékartyaval).
Slot 3B Csatorna B az FDCO modulon a harmadik slotban (csak ZCU | 6
vezérldkartyaval).
RDCO CHO Csatorna 2 az RDCO modulon (csak BCU vezérlékartyava). | 11
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60.52  DDCS controller A hajtas azonosit6 cim kivalasztasa a master/follower 1
node address kommunikaciéhoz. Egy halozatban két hajtas nem kaphatja
ugyanazt az azonosité cimet.
1...254 Azonositd cim.
60.55 DDCS controller Hasznalt topoldgia valasztasa. Star
HW connection
Ring Az eszk6z6k gyir topologia szerint vannak csatlakoztatva. | 0
Uzenetek tovabbitasa engedélyezett.
Star Az eszkozok csillag topoldgia szerint vannak csatlakoztatva. | 1
Uzenetek tovabbitasa tiltott.
60.57  DDCS controller Meghatéarozza az atviteli LED-ek fény érzékenységét. 10
link control Altalanossagban, hasznaljon nagyobb érzékenységet
hosszabb kabelek esetén. Maximum érzékenyég a megenge-
dett legnagyobb kabelhosszusaghoz alkalmazhaté.Lasd
Master/follower kapcsolat specifikaciok (32. oldal) fejezet.
1...15 Fény érzékenység.
60.58 DDCS controller Kils6 vezérlési kommunikaciohoz id6tullépés bedllitasa. Haa | 2000 ms
comm loss time kommunikacio vesztés hosszabb, mint a beallitott id6 korlat a
60.59 DDCS controller comm loss function paraméterben
beallitott mlvelet hajtédik végre.
0...60000 ms Kulsd vezérlési kommunikacié id6tullépés.
60.59  DDCS controller Meghatéarozza, hogy hogyan reagaljon a kommunikacié Fault
comm loss function | vesztés esetén
No action Nincs mivelet. 0
Fault A hatas 7581 DDCS controller comm loss hibat jelez. 1
Last speed A hajtas A7CA DDCS controller comm loss figyelmezete-tést | 2
jelez, befagyasztja a fordulatot, ahol a hajtas (izemelt. A
fordulatot az aktutalis fordulat és egy 850 ms alul atereszt6é
szlrével hatarozza meg.
Figyelmezetés! Gy6z6djon meg rola, hogy a
kommunikacié vesztés utani mikddés biztonsagos.
Speed ref safe Kommunikacié vesztés aktiv. A hajtas A7CA DDCS controller | 3
comm loss figyelmezetetést jelez és a 22.41 Speed ref safe
(vagy 28.41 Frequency ref safe, ha frekvencia referencia
hasznalt) paraméterben beallitott fordulat értéken tizemel
tovabb.
Figyelmezetés! Gy6z6djon meg rola, hogy a
kommunikacié vesztés utani mikddés biztonsagos.
60.60 DDCS controller Referencia 1 tipus és skalazas kivalasztasa a kiilsé Auto
ref1 type vezérl6bél kildve. A referencia skalazas a 46.01...46.04
paraméterben allithaté be, attdl fliggéen. hogy milyen
referencia van kivalasztva ezzel a paraméterrel. Az
eredmény a 03.11 DDCS controller ref 1 paraméterben
mutatott.
Auto Tipus és skalazas automatikusan valasztott az aktualisan 0
aktiv vezérlési mod szerint.
Transparent Nincs skalazas. 1
General Altalanos referencia egy specifikus egység nélkil.
Torque A skalazas a 46.03 Torque scaling paraméterrel

meghatarozott.
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Speed A skalazas a 46.01 Speed scaling paraméterrel 4
meghatarozott
Frequency A skalazas a 46.02 Frequency scaling paraméterrel 5
meghatarozott.
Position Foglalt. 6
Velocity Foglalt. 7
DC voltage Foglalt. 8
Active power Foglalt. 9
Reactive power Foglalt. 10
60.61  DDCS controller Referencia 2 tipus és skalazas kivalasztasa a kiilsé Auto
ref2 type vezérlébdl kildve. A referencia skalazas a 46.01...46.04
paraméterben allithaté be, attdl figgéen. hogy milyen
referencia van kivalasztva ezzel a paraméterrel. Az
eredmény a 03.72 DDCS controller ref 2 paraméterben
mutatott.
Vélasztashoz, lasd 60.60 DDCS controller ref1 type par.
60.62  DDCS controller Referencia 1 tipus és skalazas kivalasztasa a kiilsé Auto
act1 type vezérlébe kiildve. A referencia skalazas a 46.01...46.04
paraméterben allithaté be, attdl fliggéen. hogy milyen
referencia van kivalasztva ezzel a paraméterrel. Az
eredmény a 03.72 DDCS controller ref 2 paraméterben
mutatott.
Vélasztashoz, lasd 60.60 DDCS controller ref1 type par.
60.63  DDCS controller Referencia 2 tipus és skalazas kivalasztasa a kilsé Auto
act2 type vezérlébe kiildve. A referencia skalazas a 46.01...46.04
paraméterben allithaté be, attdl fliggéen. hogy milyen
referencia van kivalasztva ezzel a paraméterrel. Az
eredmény a 03.72 DDCS controller ref 2 paraméterben
mutatott.
Valasztashoz, lasd 60.60 DDCS controller ref1 type par.
61 D2D and DDCS DDCS linkhez kiildott adatok meghatarozasa.
transmit data Lasd 60 D2D and DDCS communication paraméter.
61.01  M/F data 1 Master/follower linkre kiildétt sz6 1 elévalasztasa. None
selection Lasd 61.25 M/F data 1 value paraméter.
None Nincs. 0
CW 16bit Vezérl6 szo (16 bit) 1
SW 16bit Statusz szé (16 bit) 4
Act1 16bit Aktudlis érték ACT1 (16 bit) 5
Act2 16bit Aktuadlis érték ACT2 (16 bit) 6
Other Az érték egy masik paraméterbdl vett. -
61.02 M/F data 2 Master/follower linkre kiildott sz6 2 el6valasztasa. None
selection Lasd 61.26 M/F data 2 value paraméter.
Vélasztashoz, lasd 61.01 M/F data 1 selection paraméter.
61.03 M/F data 3 Master/follower linkre kiildott sz6 2 elévalasztasa. None

selection

Lasd 61.27 M/F data 3 value paraméter.

Vaélasztashoz, lasd 61.01 M/F data 1 selection paraméter.
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61.25

M/F data 1 value

A master/follower linkre kiild6tt adatok megjelenitése, mint
sz6 1, integer formatum.

Ha a 61.01 M/F data 1 selection paraméterrel, nincs
elévalasztott adat, akkor az ezzel a paraméterrel a kiildendd
adat kdzvetlendl irhaté.

0

0...65535

Sz6 1-ként kiildendd adat master/follower kommunikaciéban.

61.26

M/F data 2 value

A master/follower linkre kiild6tt adatok megjelenitése, mint
sz6 2, integer formatum.

Ha a 61.02 M/F data 2 selection paraméterrel, nincs
el6évalasztott adat, akkor az ezzel a paraméterrel a kiildendé
adat kdzvetlenll irhaté.

0...65535

Sz6 3-ként kiildenddé adat master/follower kommunikacioban.

61.27

M/F data 3 value

A master/follower linkre kiild6tt adatok megjelenitése, mint
sz6 3, integer formatum.

Ha a 61.03 M/F data 3 selection paraméterrel, nincs
elévalasztott adat, akkor az ezzel a paraméterrel a kiildendd
adat kdzvetlendl irhaté.

0...65535

Sz6 3-ként kiildendd adat master/follower kommunikaciéban.

61.51

Data set 11 data 1
selection

A 61.51...61.74 paraméterekben elévalasztott adatok 11, 13,
15,17, 19, 21, 23 és 25 adat szettekben torténé elkiildése a
kilsd vezérlébe.

A 61.101...61.124 paraméterek megmutatjak a kilsé
vezérlébe killdendé adatokat. Ha nincs elévalasztott
elkildend6 adat, akkor a kiildendé adatok értékei ebben a
paraméterben megadhatok.

Példaul, ez a paraméter a dataset 11, mint sz6 1 kildésére
lett kivalasztva. A 61.101 Data set 11 data 1 value
megmutatja a kivalasztott adatot integer formaban. Ha nincs
elbvalasztott adat, akkor a kiildend6 adat értéke kdzvetlentl
beirhaté a 61.101 paraméterbe.

None

None

Nincs.

CW 16bit

Vezérld sz6 (16 bit)

SW 16bit

Statusz sz6 (16 bit)

Act1 16bit

Aktudlis érték ACT1 (16 bit)

Act2 16bit

Aktudlis érték ACT2 (16 bit)

ol | 2O

Other

Ez az érték egy masik paraméterbdl vett.

61.52

Data set 11 data 2
selection

Adat elévalasztasa, amit a datasheet 11, mint szé 2 kiild a
kiilsé vezérlébe.

Lasd 61.102 Data set 11 data 2 value paraméter.
Valasztashoz, lasd 61.57 Data set 11 data 1 selection
paraméter.

None

61.53

Data set 11 data 3
selection

Adat elévalasztasa, amit a datasheet 11, mint szé 3 kiild a
kiilsd vezérlébe.

Lasd 61.103 Data set 11 data 3 value paraméter.
Valasztashoz, lasd 671.57 Data set 11 data 1 selection
paraméter.

None

61.54

Data set 13 data 1
selection

Lasd 61.51 Data set 11 data 1 selection paraméter.

None

61.74

Data set 25 data 3
selection

Lasd 61.571 Data set 11 data 1 selection paraméter.

None
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61.101 Data set 11 data 1 | Megmutatja (integer formatumban) a dataset 11, mint sz6 1 0
value adatait, amit a kiilsé vezérld kild.
Ha nincs el6valasztott elkildendd (67.57 Data set 11 data 1
selection paraméterrel valasztva) adat, akkor a kiildendd adat
értéke ebben a paraméterben megadhato.
0...65535 Kildenedd dataset11, sz61 adatai.
61.102 Data set 11 data 2 | Megmutatja (integer formatumban) a dataset 11, mint sz6 2 0
value adatait, amit a klils6 vezérl6 kild.
Ha nincs elévalasztott elkiildendé (61.52 Data set 11 data 2
selection paraméterrel valasztva) adat, akkor a kildendd adat
értéke ebben a paraméterben megadhaté.
0...65535 Kildenedd dataset 11, sz6 2 adatai.
61.103 Data set 11 data 3 | Megmutatja (integer formatumban) a dataset 11, mintsz6 3 |0
value adatait, amit a kiilsé vezérld kild.
Ha nincs el6valasztott elkiildendd (67.53 Data set 11 data 3
selection paraméterrel valasztva) adat, akkor a kiildendd adat
értéke ebben a paraméterben megadhaté.
0...65535 Kiildenedd dataset 11, mint sz6 3 adatai.
61.104 Data set 13 data 1 | Megmutatja (integer formatumban) a dataset 13, mint sz6 1 0
value adatait, amit a klils6 vezérl6 kild.
Ha nincs elévalasztott elkiildendé (61.54 Data set 13 data 1
selection paraméterrel valasztva) adat, akkor a kildendd adat
értéke ebben a paraméterben megadhato.
0...65535 Kildenedd dataset 13, mint sz6 1 adatai.
61.124 Data set 25 data 3 | Megmutatja (integer formatumban) a dataset 25, mintsz6 3 |0
value adatait, amit a kiilsé vezérld kild.
Ha nincs el6valasztott elkiildendd (61.74 Data set 25 data 3
selection paraméterrel valasztva) adat, akkor a kiildendd adat
értéke ebben a paraméterben megadhato.
0...65535 Kiildenedd dataset 25, mint sz6é 3 adatai.
62 D2D and DDCS DDCS linken keresztill kapott adatok lefedése.
receive data Lasd 60 D2D and DDCS communication paraméter csoport.
62.01 M/F data 1 (Csak follower) Meghatarozza a mastertél kapott, mint sz6 1 | None
selection adat helyét. A csomag master/follower linken kersztll érkezik.
Lasd 62.25 MF/D2D data 1 value paraméter.
None Nincs. 0
CW 16bit Vezérlészo (16 bit) 1
Ref1 16bit Referencia REF1 (16 bit) 2
Ref2 16bit Referencia REF2 (16 bit) 3
Other Ez az érték egy masik paraméterbdl vett. -
62.02 M/F data 2 (Csak follower) Meghatarozza a mastertél kapott, mint sz6 2 | None
selection adat helyét. A csomag master/follower linken kersztil érkezik.
Lasd 62.26 MF/D2D data 2 value paraméter.
Vaélasztashoz, lasd 62.01 M/F data 1 selection paraméter.
62.03 M/F data 3 (Csak follower) Meghatarozza a mastertdl kapott, mint sz6 3 | None

selection

adat helyét. A csomag master/follower linken kersztll érkezik.
Lasd 62.27 MF/D2D data 3 value paraméter.
Vélasztashoz, lasd 62.01 M/F data 1 selection paraméter.
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62.04

Follower node 2
data 1 sel

Meghatarozza az elsé followertél (pl.: azonosité cim 2)
kapott, mint sz6 1 adat helyét. A csomag master/follower
linken keresztil érkezik.

Lasd 62.28 Follower node 2 data 1 value paraméter.
Vaélasztashoz, lasd 62.01 M/F data 1 selection paraméter.

None

62.05

Follower node 2
data 2 sel

Meghatarozza az els6 followertdl (pl.: azonosité cim 2)
kapott, mint sz6 2 adat helyét. A csomag master/follower
linken keresztil érkezik.

Lasd 62.29 Follower node 2 data 2 value paraméter.
Vaélasztashoz, lasd 62.01 M/F data 1 selection paraméter.

None

62.06

Follower node 2
data 3 sel

Meghatéarozza az elsé followertdl (pl.: follower azonosité cim
2-vel) kapott, mint sz6 3 adat helyét. A csomag
master/follower linken keresztul érkezik.

Lasd 62.30 Follower node 2 data 3 value paraméter.
Vaélasztashoz, lasd 62.01 M/F data 1 selection paraméter.

None

62.07

Follower node 3
data 1 sel

Meghatarozza a masodik followertél (pl.: azonosité cim 3)
kapott, mint sz6 1 adat helyét. A csomag master/follower
linken keresztil érkezik.

Lasd 62.31 Follower node 3 data 1 value paraméter.
Vaélasztashoz, lasd 62.01 M/F data 1 selection paraméter.

None

62.08

Follower node 3
data 2 sel

Meghatarozza a masodik followertél (pl.: azonosité cim 3)
kapott, mint sz6 2 adat helyét. A csomag master/follower
linken keresztil érkezik.

Lasd 62.32 Follower node 3 data 2 value paraméter.
Vélasztashoz, lasd 62.01 M/F data 1 selection paraméter.

None

62.09

Follower node 3
data 3 sel

Meghatarozza a masodik followertdl (pl.: azonosité cim 3)
kapott, mint sz6 3 adat helyét. A csomag master/follower
linken keresztl érkezik.

Lasd 62.33 Follower node 3 data 3 value paraméter.
Vaélasztashoz, lasd 62.01 M/F data 1 selection paraméter.

None

62.10

Follower node 4
data 1 sel

Meghatarozza a harmadik followertd! (pl.: azonosité cim 4)
kapott, mint sz6 1 adat helyét. A csomag master/follower
linken keresztil érkezik.

Lasd 62.34 Follower node 4 data 1 value paraméter.
Vaélasztashoz, lasd 62.01 M/F data 1 selection paraméter.

None

62.11

Follower node 4
data 2 sel

Meghatarozza a harmadik followertél (pl.: azonosité cim 4)
kapott, mint sz6 2 adat helyét. A csomag master/follower
linken keresztil érkezik.

Lasd 62.35 Follower node 4 data 2 value paraméter.
Vaélasztashoz, lasd 62.01 M/F data 1 selection paraméter.

None

62.12

Follower node 4
data 3 sel

Meghatérozza a harmadik followertdl (pl.: azonosité cim 4)
kapott, mint sz6 3 adat helyét. A csomag master/follower
linken keresztil érkezik.

Lasd 62.36 Follower node 4 data 3 value paraméter.
Vaélasztashoz, lasd 62.01 M/F data 1 selection paraméter.

None

62.25

MF/D2D data 1
value

(Csak follower) Megmutatja integer formaban mastertél, sz6
1-ként kapott adatot.

A fogadott adat cél valasztasahoz a 62.01 M/F data 1
selection paraméter hasznalhatd. Ez a paraméter akar mas
paraméterek forrasaként is hasznalhato.

0...65535

Master/follower kommunikacioban fogadott adat, mint sz6 1.
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62.26 MF/D2D data 2 (Csak follower) Megmutatja integer formaban mastertél, sz6 | 0
value 2-ként kapott adatot.
A fogadott adat cél valasztasahoz a 62.02 M/F data 2
selection paraméter hasznalhat6. Ez a paraméter akar mas
paraméterek forrasaként is hasznalhato.
0...65535 Master/follower kommunikaciéban fogadott adat, mint sz6 2.
62.27  MF/D2D data 3 (Csak follower) Megmutatja integer formaban mastertél, szé6 | 0
value 3-ként kapott adatot.
A fogadott adat cél valasztasahoz a 62.03 M/F data 3
selection paraméter hasznalhat6. Ez a paraméter akar mas
paraméterek forrasaként is hasznalhato.
0...65535 Master/follower kommunikaciéban fogadott adat, mint sz6 3.
62.28  Follower node 2 Megmutatja integer formaban az els¢ followertdl (pl.: 0
data 1 value azonosité cim 2), sz6 1-ként kapott adatot.
A fogadott adat cél valasztasahoz a 62.04 Follower node 2
data 1 sel paraméter hasznalhat6. Ez a paraméter akar mas
paraméterek forrasaként is hasznalhato.
0...65535 Azonositd 2 szamu followertél kapott adat, mint szé 1.
62.29  Follower node 2 Megmutatja integer formaban az elsé followertél (pl.: 0
data 2 value azonosité cim 2), sz6 2-ként kapott adatot.
A fogadott adat cél valasztasahoz a 62.05 Follower node 2
data 2 sel paraméter hasznalhaté. Ez a paraméter akar mas
paraméterek forrasaként is hasznalhato.
0...65535 Azonosité 2 szamu followertdl kapott adat, mint sz6 2.
62.30  Follower node 2 Megmutatja integer formaban az els¢ followertdl (pl.: 0
data 3 value azonosité cim 2), sz6 3-ként kapott adatot.
A fogadott adat cél valasztasahoz a 62.06 Follower node 2
data 3 sel paraméter hasznalhat6. Ez a paraméter akar mas
paraméterek forrasaként is hasznalhaté.
0...65535 Azonositd 2 szamu followertél kapott adat, mint szé 3.
62.31  Follower node 3 Megmutatja integer formaban a masodik followertdl (pl.: 0
data 1 value azonosité cim 3), sz6 1-ként kapott adatot.
A fogadott adat cél valasztasahoz a 62.07 Follower node 3
data 1 sel paraméter hasznalhaté. Ez a paraméter akar mas
paraméterek forrasaként is hasznalhato.
0...65535 Azonosité 3 szamu followertdl kapott adat, mint szé 1.
62.32  Follower node 3 Megmutatja integer formaban a masodik followertdl (pl.: 0
data 2 value azonosito cim 3), sz6 2-ként kapott adatot.
A fogadott adat cél valasztasahoz a 62.08 Follower node 3
data 2 sel paraméter hasznalhat6. Ez a paraméter akar mas
paraméterek forrasaként is hasznalhaté.
0...65535 Azonositd 3 szamu followertél kapott adat, mint szé 2.
62.33  Follower node 3 Megmutatja integer formaban a masodik followertdl (pl.: 0

data 3 value

azonosité cim 3), sz6 3-ként kapott adatot.

A fogadott adat cél valasztasahoz a 62.09 Follower node 3
data 3 sel paraméter hasznalhaté. Ez a paraméter akar mas
paraméterek forrasaként is hasznalhato.

0...65535

Azonositd 3 szamu followertél kapott adat, mint szé 3.
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62.34  Follower node 4 Megmutatja integer formaban a harmadik followertdl (pl.: 0
data 1 value azonosito cim 4), sz6 1-ként kapott adatot.
A fogadott adat cél valasztasahoz a 62.710 Follower node 4
data 1 sel paraméter hasznalhaté. Ez a paraméter akar mas
paraméterek forrasaként is hasznalhato.
0...65535 Azonositd 4 szamu followertdl kapott adat, mint sz6 1.
62.35  Follower node 4 Megmutatja integer formaban a harmadik followertél (pl.: 0
data 2 value azonosité cim 4), sz6 2-ként kapott adatot.
A fogadott adat cél valasztasahoz a 62.11 Follower node 4
data 2 sel paraméter hasznalhatd. Ez a paraméter akar mas
paraméterek forrasaként is hasznalhato.
0...65535 Azonosité 4 szamu followertdl kapott adat, mint szé 2.
62.36  Follower node 4 Megmutatja integer formaban a harmadik followertdl (pl.: 0
data 3 value azonosito cim 4), sz6 3-ként kapott adatot.
A fogadott adat cél valasztasahoz a 62.12 Follower node 4
data 3 sel paraméter hasznalhaté. Ez a paraméter akar mas
paraméterek forrasaként is hasznalhato.
0...65535 Azonositd 4 szamu followertdl kapott adat, mint sz6 3.
62.51 Data set 10data 1 | A 62.51...62.74 paraméterek meghatarozzak a kilsé None
selection vezérl6bdl a 10, 12, 14, 16, 18, 20, 22 és 24 adat szettekben
érkezd adatok helyét.
A 62.101...62.124 paraméterek megmutatjak a kilsé
vezérl6bol érkezd adatokat integer formaban, ezek az adatok
hasznalhaték mas paraméterek kiilsé forrasaként is.
Példaul: ez a paraméter meghatarozza a dataset 10, sz6 1
helyét. A 62.101 Data set 10 data 1 value megmutatja a
érkezd adatot integer formaban, ez az adat hasznalhaté mas
paraméter kiils6 forrasaként is.
None Nincs. 0
CW 16bit Vezérld sz6 (16 bit) 1
Ref1 16bit Referencia REF1 (16 bit) 2
Ref2 16bit Referencia REF2 (16 bit1) 3
Other Ez az érték egy masik paraméterbdl vett. -
62.52 Data set 10 data 2 | Meghatarozza a kapott dataset 10, mint szé 2 helyét. None
selection Lasd 62.102 Data set 10 data 2 value paraméter.
Valasztashoz, lasd 62.57 Data set 10 data 1 selection
paraméter.
62.53 Data set 10 data 3 | Meghatarozza a kapott dataset 10, mint sz6 3 helyét. None
selection Lasd 62.103 Data set 10 data 3 value paraméter.
Valasztashoz, lasd 62.571 Data set 10 data 1 selection
paraméter.
62.54 Data set 12 data 1 | Lasd 62.51 Data set 10 data 1 selection paraméter. None
selection
62.74  Data set 24 data 3 | Lasd 62.51 Data set 10 data 1 selection paraméter None

selection
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62.101 Data set 10 data 1 | Megmutatja (integer formatumban) a dataset 10, mint sz6 1 0
value adatait, ami a klls6 vezérlébdl érkezett.
A paraméter helye a 62.51 Data set 10 data 1 selection
paraméterben valaszthatd. Ez az érték hasznalhatd egy
masik paraméter forrasaként is.
0...65535 Dataset 10 adat fogadott, mint szé 1.
62.102 Data set 10 data 2 | Megmutatja (integer formatumban) a dataset 10, mintsz62 |0
value adatait, ami a kiils6 vezérlébol érkezett.
A paraméter helye a 62.52 Data set 10 data 2 selection
paraméterben valaszthaté. Ez az érték hasznalhat6 egy
masik paraméter forrasaként is.
0...65535 Dataset 10 adat fogadott, mint sz6 2.
62.103 Data set 10 data 3 | Megmutatja (integer formatumban) a dataset 10, mint sz6 3
value adatait, ami a kllsé vezérlébdl érkezett.
A paraméter helye a 62.53 Data set 10 data 3 selection
paraméterben valaszthatd. Ez az érték hasznalhat6 egy
masik paraméter forrasaként is.
0...65535 Dataset 10 adat fogadott, mint szé 3.
62.104 Data set 12 data 1 | Megmutatja (integer formatumban) a dataset 12, mint sz6 1 0
value adatait, ami a kuls6 vezérlébdl érkezett.
A paraméter helye a 62.54 Data set 12 data 1 selection
paraméterben valaszthaté. Ez az érték hasznalhat6 egy
masik paraméter forrasaként is.
0...65535 Dataset 12 adat fogadott, mint sz6 1.
62.124 Data set 24 data 3 | Megmutatja (integer formatumban) a dataset 24, mintsz6 3 |0
value adatait, ami a klls6 vezérlébdl érkezett.
A paraméter helye a 62.74 Data set 24 data 3 selection
paraméterben valaszthatd. Ez az érték hasznalhat6 egy
masik paraméter forrasaként is.
0...65535 Dataset 24 adat fogadott, mint szé 3.
90 Feedback selection | Motor fordulat visszacsatolo beallitas.
Lasd Enkéder tamogatas (38. oldal) fejezet, és diagram a
357. oldal.
90.01  Motor speed for Becsiilt vagy mért motor fordulat kijelzése, ami motor -
control vezérlésre hasznalt. Példaul a végs6 motor fordulat
visszacsatolas a 90.41 Motor feedback selection
paraméterben valasztott és szlirése a 90.42 Motor speed
filter time paraméterrel.
Ez a paraméter csak olvashaté.
-32768.00 ... Motor fordulat hasznalat vezérléshet. Lasd 46.01
32767.00 rpm par.
90.02  Motor position Motor pozicié megjelenitése. Az érték a 90.41 Motor -
feedback selection paraméterben valasztott forrastol kapott.
Ez a paraméter csak olvashaté.
-32768.00 ... Motor pozicié. -

32767.00 rev




248 Paraméterek

Szam. Név\Erték Leiras Def/FbEq16
90.03 Load speed Becslilt vagy mért motor terhelés kijelzése, ami motor -
vezérlésre hasznaét. Példaul a végsd motor terhelés
visszacsatolas a 90.51 Load feedback selection
paraméterben valasztott és szlirése a 90.52 Load speed filter
time paraméterrel.
Ez a paraméter csak olvashaté.
-32768.00 ... Terhelés fordulat. Lasd 46.01
32767.00 rpm par.
90.04  Load position Terhelési pozicié megjelenitése. Az érték a 90.57 Load -
feedback selection paraméterben valasztott forrastol kapott.
Ez a paraméter csak olvashaté.
-32768 ... 32767 Terhelés pozici6. -
rev
90.05 Load position Skalazott terhelés tapallanddval megjelenitése (lasd 90.63 -
scaled Feed constant numerator és 90.64 Feed constant
denominator paraméterek).
Ez a paraméter csak olvashato.
-32768 ... 32767 Skalazott terhelési pozicio. -
90.10  Encoder 1 speed Enkdder 1 fordulat (r/min) megjelenitése. -
Ez a paraméter csak olvashaté.
-32768.00 ... Enkoder 1 fordulat. Lasd 46.01
32767.00 rpm par.
90.11  Encoder 1 position | Megjeleniti az enkoder 1 aktudlis pozicidjat egy fordulattal. -
Ez a paraméter csak olvashaté.
-32768.00 ... Enkdder 1 pozicié egy fordulattal. -
32767.00 rev
90.12  Encoder 1 multiturn | Megjeleniti az enkoder 1 aktualis pozicidjat teljes fordulattal. | -
revolutions Ez a paraméter csak olvashato.
0...65535 Enkéder 1 pozicié fordulatokban. -
90.13  Encoder 1 Megjeleniti az enkdder 1 fodulat szamlalo kiterjesztést. A -
revolution extension | szamlalé inkrementalt, ha az enkdder pozicioja (90.171
paraméter) pozitiv irdnyba forog és dekrementalt, ha negativ
iranyba forog. Ez a paraméter csak akkor hatékony, ha a
pozicié abszolut, single-turn és multiturn enkéderekkel is
frissithetd.
Ez a paraméter csak olvashaté.
-32768 ... 32767 Enkdder 1 fodulat szamlalo kiterjesztés. -
90.14  Encoder 1 position | Megjeleniti enkdder 1 pozicidjat egy fordulattal, mint egy 24 | -
raw bites el6jel nélkili integer, amit az enkdder interfésztdl kap.
Ez a paraméter csak olvashaté.
0.00 ... 65535.00 Nyers enkoder 1 pozicié egy fordulattal. -
90.15  Encoder 1 Megmutatja enkéder 1 fordulatat, mint nyers fordulat. -
revolutions raw Ez a paraméter csak olvashato.
0...65535 Nyers enkoder 1 fordulat szamlalo. -
90.20  Encoder 2 speed Enkdéder 2 fordulat (r/min) megjelenitése. -
Ez a paraméter csak olvashaté.
-32768.00 ... Enkéder 2 fordulat. Lasd 46.01
32767.00 rpm par.
90.21  Encoder 2 position | Megjeleniti az enkoder 2 aktualis pozicidjat egy fordulattal. -

Ez a paraméter csak olvashaté.
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-32768.00 ... Enkdéder 2 pozicié egy fordulattal. -
32767.00 rev

90.22  Encoder 2 multiturn | Megjeleniti az enkdder 2 aktudlis pozicidjat teljes fordulattal. | -
revolutions Ez a paraméter csak olvashato.

0...65535 Enkdder 2 pozicié fordulatokban. -
90.23  Encoder 2 Megjeleniti az enkéder 2 fodulat szamlalo kiterjesztést. A -
revolution extension | szamlalé inkrementalt, ha az enkdder pozicidja (90.21
paraméter) pozitiv iranyba forog és dekrementalt, ha negativ
iranyba forog. Ez a paraméter csak akkor hatékony, ha a
pozicié abszolut, single-turn és multiturn enkéderekkel is
frissithet6.
Ez a paraméter csak olvashato.

-32768 ... 32767 Enkdéder 2 fodulat szamlalé kiterjesztés. -

90.24  Encoder 2 position | Megjeleniti enkéder 2 poziciéjat egy fordulattal, mint egy 24 | -
raw bites el6jel nélkili integer, amit az enkoéder interfésztél kap.

Ez a paraméter csak olvashaté.
0...65535 Nyers enkoder 2 pozicié egy fordulattal. -

90.25 Encoder 2 Megmutatja enkdder 2 fordulatat, mint nyers fordulat. -
revolutions raw Ez a paraméter csak olvashato.

0...65535 Nyers enkdder 2 fordulat szamlalo. -
90.26  Motor revolution Megijeleniti a motor fordulat szamlalé bévitését. A szamlald | -
extension inkrementalt, ha az enkéder pozicidja pozitiv iranyba forog és
dekrementalt, ha negativ iranyba forog. Ez a paraméter csak
akkor hatékony, ha a pozicié abszolat, single-turn és multiturn
enkadderekkel is frissithetd.
Ez a paraméter csak olvashaté.

-32768 ... 32767 Motor fordulat szamlalé bévités. -
90.27  Load revolution Megijeleniti a terhelés fordulat szamlalo bovitését. A -
extension szamlalé inkrementalt, ha az enkdder pozicidja pozitiv
iranyba forog és negativ irdnyba csékkenthetjik. Ez a
paraméter csak akkor hatékony, ha a pozici6 abszolut, single-
turn és multiturn enkdéderekkel is frissithetd.
Ez a paraméter csak olvashato

-32768 ... 32767 Terhelés fordulat szamlalo bovité. -

90.41  Motor feedback Vezérléshez hasznalt fordulat visszacsatolas érték Estimate
selection kivalasztasa.

Estimate A szamolt fordulat becslés hasznalt. 0

Encoder 1 Enkoder 1-el mért aktualis fordulat. Az enkéder a 92 Encoder | 1
1 configuration paraméter csoportban allithaté be.

Encoder 2 Enkoéder 2-vel mért aktualis fordulat. Az enkéder a 93 2
Encoder 2 configuration paraméter csoportban allithaté be.

90.42  Motor speed filter Meghatarozza a motor fordulat visszacsatolas szirési idejét | 3 ms
time vezérléshez (90.01 Motor speed for control).

0 ... 10000 ms Motor fordulat szirési idé. 1=1ms
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90.43  Motor gear 90.43 és 90.44 paraméterek egy hajtom funkciét hataroznak | 1
numerator meg a motor fordulat visszacsatolé és a motor vezérlés

kozott. A hajtdomi a motor és az enkdder fordulat kozotti

kilonbség kijavitasara szolgal, pl.: ha az enkéder nem

kdzvetlenil a motor tengelyére van szerelve.

90.43 Motor gear numerator Motor fordulat
90.44 Motor gear denominator Enkdder fordulat
-2147483648 ... Motor fokozat szamlalé. -
2147483647
90.44  Motor gear Lasd 90.43 Motor gear numerator paraméter. 1

denominator

-2147483648 ... Motor fokozat nevezé. -

2147483647

90.45  Motor feedback Kivalasztja, hogy hogyan reagaljon a hajtas motor Fault
fault visszacsatolas vesztés esetén.

Fault A hajtas 7301 Motor speed feedback hibat jelez. 0

Warning A hajtas A7B0 Motor speed feedback figyelmeztetést jelez. 1

None Nincs mivelet. 2

90.46  Force open loop Meghatarozza a DTC motor modellel hasznalt fordulat No
visszajelzést.

No A 90.41 Motor feedback selection paraméterrel kivalasztott 0
visszajelzést hasznalja a motor modell.

Yes A motor modell a kalkulalt fordulat becslést hasznalja (90.47 |1
Motor feedback selection paraméter beallitastol fuggetlendil).

90.51  Load feedback Hasznélt terhelés fordulat visszacsatol6 valasztasa. None
selection

None Nincs terhelés visszacsatol6 valastva. 0

Encoder 1 Enkdéder 1-el mért aktualis fordulat. Az enkéder a 92 Encoder | 1
1 configuration paraméter csoportban allithato be.

Encoder 2 Enkdéder 2-vel mért aktualis fordulat. Az enkéder a 93 2
Encoder 2 configuration paraméter csoportban allithaté be.

Estimate Szamolt fordulat becslés hasznalt.

Motor feedback A 90.41 Motor feedback selection paraméterben a motor
visszacsatolashoz valasztott forras is hasznalhaté terhelés
visszacsatolasra.

Barmilyen kiilénbség a motor és a terhelés fordulat
kllonbség a terhelés fokozat funkciéval kompenzalhaté. Lasd
90.53 Load gear numerator paraméter.
90.52  Load speed filter Szirésiidé meghatarozasa terhelés fordulat visszacsatolasra | 4 ms
time (90.03 Load speed).

0... 10000 ms

Terhelés fordulat sziirési idé.
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90.53 Load gear 90.53 és 90.54 paraméterek egy hajtomii funkciét hataroznak | 1
numerator meg a terhelés fordulat visszacsatolas és a motor vezérlés
kozott. A hajtomi a terhelés és az enkdder fordulat kozotti
kilénbség kijavitasara szolgal, pl.: ha az enkéder nem
kozvetlenll a forgatott gépre van szerelve.
90.53 Load gear numerator Terhelés fordulat
90.54 Load gear denominator Enkdéder fordulat
-2147483648 ... Terhelés fokozat szamlalo. -
2147483647
90.54  Load gear Lasd 90.53 Load gear numerator paraméter. 1
denominator
-2147483648 ... Terhelés fokozat nevezd. -
2147483647
90.56  Load position offset | Terhelés oldali pozicio eltolas (offset). A felbontasa a 90.57 | 0 rev
Load position resolution paraméterrel meghatarozott.
-32768 ... 32767 Terhelés oldali pozicié eltolas (offset). -
rev
90.57  Load position Meghatarozza, hogy mennyi bit hasznalt terhelés pozicio 16
resolution szamolasra egy fordulat alatt.
0...32 Terhelés pozicié felbontas. -
90.61  Gear numerator 90.61 és 90.62 paraméterek egy hajtomii funkciét hataroznak | 1
meg a motor és terhelés fordulat kdzott.
90.61 Gear numerator Motor fordulat
90.62 Gear denominator - Load fordulat
-2147483648 ... Hajtomi szamlalé (motor oldal). -
2147483647
90.62  Gear denominator | Léasd 90.61 Gear numerator paraméter. 1
-2147483648 ... Hajtomi nevezed (terhelés oldal). -
2147483647
90.63  Feed constant 90.63 és 90.64 paraméterek meghatarozzak az el6tolasi 1
numerator allando6 pozicié szamolasra:
90.63 Feed constant numerator
90.64 Feed constant denominator
A el6tolasi allando atalakitja a rotaciés mozgast transzlacios
mozgassa. Az el6tolasi allandé a motor tengelyen egy
fordulat alatti terhelés elmozdulasi tavolsag.
A transzlacids terhelés pozicié a 90.05 Load position scaled
paraméterben jelzett.
-2147483648 ... Elétolasi allandé szamlalo. -
2147483647
90.64  Feed constant Lasd 90.63 Feed constant numerator paraméter. 1
denominator
-2147483648 ... Elétolas allandé nevezé. -

2147483647
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91 Encoder module Enkéder interfész modulok beallitasa.
settings
91.01  FEN DI status Megijeleniti a FEN-xx enkdder interfész modul digitalis -
bemenetek allapotat.
Ez a paraméter csak olvashaté
Bit Név
0 Interfész 1-n DI1 (lasd 91.11 és 91.12 paraméterek)
1 Interfész 1-n DI2 (lasd 91.11 és 91.12 paraméterek)
2.3 Foglalt
4 Interfész 2-n DI1 (lasd 97.13 és 91.14 paraméterek)
5 Interfész 2-n DI2 (Lasd 91.13 és 91.14 paraméterek)
6...15 |Foglalt
0000h...FFFFh FEN-xx modulok digitalis bemenetek statusz szavai. 1=1
91.02  Module 1 status Megijeleniti az interfész modul tipusat ami a 97.72 Module 1 | -
location paraméterben megadott helyen van.
0 = Nincs modul; 1 = Nincs kommunikacio; 2 = Ismeretlen;
3 =FEN-01; 4 = FEN-11; 5 = FEN-21; 6 = FEN-31.
Ez a paraméter csak olvashaté.
91.03  Module 2 status Megjeleniti az interfész modul tipusat ami a 91.74 Module 2 | -
location paraméterben megadott helyen van.
0 = Nincs modul; 1 = Nincs kommunikacio; 2 = Ismeretlen;
3 =FEN-01; 4 = FEN-11; 5 = FEN-21; 6 = FEN-31.
Ez a paraméter csak olvashaté.
91.04  Module 1 Mejeleniti az interfész modul 1 bemenet érzékel&jén mért -
temperature hémérsékletet
Ez a paraméter csak olvashaté.
0...1000 °C Interfész modul 1-en kersztll mért hémérséklet. -
91.06  Module 2 Mejeleniti az interfész modul 2 bemenet érzékel&jén mért -
temperature hémérsékletet
Ez a paraméter csak olvashato.
0...1000 °C Interfész modul 2-6n kersztiil mért h6mérséklet. -
91.10  Encoder parameter | FEN-xx modul Gjrakonfiguralas kényszeritése. Ez akkor Done
refresh sziikséges, ha 90...93 paraméter csoportokban paraméter
valtozas tortént.
Megjegyzés: Ez a paraméter nem mddosithaté mikddés
kdzben.
Done Ujrakonfiguralas kész (normal miikddés). 0
Configure Ujrakonfiguralas. A paraméter automatikusan Done allasba 1
kerdl.
91.11  Module 1 type Meghatarozza a modul tipusat, ami intefész modul 1-ként None
hasznalt.
None Nincs (kommunikacid tiltott). 0
FEN-01 FEN-01. 1
FEN-11 FEN-11. 2
FEN-21 FEN-21. 3
FEN-31 FEN-31. 4
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91.12  Module 1 location Bo6vité modul helyének meghatarozasa a vezél6 kartya slotok | 1
(1...3) alapjan.
1...254 Slot szama. -
91.13  Module 2 type Meghatarozza a modul tipusat, ami intefész modul 2-ként None
hasznalt.
None Nincs (kommunikacio tiltott). 0
FEN-01 FEN-01. 1
FEN-11 FEN-11. 2
FEN-21 FEN-21. 3
FEN-31 FEN-31. 4
91.14  Module 2 location Bévité modul helyének meghatarozasa a vezél6 kartya slotok | 1
(1...3) alapjan.
1...254 Slot szama.
91.21  Temperature meas | Meghatarozza az interfész modul 1-hez csatlakoztatott None
sell hémérséklet érzékeld tipusat.
None Nincs. 0
PTC PTC. 1
KTY-84 KTY84. 2
91.22  Temperature Meghatarozza a hémérséklet mérés szlrési idojét intefész 1500 ms
filtering time 1 modul 1-n kersztil.
0...10000 ms Hémérséklet mérés sziirési ideje. -
91.23  PTC filtering 1 Meghatarozza, hogy mennyi egymas utani mintat kell kapni 1
interfész modul 1-el, miel6tt a PTC érzékeld allapota igaz
allapotbdl hamisba valt.
0...65535 Mintavételezés szama. -
91.24  Temperature meas | Meghatarozza az interfész modul 2-h6z csatlakoztatott None
sel2 hémérséklet érzékel6 tipusat.
None Nincs. 0
PTC PTC. 1
KTY-84 KTY84. 2
91.25  Temperature Meghatarozza a hémérséklet mérés szlrési id6jét intefész 1500 ms
filtering time 2 modul 2-n keresztil.
0...10000 ms Hoémérséklet mérés szlirési ideje. -
91.26  PTC filtering 2 Meghatarozza, hogy mennyi egymas utani mintat kell kapni 1
interfész modul 2-vel, miel6tt a PTC érzékel6 allapota igaz
allapotbdl hamisba valt.
0...65535 Mintavételezés szama. -
92 Encoder 1 Enkéder 1 beallitasok.
configuration Megjegyzés:
« A paraméterek tartalma a valasztott enkdder tipustdl fligg.
» Javasolt az enkéder kapcsolat 2 (93 Encoder 2
configuration paraméter) hasznalata, amikor csak
lehetséges.
92.01  Encoder 1 type Aktivalja a kommunikacié az opcids enkdder/rezolver None
interfész modul 1-el.
None Inaktiv. 0
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TTL Kommunikacié aktiv. Modul tipus: FEN-01 TTL Enkoder 1
interfész. Bemenet: TTL enkéder bemenet (X31).
TTL+ Kommunikacio aktiv. Modul tipus: FEN-01 TTL Enkdder 2
Interfész. Bemenet: TTL enkéder kommunikacio
tamogatassal (X32).
Abs enc Kommunikacioé aktiv. Modul tipus: FEN-11 abszolutt Enkoder | 3
Interfész. Bemenet: abszolutt enkdder bemenet (X42).
Resolver Kommunikacio aktiv. Modul tipus: FEN-21 Rezolver interfész | 4
Interfész. Bemenet: Rezolver bemenet (X52).
HTL Kommunikacié aktiv. Modul tipus: FEN-31 HTL Enkéder 5
interfész. Bemenet: HTL enkéder bemenet (X82).
92.02  Encoder 1 source Interfész modul kivalasztasa, ahova az enkéder csatlakozik. | Module 1
(A tjpikus helyek és enkoder interfész modul tipusok a 97
Encoder module settings paraméterben lathatok.)
Module 1 Interfész modul 1. 1
Module 2 Interfész modul 2.
92.10  Pulses/revolution (Lathatd, ha 92.01 Encoder 1 type = TTL, TTL+ vagy HTL) 0
Meghatarozza az impulzus szam / fordulat értékét.
0...65535 Impulzusok széma. -
92.10  Sine/cosine number | (Lathaté, ha 92.01 Encoder 1 type = Abs enc) 0
Meghatéarozza a sin/cos hullam ciklusokat fordulatonként.
Megjegyzés: Ezt a paramétert csak akkor kell beallitani, ha
EnDat vagy SSI enkdder folyamatos médban hasznalt. Lasd
92.30 Serial link mode paraméter.
0...65535 Sin/cos hullam ciklusok szama fordulatonként -
92.10  Excitation signal (Lathatd, ha 92.01 Encoder 1 type = Resolver) 1 kHz
frequency Meghatarozza a gerjesztési jel frekvenciajat.
1...20 kHz Gerjesztési jel frekvencia. 1=1kHz
92.11  Pulse encoder type | (Lathaté, ha 92.01 Encoder 1 type = TTL, TTL+ vagy HTL) Quadrature
Enkdder tipus kivalasztasa.
Quadrature Quadratura enkoder (két csatornaja van, A és B) 0
Single track Single-track enkéder (egy csatornaja van, A) 1
92.11  Absolute position (Lathato, ha 92.01 Encoder 1 type = Abs enc) None
source AbszolUt pozicio informacié forras vélasztasa.
None Nem valasztott. 0
Commut sig Kommutald jelek. 1
EnDat Soros interfész: EnDat encoder. 2
Hiperface Soros interfész: HIPERFACE encoder. 3
SSlI Soros interfész: SSI encoder. 4
Tamagawa Soros interfész: Tamagawa 17/33-bit encoder. 5
92.11  Excitation signal (Lathatd, ha 92.01 Encoder 1 type = Resolver) 40V
amplitude Meghatarozza a gerjesztd jel amlitudéjat.
40..120V Gerjeszt6 jel amplitudo. 10=1V
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92.12

Speed calculation
mode

(Lathatd, ha 92.01 Encoder 1 type = TTL, TTL+ vagy HTL)
Fordulat szamitasi méd valasztasa.

*Single-track enkdderrel (92.11 Pulse encoder type
paraméter értéke Single track), a fordulat mindig pozitiv.

Auto rising

A&B all

A és B csatornak: Felfuto és lefuté élek hasznalata fordulat
szamitashoz.

*B csatorna: forgasirany meghatarozasa.

Megjegyzés: Single-track enckoderrel (92.11 Pulse encoder
type paraméter), a beallitas A all beallitasként viselkedik.

Aall

A csatorna: Felfuté és lefut6 élek hasznalata fordulat
szamitashoz.
*B csatorna: forgasirany meghatarozasa.

Arrising

A csatorna: Felfut6 élek hasznalata fordulat szamitashoz.
*B csatorna: forgasirany meghatarozasa.

A falling

A csatorna: Lefuto6 élek hasznalata fordulat szamitashoz.
*B csatorna: forgasirany meghatarozasa.

Auto rising

Az alabbi tablazatbol egy automatikusan valasztott méd,
kovetkez6 impulzus frekvenciaktol fliggben:

Csatornak impulzus

e Hasznalati méd
frekvenciaja

<2442 Hz A&B all

2442...4884 Hz Aall

> 4884 Hz A rising

Auto falling

Az alabbi tablazatbol egy automatikusan valasztott maéd,
kévetkez6 impulzus frekvenciaktol fliggben:

Csatornak impulzus

A Hasznalati mod
frekvenciaja

< 2442 Hz Aé&B all

2442...4884 Hz Aall

> 4884 Hz A falling

92.12

Zero pulse enable

(Lathaté, ha 92.01 Encoder 1 type = Abs enc)

Engedélyezi FEN-11 interfész modul nulla impulzus értéket
abszolut enkéder bemenetekre (X42).

Megjegyzés: Nem létezik nulla impulzus soros
interfészekkel, pl.: ha 92.11 Absolute position source
paraméter EnDat, Hiperface, SSI vagy Tamagawa éllapotba
allitott.

Disable

Disable

Nulla impulzus tiltott.

Enable

Nulla impulzus engedélyezett.

92.12

Resolver polepairs

(Lathatd, ha 92.01 Encoder 1 type = Resolver)
Meghatarozza az enkdder poluspar szamait

1...32

Enkoéder péluspar szamai.

1=1

92.13

Position estimation
enable

(Lathatd, ha 92.01 Encoder 1 type = TTL, TTL+ or HTL)
Kivalasztja, hogy enkéder 1-el hasznalhatd-e pozicid becslés,
hogy emelje a pozicié adat felbontast vagy sem.

Enable

Disable

Mért pozicié hasznalt. (A felbontas 4 x impulzus / fordulat
quadrature enkdderre, 2 x impulzus / fordulat single-track
enkoderre.)
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Enable Becsiilt pozicié hasznalt. (pozicitd interpolacioét hasznal; 1
extrapolalt az adatkérés idejében.)
92.13  Position data width | (Lathaté, ha 92.01 Encoder 1 type = Abs enc) 0
Meghatarozza a hasznalt bitek szamat egy fordulaton belili
pozicio jelzéshez. Példaul egy 15 bites bedllitashoz 32768
pozicio tartozik fordulatonként.
Az érték hasznalt, ha 92.11 Absolute position source
paraméter EnDat, Hiperface vagy SSI allapotba allitott. Ha
92.11 Absolute position source paraméter Tamagawa
allapotba allitott, ez a paraméter belséleg 17 bitre allitott.
0...32 Hasznalt bitek szamat egy fordulaton beliili pozicio jelzéshez. | 1 = 1
92.14  Speed estimation (Lathatd, ha 92.01 Encoder 1 type = TTL, TTL+ or HTL) Disable
enable Kivalasztja, hogy szamolt vagy becsiilt fordulat értéket
hasznalnak.
Becslés noveli a fordulat hulldamossagat steady mikodési
allapotban, de fejleszti a dinamikat.
Disable Utols6 szamolt fordulat hasznalt. (A szamitasi intervallum 0
62.5 mikrosec-t6l 4 milisec-ig.)
Enable Becsilt fordulat (adat kéréskor becslés) hasznalt. 1
92.14  Revolution data (Lathatd, ha 92.01 Encoder 1 type = Abs enc) 0
width Meghatarozza a hasznalt bitek szamat a fordulat
szamolashoz egy multitun enkdderrel. Példaul: 12 bites szé
beallitdsa 4096 fordulatig tAmogatja a szamolast.
Az érték hasznalt, ha 92.11 Absolute position source
paraméter EnDat, Hiperface vagy SS/ allasba allitott. Ha
92.11 Absolute position source paraméter Tamagawa allasba
allitott, ha ez az érték nem nulla aktivalja a multiturn adat
kérést.
0...32 Fordulat szamolashoz hasznalt bitek szma. 1=1
92.15  Transient filter (Lathatd, ha 92.01 Encoder 1 type = TTL, TTL+ or HTL) 4880 Hz
Tranziens szirés aktivalasa a jeladéra (forgasirany valtas
figyelmen kivil hagyott a valasztott impulzus frekvencia
alatt).
4880 Hz Forgasirany valtas 4880 Hz alatt engedélyezett. 0
2440 Hz Forgasirany valtas 2440 Hz alatt engedélyezett. 1
1220 Hz Forgasirany valtas 1220 Hz alatt engedélyezett. 2
Disabled Forgasirany valtas barmelyik impulzus frekvenciara 3
engedélyezett.
92.20  Encoder cable fault | (Lathaté, ha 92.01 Encoder 1 type = TTL, TTL+ vagy HTL) Fault
func Mvelet valasztas, amit a hajtas végrehajt a enkdder
vezetékezési hibat észlel a FEN-31 enkéder intefész
modullal.
No Vezetékezési hiba figyelés tiltott. 0
Warning A hajtas A7E1 Encoder 1 figyelmeztetést jelez. 1
Fault A hajtas 7381 Encoder 1 hibat jelez. 2
92.21  Encoder cable fault | (Lathato, ha 92.01 Encoder 1 type = TTL, TTL+ vagy HTL) A B
mode Kivalasztja mely endder kabel csatornak és kabelek figyeltek
vezeték hibakra. Lasd 92.20 Encoder cable fault func
paraméter.
A B A ésB. 0
A /B,Z A, BésZ 1
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A+, A-, B+, B- A+, A-, B+ és B-. 2
A+, A-, B+, B-, Z+, | A+, A-, B+, B-, Z+ és Z-. 3
Z-
92.30  Serial link mode (Lathatd, ha 92.01 Encoder 1 type = Abs enc) Initial pos.
Soros link méd kivalasztasa EnDat vagy SSI enkdderrel.
Initial pos. Egyszeri pozicié atviteli mod (induld helyzet). 0
Continuous Folymataos pozici6 adat atviteli mod. 1
92.31  EnDat max (Lathatd, ha 92.01 Encoder 1 type = Abs enc) 50 ms
calculation time Maximum enkéder szamitasi idd kivalasztasa EnDat
enkdderhez.
Megjegyés: Ezt a paramétert csak akkor kell bedllitani, ha
EnDat enkdder folyamatos moédban hasznalt, pl.:
inkrementalis sin/cos jelek nélkil (csak az enkdder 1
tdmogatja). Lasd 92.30 Serial link mode paraméter.
10 us 10 mikrosec. 0
100 us 100 mikrosec. 1
1ms 1 milisec. 2
50 ms 50 milisec. 3
92.32  SSlI cycle time (Lathatd, ha 92.01 Encoder 1 type = Abs enc) 100 us
Adasi ciklus valasztas SSI enkdderhez.
Megjegyzés: ezt a paramétert csak akkor kell beallitani, ha
SSI enkdder folyamatos mddban hasznalt, pl.: inkrementalis
sin/cos jelek nélkil (csak az enkdder 1 tAmogatja). Lasd
92.30 Serial link mode paraméter.
50 us 50 mikrosec. 0
100 us 100 mikrosec. 1
200 us 200 mikrosec. 2
500 us 500 mikrosec. 3
1ms 1 milisec. 4
2ms 2 milisec. 5
92.33  SSl clock cycles (Lathatd, ha 92.01 Encoder 1 type = Abs enc) 2
Meghatarozza az SSI lizenet hosszat. A hossz az éra
ciklusok hosszaval van meghatarozva. Az 6ra ciklusok szama
szamithatd. Adjon 1-t bitek szamahoz az SSI lizenet
keretben.
2..127 SSI lizenet hossz. -
92.34  SSI position msb (Lathatd, ha 92.01 Encoder 1 type = Abs enc) 1
SSI enkéderrel meghatarozza az pozicié adat MSB (most
significant bit) helyét egy SSi Gzenettel.
1...126 Pozicié adat MSB hely (bit szam). -
92.35  SSl revolution msbh | (Lathaté, ha 92.01 Encoder 1 type = Abs enc) 1
SSI| enkdderrel meghatarozza a felbontds MSB (most
significant bit) 6sszegét.
1...126 Felbontas 6sszeg MSB hely (bit szam). -
92.36  SSI data format (Lathatd, ha 92.01 Encoder 1 type = Abs enc) binary
SSI enkdder adat forma valasztasa.
binary Binaris kod. 0
gray Gray kod. 1
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92.37  SSI baud rate (Lathatd, ha 92.01 Encoder 1 type = Abs enc) 100 kBit/s
SSI enkdder atviteli sebesség kivalasztasa.
10 kBit/s 10 kbit/s. 0
50 kBit/s 50 kbit/s. 1
100 kBit/s 100 kbit/s. 2
200 kBit/s 200 kbit/s. 3
500 kBit/s 500 kbit/s. 4
1000 kBit/s 1000 kbit/s. 5
92.40  SSI zero phase (Lathato, ha 92.01 Encoder 1 type = Abs enc) 315-45 deg
Meghatarozza a fazisszoget egy szinusz/koszinusz jel-
periédus alatt, amely nulla értéknek felel meg az SSI soros
kap-csolat adatban. A paraméter az SSI helyzet adat és
szinusz/koszinusz inkrementalis jelekb&l adodé helyzet
szinkronizélasahoz sziikséges. A hibas szinkronizélas * 1
inkrementalis periédus hibat okozhat.
Megjegyzés: ezt a paramétert csak akkor kell beallitani, ha
SSI enkdder kiindulé helyzeti allapotban hasznalt (lasd 92.30
Serial link mode paraméter).
315-45 deg 315-45 fok. 0
45-135 deg 45-135 fok. 1
135-225 deg 135-225 fok. 2
225-315 deg 225-315 fok. 3
92.45  Hiperface parity (Lathato, ha 92.01 Encoder 1 type = Abs enc) Odd
Meghatarozza a hasznalat paritasat és stop parancsat
HIPERFACE enkdderrel.
Tipikusan ezt a paramétert be kell allitani.
Odd Paratlan paritas bit jelzés, egy stop bit. 0
Even Paros paritas bit jelzés, egy stop bit. 1
92.46  Hiperface baud rate | (Lathaté, ha 92.01 Encoder 1 type = Abs enc) 4800 bits/s
Meghatarozza a HIPERFACE enkoder atviteli sebességét.
Tipikusan ezt a paramétert be kell allitani.
4800 bits/s 4800 bit/s. 0
9600 bits/s 9600 bit/s. 1
19200 bits/s 19200 bit/s. 2
38400 bits/s 38400 bit/s. 3
92.47  Hiperface node (Lathatd, ha 92.01 Encoder 1 type = Abs enc) 64
address Meghatarozza a HIPERFACE enkéder modul azonositd
cimét.
Tipikusan ezt a paramétert be kell allitani.
0...255 HIPERFACE enkdder azonosité cim. (2012.09.01) -
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93 Encoder 2 Enkdder 2 beallitasok.
configuration Megjegyzés:
A paraméterek tartalma a valasztott enkoder tipustol fligg.
Javasolt az enkdder kapcsolat 1 (92 Encoder 1 configuration
paraméter) hasznalata, amikor csak lehetséges.
93.01  Encoder 2 type Aktivélja a kommunikacié az opcids enkdder/rezolver None
interfész modul 2-vel.
None Inaktiv. 0
TTL Kommunik&cié aktiv. Modul tipus: FEN-01 TTL Enkéder 1
interfész. Bemenet: TTL enkdder bemenet (X31).
TTL+ Kommunikacioé aktiv. Modul tipus: FEN-01 TTL Enkéder 2
Interfész. Bemenet: TTL enkédder kommunikacié
tdmogatassal (X32).
Abs enc Kommunikacio aktiv. Modul tipus: FEN-11 abszolutt Enkéder | 3
Interfész. Bemenet: abszolutt enkdder bemenet (X42).
Resolver Kommunikacio aktiv. Modul tipus: FEN-21 Rezolver interfész. | 4
Bemenet: Rezolver bemenet (X52).
HTL Kommunikéacié aktiv. Modul tipus: FEN-31 HTL Enkoder 5
interfész. Bemenet: HTL enkdder bemenet (X82).
93.02  Encoder 2 source Interfész modul kivalasztasa, ahova az enkéder csatlakozik. | Module 1
(A tipikus helyek és enkdder interfész modul tipusok a 971
Encoder module settings paraméterben lathatok.)
Module 1 Interfész modul 1. 1
Module 2 Interfész modul 2. 2
93.10  Pulses/revolution (Lathaté, ha 93.01 Encoder 2 type = TTL, TTL+ vagy HTL) 0
Lasd 92.10 Pulses/revolution paraméter.
93.10  Sine/cosine number | (Lathaté, ha 93.01 Encoder 2 type = Abs enc) 0
Lasd 92.10 Sine/cosine number paraméter.
93.10  Excitation signal (Lathaté, ha 93.01 Encoder 2 type = Resolver) 1 kHz
frequency Lasd 92.10 Excitation signal frequency paraméter.
93.11  Pulse encoder type | (Lathatd, ha 93.01 Encoder 2 type = TTL, TTL+ vagy HTL) Quadrature
Lasd 92.11 Pulse encoder type paraméter.
93.11  Absolute position (Lathatd, ha 93.01 Encoder 2 type = Abs enc) None
source Lasd 92.11 Absolute position source paraméter.
93.11  Excitation signal (Lathatd, ha 93.01 Encoder 2 type = Resolver) 40V
amplitude Lasd 92.11 Excitation signal amplitude paraméter.
93.12  Speed calculation (Lathaté, ha 93.01 Encoder 2 type = TTL, TTL+ vagy HTL) Auto rising
mode Lasd 92.12 Speed calculation mode paraméter.
93.12  Zero pulse enable | (Lathaté, ha 93.01 Encoder 2 type = Abs enc) Disable
Lasd 92.12 Zero pulse enable paraméter.
93.12  Resolver polepairs | (Lathaté, ha 93.01 Encoder 2 type = Resolver) 1
Lasd 92.12 Resolver polepairs paraméter.
93.13  Position estimation | (Lathaté, ha 93.01 Encoder 2 type = TTL, TTL+ vagy HTL) Enable

enable

Lasd 92.13 Position estimation enable paraméter.
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93.13  Position data width | (Lathaté, ha 93.01 Encoder 2 type = Abs enc) 0
Lasd 92.13 Position data width paraméter.
93.14  Speed estimation (Lathato, ha 93.01 Encoder 2 type = TTL, TTL+ vagy HTL) Disable
enable Lasd 92.14 Speed estimation enable paraméter.
93.14  Revolution data (Lathatd, ha 93.01 Encoder 2 type = Abs enc) 0
width Lasd 92.14 Revolution data width paraméter.
93.15  Transient filter (Lathato, ha 93.01 Encoder 2 type = TTL, TTL+ vagy HTL) 4880 Hz
Lasd 92.15 Transient filter paraméter.
93.20  Encoder cable fault | (Lathato, ha 93.01 Encoder 2 type = TTL, TTL+ vagy HTL) Fault
func Lasd 92.20 Encoder cable fault func paraméter.
93.21  Encoder cable fault | (Lathaté, ha 93.01 Encoder 2 type = TTL, TTL+ vagy HTL) A B
mode Lasd 92.21 Encoder cable fault mode paraméter.
93.30  Serial link mode (Lathatd, ha 93.01 Encoder 2 type = Abs enc) Initial pos.
Lasd 92.30 Serial link mode paraméter.
93.31  EnDat calc time (Lathato, ha 93.01 Encoder 2 type = Abs enc) 50 ms
Lasd 92.31 EnDat max calculation time paraméter.
93.32  SSl cycle time (Lathato, ha 93.01 Encoder 2 type = Abs enc) 100 us
Lasd 92.32 SSI cycle time paraméter.
93.33  SSI clock cycles (Lathato, ha 93.01 Encoder 2 type = Abs enc) 2
Lasd 92.33 SSI clock cycles paraméter.
93.34  SSl position msb (Lathatd, ha 93.01 Encoder 2 type = Abs enc) 1
Lasd 92.34 SSI position msb paraméter.
93.35  SSl revolution msb | (Lathaté, ha 93.01 Encoder 2 type = Abs enc) 1
Lasd 92.35 SSI revolution msb paraméter.
93.36  SSI data format (Lathatd, ha 93.01 Encoder 2 type = Abs enc) binary
Lasd 92.36 SSI data format paraméter.
93.37  SSI baud rate (Lathato, ha 93.01 Encoder 2 type = Abs enc) 100 kBit/s
Lasd 92.37 SSI baud rate paraméter.
93.40  SSI zero phase (Lathatd, ha 93.01 Encoder 2 type = Abs enc) 315-45 deg
Lasd 92.40 SSI zero phase paraméter.
93.45  Hiperface parity (Lathato, ha 93.01 Encoder 2 type = Abs enc) Odd
Lasd 92.45 Hiperface parity paraméter.
93.46  Hiperface baud rate | (Lathat6, ha 93.01 Encoder 2 type = Abs enc) 4800 bits/s
Lasd 92.46 Hiperface baud rate paraméter.
93.47  Hiperface node (Lathato, ha 93.01 Encoder 2 type = Abs enc) 64
address Lasd 92.47 Hiperface node address paraméter.
95 HW configuration Kiilénboz6 hardverhez kapcsol6dé beallitas.
95.01  Supply voltage Tapfeszlltség tartomany valasztas. Meghatazozza a hajtas Not given
tapellatasi feszlltség szintjét. A paraméter a hajtas aram
tartomany és DC fesziltség vezérlési funkciokhoz is
hatékony (hiba és fékcsopper aktivaciés hatarok).
Figyelmeztetés! A helytelen beallitdas a motor
szabdlyozatlan futasahoz vagy a fékcsopper,
fékellenallas tulterheléséhez vezethet.
Not given Nincs beallitott fesziiltség. A hajtas nem fog lizemelni, amig |0

masik értéket nem valaszt.

208...240V

208...240 V
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380...415V 380...415V 2
440...480 V 440...480 V 3
500 V 500 V 4
525...600 V 525...600 V 5
660...690 V 660...690 V 6

95.02  Adaptive voltage Adaptiv fesziltség korlatok engedélyezése. Disable
limits Adaptiv fesziiltség korlatok hasznalhatok, pl.: IGBT

tapegység arra hasznalt, hogy ndvelje a DC fesziiltség
szintjét. Ha a kommunikacio aktiv az IGBT tapegység és az
inverter k6zott, akkor feszlltség kotlatok a DC fesziiltség
referencidhoz az IGBT tapegységbdl. Ellenkezé esetben a
korlatok kalkulaltak. A szamitasok az el6téltési sorrend végén
meért DC fesziltségen alapszik.
Disable Adaptiv fesziiltség korlatok tiltasa. 0
Enable Adaptiv fesziltség korlatok engedélyezése. 1

95.04  Control board Meghatarozza, hogy a vezérlé egység honnan taplalt. Internal 24V
supply
Internal 24V A vezérl6 egység a hajtas tapegységére kotott. 0
External 24V A vezérlé egység egy kilsé tapegységérdl taplalt. 1

95.08  Forced charging Engedélyeziltiltja a DC kapcsol6 figyelést DIIL bemeneten Disable
enable keresztil. Ez a bedllitas, olyan eseteknél hasznalt, ahol az

inverter modulok belsd téltével csatlakoznak a DC sinre egy
DC kapcsolon keresztil.

DC kapcsol6 kiegészitd kontaktust kell vezetékezni a DIIL
bemenetbe. A bemenet kikapcsol, ha a DC kapcsolé nyitott.

DC sin

-

DC kapcsolé: D D

Nvetermodul |~ [ " [>]2] 1

| m NG

Tolt6 logika Tolté

! kapcsol6 { '
contactor

L= o

Ha az inverter futassal a DC kapcsol6 nyitott, az inverter egy
szabadkifutasos stop parancsot kap és a tolté aramkor
aktivalodik.

Az inverter inditdsa megakadalyozott, amig a DC kapcsold
zart és az inverter DC kére Ujra nem toltédik

Megjegyzés: Belsé t6lté kor néhany modulban standard a
tébbiben opcidésan kérhetd. Ellendriztesse a helyi ABB
képviselettel.
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Disable DC kapcsolo figyelés DIIL bemeneten keresztill tiltott. 0
Enable DC kapcsol¢ figyelés DIIL bemeneten keresztiil 1
engedélyezett.

95.09  Fuse switch control | Aktivalja a kommunikaciét BSFC-xx kapcsold biztositd Disable
vezérl6hoz. Ez a beallités, olyan eseteknél hasznalt, ahol a
modulok a DC sinre csatlakoznak egy DC kapcsold/tolté
koron keresztil, amit egy BSFC-xx kapcsolo biztositd
vezérel.

A BSFC figyeli és vezérli az inverter egység toltését és
engedélyezd jelet kild, ha a toltés befejezddott. Ha a DC
kapcsol6 nyitva van a BSFC megallitja az invertert.
Tovabbi informaciokért, lasd BSFC dokumentacio.
Disable BSFC-vel valé kommunikacio tiltott. 0
Enable BSFC-vel valé kommunikacié engedélyezett. 1

96 System Nyelvvalasztas, paraméter mentés, betodltés, felhasznaloi
paraméter készletek, vezérld egység ujratoltés.

96.01  Language Paraméterek és egyéb megjelenitett informaciok -
nyelvalasztasa
Megjegyzés:

* Nem feltétlenll tamogatott az 6sszes felsorolt nyelv.

* A nyelvi bedllitdsok nem vonatkoznak a Drive composer

szoftverre.

Not selected Nincs valasztas. 0
English US Amerikai angol. 1033
Deutsch Német. 1031
Italiano Olasz. 1040
Espafriol Spanyol. 3082
Portugues Portugal. 2070
Nederlands Holland. 1043
Frangais Francia. 1036
Dansk Dan. 1030
Suomi Finn. 1035
Svenska Svéd. 1053
Russki Orosz. 1049
Chinese (Simplified, | Kinai. 2052
PRC)
Tirkce Torok. 1055

96.02  Pass code Foglalt. 0

0...99999999 Jelszé. -

96.04  Macro select Alkalmazas makro valasztas. Lasd Alkalmazas makrok (67. | Done

oldal) fejezet tovabbi informaciokért.

Valasztas utan automatikusan Done médba kertdil.
Done Makro valasztas kész. Normal mikddés. 0
Factory Gyari makro (lasd 68. oldal). 1
Hand/Auto Kézi/Auto makro (lasd 70. oldal). 2
PID-CTRL PID szabalyoz6 makré (lasd 72. oldal). 3
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T-CTRL Nyomaték szabalyozé makro (lasd 76. oldal). 4
Sequence control Sorrendi szabalyozé makré (lasd 78. oldal). 5
FIELDBUS Foglalt. 6

96.05 Macro active Megmutatja, melyik makré van aktudlisan kivalasztva. Lasd Factory

Alkalmazéas makrok (67. oldal) fejezet tovabbi informaciokért.
Makro véltas a 96.04 Macro select paraméterben
lehetséges.
Factory Gyari makro (lasd 68. oldal). 1
Hand/Auto Kézi/Auto makroé (lasd 70. oldal). 2
PID-CTRL PID szabalyoz6 makré (lasd 72. oldal). 3
T-CTRL Nyomaték szabalyozé makro (lasd 76. oldal). 4
Sequence control Sorrendi szabalyozé makré (lasd 78. oldal). 5
FIELDBUS Terepibusz szabalyozé makro (lasd 87. oldal). 6
96.06  Parameter restore | Visszaallitjia a vezérl6 program eredeti gyari értékeit. Done
Megjegyzés: ez a paraméter hasznalat kdzben nem
valtoztathato.
Done Visszaallitas teljes. 0
Restore defaults Minden szerkeszthet6 érték visszaallitasa az erdeti értékekre, | 8
kivéve:
« motor adatok és ID run értékek
« vezérlépanel/PC kommunikacié beallitdsok
+ /O bévité modul beallitasok
« terepibusz adapter beallitasok
« enkoder bedllitasi adatok.
Clear all Minden szerkeszthet6 érték visszadllitdsa az erdeti értékekre, | 62
kivéve:
« vezérlépanel/PC kommunikacié beallitasok
< terepibusz adapter beallitasok
A visszaallitas alatt a PC kapcsolat megszakad.
96.07  Parameter save Az érvényes adatokat elmenti az allandé memoriaba. Done
Megjegyzés: Egy Uj paraméter érték automatikusan mentett,
ha a panelrdl vagy a PC szoftverbél, de nem keril mentésre,
ha terepibusz adapteren keresztiil lett megvaltoztatva.
Done Mentés teljes. 0
Save Mentés folyamatban. 1
96.08  Control board boot | Ezen paraméter érték 1-re allitdsa Ujrainditja a vezérld 0
egységet. Az érték automatikusan visszaall 0-ra.
0...4294967295 1 = Vezérlbegység Ujrainditas. 1=1

96.10  User set status Felhasznaloi paraméter szettek allapota. -

Ez a paraméter csak olvashaté

Lasd Felhasznaloi paraméter készlet (66. oldal) fejezet.
n/a Nincs menett felhasznaloi paraméter készlet. 0
Loading Felhasznaldi paraméter készlet betdltve. 1
Saving Felhasznaldi paraméter készlet mentve. 2
Faulted Ervénytelen vagy lires paraméter készlet. 3
User1 10 active A 96.12 User set 10 sel in1 és 96.13 User set IO sel in2 4

paraméterekkel a Felhasznaloi készlet 1 valasztott.
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User2 |0 active

A 96.12 User set 10 sel in1 és 96.13 User set 10 sel in2
paraméterekkel a Felhasznaloi készlet 2 valasztott.

5

User3 IO active

A 96.12 96.12 User set 10 sel in1 és 96.13 User set 10 sel in2
paraméterekkel a Felhasznaléi készlet 3 valasztott.

User4 |0 active

A 96.12 User set 10 sel in1 és 96.13 User set 10 sel in2
paraméterekkel a Felhasznaloi készlet 4 valasztott.

User1 backup

Akar négy felhasznaloéi paraméter készlet mentés/betdltés

engedélyezése.

Az a készlet, amely az utolso leallitas elétt volt hasznalva a

kévetkez6 inditasnal is az aktiv készlet.

Mejegyzés:

« Néhany hardver konfiguralé beallitas, pl. I/0 bévité modul,
terepibusz adapter és enkdder konfiguralé (14...16, 47,
50...56 és 90...93) paraméter csoportok nem részei a
paraméter készletnek.

* A betoltési utani valtoztatasok nem kertlnek
automatikusan tarolasra. Ezen paraméterrel el kell
menetni azokat.

20

User2 backup

Toltés vagy mentés kész; normal mikddés.

21

User3 backup

Felhasznaloi paraméter készletek betdltése a 96.72 User set
10 sel in1 és 96.13 User set |0 sel in2 paraméterekkel.

22

User4 backup

Felhasznaldi paraméter készlet 1 betdltése.

23

96.11

User set save/load

Felhasznaldi paraméter készlet 2 mentése.

No action

Felhasznal6i paraméter készlet 3 mentése.

10 mode

Felhasznaldi paraméter készlet 4 mentése.

Load set 1

Ha a 96.11 User set save/load paraméter allapota /O mode a
felhasznaldi paraméter készletek kozotti valtas a 96.13 User
set 10 sel in2 paraméterrel egyitt torténik az aldbbiak szerint:

Valasztott
felhasz. par.
készlet

96.12. par. forras
allapot

96.13. par. forras
allapot

Készlet 1

Készlet 2

Készlet 3

Készlet 4

Load set 2

A 96.12 User set |0 sel in1 és 96.13 User set 10 sel in2
paraméterekkel a Felhasznaloi készlet 2 valasztott.

Load set 3

A 96.12 96.12 User set 10 sel in1 és 96.13 User set |10 sel in2
paraméterekkel a Felhasznaloi készlet 3 valasztott.

Load set 4

A 96.12 User set 10 sel in1 és 96.13 User set 10 sel in2
paraméterekkel a Felhasznaloi készlet 4 valasztott.
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Save to set 1 Akar négy felhasznaldi paraméter készlet mentés/betdltés 18
engedélyezése.

Az a készlet, amely az utolso leallitas elétt volt hasznalva a

kévetkez§ inditasnal is az aktiv készlet.

Mejegyzés:

« Néhany hardver konfigurald beallitas, pl. 1/0 bévité modul,
terepibusz adapter és enkdder konfiguralé (14...16, 47,
50...56 és 90...93) paraméter csoportok nem részei a
paraméter készletnek.

* A betoltési utani valtoztatasok nem keriilnek
automatikusan tarolasra. Ezen paraméterrel el kell
menetni azokat.

Save to set 2 Toltés vagy mentés kész; normal mikodés. 19

Save to set 3 Felhasznaldi paraméter készletek betdltése a 96.72 User set | 20
10 sel in1 és 96.13 User set 10 sel in2 paraméterekkel.

Save to set 4 Felhasznaloi paraméter készlet 1 betoltése. 21

96.12  User set 10 sel in1 | Felhasznal6i paraméter készlet 2 mentése.

Off 0. 0
On 1. 1
DI1 Digitalis bemenet DI1 (70.02 DI delayed status, bit 0). 2
DI2 Digitalis bemenet DI2 (70.02 DI delayed status, bit 1). 3
DI3 Digitalis bemenet DI3 (70.02 DI delayed status, bit 2). 4
Dl4 Digitalis bemenet D14 (10.02 DI delayed status, bit 3). 5
DI5 Digitalis bemenet DI5 (10.02 DI delayed status, bit 4). 6
DI6 Digitalis bemenet DI6 (70.02 DI delayed status, bit 5). 7
DIO1 Digitalis be-/kimenet DIO1 (11.02 DIO delayed status, bit 0). | 10
DIO2 Digitalis be-/kimenet DIO2 (11.02 DIO delayed status, bit 1). | 11
Other (bit) Forras valasztas (lasd Leirasok és meghatarozasok (83. -
oldal) fejezet).
96.13  User set 10 sel in2 | Lasd 96.12 User set 10 sel in1 paraméter.
97 Motor control Kapcsolasi frekvencia; csuszas erésités; fesziiltség tartalék;
fluxus fékezés; jel injekcio; IR kompenzacio.
97.03  Slip gain Csuszas er6sités meghatarozasa. Hasznalhaté a becstilt 100%

motor csuszas fejlesztésére. 100% teljes csuszas erdsitést
jelent. 0% azt jelenti, hogy nincs csUszas erdsités. Az
alapértelmezett értéke 100%. Mas érték is hasznalhato, ha a
teljes csUszas erésitésnél statikus hibat észlel.

Példa (névleges terheléssel és 40 r/min névleges
csuszassal): Egy 1000 r/min allandé fordulat referenciat ad a
hajtés. Teljes csuszas erbsités (=100%) ellenére egy kézi
fordulatmérét hasznalva a motor tengelyen 998 r/min
fordulatot mériink. A statikus hiba 1000 rpm - 998 rpm = 2
r/min. A hiba kompenzalasara névelni kell a cstiszas
erdsitést. 105% erdsités értéknél nem létezik statikus hiba (2
r/min / 40 r/min = 5%).

0 ... 200% CsUszas erbsités. 1=1%
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97.04  Voltage reserve Meghatarozza a minimum megengedett fesziiltség tartalékot. | 0%
Ha a feszliltség tartalék a beallitott ala csdkken, a hajtas
mezdgyengitési teriletbe kerdl.
Ha a kdzbensékéri DC fesziiltség Uy = 550 V és a feszliltség
tartalék 5%, a maximum kimeneti feszultség RMS értéke
steady-state miikédésben
0.95 x 550 V / sqrt(2) = 369 V
A motor vezérlés dinamikus teljesitménye a mezdgyengitési
terlleten javithatd a fesziltség tartalék tartalék értékének
ndvelésével, de a hajtds hamarabb |ép mez&gyengitési
teriletbe.
-4 ... 50% Feszliltség tartalék. 1=1%
97.05  Flux braking Meghatarozza a fékerd szintjét. Disabled
Disabled Fluxus fékezés tiltott. 0
Moderate A fékezés alatt a fluxus szint korlatozott. A lefutasi id6 1
hosszabb, mint a teljes fékezésnél.
Full Maximum fékezési eré. Szinte minden elérheté aramot 2
felhasznal, hogy mechanikai energiat héenergiava alakitsa.
97.06  Flux reference Meghatéarozza a fluxus referencia forrasat. User flux
select reference
Zero Nincs. 0
User flux reference | 97.07 User flux reference paraméter. 1
Other Az érték egy masik paraméterbdl vett. -
97.07  User flux reference | Meghatarozza a fluxus referenciat, ha a 97.06 Flux reference | 100%
select paraméter értéke User flux reference.
0...200% Felhasznald altal definialt fluxus referencia. 100 = 1%
97.10  Signal injection Jel injekcié engedélyezése: nagy frekvencias valtakozo jel Disabled
injektalt a motorba alacsony fordulat tartomanyban, hogy
ndvelje a nyomaték vezérlés stabilitasat. Jel injekcid
kilénb6zd amplitudd szintekkel engedélyezhetd.
Megjegyzés:
« Hasznaljon olyan alacsony jelet, amennyire csak lehet a
megfeleld teljesitményhez.
« Jel injekcio nem hasznalhaté asszinkron motoroknal.
Disabled Jel injekcid tiltott. 0
Enabled (5 %) Jel injekcié engedélyezett az amplitudé szint 5%-aval. 1
Enabled (10 %) Jel injekcié engedélyezett az amplitudé szint 10%-aval. 2
Enabled (15 %) Jel injekcié engedélyezett az amplitudo szint 15%-aval. 3
Enabled (20 %) Jel injekcié engedélyezett az amplitudé szint 20%-aval. 4
97.11 TR tuning Rotor idéallandé tuning. 100%
Ez a paraméter a nyomaték szabalyozas pontossag
ndvelésére szolgal indukciés motornal. Normal esetben az
azonositas pontos nyomaték vezérlést biztosit, de kézi tuning
segitségével a legpontosabb és legjobb teljesitmény érheté
el.
25...400% Rotor idéallandé tuning. 1=1%
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97.13 IR compensation

Az all6 helyzethez tartozé relativ kimeneti fesziiltség
emelésének mértékét hatarozza meg (IR kompenzacié). Ez a
funkcié a nagy inditényomaték-igényl alkalmazasok esetén
hasznos, abban az esetben, ha a DTC motor vezérlés nem
alkalmazhaté. Az alabbi dbra az IR kompenzacié mikddését
szemlélteti.

U/ Uy
(%)
Relativ kimeneti fesz. IR

kompenzécié 15%-ra allitott.

100% |- —_ = —

15% L - 7 Relativ kimeneti fesziltség.
| IR kompenzacio nélkul.
: f(Hz)
| Mezégyengitési pont

|
Névleges frek.
50%-a

Lasd IR kompenzaci6 skalar vezérléshez (43. oldal) fejezet.

0.00%

0.00 ... 50.00%

Az all6 helyzethez tartozé fesziltség emelés mértéke, a
motor névleges fesziiltségének szazalékaban.

1=1%

97.15  Motor model
temperature

adaptation

Kivalasztja, hogy motor modell hémérséklet fiiggd
paraméterei (pl. all6- vagy forgoérész ellenallas) felhasznaljak-
e az aktualis (mért vagy becsiilt ) hémérséklet értéket vagy
sem.

No

No

Motor modell hdmérséklet kiigazitasa tiltott.

Yes

Motor modell hdmérséklet kiigazitasa engedélyezett.

-

98 User motor
parameters

Felhasznalo altal megadott motor értékek, amelyek a motor
modellhez lesznek felhasznalva.

98.01  User motor model

Aktivélja a motor modell paramétereket (98.02...98.14) és a
rotor helyzet eltolas (ofszet) paramétert (98.15).
Megjegyzés:

« Paraméter értéke automatikusan 0, ha azonositas (ID run)
valasztott a 99.13 Identification run request paraméterben.
A 98.02...98.15 paraméter értékei az ID run alatti motor
karakterisztika azonositas szerint frissiilnek.

* A mérés kdzvetlenul a motor sorkapcsain torténjen, igy
biztositva a legkisebb eltérést az ID run utan kapott érték
és a mért érték kozott.

« Ez a paraméter nem modosithatd mikodés kézben.

No

No

98.02...98.15 paraméterek inaktivak.

Motor parameters

98.02...98.14 paraméter értékeit a motor modellben
hasznaltak.

Position offset

98.15 paraméter értéke a rotor helyzet eltolashoz (ofszet)
hasznalt. A 98.02...98.14 paraméterek inaktivak.
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Motor parameters & | A 98.02...98.14 paraméter értékeit a motor modellben 3
position offset hasznaltak. A 98.15 paraméter értéke a rotor helyzet
eltolashoz (ofszet) hasznalt.
98.02 Rsuser Meghatarozza a motor modell all6rész ellenéllasat (Rsg). 0.00000 p.u.
Csillag bekotés esetén az Rg egy tekercs ellenallasa. Delta
bekotés esetén az Rg egy tekercs ellendllas 1/3-a.
0.00000 ... 0.50000 | Allérész ellenallas egységenként. -
p.u.
98.03  Rruser Meghatarozza a motor modell rotor ellenallasat (Rg). 0.00000 p.u.
Megjegyzés: Ez a paraméter csak asszinkron motorra
érvényes.
0.00000 ... 0.50000 | Forgorész ellenallas egységenként. -
p.u.
98.04 Lmuser Meghatarozza a motor modell f6 induktivitasat (Ly). 0.00000 p.u.
Megjegyzés: Ez a paraméter csak asszinkron motorra
érvényes.
0.00000 ... F6 induktivitas egységenként. -
10.00000 p.u.
98.05  Sigmal user Meghatarozza a motor modell szivargasi induktivitasat (SLg). | 0.00000 p.u.
Megjegyzés: Ez a paraméter csak asszinkron motorra
érvényes.
0.00000 ... 1.00000 | Szivargasi induktivitas egységenként. -
p.u.
98.06 Lduser Meghatarozza a kézvetlen tengely (szinkron) induktivitasat. 0.00000 p.u.
Megjegyzés: Ez a paraméter csak allandé magneses
motorra érvényes.
0.00000 ... Kdzvetlen tengely induktivitds egységenként. -
10.00000 p.u
98.07 Lq user Meghatéarozza az eltolt (quadrature) tengely (szinkron) 0.00000 p.u.
induktivitasat.
Megjegyzés: Ez a paraméter csak allandé magneses
motorra érvényes.
0.00000 ... Eltolt tengely induktivitas egységenként. -
10.00000 p.u
98.08  PM flux user Meghatérozza az allandé magneses fluxust. 0.00000 p.u.
Megjegyzés: Ez a paraméter csak asszinkron motorra
érvényes.
0.00000 ... 2.00000 | Allandé magnese fluxus egységenként. -
p.u
98.09 Rsuser S/ Meghatarozza a motor modell all6rész ellenallasat (Rg).. 0.00000 ohm
0.00000 ... Aliérész ellenallas. -
100.00000 ohm
98.10  Rruser Sl Meghatarozza a motor modell rotor ellenallasat (Rg). 0.00000 ohm
Megjegyzés: Ez a paraméter csak asszinkron motorra
érvényes.
0.00000 ... Rotor ellenallas. -

100.00000 ohm




Paraméterek 269

Szam. Név\Erték Leiras Def/IFbEq16

98.11  Lmuser S| Meghatarozza a motor modell f6 induktivitasat (Ly). 0.00 mH
Megjegyzés: Ez a paraméter csak asszinkron motorra
érvényes.

0.00 ...100000.00 | F6 induktivitas. 1=10000
mH mH

98.12  Sigmal user Sl Meghatarozza a motor modell szivargasi induktivitasat (SLg). | 0.00 mH
Megjegyzés: Ez a paraméter csak asszinkron motorra
érvényes.

0.00 ...100000.00 | Szivargasi induktivitas. 1=10000
mH mH

98.13 Lduser Sl Meghatarozza a kdzvetlen tengely (szinkron) induktivitasat. 0.00 mH
Megjegyzés: Ez a paraméter csak allandé magneses
motorra érvényes.

0.00 ...100000.00 Kdzvetlen tengely induktivitas. 1=10000
mH mH

98.14  Lquser Sl Meghatarozza az eltolt (quadrature) tengely (szinkron) 0.00 mH
induktivitasat.

Megjegyzés: Ez a paraméter csak allandé magneses

motorra érvényes.
0.00 ...100000.00 | Eltolt tengely induktivitas. 1=10000
mH mH

98.15  Position offset user | Meghatarozza a szdg eltolast (ofszet) a szinkron motor nulla | 0°
pozicidja és a pozici6é szenzor kdzétt.

Megjegyzés:
« Az érték elektromos fokban van. Az elektromos szdg
egyenlé a mechanikus szdg és a motor pélus szam
értékének a szorzataval.
« Ez a paraméter csak allandé magneses motorokhoz
érvényes.
0...360° Szdg eltolas (offset). 1=1°

99 Motor data Motor konfiguracios beallitasok.

99.03  Motor type Motor tipus kivalasztasa. Asynchro-
Megjegyzés: Ez a paraméter nem modosithaté miikodés nous motor
kdzben.

Asynchronous Aszinkron indukciés motor. 0

motor

Permanent magnet | Allandé magneses motor. Harom fazisti AC szinkron motor 1

motor allandé magneses forgdrésszel és szinuszos BackEMF
feszlltséggel.

99.04  Motor ctrl mode Motor vezérlési mod valasztasa. DTC

DTC Kozvetlen nyomaték szabalyozas (DTC) . Ez a mdd a legtébb | 0

alkalmazashoz illeszthetd.

Megjegyzés: DTC helyett hasznaljon skalar vezérlést, ha

» t6bb motoros alkalmazasoknal 1) ha a terhelés nem
egyenléen vannak elosztva a motorok koz6tt, 2) ha a
motorok kiilénb6zé teljesitményiiek vagy 3) ha a
motorokat kicserélik azonositas utan (ID run)

« ha a motor névleges arama kisebb az inverter névlieges
aramanak 1/6-nal,

* a hajtas motor nélkdli teszt tizeméhez.
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Szam.

NéV\Erték

Leiras

Def/FbEq16

Scalar

Skalar vezérlés. A DTC egyediilallé motorvezérlési
pontossaga skalaris vezérlés esetén nem érhetd el. Néhany
opcié skalar médban nem érhet6 el.

Megjegyzés: Megfelel6 motor vezérléshez sziikséges, hogy
a motor magnesezési arama ne haladja meg a hajtas
névleges aramanak 90%-at.

Lasd Skalar motor vezérlés (42. oldal) fejezet.

1

99.06

Motor nominal
current

A motor névleges aramat hatarozza meg. A motor adattab-
lajan lévo értékkel meg kell egyeznie. Ha tébb motor vezérelt,
akkor a teljes motor aramot (a motorok 6ssz. arama) kell
bedéllitani.

Megjegyzés:

* Megfeleld motor vezérléshez sziikséges, hogy a motor
magnesezési arama ne haladja meg a hajtas névleges
aramanak 90%-at

+ Ez a paraméter nem moédosithatd mikddés kdzben.

0.0A

0.0 ...6400.0 A

Motor névleges aramat. A megengedett tartomany a hajtas
1/6...2 x Iy (0...2 x Iy skalar médban).

99.07

Motor nominal
voltage

A motor névleges feszlltségét hatarozza meg. A motor

adattablajan lévé értékkel meg kell egyeznie.

Megjegyzés:

* Az allandé magneses motornal a névleges fesziiltség a
BackEMF fesziiltség (a motor névleges fordulatan). Ha a
fesziltség értéket a feszliltség és a fordulat aranya
hatarozza meg, pl.: 60V 1000 rpmnél, akkor 3000 rpm
fordulaton a névleges feszliltség 3 x 60V= 180V. Vigyazat
a névleges fesziltség nem egyenlé a DC motor
feszlltséggel (EDCM), az értéket néhany gyarté megadja.
A névleges feszlltség kiszamolhaté az EDCM feszlltség /
1.7 (= négyzetgyok 3) képlet segitségével.

* A motor szigetelésén lévd stressz mindig a hajtas
tapfesziltségétdl fligg. Ez arra az esetre is vonatkozik ha a
motor névleges fesziltsége kisebb, mint a hajtas
tapfesziiltsége.

* Ez a paraméter nem moédosithatd mikddés kézben.

0.0 ... 800.0

Motor névleges fesziltsége.

10=1V

99.08

Motor nominal
frequency

Meghatarozza a motor névleges frekvenciat.
Megjegyzés: Ez a paraméter nem moédosithaté miikodés
kdzben.

50.0 Hz

0.0...500.0 Hz

Motor névleges frekvencia.

10=1Hz

99.09

Motor nominal
speed

A motor névleges fordulatszamat hatarozza meg. A motor
adattablajan l1évo értékkel meg kell egyeznie..
Megjegyzés: Ez a paraméter nem moédosithaté mikddés
kdzben.

0 rpm

0 ... 30000 rpm

Motor névleges fordulatszama.

1=1rpm

99.10

Motor nominal
power

A motor névleges teljesitményét hatarozza meg. A motor
adattablajan 1évo értékkel meg kell egyeznie. Ha tdbb motor
vezérelt, akkor a teljes motor teljesitményt (a motorok 6ssz.

teljestmény) kell beallitani.
Megjegyzés: Ez a paraméter nem moédosithaté miikodés
kézben.

0.00 kW

-10000.00 ...
10000.00 kW

Motor névleges teljesitménye.

1=1KW
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Szam.

NéVv\Erték

Leiras

Def/FbEq16

99.11

Motor nominal cosfii

A motor névleges cosphi értéke a pontosabb motor
modellhez. (Nem hasznalhato allandé magneses
motorokhoz) A motor adattablajan 1évé értékkel nem
szlikséges az egyezés.

Megjegyzés: Ez a paraméter nem mddosithaté mikddés
kdzben.

0.00

0.00 ... 1.00

Motor névleges cosphi értéke.

100 =1

99.12

Motor nominal
torque

A motor névleges nyomaték értéke a pontosabb motor
modellhez.Nem sziikséges beallitani.

Megjegyzés: Ez a paraméter nem mddosithaté miikddés
kézben.

0.000 Nem

0.000 ...
4000000.000 N*m

Motor névleges nyomatéka.

1=100 Nem

99.13

Identification run
request

Valassza ki a motor azonositas (ID run) tipusat, ami a hajtas
kovetkez6 inditasakor keriil végrehajtasra (DTC moédban). Az
azonositas alatt a motor meghatarozza a motor
karakterisztikat a legpontosabb motorvezérléshez.
Azonositas utan a hajtas megall. Megjegyzés: Ez a
paraméter nem maédosithatd miikodés kozben.

Ha az ID run mar aktiv a hajtas megallitdsaval leallithaté: ha

az ID run egyszer sikeresen megtortént a paraméter értéke

automatikusan NO allasba kertl. Ha ID run még egyszer sem
futott le a paraméter értéke automatikusan Standstill allasba
kerdl. Ebben az esetben az ID run végrehajtando.

Megjegyzés:

« Csak a Current measurement calibration ID run mode
lehetséges, ha a 99.04 Motor ctrl mode paraméter értéke
Scalar.

* ID run elvégzése minden alkalommal kételezd, ha a motor
paraméterek (99.04, 99.06...99.12) megvaltoztak. A
paraméter automatikusan Standstill értékbe keril a motor
paraméterek beallitasa utan.

Allandé magneses és szinkron reluktancia motorok
esetében a motor tengelye NEM lehet rogzitve és terhelési
nyomaték értéknek< 10% alatt kell lennie az ID run
(Normal/Reduced/ Standstill) alatt. Advanced ID run esetén
a hajtott gépet szét kell kuplungolni a motortdl.

* Gy6z6djon meg réla, hogy az STO és vészstop korok
zarva maradnak az ID run alatt.

« ID run alatt a logika nem nyitja a mechanikus féket.

No

No

Nincs motor ID run kérelem. Ez csak akkor valaszthaté, ha a
motor ID run (Normal/Reduced/Standstilll Advanced) mar
egyszer megtortént.
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Szam. Név\Erték Leiras Def/lFbEq16

Normal Normal ID run. Minden alkalmazashoz j6 vezérlési 1

pontossagot garantal. Ez az ID run 90mp-ig tart korulbelul.

Amikor csak lehetséges ez az azonosité mod valasztandé.

Megjegyzés:

* A hajtott gépet szét kell kuplungolni a motortél, ha a
terhelési nyomaték nagyobb, mint 20%, vagy ha a hajtott
gép nem képes ellenallni az ideiglenes terhelésnek az
azonositas soran.

+ Ellendrizze a motor forgasiranyat az ID run el6tt.
Azonositas soran a motor el6ére iranyba fog forogni.

Figyelmeztetés! Az azonosité teszt alatt a motor
megkozelitéleg a névleges fordulatszamanak 50-
100%-val fog forogni.
AZ AZONOSITO TESZT INDITASA ELOTT GYOZODJON
MEG ARROL HOGY A MOTOR FORGATASA
BIZTONSAGOS!

Reduced Reduced ID Run. Ez a mdéd valasztandé a Normal vagy 2
Advanced ID Run helyett, ha
* ha a mechanikai veszteség nagyobb, mint 20% vagy a
hajtott gépet nem lehet levalasztani , vagy
+ a motor futdsa alatt a fluxus csokkentése nem
megengedett (pl.: a motor olyan beépitett mechanikus
fékkel rendelkezik amely a féaramkori csatlakozékrol kapja
a mikodtetd fesziltséget).
Reduced ID run-nal, a mezégyengitési pontnal vagy nagy
nyomatéknal a vezérlés nem olyan pontos, mint Normal ID
run-nal. Reduced ID run kevesebb ideig tart, mint a Normal ID
Run (< 90 sec).
Ellenérizze a motor forgasiranyat az ID run el6tt. Azonositas
soran a motor elére irdnyba fog forogni.
Figyelmeztetés! Az azonosito teszt alatt a motor
megkozelitéleg a névleges fordulatszamanak 50-
100%-val fog forogni.
AZ AZONOSITO TESZT INDITASA ELOTT GYOZODJON
MEG ARROL HOGY A MOTOR FORGATASA
BIZTONSAGOS!

Standstill Standstill ID run. A motor DC arammal injektalt (injected). 3
Aszinkron motoroknal a motor tengelye nem forog (allandé
magneses motornal a tengely forgasa < 0.5 fordulat).
Megjegyzés: Ez a mdd csak akkor valasztandd, ha Normal,
Reduced vagy Advanced ID run futtatasa nem lehetséges.

Autophasing Autophasing alatt, a motor inditasi szége kerdl 4
meghatarozasra. Ne feledje mas motorok adatok nem
kerllnek frissitésre. Lasd 21.13 Autophasing mode
paraméter.

Megjegyzés:

« Autophasing csak akkor véalaszthatd, ha a motor ID run
(Normal/Reduced/StandstilllAdvanced) mar egyszer
megtortént. Autophasing allandé magneses motoroknal
hasznalt, ha kommunikacioval rendelkez6 abszolut
enkdder, rezolver vagy enkéder hozzaadott vagy cserélt és
nincs sziikség Ujbdli Normal/Reduced/Standstilll Advanced
ID run elvégzésre.

+ Autophasing alatt, a motor tengelye NEM lehet régzitve és
terhelési nyomaték értéknek< 5% alatt kell lennie.
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Szam. Név\Erték Leiras Def/lFbEq16
Current Aram offset és erésités mérés kalibracié. A kalibralas a 5
measurement kdvetkez6 inditaskor keril végrehajtasra.
calibration
Advanced Advanced ID run. A legjobb vezérlési pontossagot garantalja. | 6

Az azonositas néhany percet vehet igénybe. Ezt a médot
akkor kell valasztani, ha a legjobb teljesitmény sziikséges a
teljes miikddési tartomanyban

Megjegyzés:

* A hajtott gépet szét kell kuplungolni a motortdl.

* Az azonositas alatt a motor mindkét iranyba forogni fog .
Figyelmeztetés! Az azonositas alatt a motor a
megengedett maximum és minimum fordulaton is
forogni fog. Szamos gyorsitas és lassitas kerdl

alkalmazasra. A maximum megengedett nyomaték, aram és
fordulat alkalmazasra keriilhet. AZ AZONOSITO TESZT

INDITASA ELOTT GYOZODJON MEG ARROL HOGY A

MOTOR FORGATASA BIZTONSAGOS!

99.14  Identification run Megmutatja az utoljara elvégzett ID run modot. Tovabbi No
performed adatok az ID run médokrdél a 99.13 Identification run request

paraméterben.

No Nincs sziikség ID run futtatasara. 0
Normal Normal ID run. 1
Reduced Reduced ID run. 2
Standstill Standstill 1D run. 3
Autophasing Autophasing. 4
Current Current measurement calibration. 5
measurement

calibration

Advanced Advanced ID run. 6

99.15  Motor polepairs Motor polusszam szamitas. 0
0...1000 Pélusparok szama. 1=

99.16  Phase order Motor forgasirany valasztasa. Hasznalhat, ha a motorrossz | UV W

iranyba forog (pl.: motorkabelek rossz fazis sorrendben

vannak bekotve) és a kabelek atkotésére nincs lehetéség.

Megjegyzés: forgasiranyvaltas utan ellenérizze az enkéder

visszacsatolas (ha van) el6jelét. Ezt a 90.41 Motor feedback
selection paraméter Estimate allitasaval teheté meg.

Hasonlitsa 6ssze a 90.01 Motor speed for control paraméter

eléjelét a 90.10 Encoder 1 speed (vagy 90.20 Encoder 2

speed) paraméterrel. Ha a mért el6jel nem helyes, akkor az

enkoder vezetékezését javitani kell vagy a 90.43 Motor gear
numerator paraméter el6jelét megforditani.
uvw Normal. 0
uUuwyv Forditott forgasirany. 1
200 Safety FSO-xx beallitasok.

Ez a csoport tartalmazza az opciés FSO-xx biztonsagi modulok paramétereit. B6vebb informaciok ezen
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Kiegészito parameéter adatok

A fejezet tartalma

Ebben a fejezetben kiegészité adatokat talal a paraméterekrdl. Pontos paraméter
leirast a Paraméterek fejezetben talal (83. oldal).

Kifejezések és roviditések

Kifejezés Magyarazat

Aktual signal A hajtas méri vagy kalkulalja a jelet. Altalaban csak monitorozhatd, de nem
modosithaté. Néhany szamlalé értéke nyugtazhato (reset).

Analog src A paraméter beallithaté egy masik paraméterre az “other” kivalasztasaval.
Ezek utan meg kell adni a masik paramétert a listabdl.

Az “Other” pont kinal mas el6re kivalasztott bedllitasokat is.

Binary src A paraméter értéke egy masik paraméter érték specifikus bite is lehet
(“Other”). Néha az érték fixen rogzithet6 0 (hamis) vagy 1 (igaz). A
paraméter kinal mas eldre kivalasztott beallitasokat is.

Data Adat paraméter.

FbEQ32 32-bites terepibusszal egyenértéki: A panelon jelzett érték és a
terepibbuszos kommunikacional hasznalt intgerer foratum (ha a 52 FBA A
data in vagy 53 FBA A data out paraméterben, ha a 32-bites méd van
kivalasztva) kozotti skalazas.

A kapcsolodo 16-bites skalazas a Paraméterek fejezetben (83. oldal)

List Kivéalasztasi lista.

No. Paraméter szam.

PB Packed Boolean (bit lista).
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Kifejezés Magyarazat
Real Valésszam.
Type Paraméter tipus. Lasd Analog src, Binary src, List, PB, Real.

Terepibusz cimek

Olvassa el a hasznalt terepibusz adapter felhasznaldi gépkonyvét.
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Paraméter csoport 1...9

Sorsz. | Név | Tipus | Tartomany | Mértéke. | FbEq32
01 Actual values
01.01 |Motor speed used Real -30000.00 ... 30000.00 rpom 100 =1 rpm
01.02 |Motor speed estimated Real -30000.00 ... 30000.00 rpom 100 =1 rpm
01.04 |Encoder 1 speed filtered Real -30000.00 ... 30000.00 rpom 100 =1 rpm
01.05 |Encoder 2 speed filtered Real -30000.00 ... 30000.00 rpom 100 =1 rpm
01.06 |Output frequency Real -500.00 ... 500.00 Hz 100 =1Hz
01.07 |Motor current Real 0.00 ... 30000.00 A 100=1A
01.10 |Motor torque % Real -1600.0 ... 1600.0 % 10=1%
01.11 |DC voltage Real 0.00 ... 2000.00 \ 100=1V
01.13 | Output voltage Real 0...2000 \%
01.14 | Output power Real -32768.00 ... 32767.00 kW 100 =1 kW
01.18 |Inverter GWh counter Real 0...65535 GWh 1=1GWh
01.19 |Inverter MWh counter Real 0...999 MWh 1=1MWh
01.20 |Inverter kWh counter Real 0...999 kWh 1=1kWh
01.24 |Flux actual % Real 0...200 % 1=1%
01.29 |Speed change rate Real -15000 ... 15000 rpm/s 1=1rpm/s
01.30 |Nominal torque scale Real 0.000 ... 4000000.000 Nem 1000 =1 Nem
01.31 | Ambient temperature Real -32768.0 ... 32767.0 °C 10=1°C
03 Input references
03.01 |Panel reference Real -100000.00 ... 100000.00 - 100 =1
03.05 |FB A reference 1 Real -100000.00 ... 100000.00 - 100 =1
03.06 |FB A reference 2 Real -100000.00 ... 100000.00 - 100 =1
03.11 |DDCS controller ref 1 Real -30000.00 ... 30000.00 - 100 =1
03.12 |DDCS controller ref 2 Real -30000.00 ... 30000.00 - 100 =1
03.13 |M/F or D2D ref1 Real -30000.00 ... 30000.00 - 100 =1
03.14 |M/F or D2D ref2 Real -30000.00 ... 30000.00 - 100 =1
04 Warnings and faults
04.01 | Tripping fault Data 0000h...FFFFh - 1=1
04.02 |Active fault 2 Data 0000h...FFFFh - 1=1
04.03 |Active fault 3 Data 0000h...FFFFh - 1=1
04.04 |Active fault 4 Data 0000h...FFFFh - 1=1
04.05 |Active fault 5 Data 0000h...FFFFh - 1=1
04.06 |Active warning 1 Data 0000h...FFFFh - 1=1
04.07 |Active warning 2 Data 0000h...FFFFh - 1=1
04.08 |Active warning 3 Data 0000h...FFFFh - 1=1
04.09 |Active warning 4 Data 0000h...FFFFh - 1=1
04.10 |Active warning 5 Data 0000h...FFFFh - 1=1
04.11 |Latest fault Data 0000h...FFFFh - 1=1
04.12 |2nd latest fault Data 0000h...FFFFh - 1=1

04.13 |3rd latest fault Data 0000h...FFFFh - 1=1
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Sorsz. Név Tipus Tartomany Mértéke. FbEq32
04.14 | 4th latest fault Data 0000h...FFFFh - 1=1
04.15 | 5th latest fault Data 0000h...FFFFh - 1=1
04.16 |Latest warning Data 0000h...FFFFh - 1=1
04.17 |2nd latest warning Data 0000h...FFFFh - 1=1
04.18 |3rd latest warning Data 0000h...FFFFh - 1=1
04.19 |4th latest warning Data 0000h...FFFFh - 1=1
04.20 |5th latest warning Data 0000h...FFFFh - 1=1
05 Diagnostics
05.01 |On-time counter Real 0...4294967295 d 1=1d
05.02 |Run-time counter Real 0...4294967295 d 1=1d
05.04 |Fan on-time counter Real 0...4294967295 d 1=1d
05.11 |Inverter temperature % Real -40.0 ... 160.0 % 10=1%
06 Control and status words
06.01 |Main control word PB 0000h...FFFFh - 1=1
06.02 |Application control word PB 0000h...FFFFh - 1=1
06.03 |FBA A transparent control PB 00000000h...FFFFFFFFh - 1=1
word
06.11 |Main status word PB 0000h...FFFFh - 1=
06.16 |Drive status word 1 PB 0000h...FFFFh - 1=
06.17 |Drive status word 2 PB 0000h...FFFFh - 1=
06.18 | Start inhibit status word PB 0000h...FFFFh - 1=
06.19 |Speed control status word PB 0000h...FFFFh - 1=
06.20 |Constant speed status word PB 0000h...FFFFh - 1=
06.30 |User bit 0 selection Binary - - 1=
src
06.31 |User bit 1 selection Binary - - 1=1
src
06.32 |User bit 2 selection Binary - - 1=1
src
06.33 |User bit 3 selection Binary - - 1=1
src
07 System info
07.03 |Drive rating id List 0...999 - 1=
07.04 |Firmware name List - - 1=
07.05 |Firmware version Data - - 1=
07.06 |Loading package name List - - 1=
07.07 |Loading package version Data - - 1=
07.11 |Cpu usage Real 0...100 % 1=1%
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Parametér csoprtok 10...99

Sorsz. | Név | Tipus | Tartomany [ Mértéke.|  FbEq32
10 Standard DI, RO
10.01 |DlI status PB 0000h...FFFFh - 1=1
10.02 |DI delayed status PB 0000h...FFFFh - 1=1
10.03 |DlI force selection PB 0000h...FFFFh - 1=1
10.04 |DlI force data PB 0000h...FFFFh - 1=1
10.05 [DI1 ON delay Real 0.0 ... 3000.0 s 10=1s
10.06 |DI1 OFF delay Real 0.0 ... 3000.0 s 10=1s
10.07 [DI2 ON delay Real 0.0 ... 3000.0 s 10=1s
10.08 |DI2 OFF delay Real 0.0 ... 3000.0 s 10=1s
10.09 [DI3 ON delay Real 0.0 ... 3000.0 s 10=1s
10.10 |DI3 OFF delay Real 0.0 ... 3000.0 s 10=1s
10.11 |DI4 ON delay Real 0.0 ... 3000.0 s 10=1s
10.12 |DI4 OFF delay Real 0.0 ... 3000.0 s 10=1s
10.13 |DI5 ON delay Real 0.0 ... 3000.0 s 10=1s
10.14 |DI5 OFF delay Real 0.0 ... 3000.0 s 10=1s
10.15 |DI6 ON delay Real 0.0 ... 3000.0 s 10=1s
10.16 |DI6 OFF delay Real 0.0 ... 3000.0 s 10=1s
10.21 |RO status PB 0000h...FFFFh - 1=
10.24 |RO1 source Binary - - 1=
src
10.25 [RO1 ON delay Real 0.0 ... 3000.0 s 10=1s
10.26 |RO1 OFF delay Real 0.0 ... 3000.0 s 10=1s
10.27 |RO2 source Binary - - 1=
src
10.28 |RO2 ON delay Real 0.0 ... 3000.0 s 10=1s
10.29 |RO2 OFF delay Real 0.0 ... 3000.0 s 10=1s
10.30 |RO3 source Binary - - 1=
src
10.31 |RO3 ON delay Real 0.0 ... 3000.0 s 10=1s
10.32 |RO3 OFF delay Real 0.0 ... 3000.0 s 10=1s
11 Standard DIO, FI, FO
11.01 |DIO status PB 0000h...FFFFh - 1=1
11.02 |DIO delayed status PB 0000h...FFFFh - 1=1
11.05 |DIO1 configuration List 0...2 - 1=1
11.06 |DIO1 output source Binary - 1=1
src
11.07 |DIO1 ON delay Real 0.0 ... 3000.0 s 10=1s
11.08 |DIO1 OFF delay Real 0.0 ... 3000.0 s 10=1s
11.09 |DIO2 configuration List 0...2 - 1=1
11.10 |DIO2 output source Binary - 1=
src




280 Kiegészité paraméter adatok

Sorsz. Név Tipus Tartomany Mértéke. FbEq32
11.11 |DIO2 ON delay Real 0.0 ... 3000.0 s 10=1s
11.12 |DIO2 OFF delay Real 0.0 ... 3000.0 s 10=1s
11.38 |Freqin 1 actual value Real 0...16000 Hz 1=1Hz
11.39 |Freqin 1 scaled Real -32768.000 ... 32767.000 - 1000 =1
11.42 |Freqin 1 min Real 0...16000 Hz 1=1Hz
11.43 |Freqin 1 max Real 0...16000 Hz 1=1Hz
11.44 |Freqin 1 scaled at min Real -32768.000 ... 32767.000 - 1000 =1
11.45 |Freqin 1 scaled at max Real -32768.000 ... 32767.000 - 1000 =1
11.54 |Freq out 1 actual value Real 0...16000 Hz 1=1Hz
11.55 |Freq out 1 source Analog - - 1=1

src
11.58 |[Freq out 1 src min Real -32768.000 ... 32767.000 - 1000 =1
11.59 |Freq out 1 src max Real -32768.000 ... 32767.000 - 1000 =1
11.60 [Freq out 1 at src min Real 0...16000 Hz 1=1Hz
11.61 [Freq out 1 at src max Real 0...16000 Hz 1=1Hz

12 Standard Al
12.11 |Al1 actual value Real -22.000 ... 22.000 mAorV | 1000 =1 unit
12.12 | Al1 scaled value Real -32768.000 ... 32767.000 - 1000 =1
12.15 | Al1 unit selection List - - 1=1
12.16 |Al1 filter time Real 0.000 ... 30.000 s 1000=1s
12.17 |Al1 min Real -22.000 ... 22.000 mAorV | 1000 =1 mA

orV
12.18 |Al1 max Real -22.000 ... 22.000 mAorV | 1000 =1 mA
orV
12.19 |Al1 scaled at Al1 min Real -32768.000 ... 32767.000 - 1000 =1
12.20 |Al1 scaled at Al1 max Real -32768.000 ... 32767.000 - 1000 =1
12.21 | Al2 actual value Real -22.000 ... 22.000 mAorV | 1000 =1mA
orV
12.22 |Al2 scaled value Real -32768.000 ... 32767.000 - 1000 =1
12.25 | Al2 unit selection List - - 1=1
12.26 |AI2 filter time Real 0.000 ... 30.000 s 1000=1s
12.27 |Al2 min Real -22.000 ... 22.000 mAorV | 1000 =1 mA
orV
12.28 |Al2 max Real -22.000 ... 22.000 mAorV | 1000 =1 mA
orV
12.29 |AI2 scaled at Al2 min Real -32768.000 ... 32767.000 - 1000 =1
12.30 |AI2 scaled at Al2 max Real -32768.000 ... 32767.000 - 1000 =1

13 Standard AO
13.11 |AO1 actual value Real 0.000 ... 22.000 mA 1000 =1 mA
13.12 |AO1 source Analog - - 1=1

src
13.16 |AO1 filter time Real 0.000 ... 30.000 s 1000=1s
13.17 |AO1 source min Real -32768.0 ... 32767.0 - 10=1
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13.18 |AO1 source max Real -32768.0 ... 32767.0 - 10=1
13.19 |AO1 out at AO1 src min Real 0.000 ... 22.000 mA 1000 = 1 mA
13.20 |AO1 out at AO1 src max Real 0.000 ... 22.000 mA 1000 =1 mA
13.21 |AO2 actual value Real 0.000 ... 22.000 mA 1000 =1 mA
13.22 |AO2 source Analog - - 1=1
src
13.26 |AO2 filter time Real 0.000 ... 30.000 s 1000=1s
13.27 |AO2 source min Real -32768.0 ... 32767.0 - 10=1
13.28 |AO2 source max Real -32768.0 ... 32767.0 - 10=1
13.29 |AO2 out at AO2 src min Real 0.000 ... 22.000 mA 1000 =1 mA
13.30 [AO2 out at AO2 src max Real 0.000 ... 22.000 mA 1000 =1 mA
14 1/0 extension module 1

14.01 |Module 1 type List 0...2 - 1=1
14.02 |Module 1 location Real 1...254 - 1=1
14.03 |Module 1 status List 0.4 - 1=1
14.05 |DIO status PB 00000000h...FFFFFFFFh - 1=1
14.06 |DIO delayed status PB 00000000h...FFFFFFFFh - 1=1
14.09 |DIO1 configuration List 0...1 - 1=1
14.10 |DIO1 filter gain List 0...3 - 1=1

(Not visible when 14.01
Module 1 type = FIO-01)

14.11 |DIO1 output source Binary - - 1=1
src

14.12 |DIO1 ON delay Real 0.0 ... 3000.0 s 10=1s

14.13 |DIO1 OFF delay Real 0.0 ... 3000.0 s 10=1s

14.14 |DIO2 configuration List 0...1 - 1=

14.15 |DIO2 filter gain List 0...3 - 1=1

(Not visible when 714.01
Module 1 type = FIO-01)

14.16 |DIO2 output source Binary - - 1=1
src

14.17 |DIO2 ON delay Real 0.0 ... 3000.0 s 10=1s

14.18 |DIO2 OFF delay Real 0.0 ... 3000.0 s 10=1s

Other parameters in this group when parameter 14.01 Module 1 type = FIO-01

14.19 |DIO3 configuration List 0...1 - 1=1

14.21 |DIOS3 output source Binary - - 1=1
src

14.22 |DIO3 ON delay Real 0.0 ... 3000.0 s 10=1s

14.23 |DIO3 OFF delay Real 0.0 ... 3000.0 s 10=1s

14.24 |DIO4 configuration List 0...1 - 1=

14.26 |DIO4 output source Binary - - 1=
src

14.27 |DIO4 ON delay Real 0.0 ... 3000.0 s 10=1s

14.28 |DIO4 OFF delay Real 0.0 ... 3000.0 s 10=1s
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14.31 |RO status PB 0000h...FFFFh - 1=1
14.34 |RO1 source Binary - - 1=1
src
14.35 |RO1 ON delay Real 0.0 ... 3000.0 s 10=1s
14.36 |RO1 OFF delay Real 0.0 ... 3000.0 s 10=1s
14.37 |RO2 source Binary - - 1=
src
14.38 |RO2 ON delay Real 0.0 ... 3000.0 s 10=1s
14.39 |RO2 OFF delay Real 0.0 ... 3000.0 s 10=1s
Other parameters in this group when parameter 14.01 Module 1 type = FIO-11
14.21 |Al tune List 0...6 - 1=1
14.22 | Al force sel PB 00000000h...FFFFFFFFh - 1=1
14.26 |Al1 actual value Real -22.000 ... 22.000 mAorV | 1000 = 1 unit
14.27 |Al1 scaled value Real -32768.000 ... 32767.000 - 1000 =1
14.28 | Al1 force data Real -22.000 ... 22.000 mAorV | 1000 = 1 unit
14.29 |Al1 HW switch pos List - - 1=1
14.30 |Al1 unit selection List - - 1=1
14.31 |Al1 filter gain List 0..7 - 1=1
14.32 |Al1 filter time Real 0.000 ... 30.000 s 1000=1s
14.33 |Al1 min Real -22.000 ... 22.000 mAorV | 1000 =1 mA
orV
14.34 |Al1 max Real -22.000 ... 22.000 mAorV | 1000 =1 mA
orV
14.35 |Al1 scaled at Al1 min Real -32768.000 ... 32767.000 - 1000 =1
14.36 |Al1 scaled at Al1 max Real -32768.000 ... 32767.000 - 1000 =1
14.41 | Al2 actual value Real -22.000 ... 22.000 mAorV | 1000 = 1 unit
14.42 | Al2 scaled value Real -32768.000 ... 32767.000 - 1000 =1
14.43 | Al2 force data Real -22.000 ... 22.000 mAorV | 1000 = 1 unit
14.44 | Al2 HW switch pos List - - 1=1
14.45 | Al2 unit selection List - - 1=1
14.46 |AlI2 filter gain List 0..7 - 1=1
14.47 |AI2 filter time Real 0.000 ... 30.000 s 1000=1s
14.48 |Al2 min Real -22.000 ... 22.000 mAorV | 1000 =1 mA
orV
14.49 |Al2 max Real -22.000 ... 22.000 mAorV | 1000 =1 mA
orV
14.50 |Al2 scaled at Al2 min Real -32768.000 ... 32767.000 - 1000 =1
14.51 |Al2 scaled at Al2 max Real -32768.000 ... 32767.000 - 1000 =1
14.56 |AI3 actual value Real -22.000 ... 22.000 mAorV | 1000 =1 unit
14.57 |Al3 scaled value Real -32768.000 ... 32767.000 - 1000 =1
14.58 |AI3 force data Real -22.000 ... 22.000 mAorV | 1000 =1 unit
14.59 |AI3 HW switch pos List - - 1=1
14.60 |AI3 unit selection List - - 1=1
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14.61 |AI3 filter gain List 0...7 - 1=1
14.62 |AI3 filter time Real 0.000 ... 30.000 s 1000=1s
14.63 |AI3 min Real -22.000 ... 22.000 mAorV | 1000 =1 mA
orV
14.64 |AI3 max Real -22.000 ... 22.000 mAorV | 1000 =1 mA
orV
14.65 |AI3 scaled at AI3 min Real -32768.000 ... 32767.000 - 1000 =1
14.66 |AI3 scaled at Al3 max Real -32768.000 ... 32767.000 - 1000 =1
14.71 | AO force selection PB 00000000h...FFFFFFFFh - 1=1
14.76 |AO1 actual value Real 0.000 ... 22.000 mA 1000 =1 mA
14.77 |AO1 source Analog - - 1=1
src
14.78 |AO1 force data Real 0.000 ... 22.000 mA 1000 = 1 mA
14.79 [AO1 filter time Real 0.000 ... 30.000 s 1000=1s
14.80 |AO1 source min Real -32768.0 ... 32767.0 - 10=1
14.81 |AO1 source max Real -32768.0 ... 32767.0 - 10=1
14.82 |AO1 out at AO1 src min Real 0.000 ... 22.000 mA 1000 =1 mA
14.83 |AO1 out at AO1 src max Real 0.000 ... 22.000 mA 1000 =1 mA
15 1/0 extension module 2
15.01 |Module 2 type List 0...2 - 1=1
15.02 |Module 2 location Real 1...254 - 1=1
15.03 |Module 2 status List 0..2 - 1=1
15.05 |DIO status PB 00000000h...FFFFFFFFh - 1=1
15.06 |DIO delayed status PB 00000000h...FFFFFFFFh - 1=1
15.09 |DIO1 configuration List 0...1 - 1=1
15.10 [DIO1 filter gain List 0...3 - 1=1
(Not visible when 15.01
Module 2 type = FIO-01)
15.11 |DIO1 output source Binary - - 1=1
src
15.12 |DIO1 ON delay Real 0.0 ... 3000.0 s 10=1s
15.13 |DIO1 OFF delay Real 0.0 ... 3000.0 s 10=1s
15.14 |DIO2 configuration List 0...1 - 1=
15.15 |DIO2 filter gain List 0...3 - 1=
(Not visible when 15.01
Module 2 type = FIO-01)
15.16 |DIO2 output source Binary - - 1=1
src
15.17 |DIO2 ON delay Real 0.0 ... 3000.0 s 10=1s
15.18 |DIO2 OFF delay Real 0.0 ... 3000.0 s 10=1s
Other parameters in this group when parameter 15.01 Module 2 type = FIO-01
15.19 |DIO3 configuration List 0...1 - 1=1
15.21 |DIO3 output source Binary - - 1=1

Src
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15.22 |DIO3 ON delay Real 0.0 ... 3000.0 s 10=1s
15.23 |DIO3 OFF delay Real 0.0 ... 3000.0 s 10=1s
15.24 |DIO4 configuration List 0..1 - 1=1
15.26 |DIO4 output source Binary - - 1=1
src
15.27 |DIO4 ON delay Real 0.0 ... 3000.0 s 10=1s
15.28 |DIO4 OFF delay Real 0.0 ... 3000.0 s 10=1s
15.31 |RO status PB 0000h...FFFFh - 1=1
15.34 |RO1 source Binary - - 1=1
src
15.35 |RO1 ON delay Real 0.0 ... 3000.0 s 10=1s
15.36 |RO1 OFF delay Real 0.0 ... 3000.0 s 10=1s
15.37 |RO2 source Binary - - 1=
src
15.38 |RO2 ON delay Real 0.0 ... 3000.0 s 10=1s
15.39 |RO2 OFF delay Real 0.0 ... 3000.0 s 10=1s
Other parameters in this group when parameter 15.01 Module 2 type = FIO-11
15.21 |Al tune List 0...6 - 1=1
15.22 | Al force sel PB 00000000h...FFFFFFFFh - 1=1
15.26 |Al1 actual value Real -22.000 ... 22.000 mAorV | 1000 = 1 unit
15.27 |Al1 scaled value Real -32768.000 ... 32767.000 - 1000 =1
15.28 |Al1 force data Real -22.000 ... 22.000 mAorV | 1000 = 1 unit
15.29 |Al1 HW switch pos List - - 1=1
15.30 |Al1 unit selection List - - 1=1
15.31 | Al1 filter gain List 0...7 - 1=1
15.32 |Al1 filter time Real 0.000 ... 30.000 s 1000=1s
15.33 |Al1 min Real -22.000 ... 22.000 mAorV | 1000 =1 mA
orV
15.34 | Al1 max Real -22.000 ... 22.000 mAorV | 1000 =1 mA
orV
15.35 |Al1 scaled at Al1 min Real -32768.000 ... 32767.000 - 1000 =1
15.36 |Al1 scaled at Al1 max Real -32768.000 ... 32767.000 - 1000 =1
15.41 | Al2 actual value Real -22.000 ... 22.000 mAorV | 1000 = 1 unit
15.42 | Al2 scaled value Real -32768.000 ... 32767.000 - 1000 =1
15.43 | Al2 force data Real -22.000 ... 22.000 mAorV | 1000 = 1 unit
15.44 | Al2 HW switch pos List - - 1=1
15.45 | Al2 unit selection List - - 1=1
15.46 |AI2 filter gain List 0...7 - 1=1
15.47 |AI2 filter time Real 0.000 ... 30.000 s 1000=1s
15.48 | Al2 min Real -22.000 ... 22.000 mAorV | 1000 =1 mA
orV
15.49 |Al2 max Real -22.000 ... 22.000 mAorV | 1000 =1 mA

orV
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15.50 |AI2 scaled at Al2 min Real -32768.000 ... 32767.000 - 1000 =1
15.51 |Al2 scaled at Al2 max Real -32768.000 ... 32767.000 - 1000 =1
15.56 |AI3 actual value Real -22.000 ... 22.000 mAorV | 1000 = 1 unit
15.57 |AI3 scaled value Real -32768.000 ... 32767.000 - 1000 =1
15.58 |AlI3 force data Real -22.000 ... 22.000 mAorV | 1000 = 1 unit
15.59 |AI3 HW switch pos List - - 1=1
15.60 |AI3 unit selection List - - 1=1
15.61 |AI3 filter gain List 0...7 - 1=1
15.62 |AI3 filter time Real 0.000 ... 30.000 s 1000=1s
15.63 |AI3 min Real -22.000 ... 22.000 mAorV | 1000 =1 mA
orV
15.64 |AI3 max Real -22.000 ... 22.000 mAorV | 1000 =1 mA
orV
15.65 |AI3 scaled at AI3 min Real -32768.000 ... 32767.000 - 1000 =1
15.66 |[AI3 scaled at Al3 max Real -32768.000 ... 32767.000 - 1000 =1
15.71 |AO force selection PB 00000000h...FFFFFFFFh - 1=1
15.76 |AO1 actual value Real 0.000 ... 22.000 mA 1000 =1 mA
15.77 |AO1 source Analog - - 1=1
src
15.78 |AO1 force data Real 0.000 ... 22.000 mA 1000 =1 mA
15.79 [AO1 filter time Real 0.000 ... 30.000 s 1000=1s
15.80 |AO1 source min Real -32768.0 ... 32767.0 - 10=1
15.81 |AO1 source max Real -32768.0 ... 32767.0 - 10=1
15.82 |AO1 out at AO1 src min Real 0.000 ... 22.000 mA 1000 = 1 mA
15.83 |AO1 out at AO1 src max Real 0.000 ... 22.000 mA 1000 =1 mA
16 1/0 extension module 3
16.01 |Module 3 type List 0...2 - 1=1
16.02 |Module 3 location Real 1...254 - 1=1
16.03 |Module 3 status List 0...2 - 1=1
16.05 |DIO status PB 00000000h...FFFFFFFFh - 1=1
16.06 |DIO delayed status PB 00000000h...FFFFFFFFh - 1=1
16.09 |DIO1 configuration List 0...1 - 1=1
16.10 [DIO1 filter gain List 0...3 - 1=1
(Not visible when 16.01
Module 3 type = FIO-01)
16.11 |DIO1 output source Binary - - 1=1
src
16.12 |DIO1 ON delay Real 0.0 ... 3000.0 s 10=1s
16.13 [DIO1 OFF delay Real 0.0 ... 3000.0 s 10=1s
16.14 |DIO2 configuration List 0...1 - 1=
16.15 |DIO2 filter gain List 0...3 - 1=

(Not visible when 16.01
Module 3 type = FIO-01)
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16.16 |DIO2 output source Binary - - 1=1
src
16.17 |DIO2 ON delay Real 0.0 ... 3000.0 s 10=1s
16.18 |DIO2 OFF delay Real 0.0 ... 3000.0 s 10=1s
Other parameters in this group when parameter 16.01 Module 3 type = FIO-01
16.19 |DIO3 configuration List 0...1 - 1=1
16.21 |DIO3 output source Binary - - 1=1
src
16.22 |DIO3 ON delay Real 0.0 ... 3000.0 s 10=1s
16.23 |DIO3 OFF delay Real 0.0 ... 3000.0 s 10=1s
16.24 |DIO4 configuration List 0...1 - 1=
16.26 |DIO4 output source Binary - - 1=
src
16.27 |DIO4 ON delay Real 0.0 ... 3000.0 s 10=1s
16.28 |DIO4 OFF delay Real 0.0 ... 3000.0 s 10=1s
16.31 |RO status PB 0000h...FFFFh - 1=
16.34 |RO1 source Binary - - 1=1
src
16.35 |RO1 ON delay Real 0.0 ... 3000.0 s 10=1s
16.36 |RO1 OFF delay Real 0.0 ... 3000.0 s 10=1s
16.37 |RO2 source Binary - - 1=
src
16.38 |RO2 ON delay Real 0.0 ... 3000.0 s 10=1s
16.39 |RO2 OFF delay Real 0.0 ... 3000.0 s 10=1s
Other parameters in this group when parameter 16.01 Module 1 type = FIO-11
16.21 |Al tune List 0...6 - 1=1
16.22 | Al force sel PB 00000000h...FFFFFFFFh - 1=1
16.26 |Al1 actual value Real -22.000 ... 22.000 mAorV | 1000 = 1 unit
16.27 |Al1 scaled value Real -32768.000 ... 32767.000 - 1000 =1
16.28 |Al1 force data Real -22.000 ... 22.000 mAorV | 1000 = 1 unit
16.29 |Al1 HW switch pos List - - 1=1
16.30 |Al1 unit selection List - - 1=1
16.31 |Al1 filter gain List 0..7 - 1=1
16.32 |Al1 filter time Real 0.000 ... 30.000 s 1000=1s
16.33 |Al1 min Real -22.000 ... 22.000 mAorV | 1000 =1 mA
orV
16.34 |Al1 max Real -22.000 ... 22.000 mAorV | 1000 =1 mA
orV
16.35 |Al1 scaled at Al1 min Real -32768.000 ... 32767.000 - 1000 =1
16.36 |Al1 scaled at Al1 max Real -32768.000 ... 32767.000 - 1000 =1
16.41 |Al2 actual value Real -22.000 ... 22.000 mAorV | 1000 =1 unit
16.42 |Al2 scaled value Real -32768.000 ... 32767.000 - 1000 =1
16.43 | Al2 force data Real -22.000 ... 22.000 mAorV | 1000 =1 unit
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16.44 |Al2 HW switch pos List - - 1=1
16.45 |Al2 unit selection List - - 1=1
16.46 |AI2 filter gain List 0...7 - 1=1
16.47 |AI2 filter time Real 0.000 ... 30.000 s 1000=1s
16.48 |AI2 min Real -22.000 ... 22.000 mAorV | 1000 =1 mA
orV
16.49 [AI2 max Real -22.000 ... 22.000 mAorV | 1000 =1 mA
orV
16.50 |AI2 scaled at Al2 min Real -32768.000 ... 32767.000 - 1000 =1
16.51 [AI2 scaled at Al2 max Real -32768.000 ... 32767.000 - 1000 =1
16.56 |AI3 actual value Real -22.000 ... 22.000 mAorV | 1000 = 1 unit
16.57 |AI3 scaled value Real -32768.000 ... 32767.000 - 1000 =1
16.58 |AI3 force data Real -22.000 ... 22.000 mAorV | 1000 = 1 unit
16.59 |AI3 HW switch pos List - - 1=1
16.60 |AI3 unit selection List - - 1=1
16.61 |AI3 filter gain List 0...7 - 1=1
16.62 |AI3 filter time Real 0.000 ... 30.000 s 1000=1s
16.63 |AI3 min Real -22.000 ... 22.000 mAorV | 1000 =1 mA
orV
16.64 |AI3 max Real -22.000 ... 22.000 mAorV | 1000 =1 mA
orV
16.65 |AI3 scaled at AI3 min Real -32768.000 ... 32767.000 - 1000 =1
16.66 |[AI3 scaled at Al3 max Real -32768.000 ... 32767.000 - 1000 =1
16.71 |AO force selection PB 00000000h...FFFFFFFFh - 1=1
16.76 |[AO1 actual value Real 0.000 ... 22.000 mA 1000 =1 mA
16.77 |AO1 source Analog - - 1=1
src
16.78 |AO1 force data Real 0.000 ... 22.000 mA 1000 = 1 mA
16.79 [AO1 filter time Real 0.000 ... 30.000 s 1000=1s
16.80 |AO1 source min Real -32768.0 ... 32767.0 - 10=1
16.81 |AO1 source max Real -32768.0 ... 32767.0 - 10=1
16.82 |AO1 out at AO1 src min Real 0.000 ... 22.000 mA 1000 =1 mA
16.83 |AO1 out at AO1 src max Real 0.000 ... 22.000 mA 1000 =1 mA
19 Operation mode
19.01 |Actual operation mode List - - 1=1
19.11 | Ext1/Ext2 selection Binary - - 1=1
src
19.12 |Ext1 control mode 1 List 1...6 - 1=
19.14 |Ext2 control mode 1 List 1...6 - 1=
19.16 |Local control mode List 0.1 - 1=1
19.17 |Local control disable List 0..1 - 1=
19.20 |[Scalar control reference unit List 0...1 - 1=
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20 Start/stop/direction
20.01 |Ext1 commands List - - 1=1
20.02 |Ext1 start trigger List 0...1 - 1=1
20.03 |Ext1in1 Binary - - 1=1
src
20.04 |Ext1in2 Binary - - 1=1
src
20.05 |Ext1in3 Binary - - 1=1
src
20.06 |Ext2 commands List - - 1=1
20.07 |Ext2 start trigger List 0...1 - 1=1
20.08 |Ext2in1 Binary - - 1=1
src
20.09 |Ext2in2 Binary - - 1=1
src
20.10 |Ext2in3 Binary - - 1=1
src
20.11 |Run enable stop mode List 0...2 - 1=1
20.12 |Run enable 1 Binary - - 1=1
src
20.19 |Enable start command Binary - - 1=1
src
20.23 |Positive speed reference Binary - - 1=1
enable src
20.24 |Negative speed reference Binary - - 1=1
enable src
20.25 |Jogging enable Binary - - 1=1
src
20.26 |Jogging 1 start Binary - - 1=1
src
20.27 |Jogging 2 start Binary - - 1=1
src
21 Start/stop mode
21.01 | Start mode List 0...2 - 1=1
21.02 |Magnetization time Real 0...10000 ms 1=1ms
21.03 |Stop mode List 0...1 - 1=1
21.04 |Emergency stop mode List 0...2 - 1=1
21.05 |Emergency stop source Binary - - 1=1
src
21.06 |Zero speed limit Real 0.00 ... 30000.00 rpm 100 =1 rpm
21.07 |Zero speed delay Real 0...30000 ms 1=1ms
21.08 |DC current control PB 00b...11b - 1=1
21.09 |DC hold speed Real 0.00 ... 1000.00 rpm 100 =1 rpm
21.10 |DC current reference Real 0.0 ... 100.0 % 10=1%
21.11 |Post magnetization time Real 0...30000 ms 1=1ms
21.13 |Autophasing mode List 0...2 - 1=1
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21.18 |Auto restart time Real 0.0,0.1...5.0 s 10=1s

22 Speed reference selection

22.01 | Speed ref unlimited Real -30000.00 ... 30000.00 rpm 100 =1 rpm

22.11 |Speed ref1 selection Analog - - 1=1
src

22.12 | Speed ref2 selection Analog - - 1=1
src

22.13 | Speed ref1 function List 0...5 - 1=1

22.14 |Speed ref1/2 selection Binary - - 1=1
src

22.15 |Additive speed ref1 Analog - - 1=1
src

22.16 |Speed share Real -8.000 ... 8.000 - 1000 =1

22.17 |Additive speed ref2 Analog - - 1=1
src

22.21 |Constant speed function PB 00b...11b - 1=1

22.22 |Constant speed sel1 Binary - - 1=1
src

22.23 |Constant speed sel2 Binary - - 1=1
src

22.24 |Constant speed sel3 Binary - - 1=1
src

22.26 |Constant speed 1 Real -30000.00 ... 30000.00 rpom 100 =1 rpm

22.27 |Constant speed 2 Real -30000.00 ... 30000.00 rpom 100 =1 rpm

22.28 |Constant speed 3 Real -30000.00 ... 30000.00 rpom 100 =1 rpm

22.29 |Constant speed 4 Real -30000.00 ... 30000.00 rpom 100 =1 rpm

22.30 |Constant speed 5 Real -30000.00 ... 30000.00 rpom 100 =1 rpm

22.31 |Constant speed 6 Real -30000.00 ... 30000.00 rpom 100 =1 rpm

22.32 |Constant speed 7 Real -30000.00 ... 30000.00 rpm 100 =1 rpm

22.41 | Speed ref safe Real -30000.00 ... 30000.00 rpom 100 =1 rpm

22.42 |Jogging 1 ref Real -30000.00 ... 30000.00 rpom 100 =1 rpm

22.43 |Jogging 2 ref Real -30000.00 ... 30000.00 rpom 100 =1 rpm

22.51 |Critical speed function PB 00b...11b - 1=1

22.52 |Critical speed 1 low Real -30000.00 ... 30000.00 rpm 100 =1 rpm

22.53 |Critical speed 1 high Real -30000.00 ... 30000.00 rpm 100 =1 rpm

22.54 |Critical speed 2 low Real -30000.00 ... 30000.00 rpm 100 =1 rpm

22.55 |Critical speed 2 high Real -30000.00 ... 30000.00 rpm 100 =1 rpm

22.56 |Critical speed 3 low Real -30000.00 ... 30000.00 rpm 100 =1 rpm

22.57 |Critical speed 3 high Real -30000.00 ... 30000.00 rpm 100 =1 rpm

22.71 |Motor potentiometer function List 0...2 - 1=1

22.72 |Motor potentiometer initial Real -32768.00 ... 32767.00 - 100 =1

value

22.73 |Motor potentiometer up source| Binary - - 1=1

src
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22.74 |Motor potentiometer down Binary - - 1=1
source src
22.75 |Motor potentiometer ramp time| Real 0.0 ... 3600.0 s 10=1s
22.76 |Motor potentiometer min value Real -32768.00 ... 32767.00 - 100=1
22.77 |Motor potentiometer max Real -32768.00 ... 32767.00 - 100 =1
value
22.80 |Motor potentiometer ref act Real -32768.00 ... 32767.00 - 100 =1
22.81 |Speed reference 1 act Real -30000.00 ... 30000.00 rpm 100 =1 rpm
22.82 |Speed reference 2 act Real -30000.00 ... 30000.00 rpm 100 =1 rpm
22.83 |Speed reference 3 act Real -30000.00 ... 30000.00 rpm 100 =1 rpm
22.84 |Speed reference 4 act Real -30000.00 ... 30000.00 rpm 100 =1 rpm
22.85 |Speed reference 5 act Real -30000.00 ... 30000.00 rpm 100 =1 rpm
22.86 |Speed reference 6 act Real -30000.00 ... 30000.00 rpm 100 =1 rpm
22.87 |Speed reference 7 act Real -30000.00 ... 30000.00 rpm 100 =1 rpm
23 Speed reference ramp
23.01 |Speed ref ramp in Real -30000.00 ... 30000.00 rpm 100 =1 rpm
23.02 |Speed ref ramp out Real -30000.00 ... 30000.00 rpm 100 =1 rpm
23.11 |Ramp set selection Binary - - 1=1
src
23.12 |Acceleration time 1 Real 0.000 ...1800.000 s 1000=1s
23.13 |Deceleration time 1 Real 0.000 ...1800.000 s 1000=1s
23.14 |Acceleration time 2 Real 0.000 ...1800.000 s 1000=1s
23.15 | Deceleration time 2 Real 0.000 ...1800.000 s 1000=1s
23.16 |Shape time acc 1 Real 0.000 ...1800.000 s 1000=1s
23.17 |Shape time acc 2 Real 0.000 ...1800.000 s 1000=1s
23.18 |Shape time dec 1 Real 0.000 ...1800.000 s 1000=1s
23.19 |Shape time dec 2 Real 0.000 ...1800.000 s 1000=1s
23.20 |Acc time jogging Real 0.000 ...1800.000 s 1000=1s
23.21 |Dec time jogging Real 0.000 ...1800.000 s 1000=1s
23.23 |Emergency stop time Real 0.000 ...1800.000 s 1000=1s
23.24 |Ramp in zero Binary - - 1=1
src
23.26 |Ramp out balance enable Binary - - 1=1
src
23.27 |Ramp out balance ref Real -30000.00 ... 30000.00 rpm 100 =1 rpm
23.28 |Variable slope enable List 0...1 - 1=1
23.29 |Variable slope rate Real 2...30000 ms 1=1ms
24 Speed reference conditioning
24.01 |Used speed reference Real -30000.00 ... 30000.00 rpm 100 =1 rpm
24.02 |Used actual speed Real -30000.00 ... 30000.00 rpm 100 =1 rpm
24.03 |Speed error filtered Real -30000.0 ... 30000.0 rpm 100 =1 rpm
24.04 |Speed error negative Real -30000.0 ... 30000.0 rpm 100 =1 rpm
24.11 | Speed correction Real -10000...10000 - 100 =1
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24.12 | Speed error filter time Real 0...10000 ms 1=1ms
24.41 | Speed error window control List 0...1 - 1=1
enable
24.43 | Speed error window high Real 0.00 ... 3000.00 rpm 100 =1 rpm
24.44 | Speed error window low Real 0.00 ... 3000.00 rpm 100 =1 rpm
24.46 |Speed error step Real -3000.00 ... 3000.00 rpm 100 =1 rpm
25 Speed control
25.01 |Torque reference speed Real -1600.0 ... 1600.0 % 10=1%
control
25.02 |Proportional gain Real 0.00 ... 250.00 - 100 =1
25.03 |Integration time Real 0.00 ... 1000.00 s 100=1s
25.04 |Derivation time Real 0.000 ... 10000.000 s 1000=1s
25.05 |Derivation filter time Real 0...10000 ms 1=1ms
25.06 |Acc comp derivation time Real 0.00 ... 1000.00 s 100=1s
25.07 |Acc comp filter time Real 0.0 ... 1000.0 ms 10=1ms
25.08 |Drooping rate Real 0.00 ... 100.00 % 100 = 1%
25.09 |Speed ctrl balance enable Binary - - 1=1
src
25.10 |Speed ctrl balance reference Real -300.0 ... 300.0 % 10=1%
25.11 [ Min torque speed control Real -1600.0 ... 0.0 % 10=1%
25.12 |Max torque speed control Real 0.0 ... 1600.0 % 10=1%
25.15 |Proportional gain em stop Real 1.00 ... 250.00 - 100=1
25.53 | Torque prop reference Real -30000.0 ... 30000.0 % 10=1%
25.54 |Torque integ reference Real -30000.0 ... 30000.0 % 10=1%
25.55 |Torque der reference Real -30000.0 ... 30000.0 % 10=1%
25.56 |Torque acc compensation Real -30000.0 ... 30000.0 % 10=1%
25.57 |Torque reference unbalanced Real -30000.0 ... 30000.0 % 10=1%
26 Torque reference chain
26.01 |Torque refto TC Real -1600.0 ... 1600.0 % 10=1%
26.02 |Torque ref used Real -1600.0 ... 1600.0 % 10=1%
26.08 |Minimum torque ref Real -1000.0 ... 0.0 % 10=1%
26.09 |Maximum torque ref Real 0.0 ... 1000.0 % 10=1%
26.11 |Torque ref1 selection Analog - - 1=1
src
26.12 |Torque ref2 selection Analog - - 1=1
src
26.13 | Torque ref1 function List 0...5 - 1=1
26.14 |Torque ref1/2 selection Binary - - 1=1
src
26.15 |Load share Real -8.000 ... 8.000 - 1000 =1
26.16 |Torque additive 1 source Analog - - 1=1
src
26.17 |Torque ref filter time Real 0.000 ... 30.000 s 1000=1s
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26.18 | Torque ramp up time Real 0.000 ... 60.000 s 1000=1s
26.19 |Torque ramp down time Real 0.000 ... 60.000 s 1000=1s
26.25 |Torque additive 2 source Analog - - 1=1
src
26.26 |Force torque ref add 2 zero Binary - - 1=1
src
26.41 |Torque step Real -300.0 ... 300.0 % 10=1%
26.42 |Torque step enable List 0...1 - 1=1
26.70 |Torque ref1 actual Real -1600.0 ... 1600.0 % 10=1%
26.71 | Torque ref2 actual Real -1600.0 ... 1600.0 % 10=1%
26.72 |Torque ref3 actual Real -1600.0 ... 1600.0 % 10=1%
26.73 |Torque ref4 actual Real -1600.0 ... 1600.0 % 10=1%
26.74 | Torque ref ramp out Real -1600.0 ... 1600.0 % 10=1%
26.75 |Torque ref5 actual Real -1600.0 ... 1600.0 % 10=1%
26.76 |Torque ref6 actual Real -1600.0 ... 1600.0 % 10=1%
26.77 |Torque ref add A actual Real -1600.0 ... 1600.0 % 10=1%
26.78 |Torque ref add B actual Real -1600.0 ... 1600.0 % 10=1%
26.81 |Rush control gain Real 1.0 ... 10000.0 - 10=1
26.82 |Rush control integration time Real 0.1...10.0 s 10=1s
28 Frequency reference chain
28.01 |Frequency ref ramp in Real -500.00 ... 500.00 Hz 100 =1Hz
28.02 |Frequency ref ramp out Real -500.00 ... 500.00 Hz 100 =1Hz
28.11 |Frequency ref1 selection Analog - - 1=1
src
28.12 |Frequency ref2 selection Analog - - 1=1
src
28.13 |Frequency ref1 function List 0...5 - 1=1
28.14 |Frequency ref1/2 selection Binary - - 1=1
src
28.21 | Constant frequency function PB 00b...11b - 1=1
28.22 |Constant frequency sel1 Binary - - 1=1
src
28.23 |Constant frequency sel2 Binary - - 1=1
src
28.24 |Constant frequency sel3 Binary - - 1=1
src
28.26 |Constant frequency 1 Real -500.00 ... 500.00 Hz 100 =1Hz
28.27 |Constant frequency 2 Real -500.00 ... 500.00 Hz 100 =1Hz
28.28 |Constant frequency 3 Real -500.00 ... 500.00 Hz 100 =1Hz
28.29 |Constant frequency 4 Real -500.00 ... 500.00 Hz 100 =1Hz
28.30 |Constant frequency 5 Real -500.00 ... 500.00 Hz 100 =1Hz
28.31 |Constant frequency 6 Real -500.00 ... 500.00 Hz 100 =1Hz
28.32 |Constant frequency 7 Real -500.00 ... 500.00 Hz 100 =1Hz
28.41 |Frequency ref safe Real -500.00 ... 500.00 Hz 100 =1Hz
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28.51 |Critical frequency function PB 00b...11b - 1=1
28.52 |Critical frequency 1 low Real -500.00 ... 500.00 Hz 100 =1Hz
28.53 |Critical frequency 1 high Real -500.00 ... 500.00 Hz 100 =1Hz
28.54 |Critical frequency 2 low Real -500.00 ... 500.00 Hz 100 =1 Hz
28.55 |Critical frequency 2 high Real -500.00 ... 500.00 Hz 100 =1 Hz
28.56 |Critical frequency 3 low Real -500.00 ... 500.00 Hz 100 =1Hz
28.57 |Critical frequency 3 high Real -500.00 ... 500.00 Hz 100 =1 Hz
28.71 |Ramp set selection Binary - - 1=1
src
28.72 | Acceleration time 1 Real 0.000 ...1800.000 s 1000=1s
28.73 | Deceleration time 1 Real 0.000 ...1800.000 s 1000=1s
28.74 | Acceleration time 2 Real 0.000 ...1800.000 s 1000=1s
28.75 |Deceleration time 2 Real 0.000 ...1800.000 s 1000=1s
28.76 |Ramp in zero Binary - - 1=1
src
28.77 |Ramp hold Binary - - 1=1
src
28.78 |Ramp output balance Real -500.00 ... 500.00 Hz 100 =1Hz
28.79 |Ramp output balance enable Binary - - 1=1
src
28.90 |Frequency ref1 act Real -500.00 ... 500.00 Hz 100 =1Hz
28.91 |Frequency ref2 act Real -500.00 ... 500.00 Hz 100 =1Hz
28.92 |Frequency ref3 act Real -500.00 ... 500.00 Hz 100 =1 Hz
28.96 |Frequency ref7 act Real -500.00 ... 500.00 Hz 100 =1Hz
28.97 |Frequency ref unlimited Real -500.00 ... 500.00 Hz 100 =1Hz
30 Limits
30.01 |Limit word 1 PB 0000h...FFFFh - 1=1
30.02 |Torque limit status PB 0000h...FFFFh - 1=1
30.11 [Minimum speed Real -30000.00 ... 30000.00 rpm 100 =1 rpm
30.12 [Maximum speed Real -30000.00 ... 30000.00 rpm 100 =1 rpm
30.13 | Minimum frequency Real -500.00 ... 500.00 Hz 100 =1Hz
30.14 |Maximum frequency Real -500.00 ... 500.00 Hz 100 =1 Hz
30.17 |Maximum current Real 0.00 ... 30000.00 A 100=1A
30.19 | Minimum torque Real -1600.0 ... 1600.0 % 10=1%
30.20 |Maximum torque Real -1600.0 ... 1600.0 % 10=1%
30.26 |Power motoring limit Real 0.00 ... 600.00 % 100 = 1%
30.27 |Power generating limit Real -600.00 ... 0.00 % 100 = 1%
30.30 |Overvoltage control List 0...1 - 1=1
30.31 [Undervoltage control List 0...1 - 1=1
31 Fault functions
31.01 [External event 1 source Binary - - 1=1
src
31.02 |External event 1 type List 0...1 - 1=1
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31.03 |External event 2 source Binary - - 1=1
src
31.04 |External event 2 type List 0...1 - 1=1
31.05 |External event 3 source Binary - - 1=1
src
31.06 |External event 3 type List 0...1 - 1=1
31.07 |External event 4 source Binary - - 1=1
src
31.08 |External event 4 type List 0...1 - 1=1
31.09 |External event 5 source Binary - - 1=1
src
31.10 |External event 5 type List 0...1 - 1=1
31.11 |Fault reset selection Binary - - 1=1
src
31.12 |Autoreset sel PB 0000h...FFFFh - 1=
31.13 |Selectable fault Real 0...65535 - 1=
31.14 | Number of trials Real 0...5 - 1=
31.15 |Trial time Real 1.0...600.0 s 10=1s
31.16 |Delay time Real 0.0 ... 120.0 s 10=1s
31.19 |Motor phase loss List 0...1 - 1=1
31.20 |Earth fault List 0...2 - 1=1
31.21 |Supply phase loss List 0...1 - 1=1
31.22 |STO indication run/stop List 0...5 - 1=1
31.23 |Cross connection List 0...1 - 1=1
31.24 | Stall function List 0...2 - 1=1
31.25 |Stall current limit Real 0.0 ... 1600.0 % 10=1%
31.26 |Stall speed high Real 0.0 ... 10000.0 rpm 100 =1 rpm
31.27 |Stall frequency high Real 0.00 ... 500.00 Hz 100 =1Hz
31.28 |Stall time Real 0...3600 s 1=1s
31.30 |Speed trip margin Real 0...10000 rpm 100 =1 rpm
31.32 |Emergency ramp supervision Real 0...300 % 1=1%
31.33 |Emergency ramp supervision Real 0...100 s 1=1s
delay
32 Supervision
32.01 |Supervision status PB 000b...111b - 1=1
32.05 |Supervision 1 function List 0...6 - 1=1
32.06 |Supervision 1 action List 0...2 - 1=1
32.07 |Supervision 1 signal Analog - - 1=1
src
32.08 |Supervision 1 filter time Real 0.000 ... 30.000 s 1000=1s
32.09 |Supervision 1 low Real -21474836.48 ... - 100 =1
21474836.47
32.10 |Supervision 1 high Real -21474836.48 ... - 100 =1

21474836.47
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32.15 |[Supervision 2 function List 0...6 - 1=1
32.16 |Supervision 2 action List 0...2 - 1=1
32.17 |Supervision 2 signal Analog - - 1=1
src
32.18 |[Supervision 2 filter time Real 0.000 ... 30.000 s 1000= 1s
32.19 |Supervision 2 low Real -21474836.48 ... - 100=1
21474836.47
32.20 |Supervision 2 high Real -21474836.48 ... - 100 =1
21474836.47
32.25 |[Supervision 3 function List 0...6 - 1=1
32.26 |Supervision 3 action List 0...2 - 1=1
32.27 |Supervision 3 signal Analog - - 1=1
src
32.28 |[Supervision 3 filter time Real 0.000 ... 30.000 s 1000=1s
32.29 |Supervision 3 low Real -21474836.48 ... - 100 =1
21474836.47
32.30 |Supervision 3 high Real -21474836.48 ... - 100 =1
21474836.47
33 Maintenance timer & counter
33.01 |Counter status PB 000000b...111111b - 1=1
33.10 |On-time 1 actual Real 0...4294967295 s 1=1s
33.11 [On-time 1 limit Real 0...4294967295 s 1=1s
33.12 |On-time 1 function PB 00b...11b - 1=1
33.13 |On-time 1 source Binary - - 1=1
src
33.14 |On-time 1 warning select List - - 1=1
33.20 |On-time 2 actual Real 0...4294967295 s 1=1s
33.21 |On-time 2 limit Real 0...4294967295 s 1=1s
33.22 |On-time 2 function PB 00b...11b - 1=1
33.23 |On-time 2 source Binary - - 1=1
src
33.24 |On-time 2 warning select List - - 1=
33.30 |Edge counter 1 actual Real 0...4294967295 - 1=
33.31 |Edge counter 1 limit Real 0...4294967295 - 1=1
33.32 |Edge counter 1 func PB 0000b...1111b - 1=
33.33 |Edge counter 1 source Binary - - 1=
src
33.34 |Edge counter 1 divider Real 1...4294967295 - 1=1
33.35 |Edge counter 1 warning List - - 1=1
selection
33.40 [Edge counter 2 actual Real 0...4294967295 - 1=1
33.41 |Edge counter 2 limit Real 0...4294967295 - 1=1
33.42 |Edge counter 2 function PB 0000b...1111b - 1=1
33.43 |Edge counter 2 source Binary - - 1=1

Src
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33.44 |Edge counter 2 divider Real 1...4294967295 - 1=1
33.45 |Edge counter 2 warning List - - 1=1
selection
33.50 |Value counter 1 actual Real -2147483008 ... - 1=1
2147483008
33.51 |Value counter 1 limit Real -2147483008 ... - 1=1
2147483008
33.52 |Value counter 1 function PB 00b...11b - 1=1
33.53 |Value counter 1 source Analog - - 1=1
src
33.54 |Value counter 1 divider Real 0.001 ... 2147483.647 - 1000 =1
33.55 |Value counter 1 warning select List - - 1=1
33.60 |Value counter 2 actual Real -2147483008 ... - 1=1
2147483008
33.61 |Value counter 2 limit Real -2147483008 ... - 1=1
2147483008
33.62 |Value counter 2 function PB 00b...11b - 1=1
33.63 |Value counter 2 source Analog - - 1=1
src
33.64 |Value counter 2 divider Real 0.001 ... 2147483.647 - 1000 =1
33.65 |Value counter 2 warning List - - 1=
selection
35 Motor thermal protection
35.01 |Motor estimated temperature Real -60 ... 1000 °C 1=1°C
35.02 |Measured temperature 1 Real -10 ... 1000 °Cor 1=1°C
ohm
35.03 |Measured temperature 2 Real -10 ... 1000 °Cor 1=1°C
ohm
35.10 |Supervision 1 protection List 0...2 - 1=1
35.11 |Supervision 1 source List 0..11 - 1=1
35.12 |Supervision 1 fault limit Real -10 ... 1000 °Cor 1=1°C
ohm
35.13 |Supervision 1 warning limit Real -10 ... 1000 °Cor 1=1°C
ohm
35.14 | Supervision 1 Al select Analog - - 1=1
src
35.20 |Supervision 2 protection List 0...2 - 1=1
35.21 |Supervision 2 source List 0..11 - 1=1
35.22 |Supervision 2 fault limit Real -10 ... 1000 °Cor 1=1°C
ohm
35.23 | Supervision 2 warning limit Real -10 ... 1000 °Cor 1=1°C
ohm
35.24 | Supervision 2 Al select Analog - - 1=1
src
35.50 |Motor ambient temperature Real -60...100 °C 1=1°C
35.51 |Motor load curve Real 50...150 % 1=1%
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35.52 |Zero speed load Real 50...150 % 1=1%
35.53 |Break point Real 1.00 ... 500.00 Hz 100 =1 Hz
35.54 | Motor nominal temp rise Real 0...300 °C 1=1°C
35.55 | Motor thermal time const Real 100...10000 s 1=1s

36 Load analyzer

36.01 [PVL signal Analog - - 1=1

src
36.02 |PVL filter time Real 0.00 ... 120.00 s 100=1s
36.06 |AL2 signal Analog - - 1=
src

36.07 |AL2 signal base Real 0.00 ... 32767.00 - 100 =1
36.09 |Reset loggers List 0...3 - 1=1
36.10 |PVL peak value Real -32768.00 ... 32767.00 - 100 =1
36.11 |PVL peak date Data - - 1=1
36.12 |PVL peak time Data - - 1=1
36.13 |PVL current at peak Real -32768.00 ... 32767.00 A 100=1A
36.14 |PVL DC voltage at peak Real 0.00 ... 2000.00 \Y 100=1V
36.15 |PVL speed at peak Real -32768.00 ... 32767.00 rpom 100 =1 rpm
36.16 |PVL reset date Data - - 1=1
36.17 |PVL reset time Data - - 1=1
36.20 |AL10to 10% Real 0.00 ... 100.00 % 100 = 1%
36.21 |AL1 10 to 20% Real 0.00 ... 100.00 % 100 = 1%
36.22 |AL1 20 to 30% Real 0.00 ... 100.00 % 100 = 1%
36.23 |AL1 30 to 40% Real 0.00 ... 100.00 % 100 = 1%
36.24 |AL1 40 to 50% Real 0.00 ... 100.00 % 100 = 1%
36.25 |AL1 50 to 60% Real 0.00 ... 100.00 % 100 = 1%
36.26 |AL160 to 70% Real 0.00 ... 100.00 % 100 = 1%
36.27 |AL1 70 to 80% Real 0.00 ... 100.00 % 100 = 1%
36.28 |AL1 80 to 90% Real 0.00 ... 100.00 % 100 = 1%
36.29 |AL1 over 90% Real 0.00 ... 100.00 % 100 = 1%
36.40 |AL20to 10% Real 0.00 ... 100.00 % 100 = 1%
36.41 |AL2 10 to 20% Real 0.00 ... 100.00 % 100 = 1%
36.42 |AL2 20 to 30% Real 0.00 ... 100.00 % 100 = 1%
36.43 |AL2 30 to 40% Real 0.00 ... 100.00 % 100 = 1%
36.44 |AL2 40 to 50% Real 0.00 ... 100.00 % 100 = 1%
36.45 |AL2 50 to 60% Real 0.00 ... 100.00 % 100 = 1%
36.46 |AL2 60 to 70% Real 0.00 ... 100.00 % 100 = 1%
36.47 |AL2 70 to 80% Real 0.00 ... 100.00 % 100 = 1%
36.48 |AL2 80 to 90% Real 0.00 ... 100.00 % 100 = 1%
36.49 |AL2 over 90% Real 0.00 ... 100.00 % 100 = 1%
36.50 |AL2 reset date Data - - 1=1
36.51 |AL2 reset time Data - - 1=1
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40 Process PID set 1
40.01 |Process PID actual value Real -32768 ... 32767 rpm, % or | 100 =1rpm, %
Hz or Hz
40.02 |Feedback actual value Real -32768 ... 32767 rpm, % or 100 =1rpm, %
Hz or Hz
40.03 |Setpoint actual value Real -32768 ... 32767 rpm, % or [100 =1 rpm, %
Hz or Hz
40.04 |Deviation actual value Real -32768 ... 32767 rpm, % or [ 100 =1rpm, %
Hz or Hz
40.05 | Trim output actual value Real -32768 ... 32767 rpm, % or [100=1rpm, %
Hz or Hz
40.06 |PID status word PB 0000h...FFFFh - 1=1
40.07 |PID operation mode List 0...2 - 1=1
40.08 |Feedback 1 source Analog - - 1=1
src
40.09 |Feedback 2 source Analog - - 1=1
src
40.10 |Feedback function List 0...11 - 1=1
40.11 |Feedback filter time Real 0.000 ... 30.000 s 1000=1s
40.12 | Unit selection List 0...2 - 1=1
40.14 | Setpoint base Real -32768 ... 32767 - 100 =1
40.15 |Output base Real -32768 ... 32767 - 100 =1
40.16 |Setpoint 1 source Analog - - 1=1
src
40.17 | Setpoint 2 source Analog - - 1=1
src
40.18 | Setpoint function List 0..11 - 1=1
40.19 |Internal setpoint selection 1 Binary - - 1=1
src
40.20 |Internal setpoint selection 2 Binary - - 1=1
src
40.21 |Internal setpoint 1 Real -32768.0 ... 32767.0 rpm, % or [100 =1 rpm, %
Hz or Hz
40.22 |Internal setpoint 2 Real -32768.0 ... 32767.0 rpm, % or [ 100 =1rpm, %
Hz or Hz
40.23 |Internal setpoint 3 Real -32768.0 ... 32767.0 rpm, % or [100=1rpm, %
Hz or Hz
40.24 |Internal setpoint 4 Real -32768.0 ... 32767.0 rpm, % or [100 =1 rpm, %
Hz or Hz
40.25 |Setpoint selection Binary - - 1=1
src
40.26 |Setpoint min Real -32768.0 ... 32767.0 - 100 =1
40.27 | Setpoint max Real -32768.0 ... 32767.0 - 100 =1
40.28 |Setpoint increase time Real 0.0 ... 1800.0 s 10=1s
40.29 |Setpoint decrease time Real 0.0 ... 1800.0 s 10=1s
40.30 |Setpoint freeze enable Binary - - 1=
src
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40.31 |Deviation inversion Binary - - 1=1
src

40.32 |Gain Real 0.1...100.0 - 100 =1

40.33 |Integration time Real 0.0 ... 3600.0 s 10=1s

40.34 |Derivation time Real 0.0...10.0 s 1000=1s

40.35 |Derivation filter time Real 0.0...10.0 s 10=1s

40.36 |Output min Real -32768.0 ... 32767.0 - 10=1

40.37 | Output max Real -32768.0 ... 32767.0 - 10=1

40.38 |Output freeze enable Binary - - 1=1
src

40.39 |Deadband range Real 0.0 ... 32767.0 - 10=1

40.40 |Deadband delay Real 0.0 ... 3600.0 s 10=1s

40.41 |Sleep mode List 0...2 - 1=1

40.42 |Sleep enable Binary - - 1=1
src

40.43 |Sleep level Real 0.0... 32767.0 - 10=1

40.44 |Sleep delay Real 0.0 ... 3600.0 s 10=1s

40.45 |Sleep boost time Real 0.0 ... 3600.0 s 10=1s

40.46 |Sleep boost step Real 0.0...32767.0 - 10=1

40.47 |Wake-up deviation Real -2147483648 ... rpm, % or [ 100 =1rpm, %

2147483647 Hz or Hz

40.48 |Wake up delay Real 0.00 ... 60.00 s 100=1s

40.49 |Tracking mode Binary - - 1=1
src

40.50 |Tracking ref selection Analog - - 1=1
src

40.51 | Trim mode List 0... - 1=1

40.52 | Trim selection List - 1=1

40.53 | Trimmed ref pointer Analog - - 1=1
src

40.54 | Trim mix Real 0.000 ... 1.000 - 1000 =1

40.55 | Trim adjust Real -100.000 ... 100.000 - 1000 =1

40.56 | Correction source List 1..2 - 1=

40.57 |Sel between set1 set2 Binary - - 1=1
src

41 Process PID set 2

41.07 |PID operation mode List 0...2 - 1=1

41.08 |Feedback 1 source Analog - - 1=1
src

41.09 |Feedback 2 source Analog - - 1=1
src

41.10 |Feedback function List 0..11 - 1=1

41.11 |Feedback filter time Real 0.000 ... 30.000 s 1000=1s

41.12 | Unit selection List 0...2 - 1=1
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41.14 | Setpoint base Real -32768 ... 32767 - 100 =1
41.15 |Output base Real -32768 ... 32767 - 100 =1
41.16 |Setpoint 1 source Analog - - 1=1
src
41.17 | Setpoint 2 source Analog - - 1=1
src
41.18 | Setpoint function List 0..11 - 1=1
41.19 |Internal setpoint selection 1 Binary - - 1=1
src
41.20 |Internal setpoint selection 2 Binary - - 1=1
src
41.21 |Internal setpoint 1 Real -32768.0 ... 32767.0 rpm, % or | 100 =1rpm, %
Hz or Hz
41.22 |Internal setpoint 2 Real -32768.0 ... 32767.0 rpm, % or [100 =1 rpm, %
Hz or Hz
41.23 |Internal setpoint 3 Real -32768.0 ... 32767.0 rpm, % or [ 100 =1rpm, %
Hz or Hz
41.24 |Internal setpoint 4 Real -32768.0 ... 32767.0 rpm, % or [ 100 =1rpm, %
Hz or Hz
41.25 |Setpoint selection Binary - - 1=1
src
41.26 | Setpoint min Real -32768.0 ... 32767.0 - 100 =1
41.27 | Setpoint max Real -32768.0 ... 32767.0 - 100 =1
41.28 |Setpoint increase time Real 0.0 ... 1800.0 s 10=1s
41.29 |Setpoint decrease time Real 0.0 ... 1800.0 s 10=1s
41.30 |Setpoint freeze enable Binary - - 1=
src
41.31 |Deviation inversion Binary - - 1=1
src
41.32 |Gain Real 0.1...100.0 - 100 =1
41.33 |Integration time Real 0.0 ... 3600.0 s 10=1s
41.34 |Derivation time Real 0.0...10.0 s 1000=1s
41.35 |Derivation filter time Real 0.0...10.0 s 10=1s
41.36 |Output min Real -32768.0 ... 32767.0 - 10=1
41.37 | Output max Real -32768.0 ... 32767.0 - 10=1
41.38 |Output freeze enable Binary - - 1=1
src
41.39 |Deadband range Real 0.0 ... 32767.0 - 10=1
41.40 |Deadband delay Real 0.0 ... 3600.0 s 10=1s
41.41 |Sleep mode List 0...2 - 1=
41.42 |Sleep enable Binary - - 1=1
src
41.43 |Sleep level Real 0.0 ... 32767.0 - 10=1
41.44 |Sleep delay Real 0.0 ... 3600.0 s 10=1s
41.45 |Sleep boost time Real 0.0 ... 3600.0 s 10=1s
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41.46 |Sleep boost step Real 0.0... 32767.0 - 10=1
41.47 |Wake-up deviation Real -2147483648 ... rpm, % or [100=1rpm, %
2147483647 Hz or Hz
41.48 |Wake-up delay Real 0.00 ... 60.00 s 100=1s
41.49 |Tracking mode Binary - - 1=1
src
41.50 |Tracking ref selection Analog - - 1=1
src
41.51 | Trim mode List 0...3 - 1=1
41.52 | Trim selection List - 1=1
41.53 | Trimmed ref pointer Analog - - 1=1
src
41.54 | Trim mix Real 0.000 ... 1.000 - 1000 =1
41.55 | Trim adjust Real -100.000 ... 100.000 - 1000 =1
41.56 | Correction source List 1..2 - 1=1
43 Brake chopper
43.01 |Braking resistor temperature Real 0.0 ...120.0 % 10=1%
43.06 |Brake chopper enable List 0...2 - 1=1
43.07 |Brake chopper runtime enable | Binary - - 1=1
src
43.08 |Brake resistor thermal tc Real 0...10000 s 1=1s
43.09 |Brake resistor Pmax cont Real 0.10 ... 10000.00 kW 100 =1 kW
43.10 |Brake resistance Real 0...1000 ohm 10 =1 ohm
43.11 |Brake resistor fault limit Real 0...150 % 1=1%
43.12 |Brake resistor warning limit Real 0...150 % 1=1%
44 Mechanical brake control
44.01 |Brake control status PB 00000000b...11111111b - 1=1
44.02 |Brake torque memory Real -1600.0 ... 1600.0 % 10=1%
44.03 |Brake open torque reference Real -1000...1000 % 10=1%
44.06 |Brake control enable Binary - - 1=1
src
44.07 |Brake acknowledge selection Binary - - 1=1
src
44.08 |Brake open delay Real 0.00 ... 5.00 s 100=1s
44.09 |Brake open torque source Analog - - 1=1
src
44.10 |Brake open torque Real -1000...1000 % 10=1%
4411 |Keep brake closed Binary - - 1=1
src
44.12 |Brake close request Binary - - 1=1
src
44.13 |Brake close delay Real 0.00 ... 60.00 s 100=1s
44.14 |Brake close level Real 0.0 ... 1000.0 rpm 100 = 1 rpm
44.15 |Brake close level delay Real 0.00 ... 10.00 s 100=1s
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44.16 |Brake reopen delay Real 0.00 ... 10.00 s 100=1s
44.17 |Brake fault function List 0...2 - 1=1
44.18 |Brake fault delay Real 0.00 ... 60.00 s 100=1s
45 Energy efficiency
45.01 |Saved GW hours Real 0...65535 GWh 1=1GWh
45.02 |Saved MW hours Real 0...999 MWh 1=1MWh
45.03 |Saved kW hours Real 0.0 ...999.0 kWh 10 =1 kWh
45.05 |Saved money x1000 Real 0...4294967295 thousand | 1 = 1 thousand
45.06 |Saved money Real 0.00 ... 999.99 (selecta- | 100 = 1 unit
ble)
45.08 |CO2 reduction in kilotons Real 0...65535 metric kil-| 1 =1 metric
oton kiloton
45.09 |CO2 reduction in tons Real 0.0 ...999.9 metric 10 = 1 metric
ton ton
45.11 |Energy optimizer List 0...1 - 1=1
45.12 | Energy tariff 1 Real 0.000 ... 4294967295.000 (set:Fc)ta— 1000 = 1 unit
e
45.13 |Energy tariff 2 Real 0.000 ... 4294967295.000 (sebllec)ta- 1000 = 1 unit
e
45.14 | Tariff selection Binary - - 1=1
src
45.17 | Tariff currency unit List 100...102 - 1=1
45.18 | CO2 conversion factor Real 0.000 ... 65.535 metric 1000 =1
ton/ MWh metric
ton/MWh
45.19 |Comparison power Real 0.0 ... 10000000.0 kW 10 =1 kW
45.21 |Energy calculations reset List 0...1 - 1=1
46 Monitoring/scaling settings
46.01 |Speed scaling Real 0.00 ... 30000.00 rpm 100 =1 rpm
46.02 |Frequency scaling Real 0.10 ... 1000.00 Hz 100 =1 Hz
46.03 | Torque scaling Real 0.0 ... 30000.0 % 10=1%
46.04 |Power scaling Real 0.0 ... 30000.0 kW 10 =1 kW
46.11 |Filter time motor speed Real 2...20000 ms 1=1ms
46.12 |Filter time output frequency Real 2...20000 ms 1=1ms
46.13 |Filter time motor torque Real 2...20000 ms 1=1ms
46.14 |Filter time power out Real 2...20000 ms 1=1ms
46.21 | Speed setpoint hysteresis Real 0.00 ... 30000.00 rpm 100 =1 rpm
46.22 |Frequency setpoint hysteresis Real 0.00 ... 1000.00 Hz 100 =1Hz
46.23 | Torque setpoint hysteresis Real 0.00 ... 3000.00 % 1=1%
46.31 |Above speed limit Real 0.00 ... 30000.00 rpm 100 =1 rpm
46.32 |Above frequency limit Real 0.00 ... 1000.00 Hz 100 =1Hz
46.33 |Above torque limit Real 0.0 ... 1600.0 % 10=1%
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47 Data storage
47.01 |Data storage 1 real32 Real -2147483.008 ... - 1000 =1
2147483.008
47.02 |Data storage 2 real32 Real -2147483.008 ... - 1000 =1
2147483.008
47.03 |Data storage 3 real32 Real -2147483.008 ... - 1000 =1
2147483.008
47.04 |Data storage 4 real32 Real -2147483.008 ... - 1000 =1
2147483.008
47.05 |Data storage 5 real32 Real -2147483.008 ... - 1000 =1
2147483.008
47.06 |Data storage 6 real32 Real -2147483.008 ... - 1000 =1
2147483.008
47.07 |Data storage 7 real32 Real -2147483.008 ... - 1000 =1
2147483.008
47.08 |Data storage 8 real32 Real -2147483.008 ... - 1000 =1
2147483.008
47.11 |Data storage 1 int32 Real -2147483648 ... - 1=1
2147483647
47.12 |Data storage 2 int32 Real -2147483648 ... - 1=1
2147483647
47.13 |Data storage 3 int32 Real -2147483648 ... - 1=1
2147483647
47.14 |Data storage 4 int32 Real -2147483648 ... - 1=1
2147483647
47.15 |Data storage 5 int32 Real -2147483648 ... - 1=1
2147483647
47.16 |Data storage 6 int32 Real -2147483648 ... - 1=1
2147483647
47.17 |Data storage 7 int32 Real -2147483648 ... - 1=1
2147483647
47.18 |Data storage 8 int32 Real -2147483648 ... - 1=1
2147483647
47.21 |Data storage 1int16 Real -32768 ... 32767 - 1=
47.22 |Data storage 2 int16 Real -32768 ... 32767 - 1=
47.23 |Data storage 3 int16 Real -32768 ... 32767 - 1=1
47.24 |Data storage 4 int16 Real -32768 ... 32767 - 1=
47.25 |Data storage 5 int16 Real -32768 ... 32767 - 1=
47.26 |Data storage 6 int16 Real -32768 ... 32767 - 1=1
47.27 |Data storage 7 int16 Real -32768 ... 32767 - 1=
47.28 |Data storage 8 int16 Real -32768 ... 32767 - 1=
49 Panel port communication
49.01 |Node ID number Real 1...32 - 1=1
49.03 |Baud rate List 1..5 - 1=
49.04 | Communication loss time Real 0.1 ... 3000.0 s 10=1s
49.05 |Communication loss action List 0...3 - 1=1
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49.06 |Refresh settings List 0...1 - 1=1
50 Fieldbus adapter (FBA)
50.01 |FBA A enable List 0...1 - 1=1
50.02 |FBA A comm loss func List 0...3 - 1=1
50.03 |FBA A comm loss timeout Real 0.3 ...6553.5 s 10=1s
50.04 |FBA Aref1 type List 0...10 - 1=1
50.05 |FBA A ref2 type List 0...10 - 1=1
50.06 |FBA A SW sel List 0...1 - 1=1
50.07 |FBA A actual 1 type List 0...10 - 1=1
50.08 |FBA A actual 2 type List 0...10 - 1=1
50.09 |FBA A SW transparent source | Analog - - 1=1
src
50.10 |FBA A act1 transparent source | Analog - - 1=1
src
50.11 |FBA A act2 transparent source | Analog - - 1=1
src
50.12 |FBA A debug enable List 0...1 - 1=1
50.13 |FBA A control word Data |00000000h ... FFFFFFFFh - 1=1
50.14 |FBA A reference 1 Real -2147483648 ... - 1=1
2147483647
50.15 |FBA A reference 2 Real -2147483648 ... - 1=1
2147483647
50.16 |FBA A status word Data |00000000h ... FFFFFFFFh - 1=1
50.17 |FBA A actual value 1 Real -2147483648 ... - 1=1
2147483647
50.18 |FBA A actual value 2 Real -2147483648 ... - 1=1
2147483647
50.21 |FBA A timelevel sel List 0..3 - 1=1
51 FBA A settings
51.01 |FBA type List - - 1=1
51.02 |FBA Par2 Real 0...65535 - 1=1
51.26 |FBA Par26 Real 0...65535 - 1=
51.27 |FBA par refresh List 0...1 - 1=
51.28 |Par table ver Data - - 1=
51.29 |Drive type code Real 0...65535 - 1=
51.30 |Mapping file ver Real 0...65535 - 1=
51.31 |D2FBA comm sta List 0...6 - 1=
51.32 |FBA comm SW ver Data - - 1=
51.33 |FBA appl SW ver Data - - 1=
52 FBA A data in
52.01 |FBA datain1 List - - 1=1
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52.12 |FBA datain12 List - - 1=1
53 FBA A data out
53.01 |FBA data out1 List - - 1=1
53.12 |FBA data out12 List - - 1=1
60 D2D and DDCS communication
60.01 |M/F communication port List 0...6 - -
60.02 |M/F node address Real 1...254 - -
60.03 |M/F mode List 0...2 - -
60.05 |M/F HW connection List 0.1 - -
60.07 | M/F link control Real 1...15 - -
60.08 | M/F comm loss timeout Real 0...65535 ms -
60.09 | M/F comm loss function List 0...2 - -
60.10 |M/F ref1 type List 0...10 - -
60.11 | M/F ref2 type List 0...10 - -
60.12 |M/F act1 type List 0...10 - -
60.13 | M/F act2 type List 0...10 - -
60.14 | M/F follower selection Real 0...16 - -
60.51 |DDCS controller comm port List 0...6 - -
60.52 |DDCS controller node address | Real 1...254 - -
60.55 |DDCS controller HW List 0...1 - -
connection
60.57 |DDCS controller link control Real 1...15 - -
60.58 |DDCS controller comm loss Real 0...60000 ms -
time
60.59 |DDCS controller comm loss List 0...3 - -
function
60.60 |DDCS controller ref1 type List 0...10 - -
60.61 |DDCS controller ref2 type List 0...10 - -
60.62 |DDCS controller act1 type List 0...10 - -
60.63 |DDCS controller act2 type List 0...10 - -
61 D2D and DDCS transmit data
61.01 |M/F data 1 selection List - - -
61.02 |M/F data 2 selection List - - -
61.03 |M/F data 3 selection List - - -
61.25 |M/F data 1 value Real 0...65535 - -
61.26 |M/F data 2 value Real 0...65535 - -
61.27 |M/F data 3 value Real 0...65535 - -
61.51 |Data set 11 data 1 selection List - - -
61.52 |Data set 11 data 2 selection List - - -
61.53 |Data set 11 data 3 selection List - - -
61.54 |Data set 13 data 1 selection List - - -
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61.55 |Data set 13 data 2 selection List - - -
61.56 |Data set 13 data 3 selection List - - -
61.57 |Data set 15 data 1 selection List - - -
61.58 |Data set 15 data 2 selection List - - -
61.59 |Data set 15 data 3 selection List - - -
61.60 |Data set 17 data 1 selection List - - -
61.61 |Data set 17 data 2 selection List - - -
61.62 |Data set 17 data 3 selection List - - -
61.63 |Data set 19 data 1 selection List - - -
61.64 |Data set 19 data 2 selection List - - -
61.65 |Data set 19 data 3 selection List - - -
61.66 |Data set 21 data 1 selection List - - -
61.67 |Data set 21 data 2 selection List - - -
61.68 |Data set 21 data 3 selection List - - -
61.69 |Data set 23 data 1 selection List - - -
61.70 |Data set 23 data 2 selection List - - -
61.71 |Data set 23 data 3 selection List - - -
61.72 |Data set 25 data 1 selection List - - -
61.73 |Data set 25 data 2 selection List - - -
61.74 |Data set 25 data 3 selection List - - -
61.101 |Data set 11 data 1 value Real 0...65535 - -
61.102 |Data set 11 data 2 value Real 0...65535 - -
61.103 |Data set 11 data 3 value Real 0...65535 - -
61.104 |Data set 13 data 1 value Real 0...65535 - -
61.105 |Data set 13 data 2 value Real 0...65535 - -
61.106 |Data set 13 data 3 value Real 0...65535 - -
61.107 |Data set 15 data 1 value Real 0...65535 - -
61.108 |Data set 15 data 2 value Real 0...65535 - -
61.109 |Data set 15 data 3 value Real 0...65535 - -
61.110 |Data set 17 data 1 value Real 0...65535 - -
61.111 |Data set 17 data 2 value Real 0...65535 - -
61.112 | Data set 17 data 3 value Real 0...65535 - -
61.113 | Data set 19 data 1 value Real 0...65535 - -
61.114 | Data set 19 data 2 value Real 0...65535 - -
61.115 | Data set 19 data 3 value Real 0...65535 - -
61.116 |Data set 21 data 1 value Real 0...65535 - -
61.117 |Data set 21 data 2 value Real 0...65535 - -
61.118 | Data set 21 data 3 value Real 0...65535 - -
61.119 | Data set 23 data 1 value Real 0...65535 - -
61.120 |Data set 23 data 2 value Real 0...65535 - -
61.121 | Data set 23 data 3 value Real 0...65535 - -
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61.122 | Data set 25 data 1 value Real 0...65535 - -
61.123 | Data set 25 data 2 value Real 0...65535 - -
61.124 | Data set 25 data 3 value Real 0...65535 - -
62 D2D and DDCS receive data
62.01 |M/F data 1 selection List - - -
62.02 |M/F data 2 selection List - - -
62.03 |M/F data 3 selection List - - -
62.04 |Follower node 2 data 1 sel List - - -
62.05 |Follower node 2 data 2 sel List - - -
62.06 |Follower node 2 data 3 sel List - - -
62.07 |Follower node 3 data 1 sel List - - -
62.08 |Follower node 3 data 2 sel List - - -
62.09 |Follower node 3 data 3 sel List - - -
62.10 |Follower node 4 data 1 sel List - - -
62.11 |Follower node 4 data 2 sel List - - -
62.12 |Follower node 4 data 3 sel List - - -
62.25 |MF/D2D data 1 value Real 0...65535 - -
62.26 |MF/D2D data 2 value Real 0...65535 - -
62.27 |MF/D2D data 3 value Real 0...65535 - -
62.28 |Follower node 2 data 1 value Real 0...65535 - -
62.29 |Follower node 2 data 2 value Real 0...65535 - -
62.30 |Follower node 2 data 3 value Real 0...65535 - -
62.31 |Follower node 3 data 1 value Real 0...65535 - -
62.32 |Follower node 3 data 2 value Real 0...65535 - -
62.33 |Follower node 3 data 3 value Real 0...65535 - -
62.34 |Follower node 4 data 1 value Real 0...65535 - -
62.35 |Follower node 4 data 2 value Real 0...65535 - -
62.36 |Follower node 4 data 3 value Real 0...65535 - -
62.51 |Data set 10 data 1 selection List - - -
62.52 |Data set 10 data 2 selection List - - -
62.53 |Data set 10 data 3 selection List - - -
62.54 |Data set 12 data 1 selection List - - -
62.55 |Data set 12 data 2 selection List - - -
62.56 |Data set 12 data 3 selection List - - -
62.57 |Data set 14 data 1 selection List - - -
62.58 |Data set 14 data 2 selection List - - -
62.59 |Data set 14 data 3 selection List - - -
62.60 |Data set 16 data 1 selection List - - -
62.61 |Data set 16 data 2 selection List - - -
62.62 |Data set 16 data 3 selection List - - -
62.63 |Data set 18 data 1 selection List - - -
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62.64 |Data set 18 data 2 selection List - - -
62.65 |Data set 18 data 3 selection List - - -
62.66 |Data set 20 data 1 selection List - - -
62.67 |Data set 20 data 2 selection List - - -
62.68 |Data set 20 data 3 selection List - - -
62.69 |Data set 22 data 1 selection List - - -
62.70 |Data set 22 data 2 selection List - - -
62.71 |Data set 22 data 3 selection List - - -
62.72 |Data set 24 data 1 selection List - - -
62.73 |Data set 24 data 2 selection List - - -
62.74 |Data set 24 data 3 selection List - - -
62.101 |Data set 10 data 1 value Real 0...65535 - -
62.102 |Data set 10 data 2 value Real 0...65535 - -
62.103 |Data set 10 data 3 value Real 0...65535 - -
62.104 |Data set 12 data 1 value Real 0...65535 - -
62.105 |Data set 12 data 2 value Real 0...65535 - -
62.106 |Data set 12 data 3 value Real 0...65535 - -
62.107 |Data set 14 data 1 value Real 0...65535 - -
62.108 |Data set 14 data 2 value Real 0...65535 - -
62.109 |Data set 14 data 3 value Real 0...65535 - -
62.110 |Data set 16 data 1 value Real 0...65535 - -
62.111 |Data set 16 data 2 value Real 0...65535 - -
62.112 | Data set 16 data 3 value Real 0...65535 - -
62.113 | Data set 18 data 1 value Real 0...65535 - -
62.114 |Data set 18 data 2 value Real 0...65535 - -
62.115 | Data set 18 data 3 value Real 0...65535 - -
62.116 | Data set 20 data 1 value Real 0...65535 - -
62.117 | Data set 20 data 2 value Real 0...65535 - -
62.118 | Data set 20 data 3 value Real 0...65535 - -
62.119 |Data set 22 data 1 value Real 0...65535 - -
62.120 |Data set 22 data 2 value Real 0...65535 - -
62.121 | Data set 22 data 3 value Real 0...65535 - -
62.122 |Data set 24 data 1 value Real 0...65535 - -
62.123 |Data set 24 data 2 value Real 0...65535 - -
62.124 |Data set 24 data 3 value Real 0...65535 - -
90 Feedback selection
90.01 |Motor speed for control Real -32768.00 ... 32767.00 rpm 100 =1 rpm
90.02 |Motor position Real -32768.00 ... 32767.00 rev 100 =1 rev
90.03 |Load speed Real -32768.00 ... 32767.00 rpm 100 =1 rpm
90.04 |Load position Real -32768 ... 32767 rev 1=1rev
90.05 |Load position scaled Real -32768 ... 32767 - 1=1
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90.10 |Encoder 1 speed Real -32768.00 ... 32767.00 rpm 100 =1 rpm
90.11 |Encoder 1 position Real -32768.00 ... 32767.00 rev 100 =1 rev
90.12 | Encoder 1 multiturn Real 0...65535 - 1=1
revolutions
90.13 | Encoder 1 revolution Real -32768 ... 32767 - 1=1
extension
90.14 |Encoder 1 position raw Real 0.00 ... 65535.00 - 100 =1
90.15 |Encoder 1 revolutions raw Real 0...65535 - 1=1
90.20 |Encoder 2 speed Real -32768.00 ... 32767.00 rpom 100 =1 rpm
90.21 |Encoder 2 position Real -32768.00 ... 32767.00 rev 100 =1 rev
90.22 |Encoder 2 multiturn Real 0...65535 - 1=1
revolutions
90.23 |Encoder 2 revolution Real -32768 ... 32767 - 1=1
extension
90.24 |Encoder 2 position raw Real 0...65535 - 100=1
90.25 |Encoder 2 revolutions raw Real 0...65535 - 100 =1
90.26 |Motor revolution extension Real -32768 ... 32767 - 1=
90.27 |Load revolution extension Real -32768 ... 32767 - 1=1
90.41 |Motor feedback selection List 0..2 - 1=
90.42 |Motor speed filter time Real 0...10000 ms 1=1ms
90.43 |Motor gear numerator Real -32768...32767 - 1=1
90.44 |Motor gear denominator Real -32768...32767 - 1=
90.45 | Motor feedback fault List 0...2 - 1=
90.46 |Force open loop List 0...1 - 1=1
90.51 |Load feedback selection List 0..4 - 1=
90.52 |Load speed filter time Real 0...10000 ms 1=1ms
90.53 |Load gear numerator Real -2147483648 ... - 1=1
2147483647
90.54 |Load gear denominator Real -2147483648 ... - 1=1
2147483647
90.56 |Load position offset Real -32768 ... 32767 rev 1=1rev
90.57 |Load position resolution Real 0...32 - 1=
90.61 |Gear numerator Real -2147483648 ... - 1=
2147483647
90.62 |Gear denominator Real -2147483648 ... - 1=1
2147483647
90.63 |Feed constant numerator Real -2147483648 ... - 1=1
2147483647
90.64 |Feed constant denominator Real -2147483648 ... - 1=1
2147483647
91 Encoder module settings
91.01 |FEN Dl status PB 000000b...111111b - 1=1
91.02 |Module 1 status List - - 1=1
91.03 |Module 2 status List - - 1=1




310 Kiegészité paraméter adatok

Sorsz. Név Tipus Tartomany Mértéke. FbEq32
91.04 |Module 1 temperature Real 0...1000 °C 1=1°C
91.06 |Module 2 temperature Real 0...1000 °C 1=1°C
91.10 |Encoder parameter refresh List 0...1 - 1=1
91.11 [Module 1 type List 0...4 - 1=1
91.12 |Module 1 location Real 1...254 - 1=1
91.13 |Module 2 type List 0..4 - 1=1
91.14 |Module 2 location Real 1...254 - 1=1
91.21 | Temperature meas sel1 List 0...2 - 1=1
91.22 | Temperature filtering time 1 Real 0...10000 ms 1=1ms
91.23 |PTC filtering 1 Real 0...65535 - 1=1
91.24 | Temperature meas sel2 List 0...2 - 1=1
91.25 | Temperature filtering time 2 Real 0...10000 ms 1=1ms
91.26 |PTC filtering 2 Real 0...65535 - 1=1
92 Encoder 1 configuration
92.01 |Encoder 1 type List - - 1=1
92.02 |Encoder 1 source List 1...2 - 1=1
Other parameters in this group when parameter 92.01 Encoder 1 type = TTL, TTL+ or HTL
92.10 |Pulses/revolution Real 0...65535 - 1=
92.11 |Pulse encoder type List 0...1 - 1=
92.12 |Speed calculation mode List 0...5 - 1=
92.13 |Position estimation enable List 0...1 - 1=
92.14 |Speed estimation enable List 0...1 - 1=
92.15 | Transient filter List 0..3 - 1=
92.20 |Encoder cable fault func List 0...2 - 1=
92.21 |Encoder cable fault mode List 0...3 - 1=
Other parameters in this group when parameter 92.01 Encoder 1 type = Abs enc
92.10 |Sine/cosine number Real 0...65535 - 1=
92.11 |Absolute position source List 0...5 - 1=
92.12 |Zero pulse enable List 0...1 - 1=
92.13 |Position data width Real 0...32 - 1=
92.14 |Revolution data width Real 0...32 - 1=
92.30 |Serial link mode List 0...1 - 1=
92.31 |EnDat max calculation time List 0..3 - 1=
92.32 |SSI cycle time List 0...5 - 1=
92.33 |SSI clock cycles Real 2..127 - 1=
92.34 |SSI position msb Real 1...126 - 1=
92.35 |SSI revolution msb Real 1...126 - 1=
92.36 |SSI data format List 0...1 - 1=
92.37 |SSI baud rate List 0..5 - 1=
92.40 |SSI zero phase List 0...3 - 1=
92.45 |Hiperface parity List 0...1 - 1=
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92.46 |Hiperface baud rate List 0...3 - 1=1
92.47 |Hiperface node address Real 0...255 - 1=1

Other parameters in this group when parameter 92.01 Encoder 1 type = Resolver

92.10 |Excitation signal frequency Real 1...20 kHz 1=1kHz
92.11 |Excitation signal amplitude Real 4.0...12.0 \% 10=1V
92.12 |Resolver polepairs List 1...32 - 1=

93 Encoder 2 configuration

93.01 |Encoder 2 type List - - 1=1
93.02 |Encoder 2 source List 1..2 - 1=1

Other parameters in this group when parameter 93.01 Encoder 2 type = TTL, TTL+ or HTL

93.10 |Pulses/revolution Real 0...65535 - 1=1
93.11 [Pulse encoder type List 0...1 - 1=
93.12 | Speed calculation mode List 0...5 - 1=
93.13 | Position estimation enable List 0..1 - 1=1
93.14 | Speed estimation enable List 0...1 - 1=
93.15 |Transient filter List 0...3 - 1=
93.20 |Encoder cable fault func List 0...2 - 1=1
93.21 |Encoder cable fault mode List 0..3 - 1=

Other parameters in this group when parameter 93.01 Encoder 2 type = Abs enc

93.10 |Sine/cosine number Real 0...65535 - 1=1
93.11 [Absolute position source List 0...5 - 1=
93.12 |Zero pulse enable List 0...1 - 1=
93.13 | Position data width Real 0...32 - 1=1
93.14 |Revolution data width Real 0...32 - 1=
93.30 |Serial link mode List 0..1 - 1=
93.31 |EnDat calc time List 0..3 - 1=1
93.32 | SSlI cycle time List 0..5 - 1=
93.33 | SSI clock cycles Real 2..127 - 1=
93.34 |SSI position msb Real 1...126 - 1=1
93.35 | SSI revolution msb Real 1...126 - 1=
93.36 |SSI data format List 0...1 - 1=
93.37 |SSI baud rate List 0...5 - 1=1
93.40 |SSI zero phase List 0...3 - 1=
93.45 |Hiperface parity List 0...1 - 1=
93.46 |Hiperface baud rate List 0...3 - 1=1
93.47 |Hiperface node address Real 0...255 - 1=

Other parameters in this group when parameter 93.01 Encoder 2 type = Resolver

93.10 |Excitation signal frequency Real 1...20 kHz 1=1kHz
93.11 |Excitation signal amplitude Real 4.0...12.0 \Y 10=1V
93.12 |Resolver polepairs List 1...32 - 1=
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Sorsz. | Név | Tipus | Tartomany | Mértéke. |  FbEq32
95 HW configuration
95.01 |Supply voltage List 0...6 - 1=1
95.02 |Adaptive voltage limits List 0...1 - 1=1
95.04 |Control board supply List 0...2 - 1=1
95.08 |Forced charging enable List 0...1 - 1=1
95.09 |Fuse switch control List 0...1 - 1=1
96 System
96.01 |Language List - - 1=1
96.02 |Pass code Data 0...99999999 - 1=1
96.04 | Macro select List 0...6 - 1=1
96.05 |Macro active List 0...6 - 1=1
96.06 |Parameter restore List - - 1=1
96.07 |Parameter save List 0...1 - 1=1
96.08 |Control board boot Real 0...4294967295 - 1=1
96.10 |User set status List - -
96.11 |User set save/load List - -
96.12 |User set 10 sel in1 Binary - -
src
96.13 |User set 10 sel in2 Binary - -
src
97 Motor control
97.03 |Slip gain Real 0...200 % 1=1%
97.04 |Voltage reserve Real -4...50 % 1=1%
97.05 |Flux braking List 0...2 - 1=1
97.06 |Flux reference select Binary - - 1=1
src
97.07 |User flux reference Real 0...200 % 100 = 1%
97.10 |Signal injection List 0...4 - 1=1
97.11 | TR tuning Real 25...400 % 1=1%
97.13 |IR compensation Real 0.00 ... 50.00 % 100 = 1%
97.15 |Motor model temperature List 0...1 - 1=1
adaptation
98 User motor parameters
98.01 |User motor model List 0...3 - 1=1
98.02 |Rs user Real 0.0000 ... 0.50000 p.u. 100000 =1
p.u.
98.03 |Rruser Real 0.0000 ... 0.50000 p.u. 100000 = 1
p.u.
98.04 |Lm user Real 0.00000 ... 10.00000 p.u. 100000 = 1
p.u.
98.05 |Sigmal user Real 0.00000 ... 1.00000 p.u. 100000 =1
p.u.
98.06 |Ld user Real 0.00000 ... 10.00000 p.u. 100000 = 1
p.u.
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Sorsz. Név Tipus Tartomany Mértéke. FbEq32
98.07 |Lq user Real 0.00000 ... 10.00000 p.u. 100000 = 1
p.u.
98.08 |PM flux user Real 0.00000 ... 2.00000 p.u. 100000 = 1
p.u.
98.09 |Rs user S| Real 0.00000 ... 100.00000 ohm 100000 = 1
p.u.
98.10 |Rruser S| Real 0.00000 ... 100.00000 ohm 100000 = 1
p.u.
98.11 |Lm user SI Real 0.00 ... 100000.00 mH 100 =1 mH
98.12 | SigmaL user SI Real 0.00 ... 100000.00 mH 100=1mH
98.13 |Ld user S| Real 0.00 ... 100000.00 mH 100 =1 mH
98.14 |Lq user S| Real 0.00 ... 100000.00 mH 100 =1 mH
98.15 | Position offset user Real 0...360 ° electri- | 1= 1° electri-
cal cal

99 Motor data

99.03 |Motor type List 0...1 - 1=1
99.04 |Motor ctrl mode List 0...1 - 1=1
99.06 |Motor nominal current Real 0.0 ... 6400.0 A 10=1A
99.07 |Motor nominal voltage Real 0.0 ... 800.0 \% 10=1V
99.08 |Motor nominal frequency Real 0.0 ... 500.0 Hz 10=1Hz
99.09 |Motor nominal speed Real 0 ... 30000 rpom 1=1rpm
99.10 |Motor nominal power Real -10000.00 ... 10000.00 kW 100 = 1 kW
99.11 | Motor nominal cosfii Real 0.00 ... 1.00 - 100 =1
99.12 |Motor nominal torque Real 0.000 ... 4000000.000 Nem 1000 =1 Nem
99.13 |ldentification run request List 0...6 - 1=1
99.14 |ldentification run performed List 0...6 - 1=1
99.15 |Motor polepairs Real 0...1000 - 1=1
99.16 |Phase order List 0...1 - 1=1
200 Safety

This group contains parameters related to the optional FSO-xx safety functions module. For details on the
parameters in this group, refer to the documentation of the FSO-xx module.
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Hibakeresés

A fejezet tartalma

A fejezet felsorolja az 6sszes figyelmeztetd és hibalzenetet, a lehetésges okokkal és
tennivaldkkal. A legtébb figyelmeztetés és hiba a fejezet segitségével megtalalhato
és megoldhat6. Amennyiben tovabbi segitségre van sziiksége vegye fel a
kapcsolatot az ABB szerviz csapataval.

Figyelmeztetd és a hibauzenetek a lentebbi tablazatban megtalalhatok. A tablazatok
figyelmeztetd/hiba kod alapjan vannak rendezve.

Biztonsag

Figyelmeztetés! Kizarolag arra kiképzett személy végezheti a hajtas javitasat.
Olvassa el a el a Biztonsagi utasitasok fejezetet a Hardver gépkony elején a
munka megkezdése el6tt.

Javaslatok

Figyelmeztet6- vagy hibalizenet a hajtas abnormalis allapotat jelzi. Az aktiv
figyelmeztetések/hibak szama a panel kijelzéjén és a Drive Composer szoftverben is
lathatok. Terepibuszokon csak a figyelmeztetések/hibak szama érhetd el.

A figyelmeztetések és hibakon kivil vannak olyan tiszta események, amelyek csak
az esemény napldban vannak rogzitve. Ezen események kddjai a Figyelmeztetd
lizenetek tablazatban lathatok.

Néhany figyelmeztet6 és hibalizenet szdvege szerkeszthetd, kiegészité
megjegyzésekkel. Szerkesztéshez valassza a Settings majd az Edit text meni pontot
a panelon.



316 Hibakeresés

Hibanyugtazas

A hiba elharitasa utan, a figyelmeztetés/hibaiizenet nyugtazhatoé egy valaszthato
forrasrol (lasd 31.11 Fault reset selection paraméter), a vezérlépanelrél, a PC
szoftverbdl, a hajtas valamelyik digitalis bemenetérdl vagy a terepibuszrél. A hiba
megszinése utan a hajtas Ujraindulhat.

Figyelmezteté/Hiba torténet

Eseménynaplé

Figyelmeztetés vagy hiba érzékeléskor az esemény a hibanapléba kerdl
idébélyeggel és egyéb kiegészité informacidkkal. Az eseménynapl6 elérhet6 a
vezérlépanellel és a PC szoftverrel is.

Kiegészité kod

Néhany esemény kiegészité kédot general a probléma kdnnyebb azonositasaért. A

panelon a kiegészité kod az esemény részleteinek részeként kerll eltarolasra. A
Drive composerben a kéd az eseménynapldban lathaté.

Figyelmeztet6/hibailizeneteket tartalmazé paraméterek

Az aktiv figyelmeztetd és hiba kddok (maximum 5-5) és 6t korabbi figyelmeztetd vagy
hiba kéd a 04 Warnings and faults paraméter csoportban (88. oldal) lathatok.
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Megjegyzés: A lista azokat az eseményeket is tartalmazza, amelyek csak az
eseménynapléban lathatok.

Kod | Figyelmeztetés Okok Tennivalok

(hex)

A2A1 | Current calibration Arammérés kalibracio a Tajékoztaté figyelmeztetés.
kévetkez6 inditaskor.

A2B1 | Overcurrent A kimeneti aram meghaladja a | Ellenérizze a motor terhelését.

a bels6 hiba limitet. Ellenérizze a felfutasi idéket a 23 Speed
reference ramp (fordulat vezérlés), 26
Torque reference chain (nyomaték
vezérlés) vagy 28 Frequency reference
chain (frekvencia vezérlés) paraméterek-
ben. Ellendrizze a 46.01 Speed scaling
és 46.03 Torque scaling paramétereket
is.

Ellenérizze a motort és a motorkabelt
(fazist és a csillag/delta kapcsolast is).
Ellendrizze, hogy a 99 paraméter
csoportban bedllitott értékek
megegyeznek-e a motor adattablajan
lathato értékekkel.

Ellenérizze, hogy nincs fazisjavité vagy
tulfeszultség csillapité a motor kabelen.
Ellenérizze az enkoder kabelt (fazis is
beleértve).

A2B3 | Earth leakage A hajtas asszimetrikus Ellenérizze, hogy nincs fazisjavité vagy
terhelést észlelt, tipikusan tulfeszultség csillapité a motor kabelen
féldzaralat a motorban vagy a | Ellenérizze a foldzarlatot a motoron és a
motorkabelen. motorkabelen sziegetelés ellenallas

méréssel.
Ha nem talal foldzarlat hibat, Iépjen
kapcsolatba a helyi ABB képviselettel.

A2B4 | Short circuit R&vidzar a motorban vagy a Ellendérizze a motort és a motorkabelt.
motorkabel(ek)en. Ellenérizze, hogy nincs fazisjavité vagy

tulfeszultség csillapité a motor kabelen.

A2BA | IGBT overload Tulzott IGBT terelés. Ez a Ellen6rizze a motorkéabelt.
figyelmeztetés az IGBT-t védi
és csak motorkabel révidzar
esetén aktivalodik.

A3A1 | DC link overvoltage Magas kézbensdkori DC Ellenérizze a betap feszlltség
fesziiltség (amikor a hajtas bedllitasokat (95.01 Supply voltage
alléhelyzetben van). paraméter). A rossz beallitas a motor

- - Py kontrolalatlan mikédéséhez vagy a

A3A2 | DC link undervoltage 'f'*'“?o“?’ kbzbensSkori DC fékellenallas, fékcsoppertUIterh%)I/éséhez

eszliltség (amikor a hajtas het

alihelyzetben van). vezethet N
Ellenérizze a betap feszlltséget.

A3AA | DC not charged Kézbensokori DC fesziiltseg Ha a program tovabbra is aktiv, lépjen
nem éri el a mikddési szintet. | kapcsolatba a helyi ABB képviselettel

A3C1 | DC voltage difference | A parhuzamosan kapcsolt Lépjen kapcsolatba a helyi ABB

inverter modulok kdézétti DC
feszliltség kiilonbozik.

képviselettel.
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Kod
(hex)

Figyelmeztetés

Okok

Tennivalok

A490

Incorrect temperature
sensor setup

Hibas az érzékeld vagy

Hasonlitsa 6ssze a 35.11 és a 35.21
paraméterek beallitasait a 97.271 és a
91.24. paraméterekkel.

Hibas kabelezés az enkdéder
interfész és a hémérséklet
érzékel6 kozott.

Ellenérizze az érzékel6 kabelezését.
A kiegészité kod (lasd eseménynapld)
azonositja az interfész modulokat. (0 =
Modul 1, 1 = Modul 2).

A491

External temperature
(Szerkeszthet6 lzenet)

Mért hémérséklet 1 vagy 2
meghaladja a figyelmeztetési
szintet.

Ellenérizze a 35.02 Measured
temperature 1 és a 35.03 Measured
temperature 2 paraméterek beallitott
értékeit.

Ellenérizze a motor hiitését (vagy mas
mért eszk6z6k hémérsékletét).
Ellenérizze a beallitott figyelmeztetési
szinteket a 35 Motor thermal protection
paraméterben.

Ad4A1

IGBT overtemperature

Becsiilt IGBT hémérséklet
magas

Ellenérizze a kérnyezeti kérilményeket.
Ellenérizze a hiitélevegd légmennyiséget
és a ventilator mikodését.

Ellenérizze a hitéborda szennyezddését.
Hasonlitsa 6ssze a motor teljesitményt a
hajtas teljesitményével.

A4A9

Cooling

Magas az inverter modul
hémérséklete.

Ellenérizze a kdrnyezeti hémérsékletet.
Ha ez magasabb, mint 40 °C (104 °F),
bizonyosodjon meg réla, hogy a terhelési
aram nem haladja meg a hajtas aram-
értékét a leértékelés utan. Lasd Hardver
gépkonyv.

Ellenérizze a hiitélevegd légmennyiséget
és a ventilator mikodését.

Ellenérizze a hiitéborda szennyezddését.
Tisztitsa meg ha sziikséges.

A4BO

Excess temperature

Tapegység modul
hémérséklete tul magas

Ellenérizze a kdrnyezeti koriilményeket.

Ellenérizze a hiitélevegd légmennyiséget
és a ventilator mikodését.

Ellenérizze a hiit6borda szennyezddését.
Hasonlitsa 6ssze a motor teljesitményt a
hajtas teljesitményével.

A4B1

Excess temperature
difference

Magas hémérséklet kiilonbség
az IGBT fazisain.

Ellenérizze a motorkabeleket.
Ellenérizze a hajtas hiitését.

A4F6

IGBT temperature

IGBT hémérséklete magas.

Ellenérizze a kdrnyezeti kérilményeket.
Ellenérizze a hiitélevegd légmennyiséget
és a ventilator mikodését.

Ellenérizze a hiit6borda szennyezddését.
Hasonlitsa 6ssze a motor teljesitményt a
hajtas teljesitményével

A580

PU communication

Kommunikaciés hiba a hajtas
vezérlbegysége és a betap
egység kozott

Ellenérizze a hajtas vezérl6egysége és a
betap egység kdzotti kapcsolatot

A5A0

Safe torque off
Programozhatd
figyelmeztetés: 31.22 STO
indication run/stop

Safe torque off aktiv. XSTO
kapcsolat megsziint.

Ellenérizze a biztonsagi kor kapcsolatat.
Bévebb informécioért lasd hardver
gépkonyv és 31.22 STO indication
run/stop paraméter (184. oldal).
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Koéd | Figyelmeztetés Okok Tennivalok

(hex)

AS5EA | Measurement circuit Probléma a hajtas belsé Lépjen kapcsolatba a helyi ABB

temperature hémérsékletmérdjével. képviselettel.

A5EB | PU board powerfail Tapegység tapfesziiltség hiba. | Lépjen kapcsolatba a helyi ABB

képviselettel.

A5EC | PU communication Kommunikacios hiba a hajtas | Ellenérizze a kapcsolatot a hajtas vezérlé

internal vezérlbegysége és a betap egyége és a tapegysag kozott.
egység kozott.

A5ED | Measurement circuit Mérési aramkér hiba Lépjen kapcsolatba a helyi ABB

ADC képviselettel.
A5EE | Measurement circuit Mérési aramkor hiba. Lépjen kapcsolatba a helyi ABB
DFF képviselettel.

ASEF | PU state feedback Kimeneti fazis allapot Lépjen kapcsolatba a helyi ABB
visszajelzés nem egyezik a képviselettel.
vezérl6 jelekkel.

A5F0 | Charging feedback Toltés visszajelz6 jel hianyzik. | Ellenérizze a t6Ité rendszer visszajelzd

jelét.

ABA4 | Motor nominal value Hibas motor paraméterek. Ellenérizze a 99-es paraméter csoport

beallitasokat.
A hajtas nem megfeleléen Ellenérizze, hogy a hajtas méretezése
méretezett. megfelelé-e.

ABA5 | No motor data 99-es paraméter csoport nincs | Ellenérizze, hogy minden sziikséges
beallitva. paraméter ki van-e toltve a 99-es

paramétercsoportban.
Megjegyzés: Inditasnal, a motor adatok
betéltéséig a figyelmeztetés normalis.

ABAG | Voltage category Nincs fesziiltségszint beallitva. | Allitsa be a fesziiltségszintet (95.07

unselected Supply voltage paraméter).

A6D1 | FBA A parameter A hajtas nem rendelkezik a Ellenérizze a PLC programot.

conflict PLC altal kert funkcioval vagy | Ellenérizze a 50 Fieldbus adapter (FBA)
a funkcio nem aktiv. és 51 FBA A settings paraméter
beallitasokat.

ABE5 | Al parametrization Az analég bemenet Ellenérizze az esemény naplét a
aram/feszlltség jumper kiegészitd kodért. A kod azonositja azt
bedllitasa nem egyezik a az analég bemenetet, ahol beallitasi
paraméterben beallitottal. probléma van.

Allitsa be a jumpert (a hajtas vezérld
egységén) vagy a 12.15/12.25
paraméterben
Megjegyzés: Vezérlbegység
Ujrainditasa (vagy 96.08 Control board
boot paraméteren keresztil) szikséges
a valtozasok érvényesitéséhez

A780 | Motor stall Motor beragadasi tartomany- Ellenérizze a motor terhelést és hajtas

Programozhaté ban Gizemel, pl.: magas értékeit.

figyelmeztetés: 31.24 Stall
function

terhelés vagy elégtelen a
teljesitmény.

Ellenérizze a hiba funkcié paramétert.
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Kéd | Figyelmeztetés Okok Tennivalok
(hex)
A782 | FEN temperature Hémérséklet mérési hiba, Ellenérizze az aktualis enkdder interfész
amikor a hémérséklet érzékelé | modulhoz tartozé bedllitasokat a 35. 711
(KTY vagy PTC) FEN-xx Supervision 1 sourcel 35.21 Supervision
interfész modulhoz 2 source paraméterekben.
csatlakozik.
Hémérséklet mérési hiba, FEN-01 nem tamogat KTY érzékel6vel
amikor a KTY hémérséklet tortén6 hémérséklet mérést. Hasznaljon
érzékelé FEN-xx interfész PTC érzékel6t vagy mas tipusu enkdder
modulhoz csatlakozik. interfész modult.
A791 | Brake resistor Fékellenallas elromlott vagy Ellenérizze, hogy a fékellenallas
nincs csatlakoztatva. csatlakoztatva van-e.
Ellenérizze a fékellenallas allapotat.
A793 | BR excess Fékellenallas hémérséklete Allitsa le a hajtast. Hagyja lehdilni.
temperature tullépte a 43.11 Brake resistor | Ellendrizze az ellenallas tulterhelés
fault limit paraméterben védelmi funkcio bedllitasat (43 Brake
bedllitott hiba korlatot. chopper paraméter csoport).
Ellenérizze a hiba korlat beallitasokat
43.11 Brake resistor fault limit paraméter.
Ellenérizze, hogy a fék ciklus megfelel az
eléirt hataroknak.
A794 | BR data Fékellenallas adatok Ellenérizze az ellenallas adatok
nincsenek megadva. beallitasat (43.08...43.10 paraméter).
A797 | Speed feedback Fordulat visszajelz6 bedllitdsa | Hasznalja a 91.10 Encoder parameter
configuration megvaltozott. refresh paramétert a valtozasok
jévahagyasahoz.
A79B | BC short circuit Rovidzarlat a fékcsopper Cserélje a fékcsoppert.
IGBT-ben. Gy6z6djon meg réla, hogy a fékellen-
allas nem sérllt-e és csatlakoztatva van.
A79C | BC IGBT excess Fékcsopper IGBT Hagyja lehdilni a csoppert.
temperature hémérseklete tullépte a belsé | Ellenérizze a magas hémérsékletet.
hibahatart. Ellendrizze a hit6 ventilator
meghibasodast.
Ellenérizze a szabad levegd aramlast.
Ellenérizze a szekrény hiitését és
méretezését.
Ellenérizze az ellenallas tulterhelés
funkcio beallitasait (43 Brake chopper
paraméter).
Ellenérizze, hogy a fék ciklus megfelel az
eldirt hataroknak.
Ellenérizze a hajtas AC betap
feszliltsége nem magas-e.
A7A1 | Mechanical brake Fék zarasi allapota és a Ellenérizze a mechanikus fék

closing failed
Programozhatd
figyelmeztetés: 44.17
Brake fault function

visszaigazolas allapota nem az
elvart.

csatlakozasat.

Ellenérizze a mechanikus fék
beallitadsokat a 44 Mechanical brake
control paraméterben.

Ellenérizze, hogy a visszaigazolt jel
egyezik-e a fék aktudlis allapotaval.
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Koéd | Figyelmeztetés Okok Tennivalok
(hex)
A7A2 | Mechanical brake Fék nyitasi allapota és a Ellenérizze a mechanikus fék
opening failed visszaigazolas allapota nem az | csatlakozasat.
Programozhatd elvart. Ellenérizze a mechanikus fék
figyelmeztetes: 44.17 beallitasokat a 44 Mechanical brake
Brake fault function control paraméterben.
Ellenérizze, hogy a visszaigazolt jel
egyezik-e a fék aktualis allapotaval.
A7A5 | Mechanical brake Mechanikus fék nyitasi Ellenérizze a mechanikus fék
opening not allowed feltételek nem teljesliltek. beadllitasokat a 44 Mechanical brake
Programozhaté control paraméterben (kiilondsen 44.11
figyelmeztetés: 44.17 Keep brake closed paramétert).
Brake fault function Ellenérizze, hogy a visszaigazolt jel (ha
van) egyezik-e a fék aktudlis allapotaval.
A7AA | FIO-11 Al Az analég bemenet (FIO-11 Allitsa be az FIO-11 modult a
parametrization 1/0 b&vité modulon) hardveres | 14.30/15.30/16.30 paraméterekkel. (A
aram/feszlltség jumper hardvernek megfelel6 beallitasi
bedllitasa nem megfeleld. lehetéségek jelennek meg a 14.29/15.29
és 16.29 paraméterekben.)
Megjegyzés: Vezérléegység
Ujrainditasa (vagy 96.08 Control board
boot paraméteren keresztiil) sziikséges
a valtozasok érvényesitéséhez.
AT7AB | Extension I/O A bedllitott /0 bévité modul Ellenérizze az eseménynapléban a
configuration failure nem egyezik az érzékelt kiegészité kddot. A kdd jelzi, hogy melyik
tipussal. 1/0 modul érintett.
Ellenérizze a modul beallitasokat (tipus,
slot) a 14.01, 14.02, 15.01, 15.02, 16.01
és 16.02 paraméterekben.
Ellenérizze, hogy a modul megfeleléen
van-e telepitve.
A7B0 | Motor speed feedback | Nincs motor fordulat Ellenérizze az esemény naplot

Programozhaté
figyelmeztetés: 90.45
Motor feedback fault

visszacsatolas.

kiegészité kodéert. Szlikséges lépesek a
kédokhoz lentebb.

Aux code: 1010

Motor visszajelzd konfiguralasi
hiba (példa: nem létezé
enkoder lett kivalasztva, mint
visszajelz6 forras).

Ellenérizze a 90.41...90.46 paraméterek
bedllitasait és a 90.41 paraméter
forrasanak allapotat.

Ha az enkdder motor visszajelzésre
hasznalt, ellenérizze a 97 Encoder
module settings, 92 Encoder 1
configuration és 93 Encoder 2
configuration paraméter csoportokat.

Aux code: 1011

Varatlan motor fordulat
visszajelzés.

Ellenérizze a 90.41...90.46 paraméterek
bedllitasait és a 90.41 paraméter
forrasanak allapotat.

Ha az enkdder motor visszajelzésre
hasznalt, ellendrizze a 91 Encoder
module settings, 92 Encoder 1
configuration és 93 Encoder 2
configuration paraméter csoportokat.
Ellenérizze, hogy a visszajelzé
megfeleléen van-e csatlakoztatva.
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Kéd | Figyelmeztetés Okok Tennivalok

(hex)

A7C1 | FBA A communication | Ciklikus kommunikacio hajtds | Ellenérizze a terepibusz allapotat. Lasd
Programozhatd és terepibusz adapter modul A | felhasznaléi gépkonyv.
figyelmeztetés: 50.02 FBA | vagy PLC terepibusz adapter | Ellenérizze a 50 Fieldbus adapter (FBA),
A comm loss func modul A kdzott megszint. 51 FBA A settings, 52 FBA A data in, 53

FBA A data out paraméterek bedllitasait.
Ellenérizze a kabel csatlakozast.
Ellenérizze, hogy a master képes-e
kommunikalni.

A7CA | DDCS controller DDCS kommunikacio hajtas és | Ellenérizze a vezérl6 allapotat. Lasd
comm loss kils6é vezérld kozott megszint. | vezérld felhasznaloi gépkonyv.
Programozhatd Ellenérizze a 60 D2D and DDCS
figyelmeztetés: 60.59 communication paraméter bedllitasait.
IDDCS controller comm Ellenérizze a kabel csatlakozast.
oss function o . .

Cserélje a kabelt, ha sziikséges.

A7CB | MF comm loss Master/follower kommunikacio | Ellenérizze a hajtas allapotat a
Programozhato megsziint. master/follower linken.
figyelmeztetes: 60.09 M/F Ellenérizze a 60 D2D and DDCS
comm loss function communication paraméter beallitasait.

Ellenérizze a kabel csatlakozast.
Cserélje a kabelt, ha sziikséges.
A7E1 | Encoder 1 Enkoder 1 hiba. Ellenérizze a 92 Encoder 1 configuration
paraméter beallitasait.
Megjegyzés: Az Uj bedllitasok csak
hajtas uUjrainditasa vagy a 91.70 Encoder
parameter refresh paraméter hasznalata
utan lesznek érvényesek.
Ellenérizze az eseménynaplét a
kiegészit®é kodért.
Megfelelé intézkedéseket lasd lentebb.
Aux code: 1020 Tulfordulat Lépjen kapcsolatba a helyi ABB
Aux code: 1021 Pulzus talfrekvencia képviselettel.
Aux code: 1022 Kabel hiba Ellenérizze az enkoder kdbelezését..
Lasd 92.20 Encoder cable fault func és
92.21 Encoder cable fault mode
paraméterek.
Aux code: 1023 Rezolver ID run hiba Lépjen kapcsolatba a helyi ABB
képviselettel.
Aux code: 1024 Enkoéder hiba Lasd enkdder dokumentacio.
Aux code: 1025 Enkoéder figyelmeztetés
Aux code: 1026 Nem tamogatott kabel hiba Probaljon mas beallitast a 92.21 Encoder
keresési mod. cable fault mode paraméterben.
Aux code: 1027 Rezolver SW verzié Lépjen kapcsolatba a helyi ABB
Aux code: 1028 Rezolver fordulat kepviselettel.
ATE2 | Encoder 2 Enkdder 2 hiba. Ellenérizze a 92 Encoder 1 configuration

paraméter beallitasait.

Megjegyzés: Az Uj bedllitasok csak
hajtas uUjrainditasa vagy a 91.70 Encoder
parameter refresh paraméter hasznalata
utan lesznek érvényesek.

Ellenérizze az eseménynaplét a
kiegészit6 kodért.

Megfeleld intézkedéseket lasd lentebb.
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Aux code: 1030 Tulfordulat Lépjen kapcsolatba a helyi ABB
Aux code: 1031 Pulzus talfrekvencia képviselettel.
Aux code: 1032 Kabel hiba Ellendrizze az enkdder kabelezését..
Lasd 93.30 Encoder cable fault func és
93.31 Encoder cable fault mode
paraméterek.
Aux code: 1033 Rezolver ID run hiba Lépjen kapcsolatba a helyi ABB
képviselettel.
Aux code: 1034 Enkdéder fault Lasd enkéder dokumentacio.
Aux code: 1035 Enkdder figyelmeztetés
Aux code: 1036 Nem tamogatott kabel hiba Prébaljon mas bedllitast a 93.37 Encoder
keresési mod. cable fault mode paraméterben.
Aux code: 1037 Rezolver SW verzio Lépjen kapcsolatba a helyi ABB
Aux code: 1038 Rezolver fordulat skala képviselettel.
AT7EE | Panel loss Megsziint a vezériépanellal Ellenérizze a panel vagy a PC
Programozhat6 vagy a PC szoftverrel a csatlakozast.
figyelmeztetés: kommunikacio. Ellendrizze a panel csatlakozé felliletét.
zfigicomm""'cat’on loss Csatlakoztassa le majd csatlakoztassa
Ujra a panelt.
A880 | Motor bearing warning | On-time id6zit6 vagy value Ellenérizze az eseménynaplét a
Programozhatd counter generalta a kiegészitd kodért.
figyelmeztetés: ) figyelmeztetést. Ellendrizze a kddhoz tartozé forrast:
33.14 On-time 1 warning 0: 33.13 On-time 1 source
select i .
33.24 On-time 2 warning 1: 33.23 On-time 2 source
select 4: 33.53 Value counter 1 source
33.55 Value counter 1 5: 33.63 Value counter 2 source.
warning select
33.65 Value counter 2
warning selection
A881 | Output relay warning Edge counter generalta a Ellenérizze az eseménynaplét a
A882 | Motor starts warning ﬂgyelmeztete’slt. ) klegefz_lto kode’rt. ] )
Programozhat¢ figyelmeztetés: Ellenérizze a kodhoz tartozo forrast:
A883 | Power ups warning 33.35 Edge counter 1 warning 2: 33.33 Edge counter 1 source
selection :
A884 | Main contactor 33.45 Edge counter 2 warning 3: 33.43 Edge counter 2 source.
warning selection
A885 | DC charge warning
A886 | On-time 1 On-time id6zité 1 generdltaa | Ellendrizze a kodhoz tartozo forrast:
(Szerkeszthetd lizenet) figyelmeztetést. (parameter 33.13 On-time 1 source).
Programozhaté
figyelmeztetés:
33.14 On-time 1 warning
select
A887 | On-time 2 On-time id6zit6é 2 generalta a | Ellendrizze a figyelmeztetéshez tartozé
(Szerkeszthet6 lizenet) figyelmeztetést. forrast:
Programozhaté (33.23 On-time 2 source paraméter).
figyelmeztetés:
33.24 On-time 2 warning
select
A888 | Edge counter 1 Edge counter 1 generalta a Ellenérizze a figyelmeztetéshez tartozéd

(Szerkeszthet6 tizenet)
Programozhaté
figyelmeztetés:

33.35 Edge counter 1
warning selection

figyelmeztetést.

forrast: (33.33 Edge counter 1 source
paraméter).
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31.06 External event 3
type
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A889 | Edge counter 2 Edge counter 2 generalta a Ellenérizze a figyelmeztetéshez tartozd
(Szerkeszthet lizenet) figyelmeztetést. forrast: (33.43 Edge counter 2 source
Programozhaté paraméter).
figyelmeztetés:

33.45 Edge counter 2
warning selection

A88A | Value counter 1 Value counter 1 generalta a Ellenérizze a figyelmeztetéshez tartozd
(Szerkeszthet lizenet) figyelmeztetést. forrast: (parameter 33.53 Value counter 1
Programozhaté source).
figyelmeztetés:

33.55 Value counter 1
warning select

A88B | Value counter 2 Value counter 2 generalta a Ellenérizze a figyelmeztetéshez tartozd
(Szerkeszthet6 lizenet) figyelmeztetést. forrast: (33.63 Value counter 2 source
Programozhaté paraméter).
figyelmeztetés:

33.65 Value counter 2
warning selection

A88C | Device clean warning | On-time id6zité generalta a Ellenérizze az eseménynaplét a

A88D | DC capacitor warning f|gye|meztet§s.t. ' klege?z.lto kode'rt. ] )

» g Programozhat¢ figyelmeztetés: Ellenérizze a kédhoz tartozé forrast:

ABBE | Cabinet fan waming | 33.14 On-time 1 warning select 0: 33.13 On-time 1 source

A88F | Cooling fan warning 33.24 On-time 2 warning select 1: 33.23 On-time 2lsource

— - 10: 05.04 Fan on-time counter

A890 | Additional cooling fan
warning

A8BO | Signal supervision Jel felligyeleti funkcié Ellenérizze a kédhoz tartozé forrast:
(Szerkeszthets lizenet) generalta a figyelmeztetést. (32.07, 32.17 és 32.28 paraméterek).
Programozhatd
figyelmeztetés:

32.06 Supervision 1 action
32.16 Supervision 2 action
32.26 Supervision 3 action

A981 | External warning 1 Hiba a kiilsé egység 1-ben. Ellenérizze a kilsé egységet.
(Szerkeszthetq lizenet) Ellenérizze a 31.01 External event 1
Programozhat6 source paramétert.
figyelmeztetés:

31.01 External event 1
source

31.02 External event 1
type

A982 | External warning 2 Hiba a kuls6 egység 2-ben. Ellenérizze a kilsé egységet.
(Szerkeszthet6 izenet) Ellenérizze a 31.03 External event 2
Programozhato source paramétert.
figyelmeztetés:

31.03 External event 2
source
31.04 External event 2
type
A983 | External warning 3 Hiba a kiilsé egység 3-ban. Ellenérizze a kiilsé egységet.

Ellenérizze a 31.05 External event 3
source paramétert.
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A984 | External warning 4 Hiba a kiils6 egység 4-ben. Ellendrizze a kilsé egységet.
(Szerkeszthetd tizenet) Ellenérizze a 31.07 External event 4
Programozhaté source paramétert.
figyelmeztetés:

31.07 External event 4
source

31.08 External event 4
type

A985 | External warning 5 Hiba a kiils6 egység 5-ben. Ellenérizze a kilsé egységet.
(Szerkeszthelb" tizenet) Ellenérizze a 31.09 External event 5
Programozhat6 source paramétert.
figyelmeztetés:

31.09 External event 5
source

31.10 External event 5
type

AF8C | Process PID sleep A hajtas alvo allapotba Iép. Informativ figyelmeztetés. Lasd Elalvas
mode funkcio a folyamat PID szabalyozashoz

(48. oldal) fejezet és 40.41...40.48
paraméterek.

AFAA | Autoreset Egy hiba hamarosan Informativ figyelmeztetés. Lasd 31 Fault

nyugtazodik. functions paraméter beallitasok.

AFE1 | Emergency stop (off2) | A hajtas vészstop (off2 maéd) Ellendrizze, hogy a tovabbi miikodés

parancsot kapott. biztonsagos-e.

AFE2 | Emergency stop (off1 | A hajtas vészstop (off1 vagy Alll'tsa vissza a vészstop gombot normal
or off3) off3 méd) parancsot kapott. allalpotb’al. »

Inditsa Ujra a hajtast.

AFEA | Enable start signal Nincs engedélyezé jel. Ellenérizze a (és a valasztott forras)
missing 20.19 Enable start command paraméter
(Szerkeszthetd tizenet) beallitasait.

AFEB | Run enable missing Nincs futas engedélyezé jel. Ellenérizze a 20.12 Run enable 1
paraméter bedllitasait. Kapcsolja be a
jelet vagy ellenérizze a vezetékezést.

AFF6 | Identification run Motor azonositas (ID run) Informativ figyelmeztetés.

kovetkezd inditaskor.

AFF7 | Autophasing Autophasing kdvetkezé Informativ figyelmeztetés.

inditaskor.

B5A0 | STO event Safe torque off funkcié aktiv. Ellenérizze a biztonsagi kor

(Szerkeszthet6 tizenet)
Programozhat6 esemény:
31.22 STO indication
run/stop

csatlakozasat. Tovabbi informaciokért
olvassa el a hardver gégkdnyv megfelel
fejezetét és 31.22 STO indication
run/stop (184. oldal) paraméter leirasat
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2281 | Calibration Kimeneti mért fazis aram vagy | Ismételje meg az aram kalibraciot Gjra
U2 és U3 kimeneti fazis kozott | (valassza Current measurement
meért aram kilonbség tul nagy | calibration funkciét 99.13 paraméterben).
(az értékek frissiinek aram Ha a hiba megmarad Iépjen kapcsolatba
kalibracio alatt). a helyi ABB képviselettel.

2310 | Overcurrent Kimeneti aram meghaladta a Ellenérizze a motor terhelést.
bels6 hibahatart. Ellenérizze a felfutasi iddket a 23 Speed

reference ramp (fordulat vezérlés), 26
Torque reference chain (nyomaték
vezérlés) vagy 28 Frequency reference
chain (frekvencia vezérlés) paraméter
csoportokban. Tovabba ellenérizze a
46.01 Speed scaling és 46.03 Torque
scaling paramétereket is.

Ellenérizze a motor és motor kabelt
(beleértve fazis és csillag/delta
csatlakozast is).

Ellenérizze az inditasi adatokat a 99
paraméter csoportban a motor adattabla
alapjan.

Ellenérizze, hogy nincsen fazisjavité
kondenzator vagy tulfesziltség levezet6é
a motor kabelen.

Ellenérizze az enkoder kabelt.

2330 | Earth leakage Hajtas foldzarlatot észlelt. Ellenérizze, hogy nincsen fazisjavité
Programozhatd hiba: Tipikusan a motorban vagy a kondenzator vagy tulfesziltség levezet6é
31.20 Earth fault motorkabelen. a motor kébelen.

Ellenérizze, hogy nincs foldzarlat a
motorbn vagy a motor kabelen:

Mérje meg a szigetelési ellendllast a
motoron és a motorkabelen.

Ha a nincs foldzarlat Iépjen kapcsolatba
a helyi ABB képviselettel.

2340 | Short circuit Rovidzarlat a Ellenérizze a motort és a motor kabelt.
motorkabel(ek)ben vagy Ellendrizze, hogy nincsen fazisjavité
motorban kondenzator vagy tulfesziltség levezeté

a motor kabelen.
2381 | IGBT overload Magas IGBT hémérséklet. Ez | Ellendrizze a motor kabelt.
a hiba az IGBT-t védi.
Motorkéabel zérlat esetén
aktivalédhat.
3130 | Input phase loss Kozbens6kori DC feszlltség Ellenérizze a betap biztositékokat.
Programozhaté hiba: ingadozik egy hianyz¢ fazis Ellenérizze a betap kiegyensulyozatlan-
31.21 Supply phase loss | vagy kiégett biztositék miatt. sagat.

3180 | Charge relay lost Nincs visszaigazolas a tolté Lépjen kapcsolatba a helyi ABB
relétdl. képviselettel.

3181 | Cross connection Helytelen bemeneti Ellenérizze a betap csatlakozast.

Programozhaté hiba:
31.23 Cross connection

teljesitmény és motor kabel
csatlakozas (pl. a motor
bemeneti kabel a halézati
kabel helyére van kétve).
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3210 | DC link overvoltage Tul magas a kézbens6kéri DC | Ellenérizze, hogy a tulfesziiltség vezérlés
fesziiltség. aktiv-e (30.30 Overvoltage control par.).

Ellendrizze, hogy a betap egyezik-e a
hajtas névleges bemeneti fesziiltségével.
Ellenérizze, a betap vonal statikus és
tranziens tulfesziltségét.

Ellenérizze a fékcsoppert és
fékellenallast (ha van).

Ellenérizze a lefutasi id6t.

Hasznaljon szabad kiftutdsos megallast
(ha lehetséges).

Alakitsa at a hajtast fékellenallasal és
fékcsopperrel.

3220 | DC link undervoltage | Nem elegendd a kdzbensdkoéri | Ellenérizze a betap kabeleket,

DC fesziiltség, mert hianyzik biztositékokat és kapcsold
egy fazis, kiégett biztositék berendezéseket.

vagy az egyeniranyité hid

hibaja miatt.

3280 | Standby timeout Automatikus Ujrainditas Ellenérizze a betap allapotat (fesziltség,
sikertelen (lasd Automatikus kabelek, biztositékok, kapcsold
Ujrainditas (56. oldal) fejezet. berendezések).

3291 | DC voltage difference | Két parhuzamosan kotott Lépjen kapcsolatba a helyi ABB
inverter modul kozétt DC képviselettel.
feszultség kllonbség van.

3381 | Output phase loss Motor aramkér hiba a hidnyz6 | Csatakoztassa a motor kabelt.

Programozhato hiba: motor csatakozas miatt (nem
31.19 Motor phase loss csatlakozik mindharom fazis).

3385 | Autophasing Autophasing rutin (lasd Probaljon meg egy masik autophasing
Autophasing (43. oldal) maodot (lasd 21.13 Autophasing mode
fejezet) sikertelen. paraméter) ha lehetséges.

4210 | IGBT overtemperature | Becsult IGBT hémérséklet Ellenérizze a kdrnyezeti kérilményeket.
magas. Ellenérizze a hiitélevegd légmennyiséget

és a ventilator mikodését.

Ellenérizze a hiitéborda szennyezddését.
Hasonlitsa 6ssze a motor teljesitményt a
hajtas teljesitményével.

4290 | Cooling Hajtas modul hémérséklet Ellenérizze a kdrnyzeti hémérsékletet.
magas. Ha ez magasabb, mint 40 °C (104 °F),

bizonyosodjon meg réla, hogy a terhelési
aram nem haladja meg a hajtas aram-
értékét a leértékelés utan. Lasd Hardver
gépkonyv.
Ellenérizze a hiitélevegd légmennyiséget
és a ventilator mikodését.
Ellenérizze a hiitéborda szennyezddését.
Tisztitsa meg ha szlikséges

42F1 | IGBT temperature Hajtas IGBT hémérséklet Ellenérizze a kérnyezeti kérilményeket.

magas.

Ellenérizze a hiitélevegd légmennyiséget
és a ventilator mikodését.

Ellenérizze a hiutéborda szennyezddését.
Hasonlitsa 6ssze a motor teljesitményt a
hajtas teljesitményével.
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4310 | Excess temperature Tapegység modul hémérséklet | Ellendrizze a kérnyezeti kdrilményeket.
magas. Ellendrizze a hiitéleveg6 légmennyiséget
és a ventilator mikodését.
Ellenérizze a hiit6borda szennyezddését.
Hasonlitsa 6ssze a motor teljesitményt a
hajtas teljesitményével.
4380 | Excess temperature Nagy hémérséklet kiilbnbség Ellenérizze a motorkabelt.
difference az IGBT kiilonbdz6 fazisai Ellendrizze a hajtas modul(ok) hiitését.
kozott.
4981 | External temperature | Mért hémérséklet 1 vagy 2 Ellenérizze a 35.02 Measured
(Editable message text) tullépte a hiba hatart. temperature 1 és a 35.03 Measured
temperature 2 paraméterek értékeit.
Ellenérizze a motor hiitését (vagy a mért
eszkozét.
Ellendrizze a 35 Motor thermal protection
paraméter hiba korlatjait a mért
hémérseklet 1 és 2-hoz.
5080 | Fan Hitéventilator beragadt vagy Ellenérizze a ventilator miikodését és
lecsatlakozott. csatlakozasat.
Cserélje ki, ha hibas.
5090 | STO hardware failure | Safe torque off hardver hiba. Lépjen kapcsolatba a helyi ABB
képviselettel.
5091 | Safe torque off Safe torque off funkcié aktiv, Ellenérizze az STO korcsatlakozasat.
Programozhatd hiba: pl.: az XSTO sorkapcsokra Tovabbi informacidkért olvassa el a
31.22 STO indication kotott biztonsagi jel(ek) hardver gégkdnyv megfelel6 fejezetét és
run/stop megszint(ek) inditas vagy 31.22 STO indication run/stop (184.
mikodés alatt. oldal) paraméter leirasat.
5092 | PU logic error Tapegység memoria torélve Lépjen kapcsolatba a helyi ABB
van. képviselettel.
5093 | Rating ID mismatch A hardver nem egyezik a Csatlakoztassa Ujra a halézatot a
memoridban tarolt informaciok- | hajtashoz.
kal, el6fordulhat firmware
frissités vagy memdria egység
csere utan.
5681 | PU communication Kommunikacios hiba a hajtds | Ellenérizze a kapcsolatot a hajtas és a
és a tapegység kozott. tapegység kozott.
5682 | Power unit lost Hajtas és a tapegység kozott Ellenérizze a kapcsolatot a vezérlé
megsziint a kapcsolat. egység és a tapegység kozott.
5690 | PU communication Belsé kommunikaciés hiba. Lépjen kapcsolatba a helyi ABB
internal képviselettel.
5691 | Measurement circuit Méré aramkér hiba. Lépjen kapcsolatba a helyi ABB
ADC képviselettel.
5692 | PU board powerfail Tapegység betap hiba. Lépjen kapcsolatba a helyi ABB
képviselettel.
5693 | Measurement circuit Méré aramkor hiba. Lépjen kapcsolatba a helyi ABB
DFF képviselettel.
5694 | PU communication Verzi6 ellenbrzés nem talal Frissitse a tapegység FPGA logikajat.
configuration egyez6 tapegység FPGA Lépjen kapcsolatba a helyi ABB
logikat. képviselettel.
5696 | PU state feedback A vezérl6 jel nem egyezik a Lépjen kapcsolatba a helyi ABB
kimeneti fazisok visszacsatolt | képviselettel.
jelének allapotava..
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5697 | Charging feedback Tolté visszacsatolo jel Ellenérizze a t61t6 egyégbdl érkezé
hianyzik. visszacsatold jelet.
5698 | Unknown power unit Ismeretlen tdpegység logika Ellenérizze a tapegység logikat és a
fault hiba. firmware kompatibilitast.
Lépjen kapcsolatba a helyi ABB
képviselettel.
6180 | Internal SW error Belsé hiba. Lépjen kapcsolatba a helyi ABB
képviselettel.
6181 | FPGA version Firmware és FPGA verzidk Frissitse a tapegység logikat és a
incompatible nem kompatibilisek. firmware (amelyik régebbi).
Lépjen kapcsolatba a helyi ABB
képviselettel.
6306 | FBA A mapping file Terepibusz adapter A leképz& | Lépjen kapcsolatba a helyi ABB
file olvasasi hiba. képviselettel.
6481 | Task overload Belsé hiba. Lépjen kapcsolatba a helyi ABB
Megjegyzés: Ez a hibanem | képviselettel.
nyugtazhato.
6487 | Stack overflow Belsé hiba. Lépjen kapcsolatba a helyi ABB
Megjegyzés: Ez a hibanem | képviselettel.
nyugtazhaté.
64A1 | Internal file load File olvasasi hiba. Lépjen kapcsolatba a helyi ABB
Megjegyzés: Ez a hibanem | képviselettel.
nyugtazhato.
64A2 | Internal record load Belsé adat betdltési hiba. Lépjen kapcsolatba a helyi ABB
képviselettel.
64A3 | Application loading Alkalmazas file nem Lépjen kapcsolatba a helyi ABB
kompatibilis vagy hibas. képviselettel.
Megjegyzés: Ez a hiba nem
nyugtazhaté.
64B2 | User set fault Felhasznaldi paraméter Ellendrizze, hogy a kért készlet létezik.
készlet betdltése sikertelen, Ujratoltés.
mert:
+ kért készlet nem létezik
* készlet nem kompatibilis a
vezérlé programmal
* a hajtas kikapcsolt betdltés
alatt.
64E1 | Kernel overload Operaciosrendszer hiba. Lépjen kapcsolatba a helyi ABB
Megjegyzés: Ez a hibanem | képviselettel.
nyugtazhaté.
6581 | Parameter system Paraméter mentés vagy Prébalja meg kényszeriteni a mentést a
betéltés sikertelen. 96.07 Parameter save paraméterrel.
Ujra.
65A1 | FBA A parameter A hajtas nem rendelkezik a Ellenérizze a PLC programot.
conflict PLC altal kert funkcioval vagy | Ellenérizze a 50 Fieldbus adapter (FBA)
a funkci6 nem aktiv. és 51 FBA A settings paraméter
beallitasokat.
6881 | Text data overflow Belsé hiba. Nyugtazza a hibat. Lépjen kapcsolatba a
helyi ABB képviselettel.
6882 | Text 32-bit table Belsé hiba. Nyugtazza a hibat. Lépjen kapcsolatba a

overflow

helyi ABB képviselettel.
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6883 | Text 64-bit table Bels6 hiba. Nyugtazza a hibat. Lépjen kapcsolatba a
overflow helyi ABB képviselettel.
6885 | Text file overflow Bels6 hiba. Nyugtazza a hibat. Lépjen kapcsolatba a
helyi ABB képviselettel.
7080 | Option module comm | Hajtas és opcidés modul kdzétt | Ellenérizze, hogy a modulok megfeleléen
loss (FEN-xx és/vagy FIO-xx) vannak illeszvte a slotokba.
megszakadt a kommunikacié. | Ellendrizze, hogy a modulok vagy a slot
sorkapcsok nem sériltek-e. Pontos hiba
feltarashoz prébalja meg egy masik
slotba telepiteni a modult.
7081 | Panel port Megsziint a vezérlépanellal Ellenérizze a panel vagy a PC
communication vagy a PC szoftverrel a csatlakozast.
Programozhats hiba: kommunikacio. Ellendrizze a panel csatlakozo feliiletét.
49.05 Communication loss Csatlakoztassa le majd csatlakoztassa
action Ujra a panelt.
7082 | Extension I/O type A bedllitott 1/0 bévité modul Ellenérizze az eseménynapléban a
mismatch nem egyezik az érzékelt kiegészit6 kodot. A kdd jelzi, hogy melyik
tipussal.. 1/0 modul érintett.
Ellenérizze a modul beallitasokat (tipus,
slot) a 14.01, 14.02, 15.01, 15.02, 16.01
és 16.02 paraméterekben.
Ellenérizze, hogy a modul megfeleléen
van-e telepitve.
7121 | Motor stall Motor beragadasi tartomany- Ellenérizze a motor terhelést és hajtas
Programozhatd hiba: ban (izemel, pl.: magas értékeit.
31.24 Stall function terhelés vagy elégtelen a Ellenérizze hiba funkcié paramétereket.
teljesitmény.
7181 | Brake resistor Fékellenallas elromlott vagy Ellendrizze, hogy a fékellenallas
nincs csatlakoztatva. csatlakoztatva van-e.
Ellenérizze a fék ellenallas allapotat.
Ellenérizze a fékellenallas méretezését.
7183 | BR excess Fékellenallas hémérséklete tul | Allitsa le a hajtast. Hagyja lehdilni.
temperature |épte a 43.11 Brake resistor Ellendrizze az ellenallas talterhelés
fault limit paraméterben védelmi funkcio bedllitasat (43 Brake
beallitott hiba korlatot. chopper paraméter csopor[),
Ellenérizze az hiba korlat beallitasokat
43.11 Brake resistor fault limit paraméter.
Ellenérizze, hogy a fék ciklus megfelel az
eldirt hataroknak.
7184 | Brake resistor wiring Fékellenallas rovidzarlat vagy | Ellendrizze a fékcsopper és ellenallas
fékcsopper vezérlési hiba. csatalakozasat.
Gy6z6djon meg réla, hogy a fékellen-
allas nem sériilt-e.
7191 | BC short circuit Révidzarlat a fékcsopper Gy6z6djon meg réla, hogy a fékellen-
IGBT-ben. allas nem sérlilt-e és csatlakoztatva van.
Ellenérizze az ellendllas elektronikai
specifikacidjat és a hardver gépkonyvet.
Cserélje a fékcsoppert (ha lehetséges).
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7192 | BC IGBT excess Fékcsopper IGBT Hagyja lehlni a csoppert.
temperature hémérséklete tullépte a belsé | Ellendrizze a magas hémérsékletet.
hibahatart. Ellenérizze a hiits ventilator
meghibasodast.
Ellendrizze a szabad levegé aramlast.
Ellenérizze a szekrény hiitését és
méretezését.
Ellenérizze az ellenallas tulterhelés
funkcio beallitasait (43 Brake chopper
paraméter).
Ellenérizze, hogy a fék ciklus megfelel az
eléirt hataroknak.
Ellenérizze a hajtas AC betap
fesziiltsége nem magas-e.
71A2 | Mechanical brake Mechanikai fék vezérlési hiba. | Ellenérizze a mechanikus fék
closing failed Aktivalva van, pl. fék zaras csatlakozasat.
Programozhaté hiba: alatt a visszaigazolas allapota | Ellenérizze a mechanikus fék
44.17 Brake fault function | nem az elvart. beallitdsokat a 44 Mechanical brake
control paraméterben.
Ellenérizze, hogy a visszaigazolt jel
egyezik-e a fék aktudlis allapotaval.
71A3 | Mechanical brake Mechanikai fék vezérlési hiba. | Ellendrizze a mechanikus fék
opening failed Aktivalva van, pl. fék nyitas csatlakozasat.
Programozhaté hiba: alatt a visszaigazolas allapota | Ellenérizze a mechanikus fék
44.17 Brake fault function | nem az elvart. beallitasokat a 44 Mechanical brake
control paraméterben.
Ellenérizze, hogy a visszaigazolt jel
egyezik-e a fék aktualis allapotaval.
71A5 | Mechanical brake Mechanikus féknyitasi Ellenérizze a mechanikus fék
opening not allowed feltételek nem teljesliltek. beadllitasokat a 44 Mechanical brake
Programozhaté hiba: control paraméterben (kiiléndsen 44.11
44.17 Brake fault function Keep brake closed paramétert).
Ellenérizze, hogy a visszaigazolt jel (ha
van) egyezik-e a fék aktudlis allapotaval.
7301 | Motor speed feedback | Nem érkezik motor fordulat Ellendrizze az eseménynaplét kiegészitd
Programozhato hiba: visszacsatolas. kodért. Kodhoz tartozo lépésekért lasd
90.45 Motor feedback fault A7BO0 Motor speed feedback (321. oldal).
7310 | Overspeed Motor gyorsabban forog, mint | Ellenérizze a minimum/maximum fordulat
a megengedett fordulat a nem | beallitasokat (30.77 Minimum speed és
megfeleléen beallitott min/max | 30.12 Maximum speed paraméterek).
fordulat miatt, elégtelen fékezé | Ellenérizze a motor féknyomaték
nyomaték miatt vagy valtozik a | megfeleléségét.
terhelés nyomaték vezériési | Ejlengrizze a nyomaték vezériését
modban. alkalmazhatosagat.
Ellenérizze sziikség van-e fékcsopperre
és ellendllasra.
7358 | Line side converter A tapegység hibaval leoldott Ha a vezérlépanelt vagy a Drive
faulted composer szoftvert haszalja,
csatlakoztassa a tapegységhez a
hibakdd kiolvasasahoz. A kapcsolodd
kodhoz tartozé utasitasokat lasd a
firmware gépkonyvben.
7380 | Encoder internal Belsé hiba. Lépjen kapcsolatba a helyi ABB

képviselettel.
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7381

Encoder 1

Enkéder 1 visszacsatolas hiba.

7391

Encoder 2

Enkéder 2 visszacsatolas hiba.

Ha a hiba az elsé inditaskor érkezik az
enkdder hasznalata el6tt:

- Ellendrizze a kabelt és a kabelek
sorrendjét az enkdder és az enkdder
interfész modul (FEN-xx) k6z6tt.

Ha a hiba mikddés kézben vagy nem az
els6 hasznalat el6tt érkezik:

- Ellenérizze, hogy a kabelezés vagy az
enkdéder modul nem sériilt-e.

- Ellendrizze, hogy az enkdder interfész
modul (FEN-xx) csatlakozas vagy a
modul nem sérdlt-e.

- Ellendrizze a foldelést (ha zavarok
vannak az enkdder interfész modul és az
enkdder kozott).

Tovabbi informacidkért az enkoderekhez,
lasd 90 Feedback selection, 91 Encoder
module settings, 92 Encoder 1
configuration és 93 Encoder 2
configuration paraméterek.

Ellenérizze az eseménynaplot kiegészitd
kodért. Megfeleld intézkedések a
kédokhoz A7E1 Encoder 1 vagy A7E2
Encoder 2 (322. oldal) figyelmeztet6
kédoknal..

73A0

Speed feedback
configuration

Fordulat visszacsatol6
beallitasa helytelen.

Ellenérizze a 90 Feedback selection
paraméter bedllitasait. Abban az
esetben, ha az enkdder a forras
ellenérizze a 91 Encoder module
settings, 92 Encoder 1 configuration és
93 Encoder 2 configuration paraméterek
beallitasait.

Ellenérizze az eseménynaplét kiegészitd
kodért. Megfelel6 intézkedéseket lasd
lentebb

Aux code: 1000

Interfész modul hely beallitasa
tkozik.

Ellenérizze a modul hely
beallitasait(97.72 Module 1 location és
91.14 Module 2 location).

Aux code: 1001

Az interfész 1 érzékelt tipus
nem egyezik a beadllitasokkal.

Hasonlitsa 6ssze a 91.11 Module 1 type
és 91.02 Module 1 status paraméter
bedllitasait.

Ellenérizze a 91.12 Module 1 location
beallitasait.

Aux code: 1002

Az interfész 2 érzékelt tipus
nem egyezik a beallitasokkal

Hasonlitsa 6ssze a 91.13 Module 2 type
és 91.03 Module 2 status paraméter
beallitasait.

Ellenérizze a 91.14 Module 2 location
beallitasait.

Aux code: 1003

Interfész modul 1 nem egyezik
az enkoder tipussal.

Ellenérizze a 91.11 Module 1 type és
92.01 Encoder 1 type beallitasokat.

Aux code: 1004

Interfész modul 2 nem egyezik
az enkdder tipussal.

Ellenérizze a 91.13 Module 2 type és
93.01 Encoder 2 type beallitasokat.

Aux code: 1005

Fordulat visszacsatol6
bedllitasa megvaltozott.

Hasznalja a 91.10 Encoder parameter
refresh) paramétert a valtozasok
érvényesitéséhez.
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73A1

Load feedback

Nem érkezik terhelés
visszacsatolas

Ellenérizze az eseménynaplét kiegészitd
kodért. Megfelel6 intézkedéseket lasd
lentebb.

Aux code: 1015

Terhelés visszacsatolas
konfiguralasi hiba.

Ellenérizze a 90.51...90.57 paraméterek
bedllitasait és a 90.571 paraméterben
valasztott forras allapotat.

Ha az enkdder a forras ellenérizze a 91
Encoder module settings, 92 Encoder 1
configuration és 93 Encoder 2
configuration paramétereket.

Aux code: 1016

Varatlan terhelés
visszacsatolas.

Ellenérizze a 90.51...90.57 paraméterek
bedllitasait és a 90.571 paraméterben
valasztott forras allapotat.

Ha az enkoder a forras ellenérizze a 91
Encoder module settings, 92 Encoder 1
configuration és 93 Encoder 2
configuration paramétereket. Ellendrizze,
hogy a modul megfeleléen van-e
telepitve.

73B0

Emergency ramp
failed

EStop nem fejez6détt be a vart
id6 alatt

Ellenérizze a 31.32 Emergency ramp
supervision és 31.33 Emergency ramp
supervision delay paraméterek
bedllitasait.

Ellenérizze az el6re beallitott rampa
idéket (23.71...23.19 Off1 médhoz, 23.23
Off3 modhoz).

7510

FBA A communication
Programozhaté hiba:
50.02 FBA A comm loss
func

Ciklikus kommunikacio hajtas
és terepibusz adapter modul A
vagy PLC terepibusz adapter
modul A kéz6tt megsziint.

Ellenérizze a terepibusz allapotat. Lasd
felhasznaldi gépkonyv.

Ellenérizze a 50 Fieldbus adapter (FBA),
51 FBA A settings, 52 FBA A data in, 53
FBA A data out paraméterek bedllitasait.
Ellenérizze a kabel csatlakozast.
Ellenérizze, hogy a master képes-e
kommunikalni.

7581

DDCS controller
comm loss
Programozhaté hiba:
60.59 DDCS controller
comm loss function

DDCS kommunikacio
megszint a hajtas és kilsé
vezérl6 kdzott.

Ellenérizze a vezérl6 allapotat.
Ellenérizze a vezérl6 felhasznaloi
Ellenérizze a 60 D2D and DDCS
communication paraméter csoportot.
Ellendrizze az 6sszekotd kabeleket.
Cserélje ki, ha sziikséges.

7582

MF comm loss

Programozhaté hiba:
60.09 M/F comm loss
function

Master/follower kommunikacio
megsz{nt.

Ellenérizze a hajtas allapotat a
master/follower linken.

Ellenérizze a 60 D2D and DDCS
communication paraméter bedllitasait.
Ellenérizze a kabel csatlakozast.
Cserélje a kabelt, ha szlikséges.

80B0

Signal supervision
(Szerkeszthet6 lizenet)
Programozhaté hiba:
32.06 Supervision 1 action
32.16 Supervision 2 action
32.26 Supervision 3 action

Jel felugyeleti funkcioval
generalt hiba.

Ellenérizze a hiba forrasat (32.06, 32.17
vagy 32.28 paraméter).
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9081 | External fault 1 Hiba a kiilsé egység 1-ben. Ellenérizze a kils6é egységet.
(Szerkeszthetd tizenet) Ellenérizze a 31.01 External event 1
Programozhat¢ hiba: source paramétert.

31.01 External event 1
source

31.02 External event 1
type

9082 | External fault 2 Hiba a kiils6 egység 2-ben. Ellenérizze a kiilsé egységet.
(Szerkeszthetd Gizenet) Ellenérizze a 31.03 External event 2
Programozhat¢ hiba: source paramétert.

31.03 External event 2
source

31.04 External event 2
type

9083 | External fault 3 Hiba a kiilsé egység 3-ban. Ellenérizze a kiils6 egységet.
(Szerkeszthetd (izenet) Ellenérizze a 31.05 External event 3
Programozhat¢ hiba: source paramétert.

31.05 External event 3
source

31.06 External event 3
type

9084 | External fault 4 Hiba a kiilsé egység 4-ben. Ellenérizze a kiils6 egységet.
(Szerkeszthetd (izenet) Ellenérizze a 31.07 External event 4
Programozhat¢ hiba: source paramétert.

31.07 External event 4
source

31.08 External event 4
type

9085 | External fault 5 Hiba a kuls6 egység 5-ben. Ellenérizze a kilsé egységet.
(Szerkeszthet lizenet) Ellenérizze a 31.09 External event 5
Programozhat6 hiba: source paramétert.

31.09 External event 5
source
31.10 External event 5
type
FA81 | Safe torque off 1 Safe torque off funkcié aktiv, Ellenérizze a biztonsagi kor
pl.: STO kér 1 megszakadt. csatlakozasat. Tovabbi informaciokért
. olvassa el a hardver gégkdnyv megfelel
FAB2 | Safe torque off 2 Sla_festTocr)q;‘gr‘;ﬁr;‘;”ksggkz‘gt“" fejezetét és 31.22 STO indication
Pl 9 run/stop (184. oldal) paraméter leirasat
FF61 |ID run Motor azonositas sikertelen. Ellenérizze a 99 Motor data
paraméterben beallitott motor névleges
értékeket.
Gy6z8djon meg réla, hogy nincs kiilsd
vezérl6 rendszer csatlakoztatva a
hajtashoz.
Csatlakoztassa a betapot a hajtashoz (és
a vezérl6 egységhez is, ha az kulén
taplalasu).
Ellenérizze, hogy nincs olyan mikodési
korlat beallitva, amely megakadalyozza a
azonositast. Allitsa vissza a gyari
értékeket és prébalja ujra.
Ellenérizze, hogy a motor tengelye nincs
rogzitve.

FF81 | FB A force trip Hiba jel érkezett a terepibusz | Ellendrizze a PLC-t6l kapott hiba

adapter A-n keresztil. informaciét.

FF82 | FB B force trip Hiba jel érkezett a terepibusz | Ellendrizze a PLC-t6l kapott hiba

adapter B-n keresztiil. informaciot.
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FF8E | EFB force trip Hiba jel érkezett a beépitett Ellenérizze a PLC-t6l kapott hiba

terepibusz interfészen
keresztil.

informaciét.
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Terepibuszos vezeérlés a
beépitett terepibusz
interfészen keresztul (EFB)

Ezen firmware verzié nem tartalmaz adatokat erre a funkciora.
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10

Terepibuszos vezérlés
terepibusz adapteren
keresztul

A fejezet tartalma

Ez a fejezet bemutatja, hogy hogyan vezérelhetd a hajtas egy kilsé kommunikéciés
halozatbdl egy terepibuszos adapterrel.

El6szo6r a hajtas terepibusz interfész kerll bemutatasra, kdvesse a telepitési példat.



340 Terepibuszos vezérlés terepibusz adapteren keresztiil

Rendszer attekintés

A hajtas csatlakoztathato egy kulsé iranyit6é rendszerbe egy terepibusz modul
segitségével. A modul barmelyik szabad slotba szerelhet6 a hajtasban.

Hajtas

[ | I I Terepibusz
[ | vezérlé

| Terepibusz

Masik
eszkdz

Fxxx tipusu
terepibusz adapter
a hajtasba szerelve

Adatfolyam

- Vezérl6 szavak (CW)

- Referenciak
Folymat I/0 (ciklikus)

Statusz szavak (SW) ——p=
Aktudlis értékek ~ ——pm
-

Paraméter R/W kérések / valaszok Folymat I/O (ciklikus) vagy
> szerviz Uzenetek (aciklikus)

A hajtas beallithatd ugy, hogy az dsszes vezérlési informaciot a terepibuszos
rendszeren keresztll kapja, vagy az irdnyitas elosztott legyen a terepibuszos
rendszer és egy masik forras kozott. llyen példaul a digitalis és analdg jelek.

A hajtas 0sszes f6bb terepibuszos rendszerbe illeszthetd, ilyenek példaul:

PROFIBUS DP (FPBA-01 adapter)
CANopen (FCAN-01 adapter)
DeviceNet (FDNA-01 adapter)
EtherNet/IP™ (FENA-11 adapter)
EtherCAT® (FECA-01 adapter).
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Roéviden a terepibuszos vezérl6 interfészekrol

A ciklikus kommunikacié a terepibuszos rendszer és a hajtas k6zott 16/32 be/ki
adatszot tartalmaz. A hajtas maximum 12 adatsz6 (16 bit) hasznalatat tamogatja

minden iranyba.

Adatatviteli beallitasok a hajtastol a halézat felé a 52.01 FBA data in1 ... 52.12 FBA
data in12 paraméterek segitségével. Adatatviteli bedllitasok a halézattdl a hajtas felé
a 53.01 FBA data out1 ... 563.12 FBA data out12 paraméterek segitségével.

Terepibuszos halézat

1)

EXT1/2
Start func

AN

20.01
20.06

Ford./Nyom
REF1 sel

AN

22.11/26.11
/26.12

Ford./Nyom
REF2 sel

Terepibusz adapter FBA Profil
T
| | DATA Profile
2
out? selection
| ) 4) FBA MAIN CW
| 7 FBA REF1
DATA OUT FBA REF2
5 | 2 vélasztas
Sl s
g 3)
£ |
é 12 Par. 10.01...99.99
LG
é,- | DATA
B1| IN? Profil 53. csoport
3 vélasztas
-a_l 5) FBA MAIN SW
5 i 5) FBA ACT1
Q
| v DATA IN FBA ACT2
| valasztas
3
[ [ 12 Par. 01.01...99.99
I
Ciklikus kommunikacio
52. csoport
Aciklikus kommunikacio
Bdévebben lasd terepibusz modul
gépkdnyvben.

AN

22.12/ 26.11
126.12

1) Lasd tovabbi paraméterek, amelyek terepibuszrél vezérelheték
2) A maximalisan haszndlt adat szavak protokoll fliggéek.

3) Profil/kérelem valasztd paraméterek. Terepibusz modul specifikus paraméterek. Tovabbi

informaciokért olvassa el a terepibusz modul gépkonyvet,
4) DeviceNet esetén a vezérld rész kdzvetlenil van tovabbitva.
5) DeviceNet esetén az aktudlis érték kézvetlenul van tovabbitva.

Paraméter
tablazat
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Vezérl6 és statusz szavak

A vezérl6 szavak a terepibusz rendszerbdl érkeznek és a hajtas iranyitashoz szik-
séges utasitasokat tartalmazzak. A vezérl6 szo6 bit-kddolt utasitasaink megfeleléen a
hajtas madosit miikddésén és az allapot informacidit statusz szavakban visszakdldi a
terepibusz kontrollernek.

A vezeérl§ és statusz szavak tartalmat a 345 és 346 oldalon részletesen megtalal-
haték. A hajtas allapot a allapot diagramon lathato (341. oldal).

Ha 50.12 FBA A debug enable paraméter allapota Enable, a kapott vezérlszo6 a
50.13 FBA A debug enable paraméterben lathaté és az elkuldott statusz sz6 a 50.76
FBA A status word paraméterben lathaté.
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Referencia

A referencia szavak 16 bitesek és tartalmaznak egy eldjel bitet és 15 bitet intiger
formatumban. Negativ referencia (ellentétes forgasirany) a vonatkozé pozitiv alapjel
ertékébdl képzédik forditott eléjellel.

Az ABB hajtasok kilénb6zé helyekrdl (analdg, digitalis be-/kimenetek, vezériépanel,
terepibusz adapter) képesek utasitasokat fogadni. Terepibuszos vezérléshez a
modult forrasként kell definialni.

Ha 50.12 FBA A debug enable paraméter allapota Enable, a kapott referencia a
50.14 FBA A reference 1 és a 50.15 FBA A reference 2 paraméterben lathato.

Referencia skalazasa

A skalazott referencia lenti abran lathaté. A REFx MIN és REFx MAX értékeket a
46.01...46.04 paraméterekben lehet beallitani. A 50.04 FBA A ref1 type és a 50.05
FBA A ref2 type paraméterekben lehet beallitani, hogy mi legyen a skalazva.

Terepibusz P Hajtas
REF2: 10000
REF1: 20000 REFx MAX
0—0
REF2:-10000 | ee, pax)
REF1: -20000

A skalazott referencia a 03.05 FB A reference 1 és 03.06 FB A reference 2
paraméterekben lathato.
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Aktualis értékek

Aktualis értékek 16-bites szavak. Informaciokat tartalmaznak a hajtas aktualis
allapotardl. A figyelt jelek a 50.07 FBA A actual 1 type és a 50.08 FBA A actual 2 type
paraméterekben allithato be.

Ha a 50.12 FBA A debug enable értéke Enable, a kuldétt értékek a 50.17 FBA A
actual value 1 és a 50.18 FBA A actual value 2 paraméterekben lathatok.
Aktualis értékek skalazasa

A skalazott aktualis érték a lenti abran lathatd. A REFx MIN és REFx MAX értékeket
a 46.01...46.04 paraméterekben lehet beallitani. Az hogy melyik legyen a skalazott a
50.04 és a 50.05 paraméterekben kell beallitani.

Terepibusz & Hajtas
ACT2: 10000
ACT1: 20000 REFX MAX
0——0
ACT:-10000 | _peey vax)

ACT: -20000
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Vezérlo szavak tartalma

A nagybetls félkévér szavak az allapotra utalnak az allapotabranak megfeleléen
(347. oldal).

Bit Név Erték |Magyarazat
0 Off1 control 1 MUKODESRE KESZ.
0 Az aktiv lassitasi rampan megall (22.03/22.05). OFF1 AKTIV; tovabb

a BEKAPCSOLASRA KESZ pontra, ha mas reteszelés (OFF2,
OFF3) nem aktiv.

1 Off2 control 1 Folyamatos mikodés (OFF2 inaktiv).
0 Vészledllas, sz;lbad kifutassal. OFF2 AKTIV; tovabb
BEKAPCSOLAS TILTVA.
2 Off3 control 1 Folyamatos mlkodés (OFF3 inaktiv).

0 Vészledllas, ledllas a paraméterben definialt idétartam alatt. OFF3
AKTIV; tovabb BEKAPCSOLAS TILTVA.
Figyelmeztetés: Gy6z6djon meg réla, hogy a motor és hajtas
leallithato ilyen modon.
3 Run 1 MUKODES ENGEDELYZVE.
Megjegyzés: Futas engedélyezé jelnek aktivnak kell lennie. Ha a
hajtas ugy van bedllitva, hogy a terepibuszrél kapja a jelet, akkor ez a
bit aktivalja a jelet.

0 Miikodés tiltva. MUKODES TILTVA.
4 Ramp out zero 1 Normal izem. RAMPA FUNKCIO GENERATOR: KIMENET
ENGEDELYEZVE.
0 A Rampa Funkcié Generator kimenete zérd értekre médosul. A
hajtds a megkezdi ledllitdst (nyomaték hatarérték figyelésével).
5 Ramp hold 1 Engedélyezi a rampa funkciét. RAMPA FUNKCIO GENERATOR:
GYORSITAS ENGEDELYEZVE.
0 Rampa megallitasa (Rampa Funkcié Generator kimenet tartva).
6 Ramp in zero 1 Normal izem. UZEMEL.

Megjegyzés: Ez a bit csak akkor hatasos, ha a terepibusz modul van
bedllitva ennek a jelnek, mint forras a hajtasban.

0 Rampa Funkcié Generator bemenet zér6 értékre mdédosul.

7 Reset 0=>1 Hibanyugtazas, ha van aktiv hiba. BEKAPCSOLAS TILTVA.
Megjegyzés: Ez a bit csak akkor hatasos, ha a terepibusz intefész
van bedllitva ennek a jelnek, mint hibanyugtazo (reset) forras a

hajtasban.
0 Folyamatos normal mikodés.
8 Inching 1 1 Felfutas a léptetés (jogging) beallitott 1 pontig.
Megjegyzés:

* 4...6 biteknek 0-nak kell lennitik.
+ Lasd Léptetés (Jogging) (39. oldal) fejezet.

0 Léptetés ((jogging) 1 tiltott.
9 Inching 2 1 Felfutas a léptetés (jogging) beallitott 2 pontig.
Lasd bit 8 megjegyzés.
0 Léptetés ((jogging) 2 tiltott.
10 Remote cmd 1 Felfutas a léptetés (jogging) beallitott 2 pontig, Megjegyzés:
Léptetésnél (jogging) nem kéveti a fel-/lefutasi rampakat.
0 Léptetés ((jogging) 2 tiltott.
11 Ext ctrl loc 1 Terepibusz vezérlés engedélyezett.
0 Vezérl6 sz6 és referencia nem jut el hajtasig, kivéve a OFF1, OFF2

és OFF3 bitek.

12 to 15 |Foglalt.
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Statusz szavak tartalma

A nagybetls félkovér szavak az allapotra utalnak az allapotabranak megfeleléen

(347. oldal).
Bit Név Erték |Leiras
0 Ready to switch 1 BEKAPCSOLASRA KESZ.
ON 0 BEKAPCSOLASRA NEM KESZ.
1 Ready run 1 MUKODESRE KESZ.
0 OFF1 AKTIV.
2 Ready ref 1 MUKODES ENGEDELYEZETT.
0 MUKODES GATOLT
3 Tripped 1 HIBA.
0 Nincs hiba.
4 Off 2 inactive 1 OFF2 inaktiv.
0 OFF2 AKTIV.
5 Off 3 inactive 1 OFF3 inaktiv.
0 OFF3 AKTIV.
6 Switch-on inhibited |1 BEKAPCSOLAS GATOLT.
0 —
7 Warning 1 Figyelmeztetés aktiv.
0 Nincs aktiv figyelmeztetés.
8 At setpoint 1 MUKODES. Aktualis érték egyenlé a refernciaval = tliréshatarokon
belil.
0 Aktualis érték nem egyenld a refernciaval = tliréshatarokon kivdil.
9 Remote 1 Hajtas vezérlési helye: tavoli (EXT1 vagy EXT2).
0 Hajtas vezérlési helye: helyi
10 Above limit 1 Aktualis fordulat, nyomaték vagy frekvencia a felligyeleti hataron
kivil. Mindkét iranyd miikodés engedélyezett. Feligyeleti hatarok
beallitdsa a 46.317...46.33 paraméterekkel.
0 Aktualis fordulat, nyomaték vagy frekvencia a felligyeleti hataron
beldl.
1 User bit 0 - Lasd 06.30 User bit 0 selection paraméter.
12 User bit 1 - Lasd 06.31 User bit 1 selection paraméter.
13 User bit 2 - Lasd 06.32 User bit 2 selection paraméter.
14 User bit 3 - Lasd 06.33 User bit 3 selection paraméter.
15 Reserved
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Allapot diagram

<1
<l

; BEKAPCS. barmely allapot
HAL. LE GATOLT |— SW b6=1
+ Hal. BE + CW b0=0 + Hiba
= |
BEKAPCS.-RA HIBA | SW b3=1
ABCD NEM KESZ  |— SW b0=0
I CW b7=1
CW=xxxx x1xx xxxx x110
CW b3=0
A\ BEKAPCS - L
MUKODES RA KESZ |— sw bo=1 . .
GATOLT |— Sw b2=0 barmely allapot
mikodés _ E. stop
+ gatolt _ HEE C\W=xxxx XI1xx xxxx x111 + OFF2 (CW b1=0)
- OFF2
MUKODES- h
barmely allapot RE KESZ |—SW b1=1 AKTIV |~ SW b4=0
+ OFF1 (CW b0=0) mmmm CW=xxxx x1xx xxxx 1111 >
OFF1
AKTIV._ [—sSwb1=0 v barmely allapot 4
n(f)=0/1=0 Estop
OFF3 (CW b2=0)
B CD OFF3
v/ AKTIV_|—SW b5=0
CW b4=0
n(f)=0/1=0
MUKODES
CcCD ENG. — SW b2=1
A
CW b5=0 CW=xxxx x1xx xxx1 1111 -
ALLAPOT
RFG: KIMENET
D ENG. + kérilmény
B:
CW b6=0 CW=xxxx x1xx xx11 1111 _]— bit felfutd éle
CW  =Vezérl6 sz6 RFG: GYORSITAS
SW = Statusz sz6 ENGEDELYEZETT
bx = bit x
n = Fordulat C
| = Bemeneti aram CW=xxxx x1xx x111 1111
RFG = Rampa Funkci6
Generator AR E
f = Frekvencia MUKODES L SW b8=1
D <+—
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Terepibuszos vezérlés beallitasa

A terepibuszos vezérlés beallitasa el6tt a modult mechanikusan és elektonikusan is
telepiteni kell. A telepitésnél hasznalja a modul felhasznaldi gépkonyvét.

1.
2.

10.

Kapcsolja be a hajtast.

Engedélyezze a kommunikaciét a hajtas és a modul kdzétt. Allitsa az 50.01 FBA
A enable paraméter értékét Enable éallasba.

Az 50.02 FBA A enable paraméter segitségével hatarozza meg, hogy mi térténjen
ha megszakad a kommunikacié a hajtas és a modul k6z6tt.

Megjegyzés: Ez a funkcio figyeli a terepibuszos halézat és a modul valamint a
modul és a hajtas koz6tti kommunikaciot is.

Az 50.03 FBA A comm loss timeout paraméter segitségével hatarozza meg, hogy
mennyi idd elteltével aktivalddjon a beallitott mivelet kommunikaciovesztés
esetén.

Alkalmazas specifikusan allitsa be az 50 Fieldbus adapter (FBA) paraméter
csoport tovabbi értékeit, az 50.04 paramétertdl kezdve. Példak a lenti tablazatban
lathatok.

Az 51 FBA A settings paraméter csoportban konfiguralja a modult. Minimum a
kommunikéacios profilt és a csoméponti cimeket be kell allitani.

Hatarozza meg a hajtasbdl illetve a hajtasba kuildétt adatokat a 52 FBA A data in
és a 53 FBA A data out csoportok segitségével.

Megjegyzés: A vezérl6 és statusz szavakat az adapter allitja be a 52.01 és 53.01
csoportokban automatikusan.

A 97.07 Parameter save paraméterben mentse el az értékeket az allando
memoriaba a Save paraméter segitségével.

Ervényesitse a 51, 52 és 53-as csoportokban beallitott értékeket a 51.27 FBA par
refresh paraméter Configure pontjaval.

Az alkalmazasnak megfelel6en allitsa be a hajtasra vonatkozé paramétereket.
Példak a lenti tablazatban lathatok.
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Példa paraméter beallitdsara: FPBA (PROFIBUS DP)

Az alabbi példa megmutatja, hogy hogyan konfiguralhaté a hajtas egy egyszer(
fordulat vezérléshez PROFIdrive kommunikaciét hasznalva PPO Type 2-vel. A
start/stop parancsok és referenciak a PROFIdrive profil alapjan, fordulat vezérlési
mod.

A referencia érték £16384 (4000h) a 46.01 Speed scaling paraméternek megfelel6en
az el6re hatra iranyu forgaskor.

Irany PzZD1 PZD2 PZD3 |PZD4 |PZD5 |PZD6

ki vezérl6 sz6 fordulat referncia felfutasi id6 1 lefutasi id6 1

ki statusz sz6 fordulat aktualis Motor aram DC fesziltség
értéke

Az alabbi tablazat a javasolt paraméter beallitasokat mutatja.

Paraméter Beallitas ACS880 Magyarazat

hajtasban

50.01 FBA A enable 1 = Enable Hajtas és a modul kdz6tti kommunikacio
engedélyezése.

50.04 FBA A ref1 type 4 = Speed Terepibusz A referencia 1 tipusa és
skalazasa.

50.07 FBA A actual 1 type |0 = Auto Az 50.04 paraméterben beallitott aktiv
Ref1 alapjan kivalasztja az aktualis érték
tipust és skalazast.

51.01 FBA type 1=FpPBA" Terepibusz modul tipusanak megjeleni-
tése.

51.02 Node address 32) A modul PROFIBUS csoméponti
cimének meghatarozasa.

51.03 Baud rate 120007 PROFIBUS adatatviteli sebesség
megjelenitése kbit/s formatumban.

51.04 MSG type 1=pPPO1" PLC konfiguraciés programban
kivalasztott telegram tipus megjelenitése.

51.05 Profile 0 = PROFIdrive Vezérl6 sz6 kivalasztasa PROFIdrive
profilnak megfelel6en.

51.07 RPBA mode 0 = Disabled RPBA emulacios mad tiltasa.

52.01 FBA data in1 4 = SW 16bit" Statusz sz6

52.02 FBA data in2 5 = Act1 16bit Aktudlis érték 1

52.03 FBA data in3 01.072 Motor aram

52.05 FBA data in5 01.112 DC fesziiltség

53.01 FBA data out1 1=CW 16bit" Vezérl6 sz6

53.02 FBA data out2 2 = Ref1 16bit Referencia 1 (fordulat)

53.03 FBA data out3 23.12%) Felfutasi idé 1

53.05 FBA data out5 23.13% Lefutasi id6 1
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Paraméter Beallitas ACS880 Magyarazat

hajtasban
51.27 FBA par refresh 1 = Configure Beallitott paraméterek jévahagyasa.
19.12 Ext1 control mode 1 |2 = Speed Fordulat szabalyozasi méd, mint

vezérlési mod EXT1 vezérléshez.

20.01 Ext1 commands

12 =Fieldbus A

Terepibusz A adapter kivalasztasa a start
és stop parancsokra EXT1 vezérléshez.

20.02 Ext1 start trigger 1=_Level Szint vezérelt indito jel kivalasztasa
EXT1 vezérléshez.
22.11 Speed ref1 selection |4 = FB A ref1 Forras kivalasztas terepibusz A

referencia 1 értéknek fordulat referencia
1-nek.

1) Csak olvashaté vagy automatikusan felismert/beallitott

2) péida

Inditasi sorrend a fenti példahoz a lentiek szerint.

Vezérl6 szo:

+ 47Eh (1150 dec) —> BEKAPCSOLASRA KESZ
+ 47Fh (1151 dec) —> MUKODIK
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Drive-to-drive link

Ezen firmware verzié nem tartalmaz adatokat erre a funkciora.
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12

Vezérlési lanc diagram

A fejezet tartalma

A fejezet megmutatja a hajtas referencia lancat. Az altalanos diagrameért, lasd
Miikédési mod fejezetet (20. oldal).
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Tovabbi informaciok
Termék és szerviz informaciok

A termékkel kapcsolatos kérdéseivel keresse az ABB helyi képviseleteit. Az
értékesitési irodak és szervizek elérhetéségét a www.abb.hu/drives honlapon, az
Ertékesitd, timogato és szerviz halézat meniipont alatt talalja.

Termék tréningek

Az ABB termékekkel kapcsolatos oktatasokrdl a www.abb.hu/drives honlapon, a
Képzések menipont alatt tajékozédhat.

Visszajelzések ABB hajtasok gépkonyveirdl

Szivesen fogadjuk visszajelzéseit, hozzaszoélasait gépkdnyveinkrdl. Latogasson a
www.abb.hu/drives honlapra és valassza a Dokumentum kényvtar - Visszajelzés
kisfeszliltségli AC hajtasokrél menipontot.

Letolthet6 dokumentumok az Internetrol

Termékeinkhez kapcsol6dd gépkonyveket és egyéb dokumentumokat megtalélhatja

az interneten PDF formatumban. Latogasson a www.abb.hu/drives honlapra és
vélassza a Dokumentum kényvtar meniipontot. Bongészhet a dokumentumok
kdz6tt, vagy a megadott kritériumok alapjan (pl.: dokumentum azonositd) az Onnek
sziikséges dokumentumokra szirhet.
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