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drives oldalon, a Document Library menüpont alatt találja a gépkönyvet, a 
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1. Biztonság

Biztonságos telepítés és karbantartás
A figyelmeztetések a hajtáson, a motorkábelen, vagy a motoron dolgozó összes 
személynek szólnak.

Elektromos biztonsági utasítások

FIGYELEM! A következő utasítások figyelmen kívül hagyása személyi sérülést 
vagy halált eredményezhet, illetve a hajtás meghibásodását okozhatja.

A hajtás telepítését és karbantartását kizárólag képzett villamos szakember 
végezheti!
• Soha ne végezzen munkát a hajtáson, a motorkábelen és a motoron, ha a 

berendezés feszültség alatt van. A tápellátás leválasztását követően mindig 
várjon 5 percet, hogy a közbensőköri kondenzátorok kisülhessenek.

• Mindig győződjön meg egy multiméter (impedancia minimum 1 MOhm ) 
segítségével arról, hogy nincs feszültség a hajtás U1, V1 és W1 bemeneti fázisai 
és a föld között.

• Ne végezzen munkát a vezérlőkábeleken, ha a hajtás vagy a külső vezérlő 
áramkörök feszültség alatt vannak. A külső tápellátású vezérlő áramkörökben 
még a hajtás tápellátásának leválasztása után is maradhat veszélyes feszültség. 

• Ne végezzen szigetelés vizsgálatot, illetve feszültségpróbát a hajtáson.
• Ha egy IT rendszerben [földeletlen, vagy nagy (30 mOhm feletti) ellenállással 

földelt energiaellátó rendszer] olyan hajtás található, melynek EMC szűrője, illetve 
varisztorai nincsenek leválasztva, a rendszer a hajtás EMC szűrő 
kondenzátorain, vagy varisztorain keresztül földpotenciálhoz kapcsolódik. Ez 
veszélyeztetheti vagy károsíthatja a hajtást. Lásd 15. oldal.
Megjegyzés: A belső EMC szűrő leválasztásakor a hajtás nem teljesíti az EMC 
előírásokat.

• Ha egy TN földelt delta kapcsolású rendszerben olyan hajtás található, melynek 
EMC szűrője, illetve varisztorai nincsenek leválasztva, a hajtás károsodhat. Lásd 
15. oldal.  
Megjegyzés: A belső EMC szűrő leválasztásakor a hajtás nem teljesíti az EMC 
előírásokat.

• Minden ELV (törpefeszültségű) áramkört mely a hajtáshoz csatlakozik, azonos 
potenciálra hozott zónában kell kezelni, úgy, hogy a zónán belül az összes 
elektromosan összekötött, egyszerre hozzáférhető vezetőképes egység 
akadályozza meg a veszélyes feszültség megjelenését.  Ez összhangban van a 
megfelelő gyári földeléssel. 
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Megjegyzés:
• A motor leállását követően is veszélyes feszültség található az U1, V1, W1 és az 

U2, V2, W2, valamint a BRK+, BRK- sorkapcsokon.

Általános biztonsági utasítások

FIGYELEM! A következő utasítások figyelmen kívül hagyása személyi sérülést 
vagy halált eredményezhet, illetve a hajtás meghibásodását okozhatja.

• A hajtás nem javítható a helyszínen. Soha ne kísérelje meg a meghibásodott 
készülék javítását. A készülékcsere érdekében lépjen kapcsolatba a helyi ABB 
képviselettel vagy szakszervizzel.

• Gondoskodjon arról, hogy a telepítés során a felfogatásból származó por és 
fémforgács ne kerüljön a hajtásba. A hajtásba jutott, villamosan vezető 
részecskék károsodást, illetve üzemzavart okozhatnak.

• Gondoskodjon megfelelő hűtésről.

Biztonságos üzembe helyezés és üzemeltetés
A következő figyelmeztetések a rendszert tervező, illetve a hajtást telepítő és 
üzemeltető összes személyre vonatkoznak. 

Általános biztonsági utasítások

FIGYELEM! Az utasítások figyelmen kívül hagyása személyi sérülést vagy 
halált eredményezhet, illetve a hajtás meghibásodását okozhatja.

• A hajtás beállítása és üzembe helyezése előtt győződjön meg arról, hogy a motor 
és minden hajtott berendezés üzemeltethető a hajtás által biztosított fordulatszám 
tartományban. A hajtás megfelelő beállításával a motor a villamos hálózatra 
közvetlenül kapcsolt motor fordulatszám-tartománya alatti és feletti 
fordulatszámokon is működtethető.

• Ha veszélyes helyzet állna elő, ne aktiválja az automatikus hibanyugtázás 
funkciót. Ha a funkciót aktiválta, a hiba után a hajtás újraindul.

• Ne vezérelje a motort AC kontaktorral vagy szakaszolóval. Használja helyettük a 
vezérlőpanel  start és  stop gombjait, vagy külső parancsokat (I/O vagy 
terepi busz). A DC kondenzátorok maximálisan megengedett töltési ciklusa (azaz 
a bekapcsolások száma a tápellátás rákapcsolásával) percenként kettő, a 
feltöltések maximális száma 15 000.

Megjegyzés:
• Ha az indítási parancs külső forrásról sorkapcson keresztül érkezik, és aktív 

(hacsak nem 3-vezetékes (impulzusos) indítás/leállás lett kiválasztva), a 
tápfeszültség megszakadása, vagy hibanyugtázás után a hajtás azonnal elindul.
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• Ha a vezérlés nem a vezérlőpanelről történik (nem látható a kijelzőn LOC felirat), 
a vezérlőpanel stop gombja nem állítja le a motort. A motor vezérlőpanellel 
történő leállításához nyomja meg a  LOC/REM, majd a  stop gombot.LOC

REM
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2. Hardver ismertetés

Erősáramú bekötés és vezérlő felület

RONO

RONC

3

9

DI1

DI2

DI3

DI4

DI5

+24 VSegédfeszültség kimenet
+24 V DC, max. 200 mA

DOSRC

GND

DCOM

DOOUT

DOGND

Digitális/frekvencia kimenet,
PNP tranzisztoros
30 V DC, max. 100 mA

Relékimenet 
250 V AC / 30 V DC / 6 A

V
mAGND

+10VReferencia feszültség
+10 V DC, max. 10 mA

AI2Analóg bemenet 2
GND

AI1Analóg bemenet 1
0…10 V

SCRÁrnyékolás

Analóg kimenet
0…20 mAA

I1
A

I2

L1
3-fázisú

tápfeszültség,
200…480 V AC

U2

V2

W2

AC motorM
3 ~

EMC

VAR

EMC szűrő földelőcsavar

Varisztor földelő csavar

ROCOM

PROGRAMOZHATÓ RELÉ 
ÉS DIGITÁLIS KIMENETEK

Vezérlőpanel 
(RJ-45)

Relé kimenet 
modul MREL-01

11 17

18

19

20

21

22

AO 7

GND 8

12

13

14

15

16

10

L2

L3

PE

6

5

1

2

SHIELD

B

A

GND_A

23

24

25

26

Modbus RTU
(EIA-485)

PROGRAMOZHATÓ
DIGITÁLIS BEMENETEK

4

FlashDrop

U1

V1

W1

S1

J701

8

6

6

DI5 impulzus bemenetként
is használható
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Típuskód
A típuskód a hajtás műszaki adatairól és konfigurációjáról tartalmaz információkat. A 
típuskód a hajtáson elhelyezett típuscímkén olvasható. Balról az első karakterek az 
alapkonfigurációt jelölik, például ACS310-03E-09A7-4. Az opcionális jellemzők + 
jelekkel elválasztva ezután következnek, például +J404. 
A típuskód meghatározása:

ACS310-03E-09A7-4+J404+...
ACS310 terméksorozat

03 = 3-fázisú bemenet
3-fázis

xxAy formátumban, ahol xx az egész és y a tizedes érték, 
pl.: 09A7 jelentése 9.7 A. 
További információkat lásd Névleges adatok fejezet a 39. oldalon. 

2 = 200…240 V AC
4 = 380…480 V AC

Bemeneti feszültségtartomány

E = EMC szűrő csatlakoztatva, frekvencia: 50 Hz
U = EMC szűrő leválasztva, frekvencia: 60 Hz

Kialakítás

J404 = ACS-CP-C Basic vezérlőpanel 1)

J400 = ACS-CP-A Assistant vezérlőpanel 1)

R700 = ACS310 Felhasználói kézikönyv angolul (3AUA0000044201 [EN])
R701 = ACS310 Felhasználói kézikönyv németül (3AUA0000048396 [DE])
R702 = ACS310 Felhasználói kézikönyv olaszul (3AUA0000048398 [IT])
R707 = ACS310 Felhasználói kézikönyv franciául (3AUA0000048400 [FR])
R708 = ACS310 Felhasználói kézikönyv spanyolul (3AUA0000048401 [ES])

1) Az ACS310 a következő panel és a firmware verziókkal kompatibilis. A panel és a firmware 
verzió kiderítéséhez lásd Vezérlő panelek fejezet,  Kompatibilitás bekezdés, az ACS310 
Felhasználói kézikönyvben (3AUA0000044201 [Angol]). 

Az egyéb panelek, és az ACS-CP-D külön rendelési kóddal rendelhető.

Vezérlőpanel típus Típus Panel verzió Panel firmware 
verzió

Basic vezérlőpanel ACS-CP-C M vagy későbbi 1.13 vagy későbbi
Assistant vezérlőpanel ACS-CP-A E vagy későbbi 2.04 vagy későbbi
Assistant vezérlőpanel (Ázsia) ACS-CP-D P vagy későbbi 2.04 vagy későbbi

Opciók

Névleges kimeneti áram
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3. Mechanikai telepítés

Telepítés
A gépkönyvben megadott utasítások az IP20 kivitelű készülékekre vonatkoznak. 
NEMA1 védettség eléréséhez használja a MUL1-R1, MUL1-R3 vagy a MUL1-R4 
opciós csomagot, melyben többnyelvű telepítési utasítást is talál (3AFE68642868, 
3AFE68643147 vagy 3AUA0000025916).

Hajtás felszerelése

A hajtás DIN sínre, vagy csavarral rögzíthető.

A hűtéshez szükséges szabad hely a hajtás felett és alatt 75 mm (3 in.). A hajtás 
oldalainál nem szükséges szabad helyet hagyni, így az berendezések egymás mellé 
sorolhatók.

Megjegyzés: Gondoskodjon arról, hogy a telepítés során a fúrásból származó por ne 
jusson a hajtásba.

Csavarokkal

1. Jelölje be a furatok helyét, pl. a csomagolásból kivágott szerelősablon 
segítségével. A furatok elhelyezkedése az ACS310 Felhasználói kézikönyv 
(3AUA0000044201 [Angol]) Méretrajzok fejezetének ábráin is látható. A furatok 
száma és elhelyezkedése a hajtás felszerelési módjától függ: 
a) hátsó rögzítés (R0…R4 vázméretek): négy furat
b) oldalsó rögzítés (R0…R2 vázméretek): három furat, az alsó furatok egyike a 

kábelrögzítő lemezen található. 
2. Rögzítse a csavarokat a megjelölt helyen.

1 22
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3. Illessze a hajtást a falba rögzített csavarokra.
4. Megfelelően húzza meg a fali tartócsavarokat.

Felszerelés DIN sínre

1. Helyezze rá a hajtást a sínre az alábbi ábra szerint. 
A hajtás leszereléséhez nyomja meg, majd oldja ki a hajtás tetején látható kart az 
(1b) ábra szerint.

3 4

1 1b
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Kábelrögzítő lemezek rögzítése

1. Rögzítse a kábelrögzítő lemezt a hajtás alján található lemezhez a mellékelt 
csavarok segítségével.

2. Csavarozza az I/O kábelrögzítőt a kábelrögzítő lemezhez (R0...R2 vázméretek) a 
mellékelt csavarok segítségével.

1
2
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4. Elektromos telepítés

FIGYELEM! A fejezetben ismertetett feladatokat kizárólag képzett villamos 
szakember végezheti. Kövesse a Biztonság fejezetben, az 5. oldalon található 

utasításokat. A biztonsági utasítások figyelmen kívül hagyása sérüléshez vagy 
balesethez vezethet.

Gondoskodjon arról, hogy a telepítés alatt a hajtás le legyen választva a 
villamos hálózatról. Ha a hajtást már csatlakoztatták a villamos tápellátáshoz, 
várjon 5 percet a leválasztás után.

Kompatibilitás IT (földeletlen) és földelt delta kapcsolású 
TN rendszerrel

FIGYELEM! Ha egy IT rendszerben [földeletlen, vagy nagy (30 mOhm felett) 
ellenállással földelt energia-ellátó rendszer] olyan hajtás található, melynek 

EMC szűrője nincs leválasztva, a rendszer a hajtás EMC szűrő kondenzátorain 
keresztül földpotenciálhoz kapcsolódik, mely károsíthatja a hajtást.

Ha egy földelt delta kapcsolású TN rendszerben olyan hajtás üzemel, melynek EMC 
szűrője nincs leválasztva, a hajtás károsodhat.

1. IT (földeletlen) és TN földelt delta kapcsolású rendszerek esetén, válassza le az 
EMC szűrőt az EMC feliratnál lévő csavar eltávolításával. A 3-fázisú U-típusú 
hajtások (típuskódja ACS310-03U-) esetén az EMC csavart gyárilag műanyagra 
cserélték.

Megjegyzés: R4 vázméretnél az EMC 
csavar a W2 sorkapocs jobb oldalán 
található.

1

EMC
VAR
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Erősáramú kábelek bekötése

Bekötési rajz

U2 V2 W2
BEMENET

1)

Hajtás

Alternatív megoldásokat lásd 
ACS310 Felhasználói 
kézikönyv (3AUA0000044201 
[Angol]) Villamos telepítés 
tervezése fejezet Betáp 
szakaszoló bekezdésben. 

KIMENET
U1 V1 W1

Motor
3 ~

V1
U1 W1

PE

PE

L1 L2 L3

1) Földelje a PE vezető másik végét az elosztónál.
2) Használjon különálló földelő kábelt, ha a kábel árnyékolásának vezetőképessége nem 

elégséges (kisebb mint a fázisvezetőké) és nincsen szimmetrikus földelővezető a 
kábelben. Lásd ACS310 Felhasználói kézikönyv (3AUA0000044201 [Angol] Villamos 
rendszer kialakítása fejezet, Tápkábelek kiválasztása bekezdés.

Megjegyzés: 

Ne használjon aszimmetrikus felépítésű motorkábelt. 
Ha az árnyékolás mellett található szimmetrikus földelővezető a motorkábelben, 
csatlakoztassa a földelővezetőt a hajtás és a motor földelő kapcsaihoz.
Vezesse a motor-, a betáp- és a vezérlő kábeleket egymástól elkülönítve. További 
információkat lásd Elektromos rendszer tervezése fejezet, Kábelek vezetése bekezdés, az 
ACS310 Felhasználói kézikönyvben (3AUA0000044201 [Angol]).

Motorkábel árnyékolásának földelése motoroldalon

A rádiófrekvenciás interferencia minimálisra 
csökkentése érdekében:
• földelje a kábelt az árnyékolás összesodrásával, a 

következők szerint: lapítva, a szélesség > 1/5 · 
hosszúság 

• vagy földelje a kábel árnyékolást 360 fokban a 
motor kapocsdobozának kivezetésénél. 

a b 

b  > 1/5 · a

2)
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Bekötés menete

1. Rögzítse a főáramköri betápkábel földelővezetőjét (PE) a rögzítőbilincs alá. 
Csatlakoztassa a fázisvezetőket az U1, V1 és W1 sorkapcsokhoz. Alkalmazzon 
0.8 Nm-es (7 lbf in.) meghúzási nyomatékot az R0…R2 vázméretekhez, 1.7 Nm-
es (15 lbf in.) nyomatékot az R3, és 2.5 Nm-es (22 lbf·in) nyomatékot az R4 
vázméretekhez.

2. Távolítsa el a motorkábel külső szigetelését és sodorja össze az árnyékolást egy 
szállá, majd rögzítse a bilincs alatt. Csatlakoztassa a fázisvezetőket az U1, V1 és 
W1 csatlakozásokhoz. Alkalmazzon 0.8 Nm-es (7 lbf in.) meghúzási nyomatékot  
az R0…R2 vázméretekhez és 1.7 Nm-es (15 lbf in.) nyomatékot az R3, és 2.5 
Nm-es (22 lbf·in) nyomatékot az R4 vázméretekhez.

3. Rögzítse a kábeleket mechanikusan a hajtáson kívül.

1

1

2

2

2
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Vezérlőkábelek bekötése

Alapértelmezett vezérlőfelület

A vezérlés bekötése a kiválasztott alkalmazás makrótól függ, melyet a 9902 
ALKALMAZÁS MAKRÓ paraméterrel lehet kiválasztani (lásd 36. oldal). 

Az ABB standard makró az alapértelmezett beállítás. Általános célú felhasználást 
biztosít három állandó fordulatszámmal. A paraméterek alapbeállítását az Üzemi 
adatok és paraméterek fejezetben találja az ACS310 Felhasználói kézikönyvben 
(3AUA0000044201 [Angol]). További makrók esetén a bekötéseket, a fent említett 
gépkönyv Alkalmazás makrók fejezetében, míg a paraméter alapbeállításokat ezen 
kézikönyv 32. oldalán találja.

Alapértelmezett vezérlés bekötése ABB standard makró esetén.
X1A
1 SCR Jelkábel köpeny (árnyékolás)
2 AI1 Kimeneti frekvencia referencia: 0…10 V
3 GND Analóg bemenet közös pont
4 +10V Referenciafeszültség: +10 V DC, max. 10 mA
5 AI2 Alapbeállításban használaton kívül. 0…10 V
6 GND Analóg bemenet közös pont
7 AO Kimeneti frekvencia érték: 0…20 mA
8 GND Analóg kimenet közös pont
9 +24V Segédfeszültség kimenet: +24 V DC, max. 200 mA
10 GND Segédfeszültség kimenet közös pontja
11 DCOM Digitális bemenet közös pontja
12 DI1 Stop (0) / Start (1)
13 DI2 Előre (0) / Hátra (1)
14 DI3 Állandó fordulatszám kiválasztás 1)

15 DI4 Állandó fordulatszám kiválasztás 1)

16 DI5 Felfutás és lefutás kiválasztás 2)

X1B
17 ROCOM Relé kimenet 1

Nincs hiba [Hiba (-1)]18 RONC
19 RONO
20 DOSRC Digitális kimenet, max. 100 mA

Nincs hiba [Hiba (-1)]21 DOOUT
22 DOGND

max. 500 ohm

1…10 kohm

3)

1) Lásd 12 ÁLLANDÓ FORDULAT paraméter 
csoport:

2) 0 = felfutási idők a 2202 és 2203 
paraméterek szerint.
1 = felfutási idők a 2205 és 2206 
paraméterek szerint..

3) 360 fokos földelés a bilincs alatt.
Meghúzási nyomaték = 0.4 N·m / 3.5 lbf·in.

 DI3 DI4 Működés (paraméter)
0 0 Ford.sz. beáll. AI1-gyel
1 0 1 ford.sz. (1202)
0 1 2 ford.sz. (1203)
1 1 3 ford.sz. (1204)
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Bekötés menete

1. Távolítsa el a burkolatot. Nyomja be a burkolaton lévő mélyedést és közben 
csúsztassa le a burkolatról.

2. Digitális jelek: Távolítsa el 360 fokban a kábel köpenyét, majd földelje a csupasz 
árnyékolást a bilincs alatt. 

3. Kösse a kábelereket a megfelelő sorkapocsba. Szorítsa meg 0.4 Nm (3.5 lbf·in) 
meghúzási nyomatékkal.

4. Kettős árnyékolású kábel esetén sodorja össze a jelkábelben található 
földelővezetőket párosával, majd kösse be a sodratot az SCR (1) sorkapocsba.

5. Analóg jelek: Távolítsa el 360 fokban a kábel köpenyét, majd földelje a csupasz 
árnyékolást a bilincs alatt. 

6. Kösse a kábel ereket a megfelelő sorkapocsba. Szorítsa meg 0.4 Nm (3.5 lbf·in) 
meghúzási nyomatékkal.

7. Sodorja össze az analóg jelkábelben található földelővezetőket, majd kösse be a 
sodratot az SCR (1) sorkapocsba.

8. Rögzítse mechanikusan az összes kábelt a hajtáson kívül.
9. Helyezze vissza a sorkapocs takarófedelet a helyére. 

2

4 3

4

21

5

7

4

5

6
7

9
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Telepítési ellenőrzőlista
Bekapcsolás előtt ellenőrizze a hajtás mechanikai és elektromos telepítését. 
Végezze el az alábbi lista szerinti ellenőrzést egy másik személlyel együtt, és olvassa 
el a Biztonság fejezetet az 5. oldalon mielőtt a hajtáson dolgozni kezdene.

Ellenőrizendő
MECHANIKAI TELEPÍTÉS

Az üzemeltetés környezeti feltételei megfelelnek-e az előírásoknak. (Lásd Műszaki 
adatok: Veszteségek, hűtés és zaj fejezet, valamint Környezeti feltételek fejezet, ACS310 
Felhasználói kézikönyv (3AUA0000044201 [Angol])).
A hajtást megfelelően rögzítették-e egy függőleges, nem gyúlékony felülethez. (Lásd 
Mechanikai telepítés fejezet a 11. oldal, valamint ACS310 Felhasználói kézikönyv 
(3AUA0000044201 [Angol])).
A hűtőlevegő áramlása szabad-e. (Lásd Mechanikai telepítés: Hajtás felszerelése, 11. 
oldal).
A motor és a hajtott gép indításra kész-e. (Lásd Elektromos rendszer kialakítása fejezet, 
valamint a Műszaki adatok: Motor bekötés bekezdés az ACS310 Felhasználói 
kézikönyvben (3AUA0000044201 [Angol]).

ELEKTROMOS TELEPÍTÉS (Lásd Elektromos telepítés a 15. oldalon és az Elektromos 
rendszer kialakítás fejezetet az ACS310 Felhasználói kézikönyvben (3AUA0000044201 
[Angol])).

Földeletlen és földelt delta kapcsolású rendszereknél: A belső EMC szűrő le
van-e választva (EMC csavarok eltávolítva).
Ha a hajtást egy évnél hosszabb ideig tárolták, megtörtént-e a kondenzátorok 
újraformázása. 
A hajtás megfelelően le van-e földelve.
A tápfeszültség megegyezik-e a hajtás névleges feszültségével.
A betápkábel U1, V1, és W1csatlakozói előírás szerint vannak-e meghúzva. 
A megfelelő hálózati biztosítók és a szakaszoló be vannak-e szerelve.
A motorkábel U2, V2, és W2 csatlakozói előírás szerint vannak-e meghúzva.
A betáp-, a motor-, és a vezérlőkábelek külön vannak-e vezetve.
A távvezérlés (I/O) sorkapocs bekötése megfelelő-e.
A tápfeszültséget nem lehet-e a hajtás kimenetére kapcsolni (by-pass kapcsolásnál).
A csatlakozóburkolat és NEMA1 esetén a védőtető, valamint csatlakozódoboz a helyükön
vannak-e.
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5. Üzembe helyezés, vezérlés

Hajtás üzembe helyezése

FIGYELEM! Az üzembe helyezést kizárólag képzett villamos szakember 
végezheti.

Az üzembe helyezés alatt be kell tartani az 5. oldalon a Biztonság fejezetben leírt 
biztonsági utasításokat. 

Feszültség alá helyezés után a hajtás automatikusan elindul, ha a külső start parancs 
aktív és a hajtás távvezérlés üzemmódban van.

Ellenőrizze, hogy a motor indítása nem okoz-e veszélyt. Válassza le a hajtott gépet, 
ha a helytelen forgásirány kárt okozhat.

Megjegyzés: Alapbeállításként a 1611 MENÜ NÉZET paraméter értéke 2 (RÖVID 
LISTA), így nem látható az összes üzemi adat és paraméter. Ha látni szeretné az 
összes paramétert, állítsa a 1611 MENÜ NÉZET paraméter értékét 3-ra (TELJES 
LISTA).

• Ellenőrizze a telepítést. Lásd Telepítési ellenőrzőlista 20. oldal.

A hajtás üzembe helyezésének módja a vezérlőpanel típusától függ.
• Ha Basic vezérlőpanellel rendelkezik, kövesse a Korlátozott indítás 

bekezdésben, a 22. oldalon található útmutatást.
• Ha Assistant vezérlőpanellel rendelkezik, futtathatja az Indítási segédet (lásd 

Irányított indítás 26. oldal), vagy korlátozott indítást hajthat végre (lásd Korlátozott 
indítás 22. oldal). 

Az Indítási segéd csak Assistant panellel érhető el, mely végigvezet az összes 
alapvető beállításon. Korlátozott indítás során a beállításokat a 22. oldal 
Korlátozott indítás bekezdés szerint végezheti el.
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Korlátozott indítás 

A korlátozott indítás Basic és Assistant vezérlőpanellel is elvégezhető. Az alábbi 
utasítások mindkét vezérlőpanelre érvényesek. Az utasítások, ha nem kizárólag 
Assistant panelre vonatkoznak, a Basic panel kijelzője látható.

Az üzembe helyezés előtt olvassa le a motor adattábláját.

FESZÜLTSÉG ALÁ HELYEZÉS
Kapcsolja be a tápfeszültséget. 
A Basic vezérlőpanelen a Kimenet üzemmód 
látható.

 

Az Assistant vezérlőpanel felajánlja az Indítási 
segéd futtatását. Ha megnyomja az  gombot, 
az Indítási segéd nem fut, és a Basic 
vezérlőpanelre érvényes, alább leírt módon 
folytathatja az üzembe helyezést.

INDÍTÁSI ADATOK KÉZI BEVITELE (99 paramétercsoport)
Ha Assistant vezérlőpanellel rendelkezik, 
válassza ki a nyelvet (a Basic vezérlőpanelen 
nem található nyelvi támogatás). A választható 
nyelveket lásd a 9901 paraméternél.
Az Assistant vezérlőpanelre vonatkozó információkat 
lásd a Vezérlőpanelek bekezdésben, Assistant Vezérlő 
panel fejezet - ACS310 Felhasználói kézikönyv 
(3AUA0000044201 [Angol]). 

Vigye be az adatokat a motor adattábláról: Megjegyzés: A motor adatait 
pontosan a motor adattábláján 
lévő értékekre állítsa be. 
Például, ha az adattábla szerint 
a motor névleges 
fordulatszáma 1440 1/perc, a 
9908 MOTOR NÉVL FORD -
hoz 1500 1/perc értéket 
beállítva a hajtás működése 
nem lesz megfelelő.

REM Hz

OUTPUT FWD
00.

EXIT
 
Do you want to
use the start-up
assistant?
Yes
No
EXIT OK00:00

REM CHOICE

 
 
9901 LANGUAGE

 
 
CANCEL SAVE00:00

PAR EDIT

[0]
ENGLISH

REM

M2AA 200 MLA 4

1475
1475
1470
1470
1475
1770

32.5
56
34
59
54
59

0.83
0.83
0.83
0.83
0.83
0.83

3GAA 202 001 - ADA

180

IEC 34-1

6210/C36312/C3

Cat. no
 35
 30
 30
 30
 30
 3050

50
50
50
50
60

690 Y
400 D
660 Y
380 D
415 D
440 D

V Hz kW r/min A cos IA/IN t E/s
Ins.cl.   F IP  55

No
IEC  200 M/L 55

3 motor

ABB Motors

380 V
táp-

feszültség 
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• motor névleges feszültség (9905 paraméter) 
A Basic vezérlőpanellel történő paraméter beállítás 
menetét a 9905 paraméteren keresztül ismertetjük. 
Bővebb információkat az ACS310 Felhasználói 
kézikönyv (3AUA0000044201 [Angol]) Vezérlőpanelek 
fejezet, Basic vezérlőpanel bekezdésben találhat.

 

1. A Főmenübe lépéshez nyomja meg a  gombot, 
ha az alsó sorban az OUTPUT felirat látható. Más 
esetben nyomja meg a  gombot annyiszor, 
hogy az alsó sorban a MENU felirat legyen látható.  

 

2. Nyomja meg a /  gombokat, míg a “PAr” 
felirat nem látható, majd nyomja meg a  
gombot.

 

3. Keresse meg a megfelelő paramétercsoportot a 
/  gombokkal, majd nyomja meg a  

gombot.

 

4. Keresse meg a megfelelő paramétert a csoportban 
a /  gombokkal.

 

5. Nyomja meg és tartsa nyomva kb. két másodpercig 
a  gombot, míg a paraméternél meg nem 
jelenik az  ikon az érték alatt.

 

6. Változtassa meg az értéket a / . 
gombokkal. A gombot lenyomva tartva az érték 
gyorsabban változik.

 

7. Mentse a paraméter értékét a  gomb 
megnyomásával.

 

Adja meg a további motor adatokat:
• motor névleges árama (9906 paraméter)

Megengedett tartomány: 0.2…2.0 · I2N A

 

• motor névleges frekvenciája (9907 paraméter)
 

• motor névleges fordulatszáma (9908 
paraméter)

 

• motor névleges teljesítménye (9909 
paraméter)

 

Válassza ki az alkalmazás makrót (9902 
paraméter) a vezérlőkábelek bekötésének 
megfelelően. A gyári alapbeállítás értéke 1 (ABB 
STANDARD), mely a legtöbb esetben megfelelő.

 

REM

PAR FWD
9905 

REM

MENU FWD
rEF 

REM

PAR FWD
-01- 

REM

PAR FWD
9901 

REM

PAR FWD
9905 

SET

V
REM

PAR SET FWD
400

V
REM

PAR SET FWD
380

REM

PAR FWD
9905 

REM

PAR FWD
9906 

REM

PAR FWD
9907 

REM

PAR FWD
9908 

REM

PAR FWD
9909 

REM

PAR FWD
9902 
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MOTOR FORGÁSIRÁNYA
A motor forgásirányának ellenőrzése:

 

• Ha a hajtás távvezérlés üzemmódban van 
(REM látható a bal oldalon), kapcsoljon át helyi 
vezérlésre a  gomb lenyomásával.

• A Főmenübe lépéshez nyomja meg a  
gombot, ha az alsó sorban az OUTPUT felirat 
látható. Egyéb esetben nyomja meg a  
gombot annyiszor, hogy az alsó sorban a 
MENU felirat legyen látható.

• Nyomja meg a /  gombokat, míg a 
“rEF” felirat nem látható, majd nyomja meg a 

 gombot.

 

• Növelje a frekvencia referenciát nulláról egy 
alacsony értékre a  gombbal.

• Nyomja meg a  gombot a motor 
indításához.

• Győződjön meg arról, hogy a motor aktuális 
forgásiránya megegyezik a kijelzőn megjelenő  
iránnyal (az FWD előreforgást, a REV hátrafelé 
forgást jelent).

• Nyomja meg a  gombot a motor 
leállításához.

A motor forgásirányának megváltoztatása:

• Ha a 9914 PHASE INVERSION paraméter 
nem látható, először állítsa át a 1611 MENÜ 
NÉZET paraméter értékét 3-ra (TELJES 
LISTA).

 

• Cserélje meg a fázisokat a  a 9914 paraméter 
értékének felcserélésével; 0 (NO)-ról 1 (YES)-
re, vagy fordítva.

• Ellenőrizze, hogy a forgásirány megváltozott-e, 
majd állítsa vissza a 1611 paraméter érétkét 2-
re (RÖVID LISTA). 

 

LOC
REM

LOC
Hz

SET FWD
xxx.

előre 
forgásirány

hátra 
forgásirány

LOC

PAR FWD
1611 

LOC

PAR FWD
9914 
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VÉGSŐ ELLENŐRZÉS
Ellenőrizze, hogy a hajtás üzemkész-e.
Basic vezérlőpanel: Győződjön meg arról, hogy 
hibaüzenet, figyelmeztetés nem látható a 
kijelzőn. Ha ellenőrizni kívánja a hajtás előlapján 
található LED-eket, a panel eltávolítása előtt 
kapcsoljon távvezérlésre (különben hibaüzenet 
jelenik meg), majd ellenőrizze, hogy a piros LED 
nem világít-e és a zöld LED világít, de nem villog.
Assistant vezérlőpanel: Győződjön meg arról, 
hogy hibaüzenet, figyelmeztetés nem látható a 
képernyőn, továbbá a panel LED zölden világít 
és nem villog-e.

A hajtás üzemkész.
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Irányított indítás

Irányított indítás elvégzéséhez Assistant vezérlőpanel szükséges.

Az indítás előtt olvassa le a motor adattábláját.

FESZÜLTSÉG ALÁ HELYEZÉS
Kapcsolja be a tápfeszültséget. A vezérlőpanel 
először felajánlja az Indítási segéd használatát. 
• Nyomja meg az  gombot (a  ki van jelölve) 

az Indítási segéd futtatásához.  
• Nyomja meg az  gombot, ha nem kívánja 

futtatni az Indítási segédet.
• Nyomja meg a  gombot a  kijelöléséhez, 

majd nyomja meg a gombot, ha azt szeretné, hogy 
a panel a hajtás legközelebbi feszültség alá 
helyezésekor is rákérdezzen (vagy ne kérdezzen 
rá) az Indítási segéd futtatására.

NYELV VÁLASZTÁS
Amennyiben az Indítási segéd futtatását választotta, 
a kijelzőn a nyelv választással kapcsolatos kérdés 
jelenik meg. Menjen a /  gombokkal a 
kívánt nyelvre, majd nyomja meg a  gombot a 
beállítás elfogadásához.
Ha megnyomja az  gombot, az Indítási segéd 
futása megáll. 

IRÁNYÍTOTT INDÍTÁS MEGKEZDÉSE
Az Indítási segéd végigvezet a beállítási 
feladatokon, a motor adatoknál kezdve. A motor 
adatait pontosan a motor adattábláján lévő értékekre 
állítsa be.
Menjen a /  gombokkal a kívánt 
paraméterre, majd nyomja meg a  gombot az 
elfogadáshoz és az Indítási segéd futtatásának 
folytatásához.  
Megjegyzés: Ha bármikor megnyomja az  
gombot, az Indítási segéd futása megáll és a 
képernyő Kimenet üzemmódra vált. 
Az indítás ezzel befejeződött. Hasznos lehet, ha 
beállítja az Ön alkalmazása számára szükséges 
további paramétereket az Indítási segéd 
alkalmazásával.

OK
Yes

EXIT

 
Do you want to
use the start-up
assistant?
Yes
No
EXIT OK00:00

REM CHOICE

No  
Show start-up
assistant on
next boot?
Yes
No
EXIT OK00:00

REM CHOICE

SAVE

EXIT

 
 
9901 LANGUAGE

 
 
EXIT SAVE00:00

PAR EDIT

[0]
ENGLISH

REM

SAVE

EXIT

 
 
9905 MOTOR NÉVL FESZ

 
 
EXIT SAVE00:00

PAR EDIT

220 V

REM

 
Do you want to
continue with
application setup?
Continue
Skip
EXIT OK00:00

REM CHOICE
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Válassza ki az alkalmazás makrót a vezérlőkábelek 
bekötésének megfelelően.  

Folytassa az alkalmazás beállítását. A beállítások 
befejezése után az Indítási segéd a következő 
javaslatot teszi. 
• Nyomja meg az  gombot (ha a  felirat 

világít) a beállítások folytatásához.
• Nyomja meg a  gombot a  felirat 

kijelöléséhez, majd nyomja meg az  gombot, a 
következő beállítási feladatra ugráshoz.

• Nyomja meg az  gombot az indítási segéd 
befejezéséhez.

MOTOR FORGÁSIRÁNYA
Ellenőrizze a motor forgásirányát.
• Ha a hajtás távvezérlés üzemmódban van (REM 

látható a bal oldalon), kapcsoljon át helyi 
vezérlésre  gomb lenyomásával.

• A KIMENET módba lépéshez nyomja meg az  
gombot, ahányszor szükséges. 

• Növelje a frekvencia referenciát nulláról egy 
alacsony értékre a  gombbal.

• Nyomja meg a  gombot a motor indításához. 
• Győződjön meg arról, hogy a motor aktuális 

forgásiránya megegyezik a kijelzőn megjelenő  
iránnyal (a  előreforgást, a  hátrafelé forgást 
jelent).

• Nyomja meg a  gombot a motor leállításához.
A motor forgásirányának megváltoztatása:
• Ha a 9914 PHASE INVERSION paraméter nem 

látható, először állítsa a 1611 MENÜ NÉZET 
paraméter értékét 3-ra (TELJES LISTA).

 
 
9902 APPLIC MACRO

 
 
CANCEL SAVE00:00

PAR EDIT

[1]
ABB STANDARD

REM

OK
Continue

Skip
OK

EXIT

 
Do you want to
continue with
EXT1 reference setup?
Continue
Skip
EXIT OK00:00

REM CHOICE

LOC
REM

EXIT

 

DIR MENU00:00

LOC xx.xHz

xx x Hz.
x x A.

xx x %.

előre 
forgásirány

hátra 
forgásirány

 
 
1611 PARAMETER VIEW

 
 
CANCEL SAVE00:00

PAR EDIT

[3]
LONG VIEW

REM
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• Fordítsa meg a fázissorrendet a 9914 paraméter 
értékének megváltoztatásával. 0 (NEM)-ről 
1 (IGEN)-re, vagy fordítva. 

• A fenti műveletsor újbóli elvégzésével ellenőrizze, 
hogy sikerült-e megfordítani a forgásirányt. 

• Állítsa vissza a 1611 paraméter értékét 2-
re (RÖVID LISTA).

VÉGSŐ ELLENŐRZÉS
A teljes indítás befejezése után győződjön meg arról, 
hogy hibaüzenet, figyelmeztetés nem látható a 
kijelzőn, továbbá a panel LED zöld-e és nem villog.

A hajtás üzemkész.

 
 
9914 PHASE INVERSION

 
 
CANCEL SAVE00:00

REM

[1]
YES

PAR EDIT
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Hajtás vezérlése I/O felületen keresztül
Az alábbi táblázat útmutatást ad a hajtás digitális és analóg bemeneteken keresztül 
történő vezérléséhez, ha:
• a motor adatok beállítása megtörtént, és 
• az alapértelmezett (standard) paraméter beállítások megfelelőek.

Példaként a Basic vezérlőpanel kijelzői láthatók. 

ELŐZETES BEÁLLÍTÁSOK
Amennyiben szükséges a forgásirány 
megváltoztatása, győződjön meg arról, hogy a 1003 
paraméter értéke 3 (REQUEST).
Ellenőrizze a vezérlő áramkör kábelezését az ABB 
standard makróhoz tartozó bekötési vázlat alapján.

Lásd Alapértelmezett 
vezérlőfelület 18. oldal

Győződjön meg arról, hogy a hajtás távvezérlés 
üzemmódban van.
Nyomja meg a  gombot a távvezérlés és a helyi 
vezérlés közti átváltáshoz.  

Távvezérlés üzemmódban a
panel kijelzőjén REM felirat
látható.

MOTOR INDÍTÁSA ÉS FORDULATSZÁMÁNAK VÁLTOZTATÁSA
Az indítás a DI1 digitális bemeneten keresztül 
lehetséges. 
Basic vezérlőpanel: Az FWD felirat villogni kezd, 
majd az alapjelet elérve a villogás megszűnik 
Assistant vezérlőpanel: A nyíl forogni kezd. Az alapjel 
eléréséig a nyíl pontozott vonallal jelenik meg. 

 

Változtassa a hajtás kimeneti frekvenciáját (motor 
fordulatszám) az AI1 analóg bemenet feszültségének 
változtatásával. 

 

MOTOR FORGÁSIRÁNYÁNAK MEGVÁLTOZTATÁSA
Hátra: Aktiválja a DI2 digitális bemenetet. 

 

Előre: Kapcsolja ki a DI2 digitális bemenetet.
 

MOTOR LEÁLLÍTÁSA 
Kapcsolja ki a DI1 digitális bemenetet. A motor leáll.
Basic vezérlőpanel: Az FWD felirat elkezd lassan 
villogni.
Assistant vezérlőpanel: A nyíl megáll.

 

LOC
REM

REM Hz

OUTPUT FWD
00.

REM Hz

OUTPUT FWD
500.

REM Hz

OUTPUT  REV
500.

REM Hz

OUTPUT FWD
500.

REM Hz

OUTPUT FWD
00.
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6. Üzemi adatok és 
paraméterek a rövid 
paraméterlistában

Megjegyzés: Ha a kezelőpanelen a rövid paraméterlistát találja akkor a 1611 MENÜ 
NÉZET paraméter értéke 2-re (RÖVID LISTA) van állítva, a kijelzőn csak bizonyos 
üzemi adatok és paraméterek láthatók. Ebben a fejezetben ezekről a paraméterekről 
talál ismertetőt. 

Amennyiben az összes üzemi adatot és paramétert látni szeretné, állítsa a 1611 
MENÜ NÉZET paraméter értékét 3-ra (TELJES LISTA). A teljes paraméterlista 
ismertetését az ACS310 Felhasználói kézikönyv (3AUA0000044201 [Angol]), Üzemi 
adatok és paraméterek fejezetében találja. 

Kifejezések és rövidítések

Terepi busz skálázás
Példa: Ha 2008 MAXIMUM FREKV (lásd 35. oldal) értékét külső vezérlő rendszerről 
állítja be, az "1" egész számnak 0,1 Hz felel meg. Minden olvasott és írt adat 16 bit 
felbontásra van korlátozva (-32768...32767).

Kifejezés Definíció
Üzemi adat A hajtás által mért vagy számított értékek, melyet a felhasználó is 

felügyelhet. Módosításuk nem lehetséges. A 01...04 csoport tartalmazza az  
üzemi adatokat.

Def Paraméter gyári alapbeállítása.
Paraméter Felhasználó által beállítható utasítások. A 10...99 csoportok a paramétereket

tartalmazzák.
Megjegyzés: A paraméter azonosítója egész számként jelenik meg a Basic
vezérlőpanelen, pl. a 1001 EXT1 COMMANDS COMM kiválasztás paraméter
"10" értékként jelenik meg (ennek egyenértékű TB megfelelője: FbEq).

FbEq Terepi busz skálázás: A kijelzőn látható érték és a soros kommunikáció 
során használt egész szám közötti skálázás.

E 03E- készülék Európai paraméterlistával
U 03U- készülék US paraméterlistával
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Különböző makrók gyári értékei
Ha az alkalmazás makrót megváltoztatjuk (9902 ALKALMAZÁS MAKRÓ), a 
paraméterek értékeit a szoftver a gyári értékeikre állítja vissza. A következő táblázat 
összefoglalja a paraméterek gyári értékeit különböző makrók esetén. Egyéb 
paraméterek esetén a gyári értékek minden makró esetében ugyanazok. A 
paraméter listát lásd a 33. oldaltól, és az ACS310 Felhasználói kézikönyv 
(3AUA0000044201 [Angol]), Üzemi adatok és paraméterek fejezetében. A különböző 
felhasználói makrók ismertetését ugyanezen gépkönyv Alkalmazás makrók 
fejezetében találja. 

Index Név/Válasz-
tás

ABB 
STANDARD

3-VEZE-
TÉKES

VÁLTÓ 
IRÁNYÚ

MOTOR 
POT

KÉZI/
AUTO

PID 
SZABÁLY.

PFC 
VEZÉRL.

SPFC 
VEZÉRL.

9902 ALAKLMA-
ZÁS MAKRÓ

1 = ABB 
STAND.

2 = 3-
VEZETÉ-
KES

3 = VÁLTÓ 
IRÁNYÚ

4 = MOTO
ROS POT

5 = KÉZI-
AUTO

6 = PID 
SZAB

7 = PFC 
VEZÉRL .

15 = SPFC 
VEZÉRL .

1001 1. TÁVVEZ 
PARANCS

DI1,2 DI1P,2P,3 DI1F,2R DI1,2 DI1,2 DI1 DI1 DI1

1002 2. TÁVVEZ 
PARANCS

NINCS NINCS NINCS NINCS DI5,4 DI5 DI5 DI5

1003 FORGÁS-
IRÁNY

vÁLASZT-
HATÓ

vÁLASZT-
HATÓ

vÁLASZT-
HATÓ

vÁLASZT-
HATÓ

vÁLASZT-
HATÓ

ELŐRE ELŐRE ELŐRE

1102 TÁV1/TÁV2 
KIV

EXT1 EXT1 EXT1 EXT1 DI3 DI2 DI2 DI2

1103 1 ALAPJEL 
KIV

AI1 AI1 AI1 DI3U,
4D(NC)

AI1 AI1 AI1 AI1

1106 2 ALAPJEL 
KIV

AI2 AI2 AI2 AI2 AI2 PID1 KIM PID1 KIM PID1 KIM

1201 ÁLLANDÓ 
FORD KIV

DI3,4 DI4,5 DI3,4 DI5 NINCS DI3 NINCS NINCS

1304 AI2 MINIMUM 1.0% 1.0% 1.0% 1.0% 20.0% 20.0% 20.0% 20.0%
1401 1. RELÉ 

KIMENET
HIBA (-1) HIBA (-1) HIBA (-1) HIBA (-1) HIBA (-1) HIBA (-1) PFC PFC

1601 FUTÁS ENG NINCS NINCS NINCS NINCS NINCS DI4 NINCS NINCS
1805 DO JEL HIBA(-1) HIBA(-1) HIBA(-1) HIBA(-1) HIBA(-1) HIBA(-1) HIBA(-1) PFC
2008 MAXIMUM 

FREKV
50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 52.0 Hz 52.0 Hz

2201 RÁMPA 1/2 
VÁLTÁS

DI5 NINCS DI5 NINCS NINCS NINCS NINCS NINCS

2202 FELFUTÁSI 
IDŐ 1

5.0 s 5.0 s 5.0 s 5.0 s 5.0 s 5.0 s 5.0 s 30.0 s

2203 LEFUTÁSI 
IDŐ 1

5.0 s 5.0 s 5.0 s 5.0 s 5.0 s 5.0 s 5.0 s 30.0 s

3019 KOMM HIBA 
IDŐ

3.0 s 3.0 s 3.0 s 3.0 s 3.0 s 3.0 s 3.0 s 10.0 s

4001 ERŐSÍTÉS 1.0 1.0 1.0 1.0 1.0 1.0 2.5 2.5
4002 INTEGRÁLÁSI 

IDŐ
60.0 s 60.0 s 60.0 s 60.0 s 60.0 s 60.0 s 3.0 s 3.0 s

4101 ERŐSÍTÉS 1.0 1.0 1.0 1.0 1.0 1.0 2.5 2.5
4102 INTEGRÁLÁSI 

IDŐ
60.0 s 60.0 s 60.0 s 60.0 s 60.0 s 60.0 s 3.0 s 3.0 s

8116 KIEG MOT 
STOP KÉSL

3.0 s 3.0 s 3.0 s 3.0 s 3.0 s 3.0 s 3.0 s 20.0 s

8118 AUTO 
CSERE IDŐ

NINCS NINCS NINCS NINCS NINCS NINCS NINCS 0.1 h

8123 PFC ENGE-
DÉLYEZVE

NINCS NINCS NINCS NINCS NINCS NINCS AKTÍV SPFC 
AKTÍV
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Üzemi adatok a rövid paraméterlistában

Paraméterek a rövid paraméterlistában

Üzemi adatok a rövidített paraméterlistában
No. Név/Érték Leírás FbEq
04 HIBANAPLÓ Hibanapló (olvasható))
0401 UTOLSÓ HIBA A legutolsó hiba kódja. A kódokat lásd ACS310 Felhasználói 

kézikönyv (3AUA0000044201 [Angol]), Hibakeresés 
fejezetben. 0 = Hibanapló üres (kijelzőn = NO RECORD).

1 = 1

Paraméterek a rövidített paraméterlistában
No. Név/Érték Leírás Def/FbEq
11 ALAPJEL 
VÁLASZTÁS

Alapjel típus, külső vezérlési hely kiválasztása, valamint 
külső alapjel források és határértékek

1105 REF1 MAX REF1 külső alapjel maximuma. A használatban lévő 
bemeneti jel maximum beállításának felel meg.

E: 50.0 Hz
U: 60.0 Hz

0.0…500.0 Hz Maximum érték Hz-ben. Példát lásd a 1104 REF1 MIN 
paraméter esetében az ACS310 Felhasználói kézikönyvben 
(3AUA0000044201 [Angol]).

1 = 0.1 Hz

12 ÁLLANDÓ 
FORDULAT

Állandó fordulatszám (hajtás kimeneti frekvencia) 
kiválasztás. Az alapértelmezett kiválasztás a DI3 és DI4 
digitális bemenetek segítségével történik.1 = DI aktív, 0 = DI 
inaktív.

További információkat lásd ACS310 Felhasználói kézikönyv 
(3AUA0000044201 [Angol]), Program ismertetés fejezet, 
Állandó fordulatszámok bekezdés. 

1202 1. ÁLLANDÓ 
FORD

Meghatározza az 1. kimeneti frekvenciát. E: 5.0 Hz
U: 6.0 Hz

0.0…500.0 Hz Kimeneti frekvencia Hz-ben. 1 = 0.1 Hz
1203 2. ÁLLANDÓ 

FORD
Meghatározza az 2. kimeneti frekvenciát. E: 10.0 Hz 

U: 12.0 Hz
0.0…500.0 Hz Kimeneti frekvencia Hz-ben. 1 = 0.1 Hz

1204 3. ÁLLANDÓ 
FORD

Meghatározza az 3. kimeneti frekvenciát. E: 15.0 Hz 
U: 18.0 Hz

0.0…500.0 Hz Kimeneti frekvencia Hz-ben. 1 = 0.1 Hz

DI3 DI4 Működtetés
0 0 Nincs állandó fordulat
1 0 1202 1. ÁLLANDÓ FORD paraméter által rögzített 

fordulatszám
0 1 1203 2. ÁLLANDÓ FORD paraméter által rögzített 

fordulatszám
1 1 1204 3. ÁLLANDÓ FORD paraméter által rögzített 

fordulatszám
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13 ANALÓG 
BEMENETEK

Analóg bemeneti jelek feldolgozása

1301 MINIMUM AI1 A minimum %-os értéket határozza meg, amely az AI1 
analóg bemenet minimum mA / (V) jelének felel meg. 
Alapjelként történő használat esetén az értéke az alapjel 
minimum beállításának felel meg.
0…20 mA  0…100%
4…20 mA  20…100%
-10…10 mA  -50…50%
Példa: REF1 külső alapjel forrásaként AI1 analóg bemenet 
van kiválasztva, akkor értéke a 1104 REF1 MIN paraméter 
értékének felel meg.
Megjegyzés: MINIMUM AI1 érékének nem szabad túllépnie 
a MAXIMUM AI értéket.

1.0%

-100.0…
100.0%

Érték a teljes jeltartomány %-ában megadva.
Példa: Ha az analóg bemenet minimum értéke 4 mA, akkor 
a 0…20 mA tartomány százalékos értéke: (4 mA / 20 mA) · 
100% = 20%

1 = 0.1%

14 RELÉ 
KIMENETEK

Relé kimeneten keresztül kiadott állapot jelzések, valamint 
relés késleltetések. További információk az ACS310 
Felhasználói kézikönyv (3AUA0000044201 [Angol]), Üzemi 
adatok és paraméterek fejezetében láthatók. 

1401 1. RELÉ 
KIMENET

RO 1 relé kimeneten kijelzett hajtás állapot kiválasztás. 
A relé meghúz, ha a hajtás megfelel a beállításnak.

FAULT(-1)

NINCS Nincs használva 0
ÜZEMKÉSZ Működésre kész: Futás engedélyezés jel be, nincs hiba, 

tápfeszültség a megengedett határértékeken belül, 
vészleállítás jel ki.

1

FUT Üzemel: Start jel be, Futás engedélyezés jel be, nincs aktív 
hibajel.

2

HIBA (-1) Invertált hibajelzés. a relé elenged hiba esetén. 3
PFC Indítja/leállítja a motort szivattyú és ventilátor vezérlés 

közben. Lásd ACS310 Felhasználói kézikönyv 
(3AUA0000044201 [Angol]), 81 PFC VEZÉRLÉS 
paramétercsoport. Akkor használja, ha PFC vezérlés van 
kiválasztva. Futás közben nem változtatható.

31

16 RENDSZER 
VEZÉRLŐK

Paraméter lista kiválasztás, futás engedélyezés, 
paraméterzár, stb.

1611 MENÜ NÉZET Kiválasztja a menü nézetet, vagyis hogy mely paraméterek 
láthatók a készülék kijelzőjén.

SHORT 
VIEW

FLASHDROP FlashDrop paraméterlista. Nem tartalmazza a rövid 
paraméterlistát. A FlashDrop által elrejtett paraméterek nem 
láthatók. FlashDrop paraméterek aktiválása a 9902 
ALKALMAZÁS MAKRÓ paraméter 31 FLASHDROP értékre 
állításával.

1

RÖVID LISTA Csak az ebben a táblázatban, és az Üzemi adatok a rövid 
paraméterlistában, a 33. oldalon felsorolt paramétereket 
tartalmazza.

2

TELJES LISTA Teljes paraméterlista. Lásd ACS310 Felhasználói kézikönyv 
(3AUA0000044201 [Angol]), Üzemi adatok és paraméterek 
fejezet.

3

Paraméterek a rövidített paraméterlistában
No. Név/Érték Leírás Def/FbEq

=
=

=
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20 HATÁRÉRTÉKEK A hajtás működési határértékei.
2008 MAXIMUM 

FREKV
Meghatározza a hajtás kimeneti frekvencia maximumát. E: 50.0 Hz

U: 60.0 Hz
0.0…500.0 Hz Maximum frekvencia 1 = 0.1 Hz

21 INDÍTÁS/ 
LEÁLLÁS

Motor indítási és leállási módja

2102 LEÁLLÁSI 
MÓD

Kiválasztja a motor leállításának módját. COAST

KIPÖRGÉS A motor a feszültség elvételével szabad kifutással áll meg. 1
LEFUTÁS Leállás rámpával. Lásd a 2222 FELFUTÁS/ LEFUTÁS 

paramétercsoportot.
2

22 FELFUTÁS/ 
LEFUTÁS

Felfutási és lefutási idők

2202 FELFUTÁSI 
IDŐ 1

1. felfutási idő. Az az idő, amely a fordulatszám 
változásához kell, nulláról a 2008 MAXIMUM FREKV 
paraméter által megadott fordulatszámra. 
• Ha a fordulatszám alapjel gyorsabban nő, mint a beállított 

gyorsulási meredekség, a fordulatszám a rámpát követi.
• Ha a fordulatszám alapjel lassabban nő, mint a beállított 

gyorsulási meredekség, a fordulatszáma az alapjelet 
követni.

• Ha a felfutási idő túl kicsire van állítva, a hajtás 
automatikusan késlelteti a gyorsulást, nehogy túllépje a 
működési határértékeket.

Az aktuális felfutási idő a 2204 RAMP SHAPE 1 paraméter 
beállításától függ.

5.0 s

0.0…1800.0 s Idő 1 = 0.1 s
2203 LEFUTÁSI IDŐ 

1
1. lefutási idő, amely a fordulatszám változásához kell, a 
2008 MAXIMUM FREKV paraméter által megadott 
fordulatszámról nulla fordulatszámra. 
• Ha a fordulatszám alapjel lassabban csökken, mint a 

beállított lassulási meredekség, a motor fordulatszáma az 
alapjelet fogja követni.

• Ha az alapjel gyorsabban változik, mint a beállított 
lefutási meredekség, a fordulatszám a rámpát követi.

• Ha a lefutási idő túl kicsire van állítva, a hajtás 
automatikusan késlelteti a lassulást, nehogy túllépje a 
működési határértékeket.

Ha nagy tehetetlenségű terheléshez rövid lefutási idő 
szükséges, figyelem, mert az ACS310 hajtást nem lehet 
fékellenállással felszerelni. 
Az aktuális lefutási idő a 2204 RAMP SHAPE 1 paraméter 
beállításától függ.

5.0 s 

0.0…1800.0 s Idő 1 = 0.1 s
99 INDÍTÁSI 
ADATOK

Nyelvválasztás. Motor beállítási adatok.

9901 NYELV A kijelzés nyelve választható ki Assistant panelen.
Megjegyzés: Az ACS-CP-D Assistant vezérlőpanel 
esetében a következő nyelvek beállítása lehetséges: angol, 
kínai, koreai és japán.

ENGLISH

Paraméterek a rövidített paraméterlistában
No. Név/Érték Leírás Def/FbEq
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ENGLISH Brit angol 0
ENGLISH (AM) Amerikai 1
DEUTSCH Német 2
ITALIANO Olasz 3
ESPAŃOL Spanyol 4
PORTUGUES Portugál 5
NEDERLANDS Holland 6
FRANÇAIS Francia 7
DANSK Dán 8
SUOMI Finn 9
SVENSKA Svéd 10
RUSSKI Orosz 11
POLSKI Lengyel 12
TÜRKÇE Török 13
CZECH Cseh 14
MAGYAR Magyar 15

9902 ALKALMAZÁS 
MAKRÓ

Alkalmazás makró kiválasztása. Lásd ACS310 Felhasználói 
kézikönyv (3AUA0000044201 [Angol], Alkalmazás makrók 
fejezet. 

ABB 
STANDA
RD

ABB 
STANDARD

Alapértelmezett makró állandó fordulatszámú 
alkalmazásokhoz

1

3-VEZETÉKES 3-vezetékes makró állandó fordulatszámú alkalmazásokhoz 2
VÁLTÓ 
IRÁNYÚ

Váltó irányú vezérlés makró az előre/hátra indítást igénylő 
alkalmazásokhoz

3

MOTOROS  
POT

Motor potenciométer makró a digitális vezérlésű 
fordulatszám szabályozott alkalmazásokhoz

4

KÉZI-AUTO Kézi/Auto makró, ha két vezérlőhely forrás kapcsolódik a 
hajtáshoz:
• Első készülék az EXT1 külső vezérlési helyhez 

csatlakozik.
• Második készülék az EXT2 külső vezérlési helyhez 

csatlakozik.
EXT1 vagy EXT2 aktív. Kapcsolás EXT1/2 a digitális 
bemeneten keresztül.

5

PID SZAB PID szabályozás. Olyan alkalmazásoknál, ahol a hajtás egy 
technológiai értéket tart. Pl. nyomásszabályozás, egy 
nyomásfokozó szivattyúval. Az aktuális mért-, és a kívánt 
nyomás érték a hajtás vezérlő sorkapcsaira van bekötve.

6

PFC 
VEZÉRLÉS

PFC (Szivattyú- és ventilátor vezérlés) makró 
többszivattyús alkalmazásokhoz

7

SPFC 
VEZÉRLÉS

SPFC (Lágy szivattyú- és ventilátor vezérlés) makró 
többszivattyús alkalmazásokhoz, ahol a kisegítő szivattyú 
belépésekor megkívánt az alacsonyabb nyomáslökés.

15

Paraméterek a rövidített paraméterlistában
No. Név/Érték Leírás Def/FbEq
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FLASHDROP FlashDrop paraméterértékeket a FlashDrop beállítás rögzíti. 
A paraméternézetet a 1611 MENÜ NÉZET paraméter adja 
meg. A FlashDrop opcionális eszköz. FlashDrop 
segítségével gyorsan testreszabható a paraméterlista, pl. 
adott paraméterek akár el is rejthetők. 
További információkat az MFDT-01 FlashDrop felhasználói 
kézikönyv-ben [3AFE68591074 (Angol)]. találhat.

31

FELHASZN 1 Felhasználói 1 makró betöltése. Betöltés előtt ellenőrizni 
kell, hogy a paraméterek értékei és a motormodell 
alkalmasak-e az adott feladatra.

0

FELH 1 
MENTÉS

Felhasználói 1 makró mentése. Eltárolja az aktuális 
paraméter beállításokat és a motormodellt.

-1

FELHASZN 2 Felhasználói 2 makró betöltése. Betöltés előtt ellenőrizni 
kell, hogy a paraméterek értékei és a motormodell 
alkalmasak-e az adott feladatra.

-2

FELH 2 
MENTÉS

Felhasználói 2 makró mentése. Eltárolja az aktuális 
paraméter beállításokat és a motormodellt.

-3

9905 MOTOR NÉVL 
FESZ

Meghatározza a motor névleges feszültségét. Meg kell 
egyeznie a motor adattábláján lévő értékkel. A hajtás nem 
ad ki a bemeneti tápfeszültségnél nagyobb feszültséget.
A kimeneti feszültség nincs limitálva a motor névleges 
feszültsége által, de lineárisan nő a bemeneti feszültség 
szintjéig. 

FIGYELEM! Soha ne kösse a motort olyan hajtásra, 
amely a motor névleges feszültségénél nagyobb 
tápfeszültséghez kapcsolódik.

200 V 
egys.:
230 V 
400 V
E egys.:
400 V
400 V 
U egys.:
460 V

200 V 
egységek):
115…345 V 
400 V E 
egységek):
200…600 V
400 V U 
egységek):
230…690 V

Feszültség.
Megjegyzés: A motor szigetelését érő terhelés mindig a 
hajtás tápfeszültségének függvénye. Ez abban az esetben 
is igaz, ha a motor névleges feszültsége alacsonyabb, mint 
a hajtás névleges értéke vagy a hajtás tápfeszültsége.

1 = 1 V

9906 MOTOR NÉVL 
ÁRAM

Meghatározza a motor névleges áramát. Meg kell egyeznie 
a motor adattábláján lévő értékkel.

I2N

0.2…2.0 · I2N Áram 1 = 0.1 A
9907 MOTOR NÉVL 

FREKV
Meghatározza a névleges motorf rekvenciát, vagyis azt a 
frekvenciát, amelynél a kimeneti feszültség egyenlő a motor 
névleges feszültségével.
Mezőgyengítési pont = Névl. frekv· Tápfesz / Mot névl. fesz

E: 50.0 Hz
U: 60.0 Hz

10.0…500.0 Hz Frekvencia 1 = 0.1 Hz

Paraméterek a rövidített paraméterlistában
No. Név/Érték Leírás Def/FbEq

Kimeneti feszültség

Kimeneti 
frekvencia

Bemeneti
feszültség

9907

9905
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9908 MOTOR NÉVL 
FORD

Meghatározza a motor névleges fordulatszámát. Meg kell 
egyeznie a motor adattábláján lévő értékkel.

Típus 
függő

50…18000 rpm Fordulatszám. 1 = 1 rpm
9909 MOTOR NÉVL 

TELJ
Meghatározza a motor névleges teljesítményét. Meg kell 
egyeznie a motor adattábláján lévő értékkel.

PN

0.2…3.0 · PN 
kW

Teljesítmény 1 = 0.1 
kW/hp

Paraméterek a rövidített paraméterlistában
No. Név/Érték Leírás Def/FbEq
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7. Műszaki adatok

Névleges adatok 

Definíciók

Típus Bemenet Kimenet Váz-
méretACS310- I1N I LD I2N I2max PN

x = E/U 1) A A A A kW hp
3-fázis UN = 200...240 V (200, 208, 220, 230, 240 V)
03x-02A6-2 4.7 2.4 2.6 4.2 0.37 0.5 R0
03x-03A9-2 6.7 3.5 3.9 6.1 0.55 0.75 R0
03x-05A2-2 8.4 4.7 5.2 8.2 0.75 1 R1
03x-07A4-2 13.0 6.7 7.4 11.7 1.1 1.5 R1
03x-08A3-2 13.2 7.5 8.3 13.1 1.5 2 R1
03x-10A8-2 15.7 9.8 10.8 17.2 2.2 3 R2
03x-14A6-2 23.9 13.3 14.6 23.3 3 3 R2
03x-19A4-2 27.3 17.6 19.4 30.8 4 5 R2
03x-26A8-2 45 24.4 26.8 42.7 5.5 7.5 R3
03x-34A1-2 55 31.0 34.1 54.3 7.5 10 R4
03x-50A8-2 76 46.2 50.8 80.9 11.0 15 R4

3-fázis UN = 380...480 V (380, 400, 415, 440, 460, 480 V)
03x-01A3-4 2.4 1.2 1.3 2.1 0.37 0.5 R0
03x-02A1-4 4.0 1.9 2.1 3.3 0.55 0.75 R0
03x-02A6-4 4.5 2.4 2.6 4.2 0.75 1 R1
03x-03A6-4 6.6 3.3 3.6 5.8 1.1 1.5 R1
03x-04A5-4 7.6 4.1 4.5 7.2 1.5 2 R1
03x-06A2-4 10.6 5.6 6.2 9.8 2.2 3 R1
03x-08A0-4 12.8 7.3 8.0 12.8 3 3 R1
03x-09A7-4 15.0 8.8 9.7 15.4 4 5 R1
03x-13A8-4 20.7 12.5 13.8 21.9 5.5 7.5 R3
03x-17A2-4 24.3 15.6 17.2 27.3 7.5 10 R3
03x-25A4-4 34.0 23.1 25.4 40.4 11 15 R3
03x-34A1-4 57 31 34.1 54.3 15 20 R4
03x-41A8-4 67 38 41.8 66.5 18.5 25 R4
03x-48A4-4 74 44 48.4 77.0 22.0 30 R4

1) E = EMC szűrő csatlakoztatva (fém EMC szűrő csavar betekerve),
U = EMC szűrő leválasztva (műanyag EMC szűrő csavar betekerve), 
US paraméterezés

00578903.xls D

I1N Bemeneti áram folyamatos effektív értéke (kábelek és biztosítékok méretezéséhez) 
+40 °C környezeti hőmérsékleten 

I LD Maximális tartós terhelő áram +50 °C környezeti hőmérsékleten
10%-os túlterhelés 1 percen át minden tíz percben.

I2N Maximális tartós terhelő áram +40 °C környezeti hőmérsékleten. 
Nem túlterhelhető, 1% / 1°C leértékelés 50 °C hőmérsékletig.
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Méretezés

A hajtás méretezésének alapja a motor névleges árama és teljesítménye. Ahhoz 
hogy elérhessük a táblázatban megadott motor teljesítményt, a hajtás névleges 
áramának nagyobbnak vagy egyenlőnek kell lennie a motorárammal. A hajtás 
névleges teljesítményének szintén nagyobbnak vagy egyenlőnek kell lennie a motor 
teljesítményénél.  A teljesítmény értékek azonosak egy feszültségtartományban 
függetlenül a tényleges betáp feszültségtől.

Megjegyzés (1): A megengedett legnagyobb motortengely teljesítmény 1,5 · PN 
értékre van korlátozva. Ha az értéket túllépnénk, a nyomaték és az áram 
automatikusan korlátozva lesz. A funkció a bemeneti hidat védi a túlterheléstől.

Megjegyzés (2): A névleges értékek +40 °C környezeti hőmérsékletre vonatkoznak 
(104 °F) I2N esetén, és 50 °C (122 °F)-ra ILD esetén.

Többmotoros alkalmazás esetén a hajtás kimeneti áramának meg kell haladnia a 
motorok névleges bemeneti áramának összegét.

Leértékelés

Leértékeléssel kapcsolatos információkat lásd Műszaki adatok fejezet, Leértékelés 
bekezdés az ACS310 Felhasználói kézikönyvben (3AUA0000044201 [Angol]).

I2max Maximális kimeneti áram. Indításkor két másodpercig, különben addig, amíg a 
hajtás hőmérséklete megengedi.

PN Tipikus motortengely teljesítmény. kW-ban megadott értékek a legtöbb, IEC 4-
pólusú motorra érvényesek. A névleges LE-értékek a legtöbb, NEMA szerinti, 4-
pólusú motorra érvényesek.

R0…R4 Az ACS310 R0...R4 vázméretig készül. Számos utasítás és információ csak 
bizonyos vázméretű készülékekre vonatkozik, melyek az adott vázmérettel 
(R0...R4) vannak megjelölve.
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Erősáramú kábelek és biztosítékok
Megjegyzés: Nagyobb értékű olvadóbetét nem használható.  

Típus Biztosítók Rézvezeték mérete
ACS310-  gG UL  T oszt. 

(600 V)
Betáp

(U1, V1, W1)
Motor 

(U2, V2, W2)
PE

x = E/U A A mm2 AWG mm2 AWG mm2 AWG
3-fázis UN = 200...240 V (200, 208, 220, 230, 240 V)
03x-02A6-2 10 10 2.5 14 1.5 14 2.5 14
03x-03A9-2 10 10 2.5 14 1.5 14 2.5 14
03x-05A2-2 10 15 2.5 14 1.5 14 2.5 14
03x-07A4-2 16 15 2.5 12 1.5 14 2.5 12
03x-08A3-2 16 15 2.5 12 1.5 14 2.5 12
03x-10A8-2 16 20 2.5 12 2.5 12 2.5 12
03x-14A6-2 25 30 6.0 10 6 10 6.0 10
03x-19A4-2 25 35 6.0 10 6 10 6.0 10
03x-26A8-2 63 60 10.0 8 10 8 10.0 8
03x-34A1-2 80 80 16.0 6 16 6 16.0 6
03x-50A8-2 100 100 25.0 2 25 2 16.0 4

3-fázis UN = 380...480 V (380, 400, 415, 440, 460, 480 V)
03x-01A3-4 10 10 2.5 14 1.5 14 2.5 14
03x-02A1-4 10 10 2.5 14 1.5 14 2.5 14
03x-02A6-4 10 10 2.5 14 1.5 14 2.5 14
03x-03A6-4 10 10 2.5 12 1.5 14 2.5 12
03x-04A5-4 16 15 2.5 12 1.5 14 2.5 12
03x-06A2-4 16 15 2.5 12 1.5 14 2.5 12
03x-08A0-4 16 20 2.5 12 1.5 14 2.5 12
03x-09A7-4 20 25 2.5 12 2.5 12 2.5 12
03x-13A8-4 25 30 6.0 10 6 10 6.0 10
03x-17A2-4 35 35 6.0 8 6 8 6.0 8
03x-25A4-4 50 50 10.0 8 10 8 10.0 8
03x-34A1-4 80 80 16.0 6 16 6 16.0 6
03x-41A8-4 100 100 25.0 4 16 4 16.0 4
03x-48A4-4 100 100 25.0 4 25 4 16.0 4

00578903.xls D
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UL ellenőrző lista
Az UL jelölést annak megerősítésére helyezik el a hajtáson, hogy az, az UL 
követelményeknek megfelel.

Az elektromos telepítéshez szükséges információkat ebben a fejezetben, vagy az 
ACS310 Felhasználói kézikönyvben (3AUA0000044201 [Angol]) talál.

Betáp csatlakozás – Lásd ACS310 Felhasználói kézikönyv, Műszaki adatok fejezet, 
Bemeneti (hálózati) csatlakozás bekezdés.

Szakaszoló eszköz – Lásd ACS310 Felhasználói kézikönyv, Elektromos telepítés 
tervezése fejezet, Betáp szakaszoló bekezdés.

Környezeti feltételek – A hajtásokat fűtött, beltéri környezetben kell alkalmazni. A 
határértékeket lásd ACS310 Felhasználói kézikönyv, Műszaki adatok fejezet, 
Környezeti feltételek bekezdés.

Betápkábel biztosítók – Az Egyesült Államokban történő telepítéskor a leágazás 
védelemről a National Electrical Code (NEC) elnevezésű előírás gyűjteménynek, 
illetve minden alkalmazandó helyi előírásnak megfelelően kell gondoskodni. E 
követelmény teljesítése érdekében használja az Erősáramú kábelek és biztosítékok 
bekezdésben a 41. oldalon megadott UL biztosítékokat. 

Kanadai telepítéskor a leágazás védelemről a kanadai nemzeti villamossági 
előírásoknak, illetve minden alkalmazandó helyi előírásnak megfelelően kell 
gondoskodni. E követelmény teljesítése érdekében használja az Erősáramú kábelek 
és biztosítékok bekezdésben a 41. oldalon megadott, UL biztosítékokat. 

Tápkábel kiválasztás – Lásd ACS310 Felhasználói kézikönyv, Elektromos telepítés 
tervezése fejezet, Tápkábelek kiválasztása bekezdés.

Tápkábel csatlakozások – A bekötési rajzokat és a meghúzási nyomatékokat lásd  
Erősáramú kábelek bekötése bekezdés 16. oldal.

Túlterhelés védelem – A hajtás a National Electrical Code-nak (US) (Országos 
Villamossági Előírás Gyűjtemény) megfelelően gondoskodik túlterhelés védelemről. 



További információk

Termék és szerviz információk
A termékekkel kapacsolatos kérdéseivel keresse az ABB helyi képviseletét, Az 
értékesítési irodák és szervizek elérhetőségeket a www.abb.com/drives honlapon, a 
Sales, Support and Service Network menüpont alatt találja.

Termék tréning
Az ABB termékekkel kapcsolatos oktatásokról a www.abb.com/drives honlapon, a 
Training courses menüpont alatt tájékozódhat.

Visszajelzés az ABB hajtás gépkönyvekről
Örömmel fogadjuk hozzászólásait gépkönyveinkről. Látogasson a  www.abb.com/
drives honlapra, és válassza a Document Library – Manuals feedback form (LV AC 
drives) menüpontot.

Internetről letölthető dokumentumok
Az interneten PDF formátumban megtalálhatók a gépkönyvek, és egyéb kapcsolódó 
dokumentumok. Látogasson el a www.abb.com/drives oldalra, majd válassza a 
Document Library menüpontot. Böngészhet a dokumentumok között, vagy a 
megadott kritériumok alapján (pl.: dokumentum azonosító kód) leszűrheti az Önnek 
szükséges dokumentumot.

www.abb.com/drives
www.abb.com/drives
www.abb.com/drives
www.abb.com/drives
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ABB Kft.
Villamos motorok és hajtások
1138 BUDAPEST
Váci út 152-156.
Magyarország

Telefon  +36 1 443 2256
Telefax   +36 1 443 2144
Internet www.abb.hu


