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A gépkonyvrol

A fejezet tartalma

A fejezet bemutatja a gépkonyv tartalmat. Tovabba informaciot szolgaltat az
alkalmazhatdsaggal, biztonsaggal és a célk6zénséggel kapcsolatban is.

Alkalmazhatésag

A gépkonyv a kdvetkezd hajtas szoftverekre vonatkozik:
* ACSB850 standard vezérléprogram, UIFI2700, vagy annal Ujabb verzié esetén
» ACSB850 szinkron reluktancia motor vezérldprogram (+N7502-es opcio).

Biztonsagi utasitasok

Kdvesse az dsszes, a hajtashoz mellékelt biztonsagi utasitast.

* Olvassa el az 6sszes biztonsagi utasitast, miel6tt telepiti, izembe helyezi, vagy
Uzemelteti a hajtast. A biztonsagi utasitasok teljes listaja megtalalhaté a Hardver
gépkényv elején.

* Olvassa el a szoftver specifikus figyelmeztetésekrdl és megjegyzésekrol
sz016 fejezetet, miel6tt megvaltoztatna az adott funkcié alapbeallitasait. Minden
egyes funkciora vonatkozéan, a figyelmeztetések és a megjegyzések fel vannak
tintetve ebben a gépkdnyvben, a felhasznalé altal valtoztathaté paraméterek
leirdsanal.

Az olvaso

Az olvasdnak ismernie kell a villamossag, kdbelezés alapjait és a villamos rajzjeleket.
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Tartalom

A gépkonyv a kovetkezd fejezeteket tartalmazza:

Az ACS850 vezérlbpanel fejezet egy leirast és utasitasokat tartalmaz a
vezérlépanel hasznalataval kapcsolatban.

A Vezérlési helyek és miikbdési modok fejezet leirja a vezérlési helyeket és
mikédési modokat a hajtédssal kapcsolatban.

A Program tulajdonsagok fejezet leirja az ACS850 standard vezérléprogram
funkciait.

Az Alkalmazas makrok fejezet egy rovid jellemzést ad mindegyik makrérol,
bekoétési diagrammal.

A Paraméterek fejezet bemutatja a hajtas paramétereit.

A Tovéabbi paraméter adatok fejezet tovabbi informaciokat tartalmaz a
paraméterekrél.

A Hibakeresés fejezet megadja a figyelmeztet6- és hibajeleket a lehetséges
okokkal és megoldasi javaslatokkal.

A Vezérlés a beépitett terepibusz adapteren keresztiil fejezet bemutatja a
terepibuszos kommunikaciét a beépitett terepibusz inferfész hasznalataval.

A Vezérlés a terepibusz adapter modulon keresztiil fejezet bemutatja a
terepibuszos kommunikaciét az opcids terepibusz inferfész hasznalataval.

A Drive-to-drive 6sszekéttetés fejezet bemutatja a hajtasok k6z6tti kommunikaciot
a drive-to-drive dsszekottetés segitségével.

Vezérlési lanc és hajtas logikai diagramok.

Vonatkozé gépkonyvek

A csomag tartalmaz egy tobbnyelvl Gyors telepitési és lizembe helyezési
segédletet.

A vonatkozé gépkdnyvek teljes listdja megtalalhaté a fedlap belsé oldalan.

Kifejezések és roviditések

Kifejezés/Rovidités Meghatarozas

Al Analég bemenet; interfész az analég bemeneti jelek szamara

AO Analdg kimenet; interfész az analég kimeneti jelek szamara

DC kor DC aramkér az egyeniranyité és az inverter kozott

DI Digitalis bemenet; interfész a digitalis bemeneti jelek szamara

DO Digitalis kimenet; interfész a digitalis kimeneti jelek szamara

DTC Kdzvetlen nyomaték szabalyozas

EFB Beépitett terepibusz

FBA Terepibusz adapter modul

FEN-01 Opcionalis TTL enkdder interfész modul az ACS850 hajtasok szamara
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Kifejezés/Rovidités

Meghatarozas

FEN-11 Oppiqnélis abszolut enkdder interfész modul az ACS850 hajtasok
szamara

FEN-21 Opcionalis rezolver interfész modul az ACS850 hajtasok szamara

FEN-31 Opcionalis HTL enkoder interfész modul az ACS850 hajtasok szamara

F10-01 Opcionalis digitalis /O bévité modul az ACS850 hajtasokhoz

F1O-11 Opcionalis analég 1/0 bévité modul az ACS850 hajtasokhoz

F10-21 Op’cio’nélis analdg/digitalis 1/0 bévité modul az ACS850 hajtasok
szamara

FCAN-0x Opcionalis CANopen adapter modul az ACS850 hajtasok szamara

FDNA-0x Opcionalis DeviceNet adapter modul az ACS850 hajtasok szamara

FECA-01 Opcionalis EtherCAT® adapter modul az ACS850 hajtasok szamara

FENA-0x Opcionalis EtherCAT® adapter modul az ACS850 hajtasok szamara

FLON-0x Opcionalis LONWORKs® adapter modul az ACS850 hajtasok szamara

FPBA-0x Opcionalis PROFIBUS DP adapter modul az ACS850 hajtasok szamara

FSCA-0x Opcionalis Modbus adapter modul az ACS850 hajtasok szamara

HTL Magas kiiszobszintli aramkor

ID azonositas (ID run)

Motor azonositas. Az azonositas soran a hajtas meghatarozza a motor
karakterisztikajat az optimalis motor vezérlés érdekében.

IGBT Szigetelt kapuju bipolaris tranzisztor; fesziltség vezérelt félvezetd tipus,
amelyet széleskdrben alkalmaznak az inverterekben az egyszeri
vezérelhetéségiik és a magas kapcsolasi frekvenciajuk miatt

/0 Bemenet/Kimenet

JCU A hajtas modul vezérl6egysége. A JCU a hajtas teljesitményelektronikai
egységén helyezkedik el. A JCU-hoz kiilsé 1/0O vezérl6jelek, vagy opcios
1/0 bévité modulok csatlakoznak.

JMU A memoriaegység a hajtas modul vezérléegységében talalhato

JPU Teljesitményelektronikai egység; tekintse meg a lenti meghatarozast.

LSB Legkevésbé szignifikans bit

LSwW Legkevésbé szignifikans sz6

MSB Legjelentsebb bit

MSW Legjelentésebb sz6

Paraméter Felhasznal6 altal beallithatdo mikddési utasitas a hajtas szamara, vagy a

hajtas altal mért ill. kalkulalt jel

Pl szabalyozé

Aranyos-integrald szabalyozé

PID szabalyozé

Aranyos-integrald-differencialé szabalyozé. A hajtas fordulatszam
szabalyozasa a PID algoritmuson alapszik.

PLC

Programozhat¢ logikai vezérlé

Teljesitményelektronikai egység

A hajtas modul teljesitményelektronikajat és annak 6sszekottetéseit
tartalmazza. A JCU a hajtas teljesitményelektronikai egységén
helyezkedik el.

PTC Pozitiv h6mérsékleti koefficiens
RFG Sebességugras-fliggvény generator
RO Relé kimenet; interfész egy digitalis kimeneti jel szamara. Relével

kivitelezve.

SSI

Szinkron Soros interfész
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Kifejezés/Rovidités

Meghatarozas

STO

Safe Torque Off

TTL Tranzisztor-Tranzisztor logika
UIFI xxxx Az ACS850 hajtas firmware verzidja
UPS Sziinetmentes tapegység; tapegység akkumulatorral a kimeneti

fesziltség biztositasara egy esetleges halézati hiba soran
(feszlltségletorés, haldzati fesziltség kiesés)
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Az ACS850 vezérliopanel

A fejezet tartalma
A fejezet leirja az ACS850-es hajtas vezérlpaneljének miikddését és kilonbdzé
funkcioit.

A vezérl6panel a hajtas vezérlésére, az allapotinformaciok kiolvasasara és a
parameéterek beallitdsara hasznalhato.

Tulajdonsagok
» Alfanumerikus vezérlépanel LCD kijelz6vel

» Masolasi funkcid - a paraméterek felmasolhatéak a vezérl6panel memariajaba,
igy atmasolhatdéak egy masik hajtasba, vagy az adott rendszerrdl egy biztonsagi
masolat is készithetd.

» Tartalomérzékeny Sugdé
+ Valés ideji 6ra.
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Telepités

B Mechanikai telepités
A felfogatassallrégzitéssel kapcsolatban tekintse meg a Hardver gépkényvet.

A vezérl6panel szekrényajtora torténd rogzitéseéhez sziikséges informaciokat az
IP54-es ACS-CP-U Vezérl6panel régzitési utmutatéban talalhatja (SAUA0000049072
[Angol]).

B Villamos telepités

Maximum 3 m-es CAT5-0s ethernet kabelt hasznaljon. A megfelel kabelek
elérhetéek az ABB kinalataban.

A hajtas vezérlépanel csatlakozojanak megtalalasahoz tekintse meg a hajtas Hardver
gépkbnyvét.
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Elrendezés

30 .00rpm
49 _10 Hz
0.50 A

10.7 %
00:00 MENU

No.

Funkcié

Allapot LED - Z&ld = normal miikddés; zéld villogas = aktiv figyelmeztetés; piros = aktiv hiba.

LCD kijelzd - harom f6 részre lehet felosztani:

Allapot sav - valtozé, a miikddési modtdl fiiggd, tekintse meg az Allapotsav fejezetet a 18. oldalon.
Kozépso terllet - valtozo; altalaban a jelek és paraméterek értékeit, menipontokat vagy listakat
jeleniti meg. A hibakat és a figyelmeztetéseket is itt jeleniti meg.

Alsé sav - megadja a két funkcibgomb adott jelentését, és ha aktivalva van, akkor az érat is
megjeleniti.

1. Funkciégomb - az adott funkcio a tartalomtdl fiigg. Az LCD kijelz6 bal als6 sarkaban talalhato
szOveg jellemzi a végrehajthaté funkciét.

2. Funkcidbillentyi - az adott funkcié a tartalomtol fligg. Az LCD kijelzé jobbalsé sarkaban talalhatd
szOveg jellemzi a végrehajthaté funkciét.

Fel - az LCD kijelzd kézepén megjelenitett meniiben vagy listaban térténd felfelé l1éptetéshez
hasznalhaté.

Noveli az adott paraméter értékét, ha az ki lett valasztva.

Néveli a referencia értéket, amennyiben a jobb felsé sarokban a referencia ki lett valasztva.
Nyomva tartva a gombot, az gyorsabban valtozik.

Le - az LCD kijelz6 kbzepén megjelenitett meniiben vagy listaban térténd lefelé Iéptetéshez
hasznalhaté.

Csokkenti az adott paraméter értékét, ha az ki lett valasztva.

Csokkenti a referencia értéket, amennyiben a jobb fels6é sarokban a referencia ki lett valasztva.
Nyomva tartva a gombot, az gyorsabban valtozik.

LOC/REM - a tavvezérlés és a helyi vezérlés kozti valtashoz hasznalhaté.

Sugo - tartalomérzékeny informaciét jelenit meg a megnyomas utan. A kijelzé k6zepén éppen kijeldlt
elemrdl informaciodkat jelenit meg.

STOP - Helyi vezérlés esetén megallitia a hajtast.

START - Helyi vezérlés esetén elinditja a hajtast.
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B Allapotsav

Az LCD kijelz6 felsd savja alapvet6 informacidkat jelenit meg a hajtasrol.

szama, vagy
referencia értéke

| Locys EONOOE | | LOCT MAIN MENU ——1 |
No. [Mez6 lkonok, feliratok Jelentés
1 Vezérlési hely LOC A hajtas vezérlése a vezérlépanelrél torténik.
REM A hajtas vezérlése az I/O-n vagy a terepibuszon
keresztil térténik.
2 Allapot 15 El6re halado forgasirany
N} Hatra halado forgasirany
Forgé nyil A hajtas a referencian tizemel.
Szaggatott forgo nyil | A hajtas a referencian tizemel.
All6 nyil A hajtas nem lizemel.
Szaggatott all6 nyil |Az indit6 parancs (start command) megérkezett, de a
motor nem lzemel, pl. mert az inditds engedélyezés
(start enable) jel nincs meg.
3 Panel miikddési mod * Az aktudlis mod neve
« A megjelenitett lista vagy menu neve
* A miikédési allapot neve, pl. REF EDIT.
4 A kivalasztott elem * Referencia érték Kimeneti médban (Output mode)

« A kijeldlt elem szama, pl. méd, paramétercsoport,
vagy hiba.
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Miikodési utasitasok

B Az Gizemeltetés alapjai

A menuk és a gombok segitségével vezérelhetd a hajtas. A gombok kdzul kettd
tartalomérzékeny nyomdégomb, amelyek aktualis funkcidi a kijelz6n olvashatéak,
kdzvetlenll az adott gomb felett.

Kivalaszthaté egy menlpont, pl. mikddési méd vagy paraméter, a 2. funkcibgomb
segitségével a MENU allapotba torténd belépéssel, majd a /~~a™ és v
gombokkal torténé goérgetéssel kijeldlhetd az adott opcid, és kivalaszthato a
vonatkozd funkciégombbal. A jobb oldali funkcigombbal altalaban a kulénb6zé
modokba lehet belépni, opcidkat lehet érvényesiteni, vagy a valtozasokat elmenteni.
A bal oldali funkciégomb &ltalaban elutasitja a végrehajtott valtozasokat és visszalép
az el6z6 menlpontba.

A Vezérlépanel 10 opcidval rendelkezik a Fémeniben (Main menu): Parameters
(Paraméterek), Assistants (Segédletek), Changed Par (Médositott paraméterek),
Fault Logger (Hibanaplo), Time & Date (id6 & Datum), Parameter Backup (Biztonsagi
mentés), I/O Settings (/O Beallitasok), Reference Edit (Referencia szerkesztés),
Drive Info (Hajtas info) és Parameter Change Log (Paraméter valtozas naplézas).
Tovabba a vezérlépanel rendelkezik egy Kimeneti méddal, amely alapértelmezetten
hasznalatban van. Ezen felul ha hiba vagy figyelmeztetés lépne fel, a panel
automatikusan a Fault (Hiba) médba kertil, és kijelzi az adott hibat/figyelmeztetést. A
hiba visszaallithat6 a Kimeneti vagy a Hiba médban. Az ezekben a médokban térténd
mikddés ebben a fejezetben kerll részletezésre.

Alapvet6en a panel a Kimeneti médban (Output LOC & 30.00rpm
mode) van, amelyben a hajtas megallithato,
indithatd, valtoztathatod a forgasirany, helyi és 49.10 wz

tavvezérlés kozott valthat a felhasznald, modosithatod 16 9 A
- %

a referencia érték, és maximum 3 (izemi érték is

megjelenithets a kijelzon. Egyéb feladatokért lépjen DIR [00:00 | MENU
elészor a Fémenlbe (Main menu) és valassza ki a LOC L MAIN MENU 1
megfeleld opcidt a menlpontok kéziil. Az allapot sav W

(tekintse meg az Allapotsév fejezetet a 18. oldalon)
megadja az adott menu nevét, a modot, az elemet

vagy az allapotot. “EXIT 1 00:00 [ ENTER
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B Feladatlista

A kovetkezd tablazat a gyakori feladatokat sorolja fel a médokkal, a Fémeni (Main

menu) opcidinak roviditéseivel, oldalszamokkal, ahol az adott feladat részletes

lIépései megtalalhatoak.

MENTES)

Feladat Méd / Fémenii A Fémenii (Main Oldal
opcid menu) opcidinak
roviditései *
Hova forduljon segitségért? Bamelyik - 22
Hol talalhaté meg a panel verziéja? Bamelyik - 22
Hogyan allithaté meg, illetve indithaté el a hajtas? Kimenet - 23
Hogyan valthat at helyi és tavvezérlés k6z6tt? Bamelyik - 23
Hogyan valtoztathaté meg a motor forgasiranya? Bamelyik - 24
Hogyan allithaté be a fordulatszam, frekvencia vagy |Kimenet - 25
nyomaték referencia a Kimeneti médban?
Hogyan allithaté be a kijelzé kontrasztszintje? Kimenet - 25
Hogyan mddosithaté egy paraméter értéke? Paraméterek PARAMETERS 26
(Paraméterek)
Hogyan valtoztathaté meg a pointer paraméterek? PARAMETERS PARAMETERS 27
értéke (Paraméterek) (Paraméterek)
Hogyan mddosithaté a bitpointer paraméterek PARAMETERS PARAMETERS 29
értéke? (Paraméterek) (Paraméterek)
Hogyan valtoztathato a bitpointer paraméter értéke fix | PARAMETERS PARAMETERS 31
0 (FALSE) vagy fix 1 (TRUE) értékre? (Paraméterek) (Paraméterek)
Hogyan valaszthatdak ki a megfigyelt jelek? PARAMETERS PARAMETERS 32
(Paraméterek) (Paraméterek)
Hogyan hasznalhatéak a segédletek a beallitasok Assistants ASSISTANTS 33
soran (a vonatkozé paraméter beallitasok (Segédletek) (SEGEDLETEK)
specifikacioja)?
Hogyan lehet megtekinteni és szerkeszteni a Changed Parameters | CHANGED PAR 35
médositott paramétereket? (Médositott (MODOSITOTT
paraméterek) PARAMETEREK)
Hogyan lehet a hibalizeneteket megtekinteni? Hibanaplé FAULT LOGGER 37
(HIBANAPLO)
Hogyan allithatéak vissza a hibak és a Fault logger FAULT LOGGER 38
figyelmeztetések? (Hibanaplo) (HIBANAPLO)
Hogyan allithaté be, aktivalhato / rejthet6 el az éra, Time & Date (1d6 & | TIME & DATE (DG & |39
valtoztathatdak az id6 & datum formatumok, hogyan |Datum) DATUM)
aktivalhatéak/deaktivalhatdéak az automatikus 6ra
beallitasok az adott nyari/téli id6szamitasok
esetében?
Hogyan masolhatéak at a paraméterek a hajtasbol a | Paraméter Backup PAR BACKUP 42
vezérlépanelbe? (Biztonsagi mentés) | (BIZTONSAGI
MENTES)
Hogyan allithatéak vissza a paraméterek a Paraméter Backup PAR BACKUP 42
vezérlépanel hasznalataval? (Biztonsagi mentés) | (BIZTONSAGI
MENTES)
Hogyan tekintheté meg a biztonsagi mentéssel Paraméter Backup PAR BACKUP 48
kapcsolatos informacio? (Biztonsagi mentés) |(BIZTONSAGI
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Hogyan szerkeszthet&ek és valtoztathatéak meg az I/ | 1/O Settings (I/0 I/0 SETTINGS (/O |49

O termindlokkal kapcsolatos paraméter beallitasok Beallitasok) BEALLITASOK)

Hogyan allithatd be a referencia érték Reference Edit REF EDIT 51
(Referencia (REFERENCIA
modositas) MODOSITAS)

Hogyan tekinthetéek meg a hajtassal kapcsolatos Drive Info (Hajtas DRIVE INFO 52

informaciok infd) (HAJTAS INFO)

Hogyan tekinthetéek meg és szerkeszthet6ek a Parameter Change |PAR CHG LOG 53

gyakran modositott paraméterek Log (Paraméter (PARAMETER
Valtozas Naplozas) |VALTOZAS

NAPLOZAS)

* A Fémen( opcioi a vezérldpanelben tekinthetéek meg.
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B Sugo és panel verzié - barmelyik médban

Hogyan juthat segitséghez?

Lépés

Miivelet

Kijelzé

1.

Nyomja meg a @ gombot a tartalomérzékeny Sugo
sz6vegének megtekintéséhez a kijeldlt elemmel
kapcsolatban.

Ha az adott elemhez elérhetd szbveg, az a kijelz6n meg
fog jelenni.

LOCY TIME & DATE — 6
TIME FORMAT

DATE FORMAT

SET TIME

SET DATE

L |
EXIT 100:00 [ SEL

LOCY HELP

Use Daylight savin
to enable or disable
automatic clock
adjustment according

to daylight saving
EXIT [ 00:00

Ha nem lathat6 az egész sz6veg egyszerre, gérgessen
lejiebb a <A™ és \¥_’ gombok hasznélataval.

LOCY HELP———
to enable or disable
automatic clock _
adjustment according
to daylight saving

changes
EXIT 1 00:00

A s&weg elolvasasa utan térjen vissza az eléz6 nézetbe
ary gomb megnyomasaval.

LOCYL TIME & DATE — 6
TIME FORMAT
DATE FORMAT
SET TIME
SET DATE
DAYLIGHT SAVING
EXIT 100:00 SEL

Hol talalhaté meg a panel verziéja?

Panel SW: Panel firmware szoftver verzié

ROM CRC: Panel ROM CRC

Flash Rev: Flast tartalom verzié:

Flash tartalom megjegyzés.

Ha elengedi a @ gombot, a panel a Kimeneti médba
lép at.

Lépés | Miivelet Kijelzé

1. Ha a hajtas fesziltség alatt van, feszlltségmentesitse
azt.

- Ha a panel kabelt kénnyen ki tudja hdzni, akkor huzza ki
a vezérlépanelbél, VAGY

- Ha a panel kabelt nem tudja kénnyen kihdzni, akkor
kapcsolja ki a vezérl6kartyat, vagy a teljes hajtast.

2. Tartsa nyomva a @ gombot, mialatt rakapcsolja a PANEL VERSION INFO
feszlltséget a hajtasra, és olvassa le az informacidkat a Panel SW- X . XX
panelrdl. A kijelz6 a kdvetkezd informaciokat fogja Rom CRC: 967076767070 7070 0 %
megjeleniteni. Flash Rev: X . XX

,9,9,9.9,0,0.9.9,0,0.9.9,9,0.9.9,0,0,0.0,¢
0,9,9.9.9,9,0.9.9,9,0.9.9,0.0.9.9,0.0.9.0,¢
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Hogyan indithatja és allithatja meg a hajtast, illetve valthat at helyi és
tavvezérlés kozott?

Elindithatja és megallithatja a hajtast, illetve atvalthat helyi és a tavvezérlés kdzott.
Ahhoz, hogy a vezérl6panel segitségével lehessen elinditani és megallitani a hajtast,
annak helyi vezérlési modban kell lennie.

Lépés

Mivelet

Kijelzé

1.

A helyi (LOC jelenik meg az allapotsavban) és a
tavvezérlés (REM jelenik meg az allapotsavban) kozti
valtashoz nyomja meg a (gzw) gombot.

Megjegyzés: a helyi vezérlésbe torténd valtas
megakadalyozhaté a 16.01 Local lock (Helyi zarolas)
paraméter segitségével.

Az elsé feszliltség ala helyezés soran a hajtas tavoli
vezérlés (REM) szerint indul el, és a hajtas I/O
csatlakozoin keresztill vezérelhetd. A vezérlépanel
segitségével a helyi vezérlésre (LOC) torténd
atvaltdshoz nyomja meg a gombot. Az eredmény

fligg attol is, hogy milyen hosszan nyomja meg a gombot:

Ha azonnal elengedi a gombot (a kijelzén ez lathato:
»Switching to local control mode - Valtas helyi vezérlési
maédba”), a hajtas megall. Allitsa be a helyi vezériési
referenciat ugy, ahogy az a 25. oldalon talalhaté.
Amennyiben addig nyomva tartja a gombot, ameddig a
,Keep running - Futas folytatasa” felirat meg nem jelenik,
a hajtas folytatja a mikoddését ugy, ahogyan elétte is
tette. A hajtas atmasolja a pillanatnyi, a tavvezérlés feldl
érkezd futas/megallas allapot, referencia értékeket, és
kezdeti vezérl6 beallitdsokként hasznalja azokat.

A hajtas helyi vezérlési médban torténd megallitasahoz
nyomja meg a (&> gombot.

A hajtas helyi vezérlési médban torténd elinditdsahoz
nyomja meg a gombot.

LOCYT MESSAGE
Switching to the
local control mode.

00:00

Az allapotsavban levé nyil (L vagy
J) nem forog tovabb.

Az allapotsavban levé nyil (L vagy
J) elkezd forogni. Szaggatott nyil
lathatd, amig a hajtas el nem éri az
alapjeli értéket.
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B Kimeneti méd (Output mode)

A Kimeneti médban a kévetkezd opciok érhetbek el:

* maximum harom Gzemi jel monitorozasa

» a motor forgasirdnyanak megvaltozasa

» afordulatszam, frekvencia vagy nyomaték referencia beallitasa

» kijelz6 kontrasztszintjének beallitdsa

* inditas, megallas, forgasirany valtas és a helyi ill tdvvezérlés kozti valtas

A Kimeneti médba beléphet az % ismételt megnyomasaval.

A kijelz6 jobb fels6 sarka mutatja a referencia
értéket. A kozépso rész felkonfiguralhaté maximum
harom jel, vagy oszlopdiagramok megjelenitésére;
tekintse meg a 32. oldalt a megfigyelni kivant jelek
modositasaval és kivalasztasaval kapcsolatban.

Hogyan valtoztathaté meg a motor forgasiranya?

49. 10 Hz
0.50 a

10.7
—DIR ] 00:00 [ MENU

LOC v

Lépés | Miivelet Kijelzé
1. Ha nincs a Kimeneti modban, nyomja meg a % REM &, 30.00rpm
gombot mégegyszer, hogy belépjen abba. 49 10
- Hz
0.50 a
10.7 «
DIR 00:00 | MENU
2. Ha a hajtas tavvezérlési médban van (REM felirat latszik |[LOC ®& 30.00rpm
az allapotsavban), kapcsoljon at helyi vezérlésre a
rem)gomb megnyomasaval. A kijelzé egy Uzenettel 49 - 10 Hz
nyugtazza az atvaltasi folyamatot, majd visszatér a O - 50 A
Kimeneti moédba. 10 7 %
DIR 00:00 | MENU
3. Az elére mend forgasirany (U lathaté az allapotsaban)
ellentétes iranyba (5 lathaté az éllapotsévban)DyRagy
vissza torténd valtoztatdsahoz nyomja meg a w4
gombot.
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Hogyan allithaté be a fordulatszam, frekvencia vagy nyomaték referencia a
Kimeneti médban?

Tekintse meg a Referencia szerkesztés (Referencie Edit) fejezetet is az 51. oldalon.

Lépés | Mivelet Kijelz6
1. Ha nincs a Kimeneti médban, nyomja meg az % REM &, 30.00rpm
gombot mégegyszer, hogy belépjen abba. 49 10
- Hz

0a

.5
10.7 «
~DIR ] 00:00 [ MENU

2. Ha a haijtas tavvezérlési médban van (REM felirat latszik |[LOC @, 30.00rpm
az dllapotsavban), kapcsoljon at helyi vezérlésre a
gomb megnyomasaval. A kijelzd egy lizenettel 49 - 10 Hz
nyugtézza az atvaltasi folyamatot, majd visszatér a O A

Kimeneti modba.

10.7 «
~BIR 1 00:00 [ MENU

3. A jobb felsé sarokban lathatd, kijeldlt referencia érték LOC 31_.00rpm
ndveléséhez nyomja meg a ¢ A gombot. Az érték 49 10
azonnal megvaltozik. Ez az allandé memdriaba ker(l - Hz
eltarolasra, és automatikusan visszaallitédik egy O 50 A
esetleges le- és visszakapcsolas utan. "
Az érték csokkentéséhez nyomja meg a <_.¥_~ gombot. 10 - 7 %

DIR 00:00 | MENU

Hogyan allithaté be a kijelzé kontrasztszintje?

Lépés | Miivelet Kijelz6
1. Ha nincs a Kimeneti médban, nyomja meg az % LOC ™, 30.00rpm
gombot mégegyszer, hogy belépjen abba. 49 10
- Hz

0

10.7
~BIR 1 00:00 [ MENU _

2. A kontraszt néveléséhez nyomja meg egyszerre a % LOC v 30.00rpm
és (A gombokat. 49 10
/—"\w é(N%ntraszt csOkkentéséhez nyomja meg egyszerre a - Hz
N és ¥’ gombokat. O 50 A

10.7 %
DIR [ MENU
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B Paraméterek (Parameters)

A Paraméterek opcidban a kdvetkezbéek érhetbek el:
» a paraméter értékek megtekintése és modositasa
« inditas, megallas, forgasirany valtas és a helyi ill tdvvezérlés kozti valtas

Hogyan valaszthat6 ki egy paraméter, és valtoztathaté meg annak az értéke?

Lépés | Miivelet Kijelzé

| et Nehiomssortha = Fomenite (s | [LOC T WATN NENU
enu), i i utpu van.

Egyébként nyomja meg az % gombot ismételten a PARAM ETER

Fémenlbe torténd Iépéshez.

(I

EXIT ENTER
2. Lépjen a Paraméterek opcioba a PARAMETERS LOC® PAR GROUPS——01
meniipont kivalasztasaval és a A és @ENTER 01 Actual values
nyomoégombok segitségével, és nyomja meg az N 02 1/0 values
gombot. 03 Control values

04 Appl values
06 Drive status

EXIT SEL
3. Vaélassza ki a megfelelé paramétercsoportot a A és LOC Y, PAR GROUPS——99
¥ gombok segitségével. 09 Start-up data

01 Actual values
02 1/0 values
03 Control values

04 Appl values
EXIT SEL

. SEL
Nyomja meg a <§_J gombot. LOC®™ PARAMETERS
9901 Language
English
9904 Motor type
9905 Motor ctrl mode
9906 Mot nom current

EXIT EDIT

4. Valassza ki a megfelel6 paramétert a A és ¥/ LOC % PARAMETERS
gombok segitségével. Az adott paraméter aktualis értéke 9901 Language

a kivalasztott paraméter alatt jelenik meg. Itt a 99.06 Mot 9904 Motor type
nom current paraméter lathaté, mint példa (99.06 Motor 9905 Motor ctrl mode

névleges aramertek). 9906 Mot nom current
0.0 A

EXIT EDIT
Nyomja meg az -t LOC UPAR EDIT

9906 Mot nomocur(l)’ent
- A

CANCEL SAVE
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Lépés

Miivelet

Kijelzé

Adja meg az Uj értéket a paraméter szamara a A\ és
¥ gombok segitségével.

A nyil egyszeri megnyomasa ndveli ill. cs6kkenti az
értéket. A nyomégomb hosszabb ideig torténd
folyamatos nyomvatartasa miatt az elsé helyiérték
gyorsan megvaltozik, igy a kurzor egy helyiértékkel balra

ugrik. Ez addig ismétlédik, amig a gombot nyomva tartja.

Miutan elengedte a gombot, a finomhangolas is Ujra
elérhetd lesz. Ha egyik gomb sincs lenyomva, egy id6
utan a kurzor visszatér a jobb oldali pozicidba.

A két gomb egyszerre térténé nyomvatartasa kicseréli a
megjelenitett értéket az alapértelmezett értékre.

LOC UPAR EDIT

9906 Mot nom3c:ugent
- A

CANCEL SAVE

Az Uj érték elmentéséhez nyomja meg a S gombot.
Az uj érték melé%((‘éaéhez és az eredeti megtartasahoz
nyomja meg a = gombot.

LOCY PARAMETERS———|
9906 Mot nom current

.5
9907 Mot nom voltage
9908 Mot nom freq

9909 Mot nom speed
EXIT EDIT

Hogyan valtoztathaté meg a pointer paraméterek értéke?

A fentebb bemutatott paramétereken tulmenden két fajta pointer tipust paraméter is
|étezik; érték pointer paraméter és bitpointer paraméter. Az érték pointer paraméter
egy masik paraméter értékére mutat.

Lépés | Mivelet Kijelz6
1. Lépjen be a = gomb segitségével a Fémenibe (Main | [ OC & MAIN MENU ———1
Menu), ha a Kimeneti médban (Output mode) van. SARAM »
Egyébként nyomja meg a gombot ismételten a Mﬂlﬂgm
Fémenlbe torténd 1épéshez.
EXIT ENTER
2. Lépjen a Paraméterek opciéba a PARAMETERS LOC Y, PAR GROUPS——O01
Meniipont kivalasztasaval és a (A és @ENTER 01 Actual a|e 0
nyomégombok segitségével, és nyomja meg az N 02 1/0 values
gombot. 03 Control values
04 Appl values
06 Drive status
EXIT SEL
3. Valassza ki a megfeleld paramétercsoportot a A és

¥_~ gombok segitségével. Itt a 21.01 Speed ref1 sel
(Ford.sz. ref1 kivalasztas) érték pointer paraméter
lathatd, mint példa.

LOC & PAR GROUPS——21
15 Analogue outputs
16 System }

19 Speed calculation

20 Limits
21 Speed ref
EXIT SEL
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A pointesrAetaraméter Uj értékének elmentéséhez nyomja
meg a gombot.
Az Uj érték megjelenik a paraméter listaban.

Lépés | Mivelet Kijelz6
4. Nyomja meg a = gombot az adott paramétercsoport LOC ©&, PARAMETERS |
kivalasztasahoz. Valassza ki a megfelel6 paramétert a 2101 Speed refl sel
(AN és ¥ gombok segitségével, és az egyes Al2 scaled
paraméterek pillanatnyi értéke azok alatt fog szerepelni. 2102 Speed ref2 sel
2103 Speed refl func
2104 Speed refl/2 sel
EXIT EDIT
5. Nyomja meg az %’-t. Az érték pointer paraméter LOC ™ PAR EDIT
pillanatnyi értéke lathato, ugyanaz, mint azé a
paraméteré, amelyre mutat. 2101 Speed refl sel
All scaled
[P.02.05]
CANCEL SEL
6. Adjon meg egy Uj értéket a (A és ¥ gombok LOCY PAR EDIT
segitségével. Az a paraméter, amelyikre az érték pointer
paraméter mutat, valtozik. 2101 Speed refl sel
refl
[P.02.26]
CANCEL SEL
7. Nyomja meg a = gombot a korabban mar kivalasztott | [ OC ®, PARAMETERS |
paraméterek elfogadasahoz, és a paraméterlistdhoz 2101 Speed refl sel
térténd visszatéréshez. FBA refl
Az Uj érték megjelenik a paraméter listaban. 2102 Speed ref2 sel
2103 Speed refl func
2104 Speed refl/2 sel
EXIT EDIT
Egy analdg jel értékként valé szabad d&f)i(r%iéléséhoz LOC ™ PAR EDIT
véalassza a Pointert és nyomja meg a gombot. A
paramétercsoport és az indexek lathatova valnak. 2101 Speed refl sel
Valassza ki a paramétercsoportot a <A és ¥ F;)
gombok segitségével. A kurzor alatti sz6veg megjeleniti - -
a pillanatnyilag kivalasztott paramétercsoportot. 02 1/0 values
CANCEL SAVE
8. Nyomja meg a & gombot az adott paraméter index LOC Y PAR EDIT
kivalasztasahoz.
Ismét a kurzor alatti sz6veg utal a pillanatnyi beallitasra. | ({2101 IS:;)eed refl sel
.02.
0207 Al2 scaled
CANCEL SAVE
9. LOC L PARAMETERS '

2101 Speed refl sel
Al2 scaled

2102 Speed ref2 sel

2103 Speed refl func

2104 Speed refl/2 sel
EXIT EDIT
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Hogyan médosithaté a bitpointer paraméterek értéke?

A bitpointer paraméter egy masik jel bitiének értékére mutat, vagy 0-ra (HAMIS),
illetve 1-re (IGAZ) allithatd, mint fix érték. Az utdbbi opcidkért tekintse meg a 317.
oldalt. A bitpointer paraméter egy 32 bites jel egy bitjének értékére (0 vagy 1) mutat.
Balrdl az elsd bit a 31. bit, és jobbrdl pedig a 0. bit.

Lépés

Mivelet

Kijelzé

1.

- MENU o o - .
Lépjen be a megnyomasaval a Fémenuibe (Main
Menu), ha Kimeneti médban (Output mode) van.

- - . EXIT . .
Egyébként nyomja meg a wZ gombot ismételten a
Fémenlbe torténd Iépéshez.

LOC® MAIN MENU 1

EXIT ENTER

2. Lépjen a Paraméterek opciéba a PARAMETERS LOC®~ PAR GROUPS——01
meniipont kivalasztasaval és a (A és ENTER 01 Actual values
nyomégombok segitségével, és nyomja meg az N 02 1/0 values
gombot. 03 Control values

04 Appl values
06 Drive status
EXIT SEL

3. Valassza ki a megfeleld paramétercsoportot a A és LOC ™~ PAR GROUPS——10
¥ gombok segitségével. Itt Iathatd egy 70.02 Ext1 10 Start/stop/dir
st’an in1 (Kilsé 1 inditas be1) bitpointer paraméter, mint 11 Start/stop mode
pelda. 12 Operating mode

13 Analogue inputs
14 Digital 1/0
EXIT SEL
- SEL )

4. Nyomja meg a Y] gombot az adott paramétercsoport LOC & PARAMETERS |
kivalasztasahoz. Mindegyik paraméter aktualis értéke a 1001 Extl start func
neve alatt lathato. Inl1

1002 Extl start inl
1003 Extl start in2
1004 Ext2 start func
EXIT EDIT
Valassza ki a 10.02 Ext1 start in1 (Kilsé 1 inditas be1) LOC &, PARAMETERS |
paramétert a <A™ és ¥ gombok segitségével. 1001 Extl start func
1002 ExtlD?Eart inl
1003 Extl start in2
1004 Ext2 start func
EXIT EDIT
: EDIT
5. Nyomja meg az N gombot.

LOCY PAR EDIT
1002 Extl start inl

[P.02.01.00]

CANCEL SEL
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Lépés | Mivelet Kijelzé
6. Adjon meg egy Uj értéket a <A™ és ¥~ gombok LOCY, PAR EDIT
segitségével. A lenti szovegben a kurzor megadja a
vonatkoz6 paramétercsoportot, indexet és bitet. 1002 Extl start inil
[P.02.01.05]
CANCEL SEL
7. Nyomja meg a = gombot a korabban mar kivalasztott | [| OC ®, PARAMETERS
paraméterek elfogadasahoz, és a paraméterlistdhoz 1002 Extl start inl
térténd visszatéréshez. DI6
1003 Extl start in2
1004 Ext2 start func
1005 Ext2 start inl
EXIT EDIT
Ahhoz, hogy szabadon definialhasson értékként egy LOC ™ PAR EDIT
binaris Rg@méter bitet, valassza a Pointer-t, és nyomja
meg a gombot. A paramétercsoport és azindex, ill. | 1002 Extl start inl
a bit lathatéva valnak.
Valassza ki a paramétercsoportot a <A és ¥ P - - Ql - OO
gombok segitségével. A kurzor alatti széveg megjeleniti | |02 1/0 értékek
a pillanatnyilag kivalasztott paramétercsoportot. CANCEL SAVE
8. Nyomja meg a = gombot az adott paraméter index LOC Y PAR EDIT
kivalasztasahoz.
Ismét, a kurzor alatti széveg utal a pillanatnyi bedllitasra. | [1002 Extl start inl
0201 DI status
CANCEL SAVE
9. Nyomja meg a % gombot a bit kivalasztasahoz. LOC ™ PAR EDIT
Ismét a kurzor alatti széveg utal a pillanatnyi beallitasra.
1002 Extl stirtl
01 DI2
CANCEL SAVE
10. A pointeSrAE)taraméter Uj értékének elmentéséhez nyomja

meg a gombot.
Az Uj érték megjelenik a paraméter listaban.

LOC Y PARAMETERS
1002 Extl start

EXIT

P.02.0

1003 Extl start in2
1004 Ext2 start func
1005 Ext2 start inl

EDIT
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Hogyan valtoztathato a bitpointer paraméter értéke rogzitett 0 (FALSE) vagy 1
(TRUE) értékre?

A bitpointer paraméter rogzitheté konstans 0 (HAMIS - FALSE), vagy 1 (IGAZ -

TRUE) értékekre. A bitpointer paraméterek vezérlépanelen torténd beallitasa soran a
CONST valasztasaval fixalhato az érték 0-ra (C.FALSE-ként jelenik meg), vagy 1-re
(C.TRUE-ként jelenik meg).

Lépés

Mivelet

Kijelz6

1.

Lépjen be a = nyomégomb megnyomasaval a
Fémenlbe, ha Kimeneti médban (Output mode) van.
Egyébként nyomja meg az gombot ismételten a
Fémenlbe torténd 1épéshez.

LOC & MAIN MENU 1

PARAME [ER

Véalassza a CONST-ta A és ¥~

nyomégombokkal.

EXIT ENTER
2. Lépjen a Paraméterek opcioba a PARAMETERS _
Meniipont kivalasztasaval és a A és @ENTER C ol
nyomoégombok segitségével, és nyomja meg a ﬁ 02 1/0 values
gombot. 03 Control values
04 Appl values
06 Drive status
EXIT SEL
Valassza ki a megfelelé paramétercsoportot a <A™ és S
(¥~ gombok segitségével. Itt a 74.07 DIO2 out src I:T_%CSt-/tal:-Atliset%%L/JZ&: r 14
bitpointer paraméter lathato, mint példa. 11 Start/stop mode
12 Operati ng mode
13 Analogue inpu
EXIT SEL
3. Nyomja meg a = gombot az adott paramétercsoport LOC &, PARAMETERS
kivalasztasahoz. Valassza ki a megfelelé paramétert a 1404 D101 Ton
(A és ¥ gombok segitségével. Mindegyik 1405 D101 Toff
paraméter aktualis értéke a neve alatt lathato. 1406 D102 conf
1407 D102 out src
P._06.02.03
EXIT EDIT
4. Nyomja meg az % gombot. LOC ™ PAR EDIT

1407 DI0O2_out src

Pointer
CANCEL NEXT

LOCY PAR EDIT
1407 DIO2 out src
Const

CANCEL NEXT
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Lépés | Mivelet Kijelz6
5. Nyomja meg a % gombot. LOC ™ PAR EDIT
1407 DIO2 out src
A
01
CANCEL SAVE
6. Specifikaljon ki egy Uj konstans értéket (TRUE/IGAZ LOCY PAR EDIT
vagy FALSE/HAMIS) a bitpointer paraméter szamara
a (AN és ¥ nyomogombokkal. 1407 D102 out src
»
[11
CANCEL SAVE
7. A folytatdshoz nyomja meg a % gombot. LOC ©&, PARAMETERS |
Az (j értek mellgzésehez, és az eredeti megtartasahoz 1407 DIO2 out src
nyomja meg a w4 gombot. C.TRUE
Az Uj érték megjelenik a paraméter listaban.
1408 D102 Ton
1409 D102 Toff
EXIT EDIT
Hogyan valaszthatoak ki a megfigyelt jelek?
Lépés | Miivelet Kijelzé

Kivalaszthatja a megfigyelt jeleket a Kimeneti médban
(Output mode), és azt is beallithatja a 56 Panel display
(Panel megjelenités) paramétercsoportban, hogy hogyan
legyenek azok megjelenitve. Tekintse meg a 26. oldalt a
paraméter értékek megvaltoztatasaval kapcsolatos
részletes informacidért.

Megjegyzés: ha a 56.01...56.03 paraméterek egyikét
nullara allitotta, a kimeneti médban a két masik jel nevét
fogja latni. A nevek akkor is megjelenitédnek, ha a
56.04...56.06 mod paraméterek egyikét Disabled (tiltva)
értékre allitotta.

LOCY PAR EDIT
5601 Signall p

CANCEL

aram

NEXT

LOCY PAR EDIT
5602 Signal2 p

CANCEL

aram

NEXT

LOCY PAR EDIT
5603 Signal3 p

01.06

CANCEL

aram

NEXT
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B Segédletek (Assistants)

A segédletek olyan megszokott beallitascsomagok, amelyek segitenek Onnek
Iépésrél Iépésre beallitani a legfontosabb paraméterbeallitdsokat az adott feladatnak
megfeleléen, mint példaul az alkalmazas makrok kivalasztasa, a motor adatok
megadasa, vagy a referencia kivalasztasa.

Az Assistant (Segédlet) modban a kdvetkezdket teheti:

+ az alapvetd paraméter bedllitasok specifikacidjan végig vezeti Ont a Segédlet

+ inditas, megallas, forgasirany valtas és a helyi- ill. tavvezérlés kozti valtas

Hogyan hasznalhatéak a Segédletek?

A lenti tablazat bemutatja az elérhetd Segédleteket. Példaként a Motor beallitasi
Segédletet latja.

Lépés | Miivelet Kijelz6

MENU

1. Lépjen be a N gomb segitségével a Fémenlbe, ha LOC ® MAIN MENU 1

Kimeneti médban (Output mode) van.
Egyébként nyomja meg az % gombot ismételten a PARAM ETER

Fémendlbe térténd Iépéshez.

EXIT ENTER
2. Lépjen az ASSISTANTS (SEGEDLETEK) médba a LOC ® CHOICE———1/5
AN és @Ehﬂ%gmégombok segitségével, majd Select assistant
nyomja meg az ~y ] gombot. Application Macro

Motor Set-up
Start/Stop Control
Reference select

EXIT OK
3. A Motor beallitasi Segédlet csak egy példa. LOC T PAR EDIT
Valassza ki a Motor beallitasi Segédletet a és
¥~ nyomégombokkal, és nyomja meg az < 9904 Motor type
gombot. AW
(|
EXIT SAVE

4, Valassza ki a megfelelé motor tipusta CANés ¥ ([TO0C & PAR EDIT

nyomébombokkal.

9904 Motor type
PMSH

[1]
EXIT SAVE
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Lépés

Miivelet

Kijelzé

Az Uj érték elfogadasahoz és QAI\}Qvetkezé paraméter
beallitasahoz nyomja meg a N gombot.

Miutan a segédlet 6sszes paraméterét beallitotta, a
Fémenl lesz lathato. Egy masik segédlet futtatasahoz

ismételje meg a fenti Iépéseket a 2. 1épéstd| kezdédéen.

Péflqgédlet megszakitasahoz barmikor megnyomhatja a

w gombot.

LOC L PAR EDIT———
9905 Motor ctrl mode

0]
EXIT SAVE
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B Modositott paraméterek (Changed Parameters)

A Modositott paraméterek médban a kdvetkezdket teheti:

* megtekintheti a kivalasztott makré paramétereihez képes médositott paraméterek
teljes listajat,

* megvaltoztathatja ezeket a paramétereket,

+ inditas, megallas, forgasirany valtas és a helyi ill. thvvezérlés kozti valtas

Hogyan lehet megtekinteni és szerkeszteni a médositott paramétereket?

Lépés | Miivelet Kijelz6
1. Lépjen be a &= gomb segitségével a Fémenibe (Main LOC & MAIN MENU 1
Menu), ha Kimeneti médban (Output mode) van.
Egyébként nyomja meg ismételten az % gombot a PARAM ETER
Fémenlbe torténd 1épéshez.
EXIT ENTER
2. Lépjen az Changed Parameters (Médositott LOC®, MESSAGE
paraméterek) médba a CHANGED PAR meniipont No parameters
kivalasztasaval és (A és @Eﬂ¥ngégombok
segitségével, majd nyomja meg az gombot.
Ha nincsenek médositott paraméterek a listaban, a
kévetkez6 széveg fog megjelenni.
— ——
Ha valtoztak a paraméterek, a lista meg fog jelenni. LOC ® CHANGED PAR |
Vaélassza ki a modositott paramétert a <A és ¥ 7 9906 Mot nom current
gombok segitségével. Az adott paraméter értéke a 3.5 A
kivalasztott paraméter alatt jelenik meg. 9907 Mot nom vol tage
9908 Mot nom freq
9909 Mot nom speed
EXIT EDIT
3. Nyomja meg az % gombot az érték modositasahoz. LOC T PAR EDIT
9906 Mot nom current
3.-5a
CANCEL SAVE
4, Adja meg az Uj értéket a paraméter szamara a A\ és

¥ gombok segitségével.

A nyomdégomb egyszeri megnyomasa néveli/csdkkenti
az értéket. Nyomva tartva a gombot, az gyorsabban
valtozik. A két gomb egyszerre torténd nyomva tartasa
kicseréli a megjelenitett értéket az alapértelmezett
értékre.

LOC UPAR EDIT

9906 Mot nom3c:u:6ent
- A

CANCEL SAVE
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Lépés

Miivelet

Kijelzé

Az Uj érték elfogadasahoz nyomja meg a &= gombot.

Ha az (j érték az alapértelmezett érték, a paraméter
eltlinik a modositott paraméterek listajarol.

Az Uj érték meIé%g’aéhez, és az eredeti megtartasahoz
nyomja meg a w4 gombot.

LOC ¥ CHANGED PAR
9906 Mot n /(iurrent

3.0
9907 Mot nom voltage
9908 Mot nom freq

9909 Mot nom speed
EXIT EDIT




B Hiba naplé (Fault Logger)

A Hiba naplé modban a kdvetkezdeket teheti:
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» megtekintheti a hajtas hibaival kapcsolatos, korabbi eseményeket (hiba naplo)

* megtekintheti a legfrissebb hibak részleteit

+ elolvashatja a Sugoé-t, és igy hibajavitast végezhet

 inditas, megallas, forgasirany valtas és a helyi ill tavvezérlés kozti valtas hajthatod
végre

Hogyan lehet a hibaiizeneteket megtekinteni?

Lépés

Miivelet

Kijelzé

1.

Lépjen be a = gomb segitségével a Fémeniibe (Main
Menu), ha Kimeneti médban (Output mode) van.
Egyébként nyomja meg ismételten az v gombot a
Fémenlbe torténd 1épéshez.

LOC» MAIN MENU 1

EXIT ENTER
2. Lépjen a Hiba napl6 (Fault Logger) meniibe a FAULT LOC®, MESSAGE
LOGGER a ER@gombok hasznalataval, majd No fault history
nyomja meg az gombot. found
Ha nincsenek hibabejegyzések a napléban, a kdvetkezd
szOveg fog megjelenni.
— ——
Ha van bejegyzés, a kijelz6n az meg fog jelenni, elséként | [| OC ®, FAULT LOGGER — 1.
a legujabb hibaval. Az adott sor szamozasa a hibakod, a | | el LOCAL CTRL LOSS
Hibakeresés (365. oldal) fejezetben megadott esetek és 29 04.08 10:45-58
megoldasok szerint. — —
EXIT DETAIL
3. Ahiba részleteinek megtekintéséért valagsza a CANés |[LOCY, LOCAL CTRL LOSS
¥ gombokat, és nyomja meg a gombot. TIME
Gorgesse a széveget a (AN és gombokkal. 10:45-58
Az el¢z6 nézethez térténd visszatéréshez nyomja meg FAULT CODE
az [~ gombot. 36
FAULT CODE EXTENSION
EXIT DIAG
4. Ha segitséget sggretne kérni a hiba meghatarozasahoz, |[LOC &,

nyomja meg a v gombot.

Check parameter “30,0
3 Local ctrl loss” se
tting. Check PC tool
or Panel connection.

EXIT OK
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Lépés | Miivelet

Kijelzé

5. Nyomja meg az s gombot. A panel lehetévé teszi a

hiba javitasahoz szlkséges, paraméterek szerkesztését.

LOC TPAR EDIT

3003 Local ctrl loss
Fault
[11

EXIT SAVE

6. Adja meg az Uj értéket a paraméter szamara a A és
¥’ gombok segitségével.

Az 0 érték melléég’ﬁéhez, és az eredeti megtartasahoz
nyomja meg az =7 gombot.

Az Uj érték elfogadasahoz nyomja meg az % gombot.

LOC Y PAR EDIT

3003 Local ctrl loss
Spd ref Safe
[21

Az eéélzré nézethez torténd visszatéréshez nyomja meg

az =~ gombot.

EXIT SAVE
Hogyan allithatéak vissza a hibak?
Lépés | Miivelet Kijelzé
1. Hiba esetén a hibat azonosité széveg jelenik meg a LOCY FAULT ——M
kijelzén.
A hiba visszaallitdsahoz nyomja meg a % gombot. FAU LT 36

LOCAL CTRL LOSS
RESET EXIT
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B |d6é & Datum (Time & Date)

Az Id6 & Datum opcidban a kdvetkezdket tudja beallitani:

* az 6ra mutatasa vagy elrejtése,

* azid6 és datum formatum kinézetének megvaltoztatasa,

* adatum és id6 bedllitasa,

* engedélyezni vagy letiltani az automatikus 6ra atallasokat a nyari idészamitas
alkalmazasaval kapcsolatban,

+ inditas, megallas, forgasirany valtas és a helyi- ill. tavvezérlés kozti valtas.

A vezérldpanel egy elemet is tartalmaz, ezzel biztositva az 6ra funkciét, amig a hajtas
nincs fesziltség alatt.

Hogyan jelenitheté meg, vagy rejtheté el az éra, valtoztathaté meg a kijelzé
formatuma, allithaté be a datum és az id6, és engedélyezhet6 vagy tilthaté az
Oraatallas a nyari idészamitasra?

Lépés | Miivelet Kijelz6
1. Lépjen be a % gomb segitségével a Fémeniibe (Main LOC &, MAIN MENU 1
Menu), ha Kimeneti médban (Output mg&iﬁ) van.
Egyébként nyomja meg ismételten az =7 gombot a PARAM ETER
Fémenlbe torténd 1épéshez.
EXIT ENTER
2. Lépjen a Time & Date opcioba a TIME & DATE menipont | [ OC?, TIME & DATE —1
valaszgasgval, ésa ®' és @&ngok CLOCK VISIBILITY
hasznalataval, majd nyomja meg az ﬁ gombot. TIME FORMAT
DATE FORMAT
SET TIME
SET DATE
EXIT SEL
3. Az éra megjelentéséhez (elrejtéséhez) valassza a LOC ™, CLOCK VISIB—1
CLOCK VISIBILITY menipontot, nyomja meg a % Show COCk S
gombot, valassza a Show clock - éra megjelenitése Hide clock
(Hide Clock - 6ra elrejtése) meniipontot a A és
¥~ gombok gggl’tségével, és
nyomja meg a gombot, vagy ha vissza szeretne
térni az el6z6 né; e a valtoztatasok mell6zésével, —|
nyomja meg az % gombot. EXIT SEL
Az id6formatum kispecifikalasahoz vélasszSaELa TIME LOC Y TIME FORMAT —1
FORMAT meniipontot, és nyomja meg a gombot, 24-hour
és valassza ki a megfelel6 formatumokat a és 12-hour
nyomégombokkal. Nyomja meg a N vagy a
CA e A
w4 gombot a valtozasok elmentéséhez.
CANCEL SEL
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Lépés | Mivelet Kijelzé
A datum formatum meghatarozasahoz \éél_assza aDATE |[LoC %, DATE FORMAT —3
FORMAT meniipontot, nyomja meg a ﬁ gombot, és dd.mm Y
vélassza ki a megfelelé datum formatumot. mm/dd/yy

Nyomja meg az A lg_1bot a valtoztatasok
mentéséhez, vagy a = gombot a visszalépéshez.

Az id6 bedllitdsahoz valassza g SET TIME menipontot a
meniiben, és nyomja meg a N gombot.

Allitsa be az adott 6rata A\ és gombok
segitségével, majd nyomja meg az N gombot.

Ezek utan allitsa be a percet is. Nyomja megaz s\
gombot a valtoztatasok mentéséhez, vagy a

gombot a visszalépéshez.

mm/dd/yyyy

CANCEL OK

LOCY SET TIME

&-41

CANCEL OK

A datum beallitdsahoz valassza a SET DAT!
menupontot a menlben, és nyomja meg a
Allitsa be a datum elsé részét (nap vagy hénap, a
kivalasztott datum formatumtol fiiggéen) a A éb
¥ gombok segitségével, és nyomja meg az ﬁ
gombot. Ismételje meg a 2. részt. Az év beadllitasa uta
nyomja meg az gombot. A valtoztatasok nelkdli
visszalépéshez nyomja meg a = gombot.

gombot.

LOCY SET DATE

fKe]. 03.2008

CANCEL OK

Ahhoz, hogy engedélyezze vagy letiltsa az automatikus
Ora atallasokat a nyari idészamitas alkalmazasaval
kapcsolatban, vélassza ki a DAYLIGHT SAVSIg\IG
menipontot a meniiben, és nyomja meg a gombot.
A @ gomb megnyomasa oly médon segit, hogy
megjeleniti a kezdeti és a végdatumokat az adott
periédusra vonatkozéan, amely alatt a nyari id6szamitas
hasznalatos az egyes orszagokban, vagy teriletekként.
Gorgesse a szdveget a < A és \¥_’ gombokkal. Az
elézd nézethez torténd visszatéréshez nyomja meg az
gombot.
Ahhoz, hogy letiltsa az automatikus 6ra atallasokat a
nyari idészamitas alkalmazasaval kapcsolatban,
valassza az Off menUpontot, és nyomja meg a N
gombot.
Ahhoz, hogy engedélyezze az automatikus 6ra atallast,
vélassza ki az adott orszagot vag%éﬁrﬂletet a megfeleld
beallitdsokért, és nyomja meg a gombot.
A mentés nélkijli,&l(?zﬁ nézethez torténd visszalépéshez
nyomja meg az w gombot.

LOC T DAYLIGHT SAV—1

EU

us

Australial:NSW,Vict..

Australia2:Tasmania. .
EXIT SEL

LOC® HELP
EU:
On: Mar last Sunday
Off: Oct last Sunday

US:

EXIT
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B Paraméter biztonsagi mentés (Parameter Backup)

A paraméter biztonsagi mentés funkcioé a paraméterek kiexportalasara hasznalatos,
egy masik hajtas szamara, vagy egy biztonsagi mentés létrehozasara. A panelba
térténd mentés minden hajtas paramétert tartalmaz, beleértve a maximum 4 db
felhasznaldi paraméter szettet is. A biztonsagi mentés fajljanak bizonyos,
kivalaszthato alcsoportjai letdlthet6ek/visszaallithatdak a vezérlépanelbdl, ugyanarra
a hajtasra, vagy egy megegyez4 tipusu, de masik hajtasra.

A paraméter biztonsagi mentés funkcidban a kovetkez6ket teheti:

Atmasolhatja az 8sszes paramétert a hajtasbél a vezérldpanelbe a MAKE
BACKUP TO PANEL funkcioval. Ez tartalmazni fogja az 0sszes, a felhasznalo
altal definialt paraméter szettet, és a belsé (a felhasznalo altal nem maédosithatd)
paramétereket is, mint példaul azokat, amelyek az ID futtatas (ID run) alatt jottek
létre.

Megtekintheti a vezérl6panelben tarolt biztonsagi mentéssel kapcsolatos
informaciokat a SHOW BACKUP INFO paranccsal. Ez pl. verzié informacidkat
stb. tartalmaz a panelben talalhatod, aktudlis biztonsagi mentés fajljardl. Ez
hasznos lehet akkor, ha a RESTORE PARS ALL funkciéval szeretne
paramétereket athelyezni egy mésik hajtasra, és meg szeretne bizonyosodni,
hogy a két hajtas kompatibilis egymassal.

Visszadllithatja a teljes paraméter szettet a vezérl6panelrél a RESTORE PARS
ALL parancs segitségével. Ez az 6sszes paramétert, még a belsd, felhasznalo
altal nem médosithaté paramétereket is a hajtdsra masolja. Ez nem tartalmazza a
felhasznaldi paraméter szetteket.

Megjegyzés: csak akkor hasznalja ezt a funkciot, ha kompatibilis paramétereket allit
vissza a biztonsagi mentésbdl az adott rendszerbe.

Visszaallitja az 6sszes paramétert a RESTORE PARS NO-IDRUN paranccsal,
kivéve a motor adatokat.

Csak a motor paramétereket allitja vissza a RESTORE PARS IDRUN
segitségével.

Visszadllitja az 0sszes felhasznaldi paraméter szettet a RESTORE PARS IDRUN
segitségével.

Csak az 1...4 felhasznaléi beallitasokat allitja vissza a RESTORE USER SET
1...RESTORE USER SET 4 segitségével.
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Hogyan lehet biztonsagi mentést késziteni és visszaallitani a paramétereket?

Az elérhetd 6sszes biztonsagi masolatért és visszaallitasi funkciokért tekintse meg a
41. oldalt.

Lépés

Miivelet

Kijelzé

1.

-~ VENU - ,, -
Lépjen be a gomb megnyomasaval a Fémenilibe
(Main Menu), ha Kimeneti médban (Output mode) van.
Egyébként nyomja meg az gombot ismételten a
Fémenlbe torténd lépéshez.

LOC© MAIN MENU 1

segitségével a Parameter Backup menUpontbgngEAR
BACKUP kivalasztasaval, és nyomja meg az N
gombot.

EXIT ENTER
2. Lépjen be ac”A™ és \¥_’ nyomégombok LOC Y, PAR BACKUP —1

MAKE BACKUP TO PANEL
SHOW BACKUP INFO
RESTORE PARS ALL
RESTORE PARS NO-IDRUN

RESTORE PARS I1DRUN
EXIT SEL

Az 6sszes paraméter a vezérl6panelrél a hajtasra torténd
masolasahoz (beleértve a felhasznaloi készleteket és a
belsé paramétereket) valassza a MAKE BACKUP TO
PANEL menupontot a Par Backup meniben as@ és
¥ nyomébombokkal, és nyomja meg a ABORT
gombot. A folyamat ekkor elindul Nyomja meg az w
gombot amennyiben meg szeretné allitani.

Miutan a biztonsagi mentés elkészult, a kijelzén a
kévetkez6 lzenet tekintheté meg. Nyomja meg az N

LOCY PAR BACKUP
Copying file 1/2

ABORT

LOCY MESSAGE
Parameter upload

gombot a Par Backup meniiponthoz térténd successful
visszalépéshez.

0K 1 r
A visszaallitasi folyamat elinditasahoz valassza ki a LOC Y, PAR BACKUP ———3

megfelelé menipontot (itt a RESTORE PARS ALL opcio
lett példaként megjeldlve) a Par Backup meniben, a

(AN és ¥ nyomogombokkal.

Nyomja meg a % gombot. A visszadllitas elkezd6dik.

MAKE BACKUP TO PANEL
SHOW BACKUP INFO
RESTORE PARS ALL
RESTORE PARS NO-I1DRUN

RESTORE PARS 1DRUN
EXIT SEL

LOCY, PAR BACKUP
Initializing param
restore operation

—_—
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Lépés | Miivelet

Kijelzé

Ha folytatni szeg%reg_, nyomja meg a % gombot.
Nyomja meg a ? gombot, ha meg szeretné allitani a
folyamatot. Ha aletdltés folytatddik, a kijelzén egy erre
utal6 Uzenet fog megjelenni.

LOCY, PAR BACKUP
Initializing param.
restore operation

—

A letdltés folytatodik, a hajtas épp Ujraindul.

LOCY PAR BACKUP
Restarting drive

—

A kijelz6 szazalékosan megadja az atvitel allapotat.

A letoltés elkészilt.

LOCY PAR BACKUP

Restoring/downloading
all parameters

I
| |

LOCYL PAR BACKUP
Finishing restore
operation

—

Paraméter hibak

Ha két, kiiléonb6zd firmware verzid kozott szeretne biztonsagi mentést elkésziteni, és
visszatolteni azt a hajtasra, a panel a kovetkezd hibalizenetet fogje megjeleniteni:

Lépés | Miivelet

Kijelz6

1. A visszaallitasi mivelet probléma nélkil elkezdédik.

LOC, PAR BACKUP
Initializing param.
restore operation

—
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Lépés | Mivelet Kijelz6
2. FIRMWARE VERSION (FIRMWARE VERZIO) LOC® VER CHECK —1
ellenérizve. BMW VERSTON
Lathato a panelon, hogy a firmware verziék nem
ugyanazok.
CANCEL CONT
Gorgesse a széveget a A és ¥~ gombokkal. LOCY VER CHECK —2
A&h&atashoz nyomja meg a = gombot. Nyomjameg | |FIRMWARE VERSION
a7 gombot a folyamat megallitdsahoz. PRODUCT VARIANT
3
3
CANCEL CONT
3. Ha a letdltés folytatédik, a kijelz6n egy erre utalé Uzenet

fog megjelenni.

LOCT PAR BACKUP
Initializing param
restore operation

— —

A letoltés folytatodik, a hajtas épp Ujraindul.

LOCY PAR BACKUP
Restarting drive

— —

A kijelz6 szazalékosan megadja az atvitel allapotat.

LOCY PAR BACKUP

Restoring/downloading
all parameters

_50%

A letoltés folytatodik.

LOC® PAR BACKUP
Restarting drive

— —

A letdltés elkészilt.

LOC YT PAR BACKUP
Finishing restore
operation

— —
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Lépés

Miivelet

Kijelzé

A panel megjeleniti a hibas paramétereket.

A A és ¥’ nyomdégombokkal lépkedhet a
PARAMETERS (Paraméterek) kozétt. A paraméter
hibajanak oka is fel van tiintetve.

LOCYL PARAM ERRORS— 1
9401 Ext I81 sel

?
INCORRECT VALUE TYPE
S

t
READY

LOCYL PARAM ERRORS—13
21110

21201
1

?
PARAMETER _NOT FOUND
READY

5. A paramétereket szerkesztheti is az & gomb LOC Y PAR EDIT
megnyomasaval, ha az EDIT (SZERKESZTES) parancs
lathaté. A 95.01 Ctrl boardSupply (Vez.kartya tapl) 9501 Ctrl boardSu p |y
paraméter példaként lett megemlitve. Exte rna I 54
Szerkessze a paramétereket a Paraméterek [1]
(Parameters) fejezetben megadott médon, a 26. oldalon. CANCEL SAVE
- SAVE e "
6. Nyomja meg a 7 gombot az Uj érték elmentéséhez. LOC Y PAR EDIT
Nyomja meg a 55> gombot a hibas paraméterek 9501 Ctrl boardSupply
listajahoz torténd visszatéréshez. EXte rna l 4
o]
CANCEL SAVE
7. A kivalasztott paraméter értéke a paraméter név alatt

lathato.

Nyomja meg a = gombot, ha befejezte a
paraméterek szerkesztését.

LOCY PARAM ERRORS—9
9501 Ctrl BoardSupply

0
INCORRECT VALUE TYPE
0

READY EDIT

Két, kiilonb6z6 firmware verzié kozotti paraméter visszaallitas

Amennyiben megprobalja elkésziteni a biztonsagi mentést, és vissza is szeretné
allitani azokat, de két kiilénb6zé firmware kdzott, a panelen a kdvetkezd
figyelmeztetd Uzenet fog megjelenni:

Lépés

Mivelet

Kijelzé

1.

A visszaallitasi mivelet probléma nélkil elkezdédik.

LOCY, PAR BACKUP
Initializing param
restore operation

—
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Lépés | Mivelet Kijelz6
2. A verzio ellenérzése szintén végrehajtodik.

Lathaté a panelon, hogy a firmware verziok nem

ugyanazok.

Gorgesse a szoveget a A\ és ¥ _~ gombokkal .
CANCEL CONT

LOCY VER CHECK ——2
FI1RMWARE VERSION
PRODUCT VAgIANT

3
OK
CANCEL CONT

3. Ha a letoltés folytatodik, a kijelz6n egy erre utalé Gzenet LOC® PAR BACKUP
fog megjelenni. Initializing param
restore operation

— —

4. A letdltés folytatodik, a hajtas épp Ujraindul. LOC & PAR BACKUP
Restarting drive

— —

5. A kijelz6 szazalékosan megadija az atvitel allapotat. LOC Y PAR BACKUP

Restoring/downloading
user set 1

I @& 0%
| [
6. A letdltés folytatodik. LOC® PAR BACKUP

Initializing param
restore operation

— —

7. A letoltés folytatodik, a hajtas épp Ujraindul. LOC ™, PAR BACKUP
Restarting drive

— —
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Lépés

Miivelet

Kijelzé

A letoltés befejezddik.

LOCY PAR BACKUP
Finishing restore
operation

—

A panelon a kovetkezd, figyelmezteté széveg jelenik
meg, majd visszalép a ParBackup menlpontba.

LOCY ALARM

ALARM 2036
RESTORE

EXIT

—

Felhasznaloi szettek beoltése két kiilonb6z6 firmware verzié k6zott

Ha megprobalja a felhasznaldi szetteket betdlteni két, kiildnbdzé firmware kozott, a
panel a kdvetkez6 hibalizenetet jelzik ki:

Lépés | Miivelet Kijelzé

1. Menjen a Paraméterek (Parameters) meniibe és LOC & PAR GROUPS——16
véalassza ki a PARAMETERS mentipontot a fémenibdl 12 Ope rati ng mode
oly médon, ahogy az a Paraméterek (Parameters) 13 Analogue i nputs
fejezetben meg lett adva, a 26. oldalon. 14 Dig ital 1/0
A felhasznaloi szett a 16.09 User set sel (Felhasznaloi 15 Analogue outputs
szett kivalasztas) paraméterrel tolthetd be. Valassza ki a
16 System (Rendszer) paramétercsoportot a A N\és EXIT SEL
¥ nyomégombokkal .

2. Nyomja meg a == gombot a 16. paramétercsoport LOC & PARAMETERS
kivalasztasahoz. Vélassza ki a16.09 User set sel 1603 Pass code
(Felhasznaloi szett kivalasztas) paramétert a ¢ A és 1604 Param restore
¥_~ nyomogombokkal. Minden paraméter aktualis 1607 Param save
értéke a neve alatt lathato. 1609 User set sel

No request
EXIT EDIT
3. Nyomja meg az % gombot.

Valassza ki a betdlteni kivant felhasznaléi paraméter
szetteta < A és < ¥_’ nyomégombok segitségével.

. SAVE
Nyomja meg a N gombot.

LOCY PAR EDIT

1609 User set sel
No request

[1]
“CANCEL | [ SAVE _

LOCY PAR EDIT
1609 User set sel

Load set 1
[2]
CANCEL SAVE
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Lépés | Miivelet Kijelz6
4. A panelen megjelenik a hibat azonosité tzenet. LOC ™, FAULT
FAULT 310
USERSET LOAD
RESET EXIT
Hogy tekinthetéek meg biztonsagi mentéssel kapcsolatos informaciok?
Lépés | Miivelet Kijelzé
1. Lépjen be a = gomb segitségével a Fémenibe (Main | [ OC &, MAIN MENU 1
Menu), ha Kimeneti médban (Output mode) van.
Egyébként nyomja meg ismételten az % gombot a PARAM ETER
Fémenlbe torténd Iépéshez.
EXIT ENTER
2. Lépjen be a Par Backup meniipontba a PAR BACKUP LOC &, PAR BACKUP ———2
kivalasztasaval, a « A és mbok MAKE BACKUP TO PANEL
segitségével, és nyomja meg az gombot. SHOW BACKUP INFO
Valassza a SHOW BACKUP INFO mentipontota <A™ | [RESTORE PARS ALL
és \.;¥_7 nyomégombokkal. RESTORE PARS NO-IDRUN
RESTORE PARS I1DRUN
EXIT SEL
3. Nyomja meg a % gombot. A kijelzén a kdvetkezd LOC®, BACKUP INFO——
informacio jelenik meg: BACKUP INTERFACE VER
BACKUP INTERFACE VER: a biztonsagi mentés B
fajlianak formatum vverzigja. 0.4
FIRMWARE VERSION: a firmware-vel kapcsolatos FIRMWARE VERSION
verzio. UlF1,2020,0,
UIFI: az ACS850 hajtas firmware verzidja. EXIT
2020: Firmware verzio
0: Firmware patch verzié %?g[\}WABRAECI\(/lIJEES‘%EO—
PRODUCT VARIANT
3: ACS850 (Standard control program) B: E: » %8%8 ’8’
Lapozhat az informaciok kozétt a A és ¥/ 2 252
gombok segitségével. P§ODUCT VARIANT
EXIT
4. Nyomja meg az = gombot a Par Backup mentipontba | [| 0C &, PAR BACKUP ———1

torténd visszalépéshez.

MAKE BACKUP TO PANEL
SHOW BACKUP INFO
RESTORE PARS ALL
RESTORE PARS NO-IDRUN

RESTORE PARS I1DRUN
EXIT SEL




B /O Beadllitasok (I/O Settings)

Az |/0 Beadllitasok modban a kovetkez6k érhetbek el:
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+ ellenérizhetéek a hajtas 1/0-it felkonfigurald paraméter beallitasok

+ ellen6rizhet6ek azok a paraméterek, amelyek rendelkeznek forrasként, vagy
célként kivalasztott bemenettel vagy kimenettel

+ szerkeszthet6ek a paraméter beallitasok

 inditas, megallas, forgasirany valtas és a helyi- ill. tavvezérlés kozti valtas

Hogyan szerkeszthet6ek és valtoztathatéak meg az I/O terminalokkal
kapcsolatos paraméter beallitasok?

Lépés

Miivelet

Kijelzé

1.

Lépjen be a JEND gombbal a Fémenibe (Main Menu),
ha Kimeneti modban (Output mode) van,

. . . . . EXIT
Egyébként nyomja meg ismételten az v gombot a
Fémenlbe torténd lIépéshez.

LOC U MAIN MENU 1

esetben a DI1-el kapcsolatban).

A A és ¥ nyomdgombok segitségével
gorgetheti a meng(I?Pitett informacidkat.

Nyomja meg az gombot a digitalis bemenetekhez
térténd visszalépéshez.

EXIT ENTER
2. Lépjen be az I/O beallitasokba az 1/0 SETTINGS LOC & 1/0 SETTINGS —1
menUpont kivalasztasaval, a és Analog outputs
¥_’gombokkal, majd az N megnyomasaval. Analog inputs
Digital 1/0s
DI?Ital inputs
Relay outputs
EXIT SEL
Valassza ki a megfeleld 1/0 csoportot, pl. a digitalis __
bemeneteket (digital inputs), a <A™ és ¥ ,I&ggjgjgléatsﬁ;rgsl NGS 4
gombokkal. Analog inputs
Digital 1/0s
g D
Relay output
EXIT SEL
3. Nyomja meg a = gombot. Egy révid szlinet utan, a LOC & 1/0 SETTINGS —1
kijelz6n megjelennek a kivalasztott csoport beallitasai.
Lépegethet a digitalis bemenetek és kimenetek k6z6tt a xtl start 1n
(A és nyomégombokkal. ¥ . DI2
DI3
1010 Fault reset sel
EXIT INFO
4. Nyomja meg az = gombot. A panel informaciokat LOCY 1/0 INEO
jelenit meg a vonatkoz6 I/O-val kapcsolatban (ebben az NUM OF 1/0 ITEMS

0
SLOT NUMBER

NODE NUMBER
EXIT
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Lépés | Mivelet Kijelz6
5. Vaélassza ki a bedllitast (kiemelt sor a paraméter LOC 1/0 SETTINGS —1
sorszamaval) a (A és ¥ _gombokkal. DI1 vI/0S S
Szerkesztheti a paramétert (Az INFO opcid - jobb als6 1002 Extl start inl
sarok - EDIT opciéva valtozik). DI2
DI3
1010 Fault reset sel
EXIT EDIT
: EDIT
6. Nyomja meg az N gombot. LOC L PAR EDIT
1002 Extl start inl
[P.02.01.00]
CANCEL SEL
7. Adja meg az (j értéket az adott beallitds szamara a LOC L PAR EDIT
(AN és ¥’ gombok segitségével.
A nyomégomb egyszeri megnyomasa néveli/csdkkenti 1002 Extl start inl
az értéket. Nyomva tartva a gombot, az gyorsabban
valtozik. A két gomb egyszerre torténé nyomvatartasa
KICSERELI a megjelenitett értéket az alapértelmezett [P.02.03.03]
értekre. CANCEL SEL
8. Az Uj érték elmentéséhez nyomja meg a % gombot.

Az U] érték melé%g’aéhez, és az eredeti megtartasahoz
nyomja meg a w4 gombot.

LOC W I1/0 SETTINGS —1
DI1

1002 Extl start inl
DI2

DI3
1010 Fault reset sel
EXIT EDIT
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B Referencia szerkesztés (Referencie Edit)

A Referencia Edit opcional a kdvetkez6k érhetbek el:
 a helyi referencia érték pontos szabalyozasa,
+ inditas, megallas, forgasirany valtas és a helyi- ill. tAvvezérlés kozti valtas.

Hogyan szerkeszthet6 a referencia érték?

Lépés | Miivelet Kijelz6

1. Ha a panel tavvezérlési médban van (a REM felirat REMY MESSAGE
latszik a panel allapotsavjaban), valtson at helyi Reference editi ng
vezeérlésre (a LOC felirat jelenjen meg az allapotsavban) | I[Enabled on |y in
a gomb megnyomasaval (tovabbi informaciéért a local control mode

helyi és a tavvezérlés kozti atvaltassal kapcsolatban
tekintse meg a 23. oldalt).

Megjegyzés: alapértelmezetten, a referencia panelrdl ] li
torténd szerkesztése csak helyi vezérlés esetén érhed el.
Tavvezérlés esetén, a referencia csak akkor
szerkeszthet6 a vezérlépanelrdl, ha pl. a 02.34 Panel ref
(Panel referencia) paraméter ki lett valasztva, mint aktiv,
klls6 referencia forrasa.

A jobb oldalon levé szdveg jelenik meg a kijelzén, ha a
referencia nem szerkeszthet® a panelrdl.

2. Egyébkent Iépjen be a Fémeniibe (Main Menu)a S~ | [LOC & MAIN MENU ———1

megnyomasaval, ha a Kimeneti médban (Output mode)
van, PARAME [ ER

2 . . . " EXIT
Egyébként nyomja meg ismételten az wZ gombot a
Fémenlbe torténd 1épéshez.

EXIT ENTER
3. Lépjen be a Reference Edit opciéba, a REF EDIT LOCY REF EDIT

menipont kivalasztasaval, a @Eﬁ ER@ gombok
segitségével, majd nyomja meg az S| gombot.

EH0000.00 rpn

CANCEL NEXT
4. Valassza ki a megfelel6 eléjelet a A é%w LOC Y REF EDIT

gombok segitségével, majd nyomja meg a S gombot.
Vélassza ki a megfelelé szamértéket a < A Neés ¥

nyomégombok segitségével, és miutan [pigden - 1250 - O@ rpm

szamjegy be lett allitva, nyomja meg a N gombot.

CANCEL SAVE
5. Migg@g az utolsd szamijegy is be lett allitva, nyomjaE)meg LOC ™, -1250_.00rpm
a gombot. Lépjen be a Kimeneti médba az 7 49 10
gomb megnyomasaval. A kivalasztott referenciaérték az - Hz
allapotsavban talalhato. 0.50 a

10.7 %
DIR [ MENU _
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B Hajtas informaciok (Drive Info)

A hajtas informaciok menlpontban a kovetkez6k érhetbek el:

» a hajtassal kapcsolatos, alapveté informaciok,

* inditas, megallas, forgasirany valtas és a helyi-, ill. tAvvezérlés kozti valtas.

Hogyan tekinthetéek meg a hajtas informaciok?

segitségével. Megjegyzés: a megjelenitett informacio
kilénbozhet az egyes firmware verziok esetében.
DRIVE NAME (HAJTAS NEV): a DriveStudio
szoftverben, szovegesen megadott hajtas név.

DRIVE TYPE (HAJTAS TiPUS): pl. ACS850

DRIVE MODEL (HAJTAS MODELL): a hajtés tipuskédja
FW VERSION (FW VERZIO): tekintse meg a 48. oldalt.
SOLUTION PROGRAM (ALKALMAZAS PROGRAM): az
aktiv alkalmazasprogram verzidja

BASE SOLUTION PROGRAM (ALKALMAZAS
PROGRAM MINTA): az alkalmazas program mintajaval
kapcsolatos informacio.

STANDARD LIBRARY (ALAPERTELMEZETT
KONYVTAR): az alapértelmezett kdnyvtarakkal
kapcsolatos informacio.

TECHNOLOGY LIBRARY: (TECHNOLOGIAI
KONYVTAR) nem érhetd el az ACS850 esetében
POWER UNIT
SERNO(TELJESITMENYELEKTRONIKAI EGYSEG
SORSZ): a teljesitményfokozat sorozatszama (JPU)
MEM UNIT HW SERNO (MEM EGYSEG HW SORSZ): a
memodriaegység gyartasi sorozatszama (JMU)

MEM UNIT CONFIG SERNO (MEM EGYSEG BEALL
SORSZ): a memoriaegység beallitasi sorozatszama
(MU). EXIT

Nyomja meg az gombot a fémenibe (Main menu)
torténd visszalépéshez.

Lépés | Miivelet Kijelzé
1. Lépjen be a = gomb segitségével a Fémenibe (Main | [ OC O MAIN MENU ———1
Menu), ha Kimeneti médban (Output mode) van.
Egyébként nyomja meg ismételten az % gombot a PARAM ETER
Fémenlbe torténd Iépéshez.
EXIT ENTER
2. Lépjen be a Drive info menlpontba a DRIVE INFO _
kivalasztasaval, a <A™ és \¥_“gembok IE_)(F)QE\SJE ﬁikﬂ\éE INFO
hasznalataval, majd nyomja meg az N gombot. _
DRIVE TYPE
ACS850
DRIVE MODEL
EXIT
3. A kijelz6n lathatdak a hajtassal kapcsolatos informaciok. _
Goérgetheti azokat a <A és \¥_’ nyomégombok Iﬁ\?vC\SJERI%I? E)\KIE .

UlrFl, 2020, O,
SOLUTION PROGRAM

B,&SE SOLUTION PROGRAM
EXIT
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B Paraméter valtozas naplézas (Paraméter Change Log)

A Paraméter valtozas naplézas menupontban a kdvetkezbeket tudja elvégezni:

» megtekintheti a vezérl6panel, vagy a PC szoftver altal legutoljara véghez vitt
parameéter valtoztatasokat,

» szerkesztheti ezeket a paramétereket,

+ inditas, megallas, forgasirany valtas és a helyi- ill. tdvvezérlés kozti valtasok.

Hogyan tekinthetéek meg az utoljara modositott paraméterek, és hogyan
szerkeszthetdek ezek a paraméterek?

Lépés | Miivelet Kijelz6
e e magenibe en | [LOC T WAIN NENU ——1
u), i i utpu van.
Egyébként nyomja meg ismételten az v gombot a PARAM ETER
Fémendlbe térténd lépéshez.
EXIT ENTER
2. Lépjen be a Paraméter Valtozas Naplézas menlpontba a LOC &, MESSAGE
PAR QHG LOG k|v§1lalsztasaval, a @ és wrer | |NO parameters
nyomégombok segitségével, majd nyomja meg az ﬁ available
gombot.
Ha nem valtoztak korabban a paraméterek, a kovetkezd
szOveg fog megjelenni a kijelzén.
— ——
Ha korabban valtoztak a paraméterek, a panel kijelz6jén [ OCa, LAST CHANGES—1
megjelenik a lista, amely a legfrissebb valtozassal 0402 Ext 102 sel
kezddédik. A valtozasok sorrendje a jobb felsé sarokban None
talalhaté szammal is jelezve van (1 jelenti a legfrissebb 11.09.2008 12:-04-55
valzotast, 2 a masodik legujabbat stb.) Ha egy paraméter | (9401 Ext 101 sel
kétszer is valtozott, csak egy valtozasként szerepel a 0402 Ext 102 sel
listdban. A paraméter aktualis értéke, és a paraméter EXIT EDIT
valtozasanak ideje és datuma is szerepel a panel
kijelzéjén. Gorgetheti a paramétereket a A és
¥ nyomogombok segitségével.
3. Amennyiben szerkeszteni szeretne egy paramétert, LOC®, PAR EDIT
vélassza kiaz a és ¥’ gombok segitségével,
és nyomja meg az N gombot. 9402 Ext 102 sel
None
o]l
CANCEL SAVE
4, Adja meg az Uj értéket a paraméter szamaraa AN és | [ OC %, PAR EDIT
¥’ gombok segitségével. Save
Az (j érték elmentéséhez nyomja meg a N gombot. 9402 Ext 102 sel
Az U] érték melj§zéséhez, és az eredeti megtartasahoz O_ O 1
nyomja meg a w4 gombot. [1]
CANCEL SAVE
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Lépés

Miivelet

Kijelzé

A paraméter médositas a lista elején lesz megtalalhato,

mint legutoljara modositott paraméter.

Megjegyzés: alaphelyzetbe allithatja a paraméter
valtozas naplozast 16.14 Reset ChgParlog (Par. méd.
naplé visszaall) paraméter Reset értékre torténd
allitasaval.

LOCY LAST CHANGES—1

FlI
12.09.2008 15:09:33
9402 Ext 102 sel
9401 Ext 101 sel

EXIT EDIT
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Vezérlési helyek és mukodeési
modok

A fejezet tartalma

A fejezet bemutatja a vezérlési helyeket és miikddési modokat a hajtassal
kapcsolatban.
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Helyi vezérlés vs. kiils6 vezérlés

A hajtas két f6 vezérlési hellyel rendelkezik: kiils® és helyi. A vezérlési hely a
vezérlépanelen talalhat6 LOC/REM gombbal, vagy a PC szoftver segitségével
valtoztathaté (Take/Release gomb).

ACS850

-
I
I
| I

r PLC
| I (= Programozhaté [
I logikai vezérld) |

I &
| L IEIELLR
Drive-to-drive link
| I vagy EFB |
Pt ]
| = ! !
516 e Fxxx t.busz modul a
3 @ l
IVezerIo pa(rlserli\)/:gzjzis)c szoftver ° @ I 3. bov. helyben [
L _ _ (opcionalis) | L e e e = |
M M
b 3~

Enkoder

1) Tovabbi bemenetek/kimenetek adhatdak a hajtashoz az opcids /0 bévité modulok (FIO-
xx) 1/2 bdvitéhelyekbe torténd telepitésével.

2) Enkoder vagy rezolver interfész modul (FEN-xx) az 1/2 b&vit6helyekbe telepitve.

3) Két azonos tipusu enkdder/rezolver interfész modul nem megengedett.

B Helyi vezérlés

A vezérl§ utasitasok a vezérl6panel nyomogombjai, vagy a DriveStudio szoftverrel
rendelkezé szamitogép éaltal vannak kiadva, ha a hajtas helyi vezérlésre van allitva.
Helyi vezérlés esetén fordulatszam- és nyomatékvezérlési modok érhetbek el.

A helyi vezérlés altaldban az Gzembe helyezés és a karbantartas soran hasznalatos.
A vezérlépanel mindig felllirja a kiils6 vezérl6jeleket, ha a helyi vezérlés aktiv. A
vezérlési hely helyi vezérlésre torténd atallitasa letilthatd a 76.071 Local lock (Helyi
zarolas) paraméter segitségével.
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A felhasznal6 egy paraméter (30.03 Local ctrl loss (Helyi vezérlés hiba)) segitségével
kivalaszthatja, hogy a hajtas hogy reagaljon a vezérlGpanellel, vagy a PC szoftverrel
kapcsolatos kommunikacios hibara.

B Kilso vezérlés

Ha a kils6 vezérlés lett aktivalva, a vezérld parancsok a terepibusz interfészen (a
beépitett terepibusz interfészen, vagy az opcionalis terepibusz adapteren keresztiil),
I/O sorkapcsokon (digitalis és analog bemenetek), /0O bdvitd modulokon, vagy a
drive-to-drive 0sszekottetésen keresztil érkeznek. Kiilsd referenciak a terepibusz
interfészen, analég bemeneteken, drive-to-drive kapcsolaton és enkdder
bemeneteken keresztil érkezhetnek.

Keét kiils6 vezérlési hely, az EXT1 és az EXT2 érhet6 el. A felhasznald mindkét
vezeérlési helyhez kivalaszthatja a vezérl6 jeleket (pl. start és stop jelek) és a vezérlési
madot is. A felhasznald valasztasatol figgben vagy az EXT1, vagy az EXT2 vezérlési
hely aktiv. Az EXT1/EXT2 koz6tti valasztas a digitalis bemenetek vagy a terepibusz
Vezérl6szo segitségével kivitelezhetd.

A hajtas muikodési modjai
A hajtéds szamos vezérlési moddal szabalyozhato.

B Fordulatszam szabalyozas

A motor a hajtas felé érkezd fordulatszam referenciaval aranyos fordulatszamon fog
forogni. Ez a mdd vagy egy meglévd becsult fordulatszam, mint visszacsatolas, vagy
egy enkaoder ill. rezolver, mint pontos fordulatszam visszacsatolas esetén is
hasznalatos.

A fordulatszdm szabalyozas elérhet6 akar helyi, akar kils6 vezérlés esetén is.

B Nyomaték szabalyozas

A motor a hajtas felé érkezd nyomaték referenciaval aranyos nyomatékkal fog
forogni. Ez a mod enkaoder ill. rezolver jelenlétében, illetve anélkil is hasznalhato.
Enkdder és rezolver alkalmazasa esetén egy igen pontos és dinamikus motor
vezérlés érhet6 el.

A nyomaték szabalyozas elérhetd akar helyi, akar kilsd vezérlés esetén is.

B Specialis szabalyozasi médok

A fenti szabalyozasi modokon kivil a tovabbi, specialis vezérlési modok érhetbek el.

* OFF1 és OFF 3 vészstop modok: a hajtas egy elére meghatarozott lefutasi rampa
szerint all meg, majd a modulacié is megszlinik.

» Jogging (Iéptetés) méd: a hajtas elindul és elkezd gyorsulni az elére
meghatarozott fordulatszamig, ha a jogging jel aktiv.
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Tovabbi informacioért tekintse meg a 10 Start/stop/dir (Inditas/megallas/irany)
paramétercsoportot a 742. oldalon.
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Program tulajdonsagok

A fejezet tartalma

A fejezet bemutatja a vezérléprogram tulajdonsagait.

Hajtas konfiguralas és programozas

A hajtast vezérléprogram két részre oszthato:
+ firmware program,
+ alkalmazéas program.

Hajtas vezérl6program

Alkalmazas program Firmware
Fordulatszém
Funkcio blokk vezérlés
Firmware S| Nyomaték
program bIokk9k d szyabélyozés
(param?ter Haijtas logika M
Standard int?‘fjgsz) v I/O interfész
blokk kényvtar Terepibusz ]
interfész 1 —

A firmware program végzi el a fébb vezérlési funkciokat, beleértve a fordulatszam és
a nyomaték szabalyozast, a hajtas logikat (inditas/megallas), /0O kezelést,
visszacsatolast, kommunikaciot és a védelmi funkciokat. A firmware funkciok a
paraméterek segitségével programozhatéak és allithatéak be.
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B Programozas a paraméterekkel

A paraméterek beallithatoak a kdvetkezbek altal
» avezérlpanel, ahogy Az ACS850 vezérlbpanel fejezetben részletezve van

» a DriveStudio PC szoftver, ahogy a DriveStudio Felhasznaloi kézikényvben
(BAFE68749026 [Angol]) részletezve van, vagy

» aterepibusz interfész, ahogy a Vezérlés a beépitett terepibusz adapteren
keresztlil és Vezérlés a terepibusz adapter modulon keresztlil fejezetekben
részletezve van.

Minden paraméter beallitas automatikusan a hajtas allandé memériajaban tarolodik.
Javasolt elmenteni a paramétereket a 16.07 Param save (Param. mentés)
paraméterrel, mielStt a vezérléegységet felszlltségmentesiti, €és mar mddositott
néhany paraméteren.

Ha szikséges, az alapértelmezett paraméter értékek a 16.04 Param restore
(Paraméter visszaallitas) paraméter segitségével visszaallithatéak.

Megjegyzés: abban az esetben, ha csak a paraméterek egy része lathato, allitsa a
16.15 Menu set sel (Menli szett kivalasztas) paramétert a Load long értékre.

B Alkalmazas programozas

A firmware program funkcioi kiterjeszthetéek az alkalmazas programozas
segitségével (a standard hajtas csomag nem tartalmazza az alkalmazas programot).
Az alkalmazasok programok funkcié blokkok segitségével épithetéek fel, az
IEC-61131 szabvany szerint. Néhany hajtas paramétert, mint firmware funkcié blokk
bemenetet lehet felhasznalni, és igy mddosithaté az alkalmazas program
segitségével is. Kérjik, vegye figyelembe, hogy az alkalmazas program altal
végrehaijtott paraméter valtozasok feliilirjak a DriveStudio PC szoftver altal elvégzett
valtoztatasokat.

Tovabbi informacidért tekintse meg az

» Alkalmazasi segédlet: Alkalmazas programozas az ACS850 hajtasoknal
(3AUA0000078664 [Angol]), és a

» DriveSPC Felhasznaléi kézikényv (3AFE68836590 [Angol]) dokumentumokat.

Alkalmazas program engedélyezés és védelem

A hajtas hozzarendelhet6 egy alkalmazas licenszhez, amely a Drive SPC program
hasznalatahoz egy azonositét és egy jelszét tartalmaz. Hasonldképpen, a DriveSPC-
ben létrehozott alkalmazas program lekédolhatd egy azonositéval, vagy egy
jelszoval.

Ha a titkositott programot letéltik egy licenszelt hajtasra, az alkalmazés azonositéja
és jelszava meg kell, hogy egyezzen. A titkositott alkalmazés nem tdltheté le egy
nem licenszelt hajtasra. A masik oldalrél megkézelitve, egy nem titkositott
alkalmazas azonban letdlthet6 egy licenszelt hajtasra.
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Az alkalmazas licensz azonositéja a DriveStudio szoftverben megtekinthetd, a hajtas

szoftver beallitdsoknal, az APPL LICENCE néven. Ha az érték 0, nem lett licensz

hozzarendelve a hajtashoz.

Megjegyzés:

» az alkalmazas licensz csak teljes hajtashoz rendelhetd, nem pedig kilon
vezérléegységhez.

+ A titkositott alkalmazas csak egy teljes hajtasra t6lthetd le, nem pedig egy kilon
vezérléegységre.

Vezérlo interfészek

B Programozhaté analég bemenetek

A hajtas két programozhaté anal6g bemenettel rendelkezik. Minden bemenet kiilén
allithaté fesziltség (0/2...10 V vagy -10...10 V) vagy aram (0/4...20 mA)
bemenetként, egy jumper segitségével, amely a JCU vezérl6egységen talalhaté
meg. Minden bemenet szlrhetd, invertalhato és skalazhatd. Analég bemenetek
adhatéak a hajtashoz a FIO-xx I/O bévité hozzaadasaval.

Beallitasok

Tekintse meg a 13 Analogue inputs (Analég bemenetek) paramétercsoportot (755.
oldal).

B Programozhaté analég kimenetek

A hajtas két analdg aram kimenettel rendelkezik. Minden kimenet sz(irhetd,
invertalhato és skalazhaté. Analég kimenetek adhatéak a hajtashoz a FIO-xx I/O
bévité hozzaadasaval.

Beallitasok

Tekintse meg a 15 Analogue outputs (Anldg kimenetek) paramétercsoport (780.
oldal).

B Programozhaté digitalis bemenetek és kimenetek

A hajtas hat digitalis bemenettel, egy digitalis start interlock (inditas tiltds) bemenettel,
és ket digitalis /be/kimenettel rendelkezik.

Egy digitalis bemenet (DI6) PTC termisztor bemenetként is mikddik. Tekintse meg a
Termikus motor védelem fejezetet a 86. oldalon.

A digitalis bemenetek/kimenetek egyike frekvencia bemenetként, a masik frekvencia
kimenetként hasznalhaté.

A digitalis be- és kimenetek szama a FIO-xx 1/O opcios bévité modulokkal ndvelhetd.
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Beallitasok

Tekintse meg a 14 Digital I/O (Digitalis I/0O paramétercsoport (7162. oldal).

B Programozhaté I/O boviték

A be- és kimenetek szama a FIO-xx I/O opcios b&vité modulokkal névelhetd. A hajtas
1/0 konfiguraciés parameéterek (13, 14 és 15 paramétercsoportok) tartalmazzak a
kiildnb6zd FIO-xx modulokkal maximalisan hasznalatba vehetd DI, DIO, Al, AO és
RO terminalok mennyiségét.

A lenti tablazat megadja a hajtas lehetséges 1/0 kombinacioit:

Hely Bsrf:::tsek Dig(ilt)a'l"os‘)"o be?:ea;:!t]ek ki?nr:aar::tg;k kimz(:ll:tek
(DI) (Al) (AO) (RO)

JCU vezérléegyseég 7 2 2 2

F10-01 - 4 - B

F10-11 - 2 3 1 -

FlO-21 1 - 1 - 2

Példaul, a hajtashoz csatlakoztatott FIO-01 és FIO-21 modulokkal, a DI1...8,
DIO1...6, Al1...3, AO1...2 és RO1...7 terminalokat vezérlé paraméterek aktivak.

Beallitasok

Tekintse meg a 13 Analogue inputs (Analég bemenetek) (155. oldal), 14 Digital I/O
(Digitalis I/0 (162. oldal), 15 Analogue outputs (Anlég kimenetek) (180. oldal) és 94
Ext 10 conf (Kiilsé 10 beéllitas) (306. oldal) paramétercsoportokat.

B Programozhaté relé kimenetek

A hajtas harom relé kimenettel rendelkezik. A kimeneteket aktivalo jel a
paraméterekkel adhaté meg.

Relé kimenetek adhatdak a hajtashoz a FIO-xx 1/0 bévité hozzaadasaval.

Beallitasok

Tekintse meg a 714 Digital I/O (Digitalis I/O paramétercsoportot (762. oldal).

B Terepibusz vezérlés

A hajtas szamos, kildnb6z6 automatizalasi rendszerhez csatlakoztathato a
terepibusz interfészén keresztll. Tekintse meg a Vezérlés a beépitett terepibusz
adapteren keresztiil és Vezérlés a terepibusz adapter modulon keresztiil fejezeteket
(395. és 425. oldalak).
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Beallitasok

50 Fieldbus (Terepibusz) (279. oldal), 51 FBA settings (beéllitasok) (283. oldal), 52
FBA data in (Terepibusz adatok a szabalyzo felé) (284. oldal), 53 FBA data out
(Terepibusz adatok a hajtas felé) (285. oldal) és 58 Embedded Modbus (Beépitett
Modbus) (289. oldal) paramétercsoportok.

Motor vezérlés

B Allandé fordulatszamok

Lehetséges akar 7 db allando fordulatszamot is elére megadni. Az allando
fordulatszamok aktivalhatéak, példaul a digitalis bemeneteken keresztil. Az allando
fordulatszamok fellilirjak a fordulatszam referenciat.

Beallitasok

Tekintse meg a 26 Constant speeds (Allandé fordulatszamok) paramétercsoportot
(219. oldal).

B Kiritikus fordulatszamok

A Kritikus fordulatszamok funkcié olyan alkalmazasok szamara érhetd el, ahol
bizonyos motor fordulatszamokat vagy fordulatszam tartomanyokat at kell ugrani,
példaul a mechanikai rezonanciaval kapcsolatos problémak miatt.

Beallitasok

Tekintse meg a 25 Critical speed (Kritikus fordulatszam) paramétercsoportot (278.
oldal).

B Fordulatszam szabalyzé finomhangolas

A hajtas fordulatszam szabalyozéja automatikusan bedllithaté az automatikus
finomhangolas funkciéval (23.20 PI tune mode (Pl finomhangolasi méd) paraméter).
Az automata finomhangolas a motor és a gépezet terhelésétél és tehetetlenségétdl
flgg. Kézzel is beallithatdé az aranyos rész (erésités), az integralasi és a derivalasi
id6.

Az automata finomhangolas négy kulénb6z6 modon végezhetd el, a 23.20 Pl tune
mode (Pl finomhangolasi méd) paraméter beallitdsaitol figgéen. A Smooth, Middle
és Tight opciék megadjak, hogy a hajtds nyomaték referenciaja hogyan reagaljon a
fordulatszam referencia ugrasra a finomhangolas utan. A Smooth opci6 lassu valaszt
biztosit; a Tight pedig a leggyorsabbat. A User opcid egy egyedi szabalyozasi
érzékenységet biztosit a 23.21 Tune bandwidth (Savszélesség hangolas) és 23.22
Tune damping (Hangolas csillapitas) paraméterek segitségével. Részletes
finomhangolasi allapot informaciohoz juthat a 06.03 Speed ctrl stat (Ford. sz. vez.
allap) paraméter segitségével. Ha a finomhangolasi rutin sikertelen, a SPEED CTRL
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TUNE FAIL figyelmeztetés jelenik meg a kijelzén, kb. 15 masodpercig. Ha a megallas
parancs aktiv lez a finomhandolas alatt, a rutin megall.
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Az automatikus hangolasi rutin elvégzésének eléfeltételei:
» az ID azonositas sikeresen befejez6dott.

» A fordulatszdm, nyomaték, aram és felfutasi korlatok be legyene allitva (20 Limits
(Korlatok) és 22 Speed ref ramp (Fordulatszam referencia rampa)
paramétercsoportok).

» Fordulatszam visszacsatolas szlirés, fordulatszam hiba sz(irés: és a nulla
fordulatszam be legyenek allitva (19 Speed calculation (Fordulatszam szamitas)
23 Speed ctrl (Fordulatszam szabalyozas) paramétercsoportok).

* A hajtas ne Gzemeljen.
Az automatikus hangolas eredményei automatikusan beallitédnak az adott
paraméterekbe:

* 23.01 Proport gain (Aréanyos névekmény) (a fordulatszam szabdlyozé aranyos
névekménye)

» 23.02 Integration time (Integralasi id6) (a fordulatszam szabalyzé integralasi
ideje)

* 01.31 Mech time const (Mechanikai idéallandé) (a gépezet mechanikai
idéallandoja).

A lenti abra bemutatja a fordulatszam referencia egység ugrasara adott fordulatszam
valaszokat (tipikusan 1...20%).

A: kompenzalatlan.

B: normal finomhangolas (automata hangolas).

C: normal finomhangolas (manudlisan). Jobb dinamikus teljesitmény, mint a B-vel.
D: tulkompenzalt fordulatszam szabalyzo.
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A lenti abra a fordulatszam szabalyzé egyszerisitett blokkdiagramjat tartalmazza. A
szabalyz6 kimenete a referencia a nyomaték szabalyz6 szamara.

Derivalt
felfutas
kompenzacié

Aranyos,

Fordulatszam + __ Hiba integral + +Nyomaték
referencia -3 érték @ireferencia

Derivalt

Uzemi fordulatszam

Beallitasok

Tekintse meg a 23 Speed ctrl (Fordulatszam szabalyozas) paramétercsoportot (207.
oldal).

B Enkdder tamogatas

A program két enkoédert (vagy rezolver) tdmogat (1. és 2.). A multiturn enkéderek
csak enkoder 1-ként tamogatottak. Négy opcids interfész modul érhet6 el:

* TTL FEN-01 enkdder interfész: két TTL bemenet, TTL kimenet (az enkdder
emulaciéhoz és az echo-hoz) és két digitalis bemenet a reteszelés
pozicionalasahoz.

« FEN-11 abszolut enkdder interfész: abszolut enkdder bemenet, TTL bemenet,
TTL kimenet (az enkdder emulaciohoz és az echo-hoz) és két digitalis bemenet a
reteszelés pozicionalasahoz.

* FEN-21 rezolver interfész: rezolver bemenet, TTL bemenet, TTL kimenet (az
enkodder emulacidhoz és az echo-hoz) és két digitalis bemenet a reteszelés
pozicionalasahoz.

* FEN-31 HTL Enkéder interfész: HTL Enkéder bemenet, TTL kimenet (az enkéder
emulaciéhoz és az echo-hoz) és két digitalis bemenet a reteszelés
pozicionalasahoz.

Az interfész modul a hajtas 1. vagy 2. opcios bdvitéhelyéhez csatlakozik.
Megjegyzés: két azonos tipusu enkdder interfész modul nem megengedett.



Program tulajdonsagok 67

Beallitasok

Tekintse meg az 91 Absol enc conf (Abszolut enk. beéll.), 92 Resolver conf (Rezolver
beallitasok) és az 93 Pulse enc conf (Impulzus enkdder beallitas)
paramétercsoportokat (307., 304. és 304. oldalak).

B Jogging (Iéptetés)

Keét jogging funkcid (1 vagy 2) érhet6 el. Ha a jogging méd aktivalva van, a hajtas
elkezd felfutni a meghatarozott jogging fordulatszamig, az elére megadott jogging
felfutdsi rampa alapjan. Ha a funkcio le lett tiltva, a hajtas lefutassal megall a
meghatarozott jogging lefutasi rampa szerint. Egy nyomégomb hasznélhaté a hajtas
inditdsahoz és megéllitasahoz a jogging alatt. A jogging funkcié tipikusan a
szervizelés és a belizemelés soran soran hasznalatos, a berendezés helyi
vezérlésére.

Az 1. és 2. jogging funkcié paraméterrel vagy terepibuszon keresztul aktivalhato. A
terepibuszon keresztil torténd aktivalashoz tekintse meg a 02.22 FBA main cw
(Terepibusz f6 Vezérl6sz6) vagy 02.36 EFB main cw (Beépitett f6 Vezérl6szo)
paramétert.

A lenti abra bemutatja a hajtds mikoédését a jogging soran (vegye figyelembe, hogy
nem lehet kozvetlenil alkalmazni a terepibuszon keresztiil, ugy, mint azokat,
amelyek nem igényelnek engedélyezé jelet; tekintse meg a 710.09 Jog enable (Jog
engedélyezés) paramétert). Bemutatjak azt is, hogy a hajtas hogyan valt normal
mikodésre (= jogging (Iéptetés inaktiv) amikor az inditas parancs aktiv). Jog parancs
= a jogging kimenetének allapota; Jog engedélyezés = Jogging engedélyezve a
forras altal, amely a 10.09 Jog enable (Jog engedélyezés) paraméterben adhato
meg; Start parancs = a hajtas inditasi parancs allapota.
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Fordulatszam

Jogging példa

T T T T »
1" 12 13 14 15 16 Id6
Jog .’Jo’g In,d't
- (lépés) | as .
Fazis | para . Leiras
engedé| para
ncs .
lyezés | ncs
1-2 1 1 0 | A hajtas felfutassal eléri a jogging fordulatszamot, a jogging
funkcié felfutasi rampaja szerint.
2-3 1 1 A hajtas a jogging fordulatszamon tGzemel.
3-4 0 1 A hajtas lefutassal eléri a nulla fordulatszamot, a jogging
funkciod lefutasi rampaja szerint.
4-5 0 1 A hajtas nem lGzemel.
5-6 1 1 A hajtas felfutassal eléri a jogging fordulatszamot, a jogging
funkcid felfutasi rampaja szerint.
6-7 1 0 | A hajtas a jogging fordulatszamon tzemel.
7-8 X 0 1 | AJog (Iépés) engedélyezés nem aktiv; a normal mikodés
folytatodik.
8-9 X 0 1 | A normal mikodés felilirja a joggingot. A hajtas kdveti a
fordulatszam referenciat.

9-10 X 0 0 | A hajtas az aktiv lefutasi rampa mentén lelassul a nulla
fordulatszamra.

10-11 X 0 | A hajtas nem Gzemel.

11-12 X A normal mikodés feliilirja a joggingot. A hajtas az aktiv
felfutasi rampa mentén felgyorsul a referencia
fordulatszamra.

12-13 1 1 A start parancs felllirja a jog (Iéptetés) engedélyezés jelét.

13-14 1 1 0 | A hajtas lefutassal eléri a jogging fordulatszamot, a jogging
funkcio lefutasi rampaja szerint.

14-15 1 1 A hajtas a jogging fordulatszamon tzemel.

15-16 X 0 A hajtas lefutassal eléri a nulla fordulatszamot, a jogging

funkciod lefutasi rampaja szerint.
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Megjegyzés: a jogging funkcido nem miikddik, ha a hajtas inditas parancs aktiv, vagy
ha a hajtas helyi vezérléssel vezérelt.

Megjegyzés: a rampa alak id6 nullara van allitva a jogging alatt.

B Skalar motor vezérlés

Valaszthato skalar vezérlés is a Kozvetlen nyomaték szabalyozas (DTC) helyett.
Skalar vezérlés esetén a hajtas frekvencia referenciaval van vezérelve. lly modon
azonban a DTC kiemelked®6 teljesitménye nem érhetd el skalar vezérlés esetén.

A kovetkezd helyzetekben érdemes skalar vezérlést alkalmazni:

+ tdbbmotoros hajtasokban: 1) ha a terhelés nem egyenléen oszlik meg a motorok
kozott, 2) ha a motorok kildonb6zé méretliek, vagy 3) ha a motorok le lesznek
cserélve a motor azonositas (ID Run) utan,

» ha a motor névleges arama kisebb, mint a hajtas névleges kimeneti aramanak
1/6-a,
* ha a hajtas csatlakoztatott motor nélkil izemel (pl. tesztelési célokbdl),

* ha a hajtas egy kbézépfesziltségl motort vezérel egy step-up transzformatoron
keresztil.

Skalar vezérlés esetén néhany standard funkcié nem érhet6 el.

IR kompenzacié a skalar médban vezérelt hajtasnal

Az IR Kompenzacié csak akkor aktiv, ha Motor fesziiltség
a motor vezérlési mdd a skalar
vezérlési moéd. Ha az IR kompenzacié L
aktiv, a hajtas extra feszliltség IR Kompenzacié
névekményt biztosit a motor szamara,

alacsony fordulatszamon. Az IR

kompenzacio olyan alkalmazésoknal

hasznalatos, ahol nagy inditbnyomaték

igény Iép fel. =~ Nincs kompenzacié

f(Hz)
Kdzvetlen nyomaték szabalyozas
esetén (DTC) az IR kompenzacié nem érhetd el, és nem is sziikséges.

B Felhasznalo altal definialhaté terhelési gorbe

A hajtas kimenete korlatozhatd, ha egy felhasznald terhelési gorbét definial. A
gyakorlatban, a felhasznaléi terhelési gorbe egy tulterhelési és egy alulterhelési
gorbébdl all, azonban ez nem kotelez6 érvényi. Minden gorbét 6t pont alkot, amely
megfelel a kimeneti aramnak vagy nyomatéknak, a frekvencia fuggvényében.
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Egy figyelemeztetést, vagy egy hibajelzést lehet beallitani arra az esetre, ha a gorbe
értékeit meghaladjak aktudlis ertékek. A fels6 szakasz (a tulterhelés gorbéje)
nyomaték-, vagy aramkorlatként is hasznalhato.

Terhelés (%)
A

|
Tulterheléses teriilet |
|

[
|
i 3414
[
|

3415 e
34.13  Megengedett miikédési 34.11
e — 34.12
34.10 .
- |
34.08 _ |
[~ ,7734'09// Alulterheléses teriilet I
\ . |
| |
I 1 1 . t—» f(Hz)
34.03. par. 34.04. par. 34.05. par. 34.06. par. 34.07. par.
Beallitasok

Tekintse meg a 34 User load curve (Felhasznaloi terhelési gbrbe) paramétercsoportot
(245. oldal).

B Felhasznalo altal definialhaté U/f gorbe

A felhasznal6 egy egyedi U/f gorbét is definialhat (a kimeneti feszliltséget a
frekvencia foggvényében). A gorbe specialis alkalmazasoknal lehet hasznos, amikor
a linearis és a négyzetes U/f aranyok nem megfelelSek (pl. amikor a motor indité
nyomatékat meg kell ndvelni).

Fesziiltség (V) Egyedi U/f arany

A
38.13. par.
3812.par. | —— -~ -~ ———— -~

381l.par. | -~ — =~~~ — — — — — —

|
|
|
|
|
|
|
|
|
38.09. par. | — — :
|
|
|

[
[
[
[
|
38.10.par. | - — _ _ _ _ _ _ |
[
[
[
|
[

: ‘ : : ‘ » f(Hz)
38.04 par. 38.05 par. 38.06 par. 38.07 par. 38.08 par.
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Megjegyzés: az U/f gorbe csak skalar vezérlés esetén érhet6 el, azaz ha a 99.05
Motor ctrl mode (Motor szab. mod) beallitds Scalar értéken van.

Megjegyzés: minden, a felhasznald altal definialt pont nagyobb frekvenciaju és
nagyobb fesziltségil kell, hogy legyen, mint a korabbi pont.

FIGYELMEZTETES! A nagy feszilltség alacsony frekvencian
A teljesitményromlast vagy motor roncsolédast okozhat a tulmelegedés miatt.

Beallitasok

Tekintse meg a 38 Flux ref (Fluxus referencia) paramétercsoportot (260. oldal).
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B Automatikus fazisszabalyozas

Az automatikus fazisszabalyozas (autophasing) egy automatikus mérési rutin, amely
az allandémagneses szinkron motor magneses fluxusanak szdghelyzetét, vagy a

A motor vezérlés szamara szikséges a rotor fluxus abszolut helyzete a pontos motor
nyomaték szabalyozésa érdekében.

Az abszolut enkdderekhez és rezolverekhez hasonlé érzékel6k folyamatosan
visszaadjak a rotor pozicidjat, miutan a rotor és az érzékeld nullszége be lett allitva. A
masik oldalon, egy standard impulzus enkéder meghatarozza a rotor pozicidjat a
forgas kézben, de a kezdeti pozicié nem ismert. Habar, az impulzus enkdder abszolut
enkoderként is hasznalhato, ha Hall érzékel6kkel van felszerelve, a kezdeti pozicié
pontatlansaga elég nagy. A Hall érzékel6k “kommunikacios impulzusokat”
generalnak, amelyek egy fordulat alatt hatszor valtoztatjak meg az allapotukat, tehat
csak az tudhato, hogy melyik 60°-os tartomanyban talalhaté a kezdeti pozicid.

N

1

Rotor 9

Abszolut enkéder/rezolver

Az automata fazisszabalyoz6 funkciot le kell futtatni az allandémagneses szinkron,
és szinkron reluktancia motorokkal a kévetkezé esetekben.

1. Uzem kézbeni rotor és enkdder pozicio kiildnbség mérésénél, ha egy abszolut
enkdder, egy rezolver, vagy egy kommutacios jellel rendelkezd enkéder
hasznalatos.

2. Minden bekapcsolasnal, amikor inkrementalis enkéder van hasznalva.
3. A nyilt hurki motorvezérlés esetén, minden egyes inditas soran.

A nyilt hurkd mod esetén a rotor nulla szégét az inditas el6tt kell meghatarozni. A zart
hurku szabalyozasi méd esetén az aktualis rotor sz6g az automata fazisszabalyozas
segitségével hatarozhaté meg, ha az érzékel6 jelzi a nulla sz6get. A szbg offszetjét
meg kell hatarozni, mert az aktualis nulla sz6g a rotor és az érzékel6 kdzott altaldban
nem egyezik meg a valésaggal. Az automata fazisszabalyozo funkcié meghatarozza
a mikddés mikéntjét nyitott, és zart huri médokban.
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Megjegyzés: nyitott vezérlés esetén, a motor folyatosan forog az inditas soran, mivel
a tengely megfordul a visszamaradé fluxus miatt.

A motor vezérlésénél hasznalt rotor pozicio offszet a felhasznalé altal is megadhato.
Tekintse meg a 97.20 PM angle offset (All.magn. szég offszet) paramétert.

Megjegyzés: ugyanaz a paraméter hasznalatos az automatikus fazzisszabalyozasi
rutin soran, amelyik mindig beleirja az értékét a 97.20 PM angle offset (All. méagn.
szdg offszet) paraméterbe. Az Automatikus fazisszabalyozasos ID futtatasi
paraméterek akkor is frissulnek, ha a felhasznaléi méd nem aktiv (tekintse meg a
97.01 Use given params (Haszn. a megadott paramétereket) paramétert).

Szamos automata fazisszabalyozas érhet6 el (tekintse meg a 71.07 Autophasing
mode (Automatikus fazisszabalyozas mod) paramétert).

A forgasi mod javallott, féként az 1. esetben (tekintse meg a fenti listat), mivel ez a
legrobosztusabb és legpontosabb modszer. A forgd modnal a motor tengelye
mindkét iranyban forog, (+360/pdlusparok)°-ot, a rotor poziciojanak
meghatarozasahoz. A harmadik esetben (nyitott hurkos szabalyozas), a tengely csak
egy iranyba forog, és a szdg kisebb.

Az alléhelyzeti (nyugalmi) médok akkor hasznalatosak, ha a motor nem tud
megfordulni (pl. ha a terhelés ra lett helyezve). Mivel a motor karakterisztikak és a
terhelések kulénboznek, ugy a tesztelést is oly modon kell elvégezni, hogy meg kell
talalni a legmegfelel6bb nyugalmi allapotot.

modban futdé motorndl alkalmazzak. Ebben a helyzetben a 11.07 Autophasing mode
(Automatikus fazisszabalyozas mod) paraméter beallitdsanak nincs hatasa.

Az automata fazisszabalyozo funkcio sikertelen lehet, és ezért javasolt, hogy a rutint
tobbszor is lefuttassuk, és ellendrizzik a 97.20 PM angle offset (All.magn. sz6g
offszet) paraméter értékét.

Egy automatikus fazisszabalyozasi hiba |éphet fel, ha a becsiilt rotor sz6g
nagymeértékben kildnbdzik a rotor mért szégéhez képest. Egy lehetséges ok lehet a
mért és a becslult értékek kdzott fennalld kildnbségre, hogy szlip Iépett fel a motor
tengelyéhez térténd enkoder csatlakozasnal.

Egy masik ok az automatikus fazis szabalyozas hibajara a sikertelen automatikus
fazis szabalyozasi rutin. Mas szavakkal, a kezdetektdl rossz értékek voltak megadva
a 97.20 PM angle offset (All.magn. szég offszet) paraméterben.

A harmadik ok az automatikus fazisszabalyozas hibajara a forgé motor esetében,
hogy rossz motor tipus lett megadva a vezérl6programban, vagy ha a motor ID
futtatas (ID run) nem fejez6dott be rendesen.

Tovabba, a 0026 AUTOPHASING hiba generalédhat az automatikus
fazisszabalyozasi rutin alatt, ha a 171.07 Autophasing mode (Automatikus
fazisszabalyozas mod) paraméter Turning értékre van allitva. A forgd (Turning)
modnak szuksége van arra, hogy a rotor forogni tudjon az automatikus
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fazisszabalyozasi rutin soran. Ha a motor reteszelve lett, vagy nem lehet kénnyen
megforgatni, vagy ha a rotor kilsé erék hatasara elfordul, egy hiba generalédik. A
kivalasztott médtél figgetlenil, automatikus fazisszabalyozasi hiba generalodik, ha a
motor forog, mielétt az automatikus fazisszabalyozasi rutin elindulna.

B Fluxus fékezés

A jobb lefutast tud biztositani a motor magnesezésének ndvelésével. A motor fluxus

Motor

fordulatsz (%) Ter = fékezd nyomaték

Ty =100 Nm
Nincs fluxus

/

Fluxus fékezés

Fluxus fékezés Nincs fluxus

. . . . ~ f(Hz)

t(s)

novelésével a fékezés soran a motorban keletkezd energia termikus motor energiava
alakul at.

A hajtas folyamatosan figyeli a motor allapotat, még a fluxus fékezés soran is. lly
modon, a fluxus fékezés a motor fékezésekor, vagy akar fordulatszamanak
valtoztatasakor is hasznalhatd. A fluxus fékezés egyéb el6nyei:

» afékezés azonnal megkezdddik, amint a stop parancs ki lett adva. A funkciénak
nem Kell varnia a fluxus redukciora, mielétt megkezdédik a fékezés.

* Az indukciés motor hiitése hatékony. A motor stator arama ndvekszik meg a
fluxus fékezés soran, és nem a rotor aram. A stator nagysagrendekkel
gyorsabban hiil, mint a rotor.

» Afluxus fékezés az indukcios és az allandémagneses szinkron motoroknal
hasznalhaté.
Két fékezési teljesitmény szint érhet6 el:

* amérsékelt fékezés gyorsabb lefutast eredményez ahhoz képest, ahol a fluxus
fékezés tiltva van. A motor fluxus szintje korlatozva van a motor
tulmelegedésének megelézése céljabdl.

» Ateljes fékezés szinte az 6sszes aramot felhaszndlja arra, hogy a mechanikai
energiat motor héenergiava alakitsa at. A fékezési id6 révidebb a mérsékelt
fékezéshez képest. Ciklikus hasznalat esetén a motor melegedése szdmottevd is
lehet.

Beallitasok

40.10 Flux braking (Fluxus fékezés) paraméter (263. oldal)
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Alkalmazas szabalyozas

B Alkalmazas makroék

Tekintse meg az Alkalmazas makrok fejezetet (95. oldal).

B Folyamat PID szabalyozas

Egy beépitett PID szabalyozét tartalmaz a hajtas. A szabalyzé a folyamatvéltozok,
mint pl. nyomas, aramlas, vagy folyadékszint szabalyozasara alkalmazhato.

A folyamat PID szabalyozas esetén a folyamat referencia (alapjel) a hajtashoz van
csatlakoztatva, a fordulatszam referencia helyett Az izemi érték (folyamat
visszacsatolas) is vissza van vezetve a hajtashoz. A folyamat PID vezérlés beallitja a
hajtas fordulatszamat annak érdekében, hogy tartsa a mért folyamat mennyiséget
(Gzemi érték) a kivant szinten (alapjel).

A lenti egyszerisitett abra a folyamat PID vezérlést mutatja be.

Alapjel ———

Folyamat
All —p PID 9 —
Az — Folyamat [~ i —
e Uzemi

D2D —p»{ értekek
FBA —b»

A még részletesebb blokk diagrammért tekintse meg a 450. oldalt.

A folyamat PID szabalyzé gyors felkonfiguralasa

1. Valasszon egy alapjel forrast (27.01 PID setpoint sel (PID alapjel kivalasztas)).

2. Valasszon egy visszacsatolas forrast, és allitsa be a minimum és maximum
értékeket (27.03 PID fbk1 src (PID visszacsatolas1 forras), 27.05 PID fbk1 max
(PID visszacsatolas1 maximum), 27.06 PID fbk1 min (PID visszacsatolas1
minimum)). Ha egy masodik visszacsatolast is hasznalni szeretne, allitsa be a
27.02 PID fbk func (PID visszacsatolas funkcié), 27.04 PID fbk2 src (PID
visszacsatolas2 forras), 27.07 PID fbk2 max (PID visszacsatolas2 maximum) és
27.08 PID fbk2 min (PID visszacsatolas2 minimum) paramétereket is.

3. Allitsa be a ndvekményt, integralasi- és derivalasi idét, és a PID kiemenet szintjét
(27.12 PID gain (PID névekmény), 27.13 PID integ time (PID integralasi idé),
27.14 PID deriv time (PID derivalasi id6), 27.18 PID maximum (PID maximum) és
27.19 PID minimum (PID minimum)).
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4. A D szabalyoz6 kimenetet a 04.05 Process PID out (Foly PID ki) paraméter
jeleniti meg. Valassza ki, mint a forrasat pl. a 21.07 Speed ref1 sel (Ford.sz. ref1
kivalasztas) vagy 24.01 Torq ref1 sel (Nyomaték ref1 kivalasztas)
paramétereknek.

Alvas funkcié a folyamat PID szabalyozashoz
A kovetkezd példa mutatja be az alvas funkciéo miikbdését.

A hajtas egy nyomésfokozo szivattyut vezérel. A vizfogyasztas éjszaka lecsékken.
Kovetkezményként a folyamat PID szabalyozo lecsdkkenti a motor fordulatszamat.
Mindamellett, hogy a a csdvekben természetes veszteségek Iéphetnek fel, és a
centrifugal szivattyukra alacsony fordulatszamon jellemz6 a kis hatasfok, a motor
nem fog megallni. Az alvas funkcié figyeli a fordulatszam csdkkenését, és megallitja
a feleslegesen miik6dé szivattyut, miutan az alvasi késleltetés eltelt. A hajtas alvo
modba kertl, és tovabbra is monitorozza a nyomast. A szivattyu Gjraindul, ha a
nyomas leesik egy el6re meghatarozott minimalis szint ala, és az ébredési
késleltetés eltelik.

Motor fordulatszam
ty = alvasi késleltetés (27.24)
twg = ébredés késleltetés (27.26)

Alvasiszint \ N
(27.23)
. 1dé
} TOP
Uzemi érték sTO

Nem invertalt (27.16 forrasa = 0)

Ebredési szint.

(27.25)

1d6

Uzemi érték
Ebredési szint.

(27.25)

Invertalt (27.16 forrasa=1)

1d6
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Beallitasok

27 Process PID (Folyamat PID) paramétercsoport (222. oldal) és 23.08 Speed
additive (Fordulatszam tébblet) paraméter (211. oldal).

A PID vezérl6 makré a vezérl6panelrél aktivalhatdo az ASSISTANTS - Firmware
assistants — Application Macro — PID control menlpontok kivalasztasaval. Tekintse
meg a 107. oldalt is.

B Mechanikus fékvezérlés

Egy mechanikus fék hasznalhatd a motor és a hajtott berendezés nulla
fordulatszdmon térténé tartasara, ha a hajtas meg lett allitva, vagy nem tzemel.

A 03.15 Brake torq mem (Fék nyomaték mem) és a 03.16 Brake command (Fék
parancs) paraméterek adjak meg a tarolt nyomaték értéket, ha a fék zarasi parancs ki
lett adva, illetve a fék parancs értékét.

Beallitasok

42 Mech brake ctrl (Motor fék vezérlés) paramétercsoport (264. oldal).

BSM = Brake State Machine (Fék

Allapotl Gép) Barmelyik allapotbol
*A 42.12 Brake fault func (Fék hiba 1)
funkcié) paraméter beallitasaitol L
BSM  — o011
MEGALLITVA
<l
) - 2)
Hiba/Figyelmeztetés* BSM
A FEK NINCS ZARVA INDITAS [ 0/1/111
1
= 10) -|- 3)
,Hiba/FigyeImeztete's*, OPEN 111/0/0 A
FEK INDITO NYOMATEK FEK
<1 |
+ 4)
RAMPA NY- »
1) TASA [ Voo 6)
< i B
12) FEK ZARAS
—— 0/1/1/0
- 8)
<.l I
|T 13) - 7)
— - — - KITERJESZ-
Hiba/Figyelmeztetés* Hiba/Figyelmeztetés* TETT FUTAS
FEK NEM NYITOTT FEK NEM ZART r
+ 14)
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Atapot ([ NN | yyxyz seimbolum)

- NN:

allapot név

- WIX/Y/Z: allapot kimenetek/miveletek

W:

X:

1 = a fék nyitas parancs aktiv. 0 = a fék zaras parancs aktiv. (A kivalasztott digitalis/relé
kimenettel szabalyozva, a 03.16 Brake command (Fék parancs) jellel).

1 = kényszeritett inditas (az inverter modulal). A funkcié aktivan tartja a belsé indité
parancsot, amig a fék zarva van, a kiilsé stop parancs ellenére. Csak akkor |ép érvénybe,
ha a rampa stop ki lett valasztva, mint a megallasi méd (771.03 Stop mode (Megallasi
mod)). A futas engedélyezés és a hibak felllirjak a kényszeritett inditast. 0 = Nem
kényszeritett inditas (normal mikddés).

1 = ahajtas vezérlési médja fordulatszam/skalar vezérlésre van kényszeritve.

1 = a referencia rampa generator kimenet nullara van kényszeritve. 0 = a referencia
rampa generator kimenet engedélyezve (normal mikodés).

Allapot valtozast okozo feltételek (mmm szimbdlum):

1)

2)

3)

4)

5) 6)

7)
8)

9)

10)
11)
12)
13)

14)

A fék szabalyozas aktiv (42.01 Brake ctrl (Fék vezérlés) = With ack vagy No ack) VAGY
a hajtas modulacio stop kérvényezve lett. A hajtas vezérlési méd fordulatszam/skalar
maddra van kényszeritve.

A kiils8 indité parancs aktiv, ES a fék nyitas hivas aktiv (a 42.10 Brake close req (Fék
behuizéasi kérvény) paraméterrel kivalasztott forrés értéke 0) ES az Ujranyitasi késleltetés
eltelt (42.07 Reopen delay (Ujranyitési késleltetés)).

A fék kioldasnal a sziikséges inditd nyomaték el lett érve (42.08 Brake open torq (Fék
nyitési nyomaték)) ES a fék tartas nem aktiv (42.11 Brake hold open (Fék tartas nyités)).
Megjegyzés: a skalar vezérlés esetén a definialt indité nyomatéknak nincs hatasa.

A fék nyitva van (visszaigazolas forras 1 a 42.02 Brake acknowl (Fék visszaig)
paraméterrel megadva) ES a fék nyitasi késleltetés eltelt (42.03 Open delay (Nyitési
késleltetés)). Start = 1.

Start = 0 VAGY a fék zarasi parancs aktiv, ES a motor fordulatszam < fék zarasi
fordulatszam (42.05 Close speed (Behtizési sebesség)) ES a zarasi parancs késleltetés
eltelt (42.06 Close cmd delay (Behtzasi parancs késleltetés))

A fék zarva van (visszaigazolas = 0) ES a fék zarasi késleltetés (42.04 Close delay
(Behuzasi késleltetés)) eltelt. Start = 0.

Start = 1 ES a fék nyitasi hivas aktiv (a 42.10 Brake close req (Fék behtizasi kérvény)
paraméterrel kivalasztott forras 0 értékl) ES az Ujranyitasi késleltetés eltelt.

A fék nyitva van (visszaigazolas = 1) ES a fék zarasi késleltetés eltelt.

A meghatarozott indité nyomaték a fék elengedésénél nem lett elérve.

A fék zarva van (visszaigazolas = 0) ES a fék nyitasi késleltetés eltelt.

A fék zarva van (visszaigazolas = 0).

A fék nyitva van (visszaigazolas = 1) ES a fék zarasi késleltetés eltelt. A hiba az utan
generalddik, miutan a fék tarasi hiba késleltetés (42.13 Close fit delay (Fék hiba
késleltetés)) eltelt.

A fék zarva van (visszaigazolas = 1) ES a kiterjeszett futasi késleltetés (42.14 Extend run
time (Futasi id6 kiterjesztés)) eltelt. Start = 0.
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Uzemid6 séma

Egy egyszerlsitett id6 séma talalhato a lenti abran, amely a fék vezérlési funkcio
miikddését hivatott bemutatni.

Start parancs 4
(06.02 b0)

I

| |

Referencia !
rampa |

I

I

bemenet |

Modulalas
(06.02 b3)

Ref_Futas ‘
(06.02 b4)

Fék nyit. par.
(03.16)

Referencia
rampa
kimenet

Nyomaték ref

|
|
<—>4—>|
5 6 teg 7 lox 8 1d6

| | 1 1 1 1 |
P, —>
1 tnd 2 3 tog 4

Ts Indité nyomaték a fék elengedésénél (42.08 Brake open torq (Fék nyitasi

nyomaték) paraméter).

Tmem  Tarolt nyomaték érték a fék zarasanal (03.15 Brake torq mem (Fék nyomaték
mem) paraméter).

tnd Motor magnesezési késleltetés.

tod Fék nyitas késleltetés (42.03 Open delay (Nyitasi késleltetés) paraméter).
Nes Fék zaras sebesség (42.05 Close speed (Behuzasi sebesség) paraméter).
tecd Fék zaras parancs késleltetése (42.06 Close cmd delay (Behtizasi parancs

késleltetés) paraméter).
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Példa

A lenti abra egy fék szabalyozasi alkalmazast mutat be, mint példat.

A

FIGYELMEZTETES! Bizonyosodjon meg arrdl, hogy a berendezés,
amelybe a fékvezérlési funkcidval rendelkezé hajtast beépitik, teljesiti a
személyi biztonsagi el6irasokat. Vegye figyelembe, hogy a frekvenciavaltd
(egy teljes hajtas modul, vagy egy alap hajtas modul, ahogy az IEC 61800-2-
ben definialva lett), nem tekinthetd az Eurdpai Gépipari direktivaban és a
kapcsolédé harmonizalt szabvanyokban emlitett biztonséagi berendezésnek.
Ennél fogva, a teljes berendezés altal biztositott személyi biztonsagot nem
lehet egy specialis frekvenciavaltos funkciora alapozni (mint példaul a fék
vezérlési funkcid), de oly médon kell kialakitani, ahogy az az alkalmazas
specifikus szabalyozasokban szerepel.
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A fék be/ki a 03.16 Brake command (Fék parancs) jellel van vezérelve. A fék felligyelet
forrédsa a 42.02 Brake acknowl (Fék visszaig) paraméterrel valaszthato ki.

A fék vezérlés hardveres telepitését és a kabelezést a végfelhasznalonak kell elvégeznie.
» Fék belki vezérlés a kivalasztott relé/digitalis kimeneten keresztiil.

+ Feék felugyelet a kivalasztott digitalis bemeneten keresztiil.

» Vészfék megszakitéd a fék vezérld aramkorben.

+ FEK be/ki vezérlés a relé kimeneten keresztiil (azaz a 14.42 RO1 src (RO1 forras
paraméter beallitas az P.03.16.00 = 03.16 Brake command (Fék parancs)).

» Fék felugyelet a DI4 digitalis bemeneten keresztil (azaz a 42.02 Brake acknowl! (Fék
visszaig) paraméter beallitas a kovetkezé: P.02.01.04 = 02.01 DI status (DI éllapot), 4. bit).

™ Fek szabalyozé 1 I Jcu egység

i hardver | | X2
- | 230VAC | ; 281 |
!— G~ ' | 13 |RO1 lﬁ
! Vészfék ‘ |
L. -
Motor

B |dézitdk

Négy kildénbdzé napi vagy heti id6 peridédus definialhato. Az id6 periédusok
felhasznalhatdak négy kilonbdzd id6zité vezérlésére. Az id6zitdk be/ki allapotai a a
06.14 Timed func stat (Idézitett funkcié allapot) paraméter 0...3 bitjeivel vannak
azonositva, onnantél, ahonnan a jel barmelyik paraméterhez is csatlakozik egy pit
pointer beallitas segitségével (tekintse meg a 772. oldalt). Tovabba a 06.74
paraméter 4. bitje aktiv, ha a négy kozil barmelyi id6zité aktiv.
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Minden id6periddus tébb id6zit6hdz rendelheté hozza; hasonldképpen, egy id6zitdé
tobb id6periodust képes vezérelni.

A lenti abra azt hivatott bemutatni, hogy a kilonb6z6 idéperiédusok hogyan
aktivalodhatnak a napi és a heti médokban.

Time period 1 (1. id6 periédus): inditasi id6: 00:00:00; megallasi idé: 00:00:00 vagy 24:00:00;
kedden indul,vasarnap all meg.

Time period 2 (2. id6 periédus): inditasi id6: 03:00:00; megallasi idé: 23:00:00; szerdan indul;
szerdan all meg

Time period 3 (3. id6 periédus): iditasi id6: 21:00:00; megallasi id6: 03:00:00; kedden indul;
vasarnap all meg

Time period 4 (4. id6 periodus): inditasi id6: 12:00:00; megallasi idé: 00:00:00 vagy 24:00:00;
csitortokon indul; kedden all meg

-

. id6 periodus
(heti)
. id6 periodus
(napi)
. id6 periédus
(heti)
. id6 periédus
(napi)
3. id6 periodus

|
|
|
(heti) |
|
|
|
1

-

N

N

3. id6 periodus
(napi)
4. id6 periodus
(heti)
4. id6 periédus
(napi)

001

hétfo
kedd
szerda

csutortok I:I —
szombat I:I
vasarnap I:l

csutortok

Egy “boost” (néveld) funkcio is elérheté az id6zitdk aktivalasara: egy forras jel
valaszthato ki az aktivalasi id6 egy paraméter altal beallithato idépariédusra torténé
kiiterjesztésére.

Aktiv id6zit6
1d6zité engedélyezd

jel

Névelési (boost) jel [ ]

Noévelési id6
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Beallitasok

36 Timed functions (ld6zitett funkcok) paramétercsoport (255 . oldal).

DC fesziiltség szabalyozas

B Tulfesziltség szabalyozas

A kdézbens6 DC kéri tulfesziltség szabalyozas akkor sziikséges a kétnegyedes
halozati oldali konvertereknél, amikor a motor generatoros tizemben mikédik. A DC
feszlltség a tulfesziltségi szabalyozasi korlat f61é torténd emelkedését
megakadalyozando, a tulfesziiltség szabalyozé automatikusan csékkenti a
nyomatékot, miutan a hatarérték el lett érve.

B Fesziiltséghiany szabalyozas

Ha a bejévd halézati fesziltség megsziinik, a hajtas addig izemben fog maradni,
amig a forgé motor kinetikus energiajat fel tudja hasznalni a biztonsagos miikddés
figyelembevételével. A hajtas teljes mértékben Gizembiztos addig, ameddig a motor
forog, és energiat general a hajtas szamara. A feszultség letdrés utan a hajtas
folytatja a mikddést, amennyiben a fékontaktor nem oldott ki.
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Megjegyzés: a fékontaktorral szerelt berendezéseknek tartdéaramkorrel is
rendelkeznitk kell (pl. UPS) a kontaktor vezérlaramkdrének zarva tartasahoz, a

révid idejl haldzati fesziltségletorések soran.
\
I

(o e

OO U e
(Nr’\‘:ll) (:I;t) (\ IIID)%) "
80 40 260 A// .

pd N
40 20 130 P v ANV
L~
t(s)

Upc= kdzbensé kori hajtas fesziiltség, fi; = a hajtas kimeneti frekvenciaja,

Ty = motor nyomaték
Halozati ellatasi hiba névleges terhelésnél (f; = 40 Hz). A k6zbens® aramkér DC fesziiltsége a minimum

értékre csokken. A szabalyzé allandé szinten tartja a feszlltséget mindaddig, ameddig a halozati fesziltség
le nem valasztodik. A hajtas generatoros lizemmaddban Gzemelteti a motort. A motor fordulatszama esik,
azonban a hajtas addig izemel, ameddig a motor elegendé kinetikai energiat képes termelni.

B Fesziiltség vezérlés és jelzés korlatok

A kdzbens6 DC feszliltség szabalyozo szabalyozasi és a kioldasi hatarértékei a
felhasznalo altal megadott halézati feszliltség, vagy az automatikus azonositas soran
meghatarozott érték fliggvénye. Az alkalmazott Uzemi fesziltséget a 01.79 Used
supply volt (Hasznalt halézati fesziiltség) paraméter jeleniti meg. A DC feszlltség
(Upc) megegyezik ezen érték 1.35-sz6rds értékével.

A halézati fesziiltség automatikus azonositasa minden egyes bekapcsolasnal
megtérténik. Az automatikus azonositas a 47.03 SupplyVoltAutold (Hal6zati fesz aut.
azon) paraméterrel tilthato le; a felhasznal6 definiadlhatja manualisan a fesziltséget a
47.04 Supply voltage (Hal6zati fesz) paraméterrel.
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- — — T — — - Tulfeszlltség hiba szint (Upc, mag.: + 70 V; 880 V max.)*

-------------- Tulfesziiltség szabalyozasi szint (1.25 x Upc; 810 V max.)

01.07 DC-voltage (DC fesziiltség)

—————————————— Fesziiltséghiany szabdlyozasi szint (0,8 x UDC; 400 V

- — — T — — — Fesziiltséghiany szabalyozasi szint (Upc al.:-50 V; 350 V

Upc = 1.35 x 01.19 Used supply volt (Hasznalt halozati
fesziiltség)

Upc, magas = 1.25 x Upg

Upc, alacsony = 0.8 x Upc

*Hajtasok 230 V haldzati fesziiltséggel (ACS850-04-xxxx-2): a tulfesziiltség hiba
szint 500 V-ra van allitva.

A kdzbens6 DC aramkdr egy belsé ellenallason keresztil toltédik, amely bypassolva
lesz, amint a kondenzatorok feltdltédtek, és a fesziiltség szint stabilizalédott.

Beallitasok

47 Voltage ctrl (Feszliltség szabalyozas) paramétercsoport (277. oldal).

B Fékcsopper

A hajtas beépitett fékcsoppere a lassulas soran generalt energia elvezetésében
alkalmazhato.

Ha a fékcsopper engedélyezve van, és az ellenallds csatlakoztatva van, a csopper
elkezd vezetni, ha a DC fesziiltség eléri a Upc gr - 30 V-ot. A maximalis fékezési
teljesitmény a Upc gr + 30 V ertéknel érhetd el.

Upc r = 1.35 x 1.25 x 01.19 Used supply volt (Hasznalt halozati feszliltség).
Beallitasok

48 Brake Chopper (Fékcsopper) paramétercsoport (277. oldal).



86 Program tulajdonsagok

Biztonsag és védelem

B Vészstop

Megjegyzés: a felhasznalo felel6ssége a vészstop berendezések, és az dsszes,
tovabbi berendezés telepitésének kivitelezése, amelyik a sziikséges vészstop
kategoria besorolasok szamara elengedhetetlen. Tovabbi részletekért tajékozodjon a
helyi ABB szerviz képviseletnél.

A vészstop jel ahhoz a digitalis bemenethez kell, hogy csatlakozzon, amely ki lett
valasztva a vészstop aktivalas forrasaként (710.13 Em stop off3 (Vészstip ki3) vagy
10.15 Em stop off1 (Vészstop ki1) paraméterek). A vészstop a terepibuszon keresztil
is aktivalhato (02.22 FBA main cw (Terepibusz f6 Vezérlész6) vagy 02.36

EFB main cw (Beépitett f6 Vezérl6szo)).

Megjegyzés:
» ha avészstop jel érzékelve lett, a vészstop funkciét nem lehet megsziintetni, még
ha a jel meg is szlnik.

* Ha a minimalis (vagy a maximalis) nyomaték 0%-ra van allitva, a vészstop funkcio
nem biztos, hogy meg tudja allitani a hajtast.

H Termikus motor védelem

A motor tulmelegedés ellen védhet6
» a motor termikus védelmének modellje

» a motor h6mérsékletének mérése PTC-vel, Pt100-al vagy KTY84 érzékelbkkel.
Ez egy még pontosabb motor modellt eredményez.

Termikus motorvédelem modell
A hajtas meghatarozza a motor hémérsékletét, a kovetkezé feltételezésekkel:

1) Amikor el6szor helyezik a hajtast feszlltség ala, a motor a kdrnyezeti
hémérséklettel jellemezhetd (a 31.09 Mot ambient temp (Motor kérnyezeti
hémérséklet) paraméterrel megadva). Ezutan, ha a hajtas Ujra fesziltség ala kertl, a
motor feltételezhetéen a becsilt hdmérséklettel jellemezhetd.

2) A motor hémérséklet a felhasznald altal beallithaté motor termikus ideje és a motor
terhelési gorbéje alapjan szamitott érték. A terhelési gorbét modositani sziikséges,
ha a kérnyezeti hémérséklet meghaladja a 30 °C-ot.

Be lehet allitani a motor hdmérséklet felligyeleti hatarértékeket, és megadhato, hogy
a hajtas hogyan reagaljon, ha tulmelegedést érzékel.

Megjegyzés: a termikus motor modell csak akkor hasznalhatd, ha egy motor van az
inverterhez csatlakoztatva.
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Homeérséklet figyelés PTC érzékelbk segitségével

A PTC érzékeld a +24 V és a hajtas DI6 digitalis bemenete kdzé, vagy az opcids
FEN-xx enkdder interfész modulhoz csatlakoztathato.

Az érzékeld ellenallasa olyan ttemben névekszik, ahogy a motor hémeérséklete né az
érzékeld referencia T, h6Bmérséklete felett, ugyanugy, ahogy az ellenallason esé
efszlltség is.

A lenti abra és tablazat egy tipikus PTC érzékel6 ellenallas értékeit mutatja be, a
motor miikddési hdmérsékletének fliggvényében.

Ohm
4000
1330
Hémérséklet PTC ellenallas
Normal 0...1 kOhm 550
Tulzott >4 kOhm*
*A tdlmelegedés védelem korlatja 2.5 100
kOhm.

! T
Az érzékelS bekodtésével kapcsolatban tekintse meg a hajtas Hardver gépkdnyvét.

Homeérséklet figyelés Pt100 érzékeldk segitségével

A Pt100-as érzékeld az Al1-be és AO1-be csatlakoztathatd, amelyek a JCU
vezérlegységen talalhatdak, vagy az elsé elérheté Al és AO-ba az opcionalis FIO-11
1/0O modulba.

Az analdég kimenet allandd aramértéket folyat at az érzékelén. Az érzékeld
ellenallasa a motor hémérsékletével aranyosan névekszik, igy az érzékelén esé
fesziiltség is. A hémérséklet mérési funkcid leolvassa az analdg bemeneten
megjelend feszliltség értékét, és atalakitja azt Celsius fokka.

Az érzékelS bekodtésével kapcsolatban tekintse meg a hajtas Hardver gépkdnyvét.
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Homeérséklet figyelés KTY84 érzékelSk segitségével

A KTY84 érzékel6 az Al1 és AO1-be csatlakoztathatd, amelyek a JCU
vezérléegységen talalhatéak, vagy ezen felul egy opcionalis FEN-xx enkdder modul
interfészbe is bekothetbek.

A lenti 4bra és tablazat egy tipikus KTY84 érzékeld ellendllas értékeit mutatja be, a
motor mikodési hémérsékletének fliggvényében.

Ohm
3000 |- - -

2000

KTY84 skalazas
90 °C =936 Ohm
110 °C = 1063 Ohm
130 °C = 1197 Ohm 1000
150 °C = 1340 Ohm

0 . . . . . .
-100 0 100 200 300

Be lehet allitani a motor hémérséklet felligyeleti hatarértékeket, és megadhatd, hogy
a hajtas hogyan reagaljon, ha tulmelegedést érzékel.

Az érzékel6 bekotésével kapcsolatban tekintse meg a hajtas Hardver gépkényvét.

Beallitasok

31 Motor therm prot (Motor hévédelem) paramétercsoport (232. oldal).
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B Programozhaté védelmi funkciék

Inditas reteszelés (70.20 paraméter)

A paraméterrel megadhato, hogy a hajtds hogyan reagéljon, amikor az inditas
reteszelés (start interlock) jel (DIIL) nem érzékelhetd.

Kiilsé hiba (30.01 paraméter)

A kils6 hiba jel forrasat ezzel a paraméterrel valaszthatja ki. Ha nincs meg a jel, hiba
generalodik.

Helyi vezérlés kiesés érzékelése (30.03 paraméter)

A paraméterrel beallithatd, hogy hogyan reagaljon a hajtés, ha megszinik a
kommunikacié a hajtas és a vezérlépanel, vagy a PC szoftver kdzott.

Motor fazis kiesés érzékelése (30.04 paraméter)

A paraméterrel megadhato, hogy a hajtds hogyan reagaljon, amikor egy motorfazis
nem érzékelheté.

Foldzarlat figyelés (30.05 paraméter)

A zérlat figyelési funkci6 az 6ssz aram mérésén alapszik. Vegye figyelembe, hogy
» a haldzati kabelben fellépd foldzarlat nem aktivalja a védelmet,
+ foldelt halézatnal a védelem 200 ms-on belll aktivalodik,

+ foldeletlen haldézatnal a halézati kapacitasnak minimum 1 mikro Faradnak kell
lennie, vagy annal tébbnek,

+ a maximalisan 300 méteres arnyékolt motorkabelek altal okozott kapacitiv
aramok nem aktivaljak a védelmet,

» avédelem nem aktiv, ha a hajtas megallt.

Halozati fazis kiesés érzékelése (30.06 paraméter)

A paraméterrel megadhato, hogy a hajtas hogyan reagaljon, ha egy betaplalasi fazis
nem érzékelhetd.

Safe Torque Off érzékelés (30.07 paraméter)

A hajtas a Safe Torque Off bemenet allapotat figyeli. Tovabbi informacidért a Safe
Torque Off funkcidval kapcsolatban, tekintse meg a hajtas Hardver gépkényvét, és az
Alkalmazasi segédlet - Safe Torque Off funkcié az ACSM1, ACS850 és ACQ810
hajtasok szamara (3AFE68929814 [Angol]) dokumentumot.

Felcserélt halézati és motorkabelezés (30.08 paraméter)

A hajtas felismeri, ha a hal6zati és a motorkabelek véletlenul fel lettek cserélve
(példaul, ha a haldzati kabel a motorkabel csatlakozasahoz lett bekotve). A
paraméterrel megadhatd, hogy generalddjon-e hiba, vagy nem.
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Beragadas védelem (30.09...30.12 paraméterek)

A hajtas megvédi a motort egy esetleges beragadas esetén. Be lehet allitani a
feligyeleti hatarértékeket (aram, frekvencia és id6), és kivalaszthato, hogy a hajtas
hogyan reagaljon, ha a motor leall.

B Automatikus hiba visszaallitas

A hajtas automatikusan vissza tudja magat allitani a tulfesziiltséggel, tilarammal,
feszlltségletdréssel, alacsony kiilsé és analég bemeneti jelek esetén generalédott
hibak utan. Alapértelmezetten az automatikus visszaallitdsok ki vannak kapcsolva,
és kuldn kell azokat aktivalnia a felhasznalénak.

Beallitasok

32 Automatic reset (Automatikus visszaallitas) paramétercsoport (238. oldal).

Diagnosztika

H Jel feliigyelet

Harom jel valaszthato ki a felligyeletre ezzel a funkcioval. Ha a jel meghalad (vagy
lecsOkken) egy bizonyos, elére meghatarozott korlatot (vagy az ald), a 06.13 Superv
status (Feliigyeleti allapot) bit aktiv lesz. Abszolut értékek hasznalhatdak.

Beallitasok

33 Supervision (Felligyelet) paramétercsoport (239. oldal).

B Karbantartasi szamlalék

A program hat kiilonb6z6 karbantarté szamlalot tartalmaz, amelyek
felprogramozhatéak a figyelmeztetések kiadasara, ha a szamlalé eléri az elére
meghatarozott hatarértéket. A szamlalét barmely paraméter monitorozasara be lehet
allitani. Ez a funkci6, mint egy szerviz emlékeztet, lehet hasznos.

Harom féle szamlal6 létezik:

* Uzemidd szamlalo. Méri azt az id6t, amely alatt a digitalis forras (pl. egy bit az
Allapotszéban) aktiv.

«  Felfuté élre szamlalé napld. A szamlalo l1ép (szamlal), ha a megfigyelt digitalis
forrasjel 0-t6l 1-be valt.

+ Erték szamlalé. A szamlalé méri a monitorozott paramétert (integralassal). Egy
figyelmeztetés generalddik, ha a jelcstcs alatti szamitott teriilet meghalad egy, a
felhaszndlo altal definialt korlatot.

Beallitasok

44 Maintenance (Karbantartas) paramétercsoport (268. oldal).
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B Energiamegtakaritasi kalkulator

A funkcio harom alfunkciéval rendelkezik:

* egy energia optimalizald, amely a motor fluxusat modositja ugy, hogy a teljes
hatasfok maximalis legyen,

+ egy szamlalé, amely a motor altal hasznalt és megtakaritott energiat jeleniti meg
kWh-ban, valutédban vagy a CO, kibocsatas mértékében, és

» aterhelés analizator megmutatja a hajtas terhelési profiljat (tekintse meg a 917.
oldalt).

Megjegyzés: a megtakaritasi szamlalé pontossaga kdzvetlen kapcsolatban van a
45.08 Reference power (Referencia teljesitmény) paraméterben magadott referencia
motor teljesitménnyel.

Beallitasok

45 Energy optimising (Energia optimalizalas) paramétercsoport (276. oldal).
B Terhelés analizator (Load analyzer)

Csucsérték naplé

A felhasznaldé kivalaszthat egy jelet, amelyet a csucsérték naplé megfigyel. A naplo
rogziti a csucsértéket a bekovetkezés idépontjaval, a motor aramaval, a DC
fesziiltséggel, és a csucs idején mérhetd motor fordulatszammal egyditt.

Amplitadé naplok
A hajtas két amplitudd napléval rendelkezik.

Az amplitudo naplé 2-nél a felhasznald tudja kivalasztani a 200 ms mintavételezési
idével vételezett jelet a hajtas izemelése kdzben, és meghatarozni a 100%-hoz
szikseéges értéket. Az 6sszegylijtdtt paraméterek 10 olvashaté paraméterbe lettek
szétvalogatva az amplitudojuk alapjan. Minden paraméter egy 10 sz&zaléknyi széles
amplitudé tartomanyt jelképez, és megjeleniti az adott tartomanyba esé,
O0sszegyjtott mintak szazalékos értékét.
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A mintak szazaléka
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=) = =) = =) = =) = =) =
A N o] = 0 © ™~ « o %
o = o o =) o o o o

- Y ® < O © ~ @

Amplitudé tartomanyok (64.24...64.33
paraméterek)

Az 1. ampitudo naplé a motor aram monitorozasahoz van kétve, és nem lehet
maédositani. Az amplitddo naplo 1 esetében a 100% megegyezik a hajtds maximalis
kimeneti aramanak értékével (/).

Beallitasok

64 Load analyzer (Terhelés analizator) paramétercsoport (294. oldal).
Egyéb
B A hajtas tartalmanak biztonsagi mentése és visszaallitasa

Altalanos

A hajtas biztositja annak a lehet6ségét, hogy szamos beallitast és konfiguraciot,

egy szamitdégépes fajlba (a DriveStudio PC szoftver hasznalataval). Ezek a
bedllitasok késébb visszadllithaté a hajtasba, hajtasokba.

A DriveStudioval készitett biztonsagi mentés tartalmazza a

* a paraméter beallitasokat,

» afelhasznaldi paraméter szetteket,

» az alkalmazéas programot.
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A hajtas panel altali biztonsagi mentés tartalmazza
* a paraméter beallitasokat,
» afelhasznaldi paraméter szetteket.

Tovabbi, részletes informacidért a biztonsagi mentés/visszaallitassal kapcsolatban

Korlatozasok

A biztonsagi mentés készitése elvégezhetd a hajtds mikodése kdzben is, de a
mentés visszaallitdsa mindig alaphelyzetbe allitja, és ujrainditja a vezérléegységet,
tehat a visszaallitds nem oldhaté meg a hajtas Gzemelése alatt.

Az egyik firmware verziordl késziilt masolat visszaallitadsa kockazatos, igy
korultekintéen kell eljarni, és alaposan meg kell vizsgalni az eredményeket az els6
visszaallitds soran. A paraméterek és az alkalmazésok tamogatasa ohatatlanul
kotddnek az eredeti firmware verzidhoz, igy a visszaallitando biztonsagi mentések
nem mindig és nem feltétlenul kompatibilisek egyéb firmware verzidkkal, még ha a
visszaallitasra/biztonsagi mentésre szolgald szoftver engedélyezi is a miveleteket.
Mielétt a biztonsagi mentés/visszaallitasi funkcidkat alkalmazza a kiilonb6z6
firmware verzidk kdzott, tekintse meg az egyes verziok verziofrissitési informacioit.

Az alkalmazasokat nem ajanlatos két firmware verzié k6zo6tt ugyanazokkal a
beéllitasokkal alkalmazni. Lépjen kapcsolatba az alkalmazas beszallitéjaval, ha Uj
firmware verziéra kell frissiteni azt.

Paraméter visszaallitas

A paraméterek harom részre oszthatdak, amelyek egyutt, de kulén-kildn is

visszadllithatéak.

* Motor konfiguracios paraméterek és identifikacios (ID) azonositas eredmények.

» Terepibusz adapter modul és enkdder beallitasok.

+ Egyéb paraméterek.

Példaul, ha a mar meglévé ID azonositasi eredményeket megbrzi, egy felesleges ID

azonositasi folyamat fog végbemenni.

Az egyedi paraméterek visszaallitasa a kdvetkezd okok miatt nem sikertlhet.

» A visszaallitott paraméter nem esik bele a hajtas paraméterével kapcsolatos
minimalis és maximalis hatarértékek kozé.

+ A tarolt paraméter tipusa kilénbdzik a hajtasban levétél.

+ A visszaallitott paraméter nem létezik az adott hajtasnal (gyakori eset, ha egy
régebbi firmware verzidba szeretnénk visszaallitani a legutébb elmentett, ujabb
firmware verzidbdl szarmazé paramétereket).

* A biztonsagi mentés nem tartalmaz a hajtas paraméterre vonatkozé értéket
(gyakori eset, amikor egy régebbi firmware verzié paramétereit igyekeznek
visszatolteni egy Ujabb verzidval rendelkezé hajtasba).



94 Program tulajdonsagok

Ezekben az esetekben a paraméter nem tarolédik el; a biztonsagi mentés/
visszadllitasi eszkoz figyelmeztetni fogja a felhasznalot, és felajanlja a manualis
paraméter bedllitas lehet6ségét.

Felhasznaléi paraméter szettek

A hajtas négy felhasznaloi paraméter szettel rendelkezik, amelyek elmenthetéek az
allandé memdriaba, és a hajtas paraméterei segitségével Ujra el6hivhatéak.
Lehetséges a digitalis bemeneteket is felhasznalni a paraméter szettek kozti
atvaltashoz. Tekintse meg a 76.09...16.12 paraméterek beallitasait.

A felhasznaléi paraméter szett az 6sszes paraméter értéket tartalmazza a 10-99
paramétercsoportokbdl (kivéve a terepibusz modul kommunikacios beallitasi
paramétereket.

Mivel a motor beallitasokat is tartalmazzak a felhasznal6i paraméter szettek,
bizonyosodjon meg arrdl, hogy a beéllitasok megegyeznek az adott alkalmazasban
hasznalandd motor paramétereivel, miel6tt eléhivja és aktivalja az adott szettet.
Olyan alkalmazasnal, ahol kilbnb6z& motorokat csatlakoztatnak a hajtashoz, minden
motornal le kell futtatni az ID azonositast, és kilonb6z6 felhasznaloi szettekbe kell
azokat elmenteni. Ezutan a megfeleld beallitas el6hivhato, ha a motort lecserélték
egy, mar ID azonositott motorra.

Beallitasok

16 System (Rendszer) paramétercsoport (789. oldal).

B Adattarolasi paraméterek

Négy 16 bites és négy 32 bites paraméter lett lefoglalva az adattarolas miatt. Ezek a
paraméterek nem csatlakoznak sehova, €s linkelésre, tesztelésre, és belizemelési
célokra is felhasznalhatoak. Irhatdak és olvashatéak is a paraméterek pointer
beallitasai révén.

Beallitasok

49 Data storage (Adattarolas) paramétercsoport (279. oldal).

B Drive-to-drive csatlakozas

A drive-to-drive link egy felflizétt, RS-485 szabvanyon alapul6 atvitel, amely lehetévé
teszi a master/follower kommunikaciét egy master (mester) hajtas és tébb follower
(kovetd) kozott.

Tekintse meg a Drive-to-drive 6sszekbttetés fejezetet (435. oldal).

Beallitasok

57 D2D communication (D2D kommunikacioé) paramétercsoport (287. oldal).
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Alkalmazas makrok

A fejezet tartalma

A fejezet bemutatja az alkalmazas makrok alapértelmezett bekotéseit, mikodését és
hasznalatat.

A JCU vezérl6egység csatlakoztathatésagaval kapcsolatos, tovabbi informacio
megtalalhato a hajtas Hardver gépkdnyvében.

Altalanos

Az alkalmazas makrok el6re meghatarozott paraméter készletek. A hajtas
belizemelése soran a felhasznald tipikusan az alap makrék kozul valaszt ki egyet,
atalakitja azt a sajat igényeinek megfeleléen, és elmenti, mint egy felhasznaloi
paraméter szettet.

Az alkalmazés makrok a vezérl6panel Fémenujén kereszil aktivalhatdak az
ASSISTANTS - Application Macro meniipont segitségével. A felhasznaléi
paraméter szettek a 16 System (Rendszer) csoport paramétereivel allithatéak be.
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Gyari makré (Factory macro)

A Gyari makrot altalaban az egyszer(bb fordulatszam szabalyozott alkalmazasoknal
hasznaljak, mint példaul futdszalagok, szivattyuk és ventilatorok, tesztpadok.

Kilsé vezérlés esetén a vezérlési hely az EXT1. A hajtas fordulatszam-szabalyozott;
a referencia jel az analég bemenet Al1-re van csatlakoztatva. A referencia el6jele
meghatarozza a forgasiranyt. A start/stop parancsok a DI1-digitalis bemeneten
keresztil adhatéak ki. A Hibak a DI3-al allithatoak alaphelyzetbe.

A Gyari makro alapértelmezett paraméter beallitasai a Tovabbi paraméter adatok
fejezetben talalhatéak meg (377. oldal).
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B Alapértelmezett szabalyoz6 csatlakozasok a Gyari makré szamara

Kiilsd halozati ellatas 3tV 1
24V DC,16A & GND 2
Relé kimenet RO1 [Kész] 1| No 1 &
%5:VAC/30VDC ,{/__g COM 2
NC 3
Relé kimenet RO2 [Uzemben] | NO 4
%5:VAC/30VDC 4/__§ COM 5
NC 6
Relé kimenet RO3 [Hiba (-1)] | NO 7
%5:VAC/30VDC 4/__g COM 8
NC 9
+24V DC +24VD 1
Digitélis bemenet fold S| DIGND 2
+24VDC QI +2aw0 | 3 —
Digitalis bemenet/kimenet féld DIOGND 4
DI/DIO foldelés kivalaszté jumperek
Digitalis bemenet DI1 [megallas/inditas] D1 1 —e
Digitalis bemenet DI2 D12 2
Digitalis bemenet DI3 [visszaallitas] DI3 3 —
Digitalis bemenet D14 E Dl4 4
Digitalis bemenet DI5 DI5 5
Digitalis bemenet DI6 vagy termisztor bemenet DI6 6
Inditas reteszelés (0 = megallas) DIIL A F—
Digitalis bemenet/kimenet DIO1 [Kimenet: Kész] o DIO1 1T F—QR—
Digitalis bemenet/kimenet DIO2 [Kimenet: Futas] Q DIO2 2 @
Referencia fesziiltség (+) +VREF 1
Referencia feszliltség (-) -VREF 2
Fold AGND 3
Analég bemenet A1 [fordulatszam referencia 1] E Al1+ 4
(aram vagy fesziltség, az Al1 jumperrel valaszthato ki) All- 5
Al2+ 6
Analég bemenet A2 (aram vagy feszlltség, A2 jumperrel valaszthato ki) A 7
Al1 dram/fesziiltség valaszté jumper Al1
Al2 dram/fesziiltség valaszt6 jumper Al2
AO1+ 1
Analég kimenet AO1 [aram %]
[e] AO1- 2 :Q
Analég kimenet AO2 [fordulatszam %]
AO2- 4
Drive-to-drive lezaré jumper T
a B 1
Drive-to-drive csatlakozas a A 2
< BGND 3
ouT1 1 —|
Safe Torque Of. A hajtas elinditasahoz mindkét aramkérnek zarva kell ©| outm2 2 —,—| RN
lennie. ‘>’<’ IN1 3 - - *
IN2 4

Vezérl6panel csatlakozas

Memoériaegység csatlakozas
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Kézi/Auté makro

The Kézi/Auté makré olyan fordulatszam-szabalyozott alkalmazasoknal hasznalatos,
ahol két kils6 szabalyozé berendezést hasznalnak.

A hajtas az EXT1 és EXT 2 kiilsd vezérlési helyek felél fordulatszam szabalyozott. A
valtas a helyi vezérlések kézott a digitalis bemenet DI3 segitségével torténik meg.

A start/top jel az EXT1 szamara a DI1-hez van bekdtve, mig a forgasirany a DI2-héz
van rendelve. Az EXT2 szamara a start/stop parancsok a DI6-on keresztiil adhatéak
ki, a forgasirany a DI5-6n keresztil.

A referencia jelek az EXT1 és EXT 2 szamara a Al1 és Al2 analog bemenetekhez
vannak rendelve.

Az allando fordulatszam (300 rpm) a Dl4-en keresztiil aktivalhato.

Alapértelmezett paraméter beallitasok a Kézi/Auté makroé esetén

Lent talalhatd egy lista az alapértelmezett paraméter értékekrél, amelyek
kildnbdznek a Tovabbi paraméter adatok fejezetben felsoroltaktol (377. oldal).

Paraméter | 3 3
Kézi/Auté makro

Sorsz. |Név

Ext1 start func In1St In2Dir
10.01 (Klils61 inditas
funkcio)

10.03 Ext1 start in2 DI2
(Kiils6 1 inditas
be2)

10.04 Ext2 start func In1St In2Dir
(Kiils62 inditas
funkcio)

10.05 Ext2 start in1 DI6
(Kiils6 2 inditas
be1)

10.06 Ext2 start in2 DI5
(Kiils62 inditas
be2)

10.10 Fault reset sel C.FALSE (KON-
(Hiba visszaallitas | STANS HAMIS)
kiv)
12.01 Ext1/Ext2 sel DI3
(Kiils61/Kiils62
vélasztas)

13.05 Al1 min scale (Al1 | 0.000
min. skalazas)




13.09

Al2 max scale
(Al2 max
skalazas)

1500.000

13.10

Al2 min scale (Al2
min skalazas)

0.000

21.02

Speed ref2 sel
(Ford.sz. ref2
kivalasztas)

Al1 scaled

21.04

Speed ref1/2 sel
(Ford.sz. ref. 1/2
valasztas)

DI3

26.02

Const speed sel1
(Allandé
fordulatszam
kivalasztas1)

Di4

26.06

Const speed1
(Allando
fordulatszam1)

300 rpm
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B Alapértelmezett szabaliozé bekotés a Kézi/Auté makré szamara

Kiils6 halozati fesziiltség 3|tV 1
24V DC,1.6 A & GND 2
Relé kimenet RO1 [Kész] —1<_No 1 &
250 VAC/30VDC £ 8 COM 2
2A *[ne 3
Relé kimenet RO2 [(zemben] o NO 4
250 VAC/30V DC £ 8 COM 5
2A *[ne 6
Relé kimenet RO3 [Hiba (-1)] Qe NO 7
250 VAC/30V DC 4/__ 8 COM 8
2A *[ne 9
+24V DC +24VD 1
Digitélis bemenet fold S| DIGND 2
+24V DC Q +24VD 3 —
Digitalis bemenet/kimenet fold DIOGND 4
DI/DIO féldelés kivalaszté jumperek
Digitalis bemenet DI1 [EXT1 megallas/inditas] D1 1 —
Digitalis bemenet DI2 [EXT1 forgasirany] Di2 2 —
Digitalis bemenet DI3 [EXT1/EXT2 kivalasztas] DI3 3 —
Digitalis bemenet D14 [Allandé fordulatszam 1] E Dl4 4 b 4
Digitalis bemenet DI5 [EXT2 forgasirany] DI5 5 —o
Digitalis bemenet DI6 vagy termisztor bemenet [EXT2 Megallas/Inditas] DI6 6 —
Inditas reteszelés (0 = Megallas) DIIL A F—
Digitalis bemenet/kimenet DIO1 [Kimenet: kész] o DIO1 1T R
Digitalis bemenet/kimenet DIO2 [Kimenet: futas] Q DIO2 2 @
Referencia fesziiltség (+) +VREF 1
Referencia fesziiltség (-) -VREF 2
Fold AGND 3
Analég Bemenet (Al1 Bemenet [EXT1 Referencia (fordulatszam ref1)] § Al1+ 4
(aram vagy feszliltség, az Al1 jumperrel valaszthato ki) Al1- 5 |—s 4?7
Analég Bemenet Al2 [EXT2 Referencia (Fordulatszam ref2] Al2+ 6
(aram vagy feszliltség, az Al2 jumperrel valaszthato ki) Al2- 7 —
Al1 dram/fesziiltség valaszté jumper Al
Al2 aram/fesziiltség valasztd jumper Al2
AO1+ 1
Analég kimenet AO1 [aram %]
2 AO1- 2
x AO2+ 3
Analég kimenet AO2 [fordulatszam %]
AO2- 4
Drive-to-drive lezar6 jumper T
B 1
[=]
Drive-to-drive csatlakozas a A 2
x BGND 3
ouT1 1 —l
Safe Torque Off. A hajtas elinditasahoz mindkét aramkérmek zarva kell | @ |  OUT2 2 | N =\
lennie. Q IN1 3 —r-1--- *
IN2 4

Vezérlépanel csatlakozas

Memoriaegység csatlakozas
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PID vezérlé6 makré

A PID szabalyozasi makro folyamat szabalyozott alkalmazasokhoz hasznalatos, mint
példaul zart hurku nyomas, szint- vagy aramlasszabalyozasu rendszerek, azaz

* nyomasfokozo6 szivattyuk, varosi vizellaté rendszerek esetén,

» viztarozok szivattyui esetében szint vezérlés,

* nyomasfokozo szivattyuk, héeloszté rendszerek esetén,

* anyagmozgatas vezérlése szallitoszalag esetén.

A folyamat referencia jel az analég bemenet Al1-re van csatlakoztatva, a folyamat
visszacsatolas jele pedig az Al2-re. Alternativaként, egy kozvetlen fordulatszam

referencia is adhatoé a hajtasnak az Al1-en keresztlil. Ekkor a PID szabalyozé meg
van kerulve (bypass), és a hajtas nem szabalyozza tovabb a folyamatbeli valtozokat.

A valtas a kdzvetlen fordulatszam szabalyozas (EXT1 vezérlési hely) és a folyamat
valtozo vezérlés (EXT2) kdzott a DI3 digitalis bemenet segitségével térténik meg.

A start/stop jelek az EXT1 és EXT 2 szamara a DI1 és DI6 digitalis bemenetekhez
vannak rendelve.

Az allandé fordulatszam (300 rpm) a Dl4-en keresztiil aktivalhato.

Alapértelmezett paraméter beallitasok a PID vezérlé makré esetén

Lent talalhato egy lista az alapértelmezett paraméter értékekrdl, amelyek
kilbnbdznek a Tovabbi paraméter adatok fejezetben felsoroltaktol (377. oldal).

Paraméter PID vezérlé makré
Sorsz. |Név (alapértelmezett)
10.04 Ext2 start func In1

(Kiils62 inditas

funkcio)

10.05 Ext2 start in1 Di6
(Kiils6 2 inditas
bet)

10.10 Fault reset sel C.FALSE (KON-
(Hiba visszaallitas | STANS HAMIS)
kiv)

12.01 Ext1/Ext2 sel DI3
(Kiils61/Kiils62
valasztas)

13.05 Al1 min scale (Al1 | 0.000
min. skalazas)

13.09 Al2 max scale 1500.000
(Al2 max
skalazas)

13.10 Al2 min scale (Al2 | 0.000
min skalazas)
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21.02 Speed ref2 sel PID out
(Ford.sz. ref2
kivalasztas)

21.04 Speed ref1/2 sel | DI3
(Ford.sz. ref. 1/2
valasztas)

26.02 Const speed sel1 | DI4
(Allandé

fordulatszam
kivalasztas1)

26.06 Const speed1 300 rpm
(Allandé
fordulatszam1)
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B Alapértelmezett szabalyozé csatlakozasok a PID makré szamara

Kiils6 betap 3tV 1
24V DC,16A & GND 2
Relé kimenet RO1 [Kész] 1| No 1 &
%5:VAC/30VDC ,{/__g COM 2
NC 3
Relé kimenet RO2 [Uzemben] | NO 4
%5:VAC/30VDC 4/__§ COM 5
NC 6
Relé kimenet RO3 [Hiba (-1)] | NO 7
%5:VAC/30VDC 4/__2 COM 8
NC 9
+24V DC +24VD 1
Digitélis bemenet fold S| DIGND 2
+24VDC QI +2aw0 | 3 —
Digitalis bemenet/kimenet féld DIOGND 4
DI/DIO foldelés kivalaszté jumperek
Digitalis bemenet DI1 [EXT1 megallas/inditas] D1 1 —e
Digitalis bemenet DI2 D12 2
Digitalis bemenet DI3 [fordulatszam vagy folyamat vezérlés] DI3 3 —®
Digitalis bemenet DI4 [allandé fordulatszam 1] E Dl4 4 —9
Digitalis bemenet DI5 DI5 5
Digitalis bemenet DI6 vagy termisztor bemenet [EXT2 Megallas/Inditas] DI6 6 —
Inditas reteszelés (0 = Megallas) DIIL A F—
Digitalis bemenet/kimenet DIO1 [Kimenet: kész] o DIO1 1T F—QR—
Digitalis bemenet/kimenet DIO2 [Kimenet: futas] Q DIO2 2 @
Referencia fesziiltség (+) +VREF 1
Referencia feszliltség (-) -VREF 2
Fold AGND 3
Analég bemenet Al1 [folyamat vagy fordulatszam visszacsatolas] g A+ 4
(aram vagy fesziltség, az Al1 jumperrel valaszthato ki) All- 5
Analdég bemenet Al2 [folyamat visszacsatolas] Al2+ 6
(aram vagy fesziiltség, az Al2 jumperrel valaszthato ki) Al2- 7
Al1 dram/fesziiltség valaszté jumper Al1
Al2 dram/fesziiltség valaszté jumper Al2
AO1+ 1
Analég kimenet AO1 [aram %]
[e] AO1- 2 :Q
Analég kimenet AO2 [fordulatszam %]
AO2- 4
Drive-to-drive lezaré jumper T
a B 1
Drive-to-drive csatlakozas a A 2
< BGND 3
ouT1 1 —l
Safe Torque Off. A haitas elinditasahoz mindkét aramkérnek zarva kell | | OUT2 2 —,—| RN
lennie. ‘>’<’ IN1 3 - - *
IN2 4

Vezérl6panel csatlakozas

Memoériaegység csatlakozas
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Nyomaték szabalyozé makré

Ez a makr6 azoknal az alkalmazésoknal hasznélatos, ahol nyomaték vezérlés
sziikséges a motor szamara. A nyomaték referencia az Al2 analég bemeneten
talalhato, tipikusan 0...20 mA tartomannyal rendelkez6 aramjel formajaban (a hozza
tartozo 0...100% névleges motor nyomatékkal).

A megallas/inditas jel a digitalis bemenet DI1-hez van csatlakoztatva, a forgasirany a
DI2-h6z. A DI3-on keresztll lehetséges a fordulatszam szabalyozas kivalasztasa a
nyomaték szabalyozas helyett.

Az allandé fordulatszam (300 rpm) a Dl4-en keresztiil aktivalhato.

Alapértelmezett paraméter beallitasok a Nyomaték szabalyozé makré esetén

Lent talalhaté egy lista az alapértelmezett paraméter értékekrél, amelyek
kiildnbdznek a Tovabbi paraméter adatok fejezetben felsoroltaktol (377. oldal).

Paraméter Nyomaték vezérlé
makré
(alapértelmezett)
Ext1 start func In1St In2Dir

10.01 (Kiils61 inditas
funkcio)

10.03 Ext1 start in2 DI2
(Kiilsé 1 inditas
be2)

10.04 Ext2 start func In1St In2Dir
(Kiils62 inditas
funkcio)

10.05 Ext2 start in1 DI1
(Kiils6 2 inditas
bet)

10.06 Ext2 start in2 DI2
(Kiils62 inditas
be2)

10.10 Fault reset sel C.FALSE (KON-
(Hiba visszaallitds | STANS HAMIS)
kiv)
12.01 Ext1/Ext2 sel DI3
(Kiils61/Kiils62
vélasztas)
12.05 Ext2 ctrl mode Torque
(Kiils62 vez. méd)
13.05 Al1 min scale (Al1 | 0.000
min. skalazas)
13.10 Al2 min scale (Al2 | 0.000
min skalazas)

Sorsz. |Név




22.01

Acc/Dec sel
(Felfutas/lefutas
valasztas)

DI5

26.02

Const speed sel1
(Allandé
fordulatszam
kivalasztas1)

Di4

26.06

Const speed1
(Allando
fordulatszam1)

300 rpm
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B Alapértelmezett szabalyozé bekotés a Nyomaték makré szamara

Kiils6 betap 3|tV 1
24V DC,1.6 A & GND 2
Relé kimenet RO1 [Kész] —1<_No 1 &
250 VAC/30VDC £ 8 COM 2
2A *[ne 3
Relé kimenet RO2 [(zemben] o NO 4
250 VAC/30V DC £ 8 COM 5
2A *[ne 6
Relé kimenet RO3 [Hiba (-1)] Qe NO 7
250 VAC/30V DC 4/__ 8 COM 8
2A *[ne 9
+24V DC +24VD 1
Digitélis bemenet fold S| DIGND 2
+24V DC Q +24VD 3 —
Digitalis bemenet/kimenet fold DIOGND 4
DI/DIO féldelés kivalaszté jumperek
Digitalis bemenet DI1 [Megallas/Inditas] D1 1 —
Digitalis bemenet DI2 [Forgasirany] DI2 2 —
Digitalis bemenet DI3 [Fordsz/nyom vez kivalasztas] DI3 3 —
Digitalis bemenet DI4 [Allandé fordulatszam 1] E Dl4 4 —9
Digitalis bemenet DI5 [gyors/lass rampa 1/2 kiv] DI5 5 —
Digitalis bemenet DI6 vagy termisztor bemenet DI6 6
Inditas reteszelés (0 = megallas) DIIL A F—
Digitalis bemenet/kimenet DIO1 [Kimenet: Kész] o DIO1 1T R
Digitalis bemenet/kimenet DIO2 [Kimenet: Futas] Q DIO2 2 @
Referencia fesziiltség (+) +VREF 1
Referencia fesziiltség (-) -VREF 2
Fold AGND 3
Analég bemenet (Al1 bemenet [EXT1 referencia (fordulatszam ref1)]) § Al1+ 4
(aram vagy feszliltség, az Al1 jumperrel valaszthato ki) Al1- 5 |—s 4?7
Analég Bemenet [EXT2 Referencia (yyomaték ref1)] Al2+ 6
(aram vagy feszliltség, az Al2 jumperrel valaszthato ki) Al2- 7 —
Al1 dram/fesziiltség valaszté jumper Al
Al2 aram/fesziiltség valasztd jumper Al2
AO1+ 1
Analég kimenet AO1 [aram %]
2 AO1- 2
x AO2+ 3
Analég kimenet AO2 [fordulatszam %]
AO2- 4
Drive-to-drive lezar6 jumper T
B 1
[=]
Drive-to-drive csatlakozas a A 2
x BGND 3
ouT1 1 —l
Safe Torque Off. A hajtas elinditasahoz mindkét aramkérmek zarva kell | @ |  OUT2 2 | N =\
lennie. Q IN1 3 —r-1--- *
IN2 4

Vezérlépanel csatlakozas

Memoriaegység csatlakozas
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Sorrendi vezérlés makro

A sorrendi vezérlés makré fordulatszam szabalyozott alkalmazasokhoz alkalmas,
ahol fordulatszam referencia, tobb allando fordulatszam, és két felfutasi, illetve
lefutasi rampa is sziikséges lehet.

A makro hét, el6re beallitott allandé fordulatszamot biztosit, amelyeket a DI4...DI6
digitalis bemenetekkel aktivalhat (tekintse meg a 26.01 Const speed func (Allandé
ford.sz. funkcioé) paramétert). Két felfutasi/lefutasi rampa a DI3 segitségével
valaszthatd ki.

Egy kuls6 fordulatszam referencia is adhaté az Al1-en keresztil. A referencia csak
akkor aktiv, ha nincs allandé fordulatszam aktivalva (DI4-t6l DI6-ig az 6sszes digitalis
bemenet deaktivalva van). Az lzemeltetési parancsok a vezérl6panel segitségével is
kiadhatoak.

Miikodési abra
A lenti abra egy példat mutat be a makré hasznalataval kapcsolatban.

Fordulatszam

Fordulatszam 3

Fordulatszam 2
Lefutasi rampa
mentén térténd
megallas
Fordulatszam 1
1d6
Felfutas1 Felfutas1 Felfutas2 Lefutas2

Megélasinditts _ IS
Felfut.1/lefut.1 _ [
Fordulatszam 1 _ [
Fordulatszam2 __ [
Felfut.2/lefut.2 [
Fordulatszam 3 | I
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Alapértelmezett paraméter beallitasok a Sorrendi vezérlés makré esetén

Lent talalhato egy lista az alapértelmezett paraméter értékekrél, amelyek
kildnbdznek a Tovabbi paraméter adatok fejezetben felsoroltaktol (3717. oldal).

Paraméter

Sorsz.

Név

Sorrendi vezérlé
makré
(alapértelmezett)

10.01

Ext1 start func
(Kiils61 inditas
funkcio)

In1St In2Dir

10.03

Ext1 start in2
(Kiils6 1 inditas
be2)

DI2

10.10

Fault reset sel
(Hiba visszaallitas
kiv)

C.FALSE (KON-
STANS HAMIS)

11.03

Stop mode
(Megallasi méd)

Ramp

13.05

Al1 min scale (Al1
min. skalazas)

0.000

22.01

Acc/Dec sel
(Felfutas/lefutas
valasztas)

DI3

26.01

Const speed func
(Allandé ford.sz.
funkcio)

Ob11

26.02

Const speed sel1
(Allandé
fordulatszam
kivalasztas1)

Di4

26.03

Const speed sel2
(Allandé
fordulatszam
kivalasztas2)

DI5

26.04

Const speed sel3
(Alandé ford.sz.
kivalasztas 3)

DI6

26.06

Const speed1
(Allandé
fordulatszam1)

300 rpm

26.07

Const speed2
(Allandé
fordulatszam?2)

600 rpm

26.08

Const speed3
(Allandé
fordulatszam3)

900 rpm




26.09

Const speed4
(Allandé
fordulatszam4)

1200 rpm

26.10

Const speed5
(Allando
fordulatszamb)

1500 rpm

26.11

Const speed6
(Allandé
fordulatszam6)

2400 rpm

26.12

Const speed7
(Allando
fordulatszam7)

3000 rpm
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B Alapértelmezett szabalyozé beko6tés a Sorrendi makré szamara

Kiilsé halozat 3|tV 1
24V DC,1.6 A & GND 2
Relé kimenet RO1 [Kész] —1<_No 1 &
250 VAC/30VDC £ 8 COM 2
2A *[ne 3
Relé kimenet RO2 [(zemben] o NO 4
250 VAC/30V DC £ 8 COM 5
2A *[ne 6
Relé kimenet RO3 [Hiba (-1)] Qe NO 7
250 VAC/30V DC 4/__ 8 COM 8
2A *[ne 9
+24V DC +24VD 1
Digitélis bemenet fold S| DIGND 2
+24V DC Q +24VD 3 —
Digitalis bemenet/kimenet fold DIOGND 4
DI/DIO féldelés kivalaszté jumperek
Digitalis bemenet DI1 [Megallas/inditas] D1 1 —
Digitalis bemenet DI2 [Forgasirany] DI2 2 —
Digitalis bemenet DI3 [gyors/lass rampa 1/2 kiv] DI3 3 —e
Digitalis bemenet DI4 [Allandé fordulatszam sel1] E Dl4 4 —
Digitalis bemenet DI5 [Allandé fordulatszam kiv2] DI5 5 —
Digitalis DI6 bemenet vagy termisztor bemenet [Allandd fordulatszam DI6 6 —
Inditas reteszelés (0 = megallas) DIIL A F—
Digitalis bemenet/kimenet DIO1 [Kimenet: kész] o DIO1 1T R
Digitalis bemenet/kimenet DIO2 [Kimenet: futas] Q DIO2 2 @
Referencia fesziiltség (+) +VREF 1
Referencia fesziiltség (-) -VREF 2
Fold AGND 3
Analég bemenet (Al1 bemenet [EXT1 referencia (fordulatszam ref1)] § Al1+ 4
(aram vagy feszliltség, az Al1 jumperrel valaszthato ki) Al1- 5
. . . A2+ | 6
Analég bemenet A2 (aram vagy feszliltség, A2 jumperrel valaszthato ki) D 7
Al1 dram/fesziiltség valaszto jumper Al
Al2 aram/fesziiltség valasztd jumper Al2
AO1+ 1
Analég kimenet AO1 [aram %]
2 AO1- 2
x AO2+ 3
Analég kimenet AO2 [fordulatszam %]
AO2- 4
Drive-to-drive lezar6 jumper T
B 1
[=]
Drive-to-drive csatlakozas a A 2
x BGND 3
ouT1 1 —l
Safe Torque Off. A hajtas elinditasahoz mindkét aramkérmek zarva kell | @ |  OUT2 2 | N =\
lennie. Q IN1 3 —r-1--- !
IN2 4

Vezérlépanel csatlakozas

Memoriaegység csatlakozas
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Parameéterek

A fejezet tartalma
Ez a fejezet bemutatja a paramétereket, beleértve a vezérléprogram lzemi jeleit is.

Megjegyzés: abban az esetben, ha csak a paraméterek egy része lathato, allitsa a
16.15 Menu set sel (Menli szett kivalasztas) paramétert a Load long értékre.
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Kifejezések és roviditések

Kifejezés

Meghatarozas

Uzemi jel

A hajtas altali kalkulacié vagy mérés eredményeként kapott paraméter
tipus. Az Gzemi jeleket a felhasznalé nem tudja allitani, csak monitorozni.
Az 1...9 paramétercsoportok tipikusan Gzemi jeleket tartalmaznak.

Bitpointer beallitas

Egy paraméter beallitds, amely egy masik paraméter bit értékére mutat
(altalaban egy tzemi jelre), vagy amely O értékre (HAMIS - FALSE), vagy
1 értékre (IGAZ - TRUE) fixalhaté.

Amikor az opcids vezérlépanelen a Bitpointer beallitasokat allitja, a
“Const” értéket kell kivalasztani az érték 0-ra (“C.False’-ként
megjelenitve), vagy 1-re (“C.True’-ként megjelenitve) torténd
fixalasahoz. A “Pointer” kivalasztasaval definidlhaté egy mas
paraméterbdl szarmazo forras.

A pointer érték a P.xx.yy.zz formatumban adhaté meg, ahol az xx a
paramétercsoportot, az yy a paraméter indexet, a zz a bit szamot jelenti.
A nem létez6 bitre térténdé mutatas 0-ként értelmezett (FALSE).

A “Const” és a “Pointer” kivalasztasokon tul a Bitpointer beallitasoknal
egyéb, eldre kivalasztott bedllitasok is lehetnek.

FbEq Terepibusz ekvivalens. A panelon lathato érték és az integer kozotti
skalazas a soros kommunikacional hasznalatos.
Egység egység

Erték pointer beallitas

Egy paraméter érték, amely egy masik tzemi jel vagy paraméter értékére
mutat.

A pointer érték a P.xx.yy formatumban adhaté meg, ahol az xx a
paramétercsoportot, az yy a paraméter indexet jelenti.
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A paramétercsoportok 6sszegzése

(Kritikus fordulatszam)

tartomanyok), amelyek pl. a mechanikai rezonancaval kapcsolatos
problémakat idézhetnek elb.

Csoport Tartalom Oldal

01 Actual values A hajtas monitorozasahoz hasznalhaté alap jelek. 116

(Uzemi értékek)

02 I/0O values (I/O Bemeneti és kimeneti jelek. 118

értékek)

03 Control values Fordulatszam szabalyozas, nyomaték szabalyozas és egyéb értékek. 129

(Szabalyozo értékek)

04 Appl values (Alk. Folyamat és szamlalé értékek. 130

értékek)

06 Drive status (Hajtés | Haijtas Allapotszavak. 131

allapot)

08 Alarms & faults Figyelmeztetés és hiba informacio. 136

(Figyelmeztetések és

hibék)

09 System info Hajtas tipus, program revizié és opciés bdvitéhely kiosztasi informacio. 141

(Rendszer informacio)

10 Start/stop/dir Inditas/megallas/iranyvaltas, stb. jel forras kivalasztasok. 142

(Inditas/megallas/irany)

11 Start/stop mode Inditds, megallas, magnesezési, stb. bedllitasok. 150

(Inditas/megllas mod)

12 Operating mode A kiils6 vezérlési hely és a miikddési modok kivalasztasa. 153

(Miik6dési méd)

13 Analogue inputs Analég bemeneti jel feldolgozas. 155

(Analdég bemenetek)

14 Digital I/O (Digitalis | A digitalis be/kimenetek és a relé kimenetek konfiguracidja. 162

/0

15 Analogue outputs Az analdg kimeneten megjelend jelek kivalasztasa és feldolgozasa. 180

(Anlég kimenetek)

16 System (Rendszer) | Paraméter zarolas, paraméter visszaallitas, felhasznaléi paraméter 189
szettek, stb.

19 Speed calculation Fordulatszam visszacsatolas, fordulatszam ablak, stb. beallitasok. 192

(Fordulatszam

szamitas)

20 Limits (Korlatok) Hajtas izemeltetési hatarértékek. 197

21 Speed ref Fordulatszam referencia forras és skalazasi beallitasok; motor 199

(Fordulatszam potenciométeres beallitasok.

referencia)

22 Speed ref ramp Fordulatszam referencia rampa beallitasok. 203

(Fordulatszam

referencia rampa)

23 Speed ctrl Fordulatszam szabalyz6 beallitasok. 207

(Fordulatszam

szabalyozas)

24 Torque ref Nyomaték referencia kivalasztas, korlatozas és modositasi bedllitasok. 216

(Nyomaték referencia)

25 Critical speed Az elkerilendd, kritikus fordulatszamok beallitasa (vagy fordulatszam 218
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Csoport Tartalom Oldal
26 Constant speeds Allandé fordulatszam kivalasztas és értékek. 219
(Allandé

fordulatszamok)

27 Process PID Folyamat PID szabalyozas beallitasa. 222
(Folyamat PID)

30 Fault functions (Hiba | A hajtas viselkedésének beallitasa, kiilénbézd hibajelenségek esetén. 229
funkciok)

31 Motor therm prot Motor hévédelem és hévédelmi bedllitasok. 232
(Motor hévédelem)

32 Automatic reset Megadhatéak az automatikus hiba visszaallitas feltételei. 238
(Automatikus

visszaallitas)

33 Supervision Jel fellgyelet bedllitasa. 239
(Feltigyelet)

34 User load curve A felhasznaldi terhelési goérbe meghatarozasa. 245
(Felhasznaldi terhelési

gbrbe)

35 Process variable A folyamat valtozdk kivalasztasa és modositasa a 04.06... 04.08 247
(Folyamat valtozo) paramétekként tortén6é megjelenitéshez.

36 Timed functions Az id6zit6k bedllitasa. 255
(ld6zitett funkcok)

38 Flux ref (Fluxus Fluxus referencia és U/f gorbe beallitasok. 260
referencia)

40 Motor control (Motor | Motor vezérlés bedllitasok. 261
vezérlés)

42 Mech brake ctrl Mechanikus fékvezérlés beallitas. 264
(Motor fék vezérlés)

44 Maintenance Karbantartasi szamlalé beallitas. 268
(Karbantartas)

45 Energy optimising Energia optimalizalasi beallitasok. 276
(Energia optimalizalas)

47 Voltage ctrl A tulfesziiltség és feszlltséghiany szabalyzasanak beallitasai. 277
(Fesziiltség

szabéalyozas)

48 Brake Chopper A fékcsopper vezérlése. 277
(Fékcsopper)

49 Data storage 16 és 32 bites adattarolasi paraméterek, amelyek olvashatdak és 279
(Adattarolas) irhatoak a paraméterek pointer beallitasaival.

50 Fieldbus A terepibuszon keresziil térténé kommunikacié konfiguralasanak 279
(Terepibusz) beallitasai.

51 FBA settings Terepibusz adapter specifikus beallitdsok. 283
(bedllitasok)

52 FBA data in A haijtas fel6l érkez6, a terepibusz adapteren, a terepibusz vezérlé felé 284
(Terepibusz adatok a tovabbitand6 adatok kivalasztasa.

szabalyzo felé)

53 FBA data out A terepibusz vezérld felél érkezd, a terepibusz adapteren, a hajtas felé 285
(Terepibusz adatok a tovabbitandé adatok kivalasztasa.

hajtas felé)

56 Panel display (Panel | A vezérlépanelen megjelend jelek kivalasztasa. 285

megjelenités)
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Csoport Tartalom Oldal
57 D2D communication | A drive-to-drive kommunikacié konfiguracidja. 287
(D2D kommunikéacid)

58 Embedded Modbus | Beallitasi paraméterek a beépitett terepibusz (EFB) interfészek 289
(Beépitett Modbus) szamara.

64 Load analyzer Csucsérték és amplitidé naplé beallitasok. 294
(Terhelés analizator)

74 Appl programming | Paraméterek az alkalmazas programozashoz. 298
(Alkalmazas

programozas)

90 Enc module sel Az enkoer/rezolver interfészek aktivalasa. 299
(Enkéder modul

kivélasztas)

91 Absol enc conf Abszolut enkéder beallitas. 301
(Abszolut enk. beall.)

92 Resolver conf Rezolver bedllitas. 304
(Rezolver beallitasok)

93 Pulse enc conf Impulzus enkéder konfiguracio. 304
(Impulzus enkéder

beaéllitas)

94 Ext 10 conf (Kiilsé 1/0 bévité modul beallitasok. 306
10 beéllitas)

95 Hw configuration Kilénb6z6 hardveres tipusu beallitasok. 306
(HW beaéllitasok)

97 User motor par A felhasznalé altal megadott motor paraméterek, amelyek a motor 307
(Felhasznaldi motor modellnél fel lesznek hasznalva.

paraméterek)

99 Start-up data Nyelv kivalasztas, motor beallitas és ID azonositas beallitasok. 309

(Inditasi adatok)
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Paraméter lista

Sorsz Név/Erték Leiras FbEq
01 Actual values A hajtads monitorozasahoz hasznalhato alap jelek.
(Uzemi értékek)
01.01 Motor speed rpm Sz(rt izemi fordulatszam rpm-ben. Az alkalmazott 100 =1 rpm
(Motor fordulatszam | fordulatszam visszacsatolas a 19.02 Speed fb sel
rpm-ben) (Fordulatszam terepibusz kiv.) paraméterrel hatarozhat6
meg. A szlrési idéallandd a 19.03 MotorSpeed filt (Motor
ford.sz. sziirés) paraméterrel allithato be.
01.02 Motor speed % A motor szinkron fordulatszamahoz képesti, szazalékos 100 = 1%
(Motor fordulatszam | Gzemi fordulatszam.
%)
01.03 Output frequency Becsilt hajtas kimeneti frekvencia Hz-ben. 100 =1Hz
(Kimeneti
frekvencia)
01.04 Motor current Mért motor aram A-ben. 100=1A
(Motor aram)
01.05 Motor current % A motor névleges dramahoz képesti, szazalékos motor aram. | 10 = 1%
(Motor aram %)
01.06 Motor torque (Motor | A motor névleges nyomatékahoz képesti, szazalékos motor | 10 = 1%
nyomaték) nyomaték. Tekintse meg a 07.29 Torq nom scale (Skalazott
névleges nyomaték) paramétert is.
01.07 DC-voltage (DC Mért k6zbens6 kori DC fesziiltség. 100=1V
fesziiltség)
01.08 Encoder1 speed 1. enkéder fordulatszam rpm-ben. 100 =1 rpm
(Enkader 1
fordulatszam)
01.09 Encoder1 pos Az enkoder 1 aktudlis pozicidja, egy fordulaton beldil. 100000000 =
(Enkéder 1 pozicio) 1 rev
01.10 Encoder2 speed 2. enkéder fordulatszam rpm-ben. 100 =1 rpm
(Ekoder 2
fordulatszam)
01.11  Encoder2 pos Az enkoder 2 aktudlis pozicidja, egy fordulaton beldil. 100000000 =
(Enkoder 2 pozicio) 1 rev
01.12 Pos act (Aktualis Az enkdder 1 aktualis pozicidja, forgas kdzben. 1000 = 1 rev
pozicio)
01.13 Pos 2nd enc Az enkdder 2 skalazott aktualis pozicidja, forgas kdzben. 1000 = 1 rev
(Endder 2 pozicio)
01.14 Motor speed est Becstilt motor fordulatszam rpm-ben. 100 =1 rpm
(Becslilt motor
fordulatszam)
01.15 Temp inverter Becsiilt IGBT hémérséklet, a hibakorlat szazalékaban. 10=1%
(Inverter
hémérséklet)
01.16 Temp brk chopper | Fékcsopper IGBT hémérséklet, a hibakorlat szazalékaban. 10=1%
(Fékcsopper
hémérséklet)
01.17 Motor temp1 (Motor | A motor 1 mért h6mérséklete Celsius fokban, ha KTY vagy 10=1°C

hémérséklet1)

Pt100 érzékeld hasznalatos (PTC érzékelével az érték mindig
0.)
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Sorsz Név/Erték Leiras FbEq

01.18 Motor temp2 (Motor | A 2. motor mért h6mérséklete Celsius fokban, ha KTY vagy |[10=1°C
hémérséklet2) Pt100 érzékel6 hasznalatos (PTC érzékelével, az érték

mindig 0.)

01.19 Used supply volt Vagy a végfelhasznal¢ altal biztositott halozati feszlltség 10=1V
(Hasznalt halozati | (47.04 Supply voltage (Haldzati fesz) paraméter), vagy, ha az
fesziiltség) automatikus felismerési funkcié aktivalva lett a 47.03

SupplyVoltAutold (Halézati fesz aut. azon) paraméterekkel,
akkor az automatikusan meghatarozott halézati fesziltség.

01.20 Brake res load A fékellenallas becsllt hémérséklete. A 48.04 Br power max | 1=1%
(Fékellenallas cnt (Fék telj. max telj) paraméterben meghatarozott
terhelés) teljesitménnyel terhelt ellenallas hémérsékletének

szazalékaban lett megadva az érték.

01.21 Cpu usage (CPU Mikroprocesszor terhelés, szazalékban. 1=1%
hasznalat)

01.22 Power inu out A hajtas kimeneti teljesitménye kW-ban vagy hp-ban, a 76.77 | 100 = 1 kW
(Inverter kimenet Power unit (Teljesitmény mértékegység) paraméter vagy hp
teljesitmény) beallitasatol fliggéen. Szlirve, 100 ms-os alulateresztd

sz(rével.

01.23 Motor power (Motor | Mért motor tengely teljesitmény kW-ban vagy hp-ban, a 16.77 | 100 = 1 kW

teljesitmény) Power unit (Teljesitmény mértékegység) paraméter vagy hp
beallitasatol fliggéen. Szlirve, 100 ms-os alulateresztd
sz(rével.

01.24 kWh inverter A hajtason ataramlé energia mennyiség, kWh-ban (barmelyik [ 1 =1 kWh
(Inverter kWh) iranyban). A minimum érték 0. Visszaallithaté a DriveStudio

PC szoftverrel torténé 0 beirasaval.

01.25 kWh supply A halézatbdl felvett energia mennyiség (vagy oda leadott), 1=1kWh

(Halozat kwWh) kWh-ban. Visszaallithaté a DriveStudio PC szoftverrel torténd
0 beirasaval.

01.26  On-time counter Uzemid6 szamlalé. A szamlalé akkor aktiv, ha a hajtas 1=1h
(Uzemid6 szamlalo) | fesziltség alatt van. Visszadllithaté a DriveStudio PC

szoftverrel torténd 0 beirasaval.

01.27 Run-time counter Motor tizemid6 szamlalé. A szamlalé akkor aktiv, ha az 1=1h
(Futasi id6 interver moduldl. Visszaallithaté a DriveStudio PC szoftverrel
szamlalod) torténd 0 beirasaval.

01.28 Fan on-time A hajtas hltéventilatoranak futasi ideje. Visszaallithato a 1=1h
(Ventilator izemid®) | DriveStudio PC szoftverrel térténé 0 beirasaval.

01.29 Torq nom scale Névleges nyomaték, amely a 100%-hoz tartozik. 1000 =
(Skalazott névleges | Megjegyzés: ez az érték a 99.72 Mot nom torque (Mot. névl. | 1 Nem
nyomaték) nyomaték) paraméterbsl van kimasolva, ha meg lett adva.

Egyébként az érték kalkulalt érték.

01.30 Polepairs A motor polusparjainak kalkulalt szama. 1=1
(Polusparok)

01.31 Mech time const A hajtas és a berendezés mechanikai idéallanddja, amelya |[1000=1s
(Mechanikai fordulatszam szabalyozé autmatikus finomhandolasi
idéallando) funkcioja altal lett meghatarozva.

Tekintse meg a 23.20 PI tune mode (Pl finomhangolasi méd)
paramétert.

01.32 Temp phase A (A Az U teljesitményfokozat mért hémérséklete, a hibakorlat 10=1%
fazis hémérséklet) | szazalékaban.

01.33 Temp phase B (B AV teljesitményfokozat mért h6mérséklete, a hibakorlat 10=1%

fazis hémérséklet)

szazalékaban.
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Sorsz Név/Erték Leiras FbEq
01.34 Temp phase C (C A W teljesitményfokozat mért hémérséklete, a hibakorlat 10=1%
fazis hémérséklet) | szazalékaban.
01.35 Saved energy Megtakaritott kWh energia a DOL motor csatlakozashoz 1=1kWh
(Megtakaritott képest.
energia) Tekintse meg a 45 Energy optimising (Energia optimalizalas)
paramétercsoportot a 276. oldalon.
01.36 Saved amount Pénzligyi megtakaritdsok a DOL motor csatlakozashoz 1=1
(Megtakaritott képest. Ez az érték a 01.35 Saved energy (Megtakaritott
Osszeg) energia) és a 45.02 Energy tariff1 (Energia tarifa1)
paraméterek szorzata.
Tekintse meg a 45 Energy optimising (Energia optimalizalas)
paramétercsoportot a 276. oldalon.
01.37 Saved CO2 CO, kibocsatas csokkentés, tonnaban, a DOL motor 1=1
(Megtakaritott CO2) | csatlakozashoz képest. Ez az érték a megtakaritott M\Wh metrikus
energia és a 45.07 CO2 Conv factor (CO2 atvaltasi tonna
egylitthat6) szorzataként jon létre (alapértelmezetten 0.5 tn/
MWh).
Tekintse meg a 45 Energy optimising (Energia optimalizalas)
paramétercsoportot a 276. oldalon.
01.38 Temp int board (Int | Az interfész kartya mért hdmérséklete Celsius fokban. 10=1°C
kartya hémérséklet)
01.39 Output voltage Szamitott motor feszliltség. 1=1V
(Kimeneti
fesziltség)
01.40 Speed filt (Szlrt Sz(rt eredmény a 01.01 Motor speed rpm (Motor 100 =1 rpm
fordulatszam) fordulatszam rpm-ben)-bél. A filtracids id6 beallithaté az
56.08 Speed filt time (Fordulatszam szirési id6)
paraméterrel. Ez a jel nincs felhasznalva a motor vezérlés
soran.
01.41  Torque filt (Szlrt Sziirt eredmény a 01.06 Motor torque (Motor nyomaték) 10=1%
Nyomaték) paraméterbdl. A filtracios idé beallithaté az 56.09 Torque filt
time (Nyomaték szlirési id6) paraméterrel. Ez a jel nincs
felhasznalva a motor vezérlés soran.
01.42 Fan start count A hajtas hiitéventilator Ujraindulasainak szama. 1=1
(Ventilator inditasi
szamlalo)
02 1/0 values (I/O Bemeneti és kimeneti jelek.
értékek)
02.01 Dl status (DI A DI8...DI1 digitalis bemenetek allapota. A 7. digit az inditas | -
allapot) reteszelés DIIL bemenetre utal. Példa: 01000001 =a DI1 és a
DIIL aktiv, a DI2...DI6 és a DI8 inaktiv.
02.02 RO status (RO A RO7...RO1 relé kimenetek allapota. Példa: 0000001 = a -
allapot) RO1 fesziiltség alatt van, a RO2...RO7 nincs feszliltség alatt.
02.03 DIO status (DIO A DIO10...DIO1 digitalis bemenetek/kimenetek allapota. -
allapot) Példa: 0000001001 = a DIO1 és a DIO4 aktiv, a tobbi inaktiv.
A DIO3...DIO10 csak a FIO I/0 b&vité modulok esetén aktiv.
02.04 Al1 (Al1) Az analég Al1 bemenet értéke V-ban, vagy mA-ben. A 1000 =1
bemeneti tipus a J1 jumperrel valaszthaté ki, a JCU egység

vezérlbegységen.
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Sorsz Név/Erték Leiras FbEq
02.05 Al1 scaled (Al1 Az Al1 analég bemenet skalazott értéke. Tekintse meg a 1000 =1
skalazott) 13.04 Al1 max scale (Al1 max skalazas) és a 13.05 Al1 min | egység
scale (Al1 min. skalazéas) paramétereket.

02.06 Al2 (Al2) Az analog Al2 bemenet értéke V-ban, vagy mA-ben. A 1000 =1
bemeneti tipus a J2 jumperrel valaszthato ki, a JCU egység
vezérléegységen.

02.07 Al2 scaled (Al2 Az Al2 analég bemenet skalazott értéke. Tekintse meg a 1000 =1

skalazott) 13.09 Al2 max scale (Al2 max skalazas) és a 13.10 AI2 min | egység
scale (Al2 min skalazas) paramétereket.

02.08 AI3 (AI3) Az anal6g Al3 bemenet értéke V-ban, vagy mA-ben. A 1000 =1
bemeneti tipussal kapcsolatos informaciokért tekintse meg a | egység
bévité modul gépkdnyvét.

02.09 AI3 scaled (AI3 Az Al3 analég bemenet skalazott értéke. Tekintse meg a 1000 =1

skalazott) 13.14 AI3 max scale (AI3 max skéalazas) és a 13.15 AI3 min | egység
scale (AI3 min skalazas) paramétereket.

02.10 Al4 (Al4) Az analég Al4 bemenet értéke V-ban, vagy mA-ben. A 1000 =1
bemeneti tipussal kapcsolatos informaciokért tekintse meg a | egység
bévité modul gépkonyvét.

02.11 Al4 scaled (Al4 Az Al4 analog bemenet skalazott értéke. Tekintse meg a 1000 =1

skalazott) 13.19 Al4 max scale (Al4 max skalazas) és a 13.20 Al4 min | egység
scale (Al4 min skaldzas) paramétereket.

02.12 Al5 (Al5) Az analog Al5 bemenet értéke V-ban, vagy mA-ben. A 1000 =1
bemeneti tipussal kapcsolatos informaciokért tekintse meg a | egység
bévité modul gépkonyvét.

02.13 AlI5 scaled (Al5 Az Al5 analog bemenet skalazott értéke. Tekintse meg a 1000 =1

skalazott) 13.24 Al5 max scale (Al5 max skalazas) és a 13.25 AI5 min | egység
scale (Al5 min skaldzas) paramétereket.

02.14 Al6 (Al6) Az anal6g Al6 bemenet értéke V-ban, vagy mA-ben. A 1000 =1
bemeneti tipussal kapcsolatos informaciokért tekintse meg a | egység
bévité modul gépkonyvét.

02.15 Al6 scaled (Al6 Az Al6 analég bemenet skalazott értéke. Tekintse meg a 1000 =1

skalazott) 13.29 Al6 max scale (Al6 max skalazas) és a 13.30 Al6 min | egység
scale (Al6 min skalazas) paramétereket.

02.16 AO1 (AO1) Az AO1 analég kimenet értéke mA-ben. 1000 =1 mA

02.17 AO2 (AO2) Az AO2 analdg kimenet értéke mA-ben. 1000 =1 mA

02.18 AO3 (AO3) Az AO3 analég kimenet értéke mA-ben. 1000 =1 mA

02.19 AO4 (AO4) Az AO4 analdg kimenet értéke mA-ben. 1000 = 1 mA

02.20 Freqin (Frekvencia | A DIO1 skalazott értéke, ha frekvencia bemenetként 1000 =1

bemenet) hasznalt. Tekintse meg a 74.02 DIO1 conf (DIO beéllitas) és
a 14.57 Freq in max (Frekvencia be maximum)
paramétereket.
02.21 Freq out A DIO2 frekvencia kimenet értéke, ha frekvencia kimenetként | 1000 = 1 Hz
(Frekvencia hasznalt (a 714.06 paramétert Freq output értékre kell allitani).

kimenet)
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Sorsz Név/Erték Leiras FbEq
02.22 FBA main cw A haijtas belsé Vezérlészava, amely a terepibusz adapter -
(Terepibusz f6 interfész fel6l érkezik. Tekintse meg a Vezérlés a terepibusz
Vezérlészo) adapter modulon keresztiil fejezetet is a 425. oldalon.
Log. = logikai kombinaci6 (azaz ES/VAGY bit kivalasztasi
paraméter); Par. = kivalasztasi paraméter.
Bit Név Erték (Informacié Log. | Par.
0* Stop 1 |Megallas, a 11.03 Stop mode (Megallasi méd)
paraméterben kivalasztott megallasi mod alapjan, vagy
a meghivott stop moéd bitek szerint (2...6 bitek). \?AR 10.01,
Megjegyzés: a parhuzamos, aktiv inditas és megallas (VAG 10.04
parancs csak a megallas parancsot eredményezi. Y)
0  [Nincs mivelet.
1 Start 1 |Inditds. Megjegyzés: a parhuzamos, aktiv inditas és R
megallas parancs csak a megallas parancsot o 10.01,
eredményezi. (VQG 10.04
0  [Nincs mivelet.
2 StpMode 1 |VészKI2 (a 0. bitnek 1-nek kell lennie). A hajtas a
em off halozati feszlltség lekapcsolasa révén leall (a motor
szabadonfutassal megall). A hajtas csak a kdvetkez6 AND
felfutd élnél fog ujraindulni, és akkor, ha a futas (ES) -
engedélyezés jel aktiv.
0 [Nincs muvelet.
3* StpMode 1 |Vészstop OFF3 (a 0. bitnek 1-nek kell lennie). Megall a
em stop 22.12 Em stop time (Vészstop id6) paraméterben AND 10.13
meghatarozott idén beldil. (ES) .
0 [Nincs muvelet.
4 StpMode 1 |Vészstop OFF1 (a 0. bitnek 1-nek kell lennie). Megallas
off1 a pillanatnyilag aktiv lefutasi rampa mentén. '(AEI\ISE; 10.15
0 |Nincs mvelet.
5* StpMode 1 |Megallas a pillanatnyilag aktiv lefutasi rampa mentén. 11.03
ramp 0 [Nincs mvelet. '
6* StpMode 1 |Megallas szabad kifutassal. 11.03
coast 0 |Nincs mivelet. '
7 Run 1 |Futas engedélyezés aktivalasa. AND 10.11
enable 0 |Futas tiltas aktivalasa. (ES)| ™
8 Reset 0 -> 1 |Hiba visszaallitas, ha van aktiv hiba. OR
egyéb |Nincs miivelet. (V%G 10.10
(folytatodik)
* Ha az 6szes megallasi mod bit (2...6) 0 értékd, a megallasi mod a 11.03 Stop mode (Megallasi
mod) paraméterrel valaszthaté ki. A szabadon futas (6. bit) fellilirja a vészstopot (2/3/4 bitek). A
vészstop feliilija a normal rampa megallast (5. bit).
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Bit [Név | Erték [Informacio | Log. | Par.
(folytatodik)
9 Jogging 1 1 |Az 1. jogging (Iéptetés) aktivalasa. Tekintse meg a OR
Jogging (Iéptetés) fejezetet a 67. oldalon. (VAG | 10.07
0 [Az 1.jogging (Iéptetés) tiltva. Y)
10 Jogging 2 1 |A 2. jogging (Iéptetés) aktivalasa. Tekintse meg a OR
Jogging (Iéptetés) fejezetet a 67. oldalon. (VAG | 10.08
0 |A2.jogging (Iéptetés) tiltva. Y)
1 Remote 1 |Terepibusz vezérlés engedélyezve.
cmd 0 [Terepibusz vezérlés tiltva. - -
12 Rampout0| 1 |A Rampa Funkcié Generator (Ramp Function
Generator) kimenetének erdltetett nulla értékre allitasa.
A hajtas rampa szerint megall (az aram és a DC - -
fesziltség korlatok érvényben vannak).
0 [Nincs mivelet.
13 Ramp hold 1 |All6 rampazas (a Rampa Funkcié Generator kimenet
tartva). — —
0 [Nincs mivelet.
14 Rampin 0 1 |A Rampa Funkcié Generator bemenetének eréltetett
nulla értéken tartasa. — -
0 [Nincs mivelet.
15 Ext1 / Ext2 1 |Kulsé EXT2 vezérlésre valtas. OR
0 |Klsé EXT1 vezérlésre valtas. (\%G 12.01
16 Req 1 |Az inditas tiltas aktivalasa.
startinh 0 |Nincs inditas tiltas. - B
17 Local ctl 1 |Helyi vezérlés igénylés a Vezérl6sz6 szamara. Akkor
hasznalatos, ha a hajtas a a PC szoftver altal, vagy a
panel, esetleg a helyi terepibusz altal vezérelt.
* Helyi terepibusz: tovabbitas a terepibusz helyi
vezérlés felé (a Vezérl6sz6 vagy a referencia altal _ —
vezérelt). A terepibusz atvette a vezérlést.
+ Vezérlépanel vagy a PC szoftver: atallas helyi
vezérlésre.
0 |[Kulsd vezérlést igényel.
18 FbLocalref| 1 |Terepibusz vezérlést igényel.
0 |Nincs terepibusz helyi vezérlés. - -
19...27 |Lefoglalva
28 CW B28 |Szabadon programozhaté vezérlébitek. Tekintse meg az
29 CW B29 |90.08...50.11 paramétereket és a terepibusz adapter
30 CW B30 gépkonyvét. - -
31 CW B31
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Sorsz Név/Erték

Leiras

FbEq

02.24 FBA main sw
(Terepibusz 6

A hajtas bels Allapotszava, amely a terepibusz adapter -
interfészen keresztll kerl kikiildésre. Tekintse meg a

Allapotszo) Vezérlés a terepibusz adapter modulon keresztiil fejezetet is
a 425. oldalon.
Bit Név Erték {Informacié
0 Ready 1 |A hajtas készen all a start parancs fogadasara.
0 |A hajtas nem all készen.
1 Enabled 1 |Klls6 futas engedélyezés megérkezett.
0 [AKkils6 futds engedélyezés nem érkezett meg.
2 Relay 1 |A hajtds modulal.
running 0 |A hajtas nem modulal.
3 Ref 1 |A normal miikddés engedélyezve. A hajtas lizemel és koveti a
running megadott referenciat.
0 [A normal mikddés tiltva. A hajtas nem kdveti a megadott referenciat
(pl. modulal a magnesezés soran).
4 Em off 1 |Az Emergency OFF2 aktiv.
(OFF2) 0 |Az Emergency OFF2 inaktiv.
5 Em stop 1 |A Vészstop OFF3 (rdmpa megallas) aktiv.
(OFF3) 0 |AVészstop OFF3 inaktiv.
6 Ack 1 |Azinditas tiltas aktiv.
startinh 0 |Azinditas tiltas inaktiv.

7 Alarm 1 |Afigyelmeztetés aktiv. Tekintse meg a Hibakeresés fejezetet a 365.

oldalon
0 [Nincs aktiv figyelmeztetés.

8 At setpoint 1 |Hajtas az alapjelen Gzemel. Az Gzemi értéke megegyezik a
referencia értékkel (azaz az Uzemi fordulatszam és a fordulatszam
referencia kozotti killénbség a 719.70 Speed window (“Sebesség
ablak”) paraméterben rogzitett fordulatszam tartomanyon belul van.

0 |A hajtas nem érte el az alapjelet.

(folytatodik)
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Bit [Név | Erték [Informacio
(folytatodik)
9 Limit 1 |A mikddés valamelyik nyomaték hatarérték altal van korlatozva.
0 |A mikodés a nyomaték korlatok kozott van.
10 Abovelimit| 1 |Az tGzemi fordulatszam elérte a 19.08 Above speed lim (Ford. szam
korlat felett) paraméterben beallitott korlatokat.
0 |Az lizemi fordulatszam elérte a meghatarozott korlatokat.
1 Ext2 act 1 |Az EXT2 kiils6 vezérlési hely aktiv.
0 |Az EXT1 kils6 vezérlési hely aktiv.
12 Local fb 1 |Aterepibusz helyi vezérlés aktiv.
0 |A terepibusz helyi vezérlés inaktiv.
13 Zero 1 |A hajtas a 19.06 Zero speed limit (Nulla fordulatszam korlat)
speed paraméterben beallitott fordulatszam alatt izemel.
0 |A hajtas nem érte el a nulla fordulatszam korlatot.
14 Rev act 1 |A hajtas hatrafele forog.
0 |A hajtas el6refele forog.
15 Lefoglalva
16 Fault 1 |A hiba aktiv. Tekintse meg a Hibakeresés fejezetet a 365. oldalon.
0 [Nincs aktiv hiba.
17 Local 1 |A helyi vezérlés aktiv, azaz a hajtas a vezérlépanelrél vagy a PC-rél
panel van vezérelve.
0 |A helyi vezérlés inaktiv.
18...26 |Lefoglalva
27 Requestctl| 1 |A Vezérl8szo kérve lett a terepibusz feldl.
0 |A Vezérl6szé nem lett kérve a terepibusz feldl.
28 SW B28 |Programozhaté vezérl6bitek (hacsak nincsenek fixalva a hasznalt profil
29 SW B29 |altal). Tekintse meg az 50.08...50.11 paramétereket és a terepibusz adapter
30 SW B30 gépkonyvét.
31 SW B31
02.26 FBA main ref1 A terepibusz adapter interfészen keresztil érkez6 belsé és 1=1
(Terepi Busz skalazott referencia 1. Tekintse meg az 50.04 Fb ref1
Adapter f6 ref1) modesel (Terepibusz ref1 mod kiv) paramétert és a Vezérlés

a terepibusz adapter modulon keresztiil fejezetet a 425.
oldalon.
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02.27 FBA main ref2 A terepibusz adapter interfészen keresztil érkezé belsé és 1=1
(Terepi Busz skalazott referencia 2. Tekintse meg a 50.05 Fb ref2 modesel
Adapter f6 ref2) (Terepibusz ref2 méd kiv) paramétert, és a Vezérlés a
terepibusz adapter modulon keresztiil fejezetet a 425.
oldalon.
02.30 D2D main cw (D2D | A Drive-to-drive Vezérl6szé megérkezett a master fel6l. -
6 Vezérl6szo) Tekintse meg az 02.31 D2D follower cw (D2D kévets vez.szd)
Uzemi jelet is.
Bit Informacio
0 Stop.
1 Inditas.
2...6 |[Lefoglalt.
7 Futas engedélyezés (Run enable). Alapértelmezettként nincs csatlakoztatva a follower
(kOvetd) hajtasban.
8 Visszaallitas. Alapértelmezettként nincs csatlakoztatva a follower (kdvetd) hajtasban.
9 ... 14 [Szabadon hozzarendelhetd a Bitpointer beallitdsokon keresztiil.
15 EXT1/EXT2 kivalasztas. 0 = EXT1 aktiv, 1 = EXT2 aktiv. Alapértelmezettként nincs
csatlakoztatva a follower (kdvetd) hajtasban.
02.31 D2D follower cw A drive-to-drive Vezérl6sz6 alapértelmezetten el lett kiildve a | -
(D2D kovetd follower hajtasoknak. Tekintse meg az 57 D2D
vez.sz0) communication (D2D kommunikécié) paramétercsoportot is a
287. oldalon.
Bit Informacié
0 Stop.
1 Inditas.
2...6 |[Lefoglalt.
7 Futas engedélyezés (Run enable).
8 Visszaallitas.
9 ... 14 [Szabadon hozzarendelhetd a Bitpointer beallitdsokon keresztiil.
15 EXT1/EXT2 kivalasztas. 0 = EXT1 aktiv, T = EXT2 aktiv.
02.32 D2D ref1 (D2D ref1) | A Drive-to-drive referencia 1 megérkezett a master feldl. 1=
02.33 D2D ref2 (D2D ref2) | A Drive-to-drive referencia 2 megérkezett a master feldl. 1=1
02.34 Panel ref (Panel A referencia a vezérl6panelrdl lett kiadva. Tekintse meg az 100 =1 rpm
referencia) 56.07 Local ref unit (Helyi ref. egység) paramétert is. 10=1%
02.35 FEN DI status (FEN | Az 1. és 2. bévitéhelyben talalhaté FEN-xx enkdder -
DI allapot) interfészek digitalis bemeneteinek allapota. Példak:

000001 (01h) = az 1. bdvitéhelyben levé FEN-xx DI1-e aktiv
(ON), a tobbi inaktiv (OFF).

000010 (02h) = az 1. bévitéhelyben levé FEN-xx DI2-je aktiv
(ON), a tébbi inaktiv (OFF).

10000 (10h) = a 2. bévitéhelyben levé FEN-xx DI1-je aktiv
(ON), a tobbi inaktiv (OFF).

100000 (20h) = a 2. bévitdhelyben levé FEN-xx DI2-je aktiv
(ON), a tobbi inaktiv (OFF).
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02.36 EFB main cw A beépitett tereepibusz interfészen keresztiil kapott belsé -
(Beépitett f6 hajtas Vezérl6sz6.Tekintse meg a Vezérlés a beépitett
Vezérl6szod) terepibusz adapteren keresztiil fejezetet a 395. oldalon.
Log. = logikai kombinaci6 (azaz ES/VAGY bit kivalasztasi
paraméter); par. = Kivalasztasi paraméter.
Bit Név Erték {Informacio Log. | Par.
0* Stop 1 |Megallas a 11.03 Stop mode (Megaéllasi mod)
paraméterben kivalasztott megallasi méd, vagy a
meghivott stop méd szerint (2...6 bitek). Megjegyzés: a \(/)AR 10.01,
parhuzamos, aktiv inditas és megallas parancs csak a (VAG 10.04
megallas parancsot eredményezi. Y)
0 [Nincs mivelet.
1 Start 1 |Inditds. Megjegyzés: a parhuzamos, aktiv inditas és OR
megallas parancs csak a megallas parancsot 10.01,
eredményezi. (V%G 10.04
0 [Nincs mivelet.
2* StpMode 1 |Emergency OFF2 (a 0. bitnek 1-nek kell lennie). A
em off hajtas a halézati fesziltség lekapcsolasa révén ledll (a
motor szabadonfutassal megall). A hajtas csak a AND
koévetkez6 felfutd élnél fog Gjraindulni, és csak akkor, (ES) -
ha a futds engedélyezés jel aktiv.
0 [Nincs mivelet.
3 StpMode 1 |Vészstop OFF3 (a 0. bitnek 1-nek kell lennie). Megall a
em stop 22.12 Em stop time (Vészstop id6) paraméterben AND 10.13
definialt idén belil. (ES) :
0 [Nincs mivelet.
4* StpMode 1 |Vészstop OFF1 (a 0. bitnek 1-nek kell lennie). Megallas
off1 a pillanatnyilag aktiv lefutasi rampan. ?ENSE; 10.15
0 |Nincs mivelet.
5% StpMode 1 |Megallas a pillanatnyilag aktiv lefutasi rampan. 11.03
ramp ) 0 |Nincs mavelet. ]
6 StpMode 1 |Megallas szabad kifutassal. 11.03
coast 0 [Nincs mivelet. ’
7 Run 1 |Futas engedélyezés aktivalasa. AND 10.11
enable 0 |Futas tiltas aktivalasa. (ES)|
8 Reset 0 -> 1 |Hiba visszaallitas, ha van aktiv hiba. OR
egyéb |Nincs mivelet. (Vf\)G 10.10
(folytatodik)
* Ha az 6szes megallasi méd bit (2...6) 0 értékd, a megallasi mod a 71.03 Stop mode (Megallasi
mod) paraméterrel valaszthatoé ki. A szabadon futas (6. bit) fellilirja a vészstopot (2/3/4 bitek). A
vészstop feliilija a normal rampa megallast (5. bit).
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Bit [Név | Erték [Informacio [ Log. | Par.
(folytatodik)
9 Jogging 1 1 |1. jogging (Iéptetés) aktivalasa. Tekintse meg a OR
Jogging (léptetés) fejezetet a 67. oldalon. (VAG | 10.07
0 [1.jogging (I&ptetés) tiltva. Y)
10 Jogging 2 1 |2. jogging (Iéptetés) aktivalasa. Tekintse meg a OR
Jogging (Iéptetés) fejezetet a 67. oldalon. (VAG | 10.08
0 [2.jogging (Iéptetés) tiltva. Y)
1 Remote 1 |Terepibusz vezérlés engedélyezve.
cmd 0 |Terepibusz vezérlés tiltva. - -
12 Ramp out 1 |A Rampa Funkcié Generator kimenetének eréltetett
0 nulla értéken tartasa. A hajtas rampa szerint megéll (az
aram és a DC feszlltség korlatok érvényben vannak). - -
0 |Nincs mivelet.
13 Ramp hold 1 |All6 rAmpazéas (a Rampa Funkcié Generator kimenete
tartva). - —
0 |Nincs mivelet.
14 Ramp in 0 1 |A Rampa Funkcié Generator bemenetének eréltetett
nulla értéken tartasa. - -
0 [Nincs mivelet.
15 Ext1/Ext2| 1 |Kilsé EXT2 vezérlésre valtas. OR
0 |Kilsé EXT1 vezérlésre valtas. (V%G 12.01
16 Req 1 |Azinditas tiltas aktivalasa.
startinh 0 |Nincs inditas tiltas. B B
17 Local ctl 1 |Helyi vezérlés igénylés a Vezérl6szé szamara. Akkor
hasznalatos, ha a hajtés a PC szoftver altal, vagy a
panel, esetleg a helyi terepibusz altal vezérelt.
» Helyi terepibusz: tovabbitas a terepibusz helyi
vezérlés felé (a Vezérl6szé vagy a referencia altal - -
vezérelt). A terepibusz atvette a vezérlést.
* Vezérl6 panel vagy a PC szoftver: atallas helyi
vezérlésre.
0 [KUlsé vezérlést igényel.
18 FbLocalref| 1 |Terepibusz vezérlést igényel.
0 |Nincs terepibusz helyi vezérlés. - -
19...27 |Lefoglalva
28 CW B28 |Szabadon programozhaté vezérl6bitek.
29 CW B29
30 CW B30 B -
31 CW B31




Paraméterek 127

Sorsz Név/Erték Leiras FbEq
02.37 EFB main sw A beépitett terepibusz interfészen keresztll kildétt belso, -
(Terepibusz hajtas Allapot sz6. Tekintse meg a Vezérlés a beépitett
Adapter f6 terepibusz adapteren keresztiil fejezetet a 395. oldalon.
Allapotszd)
Bit Név Erték |Informacio
0 Ready 1 |A hajtas készenall a start parancs fogadasara.
0 |A hajtas nem all készen.
1 Enabled 1 |Klls6 futds engedélyezés megérkezett.
0 |Aklls6 futds engedélyezés nem érkezett meg.
2 Relay 1 |A hajtds modulal.
running 0 |A hajtas nem modulal.
3 Ref 1 |A normal miikédés engedélyezve. A hajtas (izemel, és koveti a

running megadott referenciat.

0 |A normal mikodés tiltva. A hajtas nem koveti a megadott referenciat
(pl. moduldl a magnesezés soran).
4 Em off 1 |Az Emergency OFF2 aktiv.
(OFF2) 0 [Az Emergency OFF2 inaktiv.
5 Em stop 1 |A Vészstop OFF3 (rdmpa megallas) aktiv.
(OFF3) 0 |A Vészstop OFF3 inaktiv.
6 Ack 1 |Azinditas tiltas aktiv.
startinh ) 0 |Azinditas tiltas inaktiv.
7 Alarm 1 |Afigyelmeztetés aktiv. Tekintse meg a Hibakeresés fejezetet a 365.
oldalon.
0 [Nincs aktiv figyelmeztetés.
8 At setpoint 1 |Hajtas az alapjelen Gzemel. Az Uzemi értéke megegyezik a

referencia értékkel (azaz az Uizemi fordulatszam és a fordulatszam
referencia kozotti killonbség a 19.70 Speed window (“Sebesség
ablak”) paraméterben rogzitett fordulatszam tartomanyon belul van).

0 |A hajtas nem érte el az alapjelet.

(folytatadik)
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Bit [Név | Erték [Informacio
(folytatodik)
9 Limit 1 |A mikddés valamelyik nyomaték hatarérték altal van korlatozva.
0 |A mikodés a nyomaték korlatok kdzott van.
10 Abovelimit| 1 |Az tGzemi fordulatszam elérte a 19.08 Above speed lim (Ford. szam
korlat felett) paraméterben bedllitott korlatokat.
0 |Az lizemi fordulatszam elérte a meghatarozott korlatokat.
11 Ext2 act 1 |Az EXT2 kiils6 vezérlési hely aktiv.
0 [Az EXT1 kils6 vezérlési hely aktiv.
12 Local fb 1 |Aterepibusz helyi vezérlés aktiv.
0 |A terepibusz helyi vezérlés inaktiv.
13 Zero 1 |A hajtas a 719.06 Zero speed limit (Nulla fordulatszam korlat)
speed paraméterben beallitott fordulatszam alatt izemel.
0 [A hajtas nem érte el a nulla fordulatszam korlatot.
14 Rev act 1 |A hajtas hatrafele forog.
0 |A hajtas elérefele forog.
15 Lefoglalva
16 Fault 1 |A hiba aktiv. Tekintse meg a Hibakeresés fejezetet a 365. oldalon.
0 [Nincs aktiv hiba.
17 Local 1 |Helyi vezérlés aktiv, azaz a hajtads a PC szoftverrdl vagy a
panel vezérlépanelrdl vezérelt.
0 |A helyi vezérlés inaktiv.
18...26 |Lefoglalva
27 Requestctl| 1 [A Vezérl6szo kérve lett a terepibusz fel6l.
0 |A Vezérl6szé nem lett kérve a terepibusz feldl.
28 SW B28 |Programozhaté allapot bitek (hacsak nincsenek fixalva a hasznalt profil
29 SW B29 |altal). Tekintse meg az 50.08...50.11 paramétereket és a terepibusz adapter
30 SWB30 gépkonyvét.
31 SW B31

02.38 EFB main ref1
(Beépitett
terepibusz f6 ref1)

A beépitett terepibusz adapter interfészen keresztil érkezé -
belsé és skalazott hajtas referencia 1. Tekintse meg az 50.04
Fb ref1 modesel (Terepibusz ref1 méd kiv) paramétert, és a
Vezérlés a beépitett terepibusz adapteren keresztiil fejezetet
a 395. oldalon.

02.39 EFB main ref2
(Beépitett
terepibusz f6 ref2)

A beépitett terepibusz adapter interfészen keresztil érkezd -
belsé és skalazott hajtas referencia 2. Tekintse meg az 50.05
Fb ref2 modesel (Terepibusz ref2 méd kiv) paramétert, és a
Vezérlés a beépitett terepibusz adapteren keresztiil fejezetet
a 395. oldalon.
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03 Control values Fordulatszam szabalyozas, nyomaték szabalyozas és egyéb
(Szabalyozé értékek) | ertekek.
03.03 SpeedRefunramp | Hasznalt fordulatszam feferencia a rampazas és a formazas | 100 = 1 rpm
(Fordulatszam ref, | el6tt, rpm-ben.
rampazas
kivételével)
03.05 SpeedReframped | Rampazott és formazott fordulatszam referencia, rpm-ben. 100 =1 rpm
(Rampa
Fordulatszam ref)
03.06 SpeedRef used Hasznalt fordulatszam referencia, rpm-ben (a fordulatszam 100 =1 rpm
(Hasznalt ford. ref.) | hiba szamitas elétti referencia).
03.07 Speed error filt Szirt fordulatszam hiba érték, rpm-ben. 100 =1 rpm
(Ford.sz. hiba szdrt)
03.08 Acc comp torq A felfutas kompenzacié kimenete (nyomaték, szazalékban). |10 =1%
(Felfuté komp
nyomaték)
03.09 Torq ref sp ctrl Korlatolt fordulatszam szabalyozé kimeneti nyomaték, 10=1%
(Nyom. ref. ford.sz. | szazalékban.
szabalyozo)
03.11  Torq ref ramped Rampazott nyomaték referencia, szazalékban. 10=1%
(Nyom ref
rampazott)
03.12 Torq ref sp lim Nyomaték referencia, a kirohanas vezérlés altal korlatozva 10=1%
(Nyom ref fordsz (az érték szazalékosan van megadva). A nyomaték
korlatolt) korlatozva van annak érdekében, hogy a fordulatszam a
20.02 Minimum speed (Minimalis fordulatszam) és a 20.01
Maximum speed (Maximalis fordulatszam) paraméterek altal
meghatarozott minimalis és maximalis fordulatszamok kdzott
helyezkedjen el.
03.13 Torgrefto TC Nyomaték referencia a nyomaték vezérlés szazalékaban. 10=1%
(Nyom ref a nyom
szabalyozdnak)
03.14 Torq ref used Nyomaték referencia a frekvencia, fesziiltség és nyomaték 10=1%
(Hasznaltnyomaték | korlatok utan. A 100% a motor névieges nyomatékahoz
ref) tartozik.
03.15 Brake torg mem A nyomaték érték (szazalékban) eltarolédik, ha a mechanikus | 10 = 1%
(Fék nyomaték fék zarasi parancs érvénybe lép.
mem)
03.16 Brake command Fék be/ki parancs. 0 = zarva, 1 = nyitva. A fék be/ki 1=1
(Fék parancs) parancsért, csatlakoztassa ezt a jelet a relé kimenethez (vagy
digitalis kimenethez). Tekintse meg a Mechanikus fékvezérlés
fejezetet a 77. oldalon.
03.17 Flux actual (Uzemi | Uzemi fluxus referencia, szazalékban. 1=1%
fluxus)
03.18 Speed ref pot (Ford | A motor potenciométer funkcidjanak kimenete. (A motor 100 =1 rpm
sz ref pot) potenciométer a 21.10...21.12. paraméterekkel allithato be).
03.20 Max speed ref (Max | Maximalis fordulatszam referencia a 20.07 Maximum speed | 100 = 1 rpm

fordulatszam ref)

(Maximalis fordulatszam) paraméterbdl. Az allandémagneses
motorok esetében ez az elméleti maximalis fordulatszam a
motor paraméterek és az azonositas soran meghatarozott
pillanatnyi motor tipusnal.
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03.21  Min speed ref (Min | Minimalis fordulatszam referencia a 20.02 Minimum speed 100 =1 rpm
fordulatszam ref) (Minimalis fordulatszam) paraméterbél. Az allandébmagneses
motorok esetében ez az elméleti maximalis fordulatszam a
motor paraméterek és az azonositads soran meghatarozott,
pillanatnyi motor tipusnal.
04 Appl values (Alk. Folyamat és szamlalo értékek.
értékek)
04.01 Process act1 (Foly | Folyamat visszacsatolas 1 a folyamat PID szabalyozé 100 =1
Gzemit) szamara. egység
04.02 Process act2 (Foly | Folyamat visszacsatolas 2 a folyamat PID szabalyozd 100 =1
Gizemi2) szamara. egység
04.03 Process act (Foly A végs6 folyamat visszacsatolas, a kivalasztas és a 100 =1
lzemi) modositas utan. egység
04.04 Process PID err Folyamat PID hiba, azaz kiilénbség a PID alapjel és a 10=1
(Foly PID hiba) visszacsatolas kozott. egység
04.05 Process PID out A folyamat PID szabalyozé kimenete. 10=1
(Foly PID ki) egység
04.06 Process var1 (Foly | Folyamat valtozo 1. Tekintse meg a 35 Process variable 1000 =1
valtozo1) (Folyamat valtoz6) paramétercsoportot.
04.07 Process var2 (Foly | Folyamat valtozo 2. Tekintse meg a 35 Process variable 1000 =1
valtozo6 2) (Folyamat valtozd) paramétercsoportot.
04.08 Process var3 (Foly | Folyamat valtozo 3. Tekintse meg a 35 Process variable 1000 =1
véltozo 3) (Folyamat valtoz6) paramétercsoportot.
04.09 Counter ontime1 Az lizemidd szamlalo 1 kiolvasasa. Tekintse meg a 44.01 1=1s
(Uzemid szamlalo1) | Ontime1 func (Uzemid61 funkcid) paramétert. A ,0”
megadasaval alaphelyzetbe allithaté.
04.10 Counter ontime2 Az lzemidd szamlalo 2 kiolvasasa. Tekintse meg a 44.05 1=1s
(Uzemid szamlal62) | Ontime2 func (Uzemidé2 funkcié) paramétercsoportot. A ,0”
megadasaval alaphelyzetbe allithato.
04.11  Counter edge1 Az 1. felfuto él szamlalo olvasasa. Tekintse meg a 44.09 1=1
(Szamlalo élre1) Edge count1 func (El szamlalé1 funkcié) paramétercsoportot.
A ,0” megadasaval alaphelyzetbe allithato.
04.12 Counter edge2 A 2. felfut6 él szamlalo olvasasa. Tekintse meg a 44.714 Edge | 1=1
(Szamlalo élre2) count?2 func (El szaml2 funkcié) paramétercsoportot. A ,0”
megadasaval alaphelyzetbe allithaté.
04.13 Counter value1 Az 1. érték szamlaloé olvasasa. Tekintse meg a 44.19 Val 1=1
(Szamlalo érték1) countt func (érték szaml1 funkc) paramétercsoportot. A ,0”
megadasaval alaphelyzetbe allithato.
04.14 Counter value2 A 2. érték szamlalo olvasasa. Tekintse meg a 44.24 Val 1=1

(Szamlalé érték2)

count2 func (Erték szami2 funkc) csoportot. A ,0”
megadasaval alaphelyzetbe allithato.
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06 Drive status (Hajtas
allapot)

Haijtas Allapotszavak.

06.01  Status word1

(Allapotsz61)

A hajtas 1. Allapotszava. -

Bit Név Informacio
0 Ready 1 = a hajtas készen 4ll a start parancs fogadasara.
0 = a hajtas nem all készen.
1 Enabled 1 = KUlIs6 futas engedélyezés jel megérkezett.
0 = a kuls6 forras engedélyezés nem érkezett meg.
2 Started 1 = a hajtas megkapta a inditas parancsot.
0 = a hajtas nem kapta meg az inditas parancsot.
3 Running 1 = a hajtas modulal.
0 = a hajtas nem modulal.
4 Em off 1 =Vész (Emergency) OFF2 aktiv.
(off2) 0 = Emergency OFF2 inakfiv.
5 Em stop 1 =Vész (Emergency) OFF3 (rdmpa megallas) inaktiv.
(off3) 0 = Emergency OFF3 inakfiv.
6 Ack startinh [1 =Az inditas tiltas aktiv.
0 =Az inditas tiltas inaktiv.
7 Alarm 1 = a figyelmeztetés aktiv. Tekintse meg a Hibakeresés fejezetet a 365.
oldalon.
0 = Nincs aktiv figyelmeztetés.h
8 Ext2 act 1 = az EXT2 kulsé vezérlési hely aktiv.
0 = az EXT1 kuls6 vezérlési hely aktiv.
9 Local fb 1 = a terepibusz helyi vezérlés aktiv.
0 = a terepibusz helyi vezérlés inaktiv.
10 Fault 1 = a hiba aktiv. Tekintse meg a Hibakeresés fejezetet a 365. oldalon.
0 = Nincs aktiv hiba.
1 Local panel |1 = a helyi vezérlés aktiv, azaz a hajtas a PC szoftverrdl vagy a
vezérlépanelrél vezérelt.
0 = a helyi vezérlés inaktiv.
12 Fault(-1) 1 = Nincs aktiv hiba.
0 = a hiba aktiv. Tekintse meg a Hibakeresés fejezetet a 365. oldalon.
13...31 [Lefoglalva
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06.02

Status word2
(Allapotsz62)

A hajtas 2. Allapotszava. -

Bit Név Informacio
0 Start act 1 = hajtas inditas parancs aktiv.
0 = a hajtas inditas parancs inaktiv.

1 Stop act 1 = hajtas megallas parancs aktiv.

0 = a hajtas megallas parancs inaktiv.

2 Readyrelay [1 = Mikodésre készenall; a futas engedélyezés jel aktiv, nincs hiba, a
vészstop jel inaktiv, nincs ID azonositas tiltas. Alapértelmezetten a DIO1-
hez csatlakoztatva a 74.03 DIO1 out src (DIO1 forras) par. altal.

0 = Nem all készen a funkciora.

3 Modulating |1 = Modulalas: az IGBT-k vezérelve vannak, azaz a hajtds UZEMEL.
0 = Nincs modulalas: az IGBT-k nincsenek vezérelve.

4 Ref running [1 = Normal mikddés engedélyezve. Uzemel. A hajtas kdveti a megadott
referenciat.

0 = a normal mikodés tiltva. A hajtds nem kdveti a megadott referenciat (pl.
a magnesezési fazisban a hajtas modulal).
5 Jogging 1=az 1. és a 2. jogging funkcio aktiv.
0 = a jogging funkcid inaktiv.
6 Off1 1 = a Vészstop OFF1 aktiv.
0 = a Vészstop OFF1 inaktiv.
7 Start inh 1 =A maszkolhaté (a 72.07 Start inhibit (Inditas tiltas) paraméterrel) inditas
mask tiltds aktiv.
0 =Nincs aktiv maszkolhaté inditas tiltas.

8 Start inh 1 =A nem maszkolhaté inditas tiltas aktiv.

nomask 0 =Nincs aktiv nem-maszkolhaté inditas tiltas.

9 Chrg rel 1 = a tolté relé zarva.

closed 0 = a tolt3 relé nyitva.

10 Sto act 1 = a Safe Torque Off funkcié aktiv. Tekintse meg a 30.07 Sto diagnostic

(Sto diagnosztika)1 paramétert.
0 = Safe Torque Off funkcié inaktiv.

1 Lefoglalva

12 Rampin 0 [1 = a rampa funkcié fliggvény generator bemenete 0-ra lett maszkolva.
0 = Normal mikodés.

13 Ramp hold |1 = a rdmpa funkcié fliggvény generator kimenete tartva van.

0 = Normal mikodés.

14 Ramp out 0 [1 = a rdmpa funkcié figgvény generator kimenete 0-ra lett maszkolva.
0 = Normal miikodés.

15 Data logger |1 = a hajtas adatnaplozas aktiv, és nem volt triggerelve.

on 0 = az adatnapl6zas inaktiv, vagy még a trigger utani idétartam nem telt le.
Tekintse meg a DriveStudio felhasznaldi kézikdnyvet is.
16...31 |Lefoglalva
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06.03 Speed ctrl stat Fordulatszam szabalyozas Allapotszé. -

(Ford. sz. vez.

allap)

Bit Név Informacio

0 Speed act |1 = Gzemi fordulatszam negativ.

neg
1 Zero speed |1 = az Uzemi fordulatszam elérte a nulla fordulatszam korlatot. (79.06 Zero

speed limit (Nulla fordulatszam korlat) és 19.07 Zero speed delay (Nulla
fordulatszam késleltetés) paraméterek).

2 Above limit [1 = az lizemi fordulatszdm meghaladta a felligyeleti jelet (79.08 Above
speed lim (Ford. szam korlat felett) paraméter).
3 At setpoint |1 = az Gzemi fordulatszam és a rampazan fordulatszam referencia kozotti

kilonbség a fordulatszam ablakon bellil van (79.70 Speed window
(“Sebesség ablak”) paraméter).

4 Lefoglalva

5 Pl tune 1 = fordulatszam szabalyoz6 automatikus finomhangolas aktiv.
active

6 Pl tune 1 = a fordulatszam szabalyozé automatikus finomhangolasa kérvényezve
request lett a 23.20 PI tune mode (Pl finomhangolasi méd) paraméter altal.

7 Pl tune 1 = a fordulatszam szabalyozé automatikus finomhangolasa sikeresen
done befejez6dott.

8 Speed not |1 = a fordulatszam szabalyozé automatikus hangolasa akkor lett
zero kérvényezve, amikor a hajtas még lizemelt, de a nulla fordulatszam nem lett

elérve az elére bedllitott maximalis idén beldl.

9 Spd tune |1 = a fordulatszadm szabalyozé automatikus finomhangolasa meg lett
aborted szakitva a stop paranccsal.

10 Spd tune |1 = fordulatszdm szabdlyozé finomgangolasa alatt idétullépés Iépett fel.
timeout * Az automatikus finomhangolas kérvényezve lett, mialatt a hajtas még

lzemben volt, de a megallas parancs nem érkezett meg utana.

* A megallas parancs ki lett adva, de a hajtas nem érte el a nulla
fordulatszamot.

* A hajtds nem gyorsul vagy lassul a megadott referencia szerint az
automatikus hangolas soran.
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06.05

Limit word1
(Hatarérték sz61)

Hatarérték szo 1. -

Bit Név Informacio

0 Torq lim 1 = a hajtas nyomaték a motor vezérlés altal van korlatozva (fesziltség
letorés szabalyozas, aram szabalyozas, terhelési sz6g szabalyozas, vagy
kihuzési szabalyozas), vagy a nyomaték korlattal kapcsolatos
paraméterekkel, a 20 Limits (Korlatok) paramétercsoportban.

1 Spd ctl tlim [1 = Fordulatszdm szabalyozé kimenet minimum nyomaték korlat aktiv. A

min hatarérték a 23.10 Min torq sp ctrl (Minimalis nyomaték ford.sz.
szabéalyozas) paraméterrel hatarozhaté meg.

2 Spd ctl tlim |1 = Fordulatszam szabalyozé kimenet maximum nyomaték korlat aktiv. A

max hatarérték a 23.09 Max torq sp ctrl (Maximalis nyomaték ford.sz.
szabéalyozas) paraméterrel hatarozhaté meg.

3 Torq ref 1 = Nyomaték referencia (03.11 Torq ref ramped (Nyom ref rampazott))

max maximum korlat aktiv. A hatarérték a 24.03Maximum torq ref (Maximalis
nyomaték referencia) paraméterrel hatarozhaté meg.

4 Torq ref min |1 = Nyomaték referencia (03.771 Torq ref ramped (Nyom ref rampazott))
minimum korlat aktiv. A hatarérték a 24.04 Minimum torq ref (Minimalis
nyomaték referencia) paraméterrel hatarozhaté meg.

5 Tlimmax |1 =a nyomaték referencia maximalis értéke a kirohanasi szabalyozé altal

speed korlatolt, mert a maximalis fordulatszam korlat megegyezik a 20.01

Maximum speed (Maximalis fordulatszam) paraméterrel.
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06.07 Torq lim status A nyomaték szabalyozé korlat allapotszava. -
(Nyomaték korlat
allapot)

Bit Név Informacio

0 Undervolt- |1 = Kdzbens6 DC aramkéri fesziltségcsokkenés. *

age
1 Overvoltage|1 = K6zbensé DC aramkdri tulfesziiltség. *
2 Minimum |1 = Nyomaték referencia minimum korlat aktiv. A hatarérték a 24.04
torque Minimum torq ref (Minimalis nyomaték referencia) paraméterrel hatarozhaté
meg. *
3 Maximum |1 = Nyomaték referencia maximum korlat aktiv. A hatarérték a 24.03
torque Maximum torq ref (Maximalis nyomaték referencia) paraméterrel
hatarozhat6 meg. *

4 Internal cur-|1 = egy inverter aram korlat aktiv. A hatarérték a 8...11 paraméterekkel

rent azonosithaté.

5 Load angle |1 = csak az allandémagneses és szinkron reluktancia motorok esetében: a
terhelési szog korlat aktiv, azaz a motor nem tud eléallitani tobb
nyomatékot.

6 Motor pull- |1 = csak az aszinkron motorok esetében: a motor kihuzasi korlat aktiv, azaz

out a motor nem tud tébb nyomatékot el6allitani.

7 Lefoglalt

8 Thermal 1 =a bemeneti aram a féaramkor termikus hatarértékkel korlatolt.

9 INU maxi- |1 = az inverter maximalis kimeneti aram korlatja aktiv (korlatozza a hajtas

mum kiemeneti fyax dramat). **

10 User cur- |1 = a Maximalis inverter kimeneti aram korlat aktiv. A hatarérték a 20.05

rent Maximum current (Maximalis aram) paraméterrel hatarozhaté meg. **

1 Thermal 1 = a szamitott termikus aram érték korlatozza az inverver kimeneti aramat.

IGBT **

12 Inu over-  [A mért hajtds hémérséklet meghaladta a belsé figyelmeztetési korlatot.

temp

* A 0...3 bitek egyike egyidében aktiv lehet. A bit megmutatja, hogy melyik hatarérték lett

hamarabb elérve.

** A 9...11 bitek egyike lehet egyidében aktiv. A bit megmutatja, hogy melyik hatarérték lett

hamarabb elérve.

06.12 Op mode ack Mikddési méd visszaigazolas: 0 = Megallt, 1 = Fordulatszam, | 1 =1
(MUkodési maéd 2 = Nyomaték, 3 = Minimum, 4 = Maximum, 5 = Hozzaad,
visszaigazolas) 10 = Skalar, 11 = Forszirozott Magn. (azaz DC tartas)

06.13 Superv status Feliigyeleti Allapotszé. A 0...2 bitek jelzik a feliigyeleti funkcio | -
(Felugyeleti allapot) | 1...3 allapotat. A funkcidkat a 33 Supervision (Feliigyelet)

paramétercsoportban (239. oldal) lehet konfiguralni.

06.14 Timed func stat A 0...3 bitek jelzik a 36 Timed functions (ldézitett funkcok) -

(Idézitett funkcio (255. oldal) paramétercsoportban konfiguralt 1...4 id6zit6k be/

allapot) ki allapotat. A 4. bit aktiv, ha a négy kozil barmelyik id6zité
aktiv.
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06.15 Counter status Szamlalé Allapotszé. Jelzi, ha a 44 Maintenance -
(Szamlalo allapot) | (Karbantartas) (268. oldal) paramétercsoportban beallitott
karbantartasi szamlalok elérik az adott hatarértékeket.

Bit Név Informacio
0 Ontime1 1=az 1. lzemidd szamlalo elérte a beallitott hatarértéket.
1 Ontime2 1=a 2. Uzemidd szamlalé elérte a beallitott hatarértéket.
2 Edge1 1=az 1. felfuté él szamlalo elérte a beallitott hatarértéket.
3 Edge2 1 = a 2. felfutd él szamlalé elérte a beallitott hatarértéket.
4 Value1 1=az 1. érték szamlalo elérte a beallitott hatarértéket.
5 Value2 1=a 2. érték szamlalo elérte a beallitott hatarértéket.
06.17 Bitinverter sw (Bit | Megjeleniti a 33.17...33.22 paraméterekkel kivalasztott bitek | -
invertalas invertalt értékeit.
Allapotsz6)
Bit Név Informacio
0 0. invertalt bit | Tekintse meg a 33.77 Bit0 invert src (0. bit invertalas forras) paramétert.
1 1. invertalt bit |Tekintse meg a 33.18 Bit1 invert src (1. bit invartalas forras) paramétert.
2 2. invertalt bit |Tekintse meg a 33.79 Bit2 invert src (2. bit invartalas forras) paramétert.
3 3. invertalt bit [Tekintse meg a 33.20 Bit3 invert src (3. bit invartalas forras) paramétert.
4 4. invertalt bit |Tekintse meg a 33.27 Bit4 invert src (4. bit invartalas forras) paramétert.
5 5. invertalt bit [Tekintse meg a 33.22 Bit5 invert src (5. bit invartalas forras) paramétert.
08 Alarms & faults Figyelmeztetés és hiba informéacio.
(Figyelmeztetések és
hibak)
08.01 Active fault (Aktiv Az utols6 hiba hibakddja. 1=1
hiba)
08.02 Last fault (Utolso A 2. legfrissebb hiba hibakddja. 1=1
hiba)
08.03 Fault time hi (Hiba | Idépont (valés id6, vagy a bekapcsolas idépontja), amikoraz |1=1d
id6 m) aktiv hiba létrejétt, nn.hh.éé formatumban (nap, hénap, év).
08.04 Fault time lo (Hiba | Idépont (valos id6, vagy a bekapcsolas idépontja), amikoraz |1 =1
id6 a) aktiv hiba létrejott, 66.pp.ss formatumban (6ra, perc,
szekundum).
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08.05 Alarm logger1 Figyelmeztetési napl61. A lehetséges okokért és -
(Figyelmeztetési megoldasokért tekintse meg a Hibakeresés fejezetet a 365.
naplé1) oldalon. A ,0” megadasaval alaphelyzetbe allithaté.
Bit Név
0 Brake start torq - Fék indité nyomaték
1 Brake not closed - A fék nincs zarva
2 Brake not open - A fék nincs nyitva
3 Safe torq off - STO
4 Sto mode - STO méd
5 Motor temp1 - Motor hém1
6 Em off - Vész ki
7 Run enable - Futas engedélyezés
8 Motor ID-run - Motor ID azonositas
9 Em stop - Vészstop
10 Position scaling - Pozicié skalazas
11 Br overtemp - Fék tulmelegedés
12 BC igbt overtemp - Fékcsopper IGBT tulmelegefés
13 Device overtemp - Eszkdz tulmelegedés
14 Int board ovtemp - Int. kartya tuimelegedés
15 BC mod overtemp - Fékcsopper mod. tilmelegedés
08.06 Alarm logger2 Figyelmeztetési napl62. A lehetséges okokért és -
(Figyelmeztetési megoldasokért tekintse meg a Hibakeresés fejezetet a 365.
naplé2) oldalon. A ,0” megadasaval alaphelyzetbe allithaté.
Bit Név
0 Inu overtemp - Inverter egység tulmelegedés
1 FBA comm - Terepibusz adapter komm.
2 Panel loss - Nincs panel (kommunikacid)
3 Al supervision - Al felugyelet
4 FBA par conf - Terepibusz adapter panel konf.
5 No motor data - Nincs motor adat
6 Encoder1 - Enkéder1
7 Encoder2 - Enkéder2
8 Latch pos1 - Retesz poz1
9 Latch pos2 - Retesz poz2
10 Enc emul - Enkéder emul.
11 FEN temp meas - FEN hémérs. mérés
12 Emul max freq - Emul max. frekvencia
13 Emul pos ref - Emul. poz. ref.
14 Resolver atune - Rezolver automatikus fin. hangolas
15 Enc1 cable - ENkdder1 kabel
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08.07 Alarm logger3 Figyelmeztetési naplo 3. A lehetséges okokért és -
(Figyelmeztetési megoldasokért tekintse meg a Hibakeresés fejezetet a 365.
naplé3) oldalon. A ,0” megadasaval alaphelyzetbe allithaté.
Bit Név
0 Enc2 cable - Enkéder2 kabel
1 D2D comm - D2D komm.
2 D2D buffer ol - D2D buffer ol
3 PS comm - PS komm.
4 Restore - Visszaallitas
5 Curr meas calib - Aram mérés kalibr.
6 Autophasing - Automatikus fazisszab.
7 Earthfault - Foldzarlat
8 Autoreset - Automatikus visszaallitas
9 Motor nom value - Motor névleges érték
10 D2D config - D2D bedllitas
11 Stall - Allas
12 Load curve - Terhelési gorbe
13 Load curve conf - Terhelési gorbe beallitas
14 U/f curve conf - U/f gorbe beall.
15 Speed meas - Fordulatszam mérés
08.08 Alarm logger4 Figyelmeztetési naplé 4. A lehetséges okokért és -
(Figyelmeztetési megoldasokért tekintse meg a Hibakeresés fejezetet a 365.
naplo4) oldalon. A ,0” megadasaval alaphelyzetbe allithato.
Bit Név
0 Option comm loss - Opciés komm. hiba
1 Solution prog - Alkalmazas spec. szoftver
2 Motor temp2 - Motor h6m2
3 IGBT overload - IGBT tulterhelés
4 IGBT temp - IGBT hémérséklet
5 Cooling - Hités
6 Menu change - Menu valtoztatas
7 Temp meas fail - H6m. mérési hiba
8 Mnt counter (common for maintenance counter alarms 2066...2071) - Karb. szamlal6
9 DC not charged - DC nem tolt
10 Speed tune fail - Ford. szam finomhangolas sikertelen
1 Start interlock - Inditas retesz
12 EFB comm - Beépitett terepibusz komm.
13 Enc1 pulse freq - Enkéder1 pulz. frek.
14 Enc2 pulse freq - Enkdéder2 pulz. frek.
15 AO calibration - AO kalibracio
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08.15 Alarm word1 Figyelmeztetési sz6 1. A lehetséges okokeért és -
(Figyelmeztetési megoldasokért tekintse meg a Hibakeresés fejezetet a 365.
sz61) oldalon. A figyelmeztet6 sz¢ frissil, azaz, ha a figyelmeztetés
megsziinik, a vonatkoz¢ bit térlédik. Megnevezéseket lasd
fentebb.
Bit Név
0 Brake start torq - Fék indité6 nyomaték
1 Brake not closed - A fék nincs zarva
2 Brake not open - A fék nincs nyitva
3 Safe torq off - STO
4 Sto mode - STO méd
5 Motor temp1 - Motor hém 1
6 Em off - Vész ki
7 Run enable - Futas engedélyezés
8 Motor ID-run - Motor ID azonositas
9 Em stop - Vészstop
10 Position scaling - Pozicié skalazas
1 Br overtemp - Fék tuimelegedés
12 BC igbt overtemp - Fékcsopper IGBT tulmelegefés
13 Device overtemp - Eszkdz tulmelegedés
14 Int board ovtemp - Int. kartya tulmelegedés
15 BC mod overtemp - Fékcsopper mod. tulmelegedés
08.16 Figyelmeztetési Figyelmeztetési sz6 2. A lehetséges okokért és -
5262 megoldasokért tekintse meg a Hibakeresés fejezetet a 365.
oldalon. A figyelmeztetd sz¢ frissilt, azaz, ha a
figyelmeztetés megsziinik, a vonatkoz6 bit térlédik.
Megnevezéseket lasd fentebb.
Bit Név
0 Inu overtemp - Inverter egység tulmelegedés
1 FBA comm - Terepibusz adapter komm.
2 Panel loss - Nincs panel (kommunikacio)
3 Al supervision - Al felligyelet
4 FBA par conf - Terepibusz adapter panel konf.
5 No motor data - Nincs motor adat
6 Encoder1 - Enkoder1
7 Encoder2 - Enkéder2
8 Latch pos1 - Retesz poz1
9 Latch pos2 - Retesz poz2
10 Enc emul - Enkdder emul.
11 FEN temp meas - FEN hémérs. mérés
12 Emul max freq - Emul max. frekvencia
13 Emul pos ref - Emul. poz. ref.
14 Resolver atune - Rezolver automatikus fin. hangolas
15 Enc1 cable - ENkéder1 kabel
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08.17 Alarm word3 Figyelmeztetési sz6 3. A lehetséges okokért és -
(Figyelmeztetési megoldasokért tekintse meg a Hibakeresés fejezetet a 365.
sz03) oldalon. A figyelmeztetd sz¢ frissiil, azaz, ha a figyelmeztetés
megszinik, a vonatkozo bit tériédik. Megnevezéseket lasd
fentebb.
Bit Neév
0 Enc2 cable - Enkdder2 kabel
1 D2D comm - D2D komm.
2 D2D buffer ol - D2D buffer ol
3 PS comm - PS komm.
4 Restore - Visszaallitas
5 Curr meas calib - Aram mérés kalibr.
6 Autophasing - Automatikus fazisszab.
7 Earthfault - Foldzarlat
8 Autoreset - Automatikus visszaallitas
9 Motor nom value - Motor névleges érték
10 D2D config - D2D beallitas
1 Stall - Allas
12 Load curve - Terhelési gérbe
13 Load curve conf - Terhelési gorbe beallitas
14 U/f curve conf - U/f gérbe beall.
15 Speed meas - Fordulatszam mérés
08.18 Alarm word4 Figyelmeztetési sz6 4. A lehetséges okokért és -
(Figyelmeztetési megoldasokért tekintse meg a Hibakeresés fejezetet a 365.
sz04) oldalon. A figyelmeztetd sz¢ frissiil, azaz, ha a figyelmeztetés
megszinik, a vonatkozo bit tériédik. Megnevezéseket lasd
fentebb.
Bit Neév
0 Option comm loss - Opcids komm. hiba
1 Solution prog - Alkalmazas spec. szoftver
2 Motor temp2 - Motor hém2
3 IGBT overload - IGBT tulterhelés
4 IGBT temp - IGBT hémérséklet
5 Cooling - Hiités
6 Menu change - Menu valtoztatas
7 Temp meas fail - H6m. mérési hiba
8 Mnt counter (common for maintenance counter alarms 2066...2071) - Karb. szamlalé
9 DC not charged - DC nem tolt
10 Speed tune fail - Ford. szam finomhangolas sikertelen
11 Start interlock - Inditas retesz
12 EFB comm - Beépitett terepibusz komm.
13 Enc1 pulse freq - Enkéder1 pulz. frek.
14 Enc2 pulse freq - Enkéder2 pulz. frek.
15 AO calibration - AO kalibracié
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09 System info Hajtas tipus, program revizio és opcios bévitéhely kiosztasi
(Rendszer informéacié) | informacio.

09.01 Drive type (Hajtas Megijeleniti a hajtas tipusat (példaul ACS850). -
tipus)

09.02 Drive rating ID Megijeleniti a hajtas inverterének tipusat (ACS850-xx-...). 1=1
(Hajtas névleges | 0 = Konfiguralatlan, 101 = 03A0, 102 = 03A6, 103 = 04A8,
azonositéja) 104 = 06A0, 105 = 08A0, 106 = 010A, 107 = 014A,

108 = 018A, 109 = 025A, 110 = 030A, 111 = 035A,

112 = 044A, 113 = 050A, 114 = 061A, 115 = 078A,

116 = 094A, 117 = 103A, 118 = 144A, 119 = 166A,

120 = 202A, 121 = 225A, 122 = 260A, 123 = 290A,

124 = 430A, 125 = 521A, 126 = 602A, 127 = 693A,

128 = 720A, 129 = 387 A, 130 = 500 A, 131 = 580A,

132 = 650A, 133 = 710A, 134 = 807A, 135 = 875A,

141 = 03A0_2, 142 = 03A6_2, 143 = 04A8_2, 144 = 06A0_2,
145 = 08A0_2, 146 = 010A_2, 147 = 014A_2, 148 = 018A_2,
149 = 025A_2, 150 = 030A_2, 151 = 035A_2, 152 = 044A_2,
153 = 050A_2, 154 = 061A_2, 155 = 078A_2, 156 = 094A_2

09.03 Firmware ID Megjeleniti a firmware nevet. Pl.: UIFI. -
(Firmware
azonosito)

09.04 Firmware ver Megijeleniti a hajtasban talalhaté firmware csomag verziojat, | -
(Firmware verzio) pl.: EOOF hex.

09.05 Firmware patch Megjeleniti a hajtas firmware javitdcsomagjanak a verzidjat. |1 =1
(Firmware
javitocsomag)

09.10 Intlogic ver (Bels6 | A hajtas féaramkori kartyajan levo logika verzidjat jeleniti -
logikai verzid) meg.

09.11  Slot 1 VIE name (1. | Az 1. bévitéhelyben levé opciés modul VIE logikajanak 1=1
bév. hely VIE név) | tipusat jeleniti meg.

09.12 Slot 1 VIE ver (1. Az 1. bévitéhelyben levé opciés modul VIE logikajanak -
bév. hely VIE verz.) | verzidjat jeleniti meg.

09.13 Slot 2 VIE name (2. | A 2. bévitéhelyben levé opciés modul VIE logikajanak tipusat | 1 =1
bév. hely VIE név) | jeleniti meg.

09.14  Slot 2 VIE ver (1. A 2. bévitéhelyben levé opciés modul VIE logikajanak -
bév. hely VIE verz.) | verzidjat jeleniti meg.

09.20 Option slot1 (1. Megjeleniti az opciés modul tipusat az 1. bévitéhelyben. 1=1
Opcios bévitdhely) | 0 = Nincs opci6, 1 = Nincs kommunikacid, 2 = Ismeretlen,

3 =FEN-01, 4 = FEN-11, 5 = FEN-21, 6 = FIO-01,

7 = FIO-11, 8 = FPBA-01, 9 = FPBA-02, 10 = FCAN-01,

11 = FDNA-01, 12 = FENA-01, 13 = FENA-11,

14 = FLON-01, 15 = FRSA-00, 16 = FMBA-01,

17 = FFOA-01, 18 = FFOA-02, 19 = FSEN-21, 20 = FEN-31,
21 =FIO-21, 22 = FSCA-01, 23 = FSEA-21, 24 = FIO-31,
25 = FECA-01

09.21 Option slot2 (2. Megjeleniti az opciés modul tipusat a 2. b&vitéhelyben. 1=1
Opcios bovitdhely) | Tekintse meg a 09.20 Option slot1 (1. Opciés bévitShely)

jelet.

09.22 Option slot3 (3. Megjeleniti az opciés modul tipusat a 3. b&vitéhelyben. 1=1
Opcios bovitéhely) | Tekintse meg a 09.20 Option slot1 (1. Opciés bévitéhely)

jelet.
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10 Start/stop/dir
(Inditas/megallas/
irany)

Inditas/megallas/iranyvaltas, stb. jel forras kivalasztasok.

10.01  Ext1 start func
(Klls61 inditas

funkcio)

Megadhatéak az inditasi és megallasi forrasok az 1. kilsé
(EXT1) vezérlési hely szamara.
Megjegyzés: a paraméter nem valtoztathaté meg addig,
amig a hajtas izemben van.

Not sel

Nincs start vagy stop forras kivalasztva.

In1

Az inditas és a megallas parancsok forrasai a 10.02 Ext1
start in1 (Kiilsé 1 inditas be1) paraméterekkel valaszthatoak
ki. A forrasbit allapot atmenetek a kovetkezéképpen

értelmezhetdek:

Forras allapota (a
10.02 paraméteren
keresztiil)

Parancs

0->1

Inditas

1->0

Megallas

3-vezetékes

Az inditas és a megallas parancsok forrasai a 10.02 Ext1

start in1 (Klils6 1 inditas be1) és a 10.03 Ext1 start in2 (Kiilsé

1 inditas be2) paraméterekkel valaszthatoak ki. A forrasbit
allapot atmenetek a kdvetkezéképpen értelmezhetdek:

1 forras allapota
(10.02 paraméteren
keresztiil)

2 forras allapota
(10.03 paraméteren
keresztiil)

Parancs

0->1

1

Start

Bamelyik

750

Stop

Bamelyik

0

Stop

FB

Az inditas és a megallas parancsok a terepibusz
Vezérl6szobol oIvasha}éak ki, amely az 50.15 Fb cw used
(Hasznalt terepibusz Allapotszé) paraméterrel definialhaté.

D2D

Az inditas és a megallas parancsok egy masik hajtas feldl
érkeznek a D2D (Drive-to-drive) Vezérl6szoén keresztdil.

In1F In2R

A 10.02 Ext1 start in1 (Kiils6 1 inditas be1) paraméterrel

kivalasztott forras az indité jel, a 10.03 Ext1 start in2 (Kiilsé 1

inditas be2) kivalasztott pedig a visszafelé inditas jele.

1 forras allapota
(10.02 paraméteren
keresztiil)

2 forras allapota
(10.03 paraméteren
keresztiil)

Parancs

0

0

Megallas

Inditas elére

Inditas hatrafelé

1
0
1

0
1
1

Megallas

In1St In2Dir

A 10.02 Ext1 start in1 (Kiils6 1 inditas be1) paraméterrel
kivalasztott forras az inditas jel (0 = megallas, 1 = inditas), a
10.03 Ext1 start in2 (Kilsé 1 inditas be2) paraméterrel
kivalasztott forras pedig a forgasirany jele (0 = elére,

1 = hatra).
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Panel Az inditas és a megallas parancsok a vezériépanelrdl 7
érkeznek.

10.02 Ext1startin1 (Kuls6 | Kivalaszthat6 az 1. forras az EXT1 kiilsé vezérlési hely

1 inditas be1) inditas és megallas parancsai szamara. Tekintse meg a 70.01
Ext1 start func (Kiils61 inditas funkcié) paramétert és a In1 és
3-vezetékes fejezeteket.
Megjegyzés: a paraméter nem valtoztathaté meg addig,
amig a hajtas izemben van.

D1 DI1 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot) 1073742337
altal jel6lve van, 0. bit).

DI6 DI6 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot) 1074070017
altal jeldlve van, 5. bit).

DIO4 DI04 digitalis bemenet/kimenet (ahogy a 02.03 DIO status 1073938947
(DIO éallapot) éltal jeldlve van, 3. bit).

Timed func A 06.14 Timed func stat (Idézitett funkcié allapot) paraméter | 1074005518

4. bitje. A bit aktiv, amikor legalabb egy id6zit6 aktiv a 36
Timed functions (Id6zitett funkcdk) paramétercsoportban
konfiguralt négy kozdl.

Const Konstans és Bitpointer beallitasok (tekintse meg a -

- Kifejezések és roviditések fejezetet a 112. oldalon).
Pointer

10.03 Ext1startin2 (Kuls6é | Kivalaszthaté a 2. forras az EXT1 kiils6 vezérlési hely inditas
1 inditas be2) és megallas parancsai szamara. Tekintse meg a 70.07 Ext1

start func (Kils61 inditas funkcié) paramétert és a

3-vezetékes fejezetet.

Megjegyzés: a paraméter nem valtoztathaté meg addig,

amig a hajtas izemben van.

DI2 DI2 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot) 1073807873
altal jel6lve van, 1. bit).

DI5 DI5 digitalis bemenet (ahogy a 02.01DI status (DI allapot) 1074004481
altal jeldlve van, 4. bit).

DIO5 DIOS5 digitalis bemenet/kimenet (ahogy a 02.03 DIO status 1074004483
(DIO éllapot) altal jeldlve van, 4. bit).

Const Bitpointer beallitas (tekintse meg a Kifejezések és réviditések | -

Poi fejezetet a 712. oldalon).

ointer
10.04 Ext2 start func Megadhatoak az inditasi és megallasi forrasok a 2. kiils6

(Kils62 inditas (EXT2) vezérlési hely szamara.

funkcio) Megjegyzés: a paraméter nem valtoztathaté meg addig,
amig a hajtas izemben van.

Not sel Nincs start vagy stop forras kivalasztva. 0

In1 Az inditas és a megallas parancsok forrasai a 710.05 Ext2 1

start in1 (Kiilsé 2 inditas be 1) paraméterekkel valaszthatéak
ki. A forrasbit allapot atmenetek a kdvetkez6képpen
értelmezhetéek:

Forras allapota (a Parancs
10.05paraméteren
keresztiil)

0->1 Start
1->0 Stop
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3 vezetékes

Az inditas és a megallas parancsok forrasai a 10.05 Ext2
start in1 (Kilsé 2 inditas be1) és a 10.06 Ext2 start in2
(Kiils62 inditas be2) paraméterekkel valaszthatoak ki. A
forrasbit allapot atmenetek a kbvetkezéképpen

értelmezhet&ek:

1 forras allapota
(10.05 paraméteren
keresztiil)

2 forras allapota
(10.06 paraméteren
keresztiil)

Parancs

0->1

1

Start

Bamelyik

1->0

Stop

Bamelyik

0

Stop

FB

Az inditas és a megallas parancsok a terepibusz
Vezérl6szbébol olvashqtéak ki, amely az 50.15 Fb cw used
(Hasznalt terepibusz Allapotszd) paraméterrel definialhaté.

D2D

Az inditas és a megallas parancsok egy masik hajtas feldl
érkeznek a D2D (Drive-to-drive) Vezérlszén keresztdil.

In1F In2R

A 10.05 Ext2 start in1 (Kiils6 2 inditas be1) paraméterrel
kivalasztott forras az el6re inditas jel, a 10.06 Ext2 start in2
(Kiils62 inditas be2) paraméterrel kivalasztott forras a

hatrafelé inditas jel.

1 forras allapota
(710.05 paraméteren
keresztiil)

2 forras allapota
(70.06 paraméteren
keresztiil)

Parancs

0

0

Megallas

Inditas elére

Inditas hatrafelé

1
0
1

0
1
1

Megallas

In1St In2Dir

A 10.05 Ext2 start in1 (Kiilsé6 2 inditas be1) paraméterrel
kivalasztott forras az inditas jel (0 = megallas, 1 = inditas), a
10.06 Ext2 start in2 (Kiils62 inditas be2) paraméterrel
kivalasztott forras pedig a forgasirany jel (0 = elére,

1 = hatra).

Panel

Az inditas és a megallas parancsok a vezérlépanelrd|

érkeznek.

10.05

Ext2 startin1 (Kilsé
2 inditas be1)

Kivalaszthato az 1. forras az EXT2 kils6 vezérlési hely
inditas és megallas parancsai szamara. Tekintse meg a 10.04
Ext2 start func (K(ils62 inditas funkcié) paramétert és a In1 és
a 3 vezetékes fejezeteket.

Megjegyzés: a paraméter nem valtoztathaté meg addig,
amig a hajtas izemben van.

DI

DI1 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot)
altal jelélve van, 0. bit).

1073742337

DI6

DI6 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot)
altal jeldlve van, 5. bit).

1074070017

DIO4

DI04 digitalis bemenet/kimenet (ahogy a 02.03 DIO status
(DIO éallapot) éltal jeldlve van, 3. bit).

1073938947

Timed func

A 06.14 Timed func stat (Id6zitett funkcié allapot) paraméter
4. bitje. A bit aktiv, amikor a 36 Timed functions (ld6zitett
funkcok) paramétercsoportban definialt négy idézité kozul
barmelyik aktiv.

1074005518
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Const Bitpointer beallitas (tekintse meg a Kifejezések és réviditések | -
- fejezetet a 712. oldalon).
Pointer
10.06 Ext2 start in2 Kivalaszthat6 a 2. forras az EXT2 kilsé vezérlési hely inditas

(Kiils62 inditas be2) | és megallas parancsai szamara. Tekintse meg a 70.04 Ext2
start func (Kiils62 inditas funkcié) paramétert és a
3-vezetékes fejezetet.

Megjegyzés: a paraméter nem valtoztathaté meg addig,
amig a hajtas izemben van.

DI2 DI2 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot) 1073807873
altal jel6lve van, 1. bit).

DI5 DI5 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot) 1074004481
altal jel6lve van, 4. bit).

DIO5 DIOS5 digitalis bemenet/kimenet (ahogy a 02.03 DIO status 1074004483

(DIO éllapot) altal jeldlve van, 4. bit).

Const Bitpointer beallitas (tekintse meg a Kifejezések és réviditések

Pointer fejezetet a 712. oldalon).

10.07 Jog1 start (Jog 1 Ha engedélyezve lett a 10.09 Jog enable (Jog engedélyezés)
inditas) paraméterrel, megadja az 1. jogging funkcié aktivalasanak
forrasat. (A Iéptetés (jogging) 1 funkcié a terepibusz
adapteren keresztll is aktivalhatd, a 70.09 paramétert6l
fuggetlendl).
1 = Aktiv.
Tekintse meg az egyéb jogging funkcié paramétereket is:
10.08 Jog2 start (Jog?2 inditas), 10.09 Jog enable (Jog
engedélyezés), 21.07 Speed ref jog1 (Ford.sz. ref jog1),
21.08 Speed ref jog2 (Ford.sz. ref jog2), 22.10 Acc time
Jjogging (Felfutasi idé jogging esetén), 22.11 Dec time jogging
(Lefitasi id6 jogging esetén) és 19.07 Zero speed delay (Nulla
fordulatszam késleltetés).
Megjegyzés: a paraméter nem valtoztathaté meg addig,
amig a hajtas izemben van.

DI3 DI3 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot) 1073873409
altal jel6lve van, 2. bit).

Dl4 Dl4 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot) 1073938945
altal jeldlve van, 3. bit).

DI5 DI5 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot) 1074004481
altal jeldlve van, 4. bit).

DI6 DI6 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot) 1074070017
altal jeldlve van, 5. bit).

DIO4 DI04 digitalis bemenet/kimenet (ahogy a 02.03 DIO status 1073938947
(DIO éllapot) altal jelélve van, 3. bit).

DIO5 DIOS5 digitalis bemenet/kimenet (ahogy a 02.03 DIO status 1074004483

(DIO éllapot) altal jeldlve van, 4. bit).

Const Bitpointer beallitas (tekintse meg a Kifejezések és réviditések

Pointer fejezetet a 712. oldalon).
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10.08 Jog2 start (Jog2 Ha engedélyezve lett a 10.09 Jog enable (Jog engedélyezés)
inditas) paraméterrel, megadja a 2. jogging funkcié aktivalasanak
forrasat (a Iéptetés (jogging) 2 funkcié a terepibusz adapteren
keresztil is aktivalhato, a 10.09 paramétertdl flggetlentil).
1 = Aktiv.
Tekintse meg a 10.07 Jog1 start (Jog 1 inditas) paramétert is.
Megjegyzés: a paraméter nem valtoztathaté meg addig,
amig a hajtas Gzemben van.
DI3 DI3 digitalis bemenet (ahogy a 02.01DI status (DI &llapot) 1073873409
altal jelélve van, 2. bit).
Dl4 Dl4 digitalis bemenet (ahogy a 02.01DI status (DI allapot) 1073938945
altal jelélve van, 3. bit).
DI5 DI5 digitalis bemenet (ahogy a 02.01DI status (DI allapot) 1074004481
dltal jeldlve van, 4. bit).
Dl6 DI6 digitalis bemenet (ahogy a 02.01DI status (DI &llapot) 1074070017
altal jelélve van, 5. bit).
DI04 DI04 digitalis bemenet/kimenet (ahogy a 02.03 DIO status 1073938947
(DIO éllapot) altal jeldlve van, 3. bit).
DIO5 DIOS5 digitalis bemenet/kimenet (ahogy a 02.03 DIO status 1074004483
(DIO éallapot) éltal jeldlve van, 4. bit).
Const Bitpointer beallitas (tekintse meg a Kifejezések és réviditések | -
Poi fejezetet a 772. oldalon).
ointer
10.09 Jog enable (Jog Megadhaté az engedélyezd 10.07Jog1 start (Jog 1 indités)
engedélyezés) és 10.08Jog2 start (Jog2 inditas) paraméterek forrasa.
Megjegyzés: a |éptetés (jogging) csak ezzel a paraméterrel
engedélyehet, ha nincs aktiv inditas parancs a kilsd
vezérlési hely fel6l. Masfel6l nézve, ha a jogging mar
engedélyezve van, a hajtas nem indithato el egy kiilsé
vezérlési helyrdl, kivéve a terepibusz fel6l érkez6 jogging
parancsokat.
DI3 DI3 digitalis bemenet (ahogy a 02.01DI status (DI allapot) 1073873409
altal jeldlve van, 2. bit).
Dl4 D4 digitalis bemenet (ahogy a 02.01DI status (DI &llapot) 1073938945
dltal jeldlve van, 3. bit).
DI5 DI5 digitalis bemenet (ahogy a 02.01DI status (DI éllapot) 1074004481
altal jelélve van, 4. bit).
DI6 DI6 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot) 1074070017
altal jeldlve van, 5. bit).
DI04 DI04 digitalis bemenet/kimenet (ahogy a 02.03 DIO status 1073938947
(DIO éallapot) éltal jeldlve van, 3. bit).
DIO5 DIOS digitalis bemenet/kimenet (ahogy a 02.03 DIO status 1074004483
(DIO éllapot) altal jeldlve van, 4. bit).
DIO6 DIO6 digitalis bemenet/kimenet (ahogy a 02.03 DIO status 1074070019
(DIO éllapot) altal jeldlve van, 5. bit).
Const Bitpointer beallitas (tekintse meg a Kifejezések és réviditések | -

Pointer

fejezetet a 772. oldalon).
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10.10 Faultreset sel (Hiba | Megadhato kiilsé hiba visszaallitasi jel forrasa. A jel
visszaallitas kiv) visszadllitja a hajtast egy hibara torténd kiallas utan, ha a

hiba forrasa megsziint.

0 -> 1 = hiba visszadllitas.

Megjegyzés: a terepibusz fel6l érkezd hiba visszaallitas

folyamatosan figyelve van, fiiggetlendl ettél a beallitastol.

DI1 DI1 digitalis bemenet (ahogy a 02.01DI status (DI allapot) 1073742337
altal jel6lve van, 0. bit).

DI2 DI2 digitalis bemenet (ahogy a 02.01DI status (DI allapot) 1073807873
altal jeldlve van, 1. bit).

DI3 DI3 digitalis bemenet (ahogy a 02.01DI status (DI allapot) 1073873409
altal jeldlve van, 2. bit).

Dl4 Dl4 digitalis bemenet (ahogy a 02.01DI status (DI allapot) 1073938945
altal jel6lve van, 3. bit).

DI5 DI5 digitalis bemenet (ahogy a 02.01DI status (DI allapot) 1074004481
altal jeldlve van, 4. bit).

DI6 DI6 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot) 1074070017
altal jeldlve van, 5. bit).

DIO4 DI04 digitalis bemenet/kimenet (ahogy a 02.03 DIO status 1073938947
(DIO éllapot) altal jelélve van, 3. bit).

DIO5 DIO5 digitalis bemenet/kimenet (ahogy a 02.03 DIO status 1074004483
(DIO éllapot) altal jelélve van, 4. bit).

DIO6 DIO6 digitalis bemenet/kimenet (ahogy a 02.03 DIO status 1074070019
(DIO éllapot) altal jeldlve van, 5. bit).

Const Bitpointer bedllitas (tekintse meg a Kifejezések és réviditések | -

Pointer fejezetet a 712. oldalon).

10.11  Run enable (Futds | Megadhato a kiilsé futds engedélyezés jel forrasa. Ha a futas
engedélyezés) engedélyezés jel inaktiv, a hajtas nem fog elindulni, vagy

szabadon futassal megall, ha épp Uzemelt.

1 = futads engedélyezés.

Megjegyzés: a paraméter nem valtoztathaté meg addig,

amig a hajtas izemben van.

DI1 DI1 digitalis bemenet (ahogy a 02.01DI status (DI allapot) 1073742337
altal jel6lve van, 0. bit).

DI2 DI2 digitalis bemenet (ahogy a 02.01DI status (DI allapot) 1073807873
altal jeldlve van, 1. bit).

DI3 DI3 digitalis bemenet (ahogy a 02.01DI status (DI allapot) 1073873409
altal jeldlve van, 2. bit).

Dl4 Dl4 digitalis bemenet (ahogy a 02.01DI status (DI allapot) 1073938945
altal jeldlve van, 3. bit).

DI5 DI5 digitalis bemenet (ahogy a 02.01DI status (DI allapot) 1074004481
altal jeldlve van, 4. bit).

DI6 DI6 digitalis bemenet (ahogy a 02.01DI status (DI allapot) 1074070017
altal jeldlve van, 5. bit).

DIO4 DI04 digitalis bemenet/kimenet (ahogy a 02.03 DIO status 1073938947
(DIO éllapot) altal jelélve van, 3. bit).

DIO5 DIOS5 digitalis bemenet/kimenet (ahogy a 02.03 DIO status 1074004483

(DIO éllapot) altal jelélve van, 4. bit).
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DIO6 DIO6 digitalis bemenet/kimenet (ahogy a 02.03 DIO status 1074070019
(DIO éllapot) altal jeldlve van, 5. bit).
COMM.CW Kiilsé jel sziikséges a terepibusz Vezérlészavon keresztil 1074201122
(ahogy a 02.22 FBA main cw (Terepibusz f6 Vezérl6szo) 7.
bitje is jelzi).
Const (Konstans) Bitpointer beallitas (tekintse meg a Kifejezések és réviditések | -
Poi fejezetet a 1712. oldalon).
ointer
10.13 Em stop off3 Megadhato a vészstop OFF3 jel forrdsa. A hajtas a 22.12 Em
(Vészstip ki3) stop time (Vészstop id6) paraméterben definialt vészstop
rampa szerint kifut.
0 = OFF3 aktiv.
Megjegyzés: a paraméter nem valtoztathaté meg addig,
amig a hajtas tzemben van.
DI1 DI1 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot) 1073742337
altal jelélve van, 0. bit).
DI2 DI2 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot) 1073807873
altal jeldlve van, 1. bit).
DI3 DI3 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot) 1073873409
dltal jeldlve van, 2. bit).
Dl4 D4 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot) 1073938945
dltal jeldlve van, 3. bit).
DI5 DI5 digitalis bemenet (ahogy a 02.01DI status (DI allapot) 1074004481
altal jeldlve van, 4. bit).
Dl6 DI6 digitalis bemenet (ahogy a 02.01DI status (DI &llapot) 1074070017
dltal jeldlve van, 5. bit).
DIO4 DI04 digitalis bemenet/kimenet (ahogy a 02.03 DIO status 1073938947
(DIO éallapot) éltal jellve van, 3. bit).
DIO5 DIOS5 digitalis bemenet/kimenet (ahogy a 02.03 DIO status 1074004483
(DIO éllapot) altal jeldlve van, 4. bit).
DIO6 DIO6 digitalis bemenet/kimenet (ahogy a 02.03 DIO status 1074070019
(DIO éallapot) éltal jeldlve van, 5. bit).
Const Bitpointer beallitas (tekintse meg a Kifejezések és réviditések | -
Poi fejezetet a 1712. oldalon).
ointer
10.15 Em stop off1 Megadhat6 a vészstop OFF1 jel forrasa. A hajtas megall az
(Vészstop ki1) aktiv lefutasi id6 alatt.
A vészstop a terepibuszon keresztiil is aktivalhat6 (02.22
FBA main cw (Terepibusz f6 Vezérlészé) vagy 02.36
EFB main cw (Beépitett f6 Vezérl6szo)).
0 = OFF1 aktiv.
Megjegyzés: a paraméter nem valtoztathaté meg addig,
amig a hajtas izemben van.
DI1 DI1 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot) 1073742337
altal jelélve van, 0. bit).
DI2 DI2 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot) 1073807873
altal jeldlve van, 1. bit).
DI3 DI3 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot) 1073873409
dltal jeldlve van, 2. bit).
Dl4 D4 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot) 1073938945

altal jelélve van, 3. bit).
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DI5 DI5 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot) 1074004481
altal jel6lve van, 4. bit).
DI6 DI6 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot) 1074070017
altal jeldlve van, 5. bit).
DI04 DI04 digitalis bemenet/kimenet (ahogy a 02.03 DIO status 1073938947
(DIO éllapot) altal jelélve van, 3. bit).
DIO5 DIOS5 digitalis bemenet/kimenet (ahogy a 02.03 DIO status 1074004483
(DIO éallapot) éltal jeldlve van, 4. bit).
DIO6 DIO6 digitalis bemenet/kimenet (ahogy a 02.03 DIO status 1074070019
(DIO éllapot) altal jelélve van, 5. bit).
Const (Konstans) Bitpointer beallitas (tekintse meg a Kifejezések és réviditések | -
Poi fejezetet a 1712. oldalon).
ointer
10.17 Start enable (Futas | Megadhatd az inditas engedélyezés jel forrasa.
engedélyezés) 1 = Inditas engedélyezés.
Ha a jel inaktiv, a hajtas nem fog elindulni, vagy szabadon
futassal leall, ha épp lizemel.
DI1 DI1 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot) 1073742337
altal jel6lve van, 0. bit).
DI2 DI2 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot) 1073807873
altal jeldlve van, 1. bit).
DI3 DI3 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot) 1073873409
altal jeldlve van, 2. bit).
Dl4 Dl4 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot) 1073938945
altal jeldlve van, 3. bit).
DI5 DI5 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot) 1074004481
altal jelolve van, 4. bit).
DI6 DI6 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot) 1074070017
altal jeldlve van, 5. bit).
DIO4 DI04 digitalis bemenet/kimenet (ahogy a 02.03 DIO status 1073938947
(DIO éllapot) altal jelélve van, 3. bit).
DIO5 DIOS5 digitalis bemenet/kimenet (ahogy a 02.03 DIO status 1074004483
(DIO éllapot) altal jelélve van, 4. bit).
DIO6 DIO6 digitalis bemenet/kimenet (ahogy a 02.03 DIO status 1074070019
(DIO éllapot) altal jelélve van, 5. bit).
Const Bitpointer beallitas (tekintse meg a Kifejezések és réviditések | -
Poi fejezetet a 772. oldalon).
ointer
10.19  Start inhibit (Inditds | Engedélyezi az inditas tiltas funkcidt. A funkcid

tiltas)

megakadalyozza a hajtas Ujrainditasat (azaz védelmet nyujt a
varatlan Ujrainditas ellen), ha

« a hajtas kiall hibara, és a hiba visszaallitédik,

« a futds engedélyezés jel aktivalédik, mialatt van aktiv inditas
jel (tekintse meg a 10.711 Run enable (Futas engedélyezés)
paramétert),

« a vezérlés helyirdl tavvezérlésre valt at, vagy

« a kils6 vezérlés EXT1-rél EXT2.re valt, vagy forditva.

Az inditasi parancs Uj felfut6 éle szlikséges, miutan az inditas
tiltés aktivalva lett.

Vegye figyelembe, hogy néhany alkalmazas esetén
sziikséges, hogy engedélyezze a hajtas Ujrainditasat.
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Disabled Az inditas funkci tiltva. 0
Enabled Az inditas tiltas funkcio engedélyezve. 1

10.20 Start intrl func Megadhato, hogy a JCU vezérl6egységen levd inditas
(Retesz funkc reteszelés bemenet (DIIL) hogyan hasson a hajtas
elinditva) mikodésére.

Off2 stop Uzemel§ hajtas esetén: 0

* 1 =normal mikddés.

» 0 = megallas szabadonfutassal. A hajtas Ujraindithaté az
inditas reteszelés jel visszaallitasaval és az inditojel 0-bdl
1-be torténd allitasaval.

Megallt hajtas esetén:

» 1 =inditas engedélyezve.

* 0 =inditds nem engedélyezett.

Off3 stop Uzemel§ hajtas esetén: 1

* 1 =normal mikodés.

+ 0 =rampa szerinti megallas. A lefutasi idé a 22.72 Em stop
time (Vészstop id6) paraméterrel hatarozhaté meg. A
hajtas Ujraindithat6 az inditas reteszelés jel
visszadllitasaval és az inditojel 0-bol 1-be torténd
allitasaval.

Megallt hajtas esetén:

* 1 =inditas engedélyezve.

+ 0 = inditds nem engedélyezett.

11 Start/stop mode Indités, megallas, magnesezési, stb. beallitasok.

(Inditas/megllas mod)

11.01 Start mode (Inditas | Kivalaszthat6é a motor inditas tipusa.
mad) Megjegyzés:

* a Fast és Const time kivalasztasok figyelmen kivil lesznek
hagyva, ha a 99.05 paraméter Scalar értékre lesz allitva.

« forgd berendezést nem lehetséges inditani, ha a DC
magnesezés ki lett valasztva (Fast vagy Const time).

* az allandémagneses és szinkron reluktancia motorok
esetében az Automatic inditast kell alkalmazni.

Fast A hajtas elémagnesezi a motort az inditas elétt. Az 0

elémagnesezési id6 automatikusan kalkulalt, tipikusan 200
ms és 2s kozotti, a motor méretétdl fliggéen. Ezt a mddot kell
kivalasztani, ha nagy inditényomaték szlikséges.
Megjegyzés: a paraméter nem valtoztathaté meg addig,
amig a hajtas izemben van.
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Const time

A hajtas elémagnesezi a motort az inditas elétt. Az
elémagnesezési id6 megadhatoé a 71.02 Dc-magn time (DC
magnesezési id6) paraméterrel. Ezt a modot akkor kell
vélasztani, ha allandé elémagnesezési id6 sziikséges. (pl. ha
a motor inditast szinkronban kell végezni a mechanikus fék
kioldasaval). Ez a bedllitas szintén biztositja az elérhetd
legnagyobb inditasi nyomatékot, ha az elémagnesezési idé
elég nagynak lett megvalasztva.
FIGYELMEZTETES! A hajtas a beallitott
magnesezési id6 elteltével elindul, még ha a motor
magnesezés nem is fejez6dott be. Azoknal az
alkalmazasoknal, ahol a teljes indité nyomatékra
szlikség van, bizonyosodjon meg arrél, hogy az allandé
magnesezési id6 elegendd a teljes magnesezettség és
nyomaték eléréséhez.

Automatic

Az automatikus inditas a legtdbb esetben optimalis motor
inditast tesz lehetévé. Magaban foglalja az repul&start
funkciot (egy forgd berendezés rainditasa) és az automatikus
Ujrainditasi funkcét (a megallitott motor azonnal Gjraindithato,
nem kell varni a motor fluxus megsziinésére). A hajtds motor
vezérléprogramja meghatarozza a fluxust ugy, mint a motor
mechanikai helyzetét, és azonnal inditja a motort, a
koérdlményektdl fuggetlendl.

Megjegyzés: ha a 99.05 Motor ctrl mode (Motor szab. méd)
paraméter Scalar értékre lett allitva, sem a replld start, sem
az automatikus visszaallitds nem lehetséges
alapértelmezetten.

11.02 Dc-magn time (DC
magnesezési id6)

Megadhaté az allandé DC magnesezési id6. Tekintse meg a
11.01Start mode (Inditas méd) paramétert. Az inditas parancs
utan a hajtas automatikusan elémagnesezi a motort.

A teljes magnesezettség biztositasa érdekében, allitsa az
értéket ugyanarra, vagy nagyobbra, mint a rotor idéallanddja.
Ha nem ismeri, hasznadlja a lenti tablazat adatait
6kolszabalyként:

Névleges motor Allandé magnesezési idé

teljesitmény

<1kW >50-100 ms

1-10 kW >100 - 200 ms

10 - 200 kW >200 - 1000 ms

200 - 1000 kW >1000 - 2000 ms

Megjegyzés: a paraméter nem valtoztathaté meg addig,
amig a hajtas izemben van.

0 ... 10000 ms

Konstans DC magnesezési id6.

1=1ms

11.03 Stop mode
(Megallasi mod)

Megadhat6 a motor megallas funkcidja.

Coast

Megallas a motor tapfesziltségének lekapcsolasaval. A
motor szabadonfutassal megall.
FIGYELMEZTETES! Amennyiben mechanikus
féket hasznal, bizonyosodjon meg arrél, hogy
biztonsagos szabadon futassal megallitani a
hajtast.




152 Paraméterek

Sorsz Név/Erték

Leiras

FbEq

Ramp

Rampa mentén torténé megallas. Tekintse meg a 22 Speed
ref ramp (Fordulatszam referencia rampa)
paramétercsoportot a 203. oldalon.

11.04 DC hold speed (DC
tartas fordulatszam)

Meghatarozza a DC tartas fordulatszamat. Tekintse meg a
11.06 DC hold (DC tartas) paramétert.

0.0 ... 1000.0 rpm

DC tartas fordulatszam.

10 =1 rpm

11.05 DC hold curr ref
(DC tartas aram ref)

Megadhat6 a DC tartas arama a motor névleges aramanak
szazalékaban. Tekintse meg a 17.06 DC hold (DC tartas)
paramétert.

0...100%

DC tartas aram.

1=1%

11.06 DC hold (DC tartés)

Engedélyezi a DC tartas funkciot. A funkcid lehetévé teszi a
rotor reteszelését, nulla fordulatszam esetén.

Ha a referencia és a fordulatszam csékkenés is a 11.04 DC
hold speed (DC tartas fordulatszam) paraméter értéke alatt
van, a hajtas szinuszos aramot generalva megall, és DC-t
kezd el injektalni a motorba. Az aram értékét a 17.05 DC hold
curr ref (DC tartas aram ref) paraméterrelet bedllitani. Amikor
a referencia fordulatszam atlépi a 77.04 DC hold speed (DC
tartas fordulatszam) paramétert, a normal hajtas mikodés
folytatédik.

Dc tartas
Motor fordu-

latszam

Referencia

11.04 DC hold
speed (DC tartas
fordulatszam)

0 = DC tartas tiltva

1 = DC tartas engedélyezve

Megjegyzés:

» aDC tartas (DC hold) funkciénak nincs hatasa, ha a start
jel nem aktiv.

» A DC tartas funkcié csak a fordulatszam szabalyozasi
maodban aktivalhato.

* A DC tartas funkcié nem aktivalhatd, ha a 99.05 Motor ctrl
mode (Motor szab. méd) paraméter Scalar értékre van
allitva.

* A motorba térténd DC aram injektalas felmelegiti a motort.
Azoknal az alkalmazasoknal, ahol hosszu DC tartasi id6k
szlkségesek, kényszerh(téses motorokat célszeri
alkalmazni. Ha a DC tartasi periédus hosszu, A DC tartas
nem tudja megakadalyozni a motor tengelyének forgasat,
ha egy allandé terhelés van csatlakoztatva a motorhoz.

DI

DI1 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot)
altal jeldlve van, 0. bit).

1073742337

DI2

DI2 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot)
altal jelélve van, 1. bit).

1073807873

DI3

DI3 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot)
altal jelélve van, 2. bit).

1073873409
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Dl4 Dl4 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot) 1073938945
altal jeldlve van, 3. bit).
DI5 DI5 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot) 1074004481
altal jeldlve van, 4. bit).
DI6 DI6 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot) 1074070017
altal jeldlve van, 5. bit).
Const Bitpointer beallitas (tekintse meg a Kifejezések és réviditések | -
- fejezetet a 712. oldalon).
Pointer
11.07 Autophasing mode | Megadhato, hogy az automatikus fazisszabalyozas milyen
(Automatikus maodon menjen végbe az ID azonositas alatt.
fazisszabalyozas Tekintse meg az Automatikus fazisszabalyozas fejezetet a
maod) 72. oldalon.
Turning Ez a méd adja vissza a legpontosabb automata fazisjavitasi | 0

eredményeket. Ez a méd akkor hasznalatos, ha
megengedett, hogy a motor tengelye forogjon az ID
azonositas alatt, és a betizemelés nem feltétlenil stirg6s.
Megjegyzés: ebben a médban a motor forogni fog az ID
azonositas alatt.

-

Standstill 1 Gyorsabb, mint a Turning méd, de nem olyan pontos. A motor
nem fog forogni.

Standstill 2 Egy alternativ alldhelyzeti automatikus fazisszabalyozasi 2
mod, amelyet akkor lehet hasznalni, ha a Turning médot nem
lehet hasznalni, és a Standstill 1 mod kiszamithatatlan
eredményeket produkalna. Habar ez a méd szamottevéen
lassabb, mint a Standstill 1.

12 Operating mode A kils6 vezérlési hely és a miikodési modok kivalasztasa.
(Miikédési méd)
12.01 Ext1/Ext2 sel Megadhaté a forras az EXT1/EX2 kiilsé vezérlési helyek
(Kils61/Kiils62 kozétti valasztashoz.
vélasztas) 0 =EXT1
1=EXT2
DI1 DI1 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot) 1073742337
altal jeldlve van, 0. bit).
DI2 DI2 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot) 1073807873
altal jel6lve van, 1. bit).
DI3 DI3 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot) 1073873409
altal jel6lve van, 2. bit).
Dl4 Dl4 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot) 1073938945
altal jeldlve van, 3. bit).
DI5 DI5 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot) 1074004481
altal jel6lve van, 4. bit).
DI6 DI6 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot) 1074070017
altal jel6lve van, 5. bit).
DIO4 DI04 digitalis bemenet/kimenet (ahogy a 02.03 DIO status 1073938947
(DIO éllapot) altal jelélve van, 3. bit).
DIO5 DIOS5 digitalis bemenet/kimenet (ahogy a 02.03 DIO status 1074004483
(DIO allapot) éltal jeldlve van, 4. bit).
DIO6 DIO6 digitalis bemenet/kimenet (ahogy a 02.03 DIO status 1074070019

(DIO éallapot) éltal jeldlve van, 5. bit).
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Const

Pointer

Bitpointer beallitas (tekintse meg a Kifejezések és réviditések
fejezetet a 7712. oldalon).

12.03

Ext1 ctrl mode
(Kils62 vez. maéd)

Megadhaté a miikddési méd az EXT1 kiilsé vezérlési hely
szamara.

Speed

Fordulatszam szabalyozas. A fordulatszam szabalyzé
(nyomaték referencia) kimenete a 03.09 Torq ref sp ctrl
(Nyom. ref. ford.sz. szabalyozd) paraméter.

Torque

Nyomaték szabalyozas. Nyomaték referencia a 03.12Torq ref
sp lim (Nyom ref fordsz korlatolt) érték.

Min

A Speed és Torque opcidk kombinacidja: a nyomaték
valaszté 6sszehasonlitja a nyomaték referenciat a
fordulatszam szabalyzé kimenetével, és a ketté kozil a
kisebb lesz hasznalatos.

Max

A Speed és Torque opcidk kombinacidja: a nyomaték
valaszté 6sszehasonlitja a nyomaték referenciat a
fordulatszam szabalyzé kimenetével, és a ketté kozil a
nagyobb lesz hasznalatos.

Add

A Speed és Torque opcidk kombinacidja: a nyomaték
vélaszté hozzaadja a fordulatszam szabalyzé kimenetét a
nyomaték referencidhoz. Ez a miikddési méd az ablak
szabalyozassal (window control) egy fordulatszam felligyeleti
funkciot alkot. Tekintse meg a 23.717 paramétert.

12.05

Ext2 ctrl mode
(Kulls62 vez. mod)

Megadhaté a miikddési moéd az EXT2 kiils6 vezérlési hely
szamara.

Speed

Fordulatszam szabalyozas. A fordulatszam szabalyz6
kimenet (nyomaték referencia) a 03.09 Torq ref sp ctrl (Nyom.
ref. ford.sz. szabalyozd).

Torque

Nyomaték szabalyozas. Nyomaték referencia a 03.712 Torq
ref sp lim (Nyom ref fordsz korlatolt) érték.

Min

A Speed és Torque opcidk kombinacidja: a nyomaték
valasztd 6sszehasonlitja a nyomaték referenciat a
fordulatszam szabalyzé kimenetével, és a kett6 kozil a
kisebb lesz hasznalatos.

Max

A Speed és Torque opcidék kombinacidja: a nyomaték
valaszté 6sszehasonlitja a nyomaték referenciat a
fordulatszam szabalyzé kimenetével, és a kett6 kozil a
nagyobb lesz hasznélatos.

Add

A Speed és Torque opcidk kombinacidja: a nyomaték
valaszté hozzaadja a fordulatszam szabalyzo6 kimenetét a
nyomaték referenciahoz. Ez a miik6dési mod az ablak
szabalyozassal (window control) egy fordulatszam felligyeleti
funkciot alkot. Tekintse meg a 23.771 paramétert.

12.07

Local ctrl mode
(Helyi vez. maéd)

Megadhaté a miikddési mod a helyi vezérlés szamara.

Speed

Fordulatszam szabalyozas. Nyomaték referencia a 03.09
Torq ref sp ctrl (Nyom. ref. ford.sz. szabalyozo) érték.

-

Torque

Nyomaték szabalyozas. Nyomaték referencia a 03.72 Torq
ref sp lim (Nyom ref fordsz korlatolt) érték.
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13 Analogue inputs Analdég bemeneti jel feldolgozas.
(Analég bemenetek)
13.01 Al filt time (A1 Meghatarozza a sz(rési idéallandét az Al1 analoég kimenet
sz(irési id6) szamara.
0,
% Sziretlen jel
100
63 "S> szirtjel
- t
T
O=Ix(1-e'M
| = szlré bemenet (1épés)
O = sziir6 kimenet
t=id6
T =szlrési idéallando
Megjegyzés: a jel a “jel interfész hardver” altal is sz(rt (kb.
0.25 ms id6allanddval). Ez nem valtoztathaté meg semmilyen
paraméterrel sem.
0.000 ... 30.000 s | Idéallandé. 1000=1s
13.02 Al1 max (Al1 max) | Meghatarozza az analég bemenet Al1 szamara a maximalis
értéket. A bemeneti tipus a J1 jumperrel valaszthaté ki, a JCU
vezérlbegységen.
Tekintse meg a 13.31Al tune (Al hangolas) paramétert is.
-22.000 ... 22.000 | Maximum Al1 érték. 1000 =1
mA or egység
-11.000 ... 11.000 V
13.03  Al1 min (A1 min) Meghatarozza az analég bemenet Al1 szamara a minimalis
értéket. A bemeneti tipus a J1 jumperrel valaszthaté ki, a JCU
vezérléegységen.
-22.000 ... 22.000 | Minimum Al1 érték. 1000 =1
mA or egység

-11.000 ... 11.000 V
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13.04 Al1 max scale (Al1 | Megadhaté a 13.02 Al1 max (Al1 max) paraméter altal
max skalazas) meghatarozott maximalis analég Al1 bemenethez tartozé
valds érték.
Al (skalazott)
A
13.04
I
I
I
13.03 I Al (mA/V)
‘ : >
| 13.02
I
I
I
777777 13.05
-32768.000 ... A maximalis Al1 értékhez tartozo valds érték. 1000 =1
32768.000
13.05 Al1 min scale (Al1 | Megadhaté a 13.03 Al1 min (Al1 min) paraméter altal
min. skalazas) meghatarozott minimalis analég Al1 bemenethez tartozé
valés érték. Tekintse meg a 13.04 Al1 max scale (Al1 max
skalazas) paraméternél talalhato abrat.
-32768.000 A minimalis Al1 értékhez tartozé valos érték. 1000 =1
...32768.000
13.06 Al2 filt time (Al2 Meghatarozza a szirési idéallandét az Al2 analég kimenet
sz(irési id6) szamara. Tekintse meg a 13.01 Al1 filt time (Al1 szlirési id6)
paramétert.
0.000 ... 30.000 s Idéallando. 1000=1s
13.07 AlI2 max (Al2 max) | Meghatarozza az analég bemenet Al2 szamara a maximalis
értéket. A bemeneti tipus a J2 jumperrel valaszthaté ki, a JCU
vezérlbegységen.
Tekintse meg a 13.31Al tune (Al hangolas) paramétert is.
-22.000 ... 22.000 | Al2 maximum érték. 1000 =1
mA or egység
-11.000 ... 11.000 V
13.08 Al2 min (Al2 min) Meghatarozza az Analdég bemenet Al2 szdmara a minimalis
értéket. A bemeneti tipus a J2 jumperrel valaszthato ki, a JCU
vezérlbegységen.
-22.000 ... 22.000 | Al2 minimum érték. 1000 =1
mA or egység

-11.000 ... 11.000 V
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13.09 AI2 max scale (Al2 | Megadhato a 13.07 Al2 max (Al2 max) paraméter altal
max skalazas) meghatarozott maximalis analég Al2 bemenethez tartozo
valos érték.
Al (skalazott)
A
13.09
I
I
I
13.08 I Al (mA/V)
: : >
| 13.07
I
I
I
777777 13.10
-32768.000 ... A maximalis Al2 értékhez tartozo valds érték. 1000 =1
32768.000
13.10 Al2 min scale (Al2 | Megadhat6 a 13.08 Al2 min (Al2 min) paraméter altal
min skalazas) meghatarozott minimalis analég Al2 bemenethez tartozé
valds érték. Tekintse meg a 73.09 Al2 max scale (Al2 max
skalazas) paraméternél talalhato abrat.
-32768.000 ... A minimalis Al2 értékhez tartozo valos érték. 1000 =1
32768.000
13.11 A3 filt time (AI3 Meghatarozza a szlrési idéallandot az Al3 analoég kimenet
szlrési id6) szamara. Tekintse meg a 13.01 Al1 filt time (Al1 szlirési id6)
paramétert.
0.000 ... 30.000 s | Id6allandd. 1000=1s
13.12 AI3 max (AI3 max) | Meghatarozza az analég bemenet A3 szamara a maximalis
értéket. A bemeneti tipus a telepitett I/O bévité modul
tipusatol és/vagy bedllitasaitdl fugg. Tekintse meg a bévité
modul dokumentacidjat.
-22.000 ... 22.000 | AI3 maximum érték. 1000 =1
mA or egység
-11.000 ... 11.000 V
13.13  AI3 min (AI3 min) Meghatarozza az analég bemenet Al3 szamara a minimalis
értéket. A bemeneti tipus a telepitett I/O bévité modul
tipusatol és/vagy beallitasaitdl fugg. Tekintse meg a bovitd
modul dokumentacidjat.
-22.000 ... 22.000 | AI3 minimum érték. 1000 =1
mA or egység

-11.000 ... 11.000 V
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13.14 AI3 max scale (AI3 | Megadhaté a 13.12 A3 max (Al3 max) paraméter altal
max skalazas) meghatarozott maximalis analég Al3 bemenethez tartozé
valds érték.
Al (skalazott)
A
13.14
I
I
I
13.13 I Al (mA/V)
: : >
| 13.12
I
I
I
777777 13.15
-32768.000 ... A maximalis AI3 értékhez tartozo valds érték. 1000 =1
32768.000
13.15 AI3 min scale (AI3 | Megadhaté a 13.13 AI3 min (A3 min) paraméter altal
min skalazas) meghatarozott minimalis anal6g Al3 bemenethez tartozé
valés érték. Tekintse meg a 13.74 AI3 max scale (AI3 max
skalazas) paraméternél talalhato abrat.
-32768.000 ... A minimalis AI3 értékhez tartozé valos érték. 1000 =1
32768.000
13.16  Al4 filt time (Al4 Meghatéarozza a szirési idéallandét az Al4 analég kimenet
sz(irési id6) szamara. Tekintse meg a 13.01 Al1 filt time (Al1 szlirési id6)
paramétert.
0.000 ... 30.000 s Idéallando. 1000=1s
13.17 Al4 max (Al4 Meghatarozza az analég bemenet Al4 szamara a maximalis
maximum) értéket. A bemeneti tipus a telepitett 1/0 bévité modul
tipusatdl és/vagy bedllitasaitol fligg. Tekintse meg a bdvitd
modul dokumentaciojat.
-22.000 ... 22.000 | Al4 maximum érték. 1000 =1
mA or egység
-11.000 ... 11.000 V
13.18 Al4 min (Al4 Meghatarozza az analég bemenet Al4 szamara a minimalis
minimum) értéket. A bemeneti tipus a telepitett 1/0 bévité modul
tipusatdl és/vagy beallitasaitdl fiigg. Tekintse meg a bovitd
modul dokumentacidjat.
-22.000 ... 22.000 | Al4 minimum érték. 1000 =1
mA or egység

-11.000 ... 11.000 V
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13.19 Al4 max scale (Al4 | Megadhato a 13.17 Al4 max (Al4 maximum) paraméter altal
max skalazas) meghatarozott maximalis analég Al4 bemenethez tartozo
valos érték.
Al (skalazott)
A
13.19
I
I
I
13.18 I Al (mA/V)
: : >
| 13.17
I
I
I
777777 13.20
-32768.000 ... A maximalis Al4 értékhez tartozo valds érték. 1000 =1
32768.000
13.20 Al4 min scale (Al4 | Megadhat6 a 13.18 Al4 min (Al4 minimum) paraméter altal
min skalazas) meghatarozott minimalis analég Al4 bemenethez tartozé
valds érték. Tekintse meg a 13.19 Al4 max scale (Al4 max
skalazas) paraméternél talalhato abrat.
-32768.000 ... A minimalis Al4 értékhez tartozo valos érték. 1000 =1
32768.000
13.21  Al5 filt time (AI5 Meghatarozza a szlrési idéallandot az AlS analog kimenet
szirési id6) szamara. Tekintse meg a 13.01 Al1 filt time (Al1 szlirési id6)
paramétert.
0.000 ... 30.000 s | Id6allando. 1000=1s
13.22 Al5 max (A5 Meghatarozza az analdég bemenet Al5 szamara a maximalis
maximum) értéket. A bemeneti tipus a telepitett I/O bévité modul
tipusatol és/vagy bedllitasaitdl fugg. Tekintse meg a bévité
modul dokumentacidjat.
-22.000 ... 22.000 | Al5 maximum érték. 1000 =1
mA or egység
-11.000 ... 11.000 V
13.23 AI5 min (AI5 Meghatarozza az analég bemenet Al5 szamara a minimalis
minimum) értéket. A bemeneti tipus a telepitett I/O bévité modul
tipusatol és/vagy beallitasaitdl figg. Tekintse meg a bovitd
modul dokumentacidjat.
-22.000 ... 22.000 | AI5 minimum érték. 1000 =1
mA or egység

-11.000 ... 11.000 V
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13.24 Al5 max scale (AlI5 | Megadhaté a 13.22 Al5 max (Al5 maximum) paraméter altal
max skalazas) meghatarozott maximalis analég Al5 bemenethez tartozé
valds érték.
Al (skalazott)
A
13.24
I
I
I
13.23 I Al (mA/V)
: : >
| 13.22
I
I
I
777777 13.25
-32768.000 ... A maximalis Al5 értékhez tartozo valds érték. 1000 =1
32768.000
13.25 AI5 min scale (AI5 | Megadhaté a 13.23 Al5 min (Al5 minimum) paraméter altal
min skalazas) meghatarozott minimalis anal6g Al5 bemenethez tartozé
valés érték. Tekintse meg a 13.24 Al5 max scale (Al5 max
skalazas) paraméternél talalhato abrat.
-32768.000 ... A minimalis Al5 értékhez tartozé valos érték. 1000 =1
32768.000
13.26  Al6 filt time (Al6 Meghatéarozza a szirési idéallandét az Al6 analég kimenet
sz(irési id6) szamara. Tekintse meg a 13.01 Al1 filt time (Al1 szlirési id6)
paramétert.
0.000 ... 30.000 s Idéallando. 1000=1s
13.27 Al6 max (Al6 Meghatarozza az analég bemenet Al6 szamara a maximalis
maximum) értéket. A bemeneti tipus a telepitett 1/0 bévité modul
tipusatdl és/vagy bedllitasaitol fligg. Tekintse meg a bdvitd
modul dokumentaciojat.
-22.000 ... 22.000 | Al6 maximum érték. 1000 =1
mA or egység
-11.000 ... 11.000 V
13.28 AI6 min (Al6 Meghatarozza az analég bemenet Al6 szamara a minimalis
minimum) értéket. A bemeneti tipus a telepitett 1/0 bévité modul
tipusatdl és/vagy beallitasaitdl fiigg. Tekintse meg a bovitd
modul dokumentacidjat.
-22.000 ... 22.000 | Al6 minimum érték. 1000 =1
mA or egység

-11.000 ... 11.000 V
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13.29 AI6 max scale (Al6 | Megadhato a 13.27 Al6 max (Al6 maximum) paraméter altal

max skalazas) meghatarozott maximalis analég Al6 bemenethez tartozé
valds érték.
Al (skalazott)
A
13.29
I
I
I
13.28 I Al (mA/V)
: : >
| 13.27
I
I
I
777777 13.30
-32768.000 ... A maximalis Al6 értékhez tartozo valds érték. 1000 =1
32768.000
13.30 Al6 min scale (AlI6 | Megadhat6 a 13.28 Al6 min (Al6 minimum) paraméter altal
min skalazas) meghatarozott minimalis analég Al6 bemenethez tartoz6

valds érték. Tekintse meg a 713.29 Al6 max scale (Al6 max
skalazas) paraméternél talalhato abrat.

-32768.000 ... A minimalis Al6 értékhez tartozé valds érték. 1000 =1
32768.000
13.31 Al tune (Al Az Al hangolasi funkcioét inditja el.
hangolas) Csatlakoztassa a jelet a bemenethez, és valassza ki a
megfelelé hangolasi funkcot.
No action Az Al hangolas inaktiv. 0
Al1 min tune Az Al1 analég bemeneti jel pillanatnyi értéke az Al1 minimalis | 1

értékének lett beallitva, a 13.03 Al1 min (Al1 min)
paraméterben. Az érték automatikusan visszaall a No action
értékre.

Al1 max tune Az Al1 analég bemeneti jel pillanatnyi értéke az Al1 2
maximalis értékének lett beallitva, a 13.02 Al1 max (Al1 max)
paraméterben. Az érték automatikusan visszaall a No action
értékre.

Al2 min tune Az Al2 analég bemeneti jel pillanatnyi értéke az Al2 minimalis | 3
értékének lett beallitva, a 13.08 Al2 min (Al2 min)
paraméterben. Az érték automatikusan visszaall a No action
értékre.

Al2 max tune Az Al2 analég bemeneti jel pillanatnyi értéke az Al2 4
maximalis értékének lett beallitva, a 13.07 Al2 max (Al2 max)
paraméterben. Az érték automatikusan visszaall a No action
értékre.

13.32 Al superv func (Al Megadhato, hogy a hajtas hogyan reagaljon, ha az analég

feligyeleti funkcié) | bemeneti jel hatarértéke el lett érve. A hatarérték a 13.33 A/
superv cw (Al feliigyeleti Vezérlész6) paraméterrel
hatarozhaté meg.

No Nincs mivelet. 0
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Fault A hajtas kiall az Al SUPERVISION hibara. 1
Spd ref Safe A hajtas egy Al SUPERVISION figyelmeztetést general, és 2
beadllitja a fordulatszamot a 30.02 Speed ref safe (Ford.sz.
ref. biztonsagi) paraméterben definialt értékre.
FIGYELMEZTETES! Bizonyosodjon meg arrél,
hogy egy esetleges kommunikacids sziinet esetén
is biztonsagos a mikddtetés.
Last speed A hajtas general egy Al SUPERVISION figyelmeztetést, és 3

régziti a fordulatszamot az aktualis, izemi fordulatszamra
(amelyen épp Uzemelt a hajtas). A fordulatszam az el6z6 10
masodperc atlagsebességébdl lesz meghatarozva.

2 FIGYELMEZTETES! Bizonyosodjon meg arrdl,

is biztonsagos a mikddtetés.

13.33

Al superv cw (Al

hogy egy esetleges kommunikacids sziinet esetén
Kivalaszthaté az analég bemene felligyeleti korlatja.

feligyeleti
Vezérlészo)
Bit Feliigyelet A 13.32 Al superv func (Al feliigyeleti funkcié) paraméterrel
kivalasztott miiveletre keriil sor, ha
0 Al1 min sup az Al1 jel értéke kevesebb, mint az egyenlet altal meghatarozott
érték: 13.03 Al1 min (Al1 min) paraméter + 0.5 mA vagy V
1 Al1 max sup az Al1 jel értéke meghaladja az egyenlet altal meghatarozott értéket:
13.02 Al1 max (Al1 max) paraméter + 0.5 mA vagy V
2 Al2 min sup az Al2 jel értéke kevesebb, mint az egyenlet altal meghatarozott
érték: 13.08 Al2 min (Al2 min) paraméter + 0.5 mA vagy V
3 Al2 max sup az Al2 jel értéke meghaladja az egyenlet altal meghatarozott értéket:
13.07 Al2 max (Al2 max) paraméter + 0.5 mA vagy V

Példa: ha a paraméter értéke 0b0010, az Al1>max 1. bit lesz
kivalasztva.

14 Digital I/O (Digitalis

A digitalis be/kimenetek és a relé kimenetek konfiguracidja.

110
14.01 Dlinvert mask (DI | A 02.01 DI status (DI allapot) paraméter altal visszajelzett
invertalt maszk) digitalis bemenetek allapotat invertalja
Bit Név
0 1 = DI invertalasa
1 1 =DI2 invertalasa
2 1 = DI3 invertalasa
3 1 =DIl4 invertalasa
4 1 = DI5 invertalasa
5 1 =DI6 invertalasa
6 Lefoglalt
7 1 = DI8 invertalasa (az opciondlis FIO-21 1/0 b&vité modulon)
14.02 DIO1 conf (DIO Megadhatd, hogy a DIO1 digitalis kimenetként, vagy

beallitas)

bemenetként, esetleg frekvencia bemenetként hasznalhato.

Output

A DIO1 digitalis kimenetként hasznalt. 0
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Input A DIO1 digitalis bemenetként torténd hasznalata. 1
Freq input A DIO1 frekvencia bemenetként torténé hasznélata. 2
14.03 DIO1 out src (DIO1 | Megadhato egy hajtas jel, amely a DIO1 digitalis kimenethez

forras) lesz rendelve (ha a 14.02 DIO1 conf (DIO beéllitas) az Output
értékre lett allitva).

Brake cmd 03.16 Brake command (Fék parancs) (tekintse meg a 7129. 1073742608
oldalt).

Ready A 06.01 Status word1 (Allapotszé1) 0. bitje (tekintse meg a 1073743361
131. oldalt).

Enabled A 06.01 Status word1 (Allapotsz61) 1. bitje (tekintse meg a 1073808897
131. oldalt).

Started A 06.01 Status word1 (Allapotsz61) 2. bitje (tekintse meg a 1073874433
131. oldalt).

Running A 06.01 Status word1 (Allapotszé1) 3. bitje (tekintse meg a 1073939969
131. oldalt).

Alarm A 06.01 Status word1 (Allapotszé1) 7. bitje (tekintse meg a 1074202113
131. oldalt).

Ext2 active A 06.01 Status word1 (Allapotszé1) 8. bitje (tekintse meg a 1074267649
131. oldalt).

Fault A 06.01 Status word1 (Allapotszé1) 10. bitje (tekintse meg a | 1074398721
131. oldalt).

Fault (-1) A 06.01 Status word1 (Allapotsz61) 12. bitje (tekintse meg a | 1074529793
131. oldalt).

Ready relay A 06.02 Status word?2 (Allapotszé2) 2. bitje (tekintse meg a 1073874434
132. oldalt).

RunningRelay A 06.02 Status word?2 (Allapotszé2) 3. bitje (tekintse meg a 1073939970
132. oldalt).

Ref running A 06.02 Status word?2 (Allapotsz62) 4. bitje (tekintse meg a 1074005506
132. oldalt).

Charge ready A 06.02 Status word?2 (Allapotsz62) 9. bitje (tekintse meg a 1074333186
132. oldalt).

Neg speed A 06.03 Speed ctrl stat (Ford. sz. vez. éllap) 0. bitje (tekintse | 1073743363
meg a 133. oldalt).

Zero speed A 06.03 Speed ctrl stat (Ford. sz. vez. allap) 1. bitje (tekintse | 1073808899
meg a 133. oldalt).

Above limit A 06.03 Speed ctrl stat (Ford. sz. vez. éllap) 2. bitje (tekintse | 1073874435
meg a 7133. oldalt).

At setpoint A 06.03 Speed ctrl stat (Ford. sz. vez. éllap) 3. bitje (tekintse | 1073939971
meg a 7133. oldalt).

Supervision1 A 06.13 Superv status (Feliigyeleti allapot) 0. bitje (tekintse 1073743373
meg a 135. oldalt).

Supervision2 A 06.13 Superv status (Feliigyeleti allapot) 1. bitje (tekintse 1073808909
meg a 135. oldalt).

Supervision3 A 06.13 Superv status (Feliigyeleti allapot) 2. bitje (tekintse 1073874445
meg a 135. oldalt).

Const Bitpointer beallitas (tekintse meg a Kifejezések és réviditések | -

Pointer

fejezetet a 712. oldalon).
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14.04

DIO1 Ton (DIO1 T | Megadhaté az be (aktivalas) késleltetés a digitalis bemenet/
be) kimenet DIO1 szamara, ha a 14.02 DIO1 conf (DIO beallitas)
paraméter az Output értékre lett allitva.
Hajtas allapot 1 ‘ 1
— — I ‘ 0
. | | i 1
DIO1 allapot | | |
1 | 1 0
<> < > <> < > 1d6
tge ti tge i
tge 14.04 DIO1 Ton (DIO1 T be)
tyi 14.05 DIO1 Toff (DIO1 Tki)
0.0...3000.0s Be (aktivalas) késleltetés a DIO1 szamara, ha kimenetként 10=1s
lett beallitva.
14.05 DIO1 Toff (DIO1 Megadhato a ki (deaktivalas) késleltetés a digitalis bemenet/
Tki) kimenet DIO1 szdmara, ha a 14.02 DIO1 conf (DIO beéllitas)
paraméter az Output értékre lett allitva. Tekintse meg a 14.04
DIO1 Ton (DIO1 T be) paramétert.
0.0 ... 3000.0 s Ki (deaktivalas) késleltetés a DIO1 szamara, ha kimenetként | 10=1s
lett bedllitva.
14.06 DIO2 conf (DIO2 Megadhato, hogy a DIO2 digitalis bemenetként vagy
beallitas) kimenetként, esetleg frekvencia kimenetként hasznalhaté.
Output A DIO2 digitalis kimenetként torténd hasznalata. 0
Input A DIO2 digitalis bemenetként torténé hasznalata. 1
Freq output A DIO2 frekvencia kimenetként térténd hasznalata. 3
14.07 DIO2 out src (DIO2 | Megadhaté egy hajtas jel, amely a DIO2 digitalis kimenethez
ki forras) lesz rendelve (ha a 74.06 DIO2 conf (DIO2 beéllitas) az
Output értékre lett allitva).
Brake cmd 03.16 Brake command (Fék parancs) (tekintse meg a 7129. 1073742608
oldalt).
Ready A 06.01 Status word1 (Allapotszé1) 0. bitje (tekintse meg a 1073743361
131. oldalt).
Enabled A 06.01 Status word1 (Allapotsz61) 1. bitje (tekintse meg a 1073808897
131. oldalt).
Started A 06.01 Status word1 (Allapotsz61) 2. bitje (tekintse meg a 1073874433
131. oldalt).
Running A 06.01 Status word1 (Allapotsz1) 3. bitje (tekintse meg a 1073939969
131. oldalt).
Alarm A 06.01 Status word1 (Allapotsz61) 7. bitje (tekintse meg a 1074202113
131. oldalt).
Ext2 active A 06.01 Status word1 (Allapotsz61) 8. bitje (tekintse meg a 1074267649

131. oldalt).
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Fault A 06.01 Status word1 (Allapotszé1) 10. bitje (tekintse meg a | 1074398721
131. oldalt).

Fault (-1) A 06.01 Status word1 (Allapotsz61) 12. bitje (tekintse meg a | 1074529793
131. oldalt).

Ready relay A 06.02 Status word?2 (Allapotsz62) 2. bitje (tekintse meg a 1073874434
132. oldalt).

RunningRelay A 06.02 Status word2 (Allapotszé2) 3. bitje (tekintse meg a 1073939970
132. oldalt).

Ref running A 06.02 Status word?2 (Allapotsz62) 4. bitje (tekintse meg a 1074005506
132. oldalt).

Charge ready A 06.02 Status word?2 (Allapotsz62) 9. bitje (tekintse meg a 1074333186
132. oldalt).

Neg speed A 06.03 Speed ctrl stat (Ford. sz. vez. éllap) 0. bitje (tekintse | 1073743363
meg a 133. oldalt).

Zero speed A 06.03 Speed ctrl stat (Ford. sz. vez. allap) 1. bitje (tekintse | 1073808899
meg a 133. oldalt).

Above limit A 06.03 Speed ctrl stat (Ford. sz. vez. éllap) 2. bitje (tekintse | 1073874435
meg a 7133. oldalt).

At setpoint A 06.03 Speed ctrl stat (Ford. sz. vez. éllap) 3. bitje (tekintse | 1073939971
meg a 7133. oldalt).

Supervision1 A 06.13 Superv status (Feliigyeleti allapot) 0. bitje (tekintse 1073743373
meg a 135. oldalt).

Supervision2 A 06.13 Superv status (Feliigyeleti allapot) 1. bitje (tekintse 1073808909
meg a 135. oldalt).

Supervision3 A 06.13 Superv status (Feliigyeleti allapot) 2. bitje (tekintse 1073874445
meg a 135. oldalt).

Const Bitpointer beallitas (tekintse meg a Kifejezések és réviditések | -

Pointer fejezetet a 1712. oldalon).

14.08

DIO2 Ton (DIO2
Tbe)

Hajtas allapot

Megadhaté a be (aktivalas) késleltetés a digitalis bemenet/
kimenet DIO2 szamara, ha a 14.06 DIO2 conf (DIO2
bedllitas) paraméter az Output értékre lett allitva.

| | | I 0
DIO2 allapot 1 | | 1 L
— | 1 1 0
<> < >~ e < > 1d6
tBe ti tBe ti
tge 14.08 DIO2 Ton (DIO2 The)
ti 14.09 DIO2 Toff (DIO2 Tki)
0.0 ... 3000.0 s Be (aktivalas) késleltetés a DIO2 szamara, ha kimenetként 10=1s

lett beallitva.
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14.09 DIO2 Toff (DIO2 Megadhato a ki (deaktivalas) késleltetés a digitalis bemenet/
Tki) kimenet DIO2 szamara, ha a 714.06 DIO2 conf (DIO2
beéllitas) paraméter az Output értékre lett allitva. Tekintse
meg a 14.08 DIO2 Ton (DIO2 Tbe) paramétert.
0.0 ... 3000.0 s Ki (deaktivalas) késleltetés a DIO2 szamara, ha kimenetként | 10=1s
lett beallitva.
14.10 DIO3 conf (DIO3 Megadhaté, hogy a DIO3 digitalis bemenetként, vagy
beallitas) kimenetként hasznalhato.
Output A DIO3 digitalis kimenetként torténé hasznalata. 0
Input A DIO3 digitalis bemenetként torténd hasznalata. 1
14.11 DIO3 out src (DIO3 | Megadhaté egy hajtas jel, amely a DIO3 digitalis kimenethez
ki forras) lesz rendelve (ha a 74.10 DIO3 conf (DIO3 beallitas) az
Output értékre lett allitva).
Brake cmd 03.16 Brake command (Fék parancs) (tekintse meg a 7129. 1073742608
oldalt).
Ready A 06.01 Status word1 (Allapotszé1) 0. bitje (tekintse meg a 1073743361
131. oldalt).
Enabled A 06.01 Status word1 (Allapotsz61) 1. bitje (tekintse meg a 1073808897
131. oldalt).
Started A 06.01 Status word1 (Allapotsz61) 2. bitje (tekintse meg a 1073874433
131. oldalt).
Running A 06.01 Status word1 (Allapotszé1) 3. bitje (tekintse meg a 1073939969
131. oldalt).
Alarm A 06.01 Status word1 (Allapotsz61) 7. bitje (tekintse meg a 1074202113
131. oldalt).
Ext2 active A 06.01 Status word1 (Allapotsz1) 8. bitje (tekintse meg a 1074267649
131. oldalt).
Fault A 06.01 Status word1 (Allapotsz61) 10. bitje (tekintse mega | 1074398721
131. oldalt).
Fault (-1) A 06.01 Status word1 (Allapotsz61) 12. bitje (tekintse meg a | 1074529793
131. oldalt).
Ready relay A 06.02 Status word?2 (Allapotsz62) 2. bitje (tekintse meg a 1073874434
132. oldalt).
RunningRelay A 06.02 Status word?2 (Allapotsz62) 3. bitje (tekintse meg a 1073939970
132. oldalt).
Ref running A 06.02 Status word?2 (Allapotsz62) 4. bitje (tekintse meg a 1074005506
132. oldalt).
Charge ready A 06.02 Status word?2 (Allapotsz62) 9. bitje (tekintse meg a 1074333186
132. oldalt).
Neg speed A 06.03 Speed ctrl stat (Ford. sz. vez. allap) 0. bitje (tekintse | 1073743363
meg a 133. oldalt).
Zero speed A 06.03 Speed ctrl stat (Ford. sz. vez. allap) 1. bitje (tekintse | 1073808899
meg a 7133. oldalt).
Above limit A 06.03 Speed ctrl stat (Ford. sz. vez. éllap) 2. bitje (tekintse | 1073874435
meg a 133. oldalt).
At setpoint A 06.03 Speed ctrl stat (Ford. sz. vez. allap) 3. bitje (tekintse | 1073939971
meg a 7133. oldalt).
Supervision1 A 06.13 Superv status (Felligyeleti allapot) 0. bitje (tekintse 1073743373

meg a 135. oldalt).
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Supervision2 A 06.13 Superv status (Feliigyeleti allapot) 1. bitje (tekintse 1073808909
meg a 135. oldalt).
Supervision3 A 06.13 Superv status (Feliigyeleti allapot) 2. bitje (tekintse 1073874445
meg a 135. oldalt).
Const (Konstans) Bitpointer beallitas (tekintse meg a Kifejezések és réviditések | -
Poi fejezetet a 1712. oldalon).
ointer
14.14 DIO4 conf (DIO3 Megadhato, hogy a DIO4 digitalis bemenetként, vagy
beallitas) kimenetként lesz hasznalva.
Output A DIO4 digitalis kimenetként hasznalt. 0
Input A DIO4 digitalis bemenetként torténd hasznalata. 1
14.15 DIO4 out src (DIO4 | Megadhato egy hajtas jel, amely a DIO4 digitalis kimenethez
ki forras) lesz rendelve (ha a 14.14 DIO4 conf (DIO3 beallitas) az
Output értékre lett allitva).
Brake cmd 03.16 Brake command (Fék parancs) (tekintse meg a 7129. 1073742608
oldalt).
Ready A 06.01 Status word1 (Allapotszé1) 0. bitje (tekintse meg a 1073743361
131. oldalt).
Enabled A 06.01 Status word1 (Allapotsz61) 1. bitje (tekintse meg a 1073808897
131. oldalt).
Started A 06.01 Status word1 (Allapotszé1) 2. bitje (tekintse meg a 1073874433
131. oldalt).
Running A 06.01 Status word1 (Allapotszé1) 3. bitje (tekintse meg a 1073939969
131. oldalt).
Alarm A 06.01 Status word1 (Allapotsz61) 7. bitje (tekintse meg a 1074202113
131. oldalt).
Ext2 active A 06.01 Status word1 (Allapotszé1) 8. bitje (tekintse meg a 1074267649
131. oldalt).
Fault A 06.01 Status word1 (Allapotszé1) 10. bitje (tekintse meg a | 1074398721
131. oldalt).
Fault (-1) A 06.01 Status word1 (Allapotsz61) 12. bitje (tekintse meg a | 1074529793
131. oldalt).
Ready relay A 06.02 Status word?2 (Allapotsz62) 2. bitje (tekintse meg a 1073874434
132. oldalt).
RunningRelay A 06.02 Status word?2 (Allapotszé2) 3. bitje (tekintse meg a 1073939970
132. oldalt).
Ref running A 06.02 Status word?2 (Allapotsz62) 4. bitje (tekintse meg a 1074005506
132. oldalt).
Charge ready A 06.02 Status word?2 (Allapotsz62) 9. bitje (tekintse meg a 1074333186
132. oldalt).
Neg speed A 06.03 Speed ctrl stat (Ford. sz. vez. éllap) 0. bitje (tekintse | 1073743363
meg a 133. oldalt).
Zero speed A 06.03 Speed ctrl stat (Ford. sz. vez. allap) 1. bitje (tekintse | 1073808899
meg a 133. oldalt).
Above limit A 06.03 Speed ctrl stat (Ford. sz. vez. éllap) 2. bitje (tekintse | 1073874435
meg a 7133. oldalt).
At setpoint A 06.03 Speed ctrl stat (Ford. sz. vez. allap) 3. bitje (tekintse | 1073939971

meg a 133. oldalt).
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Sorsz Név/Erték Leiras FbEq
Supervision1 A 06.13 Superv status (Feliigyeleti allapot) 0. bitje (tekintse 1073743373
meg a 135. oldalt).
Supervision2 A 06.13 Superv status (Felligyeleti allapot) 1. bitje (tekintse 1073808909
meg a 135. oldalt).
Supervision3 A 06.13 Superv status (Feliigyeleti allapot) 2. bitje (tekintse 1073874445
meg a 135. oldalt).
Const Bitpointer bedllitas (tekintse meg a Kifejezések és réviditések | -
Poi fejezetet a 712. oldalon).
ointer
14.18 DIO5 conf (DIO5 Megadhatd, hogy a DIO5 digitalis bemenetként, vagy
beallitas) kimenetként hasznalhato.
Output A DIO5 digitalis kimenetként hasznalt. 0
Input A DIO5 digitalis bemenetként torténé hasznalata. 1
14.19 DIOS5 out src (DIO5 | Megadhaté egy hajtas jel, amely a DIO5 digitalis kimenethez
ki forras) lesz rendelve (ha a 14.18 DIO5 conf (DIO5 beallitas) az
Output értékre lett allitva).
Brake cmd 03.16 Brake command (Fék parancs) (tekintse meg a 7129. 1073742608
oldalt).
Ready A 06.01 Status word1 (Allapotsz61) 0. bitje (tekintse meg a 1073743361
131. oldalt).
Enabled A 06.01 Status word1 (Allapotsz61) 1. bitje (tekintse meg a 1073808897
131. oldalt).
Started A 06.01 Status word1 (Allapotsz61) 2. bitje (tekintse meg a 1073874433
131. oldalt).
Running A 06.01 Status word1 (Allapotsz61) 3. bitje (tekintse meg a 1073939969
131. oldalt).
Alarm A 06.01 Status word1 (Allapotsz61) 7. bitje (tekintse meg a 1074202113
131. oldalt).
Ext2 active A 06.01 Status word1 (Allapotsz61) 8. bitje (tekintse meg a 1074267649
131. oldalt).
Fault A 06.01 Status word1 (Allapotsz61) 10. bitje (tekintse mega | 1074398721
131. oldalt).
Fault (-1) A 06.01 Status word1 (Allapotsz61) 12. bitje (tekintse meg a | 1074529793
131. oldalt).
Ready relay A 06.02 Status word?2 (Allapotsz62) 2. bitje (tekintse meg a 1073874434
132. oldalt).
RunningRelay A 06.02 Status word?2 (Allapotsz62) 3. bitje (tekintse meg a 1073939970
132. oldalt).
Ref running A 06.02 Status word?2 (Allapotsz62) 4. bitje (tekintse meg a 1074005506
132. oldalt).
Charge ready A 06.02 Status word?2 (Allapotsz62) 9. bitje (tekintse meg a 1074333186
132. oldalt).
Neg speed A 06.03 Speed ctrl stat (Ford. sz. vez. éllap) 0. bitje (tekintse | 1073743363
meg a 133. oldalt).
Zero speed A 06.03 Speed ctrl stat (Ford. sz. vez. allap) 1. bitje (tekintse | 1073808899
meg a 7133. oldalt).
Above limit A 06.03 Speed ctrl stat (Ford. sz. vez. allap) 2. bitje (tekintse | 1073874435

meg a 7133. oldalt).
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At setpoint A 06.03 Speed ctrl stat (Ford. sz. vez. éllap) 3. bitje (tekintse | 1073939971
meg a 133. oldalt).
Supervision1 A 06.13 Superv status (Feliigyeleti allapot) 0. bitje (tekintse 1073743373
meg a 135. oldalt).
Supervision2 A 06.13 Superv status (Feliigyeleti allapot) 1. bitje (tekintse 1073808909
meg a 135. oldalt).
Supervision3 A 06.13 Superv status (Felligyeleti allapot) 2. bitje (tekintse 1073874445
meg a 135. oldalt).
Const Bitpointer beallitas (tekintse meg a Kifejezések és réviditések | -
Poi fejezetet a 772. oldalon).
ointer
14.22 DIO6 conf (DIO6 Megadhato, hogy a DIO6 digitalis bemenetként, vagy
beallitas) kimenetként hasznalhato.
Output A DIOB6 digitalis kimenetként hasznalt. 0
Input A DIOG6 digitalis bemenetként torténd hasznalata. 1
14.23 DIO6 out src (DIO6 | Megadhato egy hajtas jel, amely a DIO6 digitalis kimenethez
ki forras) lesz rendelve (ha a 14.22 DIO6 conf (DIO6 beallitas) az
Output értékre lett allitva).
Brake cmd 03.16 Brake command (Fék parancs) (tekintse meg a 7129. 1073742608
oldalt).
Ready A 06.01 Status word1 (Allapotszé1) 0. bitje (tekintse meg a 1073743361
131. oldalt).
Enabled A 06.01 Status word1 (Allapotszé1) 1. bitje (tekintse meg a 1073808897
131. oldalt).
Started A 06.01 Status word1 (Allapotsz61) 2. bitje (tekintse meg a 1073874433
131. oldalt).
Running A 06.01 Status word1 (Allapotszé1) 3. bitje (tekintse meg a 1073939969
131. oldalt).
Alarm A 06.01 Status word1 (Allapotszé1) 7. bitje (tekintse meg a 1074202113
131. oldalt).
Ext2 active A 06.01 Status word1 (Allapotszé1) 8. bitje (tekintse meg a 1074267649
131. oldalt).
Fault A 06.01 Status word1 (Allapotsz61) 10. bitje (tekintse meg a | 1074398721
131. oldalt).
Fault (-1) A 06.01 Status word1 (Allapotsz61) 12. bitje (tekintse meg a | 1074529793
131. oldalt).
Ready relay A 06.02 Status word?2 (Allapotsz62) 2. bitje (tekintse meg a 1073874434
132. oldalt).
RunningRelay A 06.02 Status word?2 (Allapotsz62) 3. bitje (tekintse meg a 1073939970
132. oldalt).
Ref running A 06.02 Status word?2 (Allapotsz62) 4. bitje (tekintse meg a 1074005506
132. oldalt).
Charge ready A 06.02 Status word?2 (Allapotsz62) 9. bitje (tekintse meg a 1074333186
132. oldalt).
Neg speed A 06.03 Speed ctrl stat (Ford. sz. vez. &llap) 0. bitje (tekintse | 1073743363
meg a 7133. oldalt).
Zero speed A 06.03 Speed ctrl stat (Ford. sz. vez. allap) 1. bitje (tekintse | 1073808899
meg a 133. oldalt).
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Sorsz Név/Erték Leiras FbEq
Above limit A 06.03 Speed ctrl stat (Ford. sz. vez. allap) 2. bitje (tekintse | 1073874435
meg a 7133. oldalt).
At setpoint A 06.03 Speed ctrl stat (Ford. sz. vez. allap) 3. bitje (tekintse | 1073939971
meg a 133. oldalt).
Supervision1 A 06.13 Superv status (Feliigyeleti allapot) 0. bitje (tekintse 1073743373
meg a 135. oldalt).
Supervision2 A 06.13 Superv status (Felligyeleti allapot) 1. bitje (tekintse 1073808909
meg a 135. oldalt).
Supervision3 A 06.13 Superv status (Felligyeleti allapot) 2. bitje (tekintse 1073874445
meg a 135. oldalt).
Const Bitpointer beallitas (tekintse meg a Kifejezések és réviditések | -
Poi fejezetet a 112. oldalon).
ointer
14.26  DIO7 conf (DIO7 Megadhaté, hogy a DIO7 digitalis bemenetként, vagy
beallitas) kimenetként lesz hasznalva.
Output A DIO7 digitalis kimenetként torténd hasznalata. 0
Input A DIO7 digitalis bemenetként térténd hasznalata. 1
14.27 DIO7 out src (DIO7 | Megadhato egy hajtas jel, amely a DIO7 digitalis kimenethez
ki forras) lesz rendelve (ha a 14.26 DIO7 conf (DIO7 beallitas) az
Output értékre lett allitva).
Brake cmd 03.16 Brake command (Fék parancs) (tekintse meg a 7129. 1073742608
oldalt).
Ready A 06.01 Status word1 (Allapotsz61) 0. bitje (tekintse meg a 1073743361
131. oldalt).
Enabled A 06.01 Status word1 (Allapotsz61) 1. bitje (tekintse meg a 1073808897
131. oldalt).
Started A 06.01 Status word1 (Allapotsz61) 2. bitje (tekintse meg a 1073874433
131. oldalt).
Running A 06.01 Status word1 (Allapotsz61) 3. bitje (tekintse meg a 1073939969
131. oldalt).
Alarm A 06.01 Status word1 (Allapotsz61) 7. bitje (tekintse meg a 1074202113
131. oldalt).
Ext2 active A 06.01 Status word1 (Allapotsz61) 8. bitje (tekintse meg a 1074267649
131. oldalt).
Fault A 06.01 Status word1 (Allapotsz61) 10. bitje (tekintse meg a | 1074398721
131. oldalt).
Fault (-1) A 06.01 Status word1 (Allapotsz61) 12. bitje (tekintse mega | 1074529793
131. oldalt).
Ready relay A 06.02 Status word?2 (Allapotsz62) 2. bitje (tekintse meg a 1073874434
132. oldalt).
RunningRelay A 06.02 Status word?2 (Allapotsz62) 3. bitje (tekintse meg a 1073939970
132. oldalt).
Ref running A 06.02 Status word?2 (Allapotsz62) 4. bitje (tekintse meg a 1074005506
132. oldalt).
Charge ready A 06.02 Status word?2 (Allapotsz62) 9. bitje (tekintse meg a 1074333186
132. oldalt).
Neg speed A 06.03 Speed ctrl stat (Ford. sz. vez. allap) 0. bitje (tekintse | 1073743363

meg a 7133. oldalt).
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Zero speed A 06.03 Speed ctrl stat (Ford. sz. vez. éllap) 1. bitje (tekintse | 1073808899
meg a 133. oldalt).
Above limit A 06.03 Speed ctrl stat (Ford. sz. vez. allap) 2. bitje (tekintse | 1073874435
meg a 7133. oldalt).
At setpoint A 06.03 Speed ctrl stat (Ford. sz. vez. éllap) 3. bitje (tekintse | 1073939971
meg a 7133. oldalt).
Supervision1 A 06.13 Superv status (Felligyeleti allapot) 0. bitje (tekintse 1073743373
meg a 135. oldalt).
Supervision2 A 06.13 Superv status (Feliigyeleti allapot) 1. bitje (tekintse 1073808909
meg a 135. oldalt).
Supervision3 A 06.13 Superv status (Feliigyeleti allapot) 2. bitje (tekintse 1073874445
meg a 135. oldalt).
Const Bitpointer bedllitas (tekintse meg a Kifejezések és réviditések | -
Poi fejezetet a 712. oldalon).
ointer
14.30 DIO8 conf (DIO8 Megadhato, hogy a DIO8 digitalis bemenetként, vagy
bedllitas) kimenetként lesz hasznalva.
Output A DIO8 digitalis kimenetként trténé hasznalata. 0
Input A DIO8 digitalis bemenetként torténd hasznalata. 1
14.31 DIO8 out src (DIO8 | Megadhato egy hajtas jel, amely a DIO8 digitalis kimenethez
ki forras) lesz rendelve (ha a 74.30 DIO8 conf (DIO8 beallitas) az
Output értékre lett allitva).
Brake cmd 03.16 Brake command (Fék parancs) (tekintse meg a 7129. 1073742608
oldalt).
Ready A 06.01 Status word1 (Allapotszé1) 0. bitje (tekintse meg a 1073743361
131. oldalt).
Enabled A 06.01 Status word1 (Allapotszé1) 1. bitje (tekintse meg a 1073808897
131. oldalt).
Started A 06.01 Status word1 (Allapotszé1) 2. bitje (tekintse meg a 1073874433
131. oldalt).
Running A 06.01 Status word1 (Allapotsz61) 3. bitje (tekintse meg a 1073939969
131. oldalt).
Alarm A 06.01 Status word1 (Allapotszé1) 7. bitje (tekintse meg a 1074202113
131. oldalt).
Ext2 active A 06.01 Status word1 (Allapotszé1) 8. bitje (tekintse meg a 1074267649
131. oldalt).
Fault A 06.01 Status word1 (Allapotsz61) 10. bitje (tekintse meg a | 1074398721
131. oldalt).
Fault (-1) A 06.01 Status word1 (Allapotsz61) 12. bitje (tekintse meg a | 1074529793
131. oldalt).
Ready relay A 06.02 Status word2 (Allapotszé2) 2. bitje (tekintse meg a 1073874434
132. oldalt).
RunningRelay A 06.02 Status word?2 (Allapotsz62) 3. bitje (tekintse meg a 1073939970
132. oldalt).
Ref running A 06.02 Status word?2 (Allapotsz62) 4. bitje (tekintse meg a 1074005506
132. oldalt).
Charge ready A 06.02 Status word?2 (Allapotsz62) 9. bitje (tekintse meg a 1074333186

132. oldalt).
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Sorsz Név/Erték Leiras FbEq
Neg speed A 06.03 Speed ctrl stat (Ford. sz. vez. éllap) 0. bitje (tekintse | 1073743363
meg a 7133. oldalt).
Zero speed A 06.03 Speed ctrl stat (Ford. sz. vez. allap) 1. bitje (tekintse | 1073808899
meg a 133. oldalt).
Above limit A 06.03 Speed ctrl stat (Ford. sz. vez. allap) 2. bitje (tekintse | 1073874435
meg a 7133. oldalt).
At setpoint A 06.03 Speed ctrl stat (Ford. sz. vez. allap) 3. bitje (tekintse | 1073939971
meg a 7133. oldalt).
Supervision1 A 06.13 Superv status (Feliigyeleti allapot) 0. bitje (tekintse 1073743373
meg a 135. oldalt).
Supervision2 A 06.13 Superv status (Feliigyeleti allapot) 1. bitje (tekintse 1073808909
meg a 135. oldalt).
Supervision3 A 06.13 Superv status (Felligyeleti allapot) 2. bitje (tekintse 1073874445
meg a 135. oldalt).
Const Bitpointer beallitas (tekintse meg a Kifejezések és roviditések | -
Poi fejezetet a 712. oldalon).
ointer
14.34 DIO9 conf (DIO9 Megadhaté, hogy a DIO9 digitalis bemenetként, vagy
beallitas) kimenetként lesz hasznalva.
Output A DIO9 digitalis kimenetként tortén6 hasznalata. 0
Input A DIO9 digitalis bemenetként torténd hasznalata. 1
14.35 DIO9 out src (DIO9 | Megadhaté egy hajtas jel, amely a DIO9 digitalis kimenethez
ki forras) lesz rendelve (ha a 14.34 DIO9 conf (DIO9 beallitas) az
Output értékre lett allitva).
Brake cmd 03.16 Brake command (Fék parancs) (tekintse meg a 7129. 1073742608
oldalt).
Ready A 06.01 Status word1 (Allapotszé1) 0. bitje (tekintse meg a 1073743361
131. oldalt).
Enabled A 06.01 Status word1 (Allapotsz61) 1. bitje (tekintse meg a 1073808897
131. oldalt).
Started A 06.01 Status word1 (Allapotsz61) 2. bitje (tekintse meg a 1073874433
131. oldalt).
Running A 06.01 Status word1 (Allapotsz61) 3. bitje (tekintse meg a 1073939969
131. oldalt).
Alarm A 06.01 Status word1 (Allapotsz61) 7. bitje (tekintse meg a 1074202113
131. oldalt).
Ext2 active A 06.01 Status word1 (Allapotsz61) 8. bitje (tekintse meg a 1074267649
131. oldalt).
Fault A 06.01 Status word1 (Allapotsz61) 10. bitje (tekintse mega | 1074398721
131. oldalt).
Fault (-1) A 06.01 Status word1 (Allapotsz61) 12. bitje (tekintse meg a | 1074529793
131. oldalt).
Ready relay A 06.02 Status word?2 (Allapotsz62) 2. bitje (tekintse meg a 1073874434
132. oldalt).
RunningRelay A 06.02 Status word?2 (Allapotsz62) 3. bitje (tekintse meg a 1073939970
132. oldalt).
Ref running A 06.02 Status word?2 (Allapotsz62) 4. bitje (tekintse meg a 1074005506

132. oldalt).
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Charge ready A 06.02 Status word2 (Allapotsz62) 9. bitje (tekintse meg a 1074333186
132. oldalt).
Neg speed A 06.03 Speed ctrl stat (Ford. sz. vez. allap) 0. bitje (tekintse | 1073743363
meg a 133. oldalt).
Zero speed A 06.03 Speed ctrl stat (Ford. sz. vez. éllap) 1. bitje (tekintse | 1073808899
meg a 7133. oldalt).
Above limit A 06.03 Speed ctrl stat (Ford. sz. vez. éllap) 2. bitje (tekintse | 1073874435
meg a 7133. oldalt).
At setpoint A 06.03 Speed ctrl stat (Ford. sz. vez. allap) 3. bitje (tekintse | 1073939971
meg a 133. oldalt).
Supervision1 A 06.13 Superv status (Feliigyeleti allapot) 0. bitje (tekintse 1073743373
meg a 135. oldalt).
Supervision2 A 06.13 Superv status (Feliigyeleti allapot) 1. bitje (tekintse 1073808909
meg a 135. oldalt).
Supervision3 A 06.13 Superv status (Feliigyeleti allapot) 2. bitje (tekintse 1073874445
meg a 135. oldalt).
Const Bitpointer beallitas (tekintse meg a Kifejezések és réviditések | -
Poi fejezetet a 1712. oldalon).
ointer
14.38 DIO10 conf (DIO10 | Megadhatd, hogy a DIO10 digitalis bemenetként, vagy
beallitas) kimenetként lesz hasznalva.
Output A DIO10 digitalis kimenetként torténé hasznalata. 0
Input A DIO10 digitalis bemenetként torténé hasznalata. 1
14.39 DIO10 out src Megadhato egy hajtas jel, amely a DIO10 digitalis kimenethez
(DIO10 ki forras) lesz rendelve (ha a 14.38 DIO10 conf (DIO10 beallitas) az
Output értékre lett allitva).
Brake cmd 03.16 Brake command (Fék parancs) (tekintse meg a 7129. 1073742608
oldalt).
Ready A 06.01 Status word1 (Allapotszé1) 0. bitje (tekintse meg a 1073743361
131. oldalt).
Enabled A 06.01 Status word1 (Allapotszé1) 1. bitje (tekintse meg a 1073808897
131. oldalt).
Started A 06.01 Status word1 (Allapotszé1) 2. bitje (tekintse meg a 1073874433
131. oldalt).
Running A 06.01 Status word1 (Allapotszé1) 3. bitje (tekintse meg a 1073939969
131. oldalt).
Alarm A 06.01 Status word1 (Allapotsz61) 7. bitje (tekintse meg a 1074202113
131. oldalt).
Ext2 active A 06.01 Status word1 (Allapotszé1) 8. bitje (tekintse meg a 1074267649
131. oldalt).
Fault A 06.01 Status word1 (Allapotszé1) 10. bitje (tekintse meg a | 1074398721
131. oldalt).
Fault (-1) A 06.01 Status word1 (Allapotsz61) 12. bitje (tekintse meg a | 1074529793
131. oldalt).
Ready relay A 06.02 Status word?2 (Allapotsz62) 2. bitje (tekintse meg a 1073874434
132. oldalt).
RunningRelay A 06.02 Status word?2 (Allapotsz62) 3. bitje (tekintse meg a 1073939970

132. oldalt).
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Ref running A 06.02 Status word?2 (Allapotsz62) 4. bitje (tekintse meg a 1074005506
132. oldalt).

Charge ready A 06.02 Status word?2 (Allapotsz62) 9. bitje (tekintse meg a 1074333186
132. oldalt).

Neg speed A 06.03 Speed ctrl stat (Ford. sz. vez. allap) 0. bitje (tekintse | 1073743363
meg a 133. oldalt).

Zero speed A 06.03 Speed ctrl stat (Ford. sz. vez. allap) 1. bitje (tekintse | 1073808899
meg a 7133. oldalt).

Above limit A 06.03 Speed ctrl stat (Ford. sz. vez. allap) 2. bitje (tekintse | 1073874435
meg a 133. oldalt).

At setpoint A 06.03 Speed ctrl stat (Ford. sz. vez. allap) 3. bitje (tekintse | 1073939971
meg a 133. oldalt).

Supervision1 A 06.13 Superv status (Felligyeleti allapot) 0. bitje (tekintse 1073743373
meg a 135. oldalt).

Supervision2 A 06.13 Superv status (Feliigyeleti allapot) 1. bitje (tekintse 1073808909
meg a 135. oldalt).

Supervision3 A 06.13 Superv status (Feliigyeleti allapot) 2. bitje (tekintse 1073874445
meg a 135. oldalt).

Const Bitpointer bedllitas (tekintse meg a Kifejezések és réviditések | -

Poi fejezetet a 112. oldalon).

ointer
14.42 RO1 src (RO1 Megadhat6 egy hajtas jel, amely a RO1 relé kimenethez lesz

forras rendelve.

Brake cmd 03.16 Brake command (Fék parancs) (tekintse meg a 7129. 1073742608
oldalt).

Ready A 06.01 Status word1 (Allapotszé1) 0. bitje (tekintse meg a 1073743361
131. oldalt).

Enabled A 06.01 Status word1 (Allapotsz61) 1. bitje (tekintse meg a 1073808897
131. oldalt).

Started A 06.01 Status word1 (Allapotsz61) 2. bitje (tekintse meg a 1073874433
131. oldalt).

Running A 06.01 Status word1 (Allapotsz61) 3. bitje (tekintse meg a 1073939969
131. oldalt).

Alarm A 06.01 Status word1 (Allapotsz61) 7. bitje (tekintse meg a 1074202113
131. oldalt).

Ext2 active A 06.01 Status word1 (Allapotsz61) 8. bitje (tekintse meg a 1074267649
131. oldalt).

Fault A 06.01 Status word1 (Allapotsz61) 10. bitje (tekintse mega | 1074398721
131. oldalt).

Fault (-1) A 06.01 Status word1 (Allapotsz61) 12. bitje (tekintse meg a | 1074529793
131. oldalt).

Ready relay A 06.02 Status word?2 (Allapotsz62) 2. bitje (tekintse meg a 1073874434
132. oldalt).

RunningRelay A 06.02 Status word?2 (Allapotsz62) 3. bitje (tekintse meg a 1073939970
132. oldalt).

Ref running A 06.02 Status word?2 (Allapotsz62) 4. bitje (tekintse meg a 1074005506
132. oldalt).

Charge ready A 06.02 Status word?2 (Allapotsz62) 9. bitje (tekintse meg a 1074333186

132. oldalt).
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Neg speed A 06.03 Speed ctrl stat (Ford. sz. vez. éllap) 0. bitje (tekintse | 1073743363
meg a 133. oldalt).
Zero speed A 06.03 Speed ctrl stat (Ford. sz. vez. allap) 1. bitje (tekintse | 1073808899
meg a 7133. oldalt).
Above limit A 06.03 Speed ctrl stat (Ford. sz. vez. éllap) 2. bitje (tekintse | 1073874435
meg a 7133. oldalt).
At setpoint A 06.03 Speed ctrl stat (Ford. sz. vez. éllap) 3. bitje (tekintse | 1073939971
meg a 7133. oldalt).
Supervision1 A 06.13 Superv status (Feliigyeleti allapot) 0. bitje (tekintse 1073743373
meg a 135. oldalt).
Supervision2 A 06.13 Superv status (Feliigyeleti allapot) 1. bitje (tekintse 1073808909
meg a 135. oldalt).
Supervision3 A 06.13 Superv status (Felligyeleti allapot) 2. bitje (tekintse 1073874445
meg a 135. oldalt).
Const Bitpointer beallitas (tekintse meg a Kifejezések és réviditések | -
Poi fejezetet a 712. oldalon).
ointer
14.43 RO1 Ton (RO1 Tbe) | Megadhato a be (aktivalas) késleltetés a relé kimenet RO1
szamara.
Hajtas allapot ‘ ‘ 1 1
L — ‘ — 0
- ! ! | | 1
RO1 allapot | | | |
1 | 1 1 0
<> < > <> < > 1d6
tge i tge i
te 14.43 RO1 Ton (RO1 Tbe)
ti 14.44 RO1 Toff (RO1 Tki)
0.0...3000.0s Be (aktivalas) késleltetés a RO1 szamara. 10=1s
14.44 RO1 Toff (RO1 Tki) | Megadhato a ki (deaktivalas) késleltetés a relé kimenet RO1
szamara. Tekintse meg a 714.43 RO1 Ton (RO1 The)
paramétert.
0.0 ... 3000.0 s Ki (deaktivalas) késleltetés a RO1 szamara. 10=1s
14.45 RO2 src (RO2 Megadhato egy hajtas jel, amely a RO2 relé kimenethez lesz
forras) rendelve.
Brake cmd 03.16 Brake command (Fék parancs) (tekintse meg a 729. 1073742608
oldalt).
Ready A 06.01 Status word1 (Allapotszé1) 0. bitje (tekintse meg a 1073743361
131. oldalt).
Enabled A 06.01 Status word1 (Allapotszé1) 1. bitje (tekintse meg a 1073808897
131. oldalt).
Started A 06.01 Status word1 (Allapotszé1) 2. bitje (tekintse meg a 1073874433
131. oldalt).
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Running A 06.01 Status word1 (Allapotsz61) 3. bitje (tekintse meg a 1073939969
131. oldalt).

Alarm A 06.01 Status word1 (Allapotsz61) 7. bitje (tekintse meg a 1074202113
131. oldalt).

Ext2 active A 06.01 Status word1 (Allapotszé1) 8. bitje (tekintse meg a 1074267649
131. oldalt).

Fault A 06.01 Status word1 (Allapotsz61) 10. bitje (tekintse meg a | 1074398721
131. oldalt).

Fault (-1) A 06.01 Status word1 (Allapotsz61) 12. bitje (tekintse mega | 1074529793
131. oldalt).

Ready relay A 06.02 Status word?2 (Allapotsz62) 2. bitje (tekintse meg a 1073874434
132. oldalt).

RunningRelay A 06.02 Status word?2 (Allapotsz62) 3. bitje (tekintse meg a 1073939970
132. oldalt).

Ref running A 06.02 Status word?2 (Allapotsz62) 4. bitje (tekintse meg a 1074005506
132. oldalt).

Charge ready A 06.02 Status word?2 (Allapotsz62) 9. bitje (tekintse meg a 1074333186
132. oldalt).

Neg speed A 06.03 Speed ctrl stat (Ford. sz. vez. éllap) 0. bitje (tekintse | 1073743363
meg a 7133. oldalt).

Zero speed A 06.03 Speed ctrl stat (Ford. sz. vez. éllap) 1. bitje (tekintse | 1073808899
meg a 133. oldalt).

Above limit A 06.03 Speed ctrl stat (Ford. sz. vez. éllap) 2. bitje (tekintse | 1073874435
meg a 133. oldalt).

At setpoint A 06.03 Speed ctrl stat (Ford. sz. vez. allap) 3. bitje (tekintse | 1073939971
meg a 7133. oldalt).

Supervision1 A 06.13 Superv status (Feliigyeleti allapot) 0. bitje (tekintse 1073743373
meg a 135. oldalt).

Supervision2 A 06.13 Superv status (Feliigyeleti allapot) 1. bitje (tekintse 1073808909
meg a 135. oldalt).

Supervision3 A 06.13 Superv status (Feliigyeleti allapot) 2. bitje (tekintse 1073874445
meg a 135. oldalt).

Const Bitpointer beallitas (tekintse meg a Kifejezések és réviditések | -

Poi fejezetet a 112. oldalon).

ointer
14.48 RO3 src (RO3 Megadhaté egy hajtas jel, amely a RO3 relé kimenethez lesz

forras) rendelve.

Brake cmd 03.16 Brake command (Fék parancs) (tekintse meg a 7129. 1073742608
oldalt).

Ready A 06.01 Status word1 (Allapotsz61) 0. bitje (tekintse meg a 1073743361
131. oldalt).

Enabled A 06.01 Status word1 (Allapotsz61) 1. bitje (tekintse meg a 1073808897
131. oldalt).

Started A 06.01 Status word1 (Allapotszé1) 2. bitje (tekintse meg a 1073874433
131. oldalt).

Running A 06.01 Status word1 (Allapotsz1) 3. bitje (tekintse meg a 1073939969
131. oldalt).

Alarm A 06.01 Status word1 (Allapotsz61) 7. bitje (tekintse meg a 1074202113

131. oldalt).
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Ext2 active A 06.01 Status word1 (Allapotszé1) 8. bitje (tekintse meg a 1074267649
131. oldalt).
Fault A 06.01 Status word1 (Allapotsz61) 10. bitje (tekintse meg a | 1074398721
131. oldalt).
Fault (-1) A 06.01 Status word1 (Allapotsz61) 12. bitje (tekintse meg a | 1074529793
131. oldalt).
Ready relay A 06.02 Status word?2 (Allapotsz62) 2. bitje (tekintse meg a 1073874434
132. oldalt).
RunningRelay A 06.02 Status word?2 (Allapotsz62) 3. bitje (tekintse meg a 1073939970
132. oldalt).
Ref running A 06.02 Status word?2 (Allapotsz62) 4. bitje (tekintse meg a 1074005506
132. oldalt).
Charge ready A 06.02 Status word?2 (Allapotszé2) 9. bitje (tekintse meg a 1074333186
132. oldalt).
Neg speed A 06.03 Speed ctrl stat (Ford. sz. vez. allap) 0. bitje (tekintse | 1073743363
meg a 7133. oldalt).
Zero speed A 06.03 Speed ctrl stat (Ford. sz. vez. &llap) 1. bitje (tekintse | 1073808899
meg a 7133. oldalt).
Above limit A 06.03 Speed ctrl stat (Ford. sz. vez. éllap) 2. bitje (tekintse | 1073874435
meg a 7133. oldalt).
At setpoint A 06.03 Speed ctrl stat (Ford. sz. vez. allap) 3. bitje (tekintse | 1073939971
meg a 133. oldalt).
Supervision1 A 06.13 Superv status (Feliigyeleti allapot) 0. bitje (tekintse 1073743373
meg a 135. oldalt).
Supervision2 A 06.13 Superv status (Feliigyeleti allapot) 1. bitje (tekintse 1073808909
meg a 135. oldalt).
Supervision3 A 06.13 Superv status (Feliigyeleti allapot) 2. bitje (tekintse 1073874445
meg a 135. oldalt).
Const Bitpointer beallitas (tekintse meg a Kifejezések és réviditések | -
Poi fejezetet a 772. oldalon).
ointer
14.51 RO4 src (RO4 Megadhato egy hajtas jel, amely a RO4 relé kimenethez lesz
forras) rendelve.
Const Bitpointer bedllitas (tekintse meg a Kifejezések és réviditések | -
- fejezetet a 712. oldalon).
Pointer
14.54 RO5 src (RO5 Megadhato egy hajtas jel, amely a RO5 relé kimenethez lesz
forras) rendelve.
Const Bitpointer beallitas (tekintse meg a Kifejezések és réoviditések | -
Pointer fejezetet a 1712. oldalon).
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14.57 Freq in max Megadhat6 a maximalis bemeneti frekvencia a DIO1
(Frekvencia be szamara, ha a 14.02 DIO1 conf (DIO beéllitas) paraméter
maximum) Freq input értékre lett allitva.
A DIO1-hez bekotétt frekvencia jel egy belsé jellé skalazédik
(02.20 Freq in (Frekvencia bemenet)) a 14.57...14.60
paraméterekkel, a kdvetkezéek szerint:
02.20 Freq in
A
14.59
I
I
I
I
I
I
I
14.60 | !
| |
I I
I I
: =
14.58 14.57  fpior (H2)
3...32768 Hz DIO1 maximalis referencia. 1=1Hz
14.58 Freqin min Megadhat6 a DIO1 minimalis bemeneti frekvenciaja, ha a
(Frekvencia be 14.02 DIO1 conf (DIO beallitas) paraméter a Freq input
minimum) értékre lett allitva. Tekintse meg a 74.57 Freq in max
(Frekvencia be maximum) paramétert.
3...32768 Hz DIO1 minimalis frekvencia. 1=1Hz
14.59 Freq in max scal Megadhaté az az érték, amely a maximalis bemeneti
(Frekvencia be frekvenciahoz tartozik, és a 74.57 Freq in max (Frekvencia be
maximalis maximum) paraméterben van meghatarozva. Tekintse meg a
skalazas) 14.57Freq in max (Frekvencia be maximum) paramétert.
-32768 ... 32768 A DIO1 maximalis frekvenciahoz tartozo skalazott érték. 1=1
14.60 Freq in min scal Megadhato az az érték, amely a minimalis bemeneti
(Frekvencia be frekvenciahoz tartozik, és a 14.58 Freq in min (Frekvencia be
minimum skalazas) | minimum) paraméterben van meghatarozva. Tekintse meg a
14.57 Freq in max (Frekvencia be maximum) paramétert.
-32768 ... 32768 A DIO1 minimalis frekvenciahoz tartoz6 skalazott érték. 1=1

14.61 Freq out src
(Frekvencia ki
forras)

Megadhaté egy hajtas jel, amely a DIO2 digitalis kimenethez
lesz rendelve (ha a 14.06 DIO2 conf (DIO2 beéllitas) a Freq
output értékre lett allitva).

Pointer

Erték pointer beallitas (tekintse meg a Kifejezések és
réviditések fejezetet a 112. oldalon).
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14.62 Freq out max src Ha a 14.06 DIO2 conf (DIO2 beéllitas) paraméter a Freq
(Frekvencia ki output értékre lett allitva, akkor az meghatarozza a jel azon
maximum forras) valodi értékét (a 14.61 Freq out src (Frekvencia ki forras)

paraméterben megadott jel), amely megfeleltetheté a DIO2
maximalis frekvencia kimeneti értéknek (a 714.64 Freq out
max sca (Frekvencia ki maximalis skalézas) paraméterrel
meghatarozva).
foioz (Hz)
A
14.64
I
I
I
I
14.65 :
‘ >
14.63 14.62 Jel (valos)
a 14.61
paraméterrel
fpio2 (Hz) kivalasztva
A
14.64 |
14.65 |
I I
>
14.62 14.63 Jel (valos)
a 14.61
paraméterrel
kivalasztva
0...32768 A maximalis DIO2 kimeneti frekvencianak megfeleld valds jel |1 =1
érték.
14.63 Freq out min src Ha a 74.06 DIO2 conf (DIO2 beéllitas) paraméter a Freq
(Frekvencia ki output értékre lett allitva, akkor az meghatarozza a jel azon
minimum forras) valddi értékét (a 74.61 Freq out src (Frekvencia ki forras)
paraméterben megadott jel), amely megfeleltetheté a DIO2
minimalis frekvencia kimeneti értéknek (a 74.65 Freq out min
sca (Frekvencia ki minimali skaldzas) paraméterrel
meghatarozva).

0...32768 A maximalis DIO2 kimeneti frekvencianak megfelel6 valos jel | 1 =1
érték.

14.64 Freq out max sca Ha a 14.06 DIO2 conf (DIO2 beéllitas) paraméter a Freq
(Frekvencia ki output értékre lett allitva, akkor az meghatarozza a maximalis
maximalis DIO2 kimeneti frekvenciat.
skalazas)

3...32768 Hz Maximalis DIO2 kimeneti frekvencia. 1=1Hz

14.65 Freq out min sca Ha a 14.06 DIO2 conf (DIO2 beéllitas) paraméter a Freq

(Frekvencia ki
minimali skalazas)

output értékre lett allitva, akkor az meghatarozza a maximalis
DIO2 kimeneti frekvenciat.
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3...32768 Hz Minimalis DIO2 kimeneti frekvencia. 1=1Hz
14.66 RO6 src (RO6 Megadhato egy hajtas jel, amely a RO6 relé kimenethez lesz
forras) rendelve.
Const Bitpointer beallitas (tekintse meg a Kifejezések és roviditések | -
Poi fejezetet a 772. oldalon).
ointer
14.69 RO7 src (RO7 Megadhaté egy hajtas jel, amely a RO7 relé kimenethez lesz
forras) rendelve.
Const Bitpointer beallitas (tekintse meg a Kifejezések és réviditések | -
Poi fejezetet a 1712. oldalon).
ointer
14.72 DIO invert mask A 02.03 DIO status (DIO allapot) paraméter altal visszajelzett
(DIO maszk digitalis bemenetek/kimenetek allapotait invertalja.
invertalas)
Bit Név
0 1 =DIO1 invertalasa.
1 1=DIO2 invertalasa.
2 1 = DIO3 invertalasa (az opcionalis FIO-01 1/0 bévité modulon).
3 1 = DIO4 invertalasa (az opcionalis FIO-01 1/0 bévité modulon).
4 1 = DIO5 invertalasa (az opcionalis FIO-01 1/0 bévité modulon).
5 1 = DIOG invertalasa (az opcionalis FIO-01 1/0 bévité modulon).
6 1 = DIOY invertalasa (az opcionalis FIO-01 I/0 bévité modulon).
7 1 = DIO8 invertalasa (az opcionalis FIO-01 1/0 bévité modulon).
8 1 = DIO9 invertalasa (az opcionalis FIO-01 1/0 bévité modulon).
9 1 =DIO10 invertalasa (az opciondlis FIO-01 1/0 b&vité modulon).
15 Analogue outputs Az anal6g kimeneten megjelend jelek kivalasztasa és
(Anl6g kimenetek) feldolgozasa. , _
Tekintse meg a Programozhaté analég kimenetek fejezetet a
61. oldalon.
15.01 AO1 src (AO1 Megadhaté egy hajtas jel, amely a AO1 analég kimenethez
forras) lesz rendelve.
Speed rpm 01.01 Motor speed rpm (Motor fordulatszam rpom-ben) 1073742081
(tekintse meg a 7176. oldalt).
Speed % 01.02 Motor speed % (Motor fordulatszam %) (tekintse mega | 1073742082
116. oldalt).
Frequency 01.03 Output frequency (Kimeneti frekvencia) (tekintse mega | 1073742083
116. oldalt).
Current 01.04 Motor current (Motor aram) (tekintse meg a 716. oldalt). | 1073742084
Current % 01.05 Motor current % (Motor aram %) (tekintse meg a 116. | 1073742085
oldalt).
Torque 01.06 Motor torque (Motor nyomaték) (tekintse meg a 716. 1073742086
oldalt).
DC-voltage 01.07 DC-voltage (DC fesziiltség) (tekintse meg a 7116. 1073742087
oldalt).
Power inu 01.22 Power inu out (Inverter kimenet teljesitmény) (tekintse | 1073742102
meg a 117. oldalt).
Power motor 01.23 Motor power (Motor teljesitmény) (tekintse meg a 117. | 1073742103

oldalt).
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SpRef unramp 03.03 SpeedRef unramp (Fordulatszam ref, rampazas 1073742595
kivételével) (tekintse meg a 7129. oldalt).
SpRef ramped 03.05 SpeedRef ramped (Rampa Fordulatszam ref) (tekintse | 1073742597
meg a 129. oldalt).
SpRef used 03.06 SpeedRef used (Hasznalt ford. ref.) (tekintse meg a 1073742598
129. oldalt).
TorqgRef used 03.14 Torq ref used (Hasznalt nyomaték ref) (tekintse meg a | 1073742606
129. oldalt).
Process act 04.03 Process act (Foly iizemi) (tekintse meg a 730. oldalt). | 1073742851
Proc PID out 04.05 Process PID out (Foly PID ki) (tekintse meg a 130. 1073742853
oldalt).
Pointer Erték pointer beallitas (tekintse meg a Kifejezések és -
réviditések fejezetet a 112. oldalon).
15.02 AO1 filt time (AO1 | Meghatarozza a sz{rési idéallandét az AO1 analég kimenet
sz(irési id6) szamara.
0,
% Z Szdretlen jel
100
63 (S sztrtjel
— t
T
O=1x(1-¢MM
| = sz(ir6 bemenet (Iépés)
O = sziir6 kimenet
t=id6
T =szlirési idéallando
0.000 ... 30.000 s | Id6allando. 1000=1s
15.08 AO1 out max (AO1 | Meghatarozza az analég kimenet AO1 szamara a maximalis
ki maximum) kimeneti értéket.
0.000 ... 22.700 mA | Maximalis AO1 kimeneti érték. 1000 = 1 mA
15.04 AO1 out min (AIO1 | Megadhatd az analég kimenet AO1 szamara a minimalis
ki minimum) kimeneti érték.
0.000 ... 22.700 mA | Minimalis AO1 kimeneti érték. 1000 =1 mA
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15.05 AO1 src max (AO1 | Megadhaté a maximalis AO1 kimeneti értékhez (15.03 AO1
forrds maximum) out max (AO1 ki maximum) paraméterrel meghatarozva)
tartozé jel valds értéke (15.01 AO1 src (AO1 forras)
paraméterrel meghatarozva).
lao1 (MA)
A
15.03
I
I
I
I
15.04 :
. >
15.06 15.05 Jel (valos)
a 15.01
paraméterrel
lao1 (MA) kivalasztva
A
15.03 |
15.04
I I
>
15.05 15.06 Jel (valos)
a 15.01
paraméterrel
kivalasztva
-32768.000 ... A maximalis AO1 kimeneti értékhez tartozo valos jel érték. 1000 =1
32768.000
15.06 AO1 src min (AO1 | Megadhaté a minimalis AO1 kimeneti értékhez (15.04 AO1
forras minimum) out min (AlIO1 ki minimum) paraméterrel meghatarozva)
tartozé jel valos értéke (15.01 AO1 src (AO1 forras)
paraméterrel meghatarozva). Tekintse meg a 15.05 AO1 src
max (AO1 forras maximum) paramétert.
-32768.000 ... A maximalis AO1 kimeneti értéknek megfelel6 valos jel érték. | 1000 = 1
32768.000
15.07 AO2 src (AO2 Megadhaté egy hajtas jel, amely a AO2 anal6g kimenethez
forras) lesz rendelve.
Speed rpm 01.01 Motor speed rpm (Motor fordulatszam rpm-ben) 1073742081
(tekintse meg a 7176. oldalt).
Speed % 01.02 Motor speed % (Motor fordulatszam %) (tekintse mega | 1073742082
116. oldalt).
Frequency 01.03 Output frequency (Kimeneti frekvencia) (tekintse meg a | 1073742083
116. oldalt).
Current 01.04 Motor current (Motor aram) (tekintse meg a 716. oldalt). | 1073742084
Current % 01.05 Motor current % (Motor aram %) (tekintse meg a 116. | 1073742085

oldalt).
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Torque 01.06 Motor torque (Motor nyomaték) (tekintse meg a 716. 1073742086
oldalt).
DC-voltage 01.07 DC-voltage (DC feszliltség) (tekintse meg a 71716. 1073742087
oldalt).
Power inu 01.22 Power inu out (Inverter kimenet teljesitmény) (tekintse | 1073742102
meg a 117. oldalt).
Power motor 01.23 Motor power (Motor teljesitmény) (tekintse meg a 117. | 1073742103
oldalt).
SpRef unramp 03.03 SpeedRef unramp (Fordulatszam ref, rampazas 1073742595
kivételével) (tekintse meg a 7129. oldalt).
SpRef ramped 03.05 SpeedRef ramped (Rampa Fordulatszam ref) (tekintse | 1073742597
meg a 7129. oldalt).
SpRef used 03.06 SpeedRef used (Hasznalt ford. ref.) (tekintse meg a 1073742598
129. oldalt).
TorgRef used 03.14 Torq ref used (Hasznalt nyomaték ref) (tekintse mega | 1073742606
129. oldalt).
Process act 04.03 Process act (Foly iizemi) (tekintse meg a 730. oldalt). | 1073742851
Proc PID out 04.05 Process PID out (Foly PID ki) (tekintse meg a 130. 1073742853
oldalt).
Pointer Erték pointer beallitas (tekintse meg a Kifejezések és -
réviditések fejezetet a 112. oldalon).
15.08 AO2 filt time (AO2 | Meghatarozza a szirési idéallandét az AO2 analég kimenet
szlirési id6) szamara. Tekintse meg a 15.02 AOT1 filt time (AO1 sz(irési
id6) paramétert.
0.000 ... 30.000 s | Id6allandé. 1000=1s
15.09 AO2 out max (AOO | Meghatarozza az analég kimenet AO2 szamara a maximalis
ki maximum) kimeneti értéket.
0.000 ... 22.700 mA | Maximalis AO2 kimeneti érték. 1000 =1 mA
15.10 AO2 out min (AO2 | Megadhatd az analég kimenet AO2 szamara a minimalis
ki minimum) kimeneti érték.
0.000 ... 22.700 mA | Minimalis AO2 kimeneti érték. 1000 =1 mA
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15.11 AO2 src max (AO2 | Megadhaté a maximalis AO2 kimeneti értékhez (15.09 AO2
forrds maximum) out max (AOO ki maximum) paraméterrel meghatarozva)
tartozé jel valds értéke (15.07 AO2 src (AO2 forras)
paraméterrel meghatarozva).
lao2 (MA)
A
15.09
I
I
I
I
15.10 :
. >
16.12 15.11 Jel (valos)
a 15.07
paraméterrel
lao2 (MA) kivalasztva
A
15.09
15.10
I I
>
15.11 15.12 Jel (valos)
a 15.07
paraméterrel
kivalasztva
-32768.000 ... A maximalis AO2 kimeneti értéknek megfeleld valos jel érték. | 1000 = 1
32768.000
15.12  AO2 src min (AO2 | Megadhaté a minimalis AO2 kimeneti értékhez (15.70 AO2
forras minimum) out min (AO2 ki minimum) paraméterrel meghatarozva)
tartozé jel valos értéke (15.07 AO2 src (AOZ2 forras)
paraméterrel meghatarozva). Tekintse meg a 15.171 AO2 src
max (AO2 forras maximum) paramétert.
-32768.000 ... A maximalis AO2 kimeneti értéknek megfelel6 valos jel érték. | 1000 = 1
32768.000
15.13 AOQO3 src (AO3 Megadhaté egy hajtas jel, amely a AO3 analég kimenethez
forras) lesz rendelve.
Speed rpm 01.01 Motor speed rpm (Motor fordulatszam rpm-ben) 1073742081
(tekintse meg a 176. oldalt).
Speed % 01.02 Motor speed % (Motor fordulatszam %) (tekintse mega | 1073742082
116. oldalt).
Frequency 01.03 Output frequency (Kimeneti frekvencia) (tekintse meg a | 1073742083
116. oldalt).
Current 01.04 Motor current (Motor aram) (tekintse meg a 716. oldalt). | 1073742084
Current % 01.05 Motor current % (Motor aram %) (tekintse meg a 116. | 1073742085

oldalt).
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Torque 01.06 Motor torque (Motor nyomaték) (tekintse meg a 716. 1073742086
oldalt).
DC-voltage 01.07 DC-voltage (DC fesziiltség) (tekintse meg a 716. 1073742087
oldalt).
Power inu 01.22 Power inu out (Inverter kimenet teljesitmény) (tekintse | 1073742102
meg a 117. oldalt).
Power motor 01.23 Motor power (Motor teljesitmény) (tekintse meg a 117. | 1073742103
oldalt).
SpRef unramp 03.03 SpeedRef unramp (Fordulatszam ref, rAmpéazas 1073742595
kivételével) (tekintse meg a 7129. oldalt).
SpRef ramped 03.05 SpeedRef ramped (Rampa Fordulatszam ref) (tekintse | 1073742597
meg a 7129. oldalt).
SpRef used 03.06 SpeedRef used (Hasznalt ford. ref.) (tekintse meg a 1073742598
129. oldalt).
TorgRef used 03.14 Torq ref used (Hasznalt nyomaték ref) (tekintse mega | 1073742606
129. oldalt).
Process act 04.03 Process act (Foly iizemi) (tekintse meg a 730. oldalt). | 1073742851
Proc PID out 04.05 Process PID out (Foly PID ki) (tekintse meg a 130. 1073742853
oldalt).
Pointer Erték pointer beallitas (tekintse meg a Kifejezések és -
réviditések fejezetet a 112. oldalon).
15.14 AO3 filt time (AO3 | Meghatarozza a szirési idéallandét az AO3 analég kimenet
forras id6) szamara. Tekintse meg a 15.02 AOT1 filt time (AO1 szlirési
id6) paramétert.
0.000 ... 30.000 s | Id6allandé. 1000=1s
15.15 AO3 out max (AO3 | Meghatarozza az analég kimenet AO3 szamara a maximalis
ki maximum) kimeneti értéket.
0.000 ... 22.700 mA | Maximalis AO3 kimeneti érték. 1000 =1 mA
15.16  AO3 out min (AO3 | Megadhato az analég kimenet AO3 szamara a minimalis
ki minimum) kimeneti érték.
0.000 ... 22.700 mA | Minimalis AO3 kimeneti érték. 1000 =1 mA
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15.17 AO3 src max (AO3 | Megadhaté a maximalis AO3 kimeneti értékhez (15.15 AO3
forrds maximum) out max (AO3 ki maximum) paraméterrel meghatarozva)
tartozé jel valds értéke (15.13 AO3 src (AO3 forras)
paraméterrel meghatarozva).
laos (MA)
A
15.15
I
I
I
I
15.16 :
. >
15.18 16.17 Jel (valos)
a15.13
paraméterrel
lao3 (MA) kivalasztva
A
15.15 |
15.16
I I
>
15.17 15.18 Jel (valos)
a15.13
paraméterrel
kivalasztva
-32768.000 ... A maximalis AO3 kimeneti értéknek megfeleld valos jel érték. | 1000 = 1
32768.000
15.18 AO3 src min (AO3 | Megadhaté a minimalis AO3 kimeneti értékhez (15.76 AO3
forras minimum) out min (AO3 ki minimum) paraméterrel meghatarozva)
tartozé jel valos értéke (15.173 AO3 src (AO3 forras)
paraméterrel meghatarozva). Tekintse meg a 15.177 AO3 src
max (AO3 forras maximum) paramétert.
-32768.000 ... A maximalis AO3 kimeneti értéknek megfelel6 valos jel érték. | 1000 = 1
32768.000
15.19 AO4 src (AO4 Megadhaté egy hajtas jel, amely a AO4 analég kimenethez
forras) lesz rendelve.
Speed rpm 01.01 Motor speed rpm (Motor fordulatszam rpm-ben) 1073742081
(tekintse meg a 176. oldalt).
Speed % 01.02 Motor speed % (Motor fordulatszam %) (tekintse mega | 1073742082
116. oldalt).
Frequency 01.03 Output frequency (Kimeneti frekvencia) (tekintse meg a | 1073742083
116. oldalt).
Current 01.04 Motor current (Motor aram) (tekintse meg a 716. oldalt). | 1073742084
Current % 01.05 Motor current % (Motor aram %) (tekintse meg a 116. | 1073742085

oldalt).
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Torque 01.06 Motor torque (Motor nyomaték) (tekintse meg a 716. 1073742086
oldalt).
DC-voltage 01.07 DC-voltage (DC feszliltség) (tekintse meg a 71716. 1073742087
oldalt).
Power inu 01.22 Power inu out (Inverter kimenet teljesitmény) (tekintse | 1073742102
meg a 117. oldalt).
Power motor 01.23 Motor power (Motor teljesitmény) (tekintse meg a 117. | 1073742103
oldalt).
SpRef unramp 03.03 SpeedRef unramp (Fordulatszam ref, rampazas 1073742595
kivételével) (tekintse meg a 7129. oldalt).
SpRef ramped 03.05 SpeedRef ramped (Rampa Fordulatszam ref) (tekintse | 1073742597
meg a 7129. oldalt).
SpRef used 03.06 SpeedRef used (Hasznalt ford. ref.) (tekintse meg a 1073742598
129. oldalt).
TorgRef used 03.14 Torq ref used (Hasznalt nyomaték ref) (tekintse mega | 1073742606
129. oldalt).
Process act 04.03 Process act (Foly iizemi) (tekintse meg a 730. oldalt). | 1073742851
Proc PID out 04.05 Process PID out (Foly PID ki) (tekintse meg a 130. 1073742853
oldalt).
Pointer Erték pointer beallitas (tekintse meg a Kifejezések és -
réviditések fejezetet a 112. oldalon).
15.20 AO4 filt time (AO4 | Meghatarozza a szirési idéallandét az AO4 analég kimenet
szlirési id6) szamara. Tekintse meg a 15.02 AOT1 filt time (AO1 sz(irési
id6) paramétert.
0.000 ... 30.000 s | Id6allandé. 1000=1s
15.21 AO4 out max (AO4 | Meghatarozza az analég kimenet AO4 szamara a maximalis
ki maximum) kimeneti értéket.
0.000 ... 22.700 mA | Maximalis AO4 kimeneti érték. 1000 =1 mA
15.22 AO4 out min Megadhaté az analég kimenet AO4 szamara a minimalis
kimeneti érték.
0.000 ... 22.700 mA | Minimalis AO4 kimeneti érték. 1000 =1 mA
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15.23 AO4 src max (AO4 | Megadhaté a maximalis AO4 kimeneti értékhez (15.21 AO4
forrds maximum) out max (AO4 ki maximum) paraméterrel meghatarozva)
tartozé jel valds értéke (15.19 AO4 src (AO4 forras)
paraméterrel meghatarozva).
lao4 (MA)
A
15.21
I
I
I
I
15.22 :
. >
16.24 16.23 Jel (valos)
a 15.19
paraméterrel
lao4 (mA) kivalasztva
A
15.21
15.22 |
I I
>
15.23 15.24 Jel (valos)
a15.19
paraméterrel
kivalasztva
-32768.000 ... A maximalis AO4 kimeneti értéknek megfeleld valos jel érték. | 1000 = 1
32768.000
15.24 AO4 src min (AO4 | Megadhaté a minimalis AO4 kimeneti értékhez (15.22 AO4
forras minimum) out min paraméterrel meghatarozva) tartozo jel valds értéke
(15.19 AO4 src (AO4 forras) paraméterrel meghatarozva).
Tekintse meg a 15.23 AO4 src max (AO4 forras maximum)
paramétert.
-32768.000 ... A maximalis AO4 kimeneti értéknek megfelel6 valos jel érték. | 1000 = 1
32768.000
15.25 AO ctrl word (AO Megadhatd, hogy egy eléjeles forras hogyan legyen
Vezérlészo) feldolgozva a kimenetre kerilés elétt.
Bit Név Informacié
0 AO1 func 1 =az AO1 el6jeles
0 = az AO1 a forras abszolut értéke
1 AO2 func 1 =az AO2 el6jeles
0 = az AO2 a forras abszolut értéke
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15.30 AO calibration (AO | Aktivalja azt a kalibralasi funkciét, amelyet az analog
kalibralas) kimenetek pontossaga ndvelésére lehet hasznalni.
Végezze el a kdvetkezd el6készlleteket az aktivalas el6tt:
« csatlakoztassa a vezetéket a kalibralni kivant analég
kimenet és a vonatkozé analég bemenet koz6tt, pl. az AO1
és Al1, vagy az AO2 és Al2 kodzott.
« dllitsa at az analég bemenetet aramértékre a
vezérlbegységen talalhato jumper segitségével
(djrainditas sziikséges a valtozasok érvényesitéséhez).
A kalibralas eredménye elmentédik a memoriaegységbe, és
automatikusan alkalmazva lesz, amig ezen paraméter
visszadllitas parancsat nem aktivalja.
No action Normal miikédés. A paraméter automatikusan visszaall erre | 0
a beallitasra.
AO1 calib. Kalibralja az AO1 analég kimenetet. 1
AO2 calib. Kalibralja az AO2 analég kimenetet. 2
AO1 reset Visszaallitia az analég AO1 kimenet el6z6 kalibracié adatait. | 3
AO2 reset Visszaallitia az analég AO2 kimenet el6z6 kalibracié adatait. | 4
16 System (Rendszer) | Paraméter zarolas, paraméter visszaallitas, felnasznaldi
paraméter szettek, stb.
16.01 Local lock (Helyi Megadhato a helyi vezérlést deaktivalo forras (a PC szoftver
zarolas) Take/Release gombjai, a vezérlépanel LOC/REM gombjai).
0 = Helyi vezérlés engedélyezve.
1 = Helyi vezérlés tiltva.
FIGYELMEZTETES! Miel6tt aktivalja,
bizonyosodjon meg arrdl, hogy a panel nem
sziikséges a hajtas megallitasahoz!
Const Bitpointer beallitas (tekintse meg a Kifejezések és réviditések | -
- fejezetet a 712. oldalon).
Pointer
16.02 Parameter lock Beallithaté a paraméter zarolas allapota. A retesz
(Paraméter zarolas) | megakadalyozza a paraméter valtozasat.
Locked Zart. A paraméter értékek nem valtoztathatéak meg a 0
vezérlépanelrdl. A zarolas feloldhatd, ha a 16.03 Pass code
(Jelsz6) paraméterben megadja az érvényes kddot.
Open A retesz nyitva. A paraméter értékek megvaltoztathatok. 1
Not saved A retesz nyitva. A paraméter értékek megvaltoztathatok, de a | 2
valtozasokok nem lesznek elmentve a feszlltség
lekapcsolasokor.
16.03 Pass code (Jelszd) | Megadhato egy jelszé a paraméter zarolashoz (tekintse meg
a 16.02 Parameter lock (Paraméter zarolas) paramétert).
Miutan belti a 358 értéket ebbe a paraméterbe, a 16.02
Parameter lock (Paraméter zarolas) paraméter bedllithato. Az
érték automatikusan visszaall a O értékre.
0 ... 2147483647 Jelsz6 a paraméter zarolashoz. 1=1
16.04 Param restore Visszaallitjia az alkalmazas eredeti bedllitasait, azaz a gyari
(Paraméter paraméter értékeket.
visszadllitas)
Done A visszaadllitas befejez6dott. 0
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Restore defs Az bsszes paraméter visszaallitddik az alapértelmezett 1
értékekre, kivéve a motor adatok, az ID azonositas
eredménye, és a terepibusz adapter, a drive-to drive
kapcsolat és az enkdder bedllitasi adatok.
Clear all Minden paraméter visszallitodik az alapértelmezett értékekre, | 2
beleértve a motor adatokat, az ID azonositas eredményét, és
a terepibusz adapter és az enkdder beallitasi adatait. A PC
eszkdz kommunikacié megszakad a visszaallitas soran. A
hajtas CPU Ujraindul, miutan a visszaallitas befejez6dott.
16.07 Param save Elmenti az érvényes paraméter értékeket az allando
(Param. mentés) memoriaba.
Megjegyzés: egy Uj paraméter érték automatikusan
elmentédik, ha a PC szoftverben, vagy a panelon valtoztatjak
meg, viszont ez nem igaz a terepibusz adapteren érkezd
maodositasoknal.
Done A mentés befejez6dott. 0
Save A mentés folyamatban. 1
16.09 User set sel Engedélyezi maximum négy darab egyedi paraméter szett
(Felhasznaloi szett | elmentését és betdltését.
kivalasztas) A kikapcsolas elétt hasznalt szett lesz aktiv a
visszakapcsolas utan is.
Megjegyzés:
» aterepibusz adapterrel és az enkdderrel kapcsolatos
paraméterek (50-53 és 90-93 paraméterek) nem tartoznak
a felhasznaldi paraméter szettek kozé.
* A szettek betéltése utan modositott paraméterek nem
mentddnek el automatikusan - azokat el kell menteni ezzel
a paraméterrel.
No request A betéltési vagy a mentési mivelet kész; normal mikodés. 1
Load set 1 Betdlti az 1. felhasznal6i paraméter szettet. 2
Load set 2 Betdlti a 2. felhasznal6i paraméter szettet. 3
Load set 3 Betdlti a 3. felhasznal6i paraméter szettet. 4
Load set 4 Betdlti a 4. felhasznal6i paraméter szettet. 5
Save set 1 Az 1. felhasznalo6i paraméter szett elmentése. 6
Save set 2 Az 2. felhasznalo6i paraméter szett elmentése. 7
Save set 3 Az 3. felhasznalo6i paraméter szett elmentése. 8
Save set 4 Az 4. felhasznalo6i paraméter szett elmentése. 9
10 mode Betdlti a felhasznaldi paraméter szetteket a 16.771 User IO sel | 10
lo (Felhasznaloi 10 kivéalasztas a) és 16.12 User 1O sel hi
(Felhasznaloi 10 kivalasztas m) paraméterek hasznalataval.
16.10 User setlog Megijeleniti a felhasznaldi paraméter szettek allapotat
(Felhasznaloi szett | (tekintse meg a 716.09 User set sel (Felhasznaldi szett
naplo) kivélasztas) paramétert). Csak olvashaté.
N/A Nincs elmentett felnasznaloi szett. 0
Loading A felhasznaldi szett épp toltddik. 1
Saving A felhasznaldi szett épp mentédik. 2
Faulted Nem létezd, vagy Ures paraméter szett. 4
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Set1 10 act A 16.11 User 10 sel lo (Felhasznaléi 10 kivalasztas a) és 8
16.12 User 10 sel hi (Felhasznaléi IO kivalasztas m)
paraméterekkel kivalasztott 1. felnasznaldi paraméter szett.

Set2 |0 act A 16.11 User IO sel lo (Felhasznaloi IO kivélasztas a) és 16
16.12 User IO sel hi (Felhasznal6i 10 kivalasztas m)
paraméterekkel kivalasztott 2. felhasznaldi paraméter szett.

Set3 10 act A 16.11 User 10 sel lo (Felhasznaldi IO kivalasztas a) és 32
16.12 User IO sel hi (Felhasznal6i 10 kivalasztas m)
paraméterekkel kivalasztott 3. felnasznaldi paraméter szett.

Set4 10 act A 16.11 User 10 sel lo (Felhasznaléi 10 kivalasztas a) és 64
16.12 User 10 sel hi (Felhasznaléi IO kivalasztas m)
paraméterekkel kivalasztott 4. felhnasznaldi paraméter szett.

Set1 par act Az 1. felhasznaldi szett be lett toltve a 16.09 User set sel 128
(Felhasznaldi szett kivalasztas) paraméterek hasznalataval.

Set2 par act A 2. felhasznaldi szett be lett toltve a 16.09 User set sel 256
(Felhasznaloi szett kivalasztas) paraméterek hasznalataval.

Set3 par act A 3. felhasznaléi szett be lett toltve a 16.09 User set sel 512
(Felhasznaldi szett kivalasztas) paraméterek hasznalataval.

Set4 par act A 4. felhasznal6i szett be lett tdltve a 16.09 User set sel 1024
(Felhasznaldi szett kivalasztas) paraméterek hasznalataval.

16.11  User IO sel lo Ha a 16.09 User set sel (Felhasznaloi szett kivalasztas)

(Felhasznalsi 1O paraméter /O mode értékre van allitva, kivalaszthaté a

kivalasztas a) felhasznal6i paraméter szett a 16.12 User 1O sel hi
(Felhasznaldi 10 kivalasztas m) paraméterrel egyitt. Ez és a
16.12 paraméter altal meghatarozott forras allapot adja meg,

a hasznalando6 felhasznaloi szettet, a kovetkezéek szerint:

A 16.11 A 16.12 Kivalasztott
paraméter altal paraméter altal felhasznaloi
meghatarozott meghatarozott paraméter szett
forras allapota forras allapota
HAMIS HAMIS 1. Szett
IGAZ HAMIS 2. Szett
HAMIS IGAZ 3. Szett
IGAZ IGAZ 4. Szett

Const Bitpointer beallitas (tekintse meg a Kifejezések és réviditések | -

: fejezetet a 772. oldalon).
Pointer
16.12 User IO sel hi Tekintse meg a 16.11 User IO sel lo (Felhasznaléi 10

(Felhasznalsi 1O kivalasztas a) paramétert.

kivalasztas m)

Const Bitpointer beallitas (tekintse meg a Kifejezések és roviditések | -

- fejezetet a 712. oldalon).
Pointer
16.14 Reset ChgParLog Visszaallitia a legutobbi paraméter valtoztatasok napléjat.

(Par. méd. naplo

visszaall)

Done Nem szlikséges a visszaallitas (reset) (normal miikodés). 0

Reset Visszaallitja a legutébbi paraméter valtoztatasok naplojat. Az | 1

érték automatikusan visszaall a Done értékre.
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16.15 Menu set sel (Menu | Betdlti a hosszu és a révid paraméter listat.
szett kivalasztas) Alapértelmezetten a hosszu (teljes) paraméter listat jeleniti
meg a hajtas.
A DriveStudio csak a megjelenitett paramétereket menti el,
azaz, ha csak a rovid lista van megjelenitve, a hosszu lista
paraméterei nem lesznek elmentve.

No request Nem lett valtoztatas kérve. 0

Load short Betolti a rovid paraméter listat. Csak a kivalaszthaté 1
paraméterek listaja lesz megjelenitve és elmentve.

Load long Betdlti a hosszu paraméter listat. Minden paraméter meg lesz | 2
jelenitve és el lesz mentve.

16.16 Menu set active Megadja, hogy melyik paraméter lista aktiv. Tekintse meg a
(MenU szett aktiv) 16.15 Menu set sel (Menii szett kivalasztas) paramétert.

None Nincs aktiv paraméter lista. 0
Short menu A rovid paraméter lista aktiv. 1
Long menu A hosszu paraméter lista aktiv. Minden paraméter lathato. 2

16.17 Power unit Megadja a teljesitmény hasznalandé mértékegységét, mint
(Teljesitmény példaul a 071.22 Power inu out (Inverter kimenet teljesitmény),
mértékegység) 01.23 Motor power (Motor teljesitmény) és 99.10 Mot nom

power (Mot. névl. teljesitmény) paraméterek esetében.
kW Kilowatt. 0
hp Léerd. 1

16.18 Fan ctrl mode Kivalaszthato a ventilator vezérlés tipusa. Az A...D
(Ventilator vezérlés | vazméretek esetén érhet6 el.
mad)

Normal A vezérlési mdéd a modulator BE/KI allapotan alapszik. 0

Force OFF A ventilator mindig ki van kapcsolva. 1

Force ON A ventilator mindig be van kapcsolva. 2

Advanced A vezérlési mod a teljesitményfokozat, a fékcsopper és az 3
interfész kartya mért hdmérsékletén alapszik.

16.20 Drive boot (Hajtas | Ujrainditja a hajtas vezérlegységét.

Ujrainditas)
No action Ujrainditas nem sziikséges. 0
Reboot drive Inditsa Ujra a hajtas vezérlbegységét. 1

19 Speed calculation Fordulatszam visszacsatolas, fordulatszam ablak, stb.

(Fordulatszam beallitasok.

szamitas)

19.01 Speed scaling Megadhaté a felfutasnal hasznalandé végsé fordulatszam
(fordulatszam érték, és a lefutasnal akalmazando kezdeti fordulatszam
skalazas) érték (tekintse meg a 22 Speed ref ramp (Fordulatszam

referencia rampa) paramétercsoportot). Szintén megadhaté
az ABB Hajtas kommunikacios profil terepibuszos
kommunikacidja soran a 20000-hez tartozo fordulatszam
(rpm-ben).
0 ... 30000 rpm Felfutas/lefutas terminal/kezdeti fordulatszam. 1=1rpm
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19.02

Speed fb sel
(Fordulatszam
terepibusz kiv.)

Megadhato a vezérlés soran hasznalt fordulatszam
visszacsatolas értéke.

Estimated

A szamitott fordulatszam becslés van hasznalva.

Enc1 speed

Az enkdder 1-gyel mért (izemi fordulatszam. Az enkéder a
90.01 Encoder 1 sel (Enkoder 1 kiv) paraméterrel valaszthatd
ki.

N

Enc2 speed

Az enkdder 2-vel mért lizemi fordulatszam. Az enkdder a
90.02 Encoder 2 sel (Enkéder 2 kivalasztas) paraméterrel
valaszthato ki.

19.03

MotorSpeed filt
(Motor ford.sz.
sz(irés)

Megadhato az lizem fordulatszam sz(iré idéallandoja, azaz
az az id6, amely alatt az Gzemi fordulatszam eléri a névleges
fordulatszam (szlrt fordulatszam = 01.01 Motor speed rpom
(Motor fordulatszam rpm-ben)) 63%-at.

Ha a hasznalt fordulatszam referencia allandé marad, a
fordulatszam mérés soran fellépd, lehetséges interferenciok
szlrhetéek az tizemi fordulatszam szirével. A hulldmossag
sz(rével torténd csokkentése fordulatszam szabalyozé
hangolasi problémakat okozhat. A hosszu szlirési idéallando
és a gyors felfutasi id6 ellentmond egymasnak. A nagyon
hosszu szlirési id6 instabil szabalyozast eredményez.
Amennyiben Iényegesnek mondhatd interferenciak lépnek fel
a fordulatszam mérés alatt, ugy a sz(rési idének aranyosnak
kell lennie a terhelés és a motor teljes tehetetlenségével,
ebben az esetben mechanikus idéallandé 10...30%-anak:
tmech = (Mom / Thom) * Jiot * 21 / 60, ahol

Jiot = @ motor és a terhelés teljes tehetetlensége (a motor és
a terhelés kozti attétel aranyat figyelembe kell venni),

thom = Névleges motor fordulatszam,

Thom = Névleges motor nyomaték.

Tekintse meg a 23.07 Speed err Ftime (Fordulatszam hiba
Szliirési id6) paramétert is.

0.000 ... 10000.000
ms

Az lizemi fordulatszam sz(ré id6éallanddja.

1000 =1 ms

19.06

Zero speed limit
(Nulla fordulatszam
korlat)

Megadhat6 a nulla fordulatszam korlat. A motor megallt a
fordulatszam rampa mentén, amig el nem éri a megadott
nulla fordulatszam korlatot. A korlat felett a motor
szabadonfutassal megall.

0.00 ... 30000.00
rm

Nulla fordulatszam korlat.

100 =1 rpm
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19.07 Zero speed delay
(Nulla fordulatszam
késleltetés)

Megadhato a késleltetés a nulla fordulatszam késleltetési
funkcio (zero speed delay function) szamara. Ez a funkcié
azoknal az alkalmazasoknal hasznalatos, ahol fontos az
egyenletes és gyors Ujrainditas. A késleltetés soran a hajtas
Nulla fordulatszam késleltetés nélkiil:

a hajtas egy stop parancs utan lefut egy rampa mentén.

Fordulatszam

A fordulatszam szabalyozé
kikapcsolédott: a motor
szabadonfutassal megall.

——————— 19.06 Zero speed limit (Nulla
fordulatszam korlat)

1d6

Amikor a motor (izemi fordulatszama a 19.06 Zero speed limit
(Nulla fordulatszam korlat) paraméter értéke ala esik, a
fordulatszam szabalyzé kikapcsol. Az inverter modulacio
megall, és a motor szabadonfutassal megall.

Nulla fordulatszam késleltetéssel:

a hajtas egy stop parancs utan lefut egy rampa mentén.
Amikor a motor izemi fordulatszama a 79.06 Zero speed limit
(Nulla fordulatszam korlat) paraméter alé esik, a nulla
fordulatszam funkcioé aktivalodik. A késleltetés alatt a funkcio
aktivan tartja a fordulatszam szabalyozot: az inverter
modulal, a motor fel van magnesezve, és a hajtas készen all
a gyors Ujrainditasra. A nulla fordulatszam korlat pl. a jogging
funkcional hasznalhato.

Fordulatszam

A fordulatszam szabalyozé
aktiv marad. A motor lelassitott
a tényleges nulla
fordulatszamra.

_________ - - - - - - 19.06 Zero speed limit (Nulla
fordulatszam korlat)

Késleltetés 1d6

0 ... 30000 ms

Nulla fordulatszam késleltetés.

1=1ms

19.08 Above speed lim
(Ford. szam korlat
felett)

Megadhat¢ a felugyeleti hatarérték az tizemi fordulatszam
szamara. Tekintse meg a 02.13 FBA main sw (Terepibusz f6
Allapotsz6) paraméter 10. bitjét is.

0 ... 30000 rpm

Uzemi fordulatszam feliigyeleti korlat.

1=1rpm
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19.09 Speed TripMargin A 20.01 Maximum speed (Maximalis fordulatszam) és a
(Ford.szam kioldasi | 20.02 Minimum speed (Minimalis fordulatszam)
tartomany) paraméterekkel egyltt meghatarozza a maximalisan
megengedett motor fordulatszamot (sebességtullépés
védelem). Ha az lizemi fordulatszam (01.07 Motor speed rom
(Motor fordulatszam rpm-ben)) meghaladja a 20.01 vagy
20.02 paraméterekben meghatarozott fordulatszam korlatot,
méghozza tébbel, mint ennek a paraméternek az értéke,
akkor a hajtas kiall a OVERSPEED hibara.
Példa: ha a maximalis fordulatszam 1420 rpm, és a
fordulatszam kioldasi tartomany 300 rpm, a hajtas 1720 rpm-

en old ki.
Fordulatszam)
Fordulatszam jelzési tartomany
20.01
1d6
20.02
Fordulatszam jelzési tartomany
0.0 ... 10000.0 rpm | Sebességtullépési kioldasi tartomany. 10=1rpm
19.10 Speed window Megadhat6 a motor fordulatszam “sebesség ablak”

(“Sebesség ablak”) | felligyelethez egy abszolut érték, azaz az lizemi fordulatszam
és a rampazatlan fordulatszam referencia kiilénbségének
abszolut értéke (01.01 Motor speed rpm (Motor fordulatszam
rpm-ben) - 03.03 SpeedRef unramp (Fordulatszam ref,
rampazas kivételével)). Amikor a motor fordulatszam az ez
altal a paraméter altal definialt hatarokon belil van, a 02.24
FBA main sw (Terepibusz f6 Allapotszé) jel 8. bitje
(AT_SETPOINT) 1-be valt. Ha a motor fordulatszama nincs a
paraméter altal definialt hatarokon beliil, a 8. bit 0 érték lesz.

0 ... 30000 rpm Abszolut érték a motor fordulatszam ablak felligyelet 1=1rpm
szaméra.
19.13 Speed fbk fault Kivalaszthato, hogy mi térténjen, ha a fordulatszam
(Fordulatszam visszacsatolas adat elvész.
visszacsatolas Megjegyzés: ha ez a paraméter a Warning vagy a No
hiba) értékekre van éllitva, a visszacsatolas hianya egy belss,

hibas allapotot eredményez. Ahhoz, hogy visszaallitsa a
belsé hibat, és uUjra aktivalja a fordulatszam visszacsatolast,
hasznalja a 90.10 Enc par refresh (Enkoder par. friss)
paramétert.

Fault A hajtas hibara kiall (OPTION COMM LOSS, ENCODER 1/2, | 0
ENCODER 1/2 CABLE vagy SPEED FEEDBACK, a
probléma tipusatdl fliggéen).
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Sorsz Név/Erték

Leiras

FbEq

Warning

A hajtas folytatja a mikédését egy nyitott hurkd
szabalyozassal, és figyelmeztetést general (OPTION COMM
LOSS, ENCODER 1/2 FAILURE, ENCODER 1/2 CABLE
vagy SPEED FEEDBACK, a probléma tipusatdl fliggéen).

No

A hajtas folytatja a miikddését egy nyitott hurku
szabalyozassal. Nincs hiba vagy figyelmeztetés generalddva.
Az enkdder fordulatszam nulla, amig az enkéder miikddés
nincs Ujraaktivalva a 90.70 Enc par refresh (Enkéder par.
friss) paraméterrel.

19.14

Speed superv est
(Fordulatszam
felligyelet becsl.)

Megadhaté az enkdder feliigyelettel kapcsolatos aktivalasi

szint. Tekintse meg a 19.76Speed fb filt t (Fordsz. ter.busz

szirési idé) és 19.15 Speed superv enc (Fordsz. feliigy. enk)

paramétereket is.

A hajtas 19.13 Speed fbk fault (Fordulatszam visszacsatolas

hiba) szerint reagal, ha:

*+ a becsiilt motor fordulatszam (071.74 Motor speed est
(Becsiilt motor fordulatszam)) nagyobb, mint 19.14, ES

» a szlrt enkoder fordulatszam* alacsonyabb, mint a 79.75.

Fordulatszam

99.09

@& — Szirtenkoder

* ok

fordulatszam*,

*Az enkoder 1/2 fordulatszamanak szlrt eredménye. A
19.16 Speed fb filt t (Fordsz. ter.busz sz(irési id6)
paraméterben megadhat¢ a filtracios egyutthaté erre a
fordulatszamra.
*Normal mikodés esetén, a szlrt enkdder fordulatszam
megegyezik a 01.14 Motor speed est (Becsiilt motor
A fordulatszam visszacsatolasi felligyelet tilthaté ezen
paraméter maximalis értékre torténé allitasaval.

0...30000 rpm

Aktivalasi szint az enkdder felligyelet szamara.

1=1rpm

19.15

Speed superv enc
(Fordsz. feltgy.
enk)

Megadhaté az enkoder felligyelet soran hasznalt aktivalasi
szint. Tekintse meg a 19.74 Speed superv est (Fordulatszam
felligyelet becsl.) paramétert.

0...30000 rpm

Aktivalasi szint az enkdder fordulatszam szamara.

1=1rpm

19.16

Speed fb filt t
(Fordsz. ter.busz
sz(irési id6)

Megadhaté az idéallandé az enkéder feliigyeletnél hasznalt
enkoder fordulatszam szliréshez. Tekintse meg a 19.14
Speed superv est (Fordulatszam feliigyelet becsl.)
paramétert.
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Sorsz Név/Erték Leiras FbEq
0...10000 ms Idéalland6 az enkéder fordulatszam sziirés szamara. 1=1ms
20 Limits (Korlatok) Haijtas (izemeltetési hatarértékek.
Tekintse meg a Fordulatszam szabalyzé finomhangolas
fejezetet is a 63. oldalon.
20.01  Maximum speed Meghatarozza a maximalis megengedett fordulatszamot.
(Maximalis Biztonsagi okokbdl, az ID azonositas utan ez a paraméter
fordulatszam) 1.2-szer nagyobb értékre allitddik, mint a motor névleges
fordulatszama (99.09 Mot nom speed (Motor névleges
fordulatszam) paraméter).
-30000 ... 30000 Maximalis fordulatszam. 1=1rpm
rpm
20.02 Minimum speed Meghatarozza a megengedett minimalis fordulatszamot.
(Minimalis Biztonsagi okokbdl, az ID azonositas utan ez a paraméter
fordulatszam) 1.2-szer nagyobb értékre allitédik, mint a motor névleges
fordulatszama (99.09 Mot nom speed (Motor névleges
fordulatszam) paraméter).
-30000 ... 30000 Minimalis fordulatszam. 1=1rpm
rpm
20.03 Pos speed ena Megadhaté a pozitiv fordulatszam referencia engedélyezé

(Pozitiv ford.sz.
engedély)

20.03 Pos speed ena (Pozitiv ford.sz. |

20.04 Neg speed ena (Negativ ford.sz.

03.03 SpeedRef unramp (Fordulatszam

01.08 Encoder1 speed (Enkéder 1

I
I
I
|
ref, rampazas kivételével) |
I
.

parancs forrasa.

1 = Pozitiv fordulatszam referencia engedélyezve.

0 = a pozitiv fordulatszam referencia nulla fordulatszam
referenciaként értelmezett (a lenti abran a 03.03 SpeedRef
unramp (Fordulatszam ref, rampazas kivételével) paraméter
nullara valt, miutan a pozitiv fordulatszam engedélyezé jel
torlédik. Miveletek, kiilonb6z6 vezérlési modok esetén:
fordulatszam szabdlyozas: a fordulatszam referencia nullara
lett allitva, és a motor megall a pillanatnyilag aktiv lefutasi
rampa mentén.

Nyomaték szabalyozas: a nyomaték korlat nullara lett allitva,
és a kirohanas szabalyz6 megallitja a motort.

engedély)

L
|

engedély) I |

I
I
I
|

N

Példa: a motor elére forog. A motor megallitasahoz a pozitiv
fordulatszam engedélyez6 jelet deaktivalni kell a hardveres
korlat kapcsoloval (azaz a digitalis bemeneten keresztil). Ha
a pozitiv fordulatszam engedélyez6 jel deaktivalt marad, és a
negativ fordulatszam engedélyezé jel aktiv, akkor csak a
hatrafelé térténé motor forgas lesz engedélyezve.
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Sorsz Név/Erték Leiras FbEq
Const Bitpointer beallitas (tekintse meg a Kifejezések és réviditések | -
- fejezetet a 7712. oldalon).
Pointer
20.04 Neg speed ena Megadhaté a negativ fordulatszam referencia engedélyezé
(Negativ ford.sz. parancs forrasa. Tekintse meg a 20.03 Pos speed ena
engedély) (Pozitiv ford.sz. engedély) paramétert.
Const Bitpointer beallitas (tekintse meg a Kifejezések és réviditések | -
Poi fejezetet a 112. oldalon).
ointer
20.05 Maximum current Megadhaté a maximalisan megengedett névleges motor
(Maximalis aram) aram.
0.00 ... 30000.00 A | Maximalis motor aram. 100=1A
20.06 Torq lim sel Megadhato egy forras, amely a 20.07...20.10
(Nyomaték korlat paraméterekben definialt nyomaték korlat kozul valaszt.
kivalasztas) 0 = a 20.07 Maximum torque1 (Maximalis nyomaték1) és
20.08 Minimum torque1 (Minimalis nyomaték1) paraméterek
altal definialt nyomaték korlatok vannak érvényben.
1 =a 20.09 Maximum torque2 (Maximalis nyomaték2) és
20.10 Minimum torque2 (Minimalis nyomaték2) paraméterek
altal definialt nyomatékok vannak érvényben.
Const Bitpointer beallitas (tekintse meg a Kifejezések és réviditések | -
Poi fejezetet a 712. oldalon).
ointer
20.07 Maximum torque1 Megadhat6 a maximalis nyomaték 1 korlat a hajtas szamara
(Maximalis (a motor névleges nyomatékanak szazalékaban). Tekintse
nyomaték1) meg a 20.06 Torq lim sel (Nyomaték korlat kivalasztas)
paramétert.
0.0 ... 1600.0% Maximélis nyomaték 1. 10=1%
20.08 Minimum torque1 Megadhaté a minimalis nyomaték 1 korlat a hajtds szamara
(Minimalis (a motor névleges nyomatékanak szazalékaban).Tekintse
nyomaték1) meg a 20.06 Torq lim sel (Nyomaték korlat kivalasztas)
paramétert.
Megjegyzés: nem javasolt a paraméter 0%-ra torténd
beallitasa. Allitsa kisebb értékre a jobb teljesitmény
érdekében.
-1600.0 ... 0.0% Minimalis nyomaték 1. 10=1%
20.09 Maximum torque2 | Megadhaté a maximalis nyomaték 2 korlat a hajtas szamara
(Maximalis (a motor névleges nyomatékanak szazalékaban). Tekintse
nyomaték?2) meg a 20.06 Torq lim sel (Nyomaték korlat kivalasztas)
paramétert.
Al1 scaled (A1 02.05 Al1 scaled (Al1 skalazott) (tekintse meg a 719. oldalt). | 1073742341
skalazott)
Al2 scaled (Al2 02.07 Al2 scaled (Al2 skalazott) (tekintse meg a 779. oldalt). | 1073742343
skalazott)
FBA ref1 02.26 FBA main ref1 (Terepi Busz Adapter f6 ref1) (tekintse | 1073742362
meg a 7123. oldalt).
FBA ref2 02.27 FBA main ref2 (Terepi Busz Adapter f6 ref2) (tekintse | 1073742363
meg a 7124. oldalt).
D2D ref1 02.32 D2D ref1 (D2D ref1) (tekintse meg a 724. oldalt). 1073742368
D2D ref2 02.33 D2D ref2 (D2D ref2) (tekintse meg a 7124. oldalt). 1073742369
PID out 04.05 Process PID out (Foly PID ki) (tekintse meg a 730. 1073742853

oldalt).
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Sorsz Név/Erték Leiras FbEq
Max torque1 20.07 Maximum torque1 (Maximalis nyomaték1) (tekintse 1073746951
meg a 7198. oldalt).
Pointer Erték pointer beallitas (tekintse meg a Kifejezések és -
réviditések fejezetet a 112. oldalon).
20.10 Minimum torque2 Megadhat6 a minimalis nyomaték 2 korlat a hajtas szamara
(Minimalis (a motor névleges nyomatékanak szazalékaban). Tekintse
nyomaték?2) meg a 20.06 Torq lim sel (Nyomaték korlat kivalasztas)
paramétert.
Al1 scaled (Al1 02.05 Al1 scaled (Al1 skéalazott) (tekintse meg a 719. oldalt). | 1073742341
skalazott)
Al2 scaled (Al2 02.07 Al2 scaled (Al2 skéalazott) (tekintse meg a 719. oldalt). | 1073742343
skalazott)
FBA ref1 02.26 FBA main ref1 (Terepi Busz Adapter f6 ref1) (tekintse 1073742362
meg a 7123. oldalt).
FBA ref2 02.27 FBA main ref2 (Terepi Busz Adapter f6 ref2) (tekintse | 1073742363
meg a 7124. oldalt).
D2D ref1 02.32 D2D ref1 (D2D ref1) (tekintse meg a 7124. oldalt). 1073742368
D2D ref2 02.33 D2D ref2 (D2D ref2) (tekintse meg a 7124. oldalt). 1073742369
PID out 04.05 Process PID out (Foly PID ki) (tekintse meg a 130. 1073742853
oldalt).
Neg max torq -20.09 Maximum torque2 (Maximalis nyomaték2) (tekintse 1073746949
meg a 7198. oldalt).
Min torque1 20.08 Minimum torque1 (Miniméalis nyomaték1) (tekintse meg | 1073746952
a 198. oldalt).
Pointer Erték pointer beallitas (tekintse meg a Kifejezések és -
réviditések fejezetet a 112. oldalon).
20.12 P motoring lim Megadhaté a maximalisan megengedett, az inverter altal a
(Motoros telj.korl) motor felé aramoltatott teljesitmény, a motor névleges
teljesitményének szazalékaban.
0.0 ... 1600.0% Maximalis motoros teljesitmény. 10=1%
20.13 P generating lim Megadhaté a maximalisan megengedett, motor altal az
(Generatoros telj. inverter felé aramoltatott teljesitmény, a motor névleges
korl) teljesitményének szazalékaban.
0.0 ... 1600.0% Maximalisan eléallitott teljesitmény. 10=1%
21 Speed ref Fordulatszam referencia forras és skalazasi beallitasok;
(Fordulatszam motor potenciométeres beallitasok.
referencia)
21.01 Speed ref1 sel Megadhato a fordulatszam referencia 1. forrasa. Tekintse
(Ford.sz. ref1 meg a 21.03 Speed ref1 func (Ford.sz. ref1 funkcid)
kivalasztas) paramétert is.
Zero Nulla fordulatszam referencia. 0
Al1 scaled 02.05 Al1 scaled (Al1 skélazott) (tekintse meg a 719. oldalt). | 1073742341
Al2 scaled 02.07 Al2 scaled (Al2 skélazott) (tekintse meg a 719. oldalt). | 1073742343
Freq in 02.20 Freq in (Frekvencia bemenet) (tekintse meg a 179. 1073742356
oldalt).
FBA ref1 02.26 FBA main ref1 (Terepi Busz Adapter f6 ref1) (tekintse | 1073742362

meg a 7123. oldalt).
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réviditések fejezetet a 112. oldalon).

Sorsz Név/Erték Leiras FbEq

FBA ref2 02.27 FBA main ref2 (Terepi Busz Adapter f6 ref2) (tekintse | 1073742363
meg a 7124. oldalt).

D2D ref1 02.32 D2D ref1 (D2D ref1) (tekintse meg a 7124. oldalt). 1073742368

D2D ref2 02.33 D2D ref2 (D2D ref2) (tekintse meg a 7124. oldalt). 1073742369

Panel 02.34 Panel ref (Panel referencia) (tekintse meg a 124. 1073742370
oldalt).

EFB ref1 02.38 EFB main ref1 (Beépitett terepibusz f6 ref1) (tekintse 1073742374
meg a 128. oldalt).

EFB ref2 02.39 EFB main ref2 (Beépitett terepibusz fé ref2) (tekintse 1073742375
meg a 7128. oldalt).

Mot pot 03.18 Speed ref pot (Ford sz ref pot) (tekintse meg a 7129. 1073742610
oldalt).

PID out 04.05 Process PID out (Foly PID ki) (tekintse meg a 130. 1073742853
oldalt).

Pointer Erték pointer beallitas (tekintse meg a Kifejezések és -
roviditések fejezetet a 112. oldalon).

21.02 Speed ref2 sel Megadhaté a fordulatszam referencia 2. forrasa.

(Ford.sz. ref2

kivalasztas)

Zero Nulla fordulatszam referencia. 0

Al1 scaled 02.05 Al1 scaled (Al1 skalazott) (tekintse meg a 719. oldalt). | 1073742341

Al2 scaled 02.07 Al2 scaled (Al2 skalazott) (tekintse meg a 719. oldalt). | 1073742343

Freq in 02.20 Freq in (Frekvencia bemenet) (tekintse meg a 179. 1073742356
oldalt).

FBA ref1 02.26 FBA main ref1 (Terepi Busz Adapter f6 ref1) (tekintse | 1073742362
meg a 7123. oldalt).

FBA ref2 02.27 FBA main ref2 (Terepi Busz Adapter f6 ref2) (tekintse | 1073742363
meg a 124. oldalt).

D2D ref1 02.32 D2D ref1 (D2D ref1) (tekintse meg a 7124. oldalt). 1073742368

D2D ref2 02.33 D2D ref2 (D2D ref2) (tekintse meg a 7124. oldalt). 1073742369

Panel 02.34 Panel ref (Panel referencia) (tekintse meg a 124. 1073742370
oldalt).

EFB ref1 02.38 EFB main ref1 (Beépitett terepibusz f6 ref1) (tekintse 1073742374
meg a 128. oldalt).

EFB ref2 02.39 EFB main ref2 (Beépitett terepibusz f6 ref2) (tekintse 1073742375
meg a 128. oldalt).

Mot pot 03.18 Speed ref pot (Ford sz ref pot) (tekintse meg a 7129. 1073742610
oldalt).

PID out 04.05 Process PID out (Foly PID ki) (tekintse meg a 130. 1073742853
oldalt).

Pointer Erték pointer beallitas (tekintse meg a Kifejezések és -

21.03 Speed ref1 func
(Ford.sz. ref1
funkcio)

Megadhaté a 21.01 Speed ref1 sel (Ford.sz. ref1 kivalasztas)
és 21.02 Speed ref2 sel (Ford.sz. ref2 kivalasztas)
paraméterek k6z6tt hasznalandé matematikai funkcio, amely
eredménye a fordulatszam referencia 1-ként lesz
felhasznalva.
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Sorsz Név/Erték Leiras FbEq
Ref1 A 21.01 Speed ref1 sel (Ford.sz. ref1 kivalasztas) 0
paraméterben kivalasztott jel lesz a fordulatszam referencia
1.
Add A referencia forrasok 6sszege lesz a fordulatszam referencia | 1
1.
Sub A referencia forrasok kilénbsége ([271.07 Speed ref1 sel 2
(Ford.sz. ref1 kivalasztas)] - [21.02 Speed ref2 sel (Ford.sz.
ref2 kivalasztas)]) lesz a fordulatszam referencia 1.
Mul A referencia forrasok szorzata lesz a fordulatszam referencia | 3
1.
Min A referencia forrasok kozil a kisebbik lesz a fordulatszam 4
referencia 1-ként hasznalatos.
Max A referencia forrasok kdzil a nagyobb lesz a fordulatszam 5
referencia 1-ként alkalmazva.
21.04 Speed ref1/2 sel Beallithaté a fordulatszam referencia 1 és 2 kozétti valtas (a
(Ford.sz. ref. 1/2 referencidk forrasai a 21.07 Speed ref1 sel (Ford.sz. ref1
valasztas) kivélasztas) és 21.02 Speed ref2 sel (Ford.sz. ref2
kivélasztas) paramétereknal adhatéak meg).
0 = fordulatszam referencia 1
1 = fordulatszam referencia 2
DI1 DI1 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot) 1073742337
altal jeldlve van, 0. bit).
DI2 DI2 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot) 1073807873
altal jel6lve van, 1. bit).
DI3 DI3 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot) 1073873409
altal jeldlve van, 2. bit).
Dl4 Dl4 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot) 1073938945
altal jeldlve van, 3. bit).
DI5 DI5 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI &llapot) 1074004481
altal jel6lve van, 4. bit).
DI6 DI6 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot) 1074070017
altal jeldlve van, 5. bit).
Const Bitpointer beallitas (tekintse meg a Kifejezések és réviditések | -
Poi fejezetet a 772. oldalon).
ointer
21.05 Speed share Megadhato a skalazasi faktor a fordulatszam referencia 1/2
(Ford.sz. szamara (a fordulatszam referencia 1 vagy 2 meg lesz
megosztas) szorozva a megadott értékkel). A fordulatszam referencia 1
vagy 2 a 21.04 Speed ref1/2 sel (Ford.sz. ref. 1/2 valasztas)
paraméternél adhaté meg.
-8.000 ...8.000 Fordulatszam referencia skalazasi faktor. 1000 =1
21.07 Speed ref jog1 Megadhat6 a fordulatszam referencia a jogging (Iéptetés)
(Ford.sz. ref jog1) funkcié 1 szamara. A jogginggal kapcsolatos tovabbi
informacidért tekintse meg a 97. oldalt.
-30000 ... 30000 Fordulatszam referencia a jogging funkcié 1 szamara. 1=1rpm
rpm
21.08 Speed ref jog2 Megadhaté a fordulatszam referencia a jogging (Iéptetés)
(Ford.sz. ref jog2) funkcioé 2 szamara. A jogginggal kapcsolatos tovabbi
informaciokeért tekintse meg a 97. oldalt.
-30000 ... 30000 Fordulatszam referencia a jogging funkcié 2 szamara. 1=1rpm

rpm
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21.09 SpeedRef min abs | Megadhaté a fordulatszam referencia abszolGt minimum
(Ford.sz. ref. hatarértéke.
minimum abszolut)
Korlatozott fordulatszam
20.01
Maximum speéed (Maximalis fordulatszam)~ — — —
21.09
SpeedRef min abs (Ford-sz.ref. minimam— — — — —
abszolut)
(2109 Fordulatszam referencia
SpeedRef min abs (Ford.sz. ref. minimum abszalu’t))
20.02
Minimum speed (Minimalis fordulatszam)
0 ... 30000 rpm Abszolut minimum korlat a fordulatszam referencia szamara. | 1 =1 rpm
21.10 Mot pot func (Motor | Megadhatd, hogy a motoros potenciométer értéke
potenciométer megmaradjon-e a hajtas kikapcsolasa utan.
funkcio)
Reset Ha hajtas kikapcsolasa alapértelmezett értékre allitja visszaa | 0
motoros potenciométer értékét.
Store A motoros potenciométer értéke megmarad a hajtas 1
kikapcsolasa utan.
21.11 Mot pot up (Motor Megadhat6 a motor potenciométer ,fel” forrasa.
pot. fel)
Dl4 DI4 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot) 1073938945
dltal jeldlve van, 3. bit).
DI5 DI5 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot) 1074004481
dltal jeldlve van, 4. bit).
DI6 DI6 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot) 1074070017
altal jelélve van, 5. bit).
Const Bitpointer beallitas (tekintse meg a Kifejezések és réviditések | -
- fejezetet a 1712. oldalon).
Pointer
21.12 Mot pot down Megadhaté a motor potenciométer ,le” forrasa.
(Motor pot. fel)
Dl4 D4 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot) 1073938945
dltal jeldlve van, 3. bit).
DI5 DI5 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot) 1074004481
altal jelélve van, 4. bit).
DI6 DI6 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot) 1074070017

altal jelélve van, 5. bit).
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Const Bitpointer beallitas (tekintse meg a Kifejezések és réviditések | -
- fejezetet a 712. oldalon).
Pointer
22 Speed ref ramp Fordulatszam referencia rampa beallitasok.

(Fordulatszam
referencia rampa)

22.01 Acc/Dec sel Megadhaté az a forras, amely valt a 22.02...22.05

(Felfutas/lefutas paraméterben beallitott felfutasi/lefutasi szettek kozott.

vélasztas) 0 = a felfutasi id6 1 és a lefutasi id6 1 van érvényben.
1 = afelfutasi id6 2 és a lefutasi id6 2 van érvényben.

DI1 DI1 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot) 1073742337
altal jeldlve van, 0. bit).

DI2 DI2 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot) 1073807873
altal jel6lve van, 1. bit).

DI3 DI3 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot) 1073873409
altal jel6lve van, 2. bit).

Dl4 Dl4 digitalis bemenet (ahogy a 02.01DI status (DI allapot) 1073938945
altal jeldlve van, 3. bit).

DI5 DI5 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot) 1074004481
altal jel6lve van, 4. bit).

DI6 DI6 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot) 1074070017

altal jel6lve van, 5. bit).

Const Bitpointer beallitas (tekintse meg a Kifejezések és réviditések

Pointer fejezetet a 772. oldalon).

22.02 Acctime1 (Felfutasi | Megadhato a felfutasi id6 1, azaz az id6tartam, amely ahhoz
id61) szlikséges, hogy a motor a nulla fordulatszamrol a 19.01

Speed scaling (fordulatszam skalazas) paraméterben

rogzitett értékig gyorsuljon.

Ha a fordulatszam referencia gyorsabban névekszik, mint a

beallitott gyorsulasi rata, a motor fordulatszama a felfutasi

ratat fogja kdvetni.

Ha a fordulatszam referencia lassabban névekszik, mint a

beallitatt felfutasi rata, a motor fordulatszam a referencia jelet

fogja figyelni.

Ha a felfutasi id6 tul révid, a hajtas automatikusan

meghosszabbitja a felfutast azért, hogy ne haladja meg a

hajtas nyomaték korlatjait.

0.000 ... 1800.000 | 1. felfutési id6. 1000=1s
s
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22.03 Dec time1 (Lefutasi | Megadhaté a lefutasi id6 1, azaz az az idétartam, amely
id6) ahhoz sziikséges, hogy a motor a 79.07 Speed scaling
(fordulatszam skalazas) paraméterben rogzitett értékrél a
nulla fordulatszamig lassuljon.
Ha a fordulatszam referencia lassabban csokken, mint a
beallitott lefutasi id6, a motor fordulatszam a referencia jelet
fogja kévetni.
Ha a referencia gyorsabban valtozik, mint a beallitott lefutasi
rata, a motor fordulatszam a lefutasi ratat fogja kévetni.
Ha a lefutasi id6 tul révid, a hajtas automatikusan
meghosszabbitja a felfutast azért, hogy ne haladja meg a
hajtas nyomaték korlatjait. Amennyiben kétsége lenne a
lefutasi id6 rovidségével kapcsolatban, bizonyosodjon meg
arrdl, hogy a DC tulfeszlltség védelem be van kapcsolva
(47.01 Overvolt ctrl (Tulfesz szab) paraméter).
Megjegyzés: ha rovid lefutasi id6 sziikséges egy nagy
tehetetlenségii alkalmazas esetén, a hajtast érdemes
felszerelni egy villamos fékezési berendezéssel, azaz
fékcsopperrel (beépitett) és fékellenallasokkal.
0.000 ... 1800.000 | 1. lefutasi idG. 1000=1s
s
22.04 Acctime2 (Felfutdsi | Meghatarozza a 2. lefutasi id6t. Tekintse meg a 22.02 Acc
id62) time1 (Felfutasi id61) paramétert.
0.000 ... 1800.000 | 2. Felfutasi idé. 1000=1s
s
22.05 Dec time2 (Lefutasi | Meghatarozza a 2. lefutasi id6t. Tekintse meg a 22.03 Dec
id62) time1 (Lefutasi id6) paramétert.
0.000 ... 1800.000 | 2. lefutasi id6. 1000=1s

S
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22.06 Shape time acc1 Megadhato, hogy milyen legyen a felfutasi rampa alakja a

(Alak id6 felfutas1 felfutas elején.

esetén) 0.000 s: linearis rampa. Allandé fel- és lefutas, illetve lassu

rampa esetén megfeleld.

0.001...1000.000 s: S alaku rampa. Az S alaki rampak
idedlisak a liftes alkalmazasokhoz. Az S alaku gorbe
szimmetrikus gérbékbdl all a rampak végén, és egy linearis
szakaszbol kézépen.

Felfutas:

Linearis rampa:
Par. 22.07=0s
Fordulatszam

Linearis rampa:
Par. 22.06=0s

S alaku rampa:
Par. 22.07>0s

S alaku rampa:

/ Par. 22.06>0s

1dé
Lefutas:

Fordulatszam
uratsz S alaku rampa:

/Par. 22.08>0s

Linearis rampa:

Par. 22.08=0s S alakii rampa:

Par. 22.09>0s

/

Linearis rampa:

Par. 22.09=0s \

1d6
0.000 ... 1800.000 | Rampa alak a felfutas elején. 1000=1s
s
22.07 Shape time acc2 Megadhatd, hogy milyen legyen a felfutasi rampa alapja a
(Alak id6 felfutas2 | felfutds végén. Tekintse meg a 22.06 Shape time acc1 (Alak
esetén) id6 felfutas1 esetén) paramétert.
0.000 ... 1800.000 | Rampa alak a felfutas végén. 1000=1s

S
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22.08 Shape time dec1 Megadhatd, hogy milyen legyen a lefutasi rampa alakja a
(Alak id6 lefutas1 lefutas kezdetén. Tekintse meg a 22.06 Shape time acc1
esetén) (Alak id6 felfutas1 esetén) paramétert.
0.000 ... 1800.000 | Rampa alak a lefutas elején. 1000=1s
s
22.09 Shape time dec2 Megadhatd, hogy milyen legyen a lefutasi rampa a lefutas
(Alak id6 lefutas2 végeén. Tekintse meg a 22.06 Shape time acc1 (Alak idé
esetén) felfutas1 esetén) paramétert.
0.000 ... 1800.000 | Rampa alak a lefutas végén. 1000=1s
s
22.10 Acc time jogging Megadhaté a jogging funkcio esetén alkalmazand¢ felfutasi
(Felfutasi id6 id6, azaz az az id6, amely ahhoz sziikséges, hogy a nulla
jogging esetén) fordulatszamrél el lehessen érni a 19.01 Speed scaling
(fordulatszam skalazas) paraméterben definialt értéket.
0.000 ... 1800.000 | Felfutasiid6 a jogging szamara. 1000=1s
s
22.11  Dec time jogging Megadhaté a jogging funkcié esetén alkalmazandé lefutasi
(Lefitasi id6 jogging | id6, azaz az az id6, amely ahhoz szlkséges, hogy a 719.01
esetén) Speed scaling (fordulatszam skalazas) paraméterben
definialt értékrol el lehessen érni a nulla fordulatszamot.
0.000 ... 1800.000 | Lefutasiidd a jogging szamara. 1000=1s
s
2212 Em stop time Megadhaté az az idétartam, amelyen bellill a hajtasnak meg
(Vészstop id6) kell allnia, ha a vésztop KI3 (emergency stop OFF3)
aktivalodik (azaz az az idétartam, amely ahhoz sziikséges,
hogy a 19.01 Speed scaling (fordulatszam skalazas)
paraméterben definialt fordulatszam értékrol el lehessen érni
a nulla fordulatszamot). A Vészstop aktivalasi forras a 70.13
Em stop off3 (Vészstip ki3) paraméterrel adhaté meg. A
vészstop a terepibuszon keresztil is aktivalhato (02.22 FBA
main cw (Terepibusz f6 Vezérlészd6) vagy 02.36 EFB main cw
(Beépitett f6 Vezérlészo)).
Megjegyzés: a vészstop KI1 (Emergency stop OFF1) az
aktiv rampa id6t hasznalja.
0.000 ... 1800.000 | Vészstop KI3 lefutasi idé. 1000=1s
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23 Speed ctrl Fordulatszam szabalyzo beallitasok.
(Fordulatszam Az automatikus finomhangolési bedllitasért tekintse meg a
szabalyozas) 23.20 PI tune mode (Pl finomhangolasi méd) paramétert.
23.01 Proport gain Megadhaté a fordulatszam szabalyzé aranyos névekménye
(Aranyos (Kp)- A ndvekmeény tul nagy értéke fordulatszam oszcillaciot
névekmény) okozhat. A lenti abra bemutatja a fordulatszam szabalyozé
kimenetét egy hibaugras utan, amikor a hiba allandé marad.
%
Erésités = Kj = 1
T, = integrélasi id6 = 0
Tp= derivalasi idé = 0
Hiba érték
! Szabalyzé kimenet
Szabalyz6 I e = hiba érték
kimenet = I
Kpxe
1 >
1d6
Ha a névekmény 1-re van allitva, egy 10%-os hibaérték
vaéltozas (referencia - (izemi érték) a fordulatszam szabalyz6
10%-0s kimenet valtozasat idézi el6.
Megjegyzés: ez a paraméter automatikusan beallitodik a
fordulatszam szabalyzé automata hangolé funkcio altal.
Tekintse meg a 23.20 PI tune mode (Pl finomhangolasi méd)
paramétert.
0.00 ... 200.00 Aranyos névekmény a fordulatszam szabalyz6 szamara. 100 =1
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23.02 Integration time
(Integralasi id6)

%

xe

x e

Megadhat6 a fordulatszam szabalyzé integralasi ideje. Az
integralasi id6 megadja azt az aranyt, ahol a szabalyz6
kimenete elkezd valtozni, ha a hibaérték allando, és a
fordulatszam szabalyzé aranyos ndvekménye 1. Minél
révidebb az intergralasi id6, annal gyorsabb a folyamatos
hiba korrigalasa. Tul kicsi integralasi idénél a szabalyzas
instabil lesz.

Ha a paraméter érték nullara van bedllitva, a szabalyzé |
tagja inaktiv.

Az Anti-windup funkcié (elintegralds megakadalyozasa)
ledllitja az integrator tagot, ha a szabalyz6 kimenete korlatolt.
Tekintse meg a 06.05 Limit word1 (Hatarérték sz61)
paramétert.

A lenti abra bemutatja a fordulatszam szabalyozé kimenetét
egy hibaugras utan, amikor a hiba allandé marad.

Szabalyzé kimenet
Névekmeény = K, = 1
T, = integralasi id6 > 0

Tp= derivalasi idé = 0

e = hiba érték

Y 1d6
T

Megjegyzés: ez a paraméter automatikusan beallitédik a
fordulatszam szabalyz6 automata hangol6 funkci¢ altal.
Tekintse meg a 23.20 PI tune mode (Pl finomhangolasi méd)
paramétert.

0.00 ... 600.00 s

Integralasi id6 a fordulatszam szabalyz6 szamara.

100=1s
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23.03 Derivation time Megadhat6 a fordulatszam szabalyz¢6 derivalasi ideje. A
(Derivalasi id6) differencialé hatas megemeli a szabalyoz6 kimenetét, ha a

hibaérték valtozik. A differencialasi idé ndvekedésével egyre
jobban névekszik a fordulatszam kimenet a valtozas alatt. Ha
a differencial6 tag nulla, a szabalyzé Pl szabalyzoként
mikaodik, egyébként, mint egy PID szabalyzé. A differencialas
miatt a vezérlés érzékenyebb a zavarokra.

A fordulatszam hiba derivaltat szirni kell egy alulateresztd
sz(irével, hogy a zavarokat eliminalni lehessen.

A lenti abra bemutatja a fordulatszam szabalyozo kimenetét
egy hibaugras utan, amikor a hiba allandé marad.

%
Vezérlé kimenet
Ky x Tp * Ae
P b T, K. x
s pxe >
4 .
s Hiba érték
Kpxe e = hiba érték
— >~ P
T, 1dé
Erésités = K, = 1
T, = Integralasi id6 > 0
Tp= Derivalasi idé > 0
Ts= Mintavételi id6= 250 ps
Ae = a hiba érték valtozasa két minta kdzott
Megjegyzés: csak akkor érdemes a paraméter értéket
valtoztatni, ha impulzus enkdder is hasznalatos.
0.000 ... 10.000 s Derivalasi id6 a fordulatszam szabalyz6 szamara. 1000=1s
23.04 Deriv filt time Megadhaté a derivalasi szlrd idéallandé. Tekintse meg a
(Derivalasi szlirési | 23.03 Derivation time (Derivalasi id6) paramétert.
id6)
0.0 ... 1000.0 ms Derivélasi sziré idéallandé. 10=1ms
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23.05

Acc comp DerTime
(Felfutasi
kompenzacioés
derivalasi id6)

Megadhato a derivalasi id6 a felfutasi (lefutasi) kompenzacio
szamara. Annak érdekében, hogy a felfutas alatt a inercia
kompenzalva legyen, a referencia derivaltja hozzaadodik a
fordulatszam szabalyzé kimenetéhez. A derivalt
mikddésével, hatdsaval kapcsolatban olvassa el a 23.03
Derivation time (Derivalasi id6) paramétert.

Megjegyzés: altalanos szabalyként, allitsa ezt a paramétert a
motor és a hajtott berendezés 6sszes mechanikai
idéallandojanak 50 és 100% kozotti értékére.

A lenti abra megadja a fordulatszam valaszokat abban az
esetben, ha egy nagy inerciaju terhelés rampa mentén
igyekszik gyorsulni.

Nincs felfutas kompenzacio:

%

— = Fordulatszam

Uzemi

1d6

Felfutas kompenzacio:

%

— Fordulatszam

Uzemi

1d6

0.00 ... 600.00 s

Felfutas kompenzalasi derivalasi id6.

100=1s

23.06

Acc comp Ftime
(Felfutasi
kompenzalasi
sz(irési id6)

Megadhaté a derivalasi sziiré id6éallandé a felfutas (lefutas)
kompenzacié szamara. Tekintse meg a 23.03 Derivation time
(Derivalasi id6) és 23.05 Acc comp DerTime (Felfutasi
kompenzaciés derivalasi id6) paramétereket.

Megjegyzés: ezt a paramétert automatikusan beéllitia a
fordulatszam szabalyzé automatikus finomhangolasi
paramétere (ha User médban van futtatva). Tekintse meg a
23.20P! tune mode (Pl finomhangolési méd) paramétert.

0.0 ... 1000.0 ms

Derivalasi szlrési id6allando a felfutdas kompenzalasahoz.

10=1ms
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23.07 Speed err Ftime Megadhato a fordulatszam hiba alulatereszté szlréjének
(Fordulatszam hiba | id6allanddja.
Sz(irési id6) Ha a hasznalt fordulatszam referencia gyorsan valtozik, a
lehetséges interferenciat a fordulatszam mérés soran
szlirhetéek a fordulatszam hiba sziir6 segitségével. A
hulldamossag csokkentése a szlirével fordulatszam
szabdlyoz6 finomhangolasi promlémakat okozhat. A hosszu
sz(rési idéallando és a gyors felfutasi id6 ellent mond
egymasnak. A nagyon hosszu szlirési id6 instabil
szabdlyozast eredményez.
0.0 ... 1000.0 ms Fordulatszam hiba szirési id6allandé. 0 = sz(rés tiltva. 10=1ms
23.08 Speed additive Meghatarozza a rampazas utan hozaadando fordulatszam
(Fordulatszam referenciat.
tobblet) Megjegyzés: biztonsagi okokbdl a tébblet nem
engedélyezett, ha a megallasi (stop) funkcidk aktivak.
Zero Nulla fordultszam tébblet. 0
Al1 scaled 02.05 Al1 scaled (Al1 skélazott) (tekintse meg a 719. oldalt). | 1073742341
Al2 scaled 02.07 Al2 scaled (Al2 skalazott) (tekintse meg a 719. oldalt). | 1073742343
FBA ref1 02.26 FBA main ref1 (Terepi Busz Adapter f6 ref1) (tekintse | 1073742362
meg a 7123. oldalt).
FBA ref2 02.27 FBA main ref2 (Terepi Busz Adapter f6 ref2) (tekintse | 1073742363
meg a 7124. oldalt).
D2D ref1 02.32 D2D ref1 (D2D ref1) (tekintse meg a 7124. oldalt). 1073742368
D2D ref2 02.33 D2D ref2 (D2D ref2) (tekintse meg a 7124. oldalt). 1073742369
PID out 04.05 Process PID out (Foly PID ki) (tekintse meg a 730. 1073742853
oldalt).
Pointer Erték pointer beallitas (tekintse meg a Kifejezések és -
réviditések fejezetet a 112. oldalon).
23.09 Max torq sp ctrl Meghatarozza a maximalis fordulatszam szabalyz6 kimeneti
(Maximalis nyomatékot.
nyomaték ford.sz.
szabalyozas)
-1600.0 ... 1600.0% | Maximalis fordulatszam szabalyozé6 kimeneti nyomaték. 10=1%
23.10 Min torq sp ctrl Megadhat6 a minimalis fordulatszam szabalyzé kimeneti
(Minimalis nyomatéka.
nyomaték ford.sz.
szabalyozas)
-1600.0 ... 1600.0% | Minimalis fordulatszam szabalyozé kimeneti nyomaték. 10=1%
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23.11  SpeedErr winFunc
(Ford.sz. hiba abl.

funkcio)

Engedélyezi vagy letiltja a fordulatszam hiba ablak
szabalyozast.
A fordulatszam hiba ablak szabalyozas egy fordulatszam
felugyeleti funkciot kinal a nyomatékvezérelt hajtas szamara.
A Hozzaadas (Add) mmiikddési méd hasznalatos a
fordulatszam ablak funkciéval. Tekintse meg a 12.03 és 12.05
paramétereket. A funkcié figyeli a fordulatszam hiba értéket,
(fordulatszam referencia - Gizemi fordulatszam). A normal
mikédési tartomanyban az ablak szabalyozas nullan tartja a
fordulatszam szabalyzé bemenetét. A fordulatszam
szabalyzé csak akkor lesz meghivva, ha
+ afordulatszam hiba meghaladja az ablak felsé szakaszat
(23.12 SpeedErr win hi (Ford. sz. hiba ablak felsé)
paraméter), vagy
* anegativ fordulatszam hiba abszolut értéke meghaladja
az ablak als6 szakaszat (hatarértékét) (23.13 SpeedErr
win lo (Ford. sz. hiba ablak als6) paraméter).
Ha a fordulatszam hiba kiker(l a figyelt “ablakbdl”, a hiba
érték hatarértéket tullépé része dsszekottetésbe kertil a
fordulatszam szabalyozdval. A fordulatszam szabalyzé egy, a
bemenet és a fordulatszam szabalyzé névekményével
aranyos referenciat allit elé (23.01 Proport gain (Aranyos
névekmény) paraméter), amelyet a nyomaték valaszté
hozzaad a nyomaték referenciahoz. Az eredmény belsé
nyomaték referenciaként lesz felhasznalva a hajtas szamara.
Példa: egy terhelésveszteséges allapotban a belsé nyomaték
referencia csdkken, hogy megakadalyozza a motor
fordulatszdmanak megugrasat. Ha az ablak szabalyozas
inaktiv, a motor fordulatszam addig névekszik, amig el nem
éri a hajtas fordulatszam korlatjat.

Disabled

A fordulatszam hiba ablak szabalyozas inaktiv.

Absolute

A fordulatszam hiba ablak szabalyozas aktiv. A 23.12
SpeedErr win hi (Ford. sz. hiba ablak fels6) és 23.13
SpeedErr win lo (Ford. sz. hiba ablak als6) paraméterekkel
megadott hatarok abszolut értékiek. A hajtas forgasi iranya
meghatarozza, hogy melyik hatarérték lett negalva. Példaul,
a negativ oldali forgasnal, a felsd korlat 23.13 SpeedErr win
lo (Ford. sz. hiba ablak alsd) értékd, az also korlat pedig a
negalt 23.12 SpeedErr win hi (Ford. sz. hiba ablak fels6)
paraméter.

Relative

A fordulatszam hiba ablak szabalyozas aktiv. A 23.12
SpeedErr win hi (Ford. sz. hiba ablak felsé) és 23.13
SpeedErr win lo (Ford. sz. hiba ablak alsé) paraméterekkel
meghatarozott hatérértékek a fordultszam referenciaval
aranyosak. A felsé hatarérték mindig a 23.12 SpeedErr win hi
(Ford. sz. hiba ablak felsé), és az als6 pedig a negalt 23.13
SpeedErr win lo (Ford. sz. hiba ablak als6) paraméter.

23.12

SpeedErr win hi
(Ford. sz. hiba
ablak felsd)

Megadhaté a fordulatszam hiba ablak felsd hatara. A 23.11
SpeedErr winFunc (Ford.sz. hiba abl. funkcié) paraméter
beallitasatol fliggéen ez egy abszolut érték, vagy a
fordulatszam fliggvénye is lehet.

0 ... 3000 rpm

A fordulatszam hiba ablak felsé hatara.

1=1rpm

23.13

SpeedErr win lo
(Ford. sz. hiba
ablak alsé)

Megadhaté a fordulatszam hiba ablak alsé hatara. A 23.71
SpeedErr winFunc (Ford.sz. hiba abl. funkcié) paraméter
beallitasatol fliggéen ez egy abszolut érték, vagy a
fordulatszam fliggvénye is lehet.




Paraméterek 213

Sorsz Név/Erték Leiras FbEq

0 ... 3000 rpm A fordulatszam hiba ablak also6 hatara. 1=1rpm
23.14 Drooping rate Megadhato a fordulatszam esési rata (a motor névleges

(Fordulatszam fordulatszamahoz képesti, szazalékos értékben). A

esési rata) fordulatszam esés enyhén csokkenti a hajtas fordulatszamat,

ha a hajtas terhelés ndvekszik. Az izemi fordulatszam
csOkkenése egy bizonyos ponton fligg a beallitott
fordulatszam esési ratatdl, és a hajtas terhelésétdl (=
nyomaték referencia / fordulatszam szabalyozé kimenet).
100%-os fordulatszam szabalyzé kimenetnél a fordulatszam
esés a névleges szinten helyezkedik el, azaz megegyezik
ezen paraméter értékével. A fordulatszam esési hatas
linearisan csokken, a nulla értékig, a csdkkend terhelés
fliggvényében.

A fordulatszam esési rata pl. a terhelés megosztas soran
hasznalhatd, a Master/Follower kapcsolatban lizemel6, tobb
hajtas esetén. A Master/Follower alkalmazas soran a motor
tengelyek 6ssze vannak kapcsolva egymassal.

A folyamat szamara a legmegfelelébb fordulatszam esési rata
esetenként eltérd, a gyakorlatban sziikséges prébalgatassal
meghatarozni.

Fordulatszam csékkenés= fordulatszam szabalyzé kimenet x fordulatszam esés x max.
fordulatszam

Példa: a fordulatszam szabalyzé kimenet 50%-on van, a fordulatszam esési rata 1%, a
maximalis hajtas fordulatszam pedig 1500 rpm.

A motor
fordulatszam %-
ban, i névleges
értékhez képest

Nincs fordulatszamesés

100% —_—— ]
= . == =— = 23.14 Drooping rate (Fordulatszam
Fordulatszamesés | esési rata)

| Fordulatszam  / Hajtas terhelés
1 szabq"zzé kimenet/ %

100%

0.00 ... 100.00% Fordulatszamesési rata. 100 = 1%
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23.15 Pl adapt max sp (Pl
adapt. maximalis
fordulatszam)

1.000

23.17 Pcoef at min sp (P egyitthato
min. fordulatszamon) vagy 23.18
Icoef at min sp (I egyitthaté min.

Maximalis Gzemi fordulatszam a fordulatszam szabalyzé
adatpacidjahoz.

A fordulatszam szabalyozé ndvekménye és integralasi ideje
alkalmazhat6 az Gizemi fordulatszam szerint. Ez a
névekmény (23.01 Proport gain (Arédnyos névekmény)) és az
integralasi id6 (23.02 Integration time (Integralasi id6))
szorzataként Iétrehozott egyutthatékkal valésithaté meg,
bizonyos fordulatszamokon. A ndvekmény és az intergralasi
idd egyutthatdi egyedileg kerlilnek meghatarozasra.

Ha az izemi fordulatszam kisebb vagy egyenlé a 23.16 P/
adapt min sp (Pl adapt min. ford.sz) értékkel a 23.01 Proport
gain (Arédnyos névekmény) és 23.02 Integration time
(Integrélasi id6) értékek 6sszeszorzdédnak a 23.17 Pcoef at
min sp (P egyiitthaté min. fordulatszamon) és 23.18 Icoef at
min sp (I egytitthaté min. fordulatszamon) értékekkel.

Ha az lGzemi fordulatszam egyenlé vagy nagyobb, mint a
23.15 Pl adapt max sp (Pl adapt. maximalis fordulatszam)
paraméter, nincs adaptacid; mas szavakkal, a 23.01 Proport
gain (Aranyos névekmény) és 23.02 Integration time
(Integrélasi id6) paraméterek 6nmagukban lesznek
alkalmazva.

A 23.16 Pl adapt min sp (Pl adapt min. ford.sz) és 23.15 PI
adapt max sp (Pl adapt. maximalis fordulatszam)
paraméterek kdzott az egyitthatok linearisan szamitédnak, a
téréspontok alapjan.

Egydtthato a K, vagy T, értékekhez

_ Uzemi
fordulatszam

0 23.16 Pl adapt min 23.15 Pl adapt (rpm)

sp (Pl adapt min. max sp (Pl adapt.
ford.sz) maximalis
Kp = Proporcionalis nGvekmény
T, = Integralasi id6

adaptacioéhoz.

0 ... 30000 rpm Maximalis (zemi fordulatszam a fordulatszam szabalyzé 1=1rpm
adaptacioéhoz.
23.16 Pl adapt min sp (Pl | Minimalis Gzemi fordulatszam a fordulatszam szabalyzo
adapt min. ford.sz) | adatpacidjahoz. Tekintse meg a 23.715 Pl adapt max sp (Pl
adapt. maximalis fordulatszam) paramétert.
0 ... 30000 rpm Maximalis zemi fordulatszam a fordulatszam szabalyzé 1=1rpm

23.17 Pcoef at min sp (P
egyutthaté min.
fordulatszamon)

Aranyos névekmény egyltthaté az Gzemi minimalis
fordulatszamon. Tekintse meg a 23.15 Pl adapt max sp (Pl
adapt. maximalis fordulatszam) paramétert.
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0.000 ... 10.000

Aranyos névekmény egyutthatd az tizemi minimalis
fordulatszamon.

1000 =1

23.18

Icoef at min sp (I
egydutthatd min.
fordulatszamon)

Integralasi id6 egyutthaté a maximalis Gizemi fordulatszamon.
Tekintse meg a 23.15 Pl adapt max sp (Pl adapt. maximalis
fordulatszam) paramétert.

0.000 ... 10.000

Integralasi id6 egyitthaté a minimalis Gzemi fordulatszamon.

1000 =1

23.20

Pl tune mode (PI
finomhangolasi
maod)

Aktivalja a fordulatszam automatikus finomhangolasi funkcioét.

Az automatikus finomhangolas automatikusan bedllitja a
23.01 Proport gain (Arényos névekmény) és 23.02
Integration time (Integralasi id6) paramétereket, gy mint a
01.31 Mech time const (Mechanikai id6alland6) paramétert.
Ha az User automatikus finomhangolas lett kivalasztva, a
23.07 Speed err Ftime (Fordulatszam hiba Sziirési id6)
paraméter akkor is automatikusan lesz beallitva.
Az automatikus finomhangolasi rutin allapota a 06.03 Speed
ctrl stat (Ford. sz. vez. allap) paraméterben megtakinthetd.
FIGYELMEZTETES! Az automata finomhangolasi
rutin soran a motor el fogja érni a nyomaték- és
aramkorlatokat. BIZONYOSODJON MEG ARROL,
HOGY A MOTOR INDITASA BIZTONSAGOS,
MIELOTT AZ AUTOMATIKUS FINOMHANGOLAS RUTINT
ELINDITJA!
Megjegyzés:
« az automatikus finomhangolas hasznalata el6tt a
kovetkezd paramétereket kellene beallitani:

* minden paramétert be kell allitani az inditas soran, gy,
ahogy az az ACS850 (Standard Vezérléprogram) Gyors
Telepitési és lizembe helyezési utmutaté
dokumentumban részletezve van:

* 19.01 Speed scaling (fordulatszam skalazas),
* 19.03 MotorSpeed filt (Motor ford.sz. sz(irés),
* 19.06 Zero speed limit (Nulla fordulatszam korlat).

» Fordulatszam referencia rampa beallitasok a 22 Speed
ref ramp (Fordulatszam referencia rampa) csoportban

* 23.07 Speed err Ftime (Fordulatszam hiba Sz(irési idé).

* A hajtas helyi vezérlési moédban kell, hogy legyen, és meg
kell, hogy alljon, miel6tt az automata finomhangolas meg
lesz hivva.

« Miutan meg lett hivva az automatikus finomhangolas ezzel
a paraméterrel, inditsa el a hajtast 20 masodpercen beliil.

« Varjon, amig az automatikus hangolasi moéd befejezédik,
(ez a paraméter a Done értékre valt). A rutin megallithaté a
hajtas megallitasaval.

« Ellenérizze az automatikus finomhangolasi funkcio altal
beallitott paraméterek értékeit.

Tekintse meg a Fordulatszam szabalyzé finomhangolas

fejezetet is a 63. oldalon.

Done

Nem lett kérvényezve a finomhangolas (normal mikoédés).
A paraméter szintén visszatér ehhez az értékhez, miutan az
automatikus finomhangolas befejez6détt.

Smooth

Fordulatszam szabalyozé automatikus finomhangolas
kérvényezés az elére bedllitott paraméterekkel, az
egyenletes, lagy miikodéseért.
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Middle Fordulatszam szabalyozé automatikus finomhangolas 2
kérvényezés az elére beallitott paraméterekkel, a kozepesen
erds beallitasokeért.
Tight Fordulatszam szabalyozé automatikus finomhangolas 3
kérvényezés az elbre beallitott paraméterekkel, a
legszigorubb beallitasokért.
User Fordulatszam szabalyozé automatikus finomhangolas 4
kérvényezés a Tune bandwidth (Savszélesség hangolas) és
23.22 Tune damping (Hangolas csillapitas) paraméterek altal
meghatarozott beallitasokkal.
23.21 Tune bandwidth Fordulatszam szabalyozé savszélesség az automatikus
(Savszélesség finomhangolasi folyamathoz,az User médban (tekintse meg a
hangolas) 23.20 PI tune mode (Pl finomhangolasi méd) paramétert).
A nagyobb savszélesség korlatozott fordulatszam szabalyzé
beallitasokat eredményez.
00.00 ... 2000.00 Savszélesség hangolas az User automatikus finomhangolasi | 100 = 1 Hz
Hz modhoz.
23.22 Tune damping Fordulatszam szabalyozé csillapitas az automatikus
(Hangolas finomhangolasi folyamat szamara. az User médban (tekintse
csillapitas) meg a 23.20 PI tune mode (P! finomhangolasi méd)
paramétert).
A nagyobb csillapitas biztonsagosabb és lagyabb miikodést
eredményez.
0.0 ... 200.0 Fordulatszam szabalyzo csillapitds az User finomhangolasi 10=1
mod szamara.
24 Torque ref Nyomaték referencia kivalasztas, korlatozas és modositasi
(Nyomaték referencia) | beallitasok.
24.01 Torq ref1 sel Megadhat6 a nyomaték referencia 1 forrasa.
(Nyomaték ref1
kivalasztas)
Zero Nincs nyomaték referencia kivalasztva. 0
Al1 scaled 02.05 Al1 scaled (Al1 skalazott) (tekintse meg a 719. oldalt). | 1073742341
Al2 scaled 02.07 Al2 scaled (Al2 skalazott) (tekintse meg a 119. oldalt). | 1073742343
FBA ref1 02.26 FBA main ref1 (Terepi Busz Adapter f6 ref1) (tekintse | 1073742362
meg a 7123. oldalt).
FBA ref2 02.27 FBA main ref2 (Terepi Busz Adapter f6 ref2) (tekintse | 1073742363
meg a 7124. oldalt).
D2D ref1 02.32 D2D ref1 (D2D ref1) (tekintse meg a 7124. oldalt). 1073742368
D2D ref2 02.33 D2D ref2 (D2D ref2) (tekintse meg a 7124. oldalt). 1073742369
Panel 02.34 Panel ref (Panel referencia) (tekintse meg a 7124. 1073742370
oldalt).
EFB ref1 02.38 EFB main ref1 (Beépitett terepibusz f6 ref1) (tekintse 1073742374
meg a 128. oldalt).
EFB ref2 02.39 EFB main ref2 (Beépitett terepibusz f6 ref2) (tekintse 1073742375
meg a 128. oldalt).
PID out 04.05 Process PID out (Foly PID ki) (tekintse meg a 730. 1073742853
oldalt).
Pointer Erték pointer beallitas (tekintse meg a Kifejezések és -

réviditések fejezetet a 112. oldalon).




Paraméterek 217

Sorsz Név/Erték Leiras FbEq
24.02 Torq ref add sel Megadhat6 a nyomaték referencia ndvekmeény forrasa. Mivel
(Nyomaték ref adas | a referencia a nyomaték referencia kivalasztas utan
kivalasztas) novelddik, igy a paraméter fordulatszam és nyomaték
vezérlési modok esetén is alkalmazhato.
Megjegyzés: biztonsagi okokbdl, ez a referencia nbvekmény
nem alkalmazhatd, ha a megallasi (stop) funkcié aktiv.
Zero Nincs nyomaték referencia kivalasztva. 0
Al1 scaled 02.05 Al1 scaled (Al1 skalazott) (tekintse meg a 719. oldalt). | 1073742341
Al2 scaled 02.07 Al2 scaled (Al2 skéalazott) (tekintse meg a 719. oldalt). | 1073742343
FBA ref1 02.26 FBA main ref1 (Terepi Busz Adapter f6 ref1) (tekintse | 1073742362
meg a 7123. oldalt).
FBA ref2 02.27 FBA main ref2 (Terepi Busz Adapter 6 ref2) (tekintse | 1073742363
meg a 124. oldalt).
D2D ref1 02.32 D2D ref1 (D2D ref1) (tekintse meg a 724. oldalt). 1073742368
D2D ref2 02.33 D2D ref2 (D2D ref2) (tekintse meg a 724. oldalt). 1073742369
Panel 02.34 Panel ref (Panel referencia) (tekintse meg a 124. 1073742370
oldalt).
EFB ref1 02.38 EFB main ref1 (Beépitett terepibusz f6 ref1) (tekintse 1073742374
meg a 128. oldalt).
EFB ref2 02.39 EFB main ref2 (Beépitett terepibusz f6 ref2) (tekintse 1073742375
meg a 128. oldalt).
PID out 04.05 Process PID out (Foly PID ki) (tekintse meg a 130. 1073742853
oldalt).
Pointer Erték pointer beallitas (tekintse meg a Kifejezések és -
réviditések fejezetet a 112. oldalon).
24.03 Maximum torq ref Meghatarozza a maximalis nyomaték referenciat.
(Maximalis
nyomaték
referencia)
0.0 ... 1000.0% Maximéalis nyomaték referencia. 10=1%
24.04 Minimum torq ref Megadhaté a minimalis nyomaték referencia.
(Minimalis
nyomaték
referencia)
-1000.0 ... 0.0% Minimalis nyomaték referencia. 10=1%
24.05 Load share A megfeleld szintre skalazhatd a nyomaték referencia (a
(Terhelés nyomaték referencia a kivalasztott értékkel szorzédik).
megosztas)
-8.000 ... 8.000 Nyomaték referencia skalazas. 1000 =1
24.06 Torqg ramp up Megadhat6 a nyomaték referencia rampa felfutasi ideje, azaz
(Nyomaték rampa az id6tartam, amelly a referencia szamara szlikséges, hogy
fel) nulla értékrél elérje a névleges motor nyomatékot.
0.000 ... 60.000 s Nyomaték referencia felfutasi id6. 1000=1s
24.07 Torqg ramp down Megadhat6 a nyomaték referencia rampa lefutasi ideje, azaz
(Nyomaték rampa az id6tartam, amelly a referencia szamara szlkséges, hogy a
le) névleges motor nyomaték értékrél lecsokkenjen a nulla.
értékre.
0.000 ... 60.000 s Nyomaték referencia lefutasi id6. 1000=1s
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25 Critical speed Az elkeriilendd, kritikus fordulatszamok beallitasa (vagy
(Kritikus fordulatszam) fordulatszam tartomanyok), amelyek pl. a mechanikai
rezonancaval kapcsolatos problémakat idézhetnek el6.
25.01 Crit speed sel Engedélyeziltiltja a kritikus fordulatszamok funkciét.
(Kritikus Példa: a ventilator 540 és 690 rpm, illetve 1380 és 1560 rpm
fordulatszam kozétt rezeg (rezonal). Ahhoz, hogy a hajtas atugorja ezeket
valasztas) a tartomanyokat:
« aktivalja a kritikus fordulatszamok funkciét,
« dllitsa be a kritikus fordulatszam tartomanyokat a lenti abra
alapjan.
Motor
fordulatszam
(rom)
1560
1380 |- - - - - - - -
690 - - - ] ]
540 |- - L
1 2 3 4 Hajtas
fordulatszam
(rom)
1 25.02. par. = 540 rpm
2 25.03. par. = 690 rpm
3 | 25.04. par. = 1380 rpm
4 | 25.05. par. = 1590 rpm
Disable Kritikus fordulatszamok tiltva. 0
Enable A Kritikus fordulatszamok engedélyezve. 1
25.02 Crit speed1 lo (Krit. | Meghatarozza az 1. kritikus fordulatszam tartomany alsé
fordulatszam1 korlatjat.
alacsony) Megjegyzés: az értéknek kisebbnek, vagy egyenlének kell
lennie a 25.03 Crit speed1 hi (Krit. fordulatszam1 magas)
paraméterrel.
-30000 ... 30000 Als6 korlat az 1. kritikus fordulatszam szamara. 1=1rpm
rpm
25.03 Crit speed1 hi (Krit. | Meghatarozza az 1. kritikus fordulatszam tartomany felsé
fordulatszam1 korlatjat.
magas) Megjegyzés: az értéknek nagyobbnak, vagy egyenlének kell
lennie a 25.02 Crit speed1 lo (Krit. fordulatszam1 alacsony)
paraméterrel.
-30000 ... 30000 Fels6 korlat az 1. kritikus fordulatszam szamara. 1=1rpm

rom
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25.04 Crit speed2 lo (Krit. | Meghatarozza a 2. kritikus fordulatszam tartomany alsé

fordulatszam2 korlatjat.
alacsony) Megjegyzés: az értéknek kisebbnek, vagy egyenlének kell
lennie a 25.05 Crit speed?2 hi (Krit. fordulatszam?2 magas)
paraméterrel.
-30000 ... 30000 Als6 korlat a 2. kritikus fordulatszam szamara. 1=1rpm
rpm
25.05 Crit speed2 hi (Krit. | Meghatarozza a 2. kritikus fordulatszam tartomany felsé
fordulatszam2 korlatjat.
magas) Megjegyzés: az értéknek nagyobbnak, vagy egyenlének kell
lennie a 25.04 Crit speed?2 lo (Krit. fordulatszam?2 alacsony)
paraméterrel.
-30000 ... 30000 Felsd korlat a 2. kritikus fordulatszam szamara. 1=1rpm
rpm
25.06 Crit speed3 lo (Krit. | Meghatarozza a 3. kritikus fordulatszam tartomany alsé
fordulatszam3 korlatjat.
alacsony) Megjegyzés: az értéknek kisebbnek, vagy egyenlének kell
lennie a 25.07 Crit speed3 hi (Krit. fordulatszam3 magas)
paraméterrel.
-30000 ... 30000 Alsé korlat a 3. kritikus fordulatszam szamara. 1=1rpm
rpm
25.07 Crit speed3 hi (Krit. | Meghatarozza a 3. kritikus fordulatszam tartomany felsé
fordulatszam3 korlatjat.
magas) Megjegyzés: az értéknek nagyobnak, vagy egyenlének kell
lennie a 25.06 Crit speed3 lo (Krit. fordulatszam3 alacsony)
paraméterrel.
-30000 ... 30000 Felsd korlat a 3. kritikus fordulatszam szamara. 1=1rpm
rpm
26 Constant speeds Allandé fordulatszam kivalasztas és értékek.
(Allandé Egy aktiv fordulatszam felllirja a hajtas fordulatszam

referenciajat. Tekintse meg az Allandé fordulatszamok

fordulatszamok) fejezetet a 63. oldalon.

26.01 Const speed func Megadhatd, hogy az allandé fordulatszamok hogyan

(Allando ford.sz. valaszthatoak ki, és, hogy a forgasirany figyelembe veheté-e,
funkcio) vagy nem, amikor az alland¢ fordulatszamok aktivalédnak.
Bit Név Informacio
0 Const speed 1 =Packed - Csomagban: 7 allandé fordulatszam valaszthaté ki, harom
mode forras kivalasztasaval, a 26.02, 26.03 és 26.04 paraméterek
megadasaval.

0 = Separate - Kilon: az 1, 2 és 3. allandé fordulatszam kulén
aktivalhaté a 26.02, 26.03 és 26.04 paraméterekben megadott
forrasokkal. Konfliktus esetén, az alacsonyabb sorszamu fordulatszam
élvez nagyobb prioritast.

1 Dir ena 1 = Start dir - Inditasi irdany: az allandé fordulatszamok esetén a
forgasirany meghatarozasahoz az allandé fordulatszam beallitasasanak
eléjele (parameters 26.06...26.12) a forgasirany jellel kerdl
Osszeszorzasra (elbre: +1, visszafelé: -1). Példaul, ha a forgasirany jele
a visszafele forgast jelzi, és az aktiv allando fordulatszam szintén
negativ, akkor a hajtas el6re fogja hajtani a motort.

0 = Accord Par - A paraméter szerint: az allandé fordulatszam forgasi
ideje az allando fordulatszam beallitasai alapjan hatarozhat6é meg:
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26.02 Const speed sell Ha a 26.01 Const speed func (Allandé ford.sz. funkci6)
(Allandé paraméter 0. bitje 0 értéki, (Separate érték), megadhat6 az a
fordulatszam forras, amelyik aktivalja az allandé fordulatszam 1-et.
kivalasztas1) Ha a 26.01 Const speed func (Allandé ford.sz. funkcié)
paraméte 0. bitje 1 értéki (Packed érték), akkor ez a
paraméter és a 26.03 Const speed sel2 (Allandé
fordulatszam kivalasztas2) és 26.04 Const speed sel3
(Alandé ford.sz. kivalasztas 3) paraméterek megadjak azt a
harom forrast, amelyek aktivaljak az allandé
fordulatszamokat, a kévetkezdek szerint:
A 26.02 A 26.03 A 26.04 Allandé fordulatszam
paraméter altal |paraméter altal |paraméter altal |aktiv
meghatarozott | meghatarozott |meghatarozott
forras forras forras
0 0 0 Nincs
1 0 0 1. allandé fordulatszam
0 1 0 2. alland¢ fordulatszam
1 1 0 3. allando fordulatszam
0 0 1 4. alland¢ fordulatszam
1 0 1 5. alland¢ fordulatszam
0 1 1 6. allandé fordulatszam
1 1 1 7. alland¢ fordulatszam
DI1 DI1 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot) 1073742337
altal jelélve van, 0. bit).
DI2 DI2 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot) 1073807873
altal jeldlve van, 1. bit).
DI3 DI3 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot) 1073873409
dltal jeldlve van, 2. bit).
Dl4 Dl4 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot) 1073938945
altal jelélve van, 3. bit).
DI5 DI5 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot) 1074004481
altal jeldlve van, 4. bit).
Dl6 DI6 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot) 1074070017
dltal jeldlve van, 5. bit).
Const Bitpointer beallitas (tekintse meg a Kifejezések és réviditések | -
Poi fejezetet a 1712. oldalon).
ointer
26.03 Const speed sel2 Ha a 26.01 Const speed func (Allandé ford.sz. funkcié)
(Allandé paraméter 0. bitje 0 értéki, (Separate érték), megadhat6 az a
fordulatszam forras, amelyik aktivalja az allandé fordulatszam 2-t.
kivalasztas2) Ha a 26.01 Const speed func (Allandé ford.sz. funkcié)
paraméter 0. bitje 1 értékil (Packed érték), akkor ez a
paraméter és a 26.02 Const speed sel1 (Allandé
fordulatszam kivalasztas1) és 26.04 Const speed sel3
(Aland6 ford.sz. kivalasztas 3) paraméterek megadjak azt a
harom forrast, amelyek aktivaljak az allandé
fordulatszamokat.
Tekintse meg a 26.02 Const speed sel1 (Allandé
fordulatszam kivalasztas1) paraméternél talalhato tablat is.
DI1 DI1 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot) 1073742337

altal jelélve van, 0. bit).
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DI2 DI2 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI &llapot) 1073807873
altal jel6lve van, 1. bit).
DI3 DI3 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot) 1073873409
altal jeldlve van, 2. bit).
Dl4 Dl4 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot) 1073938945
altal jeldlve van, 3. bit).
DI5 DI5 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot) 1074004481
altal jel6lve van, 4. bit).
DI6 DI6 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot) 1074070017
altal jeldlve van, 5. bit).
Const Bitpointer beallitas (tekintse meg a Kifejezések és réviditések | -
Poi fejezetet a 1712. oldalon).
ointer
26.04 Const speed sel3 Ha a 26.01 Const speed func (Allandé ford.sz. funkcié)
(Alando ford.sz. paraméter 0. bitje 0 értékd, (Separate érték), megadhat6 az a
kivalasztas 3) forras, amelyik aktivélja az allandé fordulatszam 3-at.
Ha a 26.01 Const speed func (Allandé ford.sz. funkcic)
paraméter 0. bitje 1 értékl (Packed érték), akkor ez a
paraméter és a 26.02 Const speed sel1 (Allandé
fordulatszam kivalasztas1) és 26.03 Const speed sel2
(Allandé fordulatszam kivalasztas2) paraméterek megadjak
azt a harom forrast, amelyek aktivaljak az allandé
fordulatszamokat.
Tekintse meg a 26.02 Const speed selt (Allandé
fordulatszam kivalasztas1) paraméternél talalhato tablat is.
DI1 DI1 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot) 1073742337
altal jeldlve van, 0. bit).
DI2 DI2 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot) 1073807873
altal jel6lve van, 1. bit).
DI3 DI3 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot) 1073873409
altal jelSlve van, 2. bit).
Dl4 Dl4 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot) 1073938945
altal jeldlve van, 3. bit).
DI5 DI5 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI &llapot) 1074004481
altal jel6lve van, 4. bit).
DI6 DI6 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot) 1074070017
altal jeldlve van, 5. bit).
Const Bitpointer beallitas (tekintse meg a Kifejezések és réviditések | -
Poi fejezetet a 772. oldalon).
ointer
26.06 Const speed1 Meghatarozza az 1. allandé fordulatszamot.
(Allandé
fordulatszam1)
-30000 ... 30000 1. allandé fordulatszam. 1=1rpm
rpm
26.07 Const speed2 Meghatarozza a 2. alland6 fordulatszamot.
(Allandé
fordulatszam?2)
-30000 ... 30000 2. dllando6 fordulatszam. 1=1rpm

rom
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26.08 Const speed3 Meghatéarozza a 3. alland6 fordulatszamot.
(Allandd
fordulatszam3)
-30000 ... 30000 3. alland¢ fordulatszam. 1=1rpm
rpm
26.09 Const speed4 Meghatéarozza a 4. alland6 fordulatszamot.
(Allandé
fordulatszam4)
-30000 ... 30000 4. allando fordulatszam. 1=1rpm
rpm
26.10 Const speed5 Meghatéarozza az 5. allandé fordulatszamot.
(Allandd
fordulatszam5)
-30000 ... 30000 5. allando fordulatszam. 1=1rpm
rpm
26.11  Const speed6 Meghatéarozza a 6. alland6 fordulatszamot.
(Allandd
fordulatszam6)
-30000 ... 30000 6. allando fordulatszam. 1=1rpm
rpm
26.12 Const speed7 Meghatéarozza a 7. alland6 fordulatszamot.
(Allandé
fordulatszam?7)
-30000 ... 30000 7. allandé fordulatszam. 1=1rpm
rpm
27 Process PID Folyamat PID szabalyozas beallitasa.
(Folyamat PID) Tekintse meg a Folyamat PID szabalyozas fejezetet is a 75.
oldalon.
27.01 PID setpoint sel Megadhaté a PID szabalyozé szamara az alapjel (referencia)
(PID alapjel forrasa.
kivalasztas)
Zero Nulla referencia. 0
Al1 scaled 02.05 Al1 scaled (Al1 skalazott) (tekintse meg a 779. oldalt). | 1073742341
Al2 scaled 02.07 Al2 scaled (Al2 skalazott) (tekintse meg a 779. oldalt). | 1073742343
FBA ref1 02.26 FBA main ref1 (Terepi Busz Adapter f6 ref1) (tekintse | 1073742362
meg a 7123. oldalt).
FBA ref2 02.27 FBA main ref2 (Terepi Busz Adapter f6 ref2) (tekintse | 1073742363
meg a 124. oldalt).
D2D ref1 02.32 D2D ref1 (D2D ref1) (tekintse meg a 7124. oldalt). 1073742368
D2D ref2 02.33 D2D ref2 (D2D ref2) (tekintse meg a 7124. oldalt). 1073742369
Panel 02.34 Panel ref (Panel referencia) (tekintse meg a 7124. 1073742370
oldalt).
EFB ref1 02.38 EFB main ref1 (Beépitett terepibusz 6 ref1) (tekintse 1073742374
meg a 128. oldalt).
EFB ref2 02.39 EFB main ref2 (Beépitett terepibusz f6 ref2) (tekintse 1073742375
meg a 7128. oldalt).
Pointer Erték pointer beallitas (tekintse meg a Kifejezések és -

roviditések fejezetet a 112. oldalon).
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27.02 PID fbk func (PID Megadhato, hogy hogyan legyen kalkulalva a végs6 folyamat
visszacsatolas visszacsatolas a 27.03 PID fbk1 src (PID visszacsatolas1
funkcio) forréas) és 27.04 PID fbk2 src (PID visszacsatolas2 forras)
paraméterek altal megadott forrasokbol.
Act1 Az 1. folyamat visszacsatolas hasznalatos. 0
Add Az 1. és a 2. visszacsatolas dsszege. 1
Sub A 2. visszacsatolas kivonddik az 1. visszacsatolasbol. 2
Mul A visszacsatolas 1 8sszeszorozva a visszacsatolas 2-vel. 3
div Az 1. visszacsatolas el van osztva a 2. visszacsatolassal. 4
Max A két visszacsatolas koézll a nagyobbik hasznalatos. 5
Min A két visszacsatolas kozil a kisebbik hasznalatos. 6
Sqrt sub A (visszacsatolas 1 — visszacsatolas 2) négyzetgyoke. 7
Sqrt add A visszacsatolas 1 négyzetgy6ke + visszacsatolas 2 8
négyzetgyoke.
27.03 PID fbk1 src (PID Megadhaté az 1. folyamat visszacsatolas forrasa.
visszacsatolas1
forras)
Zero Nulla referencia. 0
Al1 scaled 02.05 Al1 scaled (Al1 skalazott) (tekintse meg a 719. oldalt). | 1073742341
Al2 scaled 02.07 Al2 scaled (Al2 skéalazott) (tekintse meg a 719. oldalt). | 1073742343
FBA ref1 02.26 FBA main ref1 (Terepi Busz Adapter f6 ref1) (tekintse | 1073742362
meg a 123. oldalt).
FBA ref2 02.27 FBA main ref2 (Terepi Busz Adapter 6 ref2) (tekintse 1073742363
meg a 124. oldalt).
D2D ref1 02.32 D2D ref1 (D2D ref1) (tekintse meg a 724. oldalt). 1073742368
D2D ref2 02.33 D2D ref2 (D2D ref2) (tekintse meg a 724. oldalt). 1073742369
Panel 02.34 Panel ref (Panel referencia) (tekintse meg a 7124. 1073742374
oldalt).
EFB ref1 02.38 EFB main ref1 (Beépitett terepibusz f6 ref1) (tekintse 1073742375
meg a 128. oldalt).
EFB ref2 02.39 EFB main ref2 (Beépitett terepibusz f6 ref2) (tekintse 1073742854
meg a 128. oldalt).
Pointer Erték pointer beallitas (tekintse meg a Kifejezések és -
réviditések fejezetet a 112. oldalon).
27.04 PID fbk2 src (PID Megadhat6 a 2. folyamat visszacsatolas forrasa.
visszacsatolas2
forras)
Zero Nulla referencia. 0
Al1 scaled 02.05 Al1 scaled (Al1 skalazott) (tekintse meg a 719. oldalt). | 1073742341
Al2 scaled 02.07 Al2 scaled (Al2 skéalazott) (tekintse meg a 719. oldalt). | 1073742343
FBA ref1 02.26 FBA main ref1 (Terepi Busz Adapter f6 ref1) (tekintse | 1073742362
meg a 7123. oldalt).
FBA ref2 02.27 FBA main ref2 (Terepi Busz Adapter 6 ref2) (tekintse | 1073742363
meg a 124. oldalt).
D2D ref1 02.32 D2D ref1 (D2D ref1) (tekintse meg a 724. oldalt). 1073742368
D2D ref2 02.33 D2D ref2 (D2D ref2) (tekintse meg a 724. oldalt). 1073742369
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Panel 02.34 Panel ref (Panel referencia) (tekintse meg a 124. 1073742374
oldalt).
EFB ref1 02.38 EFB main ref1 (Beépitett terepibusz f6 ref1) (tekintse 1073742375
meg a 128. oldalt).
EFB ref2 02.39 EFB main ref2 (Beépitett terepibusz f6 ref2) (tekintse 1073742854
meg a 7128. oldalt).
Pointer Erték pointer beallitas (tekintse meg a Kifejezések és -
roviditések fejezetet a 112. oldalon).
27.05 PID fbk1 max (PID | Maximalis érték az 1. folyamat valtozé szamara.
visszacsatolas1
maximum)
-32768.00 ... Maximalis érték az 1. folyamat valtozé szamara. 100 =1
32768.00
27.06 PID fbk1 min (PID | Az 1. folyamat visszacsatolas minimalis értéke.
visszacsatolas1
minimum)
-32768.00 ... Az 1. folyamat visszacsatolas minimalis értéke. 100 =1
32768.00
27.07 PID fbk2 max (PID | Maximalis érték a 2. folyamat valtozé szamara.
visszacsatolas2
maximum)
-32768.00 ... Maximalis érték a 2. folyamat valtozé szamara. 100 =1
32768.00
27.08 PID fbk2 min (PID | A 2. folyamat visszacsatolas minimalis értéke.
visszacsatolas2
minimum)
-32768.00 ... A 2. folyamat visszacsatolas minimalis értéke. 100 =1
32768.00
27.09 PID fbk gain (PID Szorzészam a PID szabalyz6 végsé visszacsatolasi
visszacsatolas értékének skalazasahoz.
névekmeény)
-32.768 ... 32.767 | PID visszacsatolas ndvekmény. 1000 =1
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27.10 PID fbk ftime (PID | Meghatarozza azt az idéallandot, amelyen keresztll a

visszacsatolas folyamat visszacsatolas a PID szabalyozéhoz csatlakozik.
sz(rési id6éallando)
0.000 ... 30.000s | Sziirési idéallandé. 1000=1s
0,
% Y Sziretlen jel
100
63 "S> szirtjel
— t
T
O=1x(1-¢M)
| = sz(ir6 bemenet (Iépés)
O = sziir6 kimenet
t=id6
T =szlirési idéallandd
27.12 PID gain (PID Meghatéarozza a folyamat PID szabalyoz6 ndvekményét.
névekmény) Tekintse meg a 27.13 PID integ time (PID integralasi idé)
paramétert.
0.00 ... 100.00 N&évekmény a PID szabalyoz6 szamara. 100 =1

27.13 PID integ time (PID | Meghatarozza a folyamat PID szabalyoz¢ integralasi idejét.
integralasi id6)
Hiba/szabalyzé kimenet

Gx|{ /
oer{ |
Tf 1dé
I

| = szabalyozé bemenet (hiba)

O = Szabalyzé kimenet

G = ndvekmény

Ti= integralasi id6
Megjegyzés: az érték O-ra torténd allitasa inaktivalja az “I”
részt, ezzel PD szabalyzéva alaktiva a PID szabalyzot.

0.00...320.00 s Integralasi id6 100=1s
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27.14 PID deriv time (PID | Megadhaté a derivalasi id6 a folyamat PID szabalyozé
derivalasi id6) szamara. A vezérlé kimenetén a derivativ komponens
kiszamitasa a két, egymast koveté hibaértéken alapszik (Ex.
1 and Ey), a kdvetkez6 képlet szerint:
PID DERIV TIME x (Ex - Ex.4)/Tg, ahol
Ts = 12 ms mintavételezési id6
E = Hiba = folyamat referencia - folyamat visszacsatolas.
0.00...10.00 s Derivalasi id6. 100=1s
27.15 PID deriv filter (PID | Megadhaté a folyamat PID szabalyzé derivativ
deriv. sz(rd) komponensének simitasara hsznalatos, 1 poélusu szird
idéallanddja.
0,
% / Sziretlen jel
100
63| |/~ szrtjel
— t
T
O=Ix(1-¢!M
| = sz(ir6 bemenet (Iépés)
O = sz{iré kimenet
t=id6
T =szlrési idéallando
0.00 ... 10.00 s Idéallando. 100=1s
27.16 PID errorinv (PID PID hiba inverzié. Ha az ezaltal a paraméter altal kivalasztott
hiba inv.) forras aktiv, a PID szabalyozé kimenetén levé hiba (folyamat
alapjel - folyamat visszacsatolas) invertalva lesz.
Const Bitpointer beallitas (tekintse meg a Kifejezések és réviditések | -
- fejezetet a 112. oldalon).
Pointer
27.17 PID mode (PID Aktivalja a PID szabalyozo kimenetének trimmelési
mad) funkcigjat. A trimmelés hasznalataval lehetévé valik, hogy a
hajtas refereciajanal figyelembe vehetd legyen egy korrekcids
egyutthatd is.
Direct Az aranyos értékbeallitas nincs hasznalva. 0
Prop speed A PID szabalyoz6 kimenet trimmelve van a fordulatszam 1
aranyaban.
Prop torque A PID szabalyoz6 kimenet trimmelve van a nyomaték 2
aranyaban.
27.18 PID maximum (PID | Megadhaté a maximalis korlat a PID szabalyozé kimenete
maximum) szamara. A minimalis és a maximalis korlatok haszalataval
lehetéség nyilik a miikdési tartomany korlatozasara.
-32768.0 ... Maximalis korlat a PID szabalyozé kimenete szamara. 10=1
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27.19 PID minimum (PID | Megadhaté a maximalis korlat a PID szabalyozo6 kimenete
minimum) szamara. Tekintse meg a 27.18 PID maximum (PID
maximum) paramétert.
-32768.0 ... Minimalis korlat a PID szabalyozé kimenete szamara. 10=1
32768.0
27.20 PID bal ena (PID Megadhato az a forras, amely engedélyezi a PID kiegyenlité
kiegyenl. referenciat (tekintse meg a 27.21 PID bal ref (PID kiegyenl.
engedélyezés) referencia) paramétert).
1 = PID kiegyenlit6 referencia engedélyezve.
Dl4 DI4 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot) 1073938945
altal jel6lve van, 3. bit).
DI5 DI5 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot) 1074004481
altal jeldlve van, 4. bit).
DI6 DI6 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot) 1074070017
altal jel6lve van, 5. bit).
Const Bitpointer beallitas (tekintse meg a Kifejezések és roviditések | -
Poi fejezetet a 712. oldalon).
ointer
27.21 PID bal ref (PID Megadhaté a PID kiegyenlitd referencia. A PID szabalyzé
kiegyenl. kiemenete erre az értékre lesz allitva, ha a 27.20 PID bal ena
referencia) (PID kiegyenl. engedélyezés) paraméterrel kivalasztott forras
értéke 1.
-32768.0 ... PID kiegyenlitd referencia. 10=1
32768.0
27.22 Sleep mode (Alvo Aktivélja az alvo funkciot.
mod)
No Az alvo funkcid inaktiv. 0
Internal Az alvé funkcié automatikusan aktivalodik, és deaktivalodik, a | 1
27.23 Sleep level (Alvo szint) és 27.24 Sleep delay (Alvasi
késleltetés) paraméterek altal meghatarozott médon. Az
alvas és az alvasi késleltetések (27.24 Sleep delay (Alvasi
késleltetés) és 27.26 Wake up delay (Ebredési késleltetés))
érvényben vannak.
External Az alvo funkcid a 27.27 Sleep ena (Alvas engedélyezés) 2
paraméter altal kivalasztott forras altal aktivalhatd. Az alvé és
az ébredesi kesleltetések (27.24 Sleep delay (Alvasi
késleltetés) és 27.26 Wake up delay (Ebredési késleltetés))
érvényben vannak.
27.23 Sleep level (Alvd Megadhat6 az inditasi korlat az alvasi funkcié szamara. Ha a
szint) motor az alvasi késleltetésnél hosszabb ideig tartdzkodik az
adott érték alatt (27.24 Sleep delay (Alvasi késleltetés)), a
hajtas belép az Alvé modba.
-32768.0 ... Alvas inditasi szint. 10 =1 rpm
32768.0 rpm
27.24 Sleep delay (Alvasi | Megadhaté a késleltetés az alvas inditasi funkcié szamara.
késleltetés) Tekintse meg a 27.23 Sleep level (Alvé szint) paramétert.
Amikor a motor fordulatszama az alvo szint ala csokken, a
szamlalé elkezd szamlalni. Amikor a motor fordulatszama az
alvo szint felé emelkedik, a szamlalo visszaall alaphelyzetbe.
0.0...360.0s Alvas inditasi késleltetés. 10=1s
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27.25 Wake up level Megadhato6 az ébredési késleltetés az alvo funkcié szamara.
(Ebredési szint) A hajtas felébred, ha az lizemi folyamat jel a felébredési
szintnél nagyobb értéket veesz fel, és ez az ébredési
késleltetés idejénél tovabb tart (27.26 Wake up delay
(Ebredési késleltetés)).
0.0 ... 32768.0 Ebredési szint. 10=1
27.26 Wake up delay Megadhaté az ébredési késleltetés az alvo funkcio szamara.
(Ebredési Tekintse meg a 27.25 Wake up level (Ebredési szint)
késleltetés) paramétert. Ha az izemi folyamat értéke az ébredési szint
ala csokken, az ébredési szamlalo elindul. Ha az Gizemi
folyamat értéke atlépi az ébredési szintet, a szamlaléd
visszaall alaphelyzetbe.
0.0...360.0s Ebredés késleltetés. 10=1s
27.27 Sleep ena (Alvas Megadhato egy forras, amely aktivalja az alvé médot, ha a
engedélyezés) 27.22 Sleep mode (Alvé méd) paraméter az External értékre
lett allitva.
DI1 DI1 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot) 1073742337
dltal jeldlve van, 0. bit).
DI2 DI2 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot) 1073807873
altal jelélve van, 1. bit).
DI3 DI3 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot) 1073873409
altal jeldlve van, 2. bit).
Dl4 D4 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot) 1073938945
dltal jeldlve van, 3. bit).
DI5 DI5 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot) 1074004481
altal jelélve van, 4. bit).
Dl6 DI6 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot) 1074070017
altal jeldlve van, 5. bit).
Const Bitpointer beallitas (tekintse meg a Kifejezések és réviditések | -
Poi fejezetet a 1712. oldalon).
ointer
27.30 PID enable (PID Meghatarozza a forrast, amely engedélyezi a PID vezérlést.
engedélyezve) Alapértelmezetten, a PID vezérlés engedélyezve van a hajtas
lizeme alatt.
1 = Folyamat PID engedélyezve.
Dl4 D4 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot) 1073938945
altal jelélve van, 3. bit).
DI5 DI5 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot) 1074004481
altal jelélve van, 4. bit).
DI6 DI6 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot) 1074070017
dltal jeldlve van, 5. bit).
Running A 06.01 Status word1 (Allapotsz61) 3. bitje (tekintse meg a 1073939969
131. oldalt).
Const Bitpointer beallitas (tekintse meg a Kifejezések és réviditések | -

Pointer

fejezetet a 112. oldalon).
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30 Fault functions A hajtas viselkedésének beallitasa, kiilonb6z6
(Hiba funkciék) hibajelenségek esetén.
30.01 External fault Megadhaté a kiilsé hiba jel forrasa.
(Kuls6 hiba) 0 = kils6 hiba jelzés
1 = nincs kiilsé hiba.
DI1 DI1 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot) 1073742337
altal jeldlve van, 0. bit).
DI2 DI2 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot) 1073807873
altal jel6lve van, 1. bit).
DI3 DI3 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot) 1073873409
altal jel6lve van, 2. bit).
Dl4 Dl4 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot) 1073938945
altal jeldlve van, 3. bit).
DI5 DI5 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot) 1074004481
altal jel6lve van, 4. bit).
DI6 DI6 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot) 1074070017
altal jel6lve van, 5. bit).
DIO4 DI04 digitalis bemenet/kimenet (ahogy a 02.03 DIO status 1073938947
(DIO éllapot) altal jeldlve van, 3. bit).
DIO5 DIOS5 digitalis bemenet/kimenet (ahogy a 02.03 DIO status 1074004483
(DIO allapot) éltal jeldlve van, 4. bit).
DIO6 DIOG6 digitalis bemenet/kimenet (ahogy a 02.03 DIO status 1074070019
(DIO éallapot) éltal jeldlve van, 5. bit).
Const Bitpointer beallitas (tekintse meg a Kifejezések és réviditések | -
Poi fejezetet a 1712. oldalon).
ointer
30.02 Speed ref safe Megadhaté az a biztonsagi fordulatszam referencia, amely a
(Ford.sz. ref. Spd ref Safe (Fdsz ref bizt.) paraméter beallitasainal
biztonsagi) hasznalhatd, a 13.32 Al superv func (Al felligyeleti funkcio),
30.03 Local ctrl loss (Helyi vezérlés hiba) vagy 50.02 Comm
loss func (Komm. hiba funkcié) paraméterek felligyeletére. Ez
a fordulatszam akkor lesz alkalmazva, ha a paraméter Spd
ref Safe (Fdsz ref bizt.) értékre valt.
-30000 ... 30000 Biztonsagi fordulatszam referencia. 1=1rpm
rpm
30.03 Localctrlloss (Helyi | Megadhatd, hogy hogyan reagaljon a hajtas egy esetleges
vezérlés hiba) PC szoftverrel, vagy egy panellel kapcsolatos kommunikaciés
hibara.
No Nincs mivelet. 0
Fault A hajtas kiall a LOCAL CTRL LOSS hibara. 1
Spd ref Safe (Fdsz | A hajtds a LOCAL CTRL LOSS figyelmeztetést generalja, és | 2

ref bizt.)

beallitja a fordulatszamot a 30.02 Speed ref safe (Ford.sz.

ref. biztonsagi) paraméterben szerepl® értékre.
FIGYELMEZTETES! Bizonyosodjon meg arrdl,
hogy egy esetleges kommunikacios szinet esetén
is biztonsagos a mlikddtetés.
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Last speed

A hajtas a LOCAL CTRL LOSS figyelmeztetést generalja, és
az aktualis fordulatszamot fogja tartani. A fordulatszam az
el6z6 10 masodperc atlagsebességébdl lesz meghatarozva.

2 FIGYELMEZTETES! Bizonyosodjon meg arrél,

30.04

Mot phase loss
(Motor fazis kiesés)

hogy egy esetleges kommunikaciés sziinet esetén
is biztonsagos a mikddtetés.

Megadhatd, hogy hogyan reagéljon a hajtas, ha a nem

érzékelheté mindharom fazis.

No

Nincs muvelet.

Fault

A haijtas kialla MOTOR PHASE hibara.

30.05

Earth fault
(Foldzarlat)

Megadhatd, hogy hogyan reagaljon a hajtas egy esetleges
féldzarlatra, vag aram asszimetriara a motorban vagy a
motorkabelben.

No

Nincs mivelet.

Figyelmeztetés

A hajtas kiadja az EARTH FAULT figyelmeztetést.

Fault

A haijtas kiall az EARTH FAULT hibara.

30.06

Suppl phs loss
(Haldzati fazis hiba)

Megadhaté, hogy hogyan reagéljon a hajtas, ha a nem
érzékelheté mindharom fazis.

No (Nincs mivelet)

Nincs muvelet.

Hiba

A haijtas kiall a SUPPLY PHASE hibara.

30.07

Sto diagnostic (Sto
diagnosztika)

Megadhaté, hogy hogyan reagaljon a hajtas a Safe Torque
Off (STO) legalabb egy jelének a hianyara.

Megjegyzés: a paraméternek csak felligyeleti funkcidja van.
A Safe Torque Off funkcié képes aktivalodni, még ha ez a
paraméter No értékre is van allitva.

Megjegyzés: ha a hajtas vezérléegysége kulséleg van
megtaplalva, de nincs a halézatra csatlakoztatva a hajtas, az
STO1 LOST és az STO2 LOST hibak deaktivalva vannak.

A Safe Torque Off funkcidval kapcsolatos, altalanos
informaciokért tekintse meg a hajtas Hardver gépkényvét, és
az Alkalmazas segédlet - Safe Torque Off funkcié az ACSM1,
ACS850 és ACQ810 hajtasok szamara (3AFE68929814
[Angol] dokumentumkokat).

Fault

A hajtas kiall a SAFE TORQUE OFF hibara, ha a STO egyik,
vagy mindkét jele eltlnik.

Alarm

A hajtas Gzemel:

A hajtas kiall a SAFE TORQUE OFF hibara, ha a STO egyik,
vagy mindkét jele eltdinik.

A hajtas all:

A hajtéds a SAFE TORQUE OFF figyelmeztetést adja ki, ha
mindkét STO jel hianyzik (nem észlelhetéek). Ha legalabb az
egyik jel megszakad, a hajtas kiall az STO1 LOST vagy a
STO2 LOST hibara.

No

A haijtas lzemel:

A hajtas kiall a SAFE TORQUE OFF hibara, ha a STO egyik,
vagy mindkét jele elttinik.

A hajtas all:

A hajtas nem csinal semmit, ha egyik STO jel sem észlelhetd.
Ha legalabb az egyik jel megszakad, a hajtas kiall a STO1
LOST vagy a STO2 LOST hibara.
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Only Alarm A hajtds a SAFE TORQUE OFF figyelmeztetést adja ki, ha 4
mindkét STO jel hianyzik (nem észlelhetéek). Ha legalabb az
egyik jel megszakad, a hajtas kiall a STO1 LOST vagy a
STO2 LOST hibara.
30.08 Wiring or earth Megadhatd, hogy a hajtads hogyan reagaljon egy nem
(Vezetékezés vagy | megfelel6 haldzati vagy motorkabel bekétésre, vagy egy
fold) féldzarlatra a motorban vagy a motorkabelben.
Megjegyzés: ha DC csatlakozassal taplalja a hajtast, allitsa
ezt a paramétert a No értékre, hogy kikiiszébdlje a hibara
torténd, felesleges kiallasokat. Tovabbi informacidért tekintse
meg A Kézd6s DC beallitas az ACS850-04 hajtasok szamara
alkalmazasi segédletet (SAUA0000073108 [Angol]).
No Nincs mivelet. 0
Fault A hajtas kiall a WIRING OR EARTH FAULT hibara. 1
30.09 Stall function (Allas | Megadhato, hogy a hajtas hogyan reagéljon az allé motor
funkcio) allapota esetén.
A beragadasi allapot a kdvetkez6képp definialt:
* a hajtas az “stall” aramkorlaton van (30.70 Stall curr lim
(All6helyzeti aram korlat)), és
« a kimeneti frekvencia a 30.11 Stall freq hi (Alléhelyzeti
frekvencia magas) paraméterben beallitott szint alatt van,
és
« afentijelenségek 30.12 Stall time (Allésid6) paraméterben
beallitott idétartamnal tovabb fennallinak.
Tekintse meg a Beragadas védelem (30.09...30.12
paraméterek) fejezetet a 90. oldalon.
Bit Funkcio
0 Ena sup (Fellgyelet engedélyezése):
0 = tiltva: felugyelet tiltva.
1 = rngedélyezve: felligyelet engedélyezve.
1 Ena warn (figyelmeztetés engedélyezése):
0 = tiltva
1 = engedélyezve: a hajtas figyelmeztetést general az allé helyzet létrejottekor.
2 Ena fault (hiba engedélyezése):
0 = tiltva
1 = engedélyezve: a hajtas hibara kiall az allé helyzet létrejottekor. .
30.10  Stall curr lim Alldhelyzeti aram korlat, a motor névleges aramanak
(Alldhelyzeti aram | fliggvényében. Tekintse meg a 30.09 Stall function (Allas
korlat) funkcié) paramétert.
0.0 ... 1600.0% Beragadasi aramkorlat. 10=1%
30.11  Stall freq hi Beragadasi frekvencia korlat. Tekintse meg a 30.09 Stall
(All6helyzeti function (Allas funkcié) paramétert.
frekvencia magas) | Megjegyzés: a beallitas 10 Hz-nél kisebb értékre allitasa
nem ajanlott.
0.5... 1000.0 Hz Beragadasi frekvencia korlat. 10=1Hz
30.12 Stall time (Allasids) | Allasidé. Tekintse meg a 30.09 Stall function (Allés funkcié)
paramétert.
0...3600s Allasids. 1=1s
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31 Motor therm prot
(Motor hévédelem)

Motor hévédelem és hévédelmi beallitasok.

31.01

Mot temp1 prot
(Motor h6m1
védelem)

Megadhatd, hogy a hajtas hogyan reagaljon, ha az 1. motor
hévédelem altal érzékelt hémérséklet a hatarérték felé
emelkedik.

No

Motor hévédelem 1 inaktiv.

Alarm

A hajtds MOTOR TEMPERATURE figyelmeztetést general,
ha a hémérséklet eléri a Mot temp1 almLim (Motor
hémeérséklet1 figyelm. korl).

paraméterrel bedllitott figyelmeztetési szintet.

-

Fault

A hajtas MOTOR TEMPERATURE hibat general, vagy kiall a
MOTOR OVERTEMP hibara, ha a h6mérséklet meghaladja a
31.03 Mot temp1 almLim (Motor hémérséklet1 figyelm. korl) /
31.04 Mot temp1 fitLim (Motor h6mérséklet1 hiba korl.)
paramétereknél definialt figyelmeztetési/hiba szintet (amelyik
az alacsonyabb).

A hibas hémérséklet érzékeld, vagy hibas bekotés miatt kiold
a hajtas.

31.02

Mot temp1 src
(Motor
hémérséklet1
forras)

Megadhaté az 1. hévédelemnél hasznalhaté hémérséklet
mérési eszkdz. Ha tulmelegedés érzékelhetd, a hajtas a
31.01 Mot temp1 prot (Motor h6m1 védelem) paraméterben
meghatarozott médon reagal.

Megjegyzés: aa a FEN-xx modulok barmelyike hasznalatos,
a paraméter beallitdsoknak KTY 1. FEN vagy PTC 1. FEN-
nek kell lennitik. A FEN-xx modult az 1. vagy a 2.
bévitéhelyre is behelyezheti.

Estimated

A hémérséklet figyelése a termikus motor modellen alapszik,
amely a motor termikus idéallandéjat (37.74 Mot therm time
(Motor term. id6all) paraméter) és a motor terhelési gorbéjét
(31.10...31.12) hasznalja. A felhasznaléi finomhangolas csak
akkor sziikséges, ha a kérnyezeti hémérséklet kiilénbozik a
normal miikddési hémérséklettél, az adott motorra
vonatkozéan.
A motor hémérséklete megndvekszik, ha a motor terhelési
gorbe felett Gzemel. A motor hémérséklete lecsdkken, ha az
a motor terhelési gorbe alatt Gizemel (ha a motor
tulmelegedett).

FIGYELMEZTETES! A modell nem védi meg a
A motort, ha az a por vagy a kosz miatt nem hl le

megfelelden.

KTY JCU

A hémérséklet a hajtas JCU vezérléegységén levé analdg
AO1 kimenethez és analég Al1 bemenethez csatlakoztatott
KTY84 érzékelével mérhetd.

KTY 1st FEN

A hémérséklet figyelése a hajtas 1/2. bévitéhelyébe telepitett
FEN-xx enkdder interfész modulba bekotott KTY84
érzékel6vel torténik. Ha két enkdder interfész modult hasznal,
az 1. modulba csatlakoztatott modul a h6mérséklet
feliigyeletre dedikalt modul lesz.

Megjegyzés: ez a kivalasztas nem vonatkozik a FEN-01-re.
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KTY 2nd FEN

A hémérséklet figyelése a hajtas 1/2. bévitdhelyébe telepitett
FEN-xx enkdder interfész modulba bekdtott KTY84
érzékelbvel torténik. Ha két enkdder interfész modult hasznal,
a 2. modulba csatlakoztatott modul a hémérséklet
felligyeletre dedikalt modul lesz.

Megjegyzés: ez a kivalasztas nem vonatkozik a FEN-01-re.

PTC JCU

A hémérséklet figyelése a DI6-hoz csatlakoztatott PTC
érzékelbvel torténik.

PTC 1st FEN

A hémérséklet figyelése a hajtas 1/2. bévitéhelyébe telepitett
FEN-xx enkdder interfész modulba bekététt 1...3 PTC
érzékelbkkel torténik. Ha két enkdder interfész modult
hasznal, az 1. modulba csatlakoztatott modul a hdmérséklet
felligyeletre dedikalt modul lesz.

PTC 2nd FEN

A hémérséklet figyelése a hajtas 1/2. bévitéhelyébe telepitett
FEN-xx enkdder interfész modulba bekététt 1...3 PTC
érzékelbvel torténik. Ha két enkoder interfész modult hasznal,
a 2. modulba csatlakoztatott modul a hémérséklet
felligyeletre dedikalt modul lesz.

Pt100 JCU x1

A hémérséklet a hajtas JCU vezérléegységén levd analég
AO1 kimenethez és analég Al1 bemenethez csatlakoztatott
Pt100 érzékel6vel mérhetd.

Az analdg kimenet allandé aramértéket folyat at az érzékeldn.
Az érzékel6 ellenallasa a motor hémérsékletével aranyosan
névekszik, igy az érzékeldn esd fesziiltség is. A hémérséklet
mérési funkcio leolvassa az analég bemeneten megjelend
fesziiltség értékét, és atalakitja azt Celsius fokka.

Pt100 JCU x2

A hémérséklet a hajtas JCU vezérléegységén levé analég
AO1 kimenethez és analég Al1 bemenethez csatlakoztatott
két Pt100 érzékel6vel mérhetd. Lasd fentebb, Pt100 JCU x1.

Pt100 JCU x3

A hémérséklet a hajtas JCUvezérl6egységén levé analog
AO1 kimenethez és analég Al1 bemenethez csatlakoztatott
harom Pt100 érzékelével mérhetd. Lasd fentebb, Pt100 JCU
x1.

Pt100 Ext x1

A hémeérséklet a hajtashoz csatlakoztatott I/O bévité modulon
talalhato, elsé elérhet6é analég AO1 kimenethez és analdg
Al1 bemenethez csatlakoztatott Pt100 érzékel6vel mérhetd.
Lasd fentebb, Pt100 JCU x1.

10

Pt100 Ext x2

A hémeérséklet a hajtashoz csatlakoztatott I/O bévité modulon
talalhato, elsé elérhet6é analég AO1 kimenethez és analdg
Al1 bemenethez csatlakoztatott két Pt100 érzékelével
mérhetd. Lasd fentebb, Pt1700 JCU x1.

1"

Pt100 Ext x3

A hémérséklet a hajtashoz csatlakoztatott I/O bévité modulon
talalhato, elsé elérhetd analég AO1 kimenethez és analdg
Al1 bemenethez csatlakoztatott harom Pt100 érzékelbvel
mérhetd. Lasd fentebb, Pt100 JCU x1.

12

31.03

Mot temp1 almLim
(Motor
hémérséklet1
figyelm. korl)

Megadhat6 a motor hévédelem1 figyelmeztetési szintje (ha a
31.01 Mot temp1 prot (Motor hém1 védelem) paraméter az
Alarm értékre, vagy a Fault értékre lett allitva).

0... 10000 °C

Motor tulmelegedés figyelmeztetés korlat.

1=1°C

31.04

Mot temp1 fltLim
(Motor
hémérséklet1 hiba
korl.)

Megadhaté a motor hévédelem1 hiba szintje (ha a 37.07 Mot
temp1 prot (Motor h6m1 védelem) paraméter Fault értékre
lett allitva).
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0... 10000 °C

Motor tuimelegedés hiba korlat.

1=1°C

31.05 Mot temp2 prot
(Motor
hémérséklet2
védelem)

Megadhatd, hogy a hajtéas hogyan reagaljon, ha a 2. motor
hévédelem altal érzékelt hdmérséklet a hatarérték felé
emelkedik.

No

A motor hévédelem 2 inaktiv.

Alarm

A hajtdas a MOTOR TEMP2 figyelmeztetést generdlja, ha a
hémérséklet eléri a 31.07 Mot temp2 almLim (Motor
hémeérséklet2 figyelm.korl) paraméterben meghatarozott
figyelmeztetési szintet.

-

Fault

A hajtas a MOTOR TEMP2 figyelmeztetést generalja, vagy
kiall a MOTOR TEMP2 hibara, ha a h6mérséklet meghaladja
a 31.07 Mot temp2 almLim (Motor hémérséklet2 figyelm.kor)
/ 31.08 Mot temp?2 fitLim (Motor hémérséklet2 hiba.korl)
paraméterekben meghatarozott figyelmeztetési/hiba
hatarértékeket (amelyik az alacsonyabb).

A hibas hémérséklet érzékeld, vagy hibas bekotés miatt kiold
a hajtas.

31.06 Mot temp2 src
(Motor
hémérséklet2
forras)

Megadhaté a 2. h6védelemnél hasznalhaté h6mérséklet
mérési eszkdz. Ha tulmelegszik a motor, a hajtas a 31.05 Mot
temp2 prot (Motor h6mérséklet2 védelem) paraméterben
megadott beadllitas szerint lzemel.

Megjegyzés: ha egy FEN-xx modul van hasznalatban, akkor
vagy a KTY 1. FEN vagy a PTC 1. FEN beallitast kell
alkalmazni. A FEN-xx modult az 1. vagy a 2. bévitéhelyre is
elhelyezheti.

Estimated

A hémérséklet figyelése a termikus motor modellen alapszik,
amely a motor termikus idéallandojat (37.74 Mot therm time
(Motor term. id6all) paraméter) és a motor terhelési gorbéjét
(31.10...31.12) haszndlja. A felhasznaloi finomhangolas csak
akkor sziikséges, ha a kdrnyezeti h6mérséklet kiilonbozik a
normal miikddési hémérséklettsl, az adott motorra
vonatkozoéan.
A motor hémérséklete megndvekszik, ha a motor terhelési
gorbe felett Uzemel. A motor h6mérséklete lecsdkken, ha az
a motor terhelési gorbe alatt izemel (ha a motor
tulmelegedett).

FIGYELMEZTETES! A modell nem védi meg a
A motort, ha az a por vagy a kosz miatt nem hl le

megfeleléen.

KTY JCU

A hémérséklet a hajtas JCU vezérl6egységén levd analdg
AO1 kimenethez és analég Al1 bemenethez csatlakoztatott
KTY84 érzékelével mérhetd.

-

KTY 1st FEN

A hémérséklet figyelése a hajtas 1/2. bévitdhelyébe telepitett
FEN-xx enkdder interfész modulba bekotott KTY84
érzékelbvel torténik. Ha két enkoder interfész modult hasznal,
az 1. modulba csatlakoztatott modul a h6mérséklet
felligyeletre dedikalt modul lesz.

Megjegyzés: ez a kivalasztas nem vonatkozik a FEN-01-re.
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KTY 2nd FEN

A hémérséklet figyelése a hajtas 1/2. bévitdhelyébe telepitett
FEN-xx enkdder interfész modulba bekdtott KTY84
érzékelbvel torténik. Ha két enkdder interfész modult hasznal,
a 2. modulba csatlakoztatott modul a hémérséklet
felligyeletre dedikalt modul lesz.

Megjegyzés: ez a kivalasztas nem vonatkozik a FEN-01-re.

PTC JCU

A hémérséklet figyelése a DI6-hoz csatlakoztatott PTC
érzékelbvel torténik.

PTC 1st FEN

A hémérséklet figyelése a hajtas 1/2. bévitéhelyébe telepitett
FEN-xx enkdder interfész modulba bekététt 1...3 PTC
érzékelbvel torténik. Ha két enkdder interfész modult hasznal,
az 1. modulba csatlakoztatott modul a hémérséklet
felligyeletre dedikalt modul lesz.

PTC 2nd FEN

A hémérséklet figyelése a hajtas 1/2. bévitéhelyébe telepitett
FEN-xx enkdder interfész modulba bekotott 1...3 PTC
érzékelbvel torténik. Ha két enkoder interfész modult hasznal,
a 2. modulba csatlakoztatott modul a hémérséklet
felligyeletre dedikalt modul lesz.

Pt100 JCU x1

A hémérséklet a hajtas JCU vezérléegységén levd analég
AO1 kimenethez és analédg Al1 bemenethez csatlakoztatott,
egy darab Pt100 érzékel&vel mérhetd.

Az analdg kimenet allandé aramértéket folyat at az érzékeldn.
Az érzékel6 ellenallasa a motor hémérsékletével aranyosan
névekszik, igy az érzékeldn esd fesziiltség is. A hémérséklet
mérési funkcio leolvassa az analég bemeneten megjelend
fesziiltség értékét, és atalakitja azt Celsius fokka.

Pt100 JCU x2

A hémérséklet a hajtas JCU vezérléegységén levé analég
AO1 kimenethez és analég Al1 bemenethez csatlakoztatott
két Pt100 érzékel6vel mérhets. Lasd fentebb, Pt100 JCU x1.

Pt100 JCU x3

A hémérséklet a hajtas JCU vezérléegységén levd analég
AO1 kimenethez és analég Al1 bemenethez csatlakoztatott
harom Pt100 érzékelével mérhetd. Lasd fentebb, Pt100 JCU
x1.

Pt100 Ext x1

A hémeérséklet a hajtashoz csatlakoztatott I/O bévité modulon
talalhato, elsé elérhet6é analég AO1 kimenethez és analdg
Al1 bemenethez csatlakoztatott Pt100 érzékel6vel mérhetd.
Lasd fentebb, Pt100 JCU x1.

10

Pt100 Ext x2

A hémeérséklet a hajtashoz csatlakoztatott I/O bévité modulon
talalhato, elsé elérhet6é analég AO1 kimenethez és analdg
Al1 bemenethez csatlakoztatott két Pt100 érzékelével
mérhetd. Lasd fentebb, Pt1700 JCU x1.

1"

Pt100 Ext x3

A hémérséklet a hajtashoz csatlakoztatott I/O bévité modulon
talalhato, elsé elérhetd analég AO1 kimenethez és analdg
Al1 bemenethez csatlakoztatott harom Pt100 érzékelbvel
mérhetd. Lasd fentebb, Pt100 JCU x1.

12

31.07

Mot temp2 almLim
(Motor
hémérséklet2
figyelm.korl)

Megadhat6 a motor hévédelem2 figyelmeztetési szintje (ha a
31.05 Mot temp2 prot (Motor hémérséklet2 védelem)
paraméter Alarm vagy Fault értékre lett allitva).

0... 10000 °C

Motor tulmelegedés figyelmeztetés korlat.

1=1°C

31.08

Mot temp2 fltLim
(Motor
hémérséklet2
hiba.korl)

Megadhaté a motor hévédelem 2 hiba korlatja (ha a 31.05
Mot temp2 prot (Motor hémérséklet2 védelem) paraméter
Fault értékre lett allitva).
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0 ... 10000 °C Motor tulmelegedés hiba korlat. 1=1°C
31.09 Mot ambienttemp | Megadhato a kérnyezeti hémérséklet a hévédelmi mod
(Motor kérnyezeti szamara.
hémérséklet)
-60 ... 100 °C Kilsé hémérséklet. 1=1°C
31.10 Mot load curve Megadhat6 a terhelési gorbe a 31.11 Zero speed load (Nulla
(motor terhelési fordulatszam terhelés) és 31.12 Break point (Téréspont)
gorbe) paraméterekkel egylitt.
Amikor a paraméter 100%-ra van allitva, a maximalis terhelés
megegyezik a 99.06 Mot nom current (Motor névl. aram)
paraméter értékével (nagyobb terhelések felmelegitik a
motort). A terhelési gorbén célszeri dllitani, ha a kérnyezeti
hémérséklet kiildbnbdzik a névleges értéktol.
A terhelési gorbe akkor hasznalatos a motor termikus
védelménél, ha a 31.02 Mot temp1 src (Motor hémérséklet1
forras) a Estimated értékre van allitva.
VIN
(%) | = motor aram
Iy = névleges motor aram
150 +
31.10
100 +
50
31.11
31.12 Hajtas kimenet
frekvencia
50 ... 150% Maximalis terhelés a motor terhelési gérbéje szamara. 1=1%
31.11  Zero speed load Megadhaté a motor terhelési gérbe a 31.70 Mot load curve
(Nulla fordulatszam | (motor terhelési gérbe) és a 31.12 Break point (Téréspont)
terhelés) paraméterekkel egydtt. Megadhatd a motor maximalis
terhelése a terhelési gorbe nulla fordulatszamanal. A
nagyobb érték akkor hasznalhato, ha a motor
kényszerhitéssel rendelkezik. Tekintse meg a motor
gyartéjanak utasitasait.
Tekintse meg a 31.70 Mot load curve (motor terhelési gérbe)
paramétert.
50 ... 150% Nulla fordulatszam melletti terhelés a motor terhelési gorbéje | 1=1%
szamara.
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31.12 Break point Megadhaté a motor terhelési gérbe a 31.70 Mot load curve
(Toréspont) (motor terhelési gérbe) és a 31.11 Zero speed load (Nulla

fordulatszam terhelés) paraméterekkel egyltt. Megadhaté a
terhelési gorbe torési frekvenciaja, azaz az a pont, amelynél
a motor terhelési gorbe elkezd csékkenni a 31.70 Mot load
curve (motor terhelési gérbe) paramétert6l a 31.11 Zero
speed load (Nulla fordulatszam terhelés) paraméterig.
Tekintse meg a 317.70 Mot load curve (motor terhelési gérbe)

paramétert.
0.01 ... 500.00 Hz | A motor terhelési gérbéjének toréspontja. 100 =1Hz
31.13 Mot nom tempRise | Megadhaté a motor hdmérsékletemelkedése, ha a motor a
(Motor névleges névleges aramértékkel terhelt. Tekintse meg a motor
hém. emelk) gyartéjanak utasitasait.

A motor termikus védelmi modellje akkor hasznalja a
hémérséklet felfutasi értéket, ha 31.02 Mot temp1 src (Motor
hémérséklet1 forras) paraméter az Estimated értékre van
allitva.

A Hémérséklet

Névleges motor
hémérséklet emelkedés

Kérnyezeti h6mérséklet

0...300°C Hoémérséklet emelkedés. 1=1°C
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31.14 Mot therm time Megadhaté a termikus id6éallandé a hévédelmi motor modell
(Motor term. id6all) | szamara (azaz az az id6, amelyen belll a hémérséklet eléri a

névleges hémérséklet 63%-at). Tekintse meg a motor
gyartéjanak utasitasait.
A motor termikus védelmi modellje akkor van hasznalatban,
ha a 31.02 Mot temp1 src (Motor hémérséklet1 forras)
paraméter Estimated értékre van allitva.
Motor terhelés
100%
. . >
\ ' 1d6
Hémérséklet emelkedés : '
100% l '
63% + - - -
= >
Motor termikus id6 Id6
100 ... 10000 s Motor termikus idéallandoé. 1=1s

32 Automatic reset Megadhatéak az automatikus hiba visszaallitas feltételei.

(Automatikus

visszaallitas)

32.01 Autoreset sel Megadhatdéak azok a hibak, amelyek automatikusan
(Automatikus vissz. | visszaallitodnak. A paraméter egy 16 bites szd, amelyben
all. kivalasztas) minden bit egy hibatipusnak felel meg. Ha egy bit 1-be billen,

a vonatkozé hiba automatikusan visszaallitodik.
A binaris szam bitjei a kdvetkezé hibakhoz kéthetbek:
Bit Hiba
0 Overcurrent - Tularam
1 Overvoltage - Tulfesziltség
2 Undervoltage - Fesziiltséghiany, feszultségletorés
3 Al min - Al minimum
4 Reserved - Lefoglalt
5 Kiilsé hiba - Kiilsd hiba

32.02 Number of trials Megadhaté, hogy a 32.03 Trial time (Probalkozasok szama)
(Probalkozasok paraméterben beallithaté id6n belil a hajtas hanyszor
szama) probalkozzon az automatikus hiba visszaallitassal.

0..5 Az automatikus visszaallitAsok szama. 1=1
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32.03 Trial time Megadhaté az automatikus hibavisszaallitas idej. Tekintse
(Prébalkozasok meg a 32.02 Number of trials (Prébalkozasok szama)
szama) paramétert.
1.0...600.0 s Az automatikus visszaallitas ideje. 10=1s
32.04 Delay time Megadhaté az az idétartam, amennyit a hajtasnak varnia kell
(Késleltetési id6) a hiba bekdvetkezte utan, hogy megkezdje az automatikus
visszadllitasi folyamatot. Tekintse meg a 32.071 Autoreset sel
(Automatikus vissz. all. kivalasztas) paramétert.
0.0...120.0s Visszaallitasi késleltetés. 10=1s
33 Supervision Jel feliigyelet beallitasa.
(Feliigyelet) Tekintse meg a Jel feliigyelet fejezetet is a 90. oldalon.
33.01  Superv1 func Kivalaszthato a felligyelet 1 maéd.
(Felugyelet1
funkcio)
Disabled Felligyelet 1 nincs hasznalatban. 0
Low Amikor a 33.02 Superv1 act (Feliigyelet1 akt) paraméter altal | 1
megadott jel a 33.04 Superv1 lo (Feliigyelet1 alacsony)
paraméter értéke ala csdkken, a 06.13 Superv status
(Feliigyeleti allapot) 0. bitje aktiv lesz. A bit torléséhez a
jelnek a 33.03 Superv1 hi (Feliigyelet1 magas) paraméter
értékénél nagyobbnak kell lennie.
High Amikor 33.02 Superv1 act (Feliigyelet1 akt) a paraméter altal | 2
megadott jel a 33.03 Superv1 hi (Feliigyelet1 magas)
paraméter értékét meghaladja, a 06.13 Superv status
(Feliigyeleti allapot) 0. bitje aktiv lesz. A bit torléséhez a
jelnek a 33.04 Superv1 lo (Feliigyelet1 alacsony) paraméter
értékénél lejjebb kell esnie.
Abs Low Amikor a 33.02 Superv1 act (Feliigyelet1 akt) paraméter altal | 3
megadott jel abszolut értéke a 33.04 Superv1 lo (Feliigyelet1
alacsony) paraméter értéke ala esik, a 06.13 Superv status
(Feliigyeleti allapot) 0. bitje aktiv lesz. A bit térléséhez a jel
abszolut értékének a 33.03 Superv1 hi (Feliigyelet1 magas)
paraméter értékénél nagyobbnak kell lennie.
Abs High (Abszolut | Amikor a 33.02 Superv1 act (Feliigyelet1 akt) paraméter altal | 4
magas) megadott jel abszolut értéke meghaladja a 33.03 Superv1 hi
(Feliigyelet1 magas) paraméter értékét, a 06.13 Superv
status (Feliigyeleti allapot) 0. bitje aktiv lesz. A bit térléséhez
a jel abszolut értékének a 33.04 Superv1 lo (Feliigyelet1
alacsony) paraméter értékénél lejjebb kell esnie.
33.02 Superv1 act Megadhaté a felligyelet 1 altal megfigyelt jel. Tekintse meg a
(Fellgyelet1 akt) 33.01 Superv1 func (Feliigyelet1 funkci6) paramétert.
Speed rpm 01.01 Motor speed rpm (Motor fordulatszam rpom-ben) 1073742081
(tekintse meg a 176. oldalt).
Speed % 01.02 Motor speed % (Motor fordulatszam %) (tekintse mega | 1073742082
116. oldalt).
Frequency 01.03 Output frequency (Kimeneti frekvencia) (tekintse meg a | 1073742083
116. oldalt).
Current 01.04 Motor current (Motor aram) (tekintse meg z 716. oldalt). | 1073742084
Current % 01.05 Motor current % (Motor aram %) (tekintse meg a 7116. | 1073742085

oldalt).
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Torque 01.06 Motor torque (Motor nyomaték) (tekintse meg a 716. 1073742086
oldalt).
DC-voltage 01.07 DC-voltage (DC fesziiltség) (tekintse meg a 116. 1073742087
oldalt).
Power inu 01.22 Power inu out (Inverter kimenet teljesitmény) (tekintse | 1073742102
meg a 117. oldalt).
Power motor 01.23 Motor power (Motor teljesitmény) (tekintse meg a 777. | 1073742103
oldalt).
SpRef unramp 03.03 SpeedRef unramp (Fordulatszam ref, rAmpéazas 1073742595
kivételével) (tekintse meg a 129. oldalt).
SpRef ramped 03.05 SpeedRef ramped (Réampa Fordulatszam ref) (tekintse | 1073742597
meg a 7129. oldalt).
SpRef used 03.06 SpeedRef used (Hasznalt ford. ref.) (tekintse meg a 1073742598
129. oldalt).
TorqRef used 03.14 Torq ref used (Hasznalt nyomaték ref) (tekintse meg a | 1073742606
129. oldalt).
Process act 04.03 Process act (Foly iizemi) (tekintse meg a 730. oldalt). | 1073742851
Proc PID out 04.05 Process PID out (Foly PID ki) (tekintse meg a 130. 1073742853
oldalt).
Pointer Erték pointer beallitas (tekintse meg a Kifejezések és -
roviditések fejezetet a 112. oldalon).
33.03 Superv1 hi Beallithatd a felsd korlat az 1. feliigyelethez. Tekintse meg a
(FelUgyelet1 33.01 Superv1 func (Feliigyelet1 funkcio) paramétert.
magas)
-32768.00 ... Felsé korlat az 1. felugyelethez. 100 =1
32768.00
33.04 Supervilo Megadhaté az 1. felligyelet szamara az alsé hatarérték.
(FelUgyelet1 Tekintse meg a 33.071 Superv1 func (Feliigyelet1 funkcio)
alacsony) paramétert.
-32768.00 ... Also korlat az 1. felugyelethez. 100 =1
32768.00
33.05 Superv2 func Kivalaszthato a felligyelet 2 maéd.
(Fellgyelet2
funkcio)
Disabled Felugyelet 2 nincs hasznalatban. 0
Low Amikor a 33.06 Superv2 act (Feliigyelet2 akt) paraméter altal | 1

megadott jel a 33.08 Superv2 lo (Feliigyelet2 alacsony)
paraméter értéke ala csokken, a 06.13 Superv status
(Feliigyeleti allapot) 1. bitje aktiv lesz. A bit torléséhez a
jelnek a 33.07 Superv2 hi (Feliigyelet2 magas) paraméter
értékénél nagyobbnak kell lennie.

High Amikor a 33.06 Superv2 act (Feliigyelet2 akt) paraméter altal | 2
megadott jel a 33.07 Superv2 hi (Feliigyelet2 magas)
paraméter értékét meghaladja, a 06.13 Superv status
(Feliigyeleti allapot) 1. bitje aktiv lesz. A bit torléséhez a
jelnek a 33.08 Superv2 lo (Feliigyelet2 alacsony) paraméter
értékénél lejjebb kell esnie.
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Abs Low Amikor a 33.06 Superv2 act (Feliigyelet2 akt) paraméter altal | 3
megadott jel abszolut értéke a 33.08 Superv2 lo (Feliigyelet2
alacsony) paraméter értéke ala esik, a 06.13 Superv status
(Feliigyeleti allapot) 1. bitje aktiv lesz. A bit torléséhez a jel
abszolut értékének a 33.07 Superv2 hi (Feliigyelet2 magas)
paraméter értékénél nagyobbnak kell lennie.
Abs High Amikor a 33.06 Superv2 act (Feliigyelet2 akt) paraméter altal | 4
megadott jel abszolut értéke meghaladja a 33.07 Superv2 hi
(Feliigyelet2 magas) paraméter értékét, a 06.13 Superv
status (Feliigyeleti allapot) 1. bitje aktiv lesz. A bit térléséhez
a jel abszolut értékének a 33.08 Superv2 lo (Feliigyelet2
alacsony) paraméter értékénél lejiebb kell esnie.
33.06 Superv2 act Megadhaté a felligyelet 2 altal megfigyelt jel. Tekintse meg a
(Fellgyelet2 akt) 33.05 Superv2 func (Feliigyelet2 funkci6) paramétert.
Speed rpm 01.01 Motor speed rpm (Motor fordulatszam rpm-ben) 1073742081
(tekintse meg a 176. oldalt).
Speed % 01.02 Motor speed % (Motor fordulatszam %) (tekintse mega | 1073742082
116. oldalt).
Frequency 01.03 Output frequency (Kimeneti frekvencia) (tekintse mega | 1073742083
116. oldalt).
Current 01.04 Motor current (Motor aram) (tekintse meg a 716. oldalt). | 1073742084
Current % 01.05 Motor current % (Motor aram %) (tekintse meg a 7116. | 1073742085
oldalt).
Torque 01.06 Motor torque (Motor nyomaték) (tekintse meg a 716. 1073742086
oldalt).
DC-voltage 01.07 DC-voltage (DC fesziiltség) (tekintse meg a 716. 1073742087
oldalt).
Power inu 01.22 Power inu out (Inverter kimenet teljesitmény) (tekintse | 1073742102
meg a 117. oldalt).
Power motor 01.23 Motor power (Motor teljesitmény) (tekintse meg a 117. | 1073742103
oldalt).
SpRef unramp 03.03 SpeedRef unramp (Fordulatszam ref, rampéazas 1073742595
kivételével) (tekintse meg a 7129. oldalt).
SpRef ramped 03.05 SpeedRef ramped (Rampa Fordulatszam ref) (tekintse | 1073742597
meg a 7129. oldalt).
SpRef used 03.06 SpeedRef used (Hasznalt ford. ref.) (tekintse meg a 1073742598
129. oldalt).
TorgRef used 03.14 Torq ref used (Hasznalt nyomaték ref) (tekintse mega | 1073742606
129. oldalt).
Process act 04.03 Process act (Foly iizemi) (tekintse meg a 730. oldalt). | 1073742851
Proc PID out 04.05 Process PID out (Foly PID ki) (tekintse meg a 130. 1073742853
oldalt).
Pointer Erték pointer beallitas (tekintse meg a Kifejezések és -
réviditések fejezetet a 112. oldalon).
33.07 Superv2 hi Beallithaté a felsd korlat a 2. felligyelethez. Tekintse meg a
(FellUgyelet2 33.05Superv2 func (Feltigyelet2 funkci6) paramétert.
magas)
-32768.00 ... Felsd korlat a 2. felligyelethez. 100 =1

32768.00
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33.08 Superv2lo Megadhato a 2. feligyelet szamara az alsé hatarérték.
(Felugyelet2 Tekintse meg a 33.05 Superv2 func (Feliigyelet2 funkcié)
alacsony) paramétert.
-32768.00 ... Also korlat a 2. fellgyelethez. 100 =1
32768.00
33.09 Superv3 func Kivalaszthato a felligyelet 3 mod.
(FelGgyelet3
funkcio)
Disabled Felligyelet 3 nincs hasznalatban. 0
Low Amikor a 33.10 Superv3 act (Feliigyelet3 akt) paraméter altal | 1
megadott jel a 33.12 Superv3 lo (Feliigyelet3 alacsony)
paraméter értéke ala csdkken, a 06.13 Superv status
(Feliigyeleti allapot) 2. bitje aktiv lesz. A bit torléséhez a
jelnek a 33.11 Superv3 hi (Feliigyelet3 magas) paraméter
értékénél nagyobbnak kell lennie.
High Amikor a 33.10 Superv2 act (Feliigyelet2 akt) paraméter altal | 2
megadott jel a 33.11 Superv3 hi (Feliigyelet3 magas)
paraméter értékét meghaladja, a 06.13 Superv status
(Feltigyeleti allapot) 2. bitje aktiv lesz. A bit torléséhez a
jelnek a 33.12 Superv3 lo (Feliigyelet3 alacsony) paraméter
értékénél lejjebb kell esnie.
Abs Low Amikor a 33.10 Superv3 act (Feliigyelet3 akt) paraméter altal | 3
megadott jel abszolut értéke a 33.712 Superv3 lo (Feliigyelet3
alacsony) paraméter értéke ala csokken, a 06.13 Superv
status (Feliigyeleti allapot) 2. bitje aktiv lesz. A bit torléséhez
a jel abszolut értékének a 33.11 Superv3 hi (Feliigyelet3
magas) paraméter értékénél nagyobbnak kell lennie.
Abs High Amikor a 33.10 Superv2 act (Feliigyelet2 akt) paraméter altal | 4
megadott jel abszolut értéke meghaladja a 33.77 Superv3 hi
(Feltigyelet3 magas) paraméter értékét, a 06.13 Superv
status (Feltigyeleti allapot) 2. bitje aktiv lesz. A bit térléséhez
a jel abszolut értékének a 33.712 Superv3 lo (Feliigyelet3
alacsony) paraméter értékénél lejjebb kell esnie.
33.10 Superv3 act Megadhaté a felligyelet 3 altal megdfigyelt jel. Tekintse meg a
(Fellgyelet3 akt) 33.09 Superv3 func (Feliigyelet3 funkcio) paramétert.
Speed rpm 01.01 Motor speed rpm (Motor fordulatszam rpm-ben) 1073742081
(tekintse meg a 7176. oldalt).
Speed % 01.02 Motor speed % (Motor fordulatszam %) (tekintse mega | 1073742082
116. oldalt).
Frequency 01.03 Output frequency (Kimeneti frekvencia) (tekintse meg | 1073742083
az 116. oldalt).
Current 01.04 Motor current (Motor aram) (tekintse meg az 116. 1073742084
oldalt).
Current % 01.05 Motor current % (Motor aram %) (tekintse meg az 116. | 1073742085
oldalt).
Torque 01.06 Motor torque (Motor nyomaték) (tekintse meg a 716. 1073742086
oldalt).
DC-voltage 01.07 DC-voltage (DC fesziiltség) (tekintse meg a 7116. 1073742087
oldalt).
Power inu 01.22 Power inu out (Inverter kimenet teljesitmény) (tekintse | 1073742102

meg a 117. oldalt).
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Power motor 01.23 Motor power (Motor teljesitmény) (tekintse meg a 117. | 1073742103
oldalt).
SpRef unramp 03.03 SpeedRef unramp (Fordulatszam ref, rAmpéazas 1073742595
kivételével) (tekintse meg a 729. oldalt).
SpRef ramped 03.05 SpeedRef ramped (Rampa Fordulatszam ref) (tekintse | 1073742597
meg a 7129. oldalt).
SpRef used 03.06 SpeedRef used (Hasznalt ford. ref.) (tekintse meg a 1073742598
129. oldalt).
TorgRef used 03.14 Torq ref used (Hasznalt nyomaték ref) (tekintse meg a | 1073742606
129. oldalt).
Process act 04.03 Process act (Foly iizemi) (tekintse meg a 730. oldalt). | 1073742851
Proc PID out 04.05 Process PID out (Foly PID ki) (tekintse meg a 130. 1073742853
oldalt).
Pointer Erték pointer bedllitas (tekintse meg a Kifejezések és -
réviditések fejezetet a 112. oldalon).
33.11  Superv3 hi Beallithaté a felsd korlat a 3. felligyelethez. Tekintse meg a
(Fellgyelet3 33.09 Superv3 func (Feliigyelet3 funkci6) paramétert.
magas)
-32768.00 ... Fels6 korlat a 3. felligyelethez. 100 =1
32768.00
33.12 Superv3 lo Megadhaté a 3. feliigyelet szamara az alsé hatarérték.
(Fellgyelet3 Tekintse meg a 33.09 Superv3 func (Feltigyelet3 funkcié)
alacsony) paramétert.
-32768.00 ... Also korlat az 3. felugyelethez. 100 =1
32768.00
33.17 Bit0 invert src (0. bit | A 33.17...33.22 paraméterek engedélyezik a szabadon
invertalas forras) kivalaszthato forras bitek invertalasat. Az invertalt bitek a

06.17 Bit inverter sw (Bit invertéalés Allapotszé) paraméterben
tekinthetéek meg.

Ennél a paraméternél adhaté meg az a forrasbit, amelynek az
invertalt értéke a 06.17 Bit inverter sw (Bit invertalas
Allapotszé) paraméter 0.bitje altal tekintheté meg.

DI1 DI1 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot) 1073742337
altal jeldlve van, 0. bit).

DI2 DI2 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot) 1073807873
altal jelSlve van, 1. bit).

DI3 DI3 digitélis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot) 1073873409
altal jel6lve van, 2. bit).

Dl4 Dl4 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot) 1073938945
altal jeldlve van, 3. bit).

DI5 DI5 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot) 1074004481
altal jel6lve van, 4. bit).

DI6 DI6 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot) 1074070017
altal jeldlve van, 5. bit).

RO1 RO1 relé kimenet (a 02.02 RO status (RO éallapot) 1073742338
paraméterben szerepl6 érték 0. bitje).

RO2 RO2 relé kimenet (a 02.02 RO status (RO éallapot) 1073807874
paraméterben szerepl6 érték 1. bitje).

RO3 RO3 relé kimenet (a 02.02 RO status (RO allapot) 1073873410

paraméterben szerepl6 érték 2. bitje).
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RO4 ROA4 relé kimenet (a 02.02 RO status (RO allapot) 1073938946
paraméterben szerepl6 érték 3. bitje).
RO5 RO5 relé kimenet (a 02.02 RO status (RO allapot) 1074004482
paraméterben szerepl6 érték 4. bitje).
Running A 06.01Status word1 (Allapotsz61) 3. bitje (tekintse meg a 1073939969
131. oldalt).
Const Konstans és bitpointer bedllitdsok (tekintse meg a -
- Kifejezések és roviditések fejezetet a 112. oldalon).
Pointer
33.18 Bit1 invert src (1. bit | Megadhaté a 06.17 Bit inverter sw (Bit invertélés Allapotszé) | -
invartalas forras) 1. bitje altal megjelenitett invertalt érték forras bitje. A
kivalasztasokeért tekintse meg a 33.17 Bit0 invert src (0. bit
invertalas forras) paramétert.
33.19 Bit2invert src (2. bit | Megadhaté a 06.17 Bit inverter sw (Bit invertélés Allapotszo)
invartalas forras) 2. bitje altal megjelenitett invertalt érték forras bitje. A
kivalasztasokeért tekintse meg a 33.17 Bit0 invert src (0. bit
invertalas forras) paramétert.
33.20 Bit3invert src (3. bit | Megadhaté a 06.17 Bit inverter sw (Bit invertélés Allapotszo)
invartalas forras) 3. bitje altal megjelenitett invertalt érték forras bitje. A
kivalasztasokeért tekintse meg a 33.17 Bit0 invert src (0. bit
invertalas forras) paramétert.
33.21 Bitd invert src (4. bit | Megadhaté a 06.17 Bit inverter sw (Bit invertélés Allapotszo)
invartalas forras) 4. bitje altal megjelenitett invertalt érték forras bitje. A
kivalasztasokeért tekintse meg a 33.17 Bit0 invert src (0. bit
invertalas forras) paramétert.
33.22 Bit5invertsrc (5. bit | Megadhaté a 06.17 Bit inverter sw (Bit invertélas Allapotsz6)

invartalas forras)

5. bitje altal megjelenitett invertalt érték forras bitje. A
kivalasztasokeért tekintse meg a 33.17 Bit0 invert src (0. bit
invertalas forras) paramétert.
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34 User load curve A felhasznaloi terhelési gérbe meghatarozasa.
(Felhasznal6i terhelési Tekintse meg a Felhasznalé altal definialhato terhelési gérbe
fejezetet is a 69. oldalon.

gorbe)

34.01 Overload func Beadllithatd a felhasznaldi terhelési gorbe felsé hataranak
(Tulterhelési felogyelete.
funkcio)

Bit Funkcio

0 Ena sup (felligyelet engedélyezés):

0 = tiltva: fellgyelet tiltva.

1 = engedélyezve: felligyelet engedélyezve.
1 Input value sel (bemeneti érték kivalasztas):
0 = aram: az aram figyelve van.

1 = nyomaték: a nyomaték figyelve van.

2 Ena warn (figyelmeztetés engedélyezés):

0 = tiltva

1 = engedélyezve: a hajtas figyelmeztetéssel tér vissza, ha a gorbe értékeit meghaladja.
3 Ena fault (hiba engedélyezés):

0 =riltva

1 = engedélyezve: a hajtas kiall hibara, ha a gérbe pontjainal nagyobb érték jelenik meg.
4 Ena lim integ (korlat integralas engedélyezés):

0 = tiltva

1 = engedélyezve: a 34.18 Load integ time (Terh integr. id6) paraméterben definialt
integralasi id6 lesz hasznalva. Miutan a felligyelet aktiv lesz, az aram és a nyomaték a
terhelési gorbe fels® hatara altal lesz korlatozva.

5 Ena lim always (allandé korlat engedélyezés).

0 = tiltva

1 = engedélyezve: az aram, vagy a nyomaték mindig korlatozva van a terhelési gérbe
fels6 hataraval.

34.02 Underload func Megadhaté a felhasznaléi terhelési gorbe alsé szakaszanak
(Alulterhelési felligyelete.
funkcio)

Bit Funkcié

0 Ena sup (felligyelet engedélyezés):

0 = tiltva: fellgyelet tiltva.

1 = engedélyezve: felligyelet engedélyezve.

1 Input value sel (bemeneti érték kivalasztas):

0 = aram: az aram figyelve van.

1 = nyomaték: a nyomaték figyelve van.

2 Ena warn (figyelmeztetés engedélyezés):

0 = tiltva

1 = engedélyezve: a hajtas figyelmeztetést general, ha a terhelés a gorbe alatti értéket
vesz fel, és hosszabb ideig, mint a 34.20 Underload time (Alulterhelési id6)
paraméterben meghatarozott érték.

3 Ena fault (hiba engedélyezés):

0 = tiltva

1 = engedélyezve: a hajtas kiall hibara, ha a terhelés a gorbe alatti értéket vesz fel, és
hosszabb ideig, mint a 34.20 Underload time (Alulterhelési id5) paraméterben
meghatarozott érték.
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34.03 Load freq1 Hajtas kimeneti frekvencia a felhasznaléi terhelési gorbe 1.

(Terhelési gorbe pontjan.

frek1)

1...500 Hz Frekvencia az 1. ponton. 1=1Hz
34.04 Load freq2 Hajtas kimeneti frekvencia a felhasznaléi terhelési gorbe 2.

(Terhelési gorbe pontjan.

frek2)

1...500 Hz Frekvencia a 2. ponton. 1=1Hz
34.05 Load freq3 Hajtas kimeneti frekvencia a felhasznaldi terhelési gérbe 3.

(Terhelési gorbe pontjan.

frek3)

1...500 Hz Frekvencia a 3. ponton. 1=1Hz
34.06 Load freq4 Hajtas kimeneti frekvencia a felhasznaléi terhelési gorbe 4.

(Terhelési gorbe pontjan.

frek4)

1...500 Hz Frekvencia a 4. ponton. 1=1Hz
34.07 Load freq5 Hajtas kimeneti frekvencia a felhasznaléi terhelési gérbe 5.

(Terhelési gorbe pontjan.

frek5)

1...500 Hz Frekvencia az 5. ponton. 1=1Hz
34.08 Load low lim1 (1. Minimum terhelés (dram vagy nyomaték) a felhasznaléi

terh pont min korlat) | terhelési gérbe 1. pontjan.

0...1600% Minimum terhelés az 1. ponton. 1=1%
34.09 Load low lim2 (2. Minimum terhelés (dram vagy nyomaték) a felhasznaléi

terh pont min korlat) | terhelési gérbe 2. pontjan.

0...1600% Minimum terhelés a 2. ponton. 1=1%
34.10 Load low lim3 (3. Minimum terhelés (dram vagy nyomaték) a felhasznaléi

terh pont min korlat) | terhelési gérbe 3. pontjan.

0... 1600% Minimum terhelés a 3. ponton. 1=1%
34.11 Load low lim4 (4. Minimum terhelés (&ram vagy nyomaték) a felhasznaléi

terh pont min korlat) | terhelési gérbe 4. pontjan.

0... 1600% Minimum terhelés a 4. ponton. 1=1%
34.12 Load low lim5 (5. Minimum terhelés (dram vagy nyomaték) a felhasznaléi

terh pont min korlat) | terhelési gérbe 5. pontjan.

0...1600% Minimum terhelés az 5. ponton. 1=1%
34.13 Load high lim1 (1. | Maximalis terhelés (dram vagy nyomaték) a felhasznaloi

terh pont max terhelési gérbe 1. pontjaban.

korlat)

0...1600% Maximalis terhelés az 1. ponton. 1=1%
34.14 Load high lim2 (2. | Maximalis terhelés (dram vagy nyomaték) a felhasznaléi

terh pont max terhelési gorbe 2. pontjaban.

korlat)

0...1600% Maximalis terhelés a 2. ponton. 1=1%
34.15 Load high lim3 (3. Maximalis terhelés (dram vagy nyomaték) a felhasznaléi

terh pont max terhelési gorbe 3. pontjaban.

korlat)

0 ... 1600% Maximalis terhelés a 3. ponton. 1=1%
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34.16 Load high lim4 (4. Maximalis terhelés (aram vagy nyomaték) a felhasznaldi
terh pont max terhelési gorbe 4. pontjaban.
korlat)
0 ... 1600% Maximalis terhelés a 4. ponton. 1=1%
34.17 Load high lim5 (5. Maximalis terhelés (dram vagy nyomaték) a felhasznal6i
terh pont max terhelési gorbe 5. pontjaban.
korlat)
0 ... 1600% Maximalis terhelés az 5. ponton. 1=1%
34.18 Load integ time Az integralasi id6 alkalmazva van a hatarérték feligyelet
(Terh integr. id&) esetén, ha engedélyezve lett a 34.01/34.02 paraméterek
altal.
0 ... 10000 s Integralasi idé 1=1s
34.19 Load cool time Meghatarozza a hitési idét. A talterhelési integrator nulla
(Terh. hiitési id6) értéket vesz fel a kimeneten, ha a terhelés folyamatosan a
felhasznaldi terhelési gorbe fels® hatara alatt helyezkedik el.
0...10000 s Terhelés hiitési id6. 1=1s
34.20 Underload time Id6tartam az alulterhelési funkcié szamara. Tekintse meg a
(Alulterhelési id6) 34.02 Underload func (Alulterhelési funkcié) paramétert.
0...10000 s Alulterhelési id6. 1=1s
35 Process variable A folyamat valtozok kivalasztasa és modositasa a 04.06...
(Folyamat valtozo) 04.08 paramétekként térténd megjelenitéshez.
35.01 Signal1 param (Jel1 | Megadhaté a 04.06 Process var1 (Foly valtoz61)
paraméter) paraméterként visszaadando jel.
Speed rpm 01.01 Motor speed rpm (Motor fordulatszam rpom-ben) 1073742081
(tekintse meg a 176. oldalt).
Speed % 01.02 Motor speed % (Motor fordulatszam %) (tekintse mega | 1073742082
116. oldalt).
Frequency 01.03 Output frequency (Kimeneti frekvencia) (tekintse mega | 1073742083
116. oldalt).
Current 01.04 Motor current (Motor aram) (tekintse meg a 716. oldalt). | 1073742084
Current % 01.05 Motor current % (Motor aram %) (tekintse meg a 7116. | 1073742085
oldalt).
Torque 01.06 Motor torque (Motor nyomaték) (tekintse meg a 7716. 1073742086
oldalt).
DC-voltage 01.07 DC-voltage (DC fesziiltség) (tekintse meg a 716. 1073742087
oldalt).
Power inu 01.22 Power inu out (Inverter kimenet teljesitmény) (tekintse | 1073742102
meg a 117. oldalt).
Power motor 01.23 Motor power (Motor teljesitmény) (tekintse meg a 177. | 1073742103
oldalt).
SpRef unramp 03.03 SpeedRef unramp (Fordulatszam ref, rAmpéazas 1073742595
kivételével) (tekintse meg a 7129. oldalt).
SpRef ramped 03.05 SpeedRef ramped (Rampa Fordulatszam ref) (tekintse | 1073742597
meg a 129. oldalt).
SpRef used 03.06 SpeedRef used (Haszndlt ford. ref.) (tekintse meg a 1073742598

129. oldalt).
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TorgRef used 03.14 Torq ref used (Hasznalt nyomaték ref) (tekintse meg a | 1073742606
129. oldalt).
Process act 04.03 Process act (Foly iizemi) (tekintse meg a 730. oldalt). | 1073742851
Proc PID out 04.05 Process PID out (Foly PID ki) (tekintse meg a 130. 1073742853
oldalt).
Pointer Erték pointer beallitas (tekintse meg a Kifejezések és -
réviditések fejezetet a 112. oldalon).
35.02 Signal1 max (Jel1 Megadhaté a 35.06 Proc var1 max (Foly val1 maximum)
maximum) paraméter altal meghatarozott maximalis megjelenitett
értékhez tartozd, kivalasztott jel valos értéke.
04.06 Process var1 (Foly
A
3506 — — — — — —
I
I
I
I
35.07 | |
| |
: : >
35.03 35.02 A 35.01 Signal1 param
(Jel1 paraméter) altal
kivalasztott jel
-32768...32768 A maximalis 1. folyamat valtozo értékhez tartozé valos jel 1=1
érték.
35.03 Signal1 min (Jel1 Megadhaté a 35.07 Proc var1 min (Foly val1 minimum)
minimum) paraméter altal meghatarozott minimalis megjelenitett
értékhez tartozd, kivalasztott jel valds értéke. Tekintse meg a
35.02 Signal1 max (Jel1 maximum) paraméternél talalhato
abrat.
-32768...32768 A minimalis 1. folyamat valtozo értékhez tartozé valés jel 1=1
érték.
35.04 Proc var1 dispf Skalazas az 1. folyamat valtozé szamara. Ez a bedllitas a
(Foly val1. megj) terepibusz értékét is skalazza.
0 1=1 0
1 10=1 1
2 100 =1 2
3 1000 =1 3
4 10000 = 1 4
5 100000 =1 5
35.05 Proc var1 unit (Foly | Specifikalja a 04.06 Process var1 (Foly valtoz61) paraméter

val1 egység)

mértékegységét (folyamat valtozo 1).

0 Nincs 0
1 A 1
2 \Y 2
3 Hz 3
4 % 4
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5 s 5
6 h 6
7 rpm 7
8 kh 8
9 C 9
10 Ibft 10
11 mA 11
12 mV 12
13 kW 3
14 W 14
15 kWh 15
16 F 16
17 hp 17
18 MWh 18
19 m/s 19
20 m3/h 20
21 dm3/h 21
22 bar 22
23 kPa 23
24 GPM 24
25 PSI 25
26 CFM 26
27 ft 27
28 MGD 28
29 inHg 29
30 FPM 30
31 kbits 31
32 kHz 32
33 Ohm 33
34 ppm 34
35 pps 35
36 I/'s 36
37 I/perc 37
38 I’h 38
39 m3/s 39
40 m3/m 40
41 kgls 41
42 kg/m 42
43 kg/h 43
44 mbar 44
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45 Pa 45
46 GPS 46
47 galls 47
48 gal/m 48
49 gal/h 49
50 ft3/s 50
51 ft3/m 51
52 ft3/h 52
53 Ib/s 53
54 Ib/m 54
55 Ib/h 55
56 FPS 56
57 ft/s 57
58 inH20 58
59 inwg 59
60 ftwg 60
61 Ibsi 61
62 ms 62
63 Mrev 63
64 napok 64
65 inWC 65
66 mpmin 66
67 hét 67
68 tonna 68
69 m/s*2 66
70 rev 70
7 deg 71
72 m 72
73 inch 73
74 inc 74
75 m/s"3 75
76 kg/m”2 76
77 kg/m”3 77
78 m*3 78
79 [Ures] 79
80 uls 80
81 u/perc 81
82 u’h 82
83...84 [Ures] 83...84
85 u/sh2 85
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86 min-2 86
87 u/h*2 87
88...89 [Ures] 88...89
90 Vrms 90
91 bitek 91
92 Nm 92
93 egység 93
94 1/s 94
95 mH 95
96 mOhm 96
97 us 97
98 C/w 98
35.06 Procvar1 max (Foly | Maximalis érték az 1. folyamat valtoz6 szamara. Tekintse
vall maximum) meg a 35.02 Signal1 max (Jel1 maximum) paraméternél
talalhato abrat.
-32768...32768 Maximalis érték az 1. folyamat valtozé szamara. 1=1
35.07 Proc var1 min (Foly | Minimalis érték az 1. folyamat valtozé szamara. Tekintse meg
val1 minimum) a 35.02 Signal1 max (Jel1 maximum) paraméternél talalhato
abrat.
-32768...32768 Minimalis érték az 1. folyamat valtozé szamara. 1=1
35.08 Signal2 param (Jel2 | Megadhaté a 04.07 Process var2 (Foly valtozé 2)
paraméter) paraméterként visszaadando jel.
Speed rpm 01.01 Motor speed rpm (Motor fordulatszam rpm-ben) 1073742081
(tekintse meg a 116. oldalt).
Speed % 01.02 Motor speed % (Motor fordulatszam %) (tekintse mega | 1073742082
116. oldalt).
Frequency 01.03 Output frequency (Kimeneti frekvencia) (tekintse meg | 1073742083
a 116. oldalt).
Current 01.04 Motor current (Motor aram) (tekintse meg a 7116. oldalt). | 1073742084
Current % 01.05 Motor current % (Motor aram %) (tekintse meg a 7116. | 1073742085
oldalt).
Torque 01.06 Motor torque (Motor nyomaték) (tekintse meg a 716. 1073742086
oldalt).
DC-voltage 01.07 DC-voltage (DC feszliltség) (tekintse meg a 71716. 1073742087
oldalt).
Power inu 01.22 Power inu out (Inverter kimenet teljesitmény) (tekintse | 1073742102
meg a 117. oldalt).
Power motor 01.23 Motor power (Motor teljesitmény) (tekintse meg a 117. | 1073742103
oldalt).
SpRef unramp 03.03 SpeedRef unramp (Fordulatszam ref, rAmpéazas 1073742595
kivételével) (tekintse meg a 7129. oldalt).
SpRef ramped 03.05 SpeedRef ramped (Rampa Fordulatszam ref) (tekintse | 1073742597
meg a 129. oldalt).
SpRef used 03.06 SpeedRef used (Haszndlt ford. ref.) (tekintse meg a 1073742598

129. oldalt).
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TorgRef used 03.14 Torq ref used (Hasznalt nyomaték ref) (tekintse meg a | 1073742606
129. oldalt).
Process act 04.03 Process act (Foly iizemi) (tekintse meg a 730. oldalt). | 1073742851
Proc PID out 04.05 Process PID out (Foly PID ki) (tekintse meg a 130. 1073742853
oldalt).
Pointer Erték pointer beallitas (tekintse meg a Kifejezések és -
réviditések fejezetet a 112. oldalon).
35.09 Signal2 max (Jel2 | Megadhat6 a 35.13 Proc var2 max (Foly val2 maximum)
maximum) paraméter altal meghatarozott maximalis megjelenitett
értékhez tartozd, kivalasztott jel valos értéke.
04.07 Process var2 (Foly
A
35.13F - — — — — =
I
I
I
I
35.14 |
| |
: : >
35.10 35.09 A 35.08 Signal2 param
(Jel2 paraméter) altal
kivalasztott jel.
-32768...32768 A maximalis 2. folyamat valtozo értékhez tartozé valos jel 1=1
érték.
35.10 Signal2 min (Jel2 Megadhaté a 35.14 Proc var2 min (Foly val2 minimum)
minimum) paraméter altal meghatarozott minimalis megjelenitett
értékhez tartozd, kivalasztott jel valds értéke. Tekintse meg a
35.09 Signal2 max (Jel2 maximum) paraméternél talalhato
abrat.
-32768...32768 A minimalis 2. folyamat valtozo értékhez tartozé valés jel 1=1
érték.
35.11  Proc var2 dispf Skalazas a 2. folyamat valtozd szamara. Ez a bedllitas a
(Foly val2 megj) terepibusz értékét is skalazza.
0 1=1 0
1 10=1 1
2 100 =1 2
3 1000 =1 3
4 10000 = 1 4
5 100000 =1 5
35.12 Procvar2 unit (FOly | Specifikalja a 04.07 Process var2 (Foly valtozé 2) paraméter
val2 egység) mértékegységét (folyamat valtozo 2).
0...98 Tekintse meg a 35.05 Proc var1 unit (Foly val1 egység) 1=1
paramétert.
35.13 Procvar2 max (Foly | Maximalis érték a 2. folyamat valtozé szamara. Tekintse meg
val2 maximum) a 35.09 Signal2 max (Jel2 maximum) paraméternél talalhaté
abrat.
-32768...32768 Maximalis érték a 2. folyamat valtoz6 szamara. 1=1
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35.14 Proc var2 min (Foly | Minimalis érték a 2. folyamat valtozé szamara. Tekintse meg

val2 minimum) a 35.09 Signal2 max (Jel2 maximum) paraméternél talalhaté
abrat.

-32768...32768 Minimalis érték a 2. folyamat valtoz6 szamara. 1=1

35.15 Signal3 param (Jel3 | Megadhaté a 04.08 Process var3 (Foly valtozé 3)

paraméter) paraméterként visszaadando jel.

Speed rpm 01.01 Motor speed rpm (Motor fordulatszam rpom-ben) 1073742081
(tekintse meg a 176. oldalt).

Speed % 01.02 Motor speed % (Motor fordulatszam %) (tekintse mega | 1073742082
116. oldalt).

Frequency 01.03 Output frequency (Kimeneti frekvencia) (tekintse meg | 1073742083
a 116. oldalt).

Current 01.04 Motor current (Motor aram) (tekintse meg a 7116. oldalt). | 1073742084

Current % 01.05 Motor current % (Motor aram %) (tekintse meg a 7116. | 1073742085
oldalt).

Torque 01.06 Motor torque (Motor nyomaték) (tekintse meg a 716. 1073742086
oldalt).

DC-voltage 01.07 DC-voltage (DC fesziiltség) (tekintse meg a 7716. 1073742087
oldalt).

Power inu 01.22 Power inu out (Inverter kimenet teljesitmény) (tekintse | 1073742102
meg a 117. oldalt).

Power motor 01.23 Motor power (Motor teljesitmény) (tekintse meg a 117. | 1073742103
oldalt).

SpRef unramp 03.03 SpeedRef unramp (Fordulatszam ref, rampéazas 1073742595
kivételével) (tekintse meg a 7129. oldalt).

SpRef ramped 03.05 SpeedRef ramped (Rampa Fordulatszam ref) (tekintse | 1073742597
meg a 129. oldalt).

SpRef used 03.06 SpeedRef used (Hasznalt ford. ref.) (tekintse meg a 1073742598
129. oldalt).

TorqgRef used 03.14 Torq ref used (Hasznalt nyomaték ref) (tekintse mega | 1073742606
129. oldalt).

Process act 04.03 Process act (Foly izemi) (tekintse meg a 730. oldalt). | 1073742851

Proc PID out 04.05 Process PID out (Foly PID ki) (tekintse meg a 130. 1073742853
oldalt).

Pointer Erték pointer beallitas (tekintse meg a Kifejezések és -

réviditések fejezetet a 112. oldalon).
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35.16 Signal3 max (Jel3 | Megadhat6 a 35.20 Proc var3 max (Foly val3 maximum)
maximum) paraméter altal meghatarozott maximalis megjelenitett
értékhez tartozd, kivalasztott jel valds értéke.
04.08 Process var3 (Foly
A
3520F — — — — — —
I
I
I
I
35.21 | |
| |
: : >
35.17 35.16 A 35.15 Signal3 param
(Jel3 paraméter) altal
kivalasztott jel
-32768...32768 A maximalis 3. folyamat valtozo értékhez tartozé valos jel 1=1
érték.
35.17 Signal3 min (Jel3 Megadhaté a 35.21 Proc var3 min (Foly val3 minimum)
minimum) paraméter altal meghatarozott minimalis megjelenitett
értékhez tartozd, kivalasztott jel valds értéke. Tekintse meg a
35.16 Signal3 max (Jel3 maximum) paraméternél talalhato
abrat.
-32768...32768 A minimalis 3. folyamat valtozo értékhez tartozé valés jel 1=1
érték.
35.18 Proc var3 dispf Skalazas a 3. folyamat valtoz6 szamara. Ez a bedllitas a
terepibusz értékét is skalazza.
0 1=1 0
1 10=1 1
2 100 =1 2
3 1000 =1 3
4 10000 = 1 4
5 100000 =1 5
35.19 Proc var3 unit (Foly | Specifikalja a 04.08 Process var3 (Foly valtozé 3) paraméter
val3 egység) mértékegységét (folyamat valtozo 3).
0...98 Tekintse meg a 35.05 Proc var1 unit (Foly val1 egység) 1=1
paramétert.
35.20 Procvar3 max (Foly | Maximalis érték a 3. folyamat valtozé szamara. Tekintse meg
val3 maximum) a 35.16 Signal3 max (Jel3 maximum) paraméternél talalhaté
abrat.
-32768...32768 Maximalis érték a 3. folyamat valtoz6 szamara. 1=1
35.21 Proc var3 min (Foly | Minimalis érték a 3. folyamat valtozé szamara. Tekintse meg
val3 minimum) a 35.16 Signal3 max (Jel3 maximum) paraméternél talalhato
abrat.
-32768...32768 Minimalis érték a 3. folyamat valtoz6 szamara. 1=1




Paraméterek 255

Sorsz Név/Erték Leiras FbEq
36 Timed functions Az idézitok beallitasa.
(Idézitett funkcok) Tekintse meg a /dézit6k fejezetet is a 81. oldalon.
36.01 Timers enable Engedéylezi/letiltja az idézit6k szabalyozasat. Ha az ezzel a
(Id6zit6k paraméterrel kivalaztott forras tiltva van, az id6ziték nem
engedélyezése) aktivak; ha az forras aktiv, az id6zit6k is engedélyezve
vannak.
DI1 DI1 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot) 1073742337
altal jeldlve van, 0. bit).
DI2 DI2 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot) 1073807873
altal jel6lve van, 1. bit).
DI3 DI3 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot) 1073873409
altal jel6lve van, 2. bit).
Dl4 Dl4 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot) 1073938945
altal jelolve van, 3. bit).
DI5 DI5 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot) 1074004481
altal jel6lve van, 4. bit).
DI6 DI6 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot) 1074070017
altal jel6lve van, 5. bit).
DIO4 DI04 digitalis bemenet/kimenet (ahogy a 02.03 DIO status 1073938947
(DIO éllapot) altal jeldlve van, 3. bit).
DIO5 DIOS5 digitalis bemenet/kimenet (ahogy a 02.03 DIO status 1074004483
(DIO allapot) altal jeldlve van, 4. bit).
DIO6 DIO6 digitalis bemenet/kimenet (ahogy a 02.03 DIO status 1074070019
(DIO éallapot) éltal jeldlve van, 5. bit).
Const Bitpointer beallitas (tekintse meg a Kifejezések és réviditések | -
Poi fejezetet a 1712. oldalon).
ointer
36.02 Timers mode Meghatarozhatd, hogy a 36.03 Start time1 (Inditasi
(Id6zit6 mod) id61) ... 36.18 Stop day4 (Megallasi nap4) paraméterek altal
definialt id6periédusok napokban vagy hetekben értendéek.
Bit Funkcio
0 Timer1 mode (1. id6zit6 maéd):
0 = naponta
1 = hetente
1 Timer2 mode (2. id6zit6 mod):
0 = naponta
1 = hetente
2 Timer3 mode (3. id6zit6 mad):
0 = naponta
1 = hetente
3 Timer4 mode (4. id6zit6 mod):
0 = naponta
1 = hetente
36.03 Start time1 (Inditasi | Megadhaté az 1. id6periédus inditasi ideje.
id61)
00:00:00 ... Inditasi id6 az 1. id6periédus szamara. 1=1s
24:00:00 (24:00:00 =
86400)
36.04 Stop time1 Megadhaté az 1. idéperiédus megallasi ideje.
(Megéllasi id61)
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00:00:00 ... Megallasi id6 az 1. id6periédus szamara 1=1s
24:00:00 (24:00:00 =

86400)

36.05 Start day1 (Inditasi | Meghatarozza azt a munkanapot, amelyen az 1. idéperiédus

nap1) elkezdddik.
Monday Az 1. id6periddus hétfén kezdddik. 1
Tuesday Az 1. id6periddus kedden kezdddik. 2
Wednesday Az 1. id6periddus szerdan kezd&dik. 3
Thursday Az 1. id6periddus csutdrtokon kezdddik. 4
Friday Az 1. id6periddus pénteken kezdddik. 5
Saturday Az 1. id6periédus szombaton kezdédik. 6
Sunday Az 1. id6periddus vasarnap kezddédik. 7

36.06 Stop day1 Meghatarozza azt a munkanapot, amelyen az 1. idéperiddus

(Megallasi nap1) befejez6dik.
Monday Az 1. id6periddus hétfén ér véget. 1
Tuesday Az 1. id6periédus kedden ér véget. 2
Wednesday Az 1. id6periddus szerdan ér véget. 3
Thursday Az 1. id6periddus csltortokon ér véget. 4
Friday Az 1. id6periddus pénteken ér véget. 5
Saturday Az 1. id6periédus szombaton ér véget. 6
Sunday Az 1. id6periddus vasarnap ér véget. 7

36.07 Start time2 (Inditasi | Megadhato a 2. id6periddus inditasi ideje.
id62)

00:00:00 ... Inditasi id6 a 2. idéperiédus szamara. 1=1s

24:00:00 (24:00:00 =
86400)

36.08 Stop time2 Megadhaté a 2. idéperiédus megallasi ideje.

(Megallasi id62)

00:00:00 ... Megallasi id6 a 2. idéperiédus szamara 1=1s

24:00:00 (24:00:00 =
86400)

36.09 Start day2 (Inditasi | Meghatarozza azt a munkanapot, amelyen a 2. idéperiédus
nap2) elkezdédik.

Monday A 2. id6periddus hétfén kezdddik. 1
Tuesday A 2. id6periédus kedden kezdédik. 2
Wednesday A 2. id6periédus szerdan kezdddik. 3
Thursday A 2. id6periddus csiitortokon kezdddik. 4
Friday A 2. id6periédus pénteken kezdddik. 5
Saturday A 2. id6periédus szombaton kezd&dik. 6
Sunday A 2. id6periédus vasarnap kezdédik. 7

36.10 Stop day2 Meghatarozza azt a munkanapot, amelyen a 2. idéperiddus
(Megallasi nap2) befejezédik.

Monday A 2. id6periédus hétfén ér véget. 1
Tuesday A 2. id6periédus kedden ér véget. 2
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Wednesday A 2. id6periddus szerdan ér véget. 3
Thursday A 2. id6periddus csutdrtokon ér véget. 4
Friday A 2. id6periddus pénteken ér véget. 5
Saturday A 2. id6periéddus szombaton ér véget. 6
Sunday A 2. id6periddus vasarnap ér véget. 7

36.11 Start time3 (Inditasi | Megadhaté a 3. id6periddus inditasi ideje.
id63)

00:00:00 ... Inditasi id6 a 3. idéperiédus szamara. 1=1s

24:00:00 (24:00:00 =
86400)

36.12 Stop time3 Megadhaté a 3. idéperiddus megallasi ideje.

(Megéllasi id63)

00:00:00 ... Megallasi id6 a 3. idéperiédus szamara 1=1s

24:00:00 (24:00:00 =
86400)

36.13 Start day3 (Inditdsi | Meghatarozza azt a munkanapot, amelyen a 3. id6periédus
nap3) elkezdédik.

Monday A 3. id6periddus hétfén kezdddik. 1
Tuesday A 3. id6periédus kedden kezdddik. 2
Wednesday A 3. id6periddus szerdan kezdédik. 3
Thursday A 3. id6periddus csiitortokon kezdddik. 4
Friday A 3. id6periédus pénteken kezdddik. 5
Saturday A 3. id6periédus szombaton kezdddik. 6
Sunday A 3. id6periédus vasarnap kezdddik. 7

36.14 Stop day3 Meghatarozza azt a munkanapot, amelyen a 3. idéperiddus

(Megallasi nap 3) befejez6dik.
Monday A 3. id6periddus hétfén ér véget. 1
Tuesday A 3. id6periddus kedden ér véget. 2
Wednesday A 3. id6periddus szerdan ér véget. 3
Thursday A 3. id6periddus csutortokon ér véget. 4
Friday A 3. id6periodus pénteken ér véget. 5
Saturday A 3. id6éperiodus szombaton ér véget. 6
Sunday A 3. id6periddus vasarnap ér véget. 7

36.15 Start time4 (Inditasi | Megadhaté a 4. id6periédus inditasi ideje.

id64)
00:00:00 ... Inditasi id6 a 4. idéperiédus szamara. 1=1s
24:00:00 (24:00:00 =
86400)
36.16 Stop time4 Megadhaté a 4. idéperiddus megallasi ideje.
(Megallasi id64)
00:00:00 ... Megallasi id6 a 4. id6periédus szamara 1=1s
24:00:00 (24:00:00 =
86400)
36.17 Start day4 (Inditasi | Meghatarozza azt a munkanapot, amelyen a 4. id6periédus

nap4)

elkezdédik.
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Monday A 4. id6periodus hétfén kezdédik. 1
Tuesday A 4. id6periédus kedden kezd&dik. 2
Wednesday A 4. id6periédus szerdan kezdddik. 3
Thursday A 4. id6periédus csutdrtokén kezdddik. 4
Friday A 4. id6periodus pénteken kezdddik. 5
Saturday A 4. id6periédus szombaton kezd&dik. 6
Sunday A 4. id6periddus vasarnap kezddédik. 7
36.18 Stop day4 Meghatéarozza azt a munkanapot, amelyen a 4. idéperiddus
(Megallasi nap4) befejez6dik.
Monday A 4. id6periddus hétfén ér véget. 1
Tuesday A 4. id6periédus kedden ér véget. 2
Wednesday A 4. id6periédus szerdan ér véget. 3
Thursday A 4. id6periddus csutortokon ér véget. 4
Friday A 4. id6periédus pénteken ér véget. 5
Saturday A 4. id6periédus szombaton ér véget. 6
Sunday A 4. id6periédus vasarnap ér véget. 7
36.19 Boost signal A ndvelés akkor hasznalhatd, ha az id6ézité engedélyezd jelet
(Novels jel) a 36.20 Boost time (Névelési id6) paraméterben rogzithetd
értékre szeretné kiterjeszteni. A névelés akkor kezdédik, ha a
néveld jel 1-r6l O értékre valt.
DI1 DI1 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI &llapot) 1073742337
altal jeldlve van, 0. bit).
DI2 DI2 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot) 1073807873
dltal jeldlve van, 1. bit).
DI3 DI3 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot) 1073873409
altal jelélve van, 2. bit).
Dl4 Dl4 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (Dl allapot) 1073938945
altal jeldlve van, 3. bit).
DI5 DI5 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot) 1074004481
dltal jeldlve van, 4. bit).
DI6 DI6 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot) 1074070017
altal jelélve van, 5. bit).
DI04 DI04 digitalis bemenet/kimenet (ahogy a 02.03 DIO status 1073938947
(DIO éllapot) altal jeldlve van, 3. bit).
DIO5 DIO5 digitalis bemenet/kimenet (ahogy a 02.03 DIO status 1074004483
(DIO éallapot) éltal jeldlve van, 4. bit).
DIO6 DIO6 digitalis bemenet/kimenet (ahogy a 02.03 DIO status 1074070019
(DIO éllapot) altal jeldlve van, 5. bit).
Const Bitpointer beallitas (tekintse meg a Kifejezések és roviditések | -
Poi fejezetet a 172. oldalon).
ointer
36.20 Boost time Novelési id6. Tekintse meg a 36.19 Boost signal (N6vel6 jel)
(Novelési id6) paramétert.
00:00:00 ... Novelési id6. 1=1s
24:00:00 (24:00:00 =

86400)
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36.21 Timed func1 Megadhato, hogy melyik idéperiddus (1...4) hasznalandé az
(Id6zitett funkcio1) | 1. id6zitett funkcidval. Az is megadhato, hogy a Novelési

funkcioé alkalmazva lesz-e az id6zitett funkcié 1-gyel.

A paraméter egy 16 bites sz6, amelyben minden bit egy

funkcidt jeldl. Ha egy bit 1-be billen, a vonatkozé funkcié

hasznalatba keril (aktiv lesz).

A binari szam bitjei a kdvetkezd funkcidkhoz kéthetdek:

Bit Funkcié

0 Timer1 ena (1. Id6 periédus engedélyezés
1 Timer2 ena (2. Id6 periédus engedélyezés
2

3

7

Timer3 ena (3. Id6 periédus engedélyezés
Timer4 ena (4. 1d6 periédus engedélyezés
Boost ena (NOvelés engedélyezés)

36.22 Timed func2 Megadhato, hogy melyik idéperiddus (1...4) hasznalandé a 2.
(Id6zitett funkcio2) | id6zitett funkcidval. Az is megadhato, hogy a Novelési funkcid
alkalmazva lesz-e az idézitett funkcié 2-vel.
A paraméter egy 16 bites sz6, amelyben minden bit egy
funkciot jeldl. Ha egy bit 1-be billen, a vonatkozé funkcié
hasznalatba keril (aktiv lesz).
A binari szam bitjei a kdvetkezd funkcidkhoz kéthetdek:

Bit Funkcio

0 Timer1 ena (1. Id6 periédus engedélyezés
1 Timer2 ena (2. Id6 periédus engedélyezés
2

3

7

Timer3 ena (3. Id6 periédus engedélyezés
Timer4 ena (4. 1d6 periédus engedélyezés
Boost ena (NOvelés engedélyezés)

36.23 Timed func3 Megadhato, hogy melyik idéperiédus (1...4) hasznalandé a 3.
(Id6zitett funkcio3) | idozitett funkcioval. Az is megadhatd, hogy a Novelési funkcié
alkalmazva lesz-e az idézitett funkcié 3-al.
A paraméter egy 16 bites sz, amelyben minden bit egy
funkciot jeldl. Ha egy bit 1-be billen, a vonatkozé funkcié
hasznalatba keril (aktiv lesz).
A binari szam bitjei a kdvetkez6 funkcidkhoz kéthetdek:

it Funkcio

Timer1 ena (1. Id6 periédus engedélyezés
Timer2 ena (2. Id6 periédus engedélyezés
Timer3 ena (3. Id6 periédus engedélyezés
Timer4 ena (4. 1d6 periédus engedélyezés
Boost ena (Novelés engedélyezés)

)
)
)
)

NERNEEL
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36.24 Timed func4 Megadhatd, hogy melyik idéperiédus (1...4) hasznalandé a 4.
(Id6zitett funkciod) | id6zitett funkcioval. Az is megadhato, hogy a Novelési funkcid
alkalmazva lesz-e az id6zitett funkcié 4-gyel.
A paraméter egy 16 bites sz6, amelyben minden bit egy
funkciot jel6l. Ha egy bit 1-be billen, a vonatkozé funkcié
hasznalatba keril (aktiv lesz).
A binari szam bitjei a kdvetkez6 funkcidkhoz kéthetbek:
Bit Funkcio
0 Timer1 ena (1. Id6 periédus engedélyezés)
1 Timer2 ena (2. Id6 periédus engedélyezés)
2 Timer3 ena (3. Id6 periédus engedélyezés)
3 Timer4 ena (4. 1d6 periédus engedélyezés)
4 Boost ena (Novelés engedélyezés)
38 Flux ref (Fluxus Fluxus referencia és U/f gérbe beallitasok.
referencia) Tekintse meg a Felhasznalé altal definialhaté U/f gbrbe
fejezetet is a 70. oldalon.
38.01 Flux ref (Fluxus Bedllitja a fluxus referenciat (a 99.08 Mot nom freq (Motor
referencia) névl. frekv) paraméter szazalékaban) a mezdégyengitési
ponton.
0...200% Fluxus referencia a mez6gyengitési ponton. 1=1%
38.03 Ulfcurve func (U/f | Megadhat6 az U/f (fesziiltség/frekvencia) gorbe alakja a
gorbe funkcid) mezdgyengitéses pont alatt.
Megjegyzés: ez a mod csak skalar vezérlési mod esetén
alkalmazhato, azaz csak akkor ha a 99.05 Motor ctrl mode
(Motor szab. mod) paraméter a Scalar értékre lett allitva.
Linear Linearis U/f gorbe. Az allandé nyomatéku alkalmazasok 0
szamara ajanlott.
Quadratic Négyzetes U/f gorbe. Centrifugalis szivattyu és ventilator 1
alkalmazasok szamara ajanlott.
User Egyedi U/f gorbe. A gorbét a 38.04...38.13 paraméterekben | 2
definialt pontok hatarozzak meg.
38.04 Ulf curve freq1 (U/f | Meghatarozza az 1. pont frekvencidjat az egyéni U/f gérbén,
gorbe frek1) a 99.08 Mot nom freq (Motor névl. frekv) paraméter %-aban.
Hasznalatban, ha a 38.03 U/f curve func (U/f gérbe funkcio)
User-ra lett éllitva.
1...500% 1. pont, frekvencia. 1=1%
38.05 Ulf curve freq2 (U/f | Meghatarozza a 2. pont frekvenciajat az egyéni U/f gorbén, a
gorbe frek2) 99.08 Mot nom freq (Motor névl. frekv) paraméter %-aban.
1...500% 1. pont, frekvencia. 1=1%
38.06 U/f curve freq3 (U/f | Meghatarozza a 3. pont frekvenciajat az egyéni U/f gorbén, a
gorbe frek3) 99.08 Mot nom freq (Motor névl. frekv) paraméter %-aban.
1...500% 3. pont, frekvencia. 1=1%
38.07 Ulf curve freqd (U/f | Meghatarozza a 4. pont frekvencidjat az egyéni U/f gorbén, a
gorbe frek4) 99.08 Mot nom freq (Motor névl. frekv) paraméter %-aban.
1...500% 4. pont, frekvencia. 1=1%
38.08 Ulf curve freqb (U/f | Meghatarozza az 5. pont frekvencidjat az egyéni U/f gérbén,
gorbe frek5) a 99.08 Mot nom freq (Motor névl. frekv) paraméter %-aban.
1...500% 5. pont, frekvencia. 1=1%
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38.09 U/f curve volt1 (U/f | Megadhaté az 1. pontban fellép6 feszliltség az egyedi U/f
gorbe fesz1) gorbén, a 99.07 Mot nom voltage (Motor névl. fesz)
paraméter szazalékaban.
0...200% 1. pont, feszliltség. 1=1%
38.10 U/f curve volt2 (U/f | Megadhaté a 2. pontban fellép6 fesziiltség az egyedi U/f
gorbe fesz2) gorbén, a 99.07 Mot nom voltage (Motor névl. fesz)
paraméter szazalékaban.
0...200% 2. pont, feszliltség. 1=1%
38.11  U/f curve volt3 (U/f | Megadhaté a 3. pontban fellép6 fesziiltség az egyedi U/f
gorbe fesz3) gorbén, a 99.07 Mot nom voltage (Motor névl. fesz)
paraméter szazalékaban.
0 ... 200% 3. pont, feszliltség. 1=1%
38.12 U/f curve volt4 (U/f | Megadhaté a 4. pontban fellép6 fesziltség az egyedi U/f
gorbe fesz4) gorbén, a 99.07 Mot nom voltage (Motor névl. fesz)
paraméter szazalékaban.
0...200% 4. pont, feszliltség. 1=1%
38.13 U/f curve volt5 (U/f | Megadhaté az 5. pontban fellép6 fesziiltség az egyedi U/f
gorbe fesz5) gorbén, a 99.07 Mot nom voltage (Motor névi. fesz)
paraméter szazalékaban.
0 ... 200% 5. pont, feszliiltség. 1=1%
38.16  Flux ref pointer Megadhaté a fluxus referencia forrasa.
(Fluxus referencia
pointer)
Pointer Erték pointer beallitas (tekintse meg a Kifejezések és -
réviditések fejezetet a 112. oldalon).
40 Motor control Motor vezérlés beallitasok.
(Motor vezérlés)
40.01 Motor noise (Motor | Optimalizaciés beallitds a motor szabalyozas minésége és a
zaj) motor zajszintje kdzott.
Cyclic Vezérlési teljesitmény a ciklikus terhelési alkalmazasokra 0
optimalizalva.
Megjegyzés: ezzel a beallitdssal a maximalis motor
kabelhossz révidebb, mint a Default beallitassal.
Low noise Minimalizalja a motor zajt; a szabalyozasi teljesitmény a nagy | 1
kimeneti frekvenciakra (> 300 Hz) lett optimalizalva.
Megjegyzés: ezzel a bedllitassal a hajtas terhelhetésége
lecsokken, és leértékelést kell alkalmazni, amennyiben egy
bizonyos folyamatos kimeneti aram sziikséges az adott
alkalmazas szamara. Ez a beallitds nem javallott a ciklikus
terheléssel jellemezhetd alkalmazasoknal. A maximalis motor
kabelhossz 50 m (164 ft), 45 kW-ig.
Default Vezérlési teljesitmény a hosszu motorkabelekre 2
optimalizalva.
Custom A kapcsolasi frekvencia kézzel allithaté be a 40.02 Sf ref 3

(Kapcsolasi frekvencia referencia) paraméterrel.

40.02

Sf ref (Kapcsolasi
frekvencia
referencia)

Megadhaté a motor kapcsolasi frekvenciaja, ha a 40.07 Motor
noise (Motor zaj) paraméter a Custom értékre lett allitva.
Megjegyzés: a hardver kapcsolasi frekvencia hatarértékei
megvédhetik a hajtas vezérlést a tul magas, vagy tul
alacsony értékek elfogadasatol.
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1.0...8.0 kHz Minimalis kapcsolasi frekvencia referencia. 1=1kHz
40.03 Slip gain (Szlip Megadhato a szlip névekmény, amelyet a becsdlt motor szlip
névekmény) novelésére lehet haszalni. A 100% a teljes szlip névekményt
jelenti, a 0% pedig, hogy nincs szlip ndvekmény. Az
alapértelmezett érték 100%. Egyéb értékek is beallithatoak,
ha a teljes szlip névekmény ellenére statikus fordulatszam
hiba jelentkezik.
Példa (normal terhelésnél, normal, 40 rpm-es szlipnél): egy
1000 rpm-es allandé fordulatszam referencia lesz elkildve a
hajtas szamara. A teljes szlip ndvekmény ellenére (= 100%),
a kézi tachométer 998 rpm-et mér a motor tengelyénél. A
statikus fordulatszam hiba 1000 rpm - 998 rpm = 2 rpm. A
hiba kompenzalasahoz a szlip névekményt kell névelni.
105%-0s névekmény értéknél nem fog statikus hiba fellépni
(2 rpm /40 rpm = 5%).
0 ... 200% Szlip névekmény. 1=1%
40.04 \Voltage reserve Megadhaté a minimalisan megengedett fesziiltség tartalék.
(Fesziltség Ha a fesziltség tartalék egy bedllitott érték ala csokken, a
tartalék) hajtas belép a mezdgyengitéses tartomanyba.
Ha a kdzbens6 kéri Uy, DC fesziiltség értéke 550 V, és a
fesziltség tartalék 5%, a stabil allapot esetén a maximalis
kimeneti fesziiltség RMS értéke
0.95 x 550 V / gyok(2) = 369 V.
A motor vezérlés dinamikus teljesitménye a
mezdégyengitéses terlileten ndvelhetd a feszlltség tartalék
ndvelésével, de igy a hajtas hamarabb belép a
mezdgyengitéses tartomanyba.
-4 ...50% Feszlltség tartomany. 1=1%
40.06 Force open loop Megadhaté a motor modell altal hasznalt fordulatszam/
(Nyitott hurok pozicié informacio.
forsz.)
False A motor modell a 19.02 Speed fb sel (Fordulatszam 0
terepibusz kiv.) paraméternél megadott fordulatszam
visszacsatolast hasznalja.
True A motor modell a bels6 fordulatszam becslést hasznalja (még | 1

ha a 19.02 Speed fb sel (Fordulatszam terepibusz kiv.)
paraméter az Enc1 speed /| Enc2 speed értékre is van allitva).
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40.07 IR-compensation Megadhat6 a relativ kimeneti feszliltség névekmény, nulla

(IR kompenzacid) fordulatszamon (IR kompenzacio). A funkcié azoknal az
alkalmazasoknadl lehet hasznos, ahol nagy inditényomaték
szlikséges, de a kdzvetlen nyomaték szabalyozas (DTC)
nem alkalmazhaté.

U /Uy
(%)
Relativ kimeneti fesziiltség. Az IR
kompenzacié 15%-ra allitva.
100% |- — — —
o Ry Relativ kimeneti feszliiltség.
15% | - ) A
| Nincs IR kompenzacio.
: f(Hz)
| Mez6gyengitési pont
|
a névleges
frekvencia 60%-a
Tekintse meg az IR kompenzacié a skalar médban vezérelt
hajtasnal fejezetet is a 69. oldalon.

0.00 ... 50.00% Fesziltség névekmény, nulla fordulatszamon, a motor 100=1%
névleges fesziltségének szazalékaban.

40.08 Exrequest (Ex Aktivélja a minimalis kapcsolasi frekvencia korlatozasat az
igény) EX motoros alkalmazasok esetén.

Disabled Inaktiv. 0

Ex motor Aktiv. A minimalis kapcsolasi frekvencia 2 kHz-re lett 1
beallitva. A 2 kHz minimalis kapcsolasi frekvencian alapuld
ATEX bizonyitvannyal rendelkezé motoroknal hasznalatos.

40.10 Flux braking Megadhaté a fékteljesitmény szintje.

(Fluxus fékezés)

Disabled Fluxus fékezés tiltva. 0

Moderate A fluxus szint korlatozva van a fékezés soran. A lefutasi idé | 1
hosszabb a teljes fékezéshez képest.

Full Maximalis fékezé teljesitmény. Majdnem az 6sszes aram arra | 2
lesz felhasznalva, hogy a mechanikai energia termikus
energiava legyen atalakitva a motorban.

40.11  Mmodel t adapt Megadhato, hogy a motor modell hémérsékletfliggd

(Motor model h6m | paraméterei (mint példaul az allérész vagy a rotor ellenallasa)

adapt) illeszkedjenek-e az Gizemi (mért, vagy becsiilt)
hémérsékletekhez, vagy sem.

Disabled A motor modell hémérséklet adaptacidja tiltva. 0

Enabled A motor modell h6mérséklet adaptacidja engedélyezve. 1
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40.14

Rotor time const
(Rotor idéallando)

Rotor idéallandé finomhangolas.

Ezt a paramétert akkor ajanlatos hasznalni, ha noévelni kell a
nyomaték pontossagot egy indukciés motor zart hurkd
szabalyozasa esetén. Altalaban a motor azonositas
megfeleld nyomaték pontossagot biztosit, de a kézi
finomhangolas néhany extrém esetben optimalisabb
teljesitményhez vezethet.

Megjegyzés: ez egy szakért6i szint(i paraméter, és nem
ajanlatos megfelelé képesités és tapasztalat nélkil
megprébalni a beallitasat.

100%

25...400%

Rotor id6allandé finomhangolas.

1=1%

42 Mech brake ctrl
(Motor fék vezérlés)

Mechanikus fékvezérlés beallitas.
Tekintse meg a Mechanikus fékvezérlés fejezetetis a 77.
oldalon.

42.01

Brake ctrl (Fék
vezérlés)

Aktivalja a fékvezérlési funkciot, felligyelettel, vagy anélkiil.
Megjegyzés: a paraméter nem valtoztathaté meg addig,
amig a hajtas tizemben van.

No

A fékszabalyozas tiltva.

With ack

Fékvezérlés engedélyezés, felligyelettel (a felligyelet a 42.02
Brake acknowl! (Fék visszaig) paraméterrel aktivalhato).

-

No ack

A fékvezérlés engedélyezve felligyelet nélkil.

42.02

Brake acknowl! (Fék
visszaig)

Megadhato a kiilsé be/ki felligyeleti aktivalas forrasa (ha a
42.01 Brake ctrl (Fék vezérlés) paraméter With ack értékre
lett allitva). A kiilsé be/ki feligyeleti jel hasznalata opcionalis.
1 = a fék nyitva

0 = a fék behtzva.

A fékvezérlés altalaban a digitalis bemenet fel6l vezérelt.
Ha fékvezérlési hiba észlelhetd, a hajtas a 42.12 Brake fault
func (Fék hiba funkcio) paraméterben megadottak szerint
cselekszik.

Megjegyzés: a paraméter nem valtoztathaté meg addig,
amig a hajtas izemben van.

DI4

DI4 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot)
dltal jeldlve van, 3. bit).

1073938945

DI5

DI5 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot)
dltal jeldlve van, 4. bit).

1074004481

DI6

DI6 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot)
altal jelélve van, 5. bit).

1074070017

DIO4

DIO4 digitalis bemenet/kimenet (ahogy a 02.03 DIO status
(DIO éallapot) éltal jelélve van, 3. bit).

1073938947

DIOS

DIOS5 digitalis bemenet/kimenet (ahogy a 02.03 DIO status
(DIO éallapot) éltal jeldlve van, 4. bit).

1074004483

DIO6

DIO6 digitalis bemenet/kimenet (ahogy a 02.03 DIO status
(DIO allapot) altal jeldlve van, 5. bit).

1074070019

Const

Pointer

Bitpointer beallitas (tekintse meg a Kifejezések és réviditések
fejezetet a 1712. oldalon).
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42.03 Open delay (Nyitasi | Megadhato a fék nyitasi késleltetés (= a késleltetés a belsé
késleltetés) féknyitasi parancs és a motor furdulatszam szabalyzo
kioldasa kozott). A késleltetés szamlalo akkor indul el, ha a
hajtas felmagnesezte a motort, és a motor nyomatéka
megn6tt a fék kioldasi szintre (42.08 Brake open torq (Fék
nyitasi nyomaték) paraméter). Ezzel parhuzamosan a fék
funkcio aktivalja a relé kimenetet, ezzel szabalyozva a féket ,
igy a fék elkezd kioldani.
Allitsa be ugyanazt a mechanikai nyitasi késleltetést, amelyet
a fék gyartdja javasol a fék szamara.
0.00...5.00s Fék nyitas késleltetés. 100=1s
42.04 Close delay Meghatarozza a fék behuzasi késleltetést. A késleltetési
(Behuzasi szamlalé akkor indul el, ha a motor Gizemi fordulatszama egy
késleltetés) beallitott érték ala csokken (42.05 Close speed (Behuzasi
sebesség) paraméter), miutan a hajtds megkapta a megallas
parancsot (stop). A szamalé inditasaval parhuzamosan a fék
funkcio deaktivalja a relé kimenetet, igy szabalyozva a féket,
amely elkezd behuzni. A késleltetés alatt a fék funkcid
feszlltség alatt tartja a motort, megvédve azt a nulla
fordulatszam ala csdkkenéstdl.
Allitsa a késleltetési idét ugyanarra az értékre, mint a fék
gyartoja altal javasolt mechanikai fék aktivalasi ideje (=
mkodési késleltetés a behuzas soran).
0.00...60.00 s Fék zaras késleltetés. 100=1s
42.05 Close speed Meghatarozza a fékhlzasi sebességet (abszolut értékként).
(Behuzasi Tekintse meg a 42.04 Close delay (Behtizasi késleltetés)
sebesség) paramétert.
0.0 ... 1000.0 rpm | Fék zaras sebesség. 10 =1rpm
42.06 Close cmd delay Megadhato6 a behuzasi parancs késleltetése, azaz az az id6,
(Behlzasi parancs | amely a fék behuzasi feltételek teljesiilése és behuzasi
késleltetés) parancs kiadasa kozott telik el.
0.00 ... 10.00 s Fék zarasi parancs késleltetés. 100=1s
42.07 Reopen delay Megadhaté az ujranyitasi késleltetés, azaz az az id6, amely a
(Ujranyitasi behuzasi parancs kiadasa és a fék Ujranyitasa kozott telik el.
késleltetés)
0.00...10.00 s Fék zaras késleltetés. 100=1s
42.08 Brake open torq Megadhat6 a motor inditényomatéka, a fék kioldasakor (a
(Fék nyitasi motor névleges nyomatékanak szazalékaban), ha a 42.09
nyomaték) Open torq src (Nyitasi nyomaték forras) paraméter a P.42.08
értékre lett allitva.
Megjegyzés: ha 0-t6l kiildnbozik, akkor feliilirja a 42.09
Open torq src (Nyitasi nyomaték forras) paraméter értékét.
-1000.0 ... 1000.0% | A motor inditd6 nyomatéka a fék elengedésénél. 10=1%
42.09 Open torq src Megadhato a forras a “fék nyitasi” nyomaték értékhez (a
(Nyitasi nyomaték motor indité nyomatéka a fék kioldasanal).
forras) Tekintse meg a 42.08 Brake open torq (Fék nyitasi nyomaték)
paramétert is.
Zero Nulla fordulatszam referencia. 0
Al1 scaled 02.05 Al1 scaled (Al1 skalazott) (tekintse meg a 779. oldalt). | 1073742341
Al2 scaled 02.07 Al2 scaled (Al2 skélazott) (tekintse meg a 719. oldalt). | 1073742343
FBA ref1 02.26 FBA main ref1 (Terepi Busz Adapter 6 ref1) (tekintse | 1073742362

meg a 123. oldalt).
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FBA ref2 02.27 FBA main ref2 (Terepi Busz Adapter f6 ref2) (tekintse | 1073742363
meg a 7124. oldalt).
D2D ref1 02.32 D2D ref1 (D2D ref1) (tekintse meg a 7124. oldalt). 1073742368
D2D ref2 02.33 D2D ref2 (D2D ref2) (tekintse meg a 7124. oldalt). 1073742369
Brk torqg mem 03.15 Brake torq mem (Fék nyomaték mem) (tekintse meg a | 1073742607
129. oldalt).
P.42.08 42.08 Brake open torq (Fék nyitasi nyomaték) paraméter. 1073752584
Pointer Erték pointer beallitas (tekintse meg a Kifejezések és -
réviditések fejezetet a 112. oldalon).
42.10 Brake close req Megadhato a fék behuzasi/nyitasi kérvényezés forrasa.
(Fék behuzasi Ha a fék beh(zasi kérvény aktiv, a hajtas indithaté, de a
kérveny) nyomaték el&allitas és a fordulatszam referencia
felrampazasa tiltva marad, és a fék behizva marad.
1 = fék behuzasi igény.
0 = fék nyitas igény.
Megjegyzés: a paraméter nem valtoztathaté meg addig,
amig a hajtas izemben van.
Dl4 D4 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot) 1073938945
dltal jeldlve van, 3. bit).
DI5 DI5 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot) 1074004481
altal jeldlve van, 4. bit).
Dl6 DI6 digitalis bemenet (ahogy a 02.01DI status (DI allapot) 1074070017
dltal jeldlve van, 5. bit).
DIO4 DI04 digitalis bemenet/kimenet (ahogy a 02.03 DIO status 1073938947
(DIO éallapot) éltal jelélve van, 3. bit).
DIO5 DIO5 digitalis bemenet/kimenet (ahogy a 02.03 DIO status 1074004483
(DIO éllapot) altal jeldlve van, 4. bit).
DIO6 DIO6 digitalis bemenet/kimenet (ahogy a 02.03 DIO status 1074070019
(DIO éallapot) éltal jeldlve van, 5. bit).
Const Bitpointer beallitas (tekintse meg a Kifejezések és réviditések | -
Poi fejezetet a 112. oldalon).
ointer
42.11  Brake hold open Megadhat¢ a fék nyitasi parancs tartas aktivalasanak forrasa.
(Fék tartas nyitas) | Amikor a fék nyitasi parancs tartas aktiv, a fék nyitasa gatolva
van, még ha az inditas jel aktiv is, és a fék nyitasi nyomaték
meg is van.
1 = a tartas aktiv.
0 = normal miikodés.
Megjegyzés: a paraméter nem valtoztathaté meg addig,
amig a hajtas izemben van.
Dl4 D4 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot) 1073938945
dltal jeldlve van, 3. bit).
DI5 DI5 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot) 1074004481
altal jeldlve van, 4. bit).
Dl6 DI6 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot) 1074070017
altal jelélve van, 5. bit).
DIO4 DIO4 digitalis bemenet/kimenet (ahogy a 02.03 DIO status 1073938947
(DIO éallapot) éltal jelélve van, 3. bit).
DIO5 DIO5 digitalis bemenet/kimenet (ahogy a 02.03 DIO status 1074004483

(DIO éllapot) altal jeldlve van, 4. bit).
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DIO6

DIO6 digitalis bemenet/kimenet (ahogy a 02.03 DIO status
(DIO éallapot) éltal jeldlve van, 5. bit).

1074070019

Const

Pointer

Bitpointer beallitas (tekintse meg a Kifejezések és roviditések
fejezetet a 772. oldalon).

4212

Brake fault func
(Fék hiba funkcio)

Megadhatd, hogy hogyan reagaljon a hajtas egy mechanikus
fék vezérlési hiba esetén. Ha a fék vezérlés felligyelet nincs
aktivalva a 42.01 Brake ctrl (Fék vezérlés) paraméterrel,
akkor ez a paraméter inaktiv.

Fault

A hajtas kiall a BRAKE NOT CLOSED / BRAKE NOT OPEN
hibara, ha az opcionalis fék visszaigazolas jel allapota nem
felel meg a fék vezérlési funkcio altal feltételezett allapotnak.
A hajtas kiall a BRAKE START TORQUE hibara, ha a
szlikséges motor indité nyomaték a fék kioldasanal nincs
meg.

Alarm

A hajtdés a BRAKE NOT CLOSED / BRAKE NOT OPEN
figyelmeztetést generalja, ha az opcionalis fék visszaigazolas
jel allapota nem felel meg a fék vezérlési funkcié altal
feltételezett allapotnak. A hajtas a BRAKE START TORQUE
figyelmeztetést generdlja, ha a sziikséges motor inditd
nyomaték a fék kioldasanal nincs meg.

Open flt

A hajtas a BRAKE NOT CLOSED figyelmeztetést generalja
(a fék behuzasakor) és kiall a BRAKE NOT OPEN hibara (a
fék nyitasakor), ha az opcionalis fék visszaigazolas jel
allapota nem felel meg a fék vezérlési logika altal feltételezett
allapotnak. A hajtas kiall a BRAKE START TORQUE hibara,
ha a sziikséges motor indité nyomaték a fék kioldasanal
nincs meg.

42.13

Close flt delay (Fék
hiba késleltetés)

Megadhaté a behuzasi hiba késleltetés, azaz az az id6,
amely a fék behlzott allapota és a fék behuzasi hiba
generalasa kozott telik el.

0.00 ... 600.00 s

Fék zarasi hiba késleltetés.

100=1s
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42.14 Extend run time

(Futési id6
kiterjesztés)

Megadhato egy kiterjesztett futasi id6 a fék vezérlési funkcio
szamara, megallasnal. A késleltetés soran a motor
magnesezett allapotban marad (modulalas), és készen all az
azonnali Ujraindulasra.

0.0 s = a fék vezérlési funkcié normal megallasi rutinja: a
motor magnesezés (modulalas) megszinik, miutan a fék
zarasi késleltetés eltelik.

0.1...3600.0 s = a fék vezérlési funkcio kiterjesztett megallasi
funkcidja: a motor magnesezés (modulalas) megszinik,
miutan a fék zarasi késleltetés és a kiterjesztett futasi idé
eltelik. A kiterjesztett futasi id6 altt a nulla nyomaték
referencia van érvényben, és a motor készen all az azonnali
indulasra.

t

1 Start/stop

] " A hajtas modulal.

t
2 3

1= fék zarasi sebesség
2 = fék zaras késleltetés.
3 = kiterjesztett futasi idé

0.0...3600.0s

Kiterjesztett futasi id6.

100=1s

44 Maintenance

Karbantartasi szamlal6 beallitas.

(Uzemid61 funkcio)

(Karbantartas) Tekintse meg a Karbantartasi szamlalok fejezetet is a 90.
oldalon.
44.01 Q_ntime1 func Bedllitja az lizemid6 §zém|é|c’) 1-et. A szamlalo akkor fut, ha a

44.02 Ontime1 src (Uzemid61 forras) paraméterrel megadott
jel aktiv. A 44.03 Ontime1 limit (Uzemidé1 sziirés) paraméter
altal bedllitott hatarérték felett a 44.04 Ontime1 alm sel
(Uzemid61 figy. kiv) paraméter altal specifikalt figyelmeztetés
lesz kiadva, és a szamlalé visszaallitodik.

A szamlalé adott értéke olvashato és visszaallithatd a 04.09
Counter ontime1 (Uzemid szamlélo1) paraméterrel. A 06.15
Counter status (Szamlalé allapot) 0. bitje azt jelzi, hogy a
szamlaloé elérte a korlatot.

Bit Funkcio

0 Szamlalé méd
0 = Loop: Ha az 1. bit aktivalja a figyelemztetést, az 10 masodpercig fog csak aktiv
maradni.
1 = Saturate: Ha az 1. bit aktivalja a figyelemztetést, az a visszaallitasig aktiv fog
maradni.

1 Figyelmeztetés eng. (Figyelmeztetés engedélyezve)
0 = Disable: Nem lesz figyelmeztetés kiadva a korlat elérésekor.
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44.02 Ontime1 src Megadhaté az 1. izemidd szamlalo altal megfigyelt jel.
(Uzemid61 forras) | Tekintse meg a 44.01 Ontime1 func (Uzemid61 funkcid)
paramétert.
RO1 RO1 relé kimenet (a 02.02 RO status (RO é&llapot) 1073742338
paraméterben szerepld érték 0. bitje).
Running A 06.01 Status word1 (Allapotszé1) 3. bitje (tekintse meg a 1073939969
131. oldalt).
Charged A 06.02 Status word?2 (Allapotsz62) 9. bitje (tekintse meg a 1074333186
132. oldalt).
Const Bitpointer beallitas (tekintse meg a Kifejezések és réviditések | -
Poi fejezetet a 772. oldalon).
ointer
44.03  Ontime1 limit Bedllitja a figyelmeztetés korlatot az 1. izemora szamlalo
(Uzemid61 szlirés) | szamara. Tekintse meg a 44.01 Ontime1 func (Uzemid&1
funkcié) paramétert.
0...2147483647 s Figyelmeztetési korlat az 1. lzemdra szamlalé szamara.
44.04 Ontime1 alm sel Kivalaszthato a figyelmeztetés az 1. lizemidd szamlalohoz.
(Uzemid61 figy. kiv) | Tekintse meg a 44.01 Ontime1 func (Uzemid61 funkcic)
paramétert.
On-time1 Elére kivalaszthato figyelmeztetés az 1. tzemidd 0
szamlaléhoz.
Device clean Elére kivalaszthato figyelmeztetés az 1. lizemidd 1
szamlaléhoz.
Add cool fan Elére kivalaszthato figyelmeztetés az 1. lizemidd 2
szamlaléhoz.
Cabinet fan Elére kivalaszthato figyelmeztetés az 1. lizemid6é 3
szamlaléhoz.
Dc-capacitor Elére kivalaszthato figyelmeztetés az 1. lizemidd 4
szamlaléhoz.
Mot bearing Elére kivalaszthato figyelmeztetés az 1. tzemidd 5
szamlaléhoz.
44.05 Ontime2 func Beadllitja a 2. izemid6 szamlalét. A szamlalé akkor aktiv, ha a

(Uzemid62 funkcié) | 44.06 Ontime2 src (Uzemid62 forras) paraméter &ltal
kivalasztott jel aktiv. A 44.07 Ontime2 limit (Uzemid62 korlat)
paraméter altal beallitott hatarérték felett a 44.08 Ontime2
alm sel (Uzemid62 figy. kiv) paraméter altal specifikalt
figyelmeztetés lesz kiadva, és a szamlalé visszaallitodik.
A szamlalo adott értéke olvashato és visszaallithaté a 04.10
Counter ontime2 (Uzemid szamlél62) paraméterrel. A 06.15
Counter status (Szamlalé allapot) 1. bitje azt jelzi, hogy a
szamlalo elérte a korlatot.
Bit Funkcio
0 Szamlalé méd
0 = Loop: ha az 1. bit aktivalja a figyelemztetést, az 10 masodpercig fog csak aktiv
maradni.
1 = Saturate: ha az 1. bit aktivalja a figyelemztetést, az a visszaallitasig aktiv fog
maradni.
1 Alarm ena (Figyelmeztetés engedélyezve)

0 = Disable: nem lesz figyelmeztetés kiadva a korlat elérésekor.
1 = Enable: figyelmeztetés lesz kiadva a korlat elérésekor.
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44.06 Ontime2 src Megadhaté a 2. izemidé szamlalo altal megfigyelt jel.
(Uzemid62 forras) | Tekintse meg a 44.05 Ontime2 func (Uzemid62 funkcid)
paramétert.
RO1 RO1 relé kimenet (a 02.02 RO status (RO allapot) 1073742338
paraméterben szerepl6 érték 0. bitje).
Running A 06.01 Status word1 (Allapotsz61) 3. bitje (tekintse meg a 1073939969
131. oldalt).
Charged A 06.02 Status word?2 (Allapotsz62) 9. bitje (tekintse meg a 1074333186
132. oldalt).
Const Bitpointer beallitas (tekintse meg a Kifejezések és réviditések | -
Poi fejezetet a 1712. oldalon).
ointer
44.07  Ontime2 limit Beallitja a figyelmeztetés korlatot a 2. izemora szamlalo
(Uzemid62 korlat) | szamara. Tekintse meg a 44.05 Ontime2 func (Uzemid62
funkcid) paramétert.
0 ... 2147483647 s | Figyelmeztetési korlat a 2. zemoéra szamlaloé szamara. 1=1s
44.08 Ontime2 alm sel Kivalaszthato a figyelmeztetés a 2. tzemidé szamlalohoz.
(Uzemid62 figy. kiv) | Tekintse meg a 44.05 Ontime2 func (Uzemid62 funkcid)
paramétert.
On-time2 El6re kivalaszthato figyelmeztetés a 2. izemidé szamlaldhoz. | 0
Device clean Elére kivalaszthato figyelmeztetés a 2. lzemidé szamlaldhoz. | 1
Add cool fan El6re kivalaszthato figyelmeztetés a 2. izemid6é szamlaléhoz. | 2
Cabinet fan El6re kivalaszthato figyelmeztetés a 2. lzemidé szamlaldhoz. | 3
Dc-capacitor El6re kivalaszthato figyelmeztetés a 2. izemidé szamlaldhoz. | 4
Mot bearing El6re kivalaszthato figyelmeztetés z 2. izemid6 szamlaléhoz. | 5
44.09 Edge count1 func Beallitja az 1. felfuto él szamlalét. Ez a paraméter minden
(El szamlalo1 egyes alkalommal ndvekszik, ha a 44.10 Edge count1 src
funkcio) (Elre szaml1 forras) paraméterben megadott érték aktivalodik
(kivéve, ha egy osztoszam is aktiv — tekintse meg a 44.12
Edge count1 div (El szaml1 osztas) paramétert). A 44.11
Edge count1 lim (El szaml1 korlat) paraméter altal beallitott
hatarérték felett a 44.13 Edg cnt1 alm sel (El szaml1 figyelm.
kiv) paraméter altal specifikalt figyelmeztetés lesz kiadva és a
szamlalo visszaallitodik.
A szamlalo adott értéke olvashato és visszaallithato a 04.11
Counter edge1 (Szamlalé élre1) paraméterrel. A 06.15
Counter status (Szamlalé allapot) 2. bitje azt jelzi, hogy a
szamlalé elérte a korlatot.
Bit Funkcio
0 Szamlalé mod:
0 = Loop: ha az 1. bit aktivalja a figyelemztetést, az 10 masodpercig fog csak aktiv
maradni.
1 = Saturate: ha az 1. bit aktivalja a figyelemztetést, az a visszaallitasig aktiv fog
maradni.
1 Alarm ena (figyelmeztetés engedélyezve):
0 = Disable: nem lesz figyelmeztetés kiadva a korlat elérésekor.
1 = Enable: figyelmeztetés lesz kiadva a korlat elérésekor.
44.10 Edge count1 src Megadhaté az 1. felfutd él szamlalé altal megfigyelt jel.

Tekintse meg a 44.09 Edge count1 func (El szamlalo1
funkcioé) paramétert.

(Elre szaml1 forras)
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RO1 RO1 relé kimenet (a 02.02 RO status (RO é&llapot) 1073742338
paraméterben szerepl6 érték 0. bitje).

Running A 06.01 Status word1 (Allapotsz61) 3. bitje (tekintse meg a 1073939969
131. oldalt).

Charged A 06.02 Status word?2 (Allapotsz62) 9. bitje (tekintse meg a 1074333186
132. oldalt).

Const Bitpointer beallitas (tekintse meg a Kifejezések és réviditések | -

Pointer fejezetet a 712. oldalon).

44.11 Edge count1 lim (El | Beéllitja a figyelmeztetés korlatot az 1. felfuté &l szamlalo
szaml1 korlat) szamara. Tekintse meg a 44.09 Edge count1 func (El
szamlalé1 funkcié) paramétert.

0 ... 2147483647 Figyelmeztetés korlat a felfuté élre szamlalé naplé 1 1=1
szamara.
44.12 Edge count1 div (El | Oszt6 az 1. felfuté él szamlalo szamara. Megadhatd, hogy
szaml1 osztas) hany felfut6 él névelje 1-el a szamlalo értékét.
1... 2147483647 Oszto az 1. felfutd él szamald szamara. 1=1

4413 Edgcnt! almsel (El | Kivalaszthato a figyelmeztetés az 1. felfuto él szamlaldhoz.
szaml1 figyelm. kiv) | Tekintse meg a 44.09 Edge count1 func (El szamlalo1
funkcio) paramétert.

Edge count1 Elére kivalaszthato figyelmeztetés az 1. felfutd él 0
szamlaléhoz.

Main cntactr Elére kivalaszthato figyelmeztetés az 1. felfut6 él 1
szamlaléhoz.

Output relay Elére kivalaszthato figyelmeztetés az 1. felfuto él 2
szamlaléhoz.

Motor starts Elére kivalaszthato figyelmeztetés az 1. felfutd él 3

szamlaléhoz.

Power ups Elére kivalaszthato figyelmeztetés az 1. felfuto él 4
szamlaléhoz.

Dc-charge Elére kivalaszthato figyelmeztetés az 1. felfuto él 5
szamlaléhoz.
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44.14

Edge count2 func Beallitja a 2. felfuto €l szamlalét. A szamlalo ndveli az értékét,
(El szaml2 funkcié) | ahanyszor a 44.15 Edge count2 src (El szaml2 forras)
paraméterrel kivalasztott jel aktiv (kivéve, ha az oszt6 érték
érvényben van — tekintse meg a 44.17 Edge count2 div (El
szaml2 osztd) paramétert). A 44.16 Edge count?2 lim (El
szami2 korlat) paraméter altal beallitott hatarérték felett a
44.22 Edg cnt2 alm sel (El szami2 figy. kiv) paraméter altal
specifikalt figyelmeztetés lesz kiadva, és a szamlalo
visszaallitédik.
A szamlalo adott értéke olvashaté és visszaallithato a 04.12
Counter edge2 (Szamlalé élre2) paraméterrel. A 06.15
Counter status (Szamlalé allapot) 3. bitje azt jelzi, hogy a
szamlalo elérte a korlatot.
Bit Funkcio
0 Szamlalé maéd:
0 = Loop: ha az 1. bit aktivalja a figyelemztetést, az 10 masodpercig fog csak aktiv
maradni.
1 = Saturate: ha az 1. bit aktivalja a figyelemztetést, az a visszaallitasig aktiv fog
maradni.
1 Alarm ena (figyelmeztetés engedélyezve):
0 = Disable: nem lesz figyelmeztetés kiadva a korlat elérésekor.
1 = Enable: figyelmeztetés lesz kiadva a korlat elérésekor.
4415 Edge count2 src (El | Megadhaté a 2. felfuté él szamlalo altal megfigyelt jel.
szaml2 forras) Tekintse meg a 44.14 Edge count2 func (El szaml2 funkcié)
paramétert.
RO1 RO1 relé kimenet (a 02.02 RO status (RO allapot) 1073742338
paraméterben szerepl6 érték 0. bitje).
Running A 06.01 Status word1 (Allapotsz1) 3. bitje (tekintse meg a 1073939969
131. oldalt).
Charged A 06.02 Status word?2 (Allapotsz62) 9. bitje (tekintse meg a 1074333186
132. oldalt).
Const Bitpointer beallitas (tekintse meg a Kifejezések és réviditések | -
- fejezetet a 1712. oldalon).
Pointer
44,16 Edge count2 lim (El | Bedllitja a figyelmeztetés korlatot a 2. felfuto él szamlalo
szaml2 korlat) szamara. Tekintse meg a 44.14 Edge count2 func (El szaml2
funkcié) paramétert.
0... 2147483647 Figyelmeztetés korlat a felfut6 élre szamlalé naplo 2 1=1
szamara.
4417 Edge count2 div (El | Oszté a 2. felfuté él szamlalé szamara. Megadhaté, hogy
szaml2 oszto) hany felfut6 él sziikséges a szamlalo értékének 1-el torténd
noveléséhez.
1... 2147483647 Oszt6 a 2. felfut6 él szamalo szamara. 1=1
4418 Edgcnt2almsel (El | Kivalaszthat6 a figyelmeztetés a 2. felfutd él szamlalohoz.
szaml2 figy. kiv) Tekintse meg a 44.14 Edge count?2 func (El szaml2 funkcid)
paramétert.
Edge count2 Elére kivalaszthaté figyelmeztetés a 2. felfuté él szamlaléhoz. | 0
Main cntactr Elére kivalaszthaté figyelmeztetés a 2. felfuté él szamlaléhoz. | 1
Output relay Elére kivalaszthaté figyelmeztetés a 2. felfuté él szamlaléhoz. | 2
Motor starts Elére kivalaszthato figyelmeztetés a 2. felfuté él szamlalohoz. | 3
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Power ups Elére kivalaszthato figyelmeztetés a 2. felfutd él szamlaléhoz. | 4
Dc-charge Elére kivalaszthato figyelmeztetés a 2. felfuté él szamlaléhoz. | 5
44.19 Val count1 func Beallitia az 1. érték szamlalot. Ez a paraméter integralassal
(érték szaml1 hatarozza meg a 44.20 Val count1 src (Erték szaml1 forras)
funkc) paraméterben meghatarozott jel gérbéje alatti teriiletet.
Amikor a teljes terlilet meghaladja a 44.21 Val count1 lim
(Erték szamlalé1 korlat) paraméterben bedllitott értéket, a
figyelmeztetés aktivaloédik (amennyiben ezen paraméter 1.
bitjével engedélyezve lett).
A jel 0.5 s-al mintavételezédik. Vegye figyelembe, hogy a jel
skalazott értéke van felhasznalva (tekintse meg az “FbEq”
oszlopot a kérdéses jelnél).
A szamlalé adott értéke olvashato és visszaallithatd a 04.13
Counter value1 (Szamlalé érték1) paraméterrel. A 06.15
Counter status (Szamlalé allapot) 4. bitje azt jelzi, hogy a
szamlalo elérte a korlatot.
Bit Funkcio
0 Szamlalé méd:
0 = Loop: ha az 1. bit aktivalja a figyelemztetést, az 10 masodpercig fog csak aktiv
maradni.
1 = Saturate: ha az 1. bit aktivalja a figyelemztetést, az a visszaallitasig aktiv fog
maradni.
1 Alarm ena (figyelmeztetés engedélyezve):
0 = Disable: nem lesz figyelmeztetés kiadva a korlat elérésekor.
1 = Enable: figyelmeztetés lesz kiadva a korlat elérésekor.
44.20 Val count1 src Megadhaté az 1. érték szamlalo altal megfigyelt jel. Tekintse
(Erték szaml1 meg a 44.19 Val count1 func (érték szaml1 funkc) paramétert.
forras)
Speed rpm 01.01 Motor speed rpm (Motor fordulatszam rpom-ben) 1073742081
(tekintse meg a 176. oldalt).
Pointer Erték pointer beallitas (tekintse meg a Kifejezések és -
réviditések fejezetet a 112. oldalon).
44.21  Val count1 lim Bedllitja a figyelmeztetés korlatot az 1. érték szamlalé
(Erték szamlalo1 szamara. Tekintse meg a 44.19 Val count1 func (érték szaml1
korlat) funkc) paramétert.
0 ... 2147483647 Figyelmeztetés korlat érték szamlalé 1 szamara. 1=1
44.22  Val count1 div Oszto6 az érték szamlalé 1 szamara. A monitorozott jel értéke
(Erték szaml1 oszt) | el van osztva ezzel az értékkel az integralas el6tt.
1... 2147483647 Oszt6 az érték szamlalé 1 szamara. 1=1
44.23 Val cnt1 alm sel Kivalaszthato a figyelmeztettés az 1. érték szamlalé szamara.
(Erték szaml1 figy. | Tekintse meg a 44.19 Val count1 func (érték szaml1 funkc)
kiv) paramétert.
Value1 Elére kivalaszthaté figyelmeztetés az 1. érték szamlaléhoz. 0

Mot bearing

Elére kivalaszthaté figyelmeztetés az 1. érték szamlaléhoz.

-
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44.24  Val count2 func Beallitjia a 2. érték szamlalot. Ez a szamlalo integralassal
(Erték szamil2 meghatarozza a 44.25 Val count?2 src (Erték szaml2 forras)
funkc) paraméterben kivalasztott jel gorbéje alatti teriiletet. Amikor a
teljes terlilet meghaladja a 44.26 Val count2 lim(Val szaml2
forrés) paraméterben beallitott értéket, a figyelmeztetés
aktivalodik (amennyiben ezen paraméter 1. bitjével
engedélyezve lett).
A jel 1 s-al mintavételezédik. Vegye figyelembe, hogy a jel
skalazott értéke van felhasznalva (tekintse meg az “FbEq”
oszlopot a kérdéses jelnél).
A szamlaloé adott értéke olvashato és visszaallithatd a 04.14
Counter value2 (Szamlalé érték2) paraméterrel. A 06.15
Counter status (Szamlalé allapot) 5. bitje azt jelzi, hogy a
szamlalo elérte a korlatot.
Bit Funkcio
0 Szamlalé méd:
0 = Loop: ha az 1. bit aktivalja a figyelemztetést, az 10 masodpercig fog csak aktiv
maradni.
1 = Saturate: ha az 1. bit aktivélja a figyelemztetést, az a visszadllitasig aktiv fog
maradni.
1 Alarm ena (figyelmeztetés engedélyezve):
0 = Enable: nem lesz figyelmeztetés kiadva a korlat elérésekor.
1 = Disable: figyelmeztetés lesz kiadva a korlat elérésekor.
44.25 Val count2 src Megadhato a 2. érték szamlalo altal megfigyelt jel. Tekintse
(Erték szaml2 meg a 44.24 Val count2 func (Erték szaml2 funkc)
forras) paramétert.
Speed rpm 01.01 Motor speed rpm (Motor fordulatszam rpom-ben) 1073742081
(tekintse meg a 776. oldalt).
Pointer Erték pointer beallitas (tekintse meg a Kifejezések és -
roviditések fejezetet a 112. oldalon).
44.26 Val count2 lim(Val | Beallitja a figyelmeztetés korlatot a 2. érték szamlalo
szami2 forras) szamara. Tekintse meg a 44.24 Val count2 func (Erték
szaml2 funkc) paramétert.
0 ... 2147483647 Figyelmeztetés korlat érték szamlal6 2 szamara. 1=1
44.27 Val count2 div (Val | Oszt6 az érték szamlalé 2 szamara. A monitorozott jel értéke
szaml2 osztas) el van osztva ezzel az értékkel az integralas eldtt.
1... 2147483647 Oszt6 az érték szamlalé 2 szamara. 1=1
44.28 Valcnt2almsel (Val | Kivalaszthato a figyelmeztetés a 2. érték szamlalo szamara.
szami2 figy. kiv) Tekintse meg a 44.24 Val count2 func (Erték szami2 funkc)
paramétert.
Value2 Elére kivalaszthaté figyelmeztetés a 2. érték szamlaléhoz. 0
Mot bearing Elére kivalaszthaté figyelmeztetés a 2. érték szamlaléhoz. 1
44.29 Fan ontime lim Beallitja a hatarértékeket a ventilator izemidé szamlalod
(Ventilator (izemidé | szamara. A szamlalé a 01.28 Fan on-time (Ventilator
korl) lizemidé) jelet figyeli (tekintse meg a 7717. oldalt). Amikor a jel
eléri a hatarértéket, a 2056 COOLING FAN figyelmeztetés
kimegy.
0.00 ... Figyelmeztetési hatarérték a ventilator tizemidé szamlalé 1 =1 perc
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44.30 Runtime lim Bedllitja a hatarértékeket az lizemid6 szamlalé szamara. A
(Uzemidé korl) szamlalé a 01.27 Run-time counter (Futasi id6 szamlalo) jelet
figyeli (tekintse meg a 777. oldalt). Amikor a jel eléri a
hatarértéket, a 44.31 Runtime alm sel (Uzemidé figy. kiv)
paraméterben meghatarozott figyelmeztetés kimegy.
0.00 ... Figyelmeztetési korlat az lizemidé szamlalé szamara. 1 =1 perc
35791394.11 h
44.31  Runtime alm sel Kivalaszthat6 a figyelmeztetés a hajtas lizemid6
(Uzemid6 figy. kiv) | szamlaléjahoz.
Device clean Elévalaszthaté figyelmeztetés az lizemidé szamlaldhoz. 1
Add cool fan Elévalaszthatd figyelmeztetés az lizemidé szamlaldhoz. 2
Szekrény ventilator | Elévalaszthato figyelmeztetés az izemid6é szamlaléhoz. 3
Dc-capacitor Elévalaszthatd figyelmeztetés az lizemidé szamlaldhoz. 4
Mot bearing Elévalaszthatd figyelmeztetés az lizemidé szamlaldhoz. 5
44.32  kWh inv lim (kWh Beadllitja a hatarértékeket az energia szamlalé szamara. A
inv. korlat) szamlalo a 01.24 kWh inverter (Inverter kWh) jelet figyeli
(tekintse meg a 177. oldalt). Amikor a jel eléri a hatarértéket,
a 44.33 kWh inv alm sel (kWh inv. figy. kiv) paraméterben
meghatarozott figyelmeztetés kimegy.
0 ... 2147483647 Figyelmeztetési korlat az energia szamlalé szamara. 1=1kWh
44.33 kWh inv alm sel Kivalaszthat6 a figyelmeztetés az energia szamlalé szamara.
(kWh inv. figy. kiv)
Device clean Elévalaszthato figyelmeztetés az energia szamlaléhoz. 1
Add cool fan Elévalaszthato figyelmeztetés az energia szamlaléhoz. 2
Szekrény ventilator | El6valaszthato figyelmeztetés az energia szamlaléhoz. 3
DC kondenzator Elévalaszthato figyelmeztetés az energia szamlaléhoz. 4
Mot bearing Elévalaszthato figyelmeztetés az energia szamlaléhoz. 5
44.34 Counter reset Az aktiv szamlalo visszaallitas az dsszes telitett
(Szamlalo fiigyelmeztetést kitorli (lzemido, él vagy érték).
visszaallitas)
Dl4 Dl4 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot) 1073938945
altal jeldlve van, 3. bit)
DI5 DI5 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot) 1074004481
altal jeldlve van, 4. bit)
DI6 DI6 digitalis bemenet (ahogy a 02.01 DI status (DI allapot) 1074070017
altal jeldlve van, 5. bit)
Const Bitpointer beallitas (tekintse meg a Kifejezések és réviditések | -
Pointer fejezetet a 1712. oldalon).
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45 Energy optimising | Energia optimalizalasi beallitasok.

(Energia optimalizalas) | Tekintse meg az Energiamegtakaritasi kalkulator fejezetet is

a 91. oldalon.

45.01 Energy optim Engedélyeziltiltja az energia optimalizalé funkciot. A funkcio
(Energia optimalizalja a fluxust, igy a teljes energia felnasznalas és a
optimalizalas) motor zajszintje le fog csdkkenni, ha a hajtas a névleges

terhelés alatt izemel. A teljes hatasfok (motor és hajtas) akar
1...10%-ot is ndvekedhet, a terhelényomaték és a
fordulatszam fiiggvényében).
Megjegyzés: az allandémagneses és a szinkron reluktancia
motor esetén az energiaoptimalizalasi funkcié mindig
bekapcsolt allapotban van, fliggetlenil a paraméter értékétdl/
allapotatol.
Disable Energia optimalizalas tiltva. 0
Enable Energia optimalizalas engedélyezve. 1
45.02 Energy tariff1 Egy kWh energia ara. Referenciaként hasznalt a
(Energia tarifa1) megtakaritdsok szamitasa soran. Tekintse meg a 071.35
Saved energy (Megtakaritott energia), 01.36 Saved amount
(Megtakaritott 6sszeg) és 01.37 Saved CO2 (Megtakaritott
CO2) paramétereket.
0.00 ... Egy kWh energia ara. 1=1
21474836.47

45.06 E tariff unit (Energia | Megadhaté a megtakaritasi szamitasok soran hasznalt
tarifa egység) pénznem.

Local A pénznem a 99.01 Language (Nyelv) paraméter 0
bedllitasaival egyidejlileg meg lesz hatarozva.

Eur Euré. 1

Usd US dollar. 2
45.07 CO2 Conv factor Konverziés tényez6 az energia COz2 kibocsatasaba torténd
(CO2 atvaltasi atalakitasahoz (kg/kWh vagy tn/MWh). A megtakaritott
egyltthato) energia (MWh) értékével kell 6sszeszorozni, és igy
hatarozhaté meg a 071.37 Saved CO2 (Megtakaritott CO2)
paraméter (a széndioxid kibocsatas csdkkentése, tonnaban).
01.37 Saved CO2 (Megtakaritott CO2) = 01.35 Saved energy
(Megtakaritott energia) (MWh) x 45.07 CO2 Conv factor
(CO2 éatvaltasi egytitthaté) (tn/MWh)

0.0...10.0 Konverziés tényez6 az energia COz2 kibocsatasaba torténé 1=1
atalakitasahoz (kg/kWh vagy tn/MWh).
45.08 Reference power Motor teljesitmény, ha kézvetlenul a halozatra van
(Referencia csatlakoztatva. Referenciaként hasznalatos az energia
teljesitmény) megtakaritasok szamitasa soran. Tekintse meg a 01.35
Saved energy (Megtakaritott energia), 01.36 Saved amount
(Megtakaritott 6sszeg) és 01.37 Saved CO2 (Megtakaritott
CO2) paramétereket.
Megjegyzés: az energia megtakaritasi szamitas kdzvetlendl
fligg ennek a paraméternek a pontossagatol.

00.0... 1000.0% Motor teljesitmény, a névleges motor teljesitmény 1=1
szazalékaban.

45.09 Energy reset Visszaallitja a 01.35 Saved energy (Megtakaritott energia),
(Energia sz. 01.36 Saved amount (Megtakaritott 6sszeg) és 01.37 Saved
visszadllitas) CO2 (Megtakaritott CO2) szamlalokat.

Ready Nem szlkséges a visszaallitas (reset) (normal miikddés). 0
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Reset Energia szamlalok visszaallitasa. Az érték automatikusan 1
visszaall a Done értékre.
47 Voltage ctrl A tulfeszlltség és feszlltséghiany szabalyzasanak
(Fesziiltség beallitasai.
szabalyozas) Tekintse meg a DC fesziiltség szabalyozas fejezetet is a 83.
oldalon.
47.01 Overvolt ctrl Engedélyezi a kdzbensé DC kor tulfeszlltség szabalyozasat.
(Tulfesz szab) A gyors fékezés, vagy a nagy tehetetlenségi terhelés
fesziltségemelkedést eredményez. Annak érdekében, hogy
megakadalyazhaté legyen a DC fesziiltség hatarérték felé
torténé emelkedése, a tulfesziiltség szabalyozo
automatikusan csokkenti a fékezé nyomatékot.
Megjegyzés: ha fékcsopper és ellenallas, vagy
visszataplalas is alkalmazva lesz a hajtas esetében, a
szabalyozat tiltani kell.
Diasbled A tulfesziltség szabalyozas tiltva. 0
Enabled Tulfeszlltség szabalyozas engedélyezve. 1
47.02 Undervolt ctrl Engedélyezi a kdzbensd DC kor fesziltségletdrésének
(Fesziiltséghiany szabdlyozasat. Ha DC fesziiltség egy halézati
szabalyzas) fesziiltségletorés utan leesik, a fesziltséghiany szabalyozdja
automatikusan csdkkenti a motor nyomatékat, hogy a
feszlltséget az alsé hatarérték felett tartsa. A motor
nyomatékanak csokkentésével a terhelés tehetetlensége a
hajtas felé torténd visszataplalast idéz el6, a DC sint
feszlltség alatt tartva, és megakadalyozva, hogy
feszliltséghiany miatt hibara alljon ki, amig a motor lassul. Ez
ugy mikaodik, mint a feszlltség letérés athidalasa funkcio,
olyan rendszerek esetén, ahol nagy tehetetlenségi nyomaték
jelenhet meg, mint pl a centrifuga, vagy ventilator
alkalmazasoknal.
Diasbled Feszlltséghiany esetén fellépd szabalyozas tiltva. 0
Enabled Feszlltséghiany esetén fellépd szabalyozas engedélyezve. 1
47.03  SupplyVoltAutold Engedélyezi a halézati fesziltség automatikus felismerését.
(Halézati fesz aut.
azon)
Diasbled A halozati feszlltség automatikus azonositasa tiltva. 0
Enabled A haldzati fesziiltség automatikus azonositasa engedélyezve. | 1
47.04 Supply voltage Megadhato a névleges halézati feszlltség. Akkor
(Halozati fesz) hasznalatos, ha a halézati fesziltség automatikus
felismerése nincs engedélyezve a 47.03 SupplyVoltAutold
(Halozati fesz aut. azon) paraméterben.
0...1000V Névleges halozati feszliltség. 10=1V
48 Brake Chopper A fékcsopper vezérlése.
(Fékcsopper)
48.01 Bc enable Engedélyezi a fékcsopper szabalyozast.
(Fékesopper Megjegyzés: miel6tt engedélyezi a fékcsopper vezérlést,
engedélyezés) bizonyosodjon meg arrdl, hogy a fékellenallas csatlakoztatva
van, és a tulfeszlltség szabalyzo ki van kapcsolva (47.01
Overvolt ctrl (Tulfesz szab) paraméter).
Disable A fékcsopper vezérlés tiltva. 0
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EnableTherm A fékcsopper vezérlés engedélyezett a fékellenallas 1
tulterhelés védelemmel.
Enable A fékcsopper vezérlés engedélyezett a fékellenallas 2
tulterhelés védelem nélkiil. Ez a beallitas akkor hasznalatos,
ha példaul a fékellenallas egy hékapcsoloval van felszerelve,
amelynek a jele megallitia a hajtast, ha az ellenallas
talmelegszik.
48.02 Bcrun-time Megadhaté a gyors lizemidd fékcsopper vezérlés forrasa.
(Fékcsopper Alapértelmezetten a csopper vezérlés aktiv a hajtas lizeme
Gizemido) alatt.
0 = a fékcsopper miikddése tiltva. Még ha a fékcsopper
engedélyezve is van a 48.01 Bc enable (Fékcsopper
engedélyezés) paraméterrel, és a DC feszliltség az aktivalasi
szint folé is emelkedik, a csopper tovabbra is inaktiv marad.
1 = a fékcsopper mindig aktiv, azaz a csopper vezet, ha a DC
fesziltség eléri az aktivalasi szintet (még ha a hajtas nem is
tizemel).
Running A 06.01 Status word1 (Allapotsz1) 3. bitje (tekintse meg a 1073939969
131. oldalt).
Const Bitpointer beallitas (tekintse meg a Kifejezések és roviditések | -
- fejezetet a 112. oldalon).
Pointer
48.03 BrThermTimeConst | Meghatarozza a fékellenallas termikus idéallandéjat a
(Fék term.idéall) tulterhelés védelem szamara.
0... 10000 s Fékellenallas termikus id6allandé. 1=1s
48.04 Br power max cnt Megadhat6 az a maximalis, folyamatos fékezési teljesitmény,
(Fék telj. max telj) amely megemeli az ellendllas hémérsékletét a maximalisan
megengedett értékre. Az érték a tulterhelés védelemnél
hasznalhaté.
0.0 ... 10000.0 kW | Maximalis folyamatos fékezési teljesitmény. 10 =1 kW
48.05 R br (Fék ellenallas) | Megadhaté a fékellenallaas ellenallas értéke. Az érték a
fékcsopper védelemnél hasznalhato.
0.0 ... 1000.0 Ohm | Fékellenallas ellanallas érték. 10 =1 Ohm
48.06 Br temp faultlim Megadhaté a hibakorlat a fékellenallas hémérsékleti
(Fék hém. hiba feligyelet szamara. Az érték azon hémérséklet szazalékos
korlat) értékében van megadva, amelyet akkor ér el az ellenallas, ha
a 48.04 Br power max cnt (Fék telj. max telj) paraméterben
meghatarozott teljesitmény aramlik at rajta.
Ha a hatarértéket eléri, a hajtdés a BR OVERHEAT hibara
kiall.
0...150% Motor tilmelegedés hiba hatarérték. 1=1%
48.07 Br temp alarmlim Megadhaté a hibakorlat a fékellenallas hémérsékleti
(Fék hém figy. felligyelet szamara. Az érték azon hémérséklet szazalékos
korlat) értékében van megadva, amelyet akkor ér el az ellenallas, ha
a 48.04 Br power max cnt (Fék telj. max telj) paraméterben
meghatarozott teljesitmény aramlik at rajta.
Ha a hatarértéket eléri, a hajtdas a BR OVERHEAT
figyelmeztetést adja ki.
0...150% Fékellenallas tulmelegedés figyelmeztetési hatarérték. 1=1%
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49 Data storage 16 és 32 bites adattarolasi paraméterek, amelyek
(Adattarolas) olvashatéak és irhatéak a paraméterek pointer beallitasaival.
Tekintse meg a Adattarolasi paraméterek fejezetet is a 94.
oldalon.
49.01 Data storage1 1. adattarolasi paraméter.
(Adattarolas1)
-32768 ... 32767 16 bites adat. 1=1
49.02 Data storage2 2. adattarolasi paraméter.
(Adattarolas2)
-32768 ... 32767 16 bites adat. 1=1
49.03 Data storage3 3. adattarolasi paraméter.
(Adattarolas3)
-32768 ... 32767 16 bites adat. 1=1
49.04 Data storage4 4. adattarolasi paraméter.
(Adattarolas4)
-32768 ... 32767 16 bites adat. 1=1
49.05 Data storage5 5. adattarolasi paraméter.
(Adattarolas15)
-2147483647 ... 32 bites adat. 1=1
2147483647
49.06 Data storage6 6. adattarolasi paraméter.
(Adattarolas6)
-2147483647 ... 32 bites adat. 1=1
2147483647
49.07 Data storage7 7. adattarolasi paraméter.
(Adattarolas7)
-2147483647 ... 32 bites adat. 1=1
2147483647
49.08 Data storage8 8. adattarolasi paraméter.
(Adattarolas8)
-2147483647 ... 32 bites adat. 1=1
2147483647
50 Fieldbus A terepibuszon kereszil torténé kommunikacio
(Terepibusz) konfiguralasanak beallitasai.
Tekintse meg a Veezérlés a terepibusz adapter modulon
keresztiil fejezetet is a 425. oldalon.
50.01 Fba enable (TBA Engedélyezi a hajtas és a terepibusz adapter kozotti
engedélyezve) kommunikaciét.
Disable A hajtas és a terepibusz adapter kdz6tti kommunikacio tiltva. | 0
Enable A hajtas és a terepibusz adapter kdz6tti kommunikéaciod 1
engedélyezve.
50.02 Comm loss func Kivalaszthato, hogy a hajtas hogy reagaljon egy esetleges
(Komm. hiba terepibuszos kommunikacios hibara. Az id6 késleltetés az
funkcio) 50.03 Comm loss t out (Komm. hiba id6) paraméterrel
hatarozhaté meg.
No A kommunikaciés hiba detektalas inaktiv. 0
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Fault

Kommunikacios hiba detektalas aktiv. Kommunikacios hiba
esetén a hajtas kiall a FIELDBUS COMM hibara, és
szabadonfutassal megall.

Spd ref Safe

Kommunikaciés hiba detektalas aktiv. Kommunikaciés hiba
esetén a hajtas a FIELDBUS COMM figyelmeztetést
generalja, és aktivalja a 30.02 Speed ref safe (Ford.sz. ref.
biztonsagi) paraméterben meghatarozott fordulatszamot.

2 FIGYELMEZTETES! Bizonyosodjon meg arrol,

Last speed

hogy egy esetleges kommunikaciés sziinet esetén
is biztonsagos a mikddtetés.

Kommunikaciés hiba detektalas aktiv. Kommunikaciés hiba

esetén a hajtas a FIELDBUS COMM figyelmeztetést

generalja, és azt a fordulatszamot rogziti, amelyen éppen

lizemelt a hajtas. A fordulatszam az el6z6 10 masodperc

atlagsebességébdl van meghatarozva.

2 FIGYELMEZTETES! Bizonyosodjon meg arrl,

50.03

Comm loss t out
(Komm. hiba id&)

hogy egy esetleges kommunikéaciés sziinet esetén
is biztonsagos a mikddtetés.

Megadhaté az az id6késleltetés, amely az 50.02 Comm loss

func (Komm. hiba funkcié) paraméterben definialt mlvelet

elétt eltelik. Az idé mérése akkor kezdédik, ha a kapcsolat

nem tud frissiini.

0.3...6553.5s

1d6 késleltetés.

10=1s

50.04

Fb ref1 modesel
(Terepibusz ref1
mod kiv)

Megadhaté a FBA REF1 terepibusz referencia skalazas, és
az az Uzemi érték, emely a terepibusz felé lesz elkildve (FBA
ACT1).

Raw data

Nincs skalazas (azaz az adat skalazas nélkiil tovabbitédott).
Azon Uzemi érték forrasa, amely el lett kiildve a terepibusz
szamara, és az 50.06 Fb act1 tr src (Terepi lizemi tr. forr)
paraméterrel lett kivalasztva.

Torque

A terepibusz nyomaték referenci skalazast hasznal. A
nyomaték referencia skalazas a hasznalt terepibusz profil
szerint van definidlva (azaz az ABB Drives Profil 10000
integer értéke megfelel a 100% nyomaték értéknek). A 01.06
Motor torque (Motor nyomaték) jel el lesz klldve a terepibusz
felé, mint egy Gzemi jel. Tekintse meg a megfeleld terepibusz
adapter modul Felhasznaloi kézikbnyvét.

Speed

A terepibusz fordulatszam referencia skalazast alkalmaz. A
fordulatszam referencia skalazas a hasznalt terepibusz profil
szerint van definidlva (azaz az ABB Drives Profil 20000
integer értéke megfelel a 19.01 Speed scaling (fordulatszam
skalazas) paraméter értékének). A 01.01 Motor speed rpm
(Motor fordulatszam rpm-ben) jel el lesz kiildve a terepibusz
felé, mint egy Gzemi jel. Tekintse meg a megfeleld terepibusz
adapter modul Felhasznaloi kézikbnyvét.

50.05

Fb ref2 modesel
(Terepibusz ref2
mod kiv)

Megadhaté a terepibusz referencia FBA REF2 skalazas.
Tekintse meg az 50.04 Fb ref1 modesel (Terepibusz ref1 méd
kiv) paramétert.

Raw data

Tekintse meg az 50.04 Fb ref1 modesel (Terepibusz ref1 méd
kiv) paramétert.

Torque

Tekintse meg az 50.04 Fb ref1 modesel (Terepibusz ref1 méd
kiv) paramétert.
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Speed Tekintse meg az 50.04 Fb ref1 modesel (Terepibusz ref1 méd | 2

kiv) paramétert.

50.06 Fb act1 tr src Megadhaté a forras a terepibusz lizemi érték 1 szamara, ha
(Terepi Uizemi1 tr. az 50.04 Fb ref1 modesel (Terepibusz ref1 méd kiv) | 50.05
forr) Fb ref2 modesel (Terepibusz ref2 méd kiv) paraméter a Raw

data értékre lett allitva.
Pointer Erték pointer beallitas (tekintse meg a Kifejezések és -
réviditések fejezetet a 112. oldalon).

50.07 Fb act2 tr src Megadhaté a forras a terepibusz tizemi érték 2 szamara, ha
(Terepibusz Uzemi2 | az 50.04 Fb ref1 modesel (Terepibusz ref1 méd kiv) | 50.05
tr. forr) Fb ref2 modesel (Terepibusz ref2 méd kiv) paraméter a Raw

data értékre lett allitva.
Pointer Erték pointer beallitas (tekintse meg a Kifejezések és -
réviditések fejezetet a 112. oldalon).

50.08 Fbswb12src Megadja a forrast a szabadon programozhato terepibusz
(Terepibusz all.sz6 | Allapotszo 28. bitje szamara (02.24 FBA main sw (Terepibusz
12.bit forras) 6 Allapotszo) 28. bitje). Vegye figyelembe, hogy a funkcié

nem biztos, hogy tdmogatott a terepibusz kommunikaciés

profil altal.
Const Bitpointer beallitas (tekintse meg a Kifejezések és roviditések | -
Pointer fejezetet a 1712. oldalon).

50.09 Fbswb13src Megadja a forrast a szabadon programozhato terepibusz
(Terepibusz all.sz6 | Allapotsz6 29. bitje szamara (02.24 FBA main sw (Terepibusz
13.bit forras) 6 Allapotszo) 29. bitje). Vegye figyelembe, hogy a funkcié

nem biztos, hogy tamogatott a terepibusz kommunikaciés

profil altal.
Const Bitpointer beallitas (tekintse meg a Kifejezések és réviditések | -
Pointer fejezetet a 772. oldalon).

50.10 Fbswb14 src Megadja a forrast a szabadon programozhato terepibusz
(Terepibusz all.szé | Allapotsz6 30. bitje szamara (02.24 FBA main sw (Terepibusz
14.bit forras) 6 Allapotszo) 30. bitje). Vegye figyelembe, hogy a funkcié

nem biztos, hogy tamogatott a terepibusz kommunikacios
profil altal.
Const Bitpointer bedllitas (tekintse meg a Kifejezések és réviditések | -
Pointer fejezetet a 712. oldalon).
50.11 Fbswb15 src Megadja a forrast a szabadon programozhaté terepibusz

(Terepibusz all.sz6
15.bit forras)

Allapotsz6 31. bitie szamara (02.24 FBA main sw (Terepibusz
f6 Allapotszé) 31. bitje). Vegye figyelembe, hogy a funkcié
nem biztos, hogy tdmogatott a terepibusz kommunikaciés
profil altal.

Const

Pointer

Bitpointer beallitas (tekintse meg a Kifejezések és roviditések
fejezetet a 772. oldalon).
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50.12 FB comm speed Kivalaszthato a terepibusz kommunikacié sebesség. A
(Terepibusz komm. | sebesség névekedésével névekszik a CPU terhelése. A lenti
sebesség) tablazat megadja az olvasasi/irasi ind6kozoket a ciklikus és
az aciklikus adatokra vonatkoz6an, minden paraméter
bedllitasnal.
Kéd Ciklikus*® Aciklikus*™
Low 10 ms 10 ms
(Alacsony)
Normal 2ms 10 ms
High (Magas) 500 us 2ms
*A ciklikus adat a terepibusz Allapot_7 és Vezérlészavat, a
Ref1 és Ref2, illetve az Uzemi1 és Uzemi2 jeleket,
informacidkat tartalmazza.
**Az aciklikus adatok az 52 FBA data in (Terepibusz adatok a
szabalyz6 felé) és az 53 FBA data out (Terepibusz adatok a
hajtas felé) paramétercsoportokban leképzett paraméter
adatokat tartalmazzak.
Low Alacsony sebesség kivalasztva. 0
Normal Normal sebesség kivalasztva. 1
High Magas sebesség kivalasztva. 2
50.15 Fb cw used Megadhaté a terepibusz Vezérlészd, amely vezérli a hajtast.
(Has;nélt * A terepibusz adapter modulon keresztil térténd terepibusz
t'erep|bus; vezérlésért valassza a 02.24 FBA main sw (Terepibusz f6
Allapotsz0) Allapotszé) paramétert.
* A beépitett terepibusz interfészen keresztil térténd
terepibusz vezérlésért valassza a 02.36 EFB main cw
(Beépitett f6 Vezérl6sz6) paramétert.
Pointer Erték pointer beallitas (tekintse meg a Kifejezések és -
réviditések fejezetet a 112. oldalon).
50.20 | Fb main sw func Szamos kompatibilitasi bedllitast tartalmaz, féként a hajtas
(Terepibusz f6 all. felujitasokkal kapcsolatban.
sz06 funkcio)

Bit Név Informacio
0 Run Enable |1 = csak paraméter:
func a 02.24 FBA main sw (Terepibusz 6 Allapotszé) paraméter 1. bitje 1
értékl lesz, ha a kiils6 futas engedélyezés jel (10.11 Run enable (Futas
engedélyezés) paraméter) 1 értéka.
0 = paraméter ES FB Vezérl6sz6 (cw):
a 02.24 FBA main sw (Terepibusz 6 Allapotszé) paraméter 1. bitje 1
értéki lesz, ha a kiils6 futds engedélyezés jel (10.17 Run enable (Futas
engedélyezés) paraméter ES a 02.22 FBA main cw (Terepibusz f6
Vezérlbszo) paraméter 7. bitje (fFutas engedélyezés) 1 értékd.
1 Mech Brake |1 = forszirozott rampa megallas:
func a hajtas mindig rampa szerint all meg, ha a mechanikus fék hasznalatban
van.
0 = szabadon futas engedélyezve:
a szabadon futas engedélyezve van, ha mechanikus fék is be lett épitve.
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51 FBA settings Terepibusz adapter specifikus beallitasok.
(beallitasok)
51.01 FBA type (FBA Megjeleniti a csatlakoztatott terepibusz adapter modul
tipus) tipusat.
0 = a terepibusz modul nem talalhaté, vagy nem lett
megfeleéen behelyezve, vagy az 50.01 Fba enable (TBA
engedélyezve) paraméter Disable értékre lett allitva,
1 = FPBA-xx PROFIBUS-DP adapter modul, 32 = FCAN-xx
CANopen adapter modul, 37 = FDNA-xx DeviceNet adapter
modul.
51.02 FBA par2 (FBA Az 51.02...51.26 paraméterek adapter modul specifikusak. -
paraméter2) Tovabbi informacidért tekintse meg a terepibusz adapter
modul Felhasznaléi Gépkdnyvét. Vegye figyelembe, hogy
nem sziikséges az 6sszes paramétert bedllitani és hasznalni.
51.26 FBA par26 (FBA Tekintse meg az 51.02FBA par2 (FBA paraméter2) -
paraméter26) paramétert.
51.27 FBA par refresh Validalja az 6sszes, megvaltozott adapter modul
(FBA par. frissités) | konfiguraciés paraméter beallitast. A frissités utan az érték
automatikusan visszaall a Done értékre.
Megjegyzés: a paraméter nem valtoztathaté meg addig,
amig a hajtas izemben van.
Done Frissités kész. 0
Refresh Frissités. 1
51.28 Par table ver (Par. | Megjeleniti a hajtds memoriajaban tarolt terepibusz adapter
tabla verz) modul leképezési fajl paraméter tablajanak verziojat.
xyz formatumban, ahol x = f6 reviziés szam; y = minor
reviziés szam; z = korrekciés szam.
0x0000 ... OXFFFF | Paraméter tablazat revizio. 1=1
51.29 Drive type code Megjeleniti a hajtds memoridjaban tarolt terepibusz adapter
(Hajtas tipus kod) modul leképezési fajl hajtas tipuskodjat.
0 ...65535 A terepibusz adapter modul leképezési fajljanak hajtas 1=1
tipuskaédja.
51.30 Mapping file ver Megjeleniti a terepibusz adapter modul a hajtas
(Leképezési fajl memodridjaban decimalis értékként tarolt leképezési fajl
verzid) reviziojat. Példa: 0x107 = 1.07 revizid.
0 ...65535 Leképezési fajl revizio. 1=1
51.31 D2FBA comm sta Megjeleniti a terepibusz adapter modul kommunikaciés
(D2FBA komm. allapotat.
allapot)
Idle Az adapter nincs konfiguralva. 0
Exec.init Az adapter inicializalédik. 1
Time out Id6tallépés Iépett fel a kommunikacidoban az adapter és a 2
hajtas kozott.
Conf.err Adapter beallitasi hiba: a terepibusz modulban levé alap 3

program revizi6 f6, vagy a minor revizios kédja nem egyezik
meg a modul altal vart reviziéval (tekintse meg az 51.32 FBA
comm sw ver (Tb. adapter alap szoftv. ver) paramétert), vagy
a leképezési fajl feltdltése tobb, mint harom alkalommal
sikertelen volt.
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Off-line Az adapter inaktiv.

On-line Az adapter aktiv.

Restore Az adapter épp hardveres visszaallitast (reset) hajt végre.
51.32 FBA comm sw ver | Megjeleniti az adapter modul alap program revizidjat axyz

(Tb. adapter alap formatumban, ahol a= 6 reviziés szam, xy = minor reviziés

szoftv. ver) szamok. z = korrekcios betd.

Példa: 190A = 1.90A revizié.

0x0000 ... OXFFFF | Az adapter modul program verzidja. 1=1
51.33 FBA appl sw ver Megjeleniti az adapter modul alkalmazas program reviziéjat

(Tb. adapter alk. axyz formatumban, ahol a= 6 reviziés szam, xy = minor

szoftv. ver) reviziés szamok. z = korrekcios betd.

Példa: 190A = 1.90A revizio.

0x0000 ... OxFFFF | Az adapter modul alkalmazas programjanak revizija. 1=1
52 FBA data in A hajtas feld| érkez6, a terepibusz adapteren, a terepibusz
(Terepibusz adatok a vezérl6 felé tovabbitandé adatok kivalasztasa.
szabalyzo felé)
52.01 FBAdatain1 (TBA |Az 52.01...52.12 paraméterek kivalasztjak a hajtasbdl a

adat be1) terepibusz felé tovabbitandé adatokat.

0 Nincs. 0

4 Allapotszé (16 bit). 4

5 Uzemi érték 1 (16 bit). 5

6 Uzemi érték 2 (16 bit). 6

14 Allapotszé (32 bit). 14

15 Uzemi érték 1 (32 bit). 15

16 Uzemi érték 2 (32 bit). 16

101...9999 Paraméter index. 1=
52.12 FBAdatain12 (TBA | Tekintse meg az 52.01FBA data in1 (TBA adat be1)

adat be12)

paramétert.
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53 FBA data out A terepibusz vezérl6 feldl érkezd, a terepibusz adapteren, a
(Terepibusz adatok a hajtas felé tovabbitandd adatok kivalasztasa.
hajtas felé)
53.01 FBAdataout1 (TBA | Az 53.01...53.12 paraméterek kivalasztjak a hajtasbodl a
adat ki1) terepibusz felé tovabbitandé adatokat.
0 Nincs. 0
1 Vezérlészd (16 bit). 1
2 Referencia REF1 (16 bit). 2
3 Referencia REF2 (16 bit). 3
11 Vezérlészd (32 bit). 1
12 Referencia REF1 (32 bit). 12
13 Referencia REF2 (32 bit). 13
101...9999 Paraméter index. 1=
53.12 FBA data out12 Tekintse meg az 53.01FBA data out1 (TBA adat ki)
(TBA adat ki12) paramétert.
56 Panel display A vezérlépanelen megjelend jelek kivalasztasa.
(Panel megjelenités)
56.01 Signal1 param (Jel1 | Megadhaté az opcids vezériépanelen megjelend elsé jel. Az
param) alapértelmezett jel a 01.40 Speed filt (Sziirt fordulatszam).
Pointer Erték pointer beallitas (tekintse meg a Kifejezések és -
réviditések fejezetet a 112. oldalon).
56.02 Signal2 param (Jel2 | Megadhaté az opcionalis vezérl6panelen megjelenitendd
param) masodik jel. Az alapértelmezett jel a 07.04 Motor current
(Motor &ram).
Pointer Erték pointer beallitas (tekintse meg a Kifejezések és -
réviditések fejezetet a 112. oldalon).
56.03 Signal3 param (Jel3 | Megadhaté az opcids vezérldpanelen megjelend, harmadik
param) jel. Az alapértelmezett jel a 01.41 Torque filt (Sz(irt
Nyomaték).
Pointer Erték pointer beallitas (tekintse meg a Kifejezések és -
réviditések fejezetet a 112. oldalon).
56.04 Signal1 mode (Jel 1 | Megadhaté az 56.01 Signal1 param (Jel1 param) paraméter
mad) altal kivalasztott jel megjelenitésének mdédja az opcionalis
vezérlépanelen.
Disabled A jel nincs megjelenitve. Minden egyéb jel, amely tiltva van, | -1
megjelenik egyben, a vonatkoz6 nevekkel egyiitt.
Normal Szamositott formaban jeleniti meg a jelet, mértékegységgel a | 0
végén.
Bar Vizszintes oszlopként jeleniti meg a jelet. 1
Drive name Megjeleniti a hajtas nevét (a hajtasnév bedllithatd a 2
DrivStudio PC szoftver hasznalataval).
Drive type Megjeleniti a hajtas tipusat. 3
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56.05 Signal2 mode (Jel 2 | Megadhat6 az 56.02 Signal2 param (Jel2 param) paraméter
mad) altal kivalasztott jel megjelenitésének maédja az opcionalis
vezérlépanelen.
Disabled A jel nincs megjelenitve. Minden egyéb jel, amely tiltva van, | -1
megjelenik egyben, a vonatkozé nevekkel egyiitt.
Normal Szamositott formaban jeleniti meg a jelet, mértékegységgel a | 0
végén.
Bar Vizszintes oszlopként jeleniti meg a jelet. 1
Drive name Megjeleniti a hajtas nevét (a hajtasnév beadllithat6 a 2
DrivStudio PC szoftver hasznalataval).
Drive type Megijeleniti a hajtas tipusat. 3
56.06 Signal3 mode (Jel3 | Megadhat6 az 56.03 Signal3 param (Jel3 param) paraméter
mod) altal kivalasztott jel megjelenitésének maodja az opcionalis
vezérlépanelen.
Disabled A jel nincs megjelenitve. Minden egyéb jel, amely tiltva van, | -1
megjelenik egyben, a vonatkozé nevekkel egyditt.
Normal Szamositott formaban jeleniti meg a jelet, mértékegységgel a | 0
végeén.
Bar Vizszintes oszlopként jeleniti meg a jelet. 1
Drive name Megijeleniti a hajtas nevét. (A hajtasnév beallithatd a 2
DrivStudio PC szoftver hasznalataval.)
Drive type Megjeleniti a hajtas tipusat. 3
56.07 Local ref unit (Helyi | Megadhatd, hogy hogyan lehessen megadni és hogyan
ref. egység) legyen megjelenitve a fordulatszam referencia az opcionalis
vezérlépanelon és a DriveStudio szoftverben. Meghatarozza
a 02.34 Panel ref (Panel referencia) jel mértékegységét is.
Megjegyzés: ez a paraméter a killsé vezérlési hely esetén is
érvényes, akkor, ha a fordulatszam referencia a vezérlpanel
fel6l érkezik.
rpm A fordulatszam referenciat %-ban kell megadni, és ugy is 0
jelenitédik meg.
Percent A fordulatszam referenciat %-ban kell megadni, és gy is 1
Vezérl6panel Fordulatszam (rpm)
referencia
100% 20.01 Maximum speed
0% 0
-100% 20.02 Minimum speed (Minimalis
jelenitédik meg. A skalazas a kovetkezbek szerint
értelmezhetd:
56.08 Speed filt time Meghatéarozza a szlrési idéallandét a 071.40 Speed filt (Sz(irt

(Fordulatszam
szlirési ido)

fordulatszam) szamara. A hosszabb id6alland6 stabilabb
szlirési eredményt jelent, de cs6kken a gyors valtozasok
esetén a reakcididé. Hasonlitsa 6ssze a 19.03 MotorSpeed
filt (Motor ford.sz. szlirés) paraméterrel.
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0.0...10000.0 ms Fordulatszam szirési id6allando. 10=1ms
56.09 Torque filt time Meghatéarozza a sz(rési idéallandét a 01.41 Torque filt (Szirt
(Nyomaték sziirési | Nyomaték) szamara. A hosszabb idéallandé stabilabb sz{irési
id6) eredményt jelent, de csdkken a gyors valtozasok esetén a
reakcioidd.
0.0...10000.0 ms Nyomaték szirési id6 allando. 10=1ms
56.12 Panel ref copy Megadhato, hogy a korabban hasznalt referencia
(Panel ref. bemasolddjon-e a panel referenciaba, ha a referencia forras
masolas) a panel lesz.
Disabled A korabbi referencia nem masolédik fel a panelre, ha a 0
referencia forrdsa megvaltozik.
Enabled A korabbi referencia felmasolodik a panelre, ha a referencia | 1
forrasa megvaltozik.
57 D2D A drive-to-drive kommunikacioé konfiguracidja.
communication (D2D Tekintse meg a Drive-to-drive ésszekdttetés fejezetet is a
kommunikacié) “li. oo
57.01 Link mode Aktivélja a drive-to-drive csatlakozast.
(Csatlakozasi méd) | Megjegyzés: a drive-to-drive link csak akkor hasznalhato, ha
a beépitett terepibusz interfész deaktivalva lett (az 58.01
Protocol ena sel (Protokoll enged. kiv) paraméter Disabled
értékre lett allitva).
Disabled A Drive-to-drive csatlakozas tiltva. 0
Follower A hajtas a follower a drive-to-drive csatlakozasnal. 1
Master A hajtas a master a drive-to-drive csatlakozasnal. Egy idében | 2
csak egy hajtas lehet master.
57.02 Comm loss func Megadhatd, hogy hogyan reagaljon a hajtas, ha egy nem
(Komm. hiba vart drive-to-drive konfiguracios, vagy egy kommunikaciés
funkcio) hiba kévetkezett be.
No A védelem nem aktiv. 0
Alarm A hajtas figyelmeztetést general. 1
Fault A hajtas hibara kiall. 2
57.03 Node address Beallitja a csomdponti cimet a follower hajtas szamara.
(Csoméponti cim) Minden followernek rendelkeznie kell egy dedikalt
csomoponti cimmel.
Megjegyzés: ha az adott hajtas a master, ennek a
paraméternem nincs jelentésége (a masterhez
automatikusan hozzarendelt csoméponti cim a 0).
1...62 Csomoponti cim. 1=1
57.04 Follower mask 1 A master hajtdson megadhatdak a meghivott followerek. Ha
(Follower maszk1) | nem érkezik valasz a meghivott follower felél, akkor az 57.02
Comm loss func (Komm. hiba funkcié) paraméterben
beallitott esemény fog bekdvetkezni.
A legkevésbé szignifikans bit jelképezi a followert az 1.
csoméponti cimmel, mig a legjelentdsebb bit jelképezi a 31.
followert. Ha egy bit 1-be billen, a vonatkozé csoméponti hiba
lekérdezddik. Példaul, ha az 1. és a 2. follower lett meghivva,
akkor ezen paraméter értéke a 0x3.
0h00000000 ... Follower maszk 1. 1=1

Oh7FFFFFFF
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57.05

Follower mask 2
(Follower maszk2)

A master hajtdson megadhatéak a meghivott followerek. Ha
nem érkezik valasz a meghivott follower feldl, akkor az 57.02
Comm loss func (Komm. hiba funkcié) paraméterben
beallitott esemény fog bekovetkezni.

A legkevésbé szignifikans bit jelképezi a followert a 32.
csomoponti cimmel, mig a legjelentsebb bit jelképezi a 62.
followert. Ha egy bit 1-be billen, a vonatkoz6 csomoponti hiba
lekérdezddik. Példaul, ha az 1. és a 2. follower lett meghivva,
akkor ezen paraméter értéke a 0x3.

0h00000000 ..
Oh7FFFFFFF

Follower maszk 2.

57.06

Ref 1 src (Ref 1
forras)

Megadhaté a followereknek elkildétt D2D referencia 1
forrasa. A paraméter a master, illetve a submaster hajtasok
esetén aktivalodik (57.03 Node address (Csoméponti cim) =
57.12 Ref1 mc group (Ref1 mc csoport)) egy multicast
Uizenetlanc esetén (tekintse meg a 57.11 Ref1 msg type (Ref1
lizenet tipus) paramétert).

Pointer

Erték pointer beallitas (tekintse meg a Kifejezések és
roviditések fejezetet a 112. oldalon).

57.07

Ref 2 src (Ref 2
forras)

A master hajtas esetén megadhaté az 6sszes follower
szamara kikUldott D2D referencia 2 forras.

Pointer

Erték pointer beallitas (tekintse meg a Kifejezések és
réviditések fejezetet a 112. oldalon).

57.08

Follower cw src
(Follower
Vezérlészo forras)

Megadhat¢ a followereknek elkiildétt D2D Vezérl6szé
forrasa. A paraméter a master, illetve az submaster hajtasok
esetén aktivalédik, egy multicast Gizenetlanc esetén (tekintse

meg az 57.11 Ref1 msg type (Ref1 lizenet tipus) paramétert).

Pointer

Erték pointer beallitas (tekintse meg a Kifejezések és
roviditések fejezetet a 112. oldalon).

57.11

Ref1 msg type
(Ref1 Uzenet tipus)

Alapértelmezetten, a drive-to-drive kommunikacié esetében,
a master kildi ki a drive-to-drive Vezérlészot és az 1. és 2.
referenciat az 6ssze follower szamara. Ez a paraméter
lehetévé teszi a multicastingot (csoportos adas), azaz
bizonyos csoportnak, vagy csoportoknak is kiildhetd a
Vezérl6sz6 és a referencia 1 érték a drive-to-drive
paraméteren keresztil. Ezt az Uzenetet aztan at lehet
iranyitani egy masik hajtas csoportnak, igy egy multicast
lancot hozva létre.

A master és a submasterek (olyan follower, mely mas
followerek szamara kozvetit izeneteket) esetében a
Vezérl6sz6 és a referencia 1 forrasai 57.08 Follower cw src
(Follower Vezérl6sz6 forras) és az 57.06 Ref 1 src (Ref 1
forrés) paraméterekkel hatarozhatéak meg.

Megjegyzés: a referencia 2-t a master kiildi ki az 6sszes
follower szamara.

Broadcast

A Vezérl6szo és az 1. referencia el lett kiildve a master altal,
az Osszes followernek. Ha ez a paraméter a master hajtasnal
van ez a, a followereknél nem lesz hatasa.
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Ref1 MC Grps A drive-to-drive vezérlészavak és a referencia 1 csak az 1
57.13 Next ref1 mc grp (Kévetkezd ref1 mc csoport)
paraméterben definialt multicast csoport hajtasai szamara
lesznek kikuldve. Ez a bedllitads a submastereknél is aktiv
(olyan followerek, ahol az 57.03 Node address (Csomdponti
cim) és 57.12 Ref1 mc group (Ref1 mc csoport) paraméterek
ugyanarra az értékre lettek beallitva), azaz ott is lehet
multicast lancot alkotni.
57.12 Ref1 mc group Megadhatd, hogy a hajtas melyik multicast csoporthoz
(Ref1 mc csoport) | tartozik. Tekintse meg az 57.11 Ref1 msg type (Ref1 iizenet
tipus) paramétert.
0...62 Multicast csoport. 1=1
57.13 Nextrefl1 mc grp Megadhaté a kévetkezd hajtas multicast csoportja, amelyhez
(Kovetkezd ref1 me | a multicast Gzenet kapcsolédni lehet Tekintse meg az 57.11
csoport) Ref1 msg type (Ref1 lizenet tipus) paramétert.
Ez a paraméter csak akkor a master és a submaster (olyan
followerek, amelyeknek az 57.03 Node address (Csomdéponti
cim) és 57.12 Ref1 mc group (Ref1 mc csoport) paraméterei
ugyanarra az értékre lettek beallitva) hajtasoknal érvényes.
0 Nincs csoport kivalasztva. 0
1...62 A kévetkez® multicast csoport a lancban. =1
57.14 Nrreft mcgrps (Mc | Megadhaté az izenet lancban lzeneteket kiildé hajtasok
csoportok ref1 szama. Ez az érték tipikusan megegyezik a lancban levé
szama) multicast csoportok szamaval, feltételezve azt, hogy az utolsé
hajtas NEM kildi el a visszaigazolast a hajtas szamara.
Tekintse meg az 57.11 Ref1 msg type (Ref1 iizenet tipus)
paramétert.
Megjegyzés: ez a paraméter csak a master esetén érvényes.
1...62 A csatlakozasok szama a multicast lancban. 1=1
57.15 D2D com port (D2D | Meghatarozza azt a hardvert, amelyhez a drive-to-drive
komm. port) kapcsolattal csatlakozik. Néhany specidlis esetben (mint
példaul szélséséges kornyezeti viszonyok esetében), az
FMBA modul robosztusabb kommunikaciét biztosithat, mint a
standard drive-to-drive csatlakozas.
on-board A JCU vezérl6egységen az XD2D sorkapocs hasznalatban 0
van.
1. Slot A JCU 1. opcios bovitéhelyébe telepitett DMBA modul 1
hasznalatos.
2. Slot A JCU 2. opcids bévitéhelyébe telepitett DMBA modul 2
hasznalatos.
3. Slot A JCU 3. opcids bévitéhelyébe telepitett DMBA modul 3
hasznélatos.
58 Embedded Modbus | Beallitasi paraméterek a beépitett terepibusz (EFB)
(Beépitett Modbus) interfészek szamara.
Tekintse meg a Vezérlés a beépitett terepibusz adapteren
keresztiil fejezetet is a 395. oldalon.
58.01 Protocol ena sel Engedélyeziltiltja a beépitett terepibusz kommunikacio
(Protokoll enged. protokollt.
kiv) Megjegyzés: amikor a beépitett terepibusz interfész
engedélyezve van, a drive-to-drive csatlakozas (57.
paramétercsoport) automatikusan tiltva van.
Disabled Tiltva. 0
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Modbus RTU Modbus RTU protokoll engedélyezve. 1
58.03 Node address Meghatarozza a csoméponti cimet.
(Csomoponti cim)
0...247 Csoméponti cim. 1=1
58.04 Baud rate (Atviteli Megadhat6 az RS-485 link atviteli sebessége.
sebesség)
4800 4.8 kbit/s. 0
9600 9.6 kbit/s. 1
19200 19.2 kbit/s. 2
38400 38.4 kbit/s. 3
57600 57.6 kbit/s. 4
76800 76.8 kbit/s. 5
115200 115.2 kbit/s. 6
58.05 Parity (Paritas) Megadhaté az adat bitek szama, a paritas bit jelentése és
tipusa, és a stop bitek mennyisége.
8 none 1 Nyolc adat bit, paros paritas bit, egy stop bit. 0
8 none 2 Nyolc adat bit, paros paritas bit, egy stop bit. 1
8 even 1 Nyolc adat bit, paros paritas bit, egy stop bit. 2
8 odd 1 Nyolc adat bit, paratlan paritas bit, egy stop bit. 3
58.06 Control profile Megadhaté a Modbus profil altal hasznalt kommunikaciés
(Kontr. profil) profil.
ABB Classic ABB Haijtasok profil, klasszikus verzié. 0
ABB Enhanced ABB Haijtasok profil, tovabb fejlesztett verzio. 1
DCU 16-bit DCU 16 bites profil. 2
DCU 32-bit DCU 32 bites profil. 3
58.07 Comm loss t out Megadhaté az EFB kommunikacié monitoring idétullépési
(Komm. idétullépés) | korlatja. Ha a kommunikaciés hiba meghaladja az idétullépési
korlatot, a folyamat az 58.09 Comm loss action (Komm. hiba
miivelet) paraméterben rogzitett eseménnyel fog folytatodni.
Tekintse meg az 58.08 Comm loss mode (Komm. hiba mdd)
paramétert is.
0...60000 ms Idétallépési kalkulacids tényezd. Az tzemi idétullépésiidéa | 100 =1 ms
kovetkezbek szerint szamitodik:
Kommunikacios idétullépés x 100 ms
Példa: ha 22-re allitja ezt az értéket, az lzemi id6tullépési
érték 22 x 100 ms = 2 200 ms lesz.
58.08 Comm loss mode Engedélyezi/letiltja az EFB kommunikaciés hiba figyelését, és
(Komm. hiba méd) | meghatarozza, hogy melyik Modbus regiszter hozzaférés
allitja vissza az idétullépési szamlalét. Tekintse meg az 58.07
Comm loss t out (Komm. id6tullépés) paramétert.
None EFB kommunikacio hiba figyelmés tiltva. 0
Any message EFB kommunikacio hiba figyelmés engedélyezve. Barmely 1
Modbus kérés visszaallitja az idétullépési szamlalot.
Ctrl write EFB kommunikacié hiba figyelmés engedélyezve. A Vezérlé- | 2

vagy a referenciaszoéba torténé iras visszaallitja az
idétullépési szamlalét.
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58.09 Comm loss action Megadhatd, hogy milyen mivelet hajtédjon végre, ha

(Komm. hiba megszélal az EFB kommunikacids hiba figyelés funkcié.

mivelet) Tekintse meg az 58.07 Comm loss t out (Komm. idétullépés)
és az 58.08 Comm loss mode (Komm. hiba méd)
paramétereket.

None Nincs mivelet. 0

Fault A hajtas kiall hibara (EFB COMM LOSS). 1

Safe speed A hajtas figyelmeztetést general (EFB COMM LOSS) és 2
aktivalja a biztonsagi fordulatszamot (tekintse meg a 30.02
Speed ref safe (Ford.sz. ref. biztonsagi) paramétert).

Last speed A hajtas figyelmeztetést general (EFB COMM LOSS) és 3
aktivalja az utolsé fordulatszamot (az utols6é 10 masodperc
atlaga).

58.10 Refresh settings (A | Frissiti az 58.01...58.09 és 58.12 paraméterek beallitasait.
beallitadsok

frissitése)

Done Kezdeti érték. Az érték a fissités utan allitédik vissza. 0

Refresh Frissités. 1

58.11 Reference scale Megadhaté az az egydtthato, amelyiket a DCU 16 bites

(Referencia kommunikacié hasznal, amikor a terepibusz referenciat

skalazas) skalazza a hajtas referenciaihoz, és a hajtas lizemi értékeit
pedig a terepibusz tizemi értékekhez. A referenciak
Osszeszorzodnak ezzel a skalazis faktorral. Tekintse meg a
DCU 16 bites profil fejezetet a 416. oldalon.

1...65535 Skalazasi faktor. 1=1

58.12 EFB comm speed Meghatarozza a kommunikacios sebességet (ciklusidd) a

(EFB komm. seb) beépitett terepibusz interfész szamara.

A beallitdsok barmi nem{ médositasat az 58.70 Refresh
settings (A beallitasok frissitése) paraméterrel kell
érvényesiteni.

Low A kommunikaciés ciklusidé 10 ms. 0

High A kommunikaciés ciklusidé 2 ms. 1
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58.15 Comm diagnostics | 16 bites, csomagolt bool adatszé a kommunikacio
(Komm. diagnosztikai flag bitjei szamara. Csak olvashato.
diagnosztika)
Bit Informacié
0 Lefoglalt.
1 NotThisNodeData (az utolsd, megérkezett csomag nem erre a cimre lett szanva).
2 Lefoglalt.
3 One ok packet (legalabb egy csomag sikeresen megérkezett a fesziltségre kapcsoas
utan).
4 Lefoglalt.
5 Comm timeout (kommunikacios hiba Iépett fel).
6 Nincs hasznalva.
7 Nincs hasznalva.
8 Az utolso iras nem volt sikeres, mert a paraméter érték korlat megsérdilt.
9 Az utolso6 olvasas nem volt sikeres, mert csak egy regiszter volt hasznalva a 32 bites
érték kiolvasasahoz.
10 Az utolsé iras nem volt sikeres, mert a paraméter csak olvashaté.
" Az utols6 paraméter hozzaférés sikertelen volt, mert a paraméter, vagy
paramétercsoport nem létezik.
12 Nincs hasznalva.
13 Nincs hasznalva.
14 Nincs hasznalva.
15 Az utolsé irds nem volt sikeres, mert csak egy regiszter volt hasznalva a 32 bites érték
kiolvasasahoz.
16...31 [Nincs hasznalva.
0x0000...0xFFFF Adat sz6 (hex). 1=1
58.16 Received packets Megtekinthet6 a hajtas altal fogadott izenetcsomagok
(Fogadott szama, beleértve azokat a csomagokat is, amelyek a
csomagok) hajtasnak lettek cimezve. Megjegyzés: a felhasznald
visszadllithatja a szamlalét (0-t adva meg az értéknek).
0...65535 Az lizenetcsomagok szama. 1=1
58.17 Transm packets Megjeleniti a hajtas altal elkildott zenet csomagokat.
(Tovabbitott Megjegyzés: a felhasznalé visszadllithatja a szamlaloét (0-t
csomagok) adva meg az értéknek).
0...65535 Az lizenetcsomagok szama. 1=1
58.18 All packets (Osszes | Megtekinthetd a hajtas altal fogadott 6sszes lizenetcsomag
csomag) szama, beleértve az dsszes olyan csomagot, amelyet a
terepibusz halézaton levé csomdpontnak cimeztek.
Megjegyzés: a felhasznal6 visszaallithatja a szamlalot (0-t
adva meg az értéknek).
0...65535 Az lizenetcsomagok szama. 1=1
58.19 UART errors (UART | Megtekintheté a kommunikacids hibakkal kapcsolatos, a
hibak) hajtas altal fogadott lizenektek szama, a CRC hibak
kivételével, (pl. az UART buffer tulcsordulasi hibak). Csak
olvashato.
0..65535 A hibakat tartalmazé tzenetek szama (kivéve a CRC hibakat | 1 =1

tartalmazo lzeneteket).
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58.20 CRC errors (CRC Megtekinthetd a hajtas altal fogadott Ciklikus Redundancia
hibak) ellendrzési hiba tizenetek. Csak olvashaté.
Megjegyzés: a nagymértékii elektromagneses zajok hibakat
generalhatnak.
0...65535 Az lizenetcsomagok szama. 1=1
58.21 Raw CW LSW Megijeleniti a Vezérlészo LSW részét, amelyet a hajtas a
(Nyers CW LSW) Modbus mastertél kap. Csak olvashato.
0x0000...0xFFFF A Vezérlészé 0...16 bitjei hexadeximalis értékek. 1=1
58.22 Raw CW MSW Megjeleniti a Vezérl6szd MSW részét, amelyet a hajtas a
(Nyers CW MSW) | Modbus mastertdl kap vissza. Csak olvashato.
0x0000...0xFFFF A Vezérlészé 16...32 bitjei hexadecimalis értékek. 1=1
58.23 Raw SW LSW Megijeleniti az Allapotszé LSW részét, amelyet a hajtas a
8Nyers SW LSW) Modbus master felé kiild el. Csak olvashaté.
0x0000...0xFFFF Az Allapotsz6 0...16 bitjei hexadeximalis értékek. 1=1
58.24 Raw SW MSW Megjeleniti az Allapotsz6 MSW részét, amelyet a hajtas a
(Nyers MSW) Modbus master felé kiild el. Csak olvashaté.
0x0000...0xFFFF Az Allapotsz6 16...32 bitjei hexadecimalis értékek. 1=1
58.25 Raw Ref1LSW Megjeleniti a referencia 1 LSW részét, amelyet a hajtas a
(Nyers Ref1 LSW) | Modbus mastert6l kap. Csak olvashaté.
0x0000...0xFFFF Az 1. referencia 0...15 bitjei hexadecimalis értékek. 1=1
58.26 Raw Ref 1 MSW Megjeleniti a referencia 1 MSW részét, amelyet a hajtas a
(Nyers Ref 1 MSW) | Modbus mastertdl kap. Csak olvashaté.
0x0000...0xFFFF Az 1. referencia 16...32 bitjei hexadecimalis értékek. 1=1
58.27 Raw Ref2 LSW Megjeleniti a referencia 2 LSW részét, amelyet a hajtas a
(Nyers Ref 2 LSW) | Modbus mastertél kap. Csak olvashaté.
0x0000...0xFFFF A 2. referencia 0...15 bitjei hexadecimalis értékek. 1=1
58.28 Raw Ref2 MSW Megjeleniti a referencia 2 MSW részét, amelyet a hajtas a
(Nyers Ref 2 MSW) | Modbus mastert6l kap. Csak olvashaté.
0x0000...0xFFFF A 2. referencia 16...32 bitjei hexadecimalis értékek. 1=1
58.30 Transmit delay Megadhato az az id6késleltetés, amelyek a slave (szolga)
(Tovabbitasi var, amig elkildi a valaszt.
késleltetés)
0...65335 ms Tovabbitasi késleltetés id6. 1=1ms
58.31 Ret app errors Megadhatd, hogy a hajtas visszatérjen-e a Modbus kivétel
(Hiva ap. kodokkal, vagy nem.
visszatérés)
No No (Nincs mivelet). 0
Nem Igen. 1
58.32 Word order (Sz6 Meghatarozza a Modbus keretben elhelyezked® adat szavak
sorrend) sorrendjét.
MSW LSW El&szor a legmagasabb helyiértéki sz, majd a legkisebb 0
helyiértéki szé.
LSW MSW El8szér a legkisebb helyiértékli sz6, majd a legmagasabb 1

helyiértéki szé.
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58.35 Datal/O 1 (Adatl/O | Megadja a hajtas paraméter azon cimét, amelyet a Modbus
1) master el tud érni, ha ki akarja olvasni, vagy irni akar az 1.
Modbus Be/Ki paraméterhez tartozé regiszter cimbe. A
Modbus master meghatarozza az adattipust (bemenet vagy
kimenet).
Az érték a Modbus keretben tovabbitodik, két 16 bites sz6t
felhasznalva erre. Ha a hajtas paraméter egy 16 bites érték,
az LSW (legkisebb helyiértékii sz6) az értéket tovabbitja. Ha
a hajtas egy 32 bites paraméter érték, a kévetkezé Modbus
Be/Ki paraméter is le lesz foglalva erre a célra.
0...9999 Paraméter cim. Formatum: xxyy, ahol: 1=1
Xx = paramétercsoport
yy = paraméter index
58.36 Datal/O 2 (Adat I/O | Tekintse meg az 58.35 paramétert.
2)
0...9999 Tekintse meg az 58.35 paramétert. 1=1
58.58 Data I/O 24 (Adat I/ | Tekintse meg az 58.35 paramétert.
0 24)
0...9999 Tekintse meg az 58.35 paramétert. 1=1
64 Load analyzer Csucsérték és amplitudd napld beallitasok.
(Terhelés analizator) Tekintse meg a Terhelés analizator (Load analyzer) fejezetet
is a 91. oldalon.
64.01 PVL signal (PVL jel) | Megadhato a csucsérték szamlalé altal megfigyelt jel.
A jel szlirt, a 64.02 PVL filt time (PVL sz(irési id6)
paraméterben megadott szlirési id6vel.
A csucsérték eltarolodik, egyéb, elére kivalasztott jelek
pillanatnyi értékeivel egyitt, a 64.06...64.11 paraméterekkel.
A 64.03 Reset loggers (Naplok visszaallitasa) viszaallitia a
csucsérték naplot és az amplitudé naplé 2-t is. Az utolsé
idépont, amikor a napldk vissza lettek allitva, eltarolédik a
64.13. paraméterbe.
Speed rpm 01.01 Motor speed rpom (Motor fordulatszam rpm-ben) 1073742081
(tekintse meg a 176. oldalt).
Speed %) 01.02 Motor speed % (Motor fordulatszam %) (tekintse mega | 1073742082
116. oldalt).
Frequency 01.03 Output frequency (Kimeneti frekvencia) (tekintse mega | 1073742083
116. oldalt).
Current 01.04 Motor current (Motor aram) (tekintse meg a 716. oldalt). | 1073742084
Current % 01.05 Motor current % (Motor aram %) (tekintse meg a 176. | 1073742085
oldalt).
Torque 01.06 Motor torque (Motor nyomaték) (tekintse meg a 716. 1073742086
oldalt).
DC-voltage 01.07 DC-voltage (DC fesziiltség) (tekintse meg a 7116. 1073742087
oldalt).
Power inu 01.22 Power inu out (Inverter kimenet teljesitmény) (tekintse | 1073742102
meg a 117. oldalt).
Power motor 01.23 Motor power (Motor teljesitmény) (tekintse meg a 117. | 1073742103
oldalt).
Process act 04.03 Process act (Foly (izemi) (tekintse meg a 730. oldalt). | 1073742851
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Proc PID out 04.05 Process PID out (Foly PID ki) (tekintse meg a 7130. 1073742853
oldalt).
Pointer Erték pointer beallitas (tekintse meg a Kifejezések és -
réviditések fejezetet a 112. oldalon).
64.02 PVL filt time (PVL Csucsérték naplo szirési id6. Tekintse meg a 64.01PVL
sz(irési id6) signal (PVL jel) paramétert.
0.00 ... 120.00 s Csucsérték naplo szlirési id6. 100=1s
64.03 Reset loggers Megadhaté a csucs érték naplé és az amplitudé naplé 2
(Naplok visszadllitasara (reset) szolgald jel. (Az 1. ampitidd naplot
visszadllitasa) nem lehet visszaallitani.)
Const Bitpointer beallitas (tekintse meg a Kifejezések és réviditések | -
Poi fejezetet a 1712. oldalon).
ointer
64.04 AL signal (AL jel) Megadhato a 2. amplitidé naplé altal megfigyelt jel. A jel 200
ms-al mintavételezddik, ha a hajtas tizemel.
Az eredményeket a 64.24...64.33 paraméterek jelenitik meg.
Mindenegyes paraméter egy amplitudé tartomanyt jelképez,
és megadja, hogy a mintak mekkora hanyada esik az adott
tartomanyba.
A jel értéke megfelel a 64.05 AL signal base (AL alap jel) altal
megadott paraméter 100%-anak.
A 64.03 Reset loggers (Naplok visszaallitasa) viszadllitia a
csucseérték naplot és az amplitudé naplé 2-t is. Az utolsé
idépont, amikor a naplok vissza lettek allitva, eltarolédik a
64.13. paraméterbe.
Megjegyzés: az amplitidé naplé 1 a motor aramanak
figyelésére van dedikalva (01.04 Motor current (Motor aram)).
Az eredményeket a 64.74...64.23 paraméterek jelenitik meg.
A jel 100%-os értéke megfelel a hajtas maximalis kimeneti
aramanak (tekintse meg a vonatkoz6 Hardver Gépkényvet).
Speed rpm 01.01 Motor speed rpm (Motor fordulatszam rpm-ben) 1073742081
(tekintse meg a 176. oldalt).
Speed %) 01.02 Motor speed % (Motor fordulatszam %) (tekintse mega | 1073742082
116. oldalt).
Frequency 01.03 Output frequency (Kimeneti frekvencia) (tekintse mega | 1073742083
116. oldalt).
Current 01.04 Motor current (Motor aram) (tekintse meg a 716. oldalt). | 1073742084
Current % 01.05 Motor current % (Motor aram %) (tekintse meg a 7116. | 1073742085
oldalt).
Torque 01.06 Motor torque (Motor nyomaték) (tekintse meg a 716. 1073742086
oldalt).
DC-voltage 01.07 DC-voltage (DC fesziiltség) (tekintse meg a 716. 1073742087
oldalt).
Power inu 01.22 Power inu out (Inverter kimenet teljesitmény) (tekintse | 1073742102
meg a 117. oldalt).
Power motor 01.23 Motor power (Motor teljesitmény) (tekintse meg a 117. | 1073742103
oldalt).
Process act 04.03 Process act (Foly iizemi) (tekintse meg a 730. oldalt). | 1073742851
Proc PID out 04.05 Process PID out (Foly PID ki) (tekintse meg a 130. 1073742853

oldalt).
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13 és 40% kozott)

amely 30% és 40% kozé esik.

Sorsz Név/Erték Leiras FbEq
Pointer Erték pointer beallitas (tekintse meg a Kifejezések és -
roviditések fejezetet a 112. oldalon).
64.05 AL signal base (AL | Megadhato az a jel érték, amely a 100%-os amplitidéhoz
alap jel) tartozik.
0.00 ... 32768.00 A 100%-hoz tartozo jel érték. 100 =1
64.06 PVL peak value1 A csucsérték napld altal rogzitett cstcsérték.
(PVL csucsérték1)
-32768.00 ... Csucsérték. 100 =1
32768.00
64.07 Date of peak Az a datum, amikor a csucsérték rogzitve lett.
(Csucs datuma)
01.01.80 ... A csucs bekdvetkezésének datuma (nn.hh.éé). 1=1d
64.08 Time of peak Az az id6pont, amikor a csucsérték rogzitve lett.
(Csucs ideje)
00:00:00 ... A csucsérték bekdvetkezésének idépontja. 1=1s
23:59:59
64.09 Current at peak A motor aramanak értéke a csucsérték rogzitésének
(Aram a cstcson) | pillanataban.
-32768.00 ... Motor aram a csucson. 100=1A
32768.00 A
64.10 Dc volt at peak (DC | A kdzbens6 kori DC aramkor a csucsérték rogzitésének
feszlltség a pillanataban.
csuicson)
0.00 ... 2000.00 V | A DC fesziiltség a csucsértéken. 100=1V
64.11 Speed at peak Motor fordulatszam abban a pillanatban, amikor a csucs érték
(Fordulatszam a régzitve lett.
csucson)
-32768.00 ... A motor fordulatszama a csucsértéken. 100 =1 rpm
32768.00 rpm
64.12 Date of reset A viszaallitia a csucsérték naplét és az amplitido naplo 2-t is.
(Visszallitas
datuma)
01.01.80 ... A naplok utolsé visszaallitdsanak datuma (nn.hh.éé). 1=1d
64.13 Time of reset A csucsérték naplé és az amplitudd naplé 2 utolsé
(Visszaallitas ideje) | visszaallitasanak ideje.
00:00:00 ... A naplok utolsé visszaallitasanak ideje. 1=1s
23:59:59
64.14 AL10to 10% (Al10 | Az amplitidd naplé 1 altal rogzitett mintak szazalékos értéke,
és 10% kozott) amely 0% és 10% kozé esik.
0.00 ... 100.00% Az 1. amplitddé naplé mintai 0 és 10% kozott taldlhatoak. 100 = 1%
64.15 AL110to 20% (Al1 | Az amplitidé naplé 1 altal régzitett mintak szazalékos értéke,
10 és 20% ko6z6tt) | amely 10% és 20% kozé esik.
0.00 ... 100.00% Az 1. amplitidé napldé mintai 10 és 20% kozott talalhatdak. 100 = 1%
64.16 AL1 20 to 30% (Al1 | Az amplitudé naplé 1 altal rogzitett mintak szazalékos értéke,
20 és 30% kozott) | amely 20% és 30% kozé esik.
0.00 ... 100.00% Az 1. amplitidé naplé mintai 20 és 30% kozott talalhatéak. 100 = 1%
64.17 AL1 30 to 40% (Al1 | Az amplitddé naplo 1 altal régzitett mintak szazalékos értéke,
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0.00 ... 100.00% Az 1. amplitddé naplé mintai 30 és 40% kozott talalhatoak. 100 = 1%
64.18 AL1 40 to 50% (Al1 | Az amplitudd naplé 1 ltal rogzitett mintak szazalékos értéke,

40 és 50% kozott) | amely 40% és 50% kozé esik.

0.00 ... 100.00% Az 1. amplitidé napl6 mintai 40 és 50% kozott talalhatoak. 100 = 1%
64.19 AL1 50 to 60% (Al1 | Az amplitido naplo 1 altal rogzitett mintak szazalékos értéke,

50 és 60% kozott) | amely 50% és 60% kozé esik.

0.00 ... 100.00% Az 1. amplitddoé naplé mintai 50 és 60% kozott talalhatdak. 100 = 1%
64.20 AL160 to 70% (Al1 | Az amplitidd naplé 1 ltal rogzitett mintak szazalékos értéke,

60 és 70% kozott) | amely 60% és 70% kozé esik.

0.00 ... 100.00% Az 1. amplitidé naplé mintai 60 és 70% kozétt talalhatoak. 100 = 1%
64.21 AL170to 80% (Al1 | Az amplitidd naplé 1 altal rogzitett mintak szazalékos értéke,

70 és 80% kozott) | amely 70% és 80% kozé esik.

0.00 ... 100.00% Az 1. amplitidé naplé mintai 70 és 80% kozott talalhatoak. 100 = 1%
64.22 AL1 80 to 90% (Al1 | Az amplitudd naplo 1 ltal roégzitett mintak szazalékos értéke,

80 és 90% kozott) | amely 80% és 90% kozé esik.

0.00 ... 100.00% Az 1. amplitudo naplé mintai 80 és 90% kozott talalhatdak. 100 = 1%
64.23 AL1 over 90% (Al1 | Az amplitidd naplé 1 ltal rogzitett mintak szazalékos értéke,

90% felett) amely 90% folé esik.

0.00 ... 100.00% Az 1. amplitadé naplé mintai 90% folétt talalhatoak. 100 = 1%
64.24 AL20to 10% (Al20 | Az amplitidd naplé 2 altal régzitett mintak szazalékos értéke,

és 10% kozott) amely 0% és 10% kozé esik.

0.00 ... 100.00% A 2. amplitidé naplé mintai 0 és 10% kozott talalhatoak. 100 = 1%
64.25 AL2 10 to 20% (Al2 | Az amplitudd naplé 2 altal rogzitett mintak szazalékos értéke,

10 és 20% kozott) | amely 10% és 20% kozé esik.

0.00 ... 100.00% A 2. amplitado naplé mintai 10 és 20% kozott talalhatoak. 100 = 1%
64.26 AL2 20 to 30% (Al2 | Az amplitudd naplé 2 altal rogzitett mintak szazalékos értéke,

20 és 30% kozott) | amely 20% és 30% kozé esik.

0.00 ... 100.00% A 2. amplitidd naplé mintai 20 és 30% koz6tt talalhatéak. 100 = 1%
64.27 AL2 30 to 40% (Al2 | Az amplitudd naplé 2 altal rogzitett mintak szazalékos értéke,

30 és 40% kozott) | amely 30% és 40% kozé esik.

0.00 ... 100.00% A 2. amplitidd naplé mintai 30 és 40% koz6tt talalhatdak. 100 = 1%
64.28 AL2 40 to 50% (Al2 | Az amplitudd naplo 2 altal rogzitett mintak szazalékos értéke,

40 és 50% kozott) | amely 40% és 50% kozé esik.

0.00 ... 100.00% A 2. amplitadoé naplé mintai 40 és 50% kozott talalhatoak. 100 = 1%
64.29 AL2 50 to 60% (Al2 | Az amplitidd naplé 2 altal rogzitett mintak szazalékos értéke,

50 és 60% kozott) | amely 50% és 60% kozé esik.

0.00 ... 100.00% A 2. amplitidd naplé mintai 50 és 60% koz6tt talalhatdak. 100 = 1%
64.30 AL2 60 to 70% (Al2 | Az amplitudd naplé 2 altal rogzitett mintak szazalékos értéke,

60 és 70% kozott) | amely 60% és 70% kozé esik.

0.00 ... 100.00% A 2. amplitidd naplé mintai 60 és 70% kozétt talalhatdak. 100 = 1%
64.31 AL2 70 to 80% (Al2 | Az amplitudd naplo 2 altal rogzitett mintak szazalékos értéke,

70 és 80% kozott) | amely 70% és 80% kozé esik.

0.00 ... 100.00% A 2. amplitadoé naplé mintai 70 és 80% kozott talalhatoak. 100 = 1%
64.32 AL2 80 to 90% (Al2 | Az amplitudd naplé 2 altal rogzitett mintak szazalékos értéke,

80 és 90% kozott)

amely 80% és 90% kozé esik.
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0.00 ... 100.00% A 2. amplitidd naplé mintai 80 és 90% kozott talalhatdak. 100 = 1%
64.33 AL2 over 90% (A2 | Az amplitudé naplé 2 altal rogzitett mintak szazalékos értéke,
90% felett) amely 90% folé esik.
0.00 ... 100.00% A 2. amplitidd naplé mintai 90% folott talalhatoak. 100 = 1%

74 Appl programming
(Alkalmazas
programozas)

Paraméterek az alkalmazas programozashoz.
Tekintse meg az Alkalmazas programozas fejezetet a 60.
oldalon.

74.01

SpeedRef ramp in
(Ford.sz.ref. rampa
be)

Megadhaté a fordulatszam rampa bemenet forrasa.
Az alapértelmezett érték a P.03.03, azaz a 03.03 SpeedRef
unramp (Fordulatszam ref, rampazas kivételével) paraméter.

Pointer Erték pointer beallitas (tekintse meg a Kifejezések és -
roviditések fejezetet a 112. oldalon).
74.02 SpeedRef nctrl Megadhaté a fordulatszam referencia forrasa, fordulatszam
(Ford.sz.ref nszab) | vezérlési mod esetén.
Az érték rogzitve lesz a P.03.05-hdz, azaz a 03.05 SpeedRef
ramped (Rampa Fordulatszam ref) paraméterhez.

Pointer Erték pointer beallitas (tekintse meg a Kifejezések és -
roviditések fejezetet a 112. oldalon).

74.03 Speed fbk nctrl Megadhaté a fordulatszam vezérlési médban hasznalt tizemi
(Ford.sz.visszacs. | fordulatszam forrasa. Az érték rogzitve lesz a P.01.01-hez,
nszab) azaz a 01.01 Motor speed rpm (Motor fordulatszam rom-ben)

paraméterhez.
Pointer Erték pointer beallitas (tekintse meg a Kifejezések és -
roviditések fejezetet a 112. oldalon).

74.04 Speed err nctrl Megadhaté a fordulatszam hiba (referencia - tizemi
(Ford.sz.hiba fordulatszam) forrasa. Az érték régzitve lesz a P.03.07-hez,
nszab) azaz a 03.07 Speed error filt (Ford.sz. hiba sz(irt)

paraméterhez.
Pointer Erték pointer beallitas (tekintse meg a Kifejezések és -
réviditések fejezetet a 112. oldalon).

74.05 Acc comp src (Felf. | Megadhato a felfutds kompenzalasi nyomaték forrasa. Az
komp. forras) érték rogzitve lesz a P.03.08-hoz, azaz a 03.08 Acc comp

torq (Felfuté komp nyomaték) paraméterhez.
Pointer Erték pointer beallitas (tekintse meg a Kifejezések és -
réviditések fejezetet a 112. oldalon).

74.06 Tref speed src Megadhat6 a nyomaték referencia forrasa (a fordulatszam
(Nyom.ref. ford.sz. | szabalyozobdl).
forr) Az érték rogzitve lesz a P.03.09-hez, azaz a 03.09 Torq ref sp

ctrl (Nyom. ref. ford.sz. szabalyozd) paraméterhez.
Pointer Erték pointer beallitas (tekintse meg a Kifejezések és -
roviditések fejezetet a 112. oldalon).

74.07 Tref torq Megadhaté a nyomaték referencia forrasa (a fordulatszam
src(Nyom.ref. szabalyozébdl).
nyom. forr) Az érték rogzitve lesz a P.03.12-h6z, azaz a 03.12 Torq ref sp

lim (Nyom ref fordsz korlatolt) paraméterhez.
Pointer Erték pointer beallitas (tekintse meg a Kifejezések és -

réviditések fejezetet a 112. oldalon).
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74.09 D2D cw used Megadhaté a drive-to-drive kommunikacié vezérlészavanak
(Hasznalt D2D forrasa.
Vez.sz0) Az alapértelmezett érték a P.02.30, azaz a 02.30 D2D main
cw (D2D & Vezérlész6) paraméter.
Pointer Erték pointer beallitas (tekintse meg a Kifejezések és -
réviditések fejezetet a 112. oldalon).
74.10 PID fbk src (PID Kivalaszthato a terepbus forras a folyamat PID vezérlés
visszacs. forr) visszacsatolas forrasa
Az alapértelmezett érték a P.04.03, azaz a 04.03 Process act
(Foly iizemi) paraméter.
Pointer Erték pointer beallitas (tekintse meg a Kifejezések és -
réviditések fejezetet a 112. oldalon).
90 Enc module sel Az enkoer/rezolver interfészek aktivalasa.
(Enkéder modul Tekintse meg a Enkdder tdmogatas fejezetet is a 66. oldalon.
kivalasztas)
90.01 Encoder 1 sel Aktivélja az opcids enkodder/rezolver interfész 1 irdnyaba a
(Enkoder 1 kiv) kommunikaciot.
Megjegyzés: ajanlatos az enkdder 1 interfészt hasznalni ott,
ahol csak lehetséges, mert frissebb adatokat szolgaltat, mint
az enkoder 2 interfész. Masrészrél pedig, amikor a hajtas
szoftver altal szamitott emulacidéban pozicié adatok vannak
felhasznalva, akkor az enkdder 2 interfészt javasolt
hasznalni, mivel ilyenkor az adatok gyorsabban lesznek
feldolgozva a 2. interfészen keresztil, mint az 1-n.
None Inaktiv. 0
FEN-01 TTL+ A kommunikacié aktiv. Modul tipus: FEN-01 TTL Enkoéder 1
Interfész. Bemenet: TTL encoder input with commutation
support (X32).
FEN-01 TTL A kommunikacié aktiv. Modul tipus: FEN-01 TTL enkdder 2
interfész. Bemenet: TTL enkdder bemenet (X31).
FEN-11 ABS A kommunikacio aktiv. Modul tipus: FEN-11 abszolut enkéder | 3
interfész. Bemenet: abszolut enkéder bemenet (X42).
FEN-11 TTL A kommunikacio aktiv. Modul tipus: FEN-11 abszolut enkdder | 4
interfész. Bemenet: TTL enkdder bemenet (X41).
FEN-21 RES A kommunikacié aktiv. Modul tipus: FEN-21 rezolver 5
interfész. Bemenet: rezolver bemenet (X52).
FEN-21 TTL A kommunikacié aktiv. Modul tipus: FEN-21 rezolver 6
interfész. Bemenet: TTL enkéder bemenet (X51).
FEN-31 HTL A kommunikacié aktiv. Modul tipus: FEN-31 HTL enkéder 7
interfész. Bemenet: HTL enkéder bemenet (X82).
90.02 Encoder 2 sel Aktivélja az opcids enkoder/rezolver interfész 2 iranyaba a
(Enkoder 2 kommunikaciét.
kivalasztas) Megjegyzés: a 2. enkéder nem szamolja a tengely fordulatok
szamat
None Inaktiv. 0
FEN-01 TTL+ Tekintse meg a 90.01 Encoder 1 sel (Enkéder 1 kiv) 1
paramétert.
FEN-01 TTL Tekintse meg a 90.07 Encoder 1 sel (Enkoder 1 kiv) 2

paramétert.
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FEN-11 ABS Tekintse meg a 90.071 Encoder 1 sel (Enkoder 1 kiv) 3
paramétert.

FEN-11 TTL Tekintse meg a 90.01 Encoder 1 sel (Enkoder 1 kiv) 4
paramétert.

FEN-21 RES Tekintse meg a 90.01 Encoder 1 sel (Enkoder 1 kiv) 5
paramétert.

FEN-21 TTL Tekintse meg a 90.071 Encoder 1 sel (Enkoder 1 kiv) 6
paramétert.

FEN-31 HTL Tekintse meg a 90.01 Encoder 1 sel (Enkoder 1 kiv) 7
paramétert.

90.04 TTL echosel (TTL | Engedélyezi és kivalasztja a TTL enkdder jel echo szamara
echo kiv) az interfészt.
Megjegyzés: ha az enkdder emulacié és az echo
engedélyezve van ugyanarra a FEN-xx TTL kimenetre, az
emulacio felllirja az echo-t.

Disabled Az echo interfész letiltva. 0

FEN-01 TTL+ Modul tipus: FEN-01 TTL enkdder interfész. Echo: a TTL 1
enkoder bemenet (X32) impulzusai a TTL kimenetre vannak
echo-zva.

FEN-01 TTL Modul tipus: FEN-01 TTL enkoder Interfész. Echo: a TTL 2
enkdder bemenet (X31) impulzusai a TTL kimenetre vannak
echo-zva.

FEN-11 TTL Modul tipus: FEN-11 abszolut enkdder interfész. Echo: a TTL |3
enkoder bemenet (X41) impulzusai a TTL kimenetre vannak
echo-zva.

FEN-21 TTL Modul tipus: FEN-21 Rezolver interfész. Echo: a TTL enkoder | 4
bemenet (X51) impulzusai a TTL kimenetre vannak echo-zva.

FEN-31 HTL Modul tipus: FEN-31 HTL enkdder interfész. Echo: a HTL 5
enkoder bemenet (X82) impulzusai a TTL kimenetre vannak
echo-zva.

90.05 Enc cable fault Megadhatd, hogy a hajtas hogyan reagaljon, ha a FEN-xx

(Enkoder kabel enkoder interfész enkdder kabel hibat észlel.

hiba)

No A kébelhiba detektalas inaktiv. 0

Fault A hajtas kiall az ENCODER 1/2 CABLE hibara. 1

Warning A hajtas kiadja az ENCODER 1/2 CABLE figyelmeztetést. 2
Ajanlott beallitds, ha az inkrementalis jelek maximalis
impulzus frekvenciaja eléri a 100 kHz-et; nagy frekvenciakon
a jelek annyira csillapodhatnak, hogy a funkcié aktivalédhat.

A maximalis impulzus frekvencia a kdvetkezéek szerint

szamithato.:

Max. impulzus frekv. = Impulzus/fordulaftsg Max. ford.(rpm)
90.10 Enc par refresh A paraméter 1 értékre allitdsa a FEN-xx interfészek

(Enkoder par. friss) | fordszirozott Gjrakonfiguralasat idézi el6, amely sziikséges
90...93 paramétercsoportok paraméterei valtozasanak
érvényre juttatasahoz.

Megjegyzés: a paraméter nem valtoztathaté meg addig,
ameddig a hajtas tGzemel.

Done Az Ujrakonfiguralas kész. 0
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Configure Ujrakonfiguralas. Az érték automatikusan atvalt a Done 1
értékre.
91 Absol enc conf Abszolut enkoder beallitas.
(Abszolut enk. beall.) | Tekintse meg az Enkdder tdmogatas fejezetet is a 66.
oldalon.
91.01 Sine cosine nr (Sin/ | Megadhaté a szinusz/koszinusz hullam ciklusok szama,
cos szam) fordulatonként.
Megjegyzés: a paramétert nem sziikséges beallitani EnDat
és SSI enkdderek folyamatos médban torténd hasznalata
esetén. Tekintse meg a 91.25 SSI mode (SSI méd) / 91.30
Endat mode (Endat méd) paramétereket.
0...65535 A szinusz/koszinusz hulldm ciklusok szama. 1=1
91.02 Abs enc interf Megadhat6 az enkéder abszolut pozitcio forrasa.
(Absz. enk. intf)
None Nincs kivélasztva. 0
Commut sig Kommunikacios jelek. 1
EnDat Soros interfész: EnDat enkdder. 2
Hiperface Soros interfész: HIPERFACE enkaoder. 3
SSlI Soros interfész: SSI enkéder. 4
Tamag. 17/33b Soros interfész: Tamagawa 17/33-bites enkdder. 5
91.03 Rev count bits Megadhat6 a fordulatszamlalasnal hasznalando bitek szama,
(Ford. szam.bitek) | multiturn enkéderek esetében. Akkor hasznalatos, ha a 91.02
Abs enc interf (Absz. enk. intf) paraméter az EnDat, Hiperface
vagy SSI értékre lett alliva. Ha a 91.02 Abs enc interf (Absz.
enk. intf) paraméter a Tamag. 17/33b értéket veszi fel, akkor
ezen paraméter nem nulla értékre torténd beallitasa aktivalja
a multiturn adat hivast.
0...32 A fordulatok szamolasanal hasznalt bitek szama. Példaul, 1=1
4096 fordulat megfelel 12 bitnek.
91.04 Pos data bits (Poz. | Megadhaté az egy fordulat alatt hasznalt bitek szama, ha a
adat bitek) 91.02 Abs enc interf (Absz. enk. intf) paraméter EnDat,
Hiperface vagy SSI értékre lett bedllitva. Ha a 91.02 Abs enc
interf (Absz. enk. intf) paraméter a Tamag. 17/33b értéket
veszi fel, akkor ez a paraméter automatikusan felveszi a 17-
es értéket.
0...32 A bitek szama. Példaul a 32768 fordulatonkénti pozicid 1=1
megfelel 15 bitnek.
91.05 Refmark ena (Ref Engedélyezi az enkdéder nulla impulzust a FEN-11 modul
jel. eng) (amennyiben van) abszolut enkéder bemenete (X42)
szamara. A nulla impulzus pozicié reteszelésre hasznalatos.
Megjegyzés: a soros interfész (azaz, ha a 91.02 Abs enc
interf (Absz. enk. intf) paraméter az EnDat, Hiperface, SSI
vagy Tamag. 17/33b) értékekre lett allitva), a nulla
fordulatszamot le kell tiltani.
False Nulla impulzus inaktivalva. 0
True A nulla impulzus engedélyezve. 1
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91.06 Abs pos tracking Aktivélja a pozicié keresés funkciot, amely az abszolut

(Absz. poz. enkdder tulcsordulasainak szamat szamolja (egyszerd,

kovetés) multiturn enkéderek és rezolverek) annak érdekében, hogy
meg tudja hatarozni az Gizemi fordulatszamot, egyedileg és
egyértelmien, a fesziiltség ala helyezés utan (vagy az
enkoder frissités utan), féleg egyenlétlen terhelési attétel
mellett.

False A pozici6 kévetés tiltva. 0
Megjegyzés: a 90.10 Enc par refresh (Enkéder par. friss)
paraméter aktivalasaval alaphelyzetbe allithaté a tulcsordulas
szamlald. Ez akkor sziikséges, ha az enkéder tdbb, mint egy
fél fordulatot megtett, mialatt a hajtas ki volt kapcsolva.

Enabled A pozicié kdvetés engedélyezve. 1

91.10 Hiperface parity Megadhaté a paritas és a stop bitek hasznalata a

(Hiperface paritds) | HIPERFACE enkoder szamara (azaz, ha a 91.02 Abs enc
interf (Absz. enk. intf) paraméter a Hiperface értékre van
allitva). Ezt a paramétert tipikusan nem kell beallitani.

Odd Paratlan paritasu jelzd bit, egy stop bit. 0

Even Paros paritasu jelzé bit, egy stop bit. 1

91.11  Hiperf baudrate Megadhaté a kapcsolat adatatviteli sebessége a HIPERFACE

(Hiperf. atviteli seb) | enkdder szamara (azaz, ha a 91.02 Abs enc interf (Absz. enk.
intf) paraméter a Hiperface értékre van dllitva). Ezt a
paramétert tipikusan nem kell beallitani.

4800 4800 bit/s 0

9600 9600 bit/s 1

19200 19200 bit/s 2

38400 38400 bit/s 3

91.12 Hiperf node addr Meghatarozza a HIPERFACE enkoder csoméponti cimét

(Hiperf csoméponti | (azaz, ha a 91.02 Abs enc interf (Absz. enk. intf) paraméter

cim) Hiperface értékre lett allitva). Ezt a paramétert tipikusan nem
kell beallitani.

0...255 HIPERFACE enkdder csoméponti cim. 1=1

91.20 SSI clock cycles Meghatarozza az SSI lizenet hosszat. A hossz az 6ra

(SSI 6ra ciklus) ciklusok szamaval hatarozhaté meg. A ciklusok szama ugy
kalkulalhato, hogy hozza kell adni 1-et az SSI lizenet vazban
levd bitek szamahoz.

SSI enkdderekkel hasznalt, azaz, ha a 91.02 Abs enc interf
(Absz. enk. intf) paraméter az SS/ értékre lett allitva.
2..127 Az SSI lizenet hossza. 1=1
91.21 SSI position msb Megadhaté a pozicié adat MSB-jének (legmagasabb

(SSI pozicié msb) helyiértéki bit) helye az SSI lizenetben. SSI enkéderekkel
hasznalt, azaz, ha a 91.02 Abs enc interf (Absz. enk. intf)
paraméter az SS/ értékre lett allitva.

1...126 Az MSB (bit szam) elhelyezkedése az SSI pozicié 1=1
szamitasban.

91.22 SSlrevol msb (SSI | Megadhato a fordulatszam mérés MSB-jének (legmagasabb
ford. msb) helyiértéki bit) helye az SSI Gizenetben.
SSI enkoderekkel hasznalt, azaz, ha a 91.02 Abs enc interf
(Absz. enk. intf) paraméter az SS/ értékre lett allitva.
1...126 Az MSB (bit szam) elhelyezkedése az SSI fordulat 1=1

szamitasban.
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91.23 SSI data format Megadhat6 az adat formatum az SSI enkdéder szamara (azaz,
(SSl adat ha a 91.02 Abs enc interf (Absz. enk. intf) paraméter az SS/
formatum) értékre lett allitva).
binary Binaris adat formatum. 0
gray Gray adat formatum. 1
91.24 SSl baud rate (SSI | Megadhaté az atviteli sebesség az SSI enkéder szamara
atviteli sebesség) (azaz, ha a 91.02 Abs enc interf (Absz. enk. intf) paraméter
az SSI értékre lett allitva).
10 kbit/s 10 kbit/s atviteli sebesség. 0
50 kbit/s 50 kbit/s atviteli sebesség. 1
100 kbit/s 100 kbit/s atviteli sebesség. 2
200 kbit/s 200 kbit/s atviteli sebesség. 3
500 kbit/s 500 kbit/s atviteli sebesség. 4
1000 kbit/s 1000 kbit/s atviteli sebesség. 5
91.25 SSI mode (SSI Megadhaté az SSI enkéder modjat.
mod) Megjegyzés: ezt a paramétert csak akkor kell beallitani, ha
az SSI enkéder folyamatos (izemben lesz hasznélva, azaz
inkrementalis sin/cos jelek nélkiil (csak az enkoder 1 altal
tdmogatott). A SSI enkoder a 91.02 Abs enc interf (Absz. enk.
intf) paraméter SS/ értékbe torténd allitasaval valaszthato ki.
Initial pos. “Single” pozicids atviteli méd (kezdeti pozicio). 0
Continuous Folyamatos pozicié atviteli méd. 1
91.26 SSlI transmit cyc Beadllithatd az atviteli ciklus az SSI enkdder szamara.
(SSl atviteli cikl) Megjegyzés: ezt a paramétert csak akkor kell beallitani, ha
az SSI enkdder folyamatos (izemben lesz hasznalva, azaz
inkrementalis sin/cos jelek nélkiil (csak az enkoder 1 altal
tamogatott). A SSI enkdder a 91.02 Abs enc interf (Absz. enk.
intf) paraméter SS/ értékbe torténd allitasaval valaszthato ki.
50 ps 50 ps atviteli ciklus. 0
100 ps 100 ps atviteli ciklus. 1
200 ps 200 ps atviteli ciklus. 2
500 us 500 ps atviteli ciklus. 3
1ms 1 ms atviteli ciklus. 4
2ms 2 ms atviteli ciklus. 5
91.27 SSI zero phase Megadhat6 a fazisszdg egy sin/cos jel periéduson bell,
(SSI nulla fazis) amely a nulla értékhez fog tartozni, az SSI soros link adatok
esetében. A paraméter az SS| pozici6é adatok
szinkronizaciojan és a sin/cos inkrementalis jeleken alapszik.
Az inkorrekt szinkronizacié +1 inkrementalis periédusnyi hibat
okoz.
Megjegyzés: ezt a paramétert csak akkor kell beallitani, ha
SSI enkddert hasznal, sin/cos inkrementdlis jelekkel, a
kezdeti pozicid6 modban.
315-45 deg 315...45° fazisszog. 0
45-135 deg 45...45° fazisszog. 1
135-225 deg 45...45° fazisszog. 2
225-315 deg 45...45° fazisszog. 3
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91.30 Endat mode (Endat | Kivalaszthaté az EnDat enkéder mod.
mad) Megjegyzés: ezt a paramétert csak akkor kell beallitani, ha
az Endat enkoéder folyamatos Gizemben lesz hasznalva, azaz
inkrementalis sin/cos jelek nélkil (csak az enkdder 1 altal
tamogatott).
Az EnDat enkdder a 971.02 Abs enc interf (Absz. enk. intf)
paraméter EnDat értékbe torténd allitasaval valaszthato ki.
Initial pos. “Single” pozicios atviteli méd (kezdeti pozicio). 0
Continuous Folyamatos pozici6 atviteli mod. 1
91.31 Endat max calc Megadhaté a maximalis enkéder szamitasi idé az EnDat
(Endat maximum enkdder szamara.
kalk) Megjegyzés: ezt a paramétert csak akkor kell beallitani, ha
az az Endat enkdder folyamatos (izemben lesz hasznalva,
azaz inkrementdlis sin/cos jelek nélkil (csak az enkdder 1
altal tamogatott).
Az EnDat enkodder a 91.02 Abs enc interf (Absz. enk. intf)
paraméter EnDat értékbe torténd allitasaval valaszthato ki.
10 ys 10 ys maximalis szamitasi id6. 0
100 ps 100 ys maximalis szamitasi id6. 1
1ms 1 ms maximalis szamitasi id6. 2
50 ms 50 ms maximalis szamitasi id6. 3
92 Resolver conf Rezolver beallitas.
(Rezolver beallitasok) | Tekintse meg az Enkoder tdmogatas fejezetet is a 66.
oldalon.
92.01 Resolv polepairs Megadhaté a pélusparok szama.
(Rezolver
pélusparok)
1...32 A polusparok szama. 1=1
92.02 Exc signal ampl Meghatéarozza a gerjeszt6jel amplituddjat.
(Gerj. jel ampl)
4.0...12.0Vrms A gerjeszt6jel amplituddja. 10=1Vrms
92.03 Exc signal freq Meghatarozza a gerjeszt6 jel frekvenciajat.
(Gerij.jel frekv)
1...20 kHz A gerjesztéjel frekvencidja. 1=1kHz
93 Pulse enc conf Impulzus enkdder konfiguracio.
(Impulzus enkéder Tekintse meg az Enkdder tamogatas fejezetet is a 66.
beallitas) oldalon.
93.01 Enc1 pulse nr Megadhat6 a fordulatonkénti impulzus szam az enkdder 1
(ENk1 impulzus szamara.
szam)
0...65535 Az impulzusok szama az enkdder 1 szamara. 1=1
93.02 Enc1 type (Enk1 Megadhaté az 1. enkdder tipusa.
tipus)
Quadrature Kvadratura enkoéder (két csatornaval rendelkezik, A és B). 0

Single track

Single track enkdder (egy csatornaja van, az A).
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93.03 Enc1 sp CalcMode | Megadhaté az 1. enkéder fordulatszam kalkulalasi modja.
(Enk1 ford.sz.
Kalk.Méd)

A&B all A és B csatornak: a felfutd és a lefut6 élek hasznalatosaka |0
fordulatszam kalkulacional. B csatorna: meghatarozza a
forgasiranyt.

Megjegyzés:

« ha a single track mdéd lett kivalasztva a 93.02 Enc1 type
(Enk1 tipus) paraméter altal, akkor ez a bedllitas gy
mikodik, mint az A all beallitas.

« Ha a single track mod lett kivalasztva a 93.02 Enc1 type
(Enk1 tipus) paraméter altal, a fordulatszam mindig pozitiv
értéket fog felvenni.

Aall A csatorna: a felfutd és a lefut6 élek hasznélatosak a 1
fordulatszam kalkulacional. B csatorna: meghatarozza a
forgasiranyt.

Megjegyzés: ha a single track mod lett kivalasztva a 93.02
Enc1 type (Enk1 tipus) paraméter altal, a fordulatszam mindig
pozitiv értéket fog felvenni.

A rising A csatorna: a felfuté élek a fordulatszam szamitasnal 2
hasznalatosak. B csatorna: meghatarozza a forgasiranyt.
Megjegyzés: ha a single track mod lett kivalasztva a 93.02
Enc1 type (Enk1 tipus) paraméter altal, a fordulatszam mindig
pozitiv értéket fog felvenni.

A falling A csatorna: a lefuto élek a fordulatszam kalkulacié soran 3
hasznalatosak. B csatorna: meghatarozza a forgasiranyt.
Megjegyzés: ha a single track mod lett kivalasztva a 93.02
Enc1 type (Enk1 tipus) paraméter altal, a fordulatszam mindig
pozitiv értéket fog felvenni.

Auto rising Az egyik fenti méd automatikusan kivalasztédik, az impulzus | 4
frekvenciatol figgéen, a kdvetkezdek szerint:

A csatorna(k) impulzus Hasznalt méd
frekvenciaja
<2442 Hz A&B all
2442...4884 Hz A all

> 4884 Hz A rising

Auto falling Az egyik fenti méd automatikusan kivalasztodik, az impulzus | 5
frekvenciatol fliggéen, a kévetkezéek szerint:

A csatorna(k) impulzus Hasznalt méd
frekvenciaja
<2442 Hz A&B all
2442...4884 Hz A all

> 4884 Hz A falling

93.11  Enc2 pulse nr Megadhaté a fordulatonkénti pulzus szam az enkéder 2
(Enk2 impulzus szamara.
szam)

0...65535 Az impulzusok szama az enkdder 2 szamara. 1=1

93.12 Enc2 type (Enk2 Megadhaté a 2. enkdder tipusa.
tipus)
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Quadrature Kvadratura enkéder (két csatornaval rendelkezik, A és B) 0
Single track Single track enkoder (egy darab “A” csatornaval rendelkezik) | 1
93.13 Enc2 sp CalcMode | Megadhato a 2. enkdder fordulatszam kalkulalasi maédja.
(Enk2 fordsz. Kalk.
mod)
A&B all Tekintse meg a 93.03 Enc1 sp CalcMode (Enk1 ford.sz. 0
Kalk.Méd) paramétert.
Aall Tekintse meg a 93.03 Enc1 sp CalcMode (Enk1 ford.sz. 1
Kalk.Méd) paramétert.
A rising Tekintse meg a 93.03 Enc1 sp CalcMode (Enk1 ford.sz. 2
Kalk.M6d) paramétert.
A falling Tekintse meg a 93.03 Enc1 sp CalcMode (Enk1 ford.sz. 3
Kalk.M6d) paramétert.
Auto rising Tekintse meg a 93.03 Enc1 sp CalcMode (Enk1 ford.sz. 4
Kalk.Méd) paramétert.
Auto falling Tekintse meg a 93.03 Enc1 sp CalcMode (Enk1 ford.sz. 5
Kalk.M6d) paramétert.
94 Ext 10 conf (Kuilsé | /O bévité modul beallitasok.
10 beallitas)
94.01 Ext101 sel (Kllsé | Aktivalja az 1. bdvitéhelybe telepitett I/O b&vité modult. A
101 kiv) hasznalt modultél fliggéen aktivalja a DI8...DI9-et, a
DIO3...DIO10-t, a Al3...Al5-t, a AO3...AO4-t, vagy a
RO4...RO7-t.
None Nincs bévité modul helyezve az 1. bévitéhelyre. 0
F10-01 A FIO-01 az 1. bévitéhelybe lett telepitve. Plussz4 x DIO és | 1
2 x RO van hasznalatban.
FIO-11 A FIO-11 az 1. bévitéhelybe lett telepitve. Plussz3 x Al, 1x |2
AO és 2 x DIO van hasznalatban.
FIO-21 A FIO-21 az 1. bévitéhelybe lett telepitve. Plussz 1 x Al, 1 x |3
DI és 2 x RO van hasznélatban.
FIO-31 Nincs hasznalatban. 4
94.02 Ext102 sel (Kllsé | Aktivalja a 2. bévitéhelybe telepitett 1/0O bévité modult. A
102 kiv) hasznalt modultél fliggéen aktivalja a DI8...DI9-et, a
DIO3...DIO10-t, a Al3...Al5-t, a AO3...AO4-t, vagy a
RO4...RO7-t.
None Nincs 2. bévité modul telepitve a 2. bévitéhelybe. 0
F10-01 A FIO-01 a 2. bévitéhelybe lett telepitve. Plussz 4 x DIO és 1
2 x RO van hasznalatban.
FIO-11 A FIO-11 a 2. bévitbhelybe lett telepitve. Plussz 3 x Al, 1 x 2
AO és 2 x DIO van hasznalatban.
F10-21 A Fl0-21 a 2. bévitéhelybe lett telepitve. Plussz 1 x Al, 1 x DI |3
és 2 x RO van hasznélatban.
FIO-31 Nincs hasznalatban. 4

95 Hw configuration
(HW beallitasok)

Kiilénb6z6 hardveres tipusu beallitasok.

95.01 Ctrl boardSupply

(Vez.kartya tapl)

Megadhaté a hajtas vezérl6egység tapellatdsanak modja.




Paraméterek 307

Sorsz Név/Erték Leiras FbEq
Internal 24V A hajtas vezérlbegysége a hajtas teljesitményelektronikai 0
egységén van rogzitve, és onnan kapja a tapellatast. Ez egy
alapértelmezett bedllitas.
Klls6 24 V A hajtas vezérl6egység kiilsé tapegységbdl van megtaplalva. | 1
95.03 Temp inu ambient Megadja a kdrnyezeti h6mérsékletet. Ez a paraméter a hajtas
(H6m. inv.egys. h&mérsékletét hivatott megbecsiini. Ha a mért hajtas
koérny) h&mérséklet eléri a becsilt hémérsékletet, egy figyelmeztetés
(COOLING) vagy egy hiba (COOLING) generalodik.
0..55°C Hajtas kornyezeti hémérséklet. 1=1°C
97 User motor par A felhasznalé altal megadott motor paraméterek, amelyek a
(Felhasznal6i motor motor modellnél fel lesznek hasznalva.
paraméterek)
97.01 Use given params | Aktivalja a 97.02...97.14 motor modell paramétereket, és a
(Haszn. a megadott | 97.20 rotor szdg offszet paramétert.
paramétereket) Megjegyzés:
* aparaméter érték automatikusan felveszi a nulla értéket,
ha az ID azonositas ki lett valasztva a 99.13 IDrun mode
(ID azonositasi méd) paraméterrel. A 97.02...97.20
paraméterek frissiilnek, ahogy a motor karakterisztika
elkészll az ID azonositas soran.
« A paraméter nem valtoztathaté meg addig, amig a hajtas
lizemben van.
NoUserPars A 97.02...97.20 paraméterek inaktivak. 0
UserMotPars A 97.02...97.14 paraméterek értékei a motor modellnél 1
hasznalatosak.
UserPosOffs A 97.20 paraméterek értékei a rotor szog offszetjénél 2
hasznalatosak. A 97.02...97.14 paraméterek inaktivak.
AllUserPars A 97.02...97.14 paraméterek értékei a motor modelinél 3
hasznalatosak, és a 97.20 paraméter motor modellje a rotor
szog offszetjénél hasznalatos.
97.02 Rs user (Stator ell) | Megadhaté a motor modell allérész Rg ellenallasa.
0.00000 ... 0.50000 | Egységnyi allérész ellenallas. 100000 =
p.u. 1 egység
97.03 Rr user (Rotor ell) Megadhat6é motor modell Ry, rotor ellenéllasa.
Megjegyzés: ez a paraméter csak aszinkron motorok esetén
aktiv.
0.00000 ... 0.50000 | Rotor ellenallas egységben. 100000 =
p.u. 1 egység
97.04 Lm user (F6 indukt) | Megadhaté a motor modell Ly, 6 induktivitasa.
Megjegyzés: ez a paraméter csak aszinkron motorok esetén
aktiv.
0.00000 ... Egységnyi féinduktivitas. 100000 =
10.00000 p.u. 1 egység
97.05 Sigmal user (Szort | Megadhatoa OLg szort induktivitas.
indukt) Megjegyzés: ez a paraméter csak aszinkron motorok esetén
aktiv.
0.00000 ... 1.00000 | Egységnyi szort induktivitas. 100000 =
egység 1 egység
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97.06 Ld user (Hossz. Meghatéarozza a hossziranyu (szinkron) induktanciat.
indukt) Megjegyzés: ez a paraméter csak az llanddmagneses
motorok esetén aktiv.
0.00000 ... Egységnyi hossziranyud induktivitas. 100000 =
10.00000 p.u 1 egység
97.07 Lq user (Kereszt. Megadhaté a keresztiranyu szinkron induktancia.
indukt) Megjegyzés: ez a paraméter csak az allanddmagneses
motorok esetén aktiv.
0.00000 ... Egységnyi keresztiranyl induktivitas. 100000 =
10.00000 p.u 1 egység
97.08 Pm flux user Megadhaté az allandé magneses fluxus.
(Allflux. felhaszn) | Megjegyzés: ez a paraméter csak az allandémagneses
motorok esetén aktiv.
0.00000 ... 2.00000 | Egységnyi allandomagneses fluxus. 100000 =
egység 1 egység
97.09 Rsuser Sl (Allérész | Megadhaté a motor modell allérész Rg ellenallasa.
ell. SI)
0.00000 ... Allérész ellenallas. 100000 =
100.00000 Ohm 1 Ohm
97.10 Rruser S| Megadhat6 a motor modell rotor Ry ellenallasa.
(Forg.részell. Sl) | Megjegyzés: ez a paraméter csak aszinkron motorok esetén
aktiv.
0.00000 ... Rotor ellenallas. 100000 =
100.00000 Ohm 1 Ohm
97.11 Lmuser Sl (F6 Megadhaté a motor modell Ly, f6 induktivitasa.
indukt. SI) Megjegyzés: ez a paraméter csak aszinkron motorok esetén
aktiv.
0.00 ...100000.00 | F6 induktivitas. 100=1mH
mH
97.12 SigL user S| (Szért | Megadhaté a OLg szort induktivitas.
indukt. SI) Megjegyzés: ez a paraméter csak aszinkron motorok esetén
aktiv.
0.00 ...100000.00 | Szort induktivitas. 100=1mH
mH
97.13 Ld user Sl (Hossz. | Meghatarozza a hossziranyu (szinkron) induktivitas.
indukt. SI) Megjegyzés: ez a paraméter csak az allanddmagneses
motorok esetén aktiv.
0.00 ...100000.00 Hossziranyu induktancia. 100 =1 mH
mH
97.14 Lquser Sl (Kereszt. | Megadhato a keresztiranyu szinkron induktancia.
indukt. SI) Megjegyzés: ez a paraméter csak az llanddmagneses
motorok esetén aktiv.
0.00 ...100000.00 Keresztiranyu induktancia. 100=1mH

mH
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97.18 Signal injection (Jel | Engedélyezi a jel befecskendezést: nagyfrekvencias,
befecskendezés) alternald jel kerlil befecskendezésre a motorba alacsony
fordulatszam tartomanyokban, a nyomaték szabalyozas
stabilitdsanak névelése érdekében. A jel befecskendezés
engedélyezhetd, kilonbdz6 amplitudé szintekkel.
Megjegyzés:
« hasznaljon minél alacsonyabb értéket, ami még kielegégiti
a teljesitménybeli kdvetelményeket.
* A jel befecskendezés nem alkalmazhaté aszinkron
motorok esetében.
Disabled A jel befecskendezés tiltva. 0
Enabled(5%) A jel injektalas engedélyezve (25%-os amplitudé szinttel). 1
Enabled(10%) A jel injektalas engedélyezve (10%-os amplitidé szinttel). 2
Enabled(15%) A jel injektalas engedélyezve (15%-os amplitidé szinttel). 3
Enabled(20%) A jel injektalas engedélyezve (20%-os amplitidé szinttel). 4
97.20 PM angle offset Megadhaté egy szdg offszet a szinkron motor és az érzékel6
(All.magn. szdg nulla pozicidja kdzott.
offszet) Megjegyzés:
* az érték vilamos szdgben értendd. A villamos szég
megegyezik mechnanikai sz6g és a motor pdluspar
szamanak szorzataval.
« Ez aparaméter csak az allanddomagneses motorok esetén
aktiv.
0...360° Szdég offszet. 1=1°
99 Start-up data Nyelv kivalasztas, motor beallitas és ID azonositas
(Inditasi adatok) beallitasok.
99.01 Language (Nyelv) Megadhaté a vezérlépanelen megjelend nyelv.
Megjegyzés: nem feltétlenil tdmogatottak teljes mértékben a
lentebb felsorolt nyelvek.
English (Angol) Angol. 0809 hex
Deutsch Német. 0407 hex
Italiano Olasz. 0410 hex
Espariol Spanyol. 040A hex
Nederlands Holland. 0413 hex
Frangais Francia. 040C hex
Dansk Dan. 0406 hex
Suomi Finn. 040B hex
Svenska Svéd. 041D hex
Russki Orosz. 0419 hex
Polski Lengyel. 0415 hex
Tirkce Torok. 041F hex
Chinese Kinai. 0804 hex
Serbian Szerb. 081A hex
Portugués Braziliaban beszélt Portugal. 0816 hex
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Sorsz Név/Erték

Leiras

FbEq

99.04 Motor type (Motor
tipus)

Kivalaszthaté a motor tipusa.
Megjegyzés: a paraméter nem valtoztathaté meg addig,
amig a hajtas izemben van.

AM

Aszinkron motor. Kalickas, haromfazisu AC indukciés motor.

PMSM

Allandéméagneses motor. Haromfazisu, AC szinkron motor,
allandémagneses rotorral és szinuszos BackEMF
fesziiltséggel.

-

SynRM

Szinkron reluktancia motor. Haromfazisi AC szinkron motor,
kiallé pélust motorral, allandé magnesek nélkil. Csak a
+7502 opcidval érhetd el.

99.05 Motor ctrl mode
(Motor szab. mod)

Kivalaszthat6 a motor vezérlés tipusa.

DTC

Kozvetlen nyomaték szabalyozas. Ez a mdd a legtébb

alkalmazas szamara megfeleld.

Megjegyzés: hasznaljon skalar vezérlést a kdzvetlen

nyomatékvezérlés helyett (DTC)

» tébbmotoros alkalmazasoknal 1) ha a terhelés nincs
egyenletesen elosztva a motoroknal, 2) ha a motorok
kilonbdzé méretliek, vagy 3) ha a motorok le lesznek
szerelve (csere) a motor azonositas (ID Run) utan,

* ha a motor névleges arama kisebb, mint a hajtas névleges
kimenetének 1/6-a,

* ha a hajtast csatlakoztatott motor nélkil Gzemel (példaul
tesztelési célokbdl),

* ha a hajtas egy kézépfesziiltségli motort vezérel egy step-
up transzformatoron keresztiil.

Scalar

Skalar vezérlés. Ez a mod olyan specialis esetekben
hasznélhato, ha a DTC nem alkalmazhato. Skalar vezérlés
esetén a hajtas frekvencia referenciaval vezérelt. A DTC
kiemelkedd vezérlési teljesitménye nem érhet6 el a skalar
vezérléssel. Néhany, alapvetd funkcié ugyancsak nem érhetd
el ennél a vezérlésnél.

Megjegyzés: a megfelel6 motor vezérléshez az kell, hogy a
magnesez6 aram ne legyen nagyobb az inverter névleges
aramanak 90%-anal.

Tekintse meg a Skalar motor vezérlés fejezetet is a 69.
oldalon.

99.06 Mot nom current
(Motor névl. aram)

Megadhaté a névleges motor aram. Meg kell egyeznie a
motor adattablajan levé értékkel. Ha tébb motort is
csatlakoztat a hajtashoz, adja meg az 6ssz aramértéket.
Megjegyzés:

+ a megfelelé motor vezérléshez az kell, hogy a magnesez6
aram ne legyen nagyobb az inverter névleges aramanak
90%-anal.

» A paraméter nem valtoztathaté meg addig, amig a hajtas
lizemben van.

0.0 ... 6400.0 A

A motor névleges arama. A megengedheté tartomany az 1/
6...2 x Iq a hajtasra vonatkozoan (0...2 x /g skalar
vezérlési mod esetén).

10=1A
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Sorsz Név/Erték

Leiras

FbEq

99.07

Mot nom voltage
(Motor névl. fesz)

Megadhato a névleges motor feszliltség, mint az alapvetd,

fazis fazis fesziltség (rms), amely a motor kapcsain jelenik

meg, normal mikddés esetén. Ennek az értéknek meg kell
egyeznie a motor adattablajan szerepld, névleges értékkel.

Megjegyzés:

* az allandémagneses motorok esetében a névieges
fesziiltség a BackEMF (elleniranyu) fesziiltség a motor
névleges fordulatszaman. Ha a feszliltség fesziltség/rpm
értékkel lett megadva, pl. 60 V / 1000 rpm, a névleges
3000 rpm fordulatszdmhoz tartoz¢é fesziltség 3 x 60 V =
180 V. Vegye figyelembe, hogy a névleges fesziiltség nem
egyezik meg a néhany motor gyarto altal megadott,
azonos DC motor fesziiltséggel (EDCM). A névleges
fesziltség kiszamithaté az ECDM 1.7-el (vagy gyok
harommal) torténd osztasaval.

« A motor szigetelésén megjelend, fesziiltségesés miatti
terhelés minden esetben a haldzati fesziltség értékétél
figg. Ez abban az esetben is igaz, ahol a motor
fesziltségének aranya ugyanigy alacsonyabb, mint a
hajtashoz és a haldzati fesziltséghez képesti.

* A paraméter nem valtoztathaté meg addig, amig a hajtas
lzemben van.

106 ... 2 x Uy

A motor névleges feszilltsége.

10=1V

99.08

Mot nom freq
(Motor névl. frekv)

Megadhato a névleges motor frekvencia.
Megjegyzés: a paraméter nem valtoztathaté meg addig,
amig a hajtas izemben van.

5.0...500.0 Hz

A motor névleges frekvencigja.

10=1Hz

99.09

Mot nom speed
(Motor névleges
fordulatszam)

Megadhato a névleges motor fordulatszam. A beallitasnak
meg kell egyeznie a motor adattablajan szerepld adatokkal.
Megjegyzés: a paraméter nem valtoztathaté meg addig,
amig a hajtas izemben van.

Megjegyzés: biztonsagi okokbdl, az ID azonositas utan a
minimalis és maximalis fordulatszam korlatok (20.071 és 20.02
paraméterek) automatikusan beallitédnak a névleges motor
fordulatszam 1.2-szeresére.

0 ... 30000 rpm

A motor névleges fordulatszama.

1=1rpm

99.10

Mot nom power
(Mot. névl.
teljesitmény)

Megadhaté a névleges motor teljesitmény. A beallitasnak
meg kell egyeznie a motor adattablajan szereplé adatokkal.
Ha tdbb motort is csatlakoztat a hajtashoz, adja meg az 6ssz
teljesitményt.

A mértékegység a 16.717 Power unit (Teljesitmény
mértékegység) paraméterrel hatarozhaté meg.

Megjegyzés: a paraméter nem valtoztathaté meg addig,
amig a hajtas izemben van.

0.00 ... 10000.00
kW

A motor névleges teljesitménye.

100 = 1 kW

99.11

Mot nom cosfii
(Mot. névl. cosfi)

Megadhaté a motor cos phi-je a még pontosabb motor modell
elérése érdekében (nem alkalmazhato az allandémagneses
és a szinkron reluktancia motorok esetében). Nem kotelezé:
ha bedllitja, akkor az értéknek meg kell egyeznie az
adattablan taldlhaté értékkel.

Megjegyzés: a paraméter nem valtoztathaté meg addig,
amig a hajtas Gzemben van.

0.00 ... 1.00

A motor Cos phi-je.

100 =1
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Sorsz Név/Erték

Leiras

FbEq

99.12 Mot nom torque
(Mot. névl.
nyomaték)

Megadhaté a névleges motor tengely nyomaték a még
pontosabb motor modell elérése érdekében. Nem kotelez6.
Megjegyzés: a paraméter nem valtoztathaté meg addig,
amig a hajtas izemben van.

0...2147483.647
Nm

Névleges motor nyomaték.

1000 =1 Nem

99.13  IDrun mode (ID
azonositasi mod)

Megadhaté a kdvetkezd inditasnal elvégzendd motor tipus
azonositas (Kozvetlen Nyomaték Szabalyozas (DTC))
esetén. Az azonositas soran a hajtds meghatarozza a motor
karakterisztikajat az optimalis motor vezérlés érdekében. Az
ID futtatas (ID run) utan a hajtas megall. Megjegyzés: a
paraméter nem valtoztathaté meg addig, amig a hajtas
lizemben van.
Ha az ID azonositas mar aktivalva lett, az ledllithaté a hajtas
megallitasaval: ha az ID azonositas mar le lett futtatva, a
paraméter automatikusan a NO értéken van. Ha még nem lett
elvégezve, a paraméter a Standstill értéket veszi fel. Ebben
az esetben az ID azonositast el kell végezni.
Megjegyzés:
» az ID azonositast csak helyi vezérlés esetén lehet
elvégezni (azaz, ha a hajtas a vezérlépanelrél vagy a PC
szoftver fel6l vezérelt).

* Az ID azonositas nem hajthat6 végre, ha a 99.05 Motor ctrl
mode (Motor szab. méd) paraméter Scalar értékre lett
allitva.

* Az ID azonositast mindig Ujra el kell végezni, ha a motor
paraméterek (99.04, 99.06...99.12) barmelyike is
megvaltozott. A paraméter automatikusan a Standstill
értéket veszi fel, ha a motor paraméterek be lettek allitva.
Allandémagneses és szinkron reluktancia motor esetén a
tengely NEM lehet reteszelve és a terhel nyomaték <10%
kell, hogy legyen az ID azonositas (ID run) alatt (Normall
Reduced/StandstilllReduced).

+ Bizonyosodjon meg arrél, hogy a Safe Torque Off és a
biztonsagi aramkordk zarva vannak az ID azonositas
soran.

* A mechanikai féket nem vezérli az ID azonositas alatt
miikédo logika.

* Az ID azonositas utan a maximalis és a minimalis
fordulatszamok automatikusan beallitédnak a 99.09 Mot
nom speed (Motor névleges fordulatszam) 1.2-szeresére.

No

Az ID azonositas nincs kérvényezve. Ez a mdd csak akkor
valaszthatd, ha az ID azonositas (Normal - Normal/
Csbokkentett - Reduced/Allohelyzeti - Standstill) mar egyszer
le lett futtatva.
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Sorsz Név/Erték Leiras FbEq

Normal Normal ID azonositas. Minden esetben megfeleld 1
szabdlyozasi pontossagot garantal. Az ID azonositas
nagyjabol 90 masodpercig tart. Ezt a modot kell kivalasztani,
amikor csak lehet.

Megjegyzés:

« a hajtott berendezésnek le kell valasztva lennie a motorrdl
a Normal ID azonositas soran, ha a terhel6 nyomaték
20%-nal nagyobb, vagy ha a berendezés nem képes
kibirni a névleges nyomaték tranzienseket az ID
azonositas soran.

« Ellenérizze motor forgasiranyat, mielétt elinditja az ID
azonositast. Futas kdzben a motor elére fog forogni.

FIGYELMEZTETES! A motor az ID azonositas
soran megkdzelitéen a névleges fordulatszam
50...100%-ara fog felpérogni. BIZONYOSODJON
MEG ARROL, HOGY A MOTOR INDITASA
BIZTONSAGOS, MIELOTT AZ ID FUTTATAST ELINDITJA!

Reduced Csokkentett ID futtatas. Ezt a médot kell kivalasztani a 2
Normal ID azonositas helyett, ha
» amechanikai veszteségek 20%-nal nagyobbak (azaz, ha a
motort nem lehet levalasztani a hajtott berendezésrél,
vagy ha
« a fluxus csdkkentés nem megengedett, mialatt a motor
lizemel (azaz a motor kapcsokrol taplalt, beépitett fékkel
rendelkez6 motor esetén).
A csoOkkentett ID futtatasnal a mezdgyengitéses terileten,
vagy nagy nyomatékok esetén a vezérlés nem feltétlenll
olyan pontos, mint a Normal ID azonositas soran/utan. A
Csokkentett (Reduced) ID azonositas gyorsabban hajtédik
végre, mint a Normal (Normal) ID azonositas (< 90
masodperc).
Megjegyzés: ellenérizze motor forgasiranyat, mielétt elinditja
az ID azonositast. Futas kdzben a motor elére fog forogni.
FIGYELMEZTETES! A motor az ID azonositéas
soran megkozelitéen a névleges fordulatszam
50...100%-ara fog felpérogni. BIZONYOSODJON
MEG ARROL, HOGY A MOTOR INDITASA
BIZTONSAGOS, MIELOTT AZ ID FUTTATAST ELINDITJA!

Standstill Alléhelyzeti ID azonositas. A motorba DC &ram injektalodik. | 3
Aszinkron motornal a motor tengely nem forog
(4llandémagneses és szinkron reluktancia motornal a tengely
<0.5 fordulatnyit fordulhat).

Megjegyzés: ezt a modot akkor célszer( kivalasztani, ha a
Normal, Reduced vagy az Advanced ID azonositast nem
lehetséges elvégezni a csatlakoztatott gépezet miatti
szabalyozasok miatt (pl. lift vagy daru alkalmazasok
esetében). Tekintse meg az Adv standst modot is.
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Sorsz Név/Erték

Leiras
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Autophasing

Az automatikus fazisszabalyozasi rutin meghatarozza az
allandémagneses motor, vagy a szinkron reluktancia motor
inditasi szogét (tekintse meg a 72. oldalt). Az automata
fazisszabalyozasi funkcié nem frissiti a motor modell
értékeket.

Az automatikus fazisszabalyozas automatikusan el van
végezve a Normal, Reduced, Standstill, Advanced vagy az
Adv standst ID azonositasok soran. Ezen beallitasok
hasznalatakor megengedett az automatikus fazisszabalyozas
egyediili elvégzése. Hasznos lehet a visszacsatolas
beallitasaban tortént valtozasok esetén gy, mint az abszolut
enkadderek, rezolverek, vagy kommunikacios jellel rendelkezé
impulzus enkdderek cseréje, vagy tovabbi beépitése soran.
Megjegyzés:

ez a bedllitas csak a Normal, Reduced, Standstill, Advanced
vagy Adv standst ID azonositasok lefuttatdsa utan
alkalmazhato. A kivalasztott automatikus fazisszabalyozasi
madtél figgben, a tengely foroghat az automatikus
fazisszabalyozas soran. Tekintse meg a 711.07 Autophasing
mode (Automatikus fazisszabalyozas moéd) paramétert.

Cur meas cal

Aram offszet és névekmény mérés kalibracio. A kalibralas a
kévetkezd inditasnal fog végre hajtodni.

Advanced

Fejlett ID azonositas. A lehet6 legjobb szabalyozasi
pontossagot garantalja. Az ID azonositas néhany percig
eltarthat. Ezt a modot kell kivalasztani, ha a legjobb
teljesitmény sziikséges a teljes mikddési tartomanyban.
Megjegyzés:
* a hajtott berendezést le kell valasztani a motorrol, mert
nagy nyomaték és fordulatszam tranziensek Iéphetnek fel.
» Futas kdzben a motor elére és hatra is foroghat.
FIGYELMEZTETES! A motor a maximalis (pozitiv)
és minimalis (nagativ) megengedett fordulatszamot
is felveheti az ID azonositas soran). Szamos felfutas
és lefutas zajlik le. A korlat paraméterek altal
megengedett, maximalis nyomaték, aram és fordulatszam
értékek is felléphetnek. BIZONYOSODJON MEG ARROL,
HOGY A MOTOR INDITASA BIZTONSAGOS, MIELOTT AZ
ID FUTTATAST ELINDITJA!

Adv standst

Fejlett, allohelyzeti ID azonositas. Ez a méd aszinkron

motorok esetén, maximum 75 kW-ig hasznalhaté a Standstill

ID azonositas helyett, ha:

* a motor névleges adatai nem ismertek, vagy

* amotor mikédése nem kielégitd a Standstill ID azonositas
utan

Megjegyzés: ennek a modnak a teljesitménye fiigg a motor

méretétdl. Kisebb motorok esetén az ID azonositas 5 percig

is tarthat; a nagyobb motorok esetén ez akar 60 perc is lehet.
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Sorsz Név/Erték Leiras FbEq
99.16 Phase inversion Megvaltoztathaté a motor forgasiranyat. Ez a paraméter
(Faziscsere) akkor hasznalatos, ha a motor rossz iranyba forog (példaul a

felcserélt motorkabelek miatt - fazissorend), és a kabelek
felcserélése nem kivitelezhetd.

Megjegyzés: ezen paraméter megvaltoztatasa utan az
enkoder visszacsatolas (ha van) el6jelét ellendrizni kell. Ez a
01.14 Motor speed est (Becsiilt motor fordulatszam) 01.08
Encoder1 speed (Enkéder 1 fordulatszam) (vagy 01.10
Encoder2 speed (Ekoder 2 fordulatszam)) paraméterekkhez
torténé 6sszehasonlitdsaval végezhetd el. Ha a jelek nem
felelnek meg a kivantaknak, az enkéder kabelezését kell
megvizsgalni.

No Normal. 0

Yes Hatra halado forgasirany. 1
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Tovabbi parameéter adatok

A fejezet tartalma

Ez a fejezet felsorolja a paramétereket, tovabbi adatokkal egyutt. A tovabbi
paraméter leirasokeért tekintse meg a Paraméterek fejezetet a 1711. oldalon.

Kifejezések és roviditések

Kifejezés Meghatarozas

Actual signal Uzemi jel. Felhasznalo altal bedllithatd miikédési utasitas a hajtas
szamara, vagy a hajtas altal mért vagy kalkulalt jel. Altalaban csak
medfigyelhetd, és nem allithatd; habar néhany szamlalé alaphelyzetbe
allithaté a 0 érték megadasaval.

bitpointer Bitpointer. A bitpointer egy masik paraméter bitjének értékére mutat, vagy
fixen beallithaté a 0 (C.FALSE (KONSTANS HAMIS)) vagy 1 (C.TRUE
(KONSTANS IGAZ)) értékekre.

enum Részletes lista, azaz kivalasztasi lista.

FbEq Terepibusz ekvivalens. A panelon lathato érték és az integer kozotti
skalazas a soros kommunikacional hasznalatos.

INT32 32 bites integer érték (31 bit + el&jel bit).

No. Paraméter szam.

Pb Csomagolt bool.

REAL 16 bites érték 16 bites érték (31 bit + elSjel bit).

(VALOS) A ~— ~

= integer érték = frakcionalis érték
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REAL24 8 bites érték 24 bites érték (31 bit + eldjel bit).
—_—
= integer érték = frakcionalis érték
Type Adat tipus. Tekintse meg az enum oszlopot (kivalasztasi lista, INT32,

bitpointer, Erték pointer, Pb, REAL, REAL24, UINT32.

UINT32 32 bites, el6jel nélkuli, integer érték.

Erték pointer Erték pointer. A Erték pointer egy masik paraméter értékére mutat.

Terepibusz ekvivalensek

Soros kommunikacios adat, tovabbitva a terepibusz adapter és a hajtas kdzott,
integer formatumban. igy a hajtas lizemi és referencia jel értékeit skalazni szilkkséges
16/32 bites integer értékekké. A terepibusz ekvivalens hatarozza meg a skalazast az
egyedi érték és a soros kommunikaciénal hasznalt integer kdzott.

Minden kiolvasott és elkiild6tt Gzenet 16/32 bites értékre van korlatozva.

Példa: Ha a 24.0324.03 Maximum torq ref (Maximalis nyomaték referencia)
paraméter egy kilsé vezérlési hely feldl lett beallitva, a 10-es integer érték az 1%-nak
felel meg.

Pointer paraméter formatum a terepibusz
kommunikaciéban

Az érték és a bitpointer paraméterek 32 bites integer értékekként tovabbitédnak a
hajtas és a terepibusz kdzott.

B 32 bites integer érték pointerek

Amikor az érték pointer paraméter egy masik paraméter értékéhez csatlakozik, a
formatum a koévetkez6 lesz:

Bit
30...31 16...29 8...15 0...7
Név Forras tipus. Nincs Csoport Index
hasznélatban.
Erték 1 - 1...255 1...255
Leiras Erték pointer - A forras A forras
csatlakoztatva a paramétercsopor paraméter

paraméterhez. tja. indexe.

Példaként az az érték, emelyet a 33.02 Superv1 act (Felligyelet1 akt) paraméterbe
kellene beirni, hogy az megvaltoztassa az értékét a 07.07 DC-voltage (DC
fesziiltség) értékre, a kdvetkezé:

0100 0000 0000 0000 0000 0001 0000 0111 = 1073742087 (32 bites integer).
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Amikor az érték pointer paraméter egy alkalmazas programhoz csatlakozik, a
kovetkez6 a formatum:

Bit
30...31 24...29 0...23
Név Forras tipus. Nincs hasznalatban. Cim
Erték 2 - 0...2%1
Leiras Erték pointer - Az alkalmazas program
csatlakoztatva az valtozo relativ cime.
alkalmazas
programhoz.

Megjegyzés: az alkalmazas programhoz csatlakoztatott érték pointer parameterek
csak olvashatdak.a terepibuszon keresztil.

B 32 bites integer bitpointerek

Ha a bitpointer 0 vagy 1 értékre van beallitva, a formatum a kdvetkezd:

Bit
30...31 16...29 1...15 0
Név Forras tipus. Nincs Nincs Erték
hasznalatban | hasznalatban
Erték 0 - - 0...1
Leiras A bitpointer a 0/1 - - 0 = hamis, 1 =igaz.
értékhez lett
csatlakoztatva.

Ha a bitpointer paraméter egy masik paraméter bitjének értékéhez lett kotve, a
formatum a kévetkezd:

Bit
30...31 24...29 16...23 8...15 0...7
Név Forras tipus. Nincs Bit kiv. Csoport Index
hasznalatban
Erték 1 - 0...31 2...255 1...255
Leiras A bitpointer - Bit kod A forras A forras
csatlakoztatv paramétercs paraméter
a a jel bit oportja. indexe.
értékhez.
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Amikor a bitpointer paraméter csatlakoztatva van az alkalmazas programhoz, a
formatum a kdvetkezé:

Bit
30...31 24...29 0...23
Név Forras tipus. Bit kiv. Cim
Erték 2 0...31 0...2%1
Leiras A bitpointer Bit kod. Az alkalmazas program
csatlakoztatva van az valtozo relativ cime.
alkalmazas
programhoz.

Megjegyzés: az alkalmazas programhoz csatlakoztatott érték pointer parameterek

csak olvashatéak a terepibuszon keresztiil.
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1...9 paramétercsoportok

No. Név Tipus Ilf::sezl Tartomany Egység Firésﬁs. Megjegyzések

01 Actual values (Uzemi értékek)

01.01 |Motor speed rpom REAL 32 -30000...30000 rpm | 250 ps
(Motor fordulatszam | (VALOS)
rpm-ben)

01.02 |Motor speed % REAL 32 -1000...1000 % 2ms
(Motor fordulatszam | (VALOS)

%)

01.03 |Output frequency REAL 32 -30000...30000 Hz 2ms
(Kimeneti frekvencia)| (VALOS)

01.04 |Motor current (Motor | REAL 32 0...30000 A 10 ms
aram) (VALOS)

01.05 |Motor current % REAL 16 0...1000 % 2ms
(Motor aram %) (VALOS)

01.06 |Motor torque (Motor | REAL 16 -1600...1600 % 2ms
nyomaték) (VALOS)

01.07 |DC-voltage (DC REAL 32 0...2000 \Y 2ms
feszliltség) (VALOS)

01.08 |Encoder1 speed REAL 32 -32768...32768 rpm | 250 ps
(Enkéder 1 (VALOS)
fordulatszam)

01.09 |Encoder1 pos REAL24 32 0...1 rev 250 ps
(Enkdder 1 pozicio)

01.10 |Encoder2 speed REAL 32 -32768...32768 rpm | 250 ps
(Ekéder 2 (VALOS)
fordulatszam)

01.11 |Encoder2 pos REAL24 32 0...1 rev 250 ps
(Enkéder 2 pozicio)

01.12 |Pos act (Aktualis REAL 32 -32768...32768 rev 2ms
pozicio) (VALOS)

01.13 |Pos 2nd enc (Endder| REAL 32 -32768...32768 rev 2ms
2 pozicio) (VALOS)

01.14 |Motor speed est REAL 32 -30000...30000 rpm 2ms
(Becstilt motor (VALOS)
fordulatszam)

01.15 |Temp inverter REAL24 16 -40...160 % 2ms

01.16 |Temp brk chopper REAL24 16 -40...160 % 2ms
(Fékcsopper
hémérséklet)

01.17 |Motor temp1 (Motor | REAL 16 -10...250 °C 10 ms
hémérséklet1) (VALOS)

01.18 |Motor temp2 (Motor | REAL 16 -10...250 °C 10 ms
hémérséklet2) (VALOS)

01.19 |Used supply volt REAL 16 0...1000 \% 10 ms
(Hasznalt halozati (VALOS)
feszliltség)

01.20 |Brake res load REAL24 16 0...1000 % 50 ms
(Fékellenallas
terhelés)

01.21 |Cpu usage (CPU UINT32 16 0...100 % -
hasznéalat)

01.22 |Power inu out REAL 32 -32768...32768 kW 10 ms
(Inverter kimenet (VALOS) vagy hp
teljesitmény)

01.23 |Motor power (Motor REAL 32 -32768...32768 kW 2ms
teljesitmény) (VALOS) vagy hp
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01.24 |kWh inverter INT32 32 0...2147483647 kWh | 10 ms
(Inverter kWh)

01.25 |kWh supply (Halézat | INT32 32 -2147483647 ... kWh | 10 ms
kWh) 2147483647

01.26 |On-time counter INT32 32 0...35791394.1 o] 10 ms
(Uzemidé szamlal6)

01.27 |Run-time counter INT32 32 0...35791394.1 o] 10 ms
(Futési id6 szamlalo)

01.28 |Fan on-time INT32 32 0...35791394.1 o] 10 ms
(Ventilator tizemid6)

01.29 |Torq hom scale INT32 32 0...2147483.647 Nm -
(Skalazott névieges
nyomaték)

01.30 |Polepairs INT32 16 0...1000 - -
(Polusparok)

01.31 |Mech time const REAL 32 0...32767 s 10 ms
(Mechanikai (VALOS)
id6allando)

01.32 |Temp phase A (A REAL24 16 -40...160 % 2ms
fazis hémérséklet)

01.33 |Temp phase B (B REAL24 16 -40...160 % 2ms
fazis hémérséklet)

01.34 |Temp phase C (C REAL24 16 -40...160 % 2ms
fazis hémérséklet)

01.35 |Saved energy INT32 32 0...2147483647 kWh | 10 ms
(Megtakaritott
energia)

01.36 |Saved amount INT32 32 0...21474836.47 - 10 ms
(Megtakaritott
osszeg)

01.37 |Saved CO2 INT32 32 0...214748364.7 t 10 ms
(Megtakaritott CO2)

01.38 |Temp int board (Int | REAL24 16 -40...160 °C 2ms
kartya hémérséklet)

01.39 |Output voltage REAL 16 0...1000 \% 10 ms
(Kimeneti fesziiltség) | (VALOS)

01.40 |Speed filt (Sz(irt REAL 32 -30000...30000 rpm 2ms
fordulatszém) (VALOS)

01.41 |Torque filt (Sz(irt REAL 16 -1600...1600 % 2ms
Nyomaték) (VALOS)

01.42 |Fan start count INT32 32 0...2147483647 - 10 ms
(Ventilator inditasi
szamlalod)

02 I/0 values (I/O értékek)

02.01 |DlI status (DI allapot) Pb 16 0b00000000 ... - 2ms

0b11111111

02.02 |RO status (RO Pb 16 0b0000000 ... - 2ms
allapot) 0b1111111

02.03 |DIO status (DIO Pb 16 0b0000000000 ... - 2ms
allapot) 0b1111111111

02.04 |Al1 (A1) REAL 16 -11...11 V vagy Vvagy | 2ms

(VALOS) -22...22 mA mA

02.05 |Al1 scaled (Al1 REAL 32 -32768...32768 - 2ms
skalazott) (VALOS)

02.06 |Al2 (Al2) REAL 16 -11...11 V vagy Vvagy | 2ms

(VALOS) -22...22 mA mA
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02.07 |Al2 scaled (Al2 REAL 32 -32768...32768 - 2ms
skalazott) (VALOS)
02.08 |AI3 (AI3) REAL 16 -22...22 mA 2ms
(VALOS)
02.09 |AI3 scaled (Al3 REAL 32 -32768...32768 - 2ms
skalazott) (VALOS)
02.10 |Al4 (Al4) REAL 16 -22...22 mA 2ms
(VALOS)
02.11 |Al4 scaled (Al4 REAL 32 -32768...32768 - 2ms
skalazott) (VALOS)
02.12 |Al5 (Al5) REAL 16 -22...22 mA 2ms
(VALOS)
02.13 |Al5 scaled (Al5 REAL 32 -32768...32768 - 2ms
skalazott) (VALOS)
02.14 |Al6 (Al6) REAL 16 -22...22 mA 2ms
(VALOS)
02.15 |Al6 scaled (Al6 REAL 32 -32768...32768 - 2ms
skalazott) (VALOS)
02.16 |AO1 (AO1) REAL 16 0..227 mA 2ms
(VALOS)
02.17 |AO2 (AO2) REAL 16 0..227 mA 2ms
(VALOS)
02.18 |AO3 (AO3) REAL 16 0...22.7 mA 2ms
(VALOS)
02.19 |AO4 (AO4) REAL 16 0...22.7 mA 2ms
(VALOS)
02.20 |Freq in (Frekvencia REAL 32 -32768...32768 - 250 ps
bemenet) (VALOS)
02.21 |Freq out (Frekvencia| REAL 32 -32768...32768 Hz | 250 ps
kimenet) (VALOS)
02.22 |FBA main cw Pb 32 0x00000000 ... - 500 ps
(Terepibusz 6 OxFFFFFFFF
Vezérlbszo)
02.24 |FBA main sw Pb 32 0x00000000 ... - 500 ps
(Terepibusz f& OxFFFFFFFF
Allapotsz6)
02.26 |FBA main ref1 INT32 32 -2147483647 ... - 500 ps
(Terepi Busz Adapter 2147483647
f6 ref1)
02.27 |FBA main ref2 INT32 32 -2147483647 ... - 500 ps
(Terepi Busz Adapter 2147483647
f6 ref2)
02.30 |D2D main cw (D2D Pb 16 0x0000...0xFFFF - 500 ps
f6 Vezérl6szo)
02.31 |D2D follower cw Pb 16 0x0000...0xFFFF - 2ms
(D2D kévetd
vez.szo)
02.32 |D2D ref1 (D2D ref1) | REAL 32 -2147483647 ... - 500 ps
(VALOS) 2147483647
02.33 |D2D ref2 (D2D ref2) | REAL 32 -2147483647 ... - 2ms
(VALOS) 2147483647
02.34 |Panel ref (Panel REAL 32 -32768...32768 rpm 10 ms
referencia) (VALOS) vagy %
02.35 |FEN DI status (FEN Pb 16 0...0x33 - 500 ps

DI allapot)
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02.36 |EFB main cw Pb 32 0x00000000 ... - 10 ms
(Beépitett f6 OxFFFFFFFF
Vezérlbszo)

02.37 |EFB main sw Pb 32 0x00000000 ... - 10 ms
(Terepibusz Adapter OxFFFFFFFF
f6 Allapotszé)

02.38 |EFB main ref1 INT32 32 -2147483647 ... - 10 ms
(Beépitett terepibusz 2147483647
f6 ref1)

02.39 |EFB main ref2 INT32 32 -2147483647 ... - 10 ms
(Beépitett terepibusz 2147483647
f6 ref2)

03 Control values (Szabalyozé értékek)

03.03 |SpeedRef unramp REAL 32 -30000...30000 rom | 250 us
(Fordulatszém ref, | (VALOS)
rampazas
kivételével)

03.05 |SpeedRef ramped REAL 32 -30000...30000 rpm | 250 ps
(Rémpa (VALOS)
Fordulatszam ref)

03.06 |SpeedRef used REAL 32 -30000...30000 rpm | 250 ps
(Hasznélt ford. ref) | (VALOS)

03.07 |Speed error filt REAL 32 -30000...30000 rom | 250 us
(Ford.sz. hiba sz(irt) | (VALOS)

03.08 |Acc comp torq REAL 16 -1600...1600 % 250 ps
(Felfuté komp (VALOS)
nyomaték)

03.09 |Torq ref sp ctrl REAL 16 -1600...1600 % 250 us
(Nyom. ref. ford.sz. | (VALOS)
szabalyozo)

03.11 |Torq ref ramped REAL 16 -1000...1000 % 250 ps
(Nyom ref rampézott)| (VALOS)

03.12 |Torq refsp lim (Nyom| REAL 16 -1000...1000 % 250 ps
ref fordsz korlatolt) (VALOS)

03.13 |Torq refto TC (Nyom| REAL 16 -1600...1600 % 250 ps
ref a nyom (VALOS)
szabalyozénak)

03.14 |Torq ref used REAL 16 -1600...1600 % 250 ps
(Hasznélt nyomaték | (VALOS)
ref)

03.15 |Brake torq mem (Fék| REAL 16 -1000...1000 % 2ms
nyomaték mem) (VALOS)

03.16 |Brake command enum 16 0...1 - 2ms
(Fék parancs) (kivalaszt

asi lista)

03.17 |Flux actual (Uzemi | REAL24 | 16 0...200 % 2ms
fluxus)

03.18 |Speed ref pot (Ford REAL 32 -30000...30000 rpm 10 ms
sz ref pot) (VALOS)

03.20 |Max speed ref (Max REAL 16 -30000...30000 rpm 2ms
fordulatszém ref) (VALOS)

03.21 |Min speed ref (Min REAL 16 -30000...30000 rpm 2ms
fordulatszém ref) (VALOS)

04 Appl values (Alk. értékek)

04.01 |Process act1 (Foly REAL 32 -32768...32768 - 2ms
tizemi1) (VALOS)
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04.02 |Process act2 (Foly REAL 32 -32768...32768 - 2ms
lizemi2) (VALOS)

04.03 |Process act (Foly REAL 32 -32768...32768 - 2ms
lizemi) (VALOS)

04.04 |Process PID err REAL 32 -32768...32768 - 2ms
(Foly PID hiba) (VALOS)

04.05 |Process PID out REAL 32 -32768...32768 - 2ms
(Foly PID ki) (VALOS)

04.06 |Process var1 (Foly REAL 16 -32768...32768 % 10 ms
valtozo1) (VALOS)

04.07 |Process var2 (Foly REAL 16 -32768...32768 % 10 ms
valtozé 2) (VALOS)

04.08 |Process var3 (Foly REAL 16 -32768...32768 % 10 ms
valtozé 3) (VALOS)

04.09 |Counter ontime1 UINT32 32 0...2147483647 s 10 ms
(Uzemid szamlalo1)

04.10 |Counter ontime2 UINT32 32 0...2147483647 S 10 ms
(Uzemid szamlal62)

04.11 |Counter edge1 UINT32 32 0...2147483647 - 10 ms
(Szamlalo élret)

04.12 |Counter edge2 UINT32 32 0...2147483647 - 10 ms
(Szamlalo élre2)

04.13 |Counter value1 UINT32 32 0...2147483647 - 10 ms
(Szamlalo érték1)

04.14 |Counter value2 UINT32 32 0...2147483647 - 10 ms
(Szamlalo érték2)

06 Drive status (Hajtas allapot)

06.01 |Status word1 Pb 16 0x0000...0xFFFF - 2ms
(Allapotsz61)

06.02 |Status word2 Pb 16 0x0000...0xFFFF - 2ms
(Allapotsz62)

06.03 |Speed ctrl stat (Ford. Pb 16 0x0000...0xFFFF - 250 ps
sz. vez. éllap)

06.05 |Limit word1 Pb 16 0x0000...0xFFFF - 250 us
(Hatarérték sz61)

06.07 |Torq lim status Pb 16 0x0000...0xFFFF - 250 ps
(Nyomaték korlat
allapot)

06.12 |Op mode ack enum 16 0..11 - 2ms
(Miikédési mod (kivalaszt
visszaigazolas) asi lista)

06.13 |Superv status Pb 16 0b000...0b111 - 2ms
(Feltigyeleti allapot)

06.14 |Timed func stat Pb 16 0b00000...0b11111 - 10 ms
(ldézitett funkcio
allapot)

06.15 |Counter status Pb 16 |0b000000...0b111111 - 10 ms
(Szamlalo allapot)

06.17 |Bit inverter sw (Bit Pb 16  |0b000000...0b111111 - 2ms
invertalas
Allapotszd)

08 Alarms & faults (Figyelmeztetések és hibdk)

08.01 |Active fault (Aktiv enum 16 0...65535 - -
hiba) (kivalaszt

asi lista)
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08.02 |Last fault (Utols6 enum 16 0...2147483647 - -

hiba) (kivalaszt
asi lista)

08.03 |Fault time hi (Hiba INT32 32 231237 (datum)| -
id6é m)

08.04 |Fault time lo (Hiba INT32 32 | 00:00:00 ... 24:00:00 | (id&6) -
idé a)

08.05 |Alarm logger1 UINT32 16 0x0000...0xFFFF - 2ms
(Figyelmeztetési
naplé1)

08.06 |Alarm logger2 UINT32 16 0x0000...0xFFFF - 2ms
(Figyelmeztetési
naplé2)

08.07 |Alarm logger3 UINT32 16 0x0000...0xFFFF - 2ms
(Figyelmeztetési
napl63)

08.08 |Alarm logger4 UINT32 16 0x0000...0xFFFF - 2ms
(Figyelmeztetési
naplo4)

08.15 |Alarm word1 UINT32 16 0x0000...0xFFFF - 2ms
(Figyelmeztetési
s261)

08.16 |Figyelmeztetési sz62| UINT32 16 0x0000...0xFFFF - 2ms

08.17 |Alarm word3 UINT32 16 0x0000...0xFFFF - 2ms
(Figyelmeztetési
5263)

08.18 |Alarm word4 UINT32 16 0x0000...0xFFFF - 2ms
(Figyelmeztetési
5264)

09 System info (Rendszer informdcio)

09.01 |Drive type (Hajtas INT32 16 0...65535 - -
tipus)

09.02 |Drive rating ID INT32 16 0...65535 - -
(Hajtas névleges
azonositéja)

09.03 |Firmware ID Pb 16 - - -
(Firmware azonositd)

09.04 |Firmware ver Pb 16 - - -
(Firmware verzié)

09.05 |Firmware patch Pb 16 - - -
(Firmware
|javitécsomag)

09.10 |Int logic ver (Bels6é Pb 32 - - -
logikai verzid)

09.11 |Slot 1 VIE name (1. INT32 16 0x0000...0xFFFF - -
bév. hely VIE név)

09.12 |Slot 1 VIE ver (1. INT32 16 0x0000...0xFFFF - -
bév. hely VIE verz.)

09.13 |Slot 2 VIE name (2. INT32 16 0x0000...0xFFFF - -
bév. hely VIE név)

09.14 |Slot 2 VIE ver (1. INT32 16 0x0000...0xFFFF - -
bév. hely VIE verz.)

09.20 |Option slot1 (1. INT32 16 0...65535 - -
Opci6s bévitéhely)

09.21 |Option slot2 (2. INT32 16 0...65535 - -
Opci6s bévitshely)
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09.22 |Option slot3 (3. INT32 16 0...65535 - -
Opcibs bévitéhely)
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10...999 paramétercsoportok

. . ADAT . . Alapértelmezett
No. Név Tipus hossz Tartomany Egység (Gyéri makré)

10 Start/stop/dir (Indités/megallds/irany)

10.01 | Ext1 start func enum 16 0..7 - In1
(Klils61 inditas (kivalaszta
funkcio) si lista)

10.02 | Ext1 start in1 Bitpointer 32 - - DI1
(Kiilsé 1 inditas
bet)

10.03 | Ext1 start in2 Btpointer 32 - - C.FALSE (KON-
(Ktilsé 1 inditas STANS HAMIS)
be2)

10.04 | Ext2 start func enum 16 0..7 - Not sel
(Klils62 inditas (kivalaszta
funkcio) si lista)

10.05 | Ext2 start in1 Bitpointer 32 - - C.FALSE (KON-
(Kiilsé 2 inditas STANS HAMIS)
bet)

10.06 | Ext2 start in2 Bitpointer 32 - - C.FALSE (KON-
(Ktils62 inditas STANS HAMIS)
be2)

10.07 | Jog1 start (Jog 1 Bitpointer 32 - - C.FALSE (KON-
inditas) STANS HAMIS)

10.08 | Jog2 start (Jog2 Bitpointer 32 - - C.FALSE (KON-
inditas) STANS HAMIS)

10.09 | Jog enable (Jog Bitpointer 32 - - C.FALSE (KON-
engedélyezés) STANS HAMIS)

10.10 | Fault reset sel Bitpointer 32 - - DI3
(Hiba visszaallitas
kiv)

10.11 | Run enable (Futas | Bitpointer 32 - - C.TRUE (KON-
engedélyezés) STANS IGAZ)

10.13 | Em stop off3 Bitpointer 32 - - C.TRUE (KON-
(Vészstip ki3) STANS IGAZ)

10.15 | Em stop off1 Bitpointer 32 - - C.TRUE (KON-
(Vészstop ki) STANS IGAZ)

10.17 | Start enable (Futas | Bitpointer 32 - - C.TRUE (KON-
engedélyezés) STANS IGAZ)

10.19 | Start inhibit (Inditas enum 16 0...1 - Disabled
tiltas) (kivalaszta

si lista)

10.20 | Start intrl func enum 16 0...1 - Off2 stop
(Retesz funkc (kivalaszta
elinditva) si lista)

11 Start/stop mode (Inditas/meglldas méd)

11.01 | Start mode (Inditas enum 16 0...2 - Automatic
maéd) (kivalaszta

si lista)

11.02 | Dc-magn time (DC UINT32 16 0...10000 ms 500 ms

magnesezési id6)
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11.03 | Stop mode enum 16 1..2 - Coast
(Megallasi mod) (kivalaszta

si lista)

11.04 | DC hold speed (DC REAL 16 0...1000 rpm 5.0 rpm
tartas (VALOS)
fordulatszam)

11.05 | DC hold curr ref UINT32 16 0...100 % 30%

(DC tartas aram
ref)
11.06 | DC hold (DC tartas)| Bitpointer 32 - - C.FALSE (KON-
STANS HAMIS)

11.07 | Autophasing mode enum 16 0...2 - Turning
(Automatikus (kivalaszta
fézisszabalyozas si lista)
maéd)

12 Operating mode (Miik6dési méd)

12.01 | Ext1/Ext2 sel Bitpointer 32 - - C.FALSE (KON-
(Kiils61/Kiils62 STANS HAMIS)
vélasztas)

12.03 | Ext1 ctrl mode enum 16 1...5 - Speed
(Kiils62 vez. méd) | (kivalaszta

si lista)

12.05 | Ext2 ctrl mode enum 16 1..5 - Speed
(Kiils62 vez. méd) | (kivalaszta

si lista)

12.07 |Local ctrl mode enum 16 1.2 - Speed
(Helyi vez. méd) (kivalaszta

si lista)

13 Analogue inputs (Analég bemenetek)

13.01 | Al filt time (Al1 REAL 16 0...30 s 0.100 s
szlirési id6) (VALOS)

13.02 [ Al1 max (Al1 max) REAL 16 -22...22 mA vagy -11...11V | mA vagy 10.000 V

(VALOS) Vv
13.03 | Al1 min (Al1 min) REAL 16 -22...22 mAvagy -11...11V | mA vagy -10.000 V
(VALOS) \

13.04 | Al1 max scale (Al1 REAL 32 -32768...32768 - 1500.000
max skalazas) (VALOS)

13.05 | Al1 min scale (Al1 REAL 32 -32768...32768 - -1500.000
min. skalazas) (VALOS)

13.06 | Al2 filt time (Al2 REAL 16 0...30 S 0.100 s
sz(irési id6) (VALOS)

13.07 | Al2 max (Al2 max) REAL 16 -22...22 mAvagy -11...11V | mA vagy 10.000 V

(VALOS) Vv
13.08 | Al2 min (Al2 min) REAL 16 -22...22 mA vagy -11...11V | mA vagy -10.000 V
(VALOS) Vv

13.09 | Al2 max scale (A2 REAL 32 -32768...32768 - 100.000
max skalazas) (VALOS)

13.10 | Al2 min scale (Al2 REAL 32 -32768...32768 - -100.000
min skalézas) (VALOS)
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13.11 | Al3 filt time (A3 REAL 16 0...30 s 0.100 s
sz(irési id6) (VALOS)
13.12 | AI3 max (Al3 max) REAL 16 -22...22 mA vagy -11...11V | mA vagy 22.000 mA
(VALOS) \Y
13.13 | AI3 min (AI3 min) REAL 16 -22...22 mA vagy -11...11V | mA vagy 4.000 mA
(VALOS) \Y
13.14 | AI3 max scale (A3 REAL 32 -32768...32768 - 1500.000
max skalazas) (VALOS)
13.15 | Al3 min scale (Al3 REAL 32 -32768...32768 - 0.000
min skalazas) (VALOS)
13.16 | Al4 filt time (Al4 REAL 16 0...30 s 0.100 s
sz(irési id6) (VALOS)
13.17 | Al4 max (Al4 REAL 16 -22...22 mA vagy -11...11V | mA vagy 22.000 mA
maximum) (VALOS) \%
13.18 | Al4 min (Al4 REAL 16 -22...22 mA vagy -11...11V | mA vagy 4.000 mA
minimum) (VALOS) \%
13.19 | Al4 max scale (Al4 REAL 32 -32768...32768 - 1500.000
max skélézés) (VALOS)
13.20 | Al4 min scale (Al4 REAL 32 -32768...32768 - 0.000
min skalazas) (VALOS)
13.21 | Al5 filt time (Al5 REAL 16 0...30 s 0.100 s
szlirési id6) (VALOS)
13.22 | Al5 max (Al5 REAL 16 -22...22 mA vagy -11...11V | mA vagy 22.000 mA
maximum) (VALOS) \%
13.23 | Al5 min (Al5 REAL 16 -22...22 mA vagy -11...11V | mA vagy 4.000 mA
minimum) (VALOS) \Y
13.24 | Al5 max scale (Al5 REAL 32 -32768...32768 - 1500.000
max skalazas) (VALOS)
13.25 | Al5 min scale (Al5 REAL 32 -32768...32768 - 0.000
min skalazéas) (VALOS)
13.26 | Al6 filt time (Al6 REAL 16 0...30 s 0.100 s
sz(irési id6) (VALOS)
13.27 | Al6 max (Al6 REAL 16 -22...22 mA vagy -11...11V | mA vagy 22.000 mA
maximum) (VALOS) \%
13.28 | Al6 min (Al6 REAL 16 -22...22 mA vagy -11...11V | mA vagy 4.000 mA
minimum) (VALOS) \%
13.29 | Al6 max scale (Al6 REAL 32 -32768...32768 - 1500.000
max skéalazas) (VALOS)
13.30 | Al6 min scale (Al6 REAL 32 -32768...32768 - 0.000
min skalazas) (VALOS)
13.31 | Al tune (Al enum 16 0..4 - No action
hangolas) (kivalaszta
si lista)
13.32 | Al superv func (Al enum 16 0...3 - No
feliigyeleti funkcid) | (kivalaszta
si lista)
13.33 | Al superv cw (Al UINT32 32 0b0000...0b1111 - 0b0000
feltigyeleti

Vezérlbszo)
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14 Digital I/O (Digitalis I/O
14.01 | DI invert mask (DI Pb 16 | 0b00000000 ... 0b111111111 - 0b00000000
invertalt maszk)
14.02 | DIO1 conf (DIO enum 16 0..2 - Output
beéllitas) (kivalaszta
si lista)
14.03 | DIO1 out src (DIO1 | Bitpointer 32 - - Ready relay
forras)
14.04 |DIO1 Ton (DIO1 T UINT32 16 0...3000 s 00s
be)
14.05 | DIO1 Toff (DIO1 UINT32 16 0...3000 s 00s
Tki)
14.06 | DIO2 conf (DIO2 enum 16 0...3 - Output
beallitas) (kivalaszta
si lista)
14.07 | DIO2 out src (DIO2 | Bitpointer 32 - - RunningRelay
ki forras)
14.08 | DIO2 Ton (DIO2 UINT32 16 0...3000 s 0.0s
The)
14.09 | DIO2 Toff (DIO2 UINT32 16 0...3000 s 00s
Tki)
14.10 | DIO3 conf (DIO3 enum 16 0...1 - Output
beallitas) (kivalaszta
si lista)
14.11 | DIO3 out src (DIO3 | bitpointer 32 - - Fault (-1)
ki forras)
14.14 | DIO4 conf (DIO3 enum 16 0...1 - Output
beallitas) (kivalaszta
si lista)
14.15 | DIO4 out src (DIO4 | Bitpointer 32 - - Ready relay
ki forras)
14.18 | DIO5 conf (DIOS enum 16 0...1 - Output
beallitas) (kivalaszta
si lista)
14.19 | DIOS out src (DIOS | Bitpointer 32 - - Ref running
ki forras)
14.22 | DIO6 conf (DIO6 enum 16 0...1 - Output
beallitas) (kivalaszta
si lista)
14.23 | DIO6 out src (DIOG6 | Bitpointer 32 - - Fault
ki forras)
14.26 | DIO7 conf (DIO7 enum 16 0...1 - Output
beallitas) (kivalaszta
si lista)
14.27 | DIO7 out src (DIO7 | Bitpointer 32 - - Alarm
ki forras)
14.30 | DIO8 conf (DIO8 enum 16 0...1 - Output
beallitas) (kivalaszta

si lista)
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14.31 | DIO8 out src (DIO8 | Bitpointer 32 - - Ext2 active
ki forras)

14.34 | DIO9 conf (DIO9 enum 16 0...1 - Output
beéllitas) (kivalaszta

si lista)

14.35 | DIO9 out src (DIO9 | Bitpointer 32 - - At setpoint
ki forras)

14.38 | DIO10 conf (DIO10 enum 16 0...1 - Output
beéllitas) (kivalaszta

si lista)

14.39 | DIO10 out src Bitpointer 32 - - Zero speed
(DIO10 ki forras)

14.42 |RO1 src (RO1 Bitpointer 32 - - Ready relay
forras

14.43 |RO1 Ton (RO1 UINT32 16 0...3000 S 0.0s
Tbe)

14.44 |RO1 Toff (RO1 Tki) | UINT32 16 0...3000 s 00s

14.45 |RO2 src (RO2 Bitpointer 32 - - RunningRelay
forras)

14.48 |RO3 src (RO3 Bitpointer 32 - - Fault (-1)
forras)

14.51 |RO4 src (RO4 Bitpointer 32 - - P.06.02.02
forras)

14.54 | RO5 src (RO5 Bitpointer 32 - - P.06.02.04
forras)

14.57 | Freq in max REAL 16 3...32768 Hz 1000 Hz
(Frekvencia be (VALOS)
maximum)

14.58 | Freq in min REAL 16 3...32768 Hz 3Hz
(Frekvencia be (VALOS)
minimum)

14.59 | Freq in max scal REAL 16 -32768...32768 - 1500
(Frekvencia be (VALOS)
maximalis
skalazas)

14.60 | Freq in min scal REAL 16 -32768...32768 - 0
(Frekvencia be (VALOS)
minimum skalazas)

14.61 | Freq out src Erték 32 - - P.01.01
(Frekvencia ki pointer
forras)

14.62 | Freq out max src REAL 16 0...32768 - 1500
(Frekvencia ki (VALOS)
maximum forras)

14.63 | Freq out min src REAL 16 0...32768 - 0
(Frekvencia ki (VALOS)
minimum forras)

14.64 | Freq out max sca REAL 16 3...32768 Hz 1000 Hz
(Frekvencia ki (VALOS)

maximalis
skalazas)
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14.65 | Freq out min sca REAL 16 3...32768 Hz 3 Hz
(Frekvencia ki (VALOS)
minimali skalézas)

14.66 | RO6 src (RO6 Bitpointer 32 - - C.FALSE (KON-
forras) STANS HAMIS)

14.69 | RO7 src (RO7 Bitpointer 32 - - C.FALSE (KON-
forras) STANS HAMIS)

14.72 | DIO invert mask Pb 16 0b0000000000 ... - 0b0000000000
(DIO maszk 0b1111111111
invertalas)

15 Analogue outputs (Anlég kimenetek)

15.01 | AO1 src (AO1 Erték 32 - - Current %
forras) pointer

15.02 | AO1 filt time (AO1 REAL 16 0...30 s 0.100 s
sz(irési id6) (VALOS)

15.03 |AO1 out max (AO1 REAL 16 0..227 mA 20.000 mA
ki maximum) (VALOS)

15.04 | AO1 out min (AlIO1 REAL 16 0..227 mA 4.000 mA
ki minimum) (VALOS)

15.05 |AO1 src max (AO1 REAL 32 -32768...32768 - 100.000
forrés maximum) (VALOS)

15.06 | AO1 src min (AO1 REAL 32 -32768...32768 - 0.000
forrds minimum) (VALOS)

15.07 |AO2 src (AO2 Erték 32 - - Speed %
forras) pointer

15.08 | AO2 filt time (AO2 REAL 16 0...30 s 0.100 s
sz(irési id6) (VALOS)

15.09 |AO2 out max (AOO REAL 16 0..227 mA 20.000 mA
ki maximum) (VALOS)

15.10 |AO2 out min (AO2 REAL 16 0..227 mA 4.000 mA
ki minimum) (VALOS)

15.11 |AO2 src max (AO2 REAL 32 -32768...32768 - 100.000
forrés maximum) (VALOS)

15.12 |AO2 src min (AO2 REAL 32 -32768...32768 - -100.000
forrés minimum) (VALOS)

15.13 |AO3 src (AO3 Erték 32 - - Frequency
forras) pointer

15.14 | AOS3 filt time (AO3 REAL 16 0...30 s 0.100 s
forras idé) (VALOS)

15.15 | AO3 out max (AO3 REAL 16 0..227 mA 22.000 mA
ki maximum) (VALOS)

15.16 | AO3 out min (AO3 REAL 16 0..227 mA 4.000 mA
ki minimum) (VALOS)

15.17 |AO3 src max (AO3 REAL 32 -32768...32768 - 50.000
forrés maximum) (VALOS)

15.18 |AO3 src min (AO3 REAL 32 -32768...32768 - 0.000
forras minimum) (VALOS)

15.19 |AO4 src (AO4 Erték 32 - - Frequency
forras) pointer
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15.20 | AO4 filt time (AO4 REAL 16 0...30 s 0.100 s
sz(irési id6) (VALOS)

15.21 |AO4 out max (AO4 REAL 16 0..227 mA 22.000 mA
ki maximum) (VALOS)

15.22 | AO4 out min REAL 16 0..227 mA 4.000 mA

(VALOS)

15.23 |AO4 src max (AO4 REAL 32 -32768...32768 - 50.000
forrés maximum) (VALOS)

15.24 |AO4 src min (AO4 REAL 32 -32768...32768 - 0.000
forrés minimum) (VALOS)

15.25 | AO ctrl word (AO UINT32 32 0b0000...0b1111 - 0b0000
Vezérlészo)

15.30 | AO calibration (AO enum 16 0...4 - No action
kalibralas) (kivalaszta

si lista)

16 System (Rendszer)

16.01 | Local lock (Helyi Bitpointer 32 - - C.FALSE (KON-
zarolas) STANS HAMIS)

16.02 | Parameter lock enum 16 0...2 - Open
(Paraméter (kivalaszta
z4rolas) si lista)

16.03 | Pass code (Jelszd) INT32 32 0...2147483647 - 0

16.04 | Param restore enum 16 0...2 - Done
(Paraméter (kivalaszta
visszaallitas) si lista)

16.07 | Param save enum 16 0...1 - Done
(Param. mentés) (kivalaszta

si lista)

16.09 | User set sel enum 32 1...10 - No request
(Felhasznaloi szett | (kivalaszta
kivélasztas) si lista)

16.10 | User set log Pb 32 0...1024 - N/A
(Felhasznaléi szett
naplo)

16.11 | User IO sel lo Bitpointer 32 - - C.FALSE (KON-
(Felhasznaléi 10 STANS HAMIS)
kivélasztas a)

16.12 | User 10 sel hi Bitpointer 32 - - C.FALSE (KON-
(Felhasznaloi 10 STANS HAMIS)
kivélasztas m)

16.14 | Reset ChgParlLog enum 16 0...1 - Done
(Par. méd. naplé (kivalaszta
visszaall) si lista)

16.15 | Menu set sel (Menii enum 16 0...2 - No request
szett kivalasztas) (kivalaszta

si lista)

16.16 | Menu set active enum 16 0...2 - Long menu
(Menti szett aktiv) | (kivalaszta

si lista)
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16.17 | Power unit enum 16 0...1 - kW
(Teljesitmény (kivalaszta
mértékegység) si lista)

16.18 | Fan ctrl mode enum 16 0..3 - Normal
(Ventilator vezérlés | (kivalaszta
mod) si lista)

16.20 | Drive boot (Hajtas enum 32 0...1 - No action
Ujrainditas) (kivalaszta

si lista)

19 Speed calculation (Fordulatszam szamitas)

19.01 | Speed scaling REAL 16 0...30000 rpm 1500 rpm
(fordulatszam (VALOS)
skalazas)

19.02 | Speed fb sel enum 16 0...2 - Estimated
(Fordulatszam (kivalaszta
terepibusz kiv.) si lista)

19.03 | MotorSpeed filt REAL 32 0...10000 ms 8.000 ms
(Motor ford.sz. (VALOS)
sz(irés)

19.06 | Zero speed limit REAL 32 0...30000 rpm 30.00 rpm
(Nulla fordulatszam | (VALOS)
korlat)

19.07 | Zero speed delay UINT32 16 0...30000 ms 0ms
(Nulla fordulatszam
késleltetés)

19.08 | Above speed lim REAL 16 0...30000 rpm 0 rpm
(Ford. szam korlat (VALOS)
felett)

19.09 | Speed TripMargin REAL 32 0...10000 rpm 500.0 rpm
(Ford.szam kioldasi | (VALOS)
tartoméany)

19.10 | Speed window REAL 16 0...30000 rpm 100 rpm
(“Sebesség ablak”) | (VALOS)

19.13 | Speed fbk fault enum 16 0...2 - Fault
(Fordulatszam (kivalaszta
visszacsatolas si lista)
hiba)

19.14 | Speed superv est REAL 32 0...30000 rom 200 rpm
(Fordulatszam (VALOS)
feliigyelet becsl.)

19.15 | Speed superv enc REAL 32 0...30000 rpm 15.0 rpm
(Fordsz. feliigy. (VALOS)
enk)

19.16 | Speed fb filt t REAL 32 0...10000 ms 15.000 ms
(Fordsz. ter.busz (VALOS)
sz(irési id6)

20 Limits (Korlatok)

20.01 | Maximum speed REAL 32 -30000...30000 rpm 1500 rpm
(Maximaélis (VALOS)
fordulatszam)
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20.02 | Minimum speed REAL 32 -30000...30000 rpm -1500 rpm
(Minimalis (VALOS)
fordulatszam)

20.03 | Pos speed ena Bitpointer 32 - - C.TRUE (KON-
(Pozitiv ford.sz. STANS IGAZ)
engedély)

20.04 | Neg speed ena Bitpointer 32 - - C.TRUE (KON-
(Negativ ford.sz. STANS IGAZ)
engedély)

20.05 | Maximum current REAL 32 0...30000 A 2.2 x[99.06]
(Maximalis aram) (VALOS)

20.06 | Torq lim sel Bitpointer 32 - - C.FALSE (KON-
(Nyomaték korlat STANS HAMIS)
kivélasztas)

20.07 | Maximum torque1 REAL 16 0...1600 % 300.0%
(Maximélis (VALOS)
nyomaték1)

20.08 | Minimum torque1 REAL 16 -1600...0 % -300.0%
(Minimalis (VALOS)
nyomaték1)

20.09 | Maximum torque2 REAL 16 - - Max torque1
(Maximalis (VALOS)
nyomaték2)

20.10 | Minimum torque2 REAL 16 - - Min torque1
(Minimalis (VALOS)
nyomaték2)

20.12 | P motoring lim REAL 16 0...1600 % 300.0%
(Motoros telj.korl) (VALOS)

20.13 | P generating lim REAL 16 0...1600 % 300.0%
(Generétoros telj. (VALOS)
korl)

21 Speed ref (Fordulatszam referencia)

21.01 | Speed ref1 sel Erték 32 - - Al1 scaled
(Ford.sz. ref1 pointer
kivélasztas)

21.02 | Speed ref2 sel Erték 32 - - Zero
(Ford.sz. ref2 pointer
kivélasztas)

21.03 | Speed ref1 func enum 16 0...5 - Ref1
(Ford.sz. ref1 (kivalaszta
funkcio) si lista)

21.04 | Speed ref1/2 sel Bitpointer 32 - - C.FALSE (KON-
(Ford.sz. ref. 1/2 STANS HAMIS)
vélasztas)

21.05 | Speed share REAL 16 -8...8 - 1.000
(Ford.sz. (VALOS)
megosztas)

21.07 | Speed ref jog1 REAL 16 -30000...30000 rpm 0 rpm
(Ford.sz. ref jog1) (VALOS)

21.08 | Speed ref jog2 REAL 16 -30000...30000 rpm 0 rpm
(Ford.sz. ref jog2) (VALOS)
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21.09 | SpeedRef min abs REAL 16 0...30000 rpm 0 rpm
(Ford.sz. ref. (VALOS)
minimum abszolut)

21.10 | Mot pot func (Motor enum 16 0...1 - Reset
potenciométer (kivalaszta
funkcio) si lista)

21.11 | Mot pot up (Motor | Bitpointer 32 - - DI5
pot. fel)

21.12 | Mot pot down Bitpointer 32 - - DI6
(Motor pot. fel)

22 Speed ref ramp (Fordulatszam referencia rampa)

22.01 |Acc/Dec sel Bitpointer 32 - - C.FALSE (KON-
(Felfutas/lefutas STANS HAMIS)
vélasztas)

22.02 | Acctime1 (Felfutasi REAL 32 0...1800 s 20.000 s
id61) (VALOS)

22.03 | Dec time1 (Lefutasi REAL 32 0...1800 s 20.000 s
id6) (VALOS)

22.04 | Acc time2 (Felfutasi REAL 32 0...1800 s 60.000 s
idé2) (VALOS)

22.05 | Dec time2 (Lefutasi REAL 32 0...1800 s 60.000 s
id62) (VALOS)

22.06 | Shape time acc1 REAL 32 0...1000 S 0.100 s
(Alak idé felfutas1 (VALOS)
esetén)

22.07 | Shape time acc2 REAL 32 0...1000 s 0.100 s
(Alak idé felfutas2 (VALOS)
esetén)

22.08 | Shape time dec1 REAL 32 0...1000 s 0.100 s
(Alak idé6 lefutas1 (VALOS)
esetén)

22.09 | Shape time dec2 REAL 32 0...1000 s 0.100 s
(Alak idé6 lefutas2 (VALOS)
esetén)

22.10 | Acc time jogging REAL 32 0...1800 s 0.000 s
(Felfutasi id6é (VALOS)
jogging esetén)

22.11 | Dec time jogging REAL 32 0...1800 s 0.000 s
(Lefitasi idé jogging | (VALOS)
esetén)

22.12 | Em stop time REAL 32 0...1800 s 3.000 s
(Vészstop id6) (VALOS)

23 Speed ctrl (Fordulatszam szabdlyozas)

23.01 | Proport gain REAL 16 0...200 - 10.00
(Arényos (VALOS)
névekmény)

23.02 | Integration time REAL 32 0...600 s 0.500 s
(Integrélasi id6) (VALOS)

23.03 | Derivation time REAL 16 0...10 s 0.000 s
(Derivalasi idb) (VALOS)
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23.04 | Deriv filt time REAL 16 0...1000 ms 8.0 ms
(Derivalasi sztirési | (VALOS)
id6)

23.05 | Acc comp DerTime REAL 32 0...600 s 0.00s
(Felfutasi (VALOS)
kompenzéciés
derivalasi id6)

23.06 | Acc comp Ftime REAL 16 0...1000 ms 8.0 ms
(Felfutasi (VALOS)
kompenzalasi
szlirési id6)

23.07 | Speed err Ftime REAL 16 0...1000 ms 0.0 ms
(Fordulatszam hiba | (VALOS)
Sziirési idd)

23.08 | Speed additive Erték 32 - - Zero
(Fordulatszam pointer
tobblet)

23.09 |Max torq sp ctrl REAL 16 -1600...1600 % 300.0%
(Maximalis (VALOS)
nyomaték ford.sz.
szabdalyozas)

23.10 | Min torq sp ctrl REAL 16 -1600...1600 % -300.0%
(Minimalis (VALOS)
nyomaték ford.sz.
szabalyozas)

23.11 | SpeedErr winFunc enum 16 0...2 - Disabled
(Ford.sz. hiba abl. | (kivalaszta
funkcio) si lista)

23.12 | SpeedErr win hi REAL 16 0...3000 rpm 0 rpm
(Ford. sz. hiba (VALOS)
ablak felsé)

23.13 | SpeedErr win lo REAL 16 0...3000 rpm 0 rpm
(Ford. sz. hiba (VALOS)
ablak also)

23.14 | Drooping rate REAL 16 0...100 % 0.00%
(Fordulatszam (VALOS)
esési rata)

23.15 | Pl adapt max sp (P! REAL 16 0...30000 rom 0 rpm
adapt. maximélis (VALOS)
fordulatszam)

23.16 | Pl adapt min sp (Pl REAL 16 0...30000 rpom 0 rpm
adapt min. ford.sz) | (VALOS)

23.17 | Pcoef at min sp (P REAL 16 0...10 - 1.000
egyiitthaté min. (VALOS)
fordulatszamon)

23.18 | Icoef at min sp (I REAL 16 0...10 - 1.000
egyditthato min. (VALOS)
fordulatszamon)

23.20 | PI tune mode (P! enum 16 0...4 - Done
finomhangolasi (kivalaszta
maéd) si lista)
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23.21 | Tune bandwidth REAL 16 0...2000 Hz 100.00 Hz
(Séavszélesség (VALOS)
hangolas)

23.22 | Tune damping REAL 16 0...200 - 1.5
(Hangolas (VALOS)
csillapitas)

24 Torque ref (Nyomaték referencia)

24.01 | Torq reft sel Erték 32 - - Al2 scaled
(Nyomaték ref1 pointer
kivalasztas)

24.02 | Torq ref add sel Erték 32 - - Zero
(Nyomaték refadas | pointer
kivalasztas)

24.03 | Maximum torq ref REAL 16 0...1000 % 300.0%
(Maximaélis (VALOS)
nyomaték
referencia)

24.04 | Minimum torq ref REAL 16 -1000...0 % -300.0%
(Minimalis (VALOS)
nyomaték
referencia)

24.05 | Load share REAL 16 -8...8 - 1.000
(Terhelés (VALOS)
megosztas)

24.06 | Torq ramp up UINT32 32 0...60 s 0.000 s
(Nyomaték rampa
fel)

24.07 | Torq ramp down UINT32 32 0...60 s 0.000 s
(Nyomaték rampa
le)

25 Critical speed (Kritikus fordulatszam)

25.01 | Crit speed sel enum 16 0...1 - Disable
(Kritikus (kivalaszta
fordulatszam si lista)
vélasztas)

25.02 | Crit speed1 lo (Krit. REAL 16 -30000...30000 rpm 0 rpm
fordulatszém1 (VALOS)
alacsony)

25.03 | Crit speed1 hi (Krit. REAL 16 -30000...30000 rpm 0 rpm
fordulatszam1 (VALOS)
magas)

25.04 | Crit speed? lo (Krit. REAL 16 -30000...30000 rpm 0 rpm
fordulatszam?2 (VALOS)
alacsony)

25.05 | Crit speed? hi (Krit. REAL 16 -30000...30000 rpm 0 rpm
fordulatszém?2 (VALOS)
magas)

25.06 | Crit speed3 lo (Krit. REAL 16 -30000...30000 rpm 0 rpm
fordulatszam3 (VALOS)
alacsony)
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25.07 | Crit speed3 hi (Krit. REAL 16 -30000...30000 rpm 0 rpm
fordulatszam3 (VALOS)
magas)

26 Constant speeds (Allandé fordulatszamok)

26.01 | Const speed func Pb 16 0b00...0b11 - Ob11
(Allandé ford.sz.
funkcio)

26.02 | Const speed sel1 Bitpointer 32 - - C.FALSE (KON-
(Allandé STANS HAMIS)
fordulatszam
kivélasztas1)

26.03 | Const speed sel2 Bitpointer 32 - - C.FALSE (KON-
(Allandé STANS HAMIS)
fordulatszam
kivélasztas2)

26.04 | Const speed sel3 Bitpointer 32 - - C.FALSE (KON-
(Alandé ford.sz. STANS HAMIS)
kivalasztas 3)

26.06 Cpnst speed1 REAL 16 -30000...30000 rpm 0 rpm
(Allandé (VALOS)
fordulatszam1)

26.07 | Const speed2 REAL 16 -30000...30000 rpm 0 rpm
(Allandé (VALOS)
fordulatszam2)

26.08 | Const speed3 REAL 16 -30000...30000 rpm 0 rpm
(Allando (VALOS)
fordulatszam3)

26.09 Cpnst speed4 REAL 16 -30000...30000 rpm 0 rpm
(Allandé (VALOS)
fordulatszam4)

26.10 | Const speed5 REAL 16 -30000...30000 rpm 0 rpm
(Allandé (VALOS)
fordulatszam5)

26.11 | Const speed6 REAL 16 -30000...30000 rpm 0 rpm
(Allando (VALOS)
fordulatszéam6)

26.12 Cpnst speed7 REAL 16 -30000...30000 rpm 0 rpm
(Allandé (VALOS)
fordulatszam?7)

27 Process PID (Folyamat PID)

27.01 | PID setpoint sel Ertek 32 - - Al1 scaled
(PID alapjel pointer
kivélasztas)

27.02 | PID fbk func (PID enum 16 0...8 - Act1
visszacsatolas (kivalaszta
funkcio) si lista)

27.03 | PID fbk1 src (PID Erték 32 - - Al2 scaled
visszacsatolas1 pointer
forras)

27.04 | PID fbk2 src (PID Erték 32 - - Al2 scaled
visszacsatolas2 pointer
forras)
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27.05 | PID fbk1 max (PID REAL 32 -32768...32768 - 100.00
visszacsatolas1 (VALOS)
maximum)

27.06 | PID fbk1 min (PID REAL 32 -32768...32768 - -100.00
visszacsatolés1 (VALOS)
minimum)

27.07 | PID fbk2 max (PID REAL 32 -32768...32768 - 100.00
visszacsatolas2 (VALOS)
maximum)

27.08 | PID fbk2 min (PID REAL 32 -32768...32768 - -100.00
visszacsatolas2 (VALOS)
minimum)

27.09 | PID fbk gain (PID REAL 16 -32.768 ... 32.767 - 1.000
visszacsatolas (VALOS)
névekmény)

27.10 | PID fbk ftime (PID REAL 16 0...30 s 0.040 s
visszacsatolas (VALOS)
szlirési idéallando)

27.12 | PID gain (PID REAL 16 0...100 - 1.00
névekmény) (VALOS)

27.13 | PID integ time (PID REAL 16 0...320 s 60.00 s
integralasi id6) (VALOS)

27.14 | PID deriv time (PID REAL 16 0...10 s 0.00s
derivalasi id6) (VALOS)

27.15 | PID deriv filter (PID REAL 16 0...10 s 1.00s
deriv. sz(ir6) (VALOS)

27.16 | PID error inv (PID Bitpointer 32 - - C.FALSE (KON-
hiba inv.) STANS HAMIS)

27.17 | PID mode (PID enum 16 0...2 - Direct
méd) (kivalaszta

si lista)

27.18 | PID maximum (PID REAL 32 -32768...32768 - 100.0
maximum) (VALOS)

27.19 | PID minimum (PID REAL 32 -32768...32768 - -100.0
minimum) (VALOS)

27.20 | PID bal ena (PID Bitpointer 32 - - C.FALSE (KON-
kiegyenl. STANS HAMIS)
engedélyezés)

27.21 | PID bal ref (PID REAL 32 -32768...32768 - 0.0
kiegyenl. (VALOS)
referencia)

27.22 | Sleep mode (Alvo enum 16 0..2 - No
maéd) (kivalaszta

si lista)

27.23 | Sleep level (Alvo REAL 32 -32768...32768 rpm 0.0 rpm
szint) (VALOS)

27.24 | Sleep delay (Alvasi | UINT32 32 0...360 s 00s
késleltetés)

27.25 | Wake up level REAL 32 0...32768 - 0.0
(Ebredési szint) (VALOS)
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27.26 | Wake up delay UINT32 32 0...360 s 00s
(Ebredési
késleltetés)
27.27 | Sleep ena (Alvas Bitpointer 32 - - C.FALSE (KON-
engedélyezés) STANS HAMIS)
27.30 | PID enable (PID Bitpointer 32 - - Running
engedélyezve)
30 Fault functions (Hiba funkciék)
30.01 | External fault Bitpointer 32 - - C.TRUE (KON-
(Kiils6 hiba) STANS IGAZ)
30.02 | Speed ref safe REAL 16 -30000...30000 rpm 0 rpm
(Ford.sz. ref. (VALOS)
biztonsagi)
30.03 | Local ctrl loss enum 16 0...3 - Fault
(Helyi vezérlés (kivalaszta
hiba) si lista)
30.04 | Mot phase loss enum 16 0...1 - Fault
(Motor fazis kiesés) | (kivalaszta
si lista)
30.05 | Earth fault enum 16 0...2 - Fault
(Foldzarlat) (kivalaszta
si lista)
30.06 | Suppl phs loss enum 16 0...1 - Hiba
(Halobzati fazis hiba) | (kivalaszta
si lista)
30.07 | Sto diagnostic (Sto enum 16 1..4 - Fault
diagnosztika) (kivalaszta
si lista)
30.08 | Wiring or earth enum 16 0...1 - Fault
(Vezetékezés vagy | (kivalaszta
fold) si lista)
30.09 | Stall function (Allés Pb 16 0b000...0b111 - Ob111
funkcio)
30.10 | Stall curr lim REAL 16 0...1600 % 200.0%
(Alldhelyzeti aram | (VALOS)
korlat)
30.11 | Stall freq hi REAL 16 0.5 ... 1000 Hz 15.0 Hz
(Allohelyzeti (VALOS)
frekvencia magas)
30.12 | Stall time (Allésidé) | UINT32 16 0...3600 s 20s
31 Motor therm prot (Motor hévédelem)
31.01 | Mot temp1 prot enum 16 0...2 - No
(Motor hém1 (kivalaszta
védelem) si lista)
31.02 | Mot temp1 src enum 16 0...12 - Estimated
(Motor (kivalaszta
hémérséklet1 si lista)

forras)
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Alapértelmezett
(Gyari makro)

31.03

Mot temp1 almLim
(Motor
hémérséklet1
figyelm. korl)

INT32

16

0...10000

°C

90 °C

31.04

Mot temp1 fitLim
(Motor
hémérséklet1 hiba
korl.)

INT32

16

0...10000

°C

110 °C

31.05

Mot temp2 prot
(Motor
hémérséklet2
védelem)

enum
(kivalaszta
si lista)

16

No

31.06

Mot temp2 src
(Motor
hémérséklet2
forras)

enum
(kivalaszta
si lista)

16

Estimated

31.07

Mot temp2 almLim
(Motor
hémérséklet2
figyelm.korl)

INT32

16

0...10000

°C

90 °C

31.08

Mot temp2 fitLim
(Motor
hémérséklet2
hiba.kor)

INT32

16

0...10000

°C

110 °C

31.09

Mot ambient temp
(Motor kérnyezeti
hémérséklet)

INT32

16

-60...100

°C

20°C

31.10

Mot load curve
(motor terhelési
gérbe)

INT32

16

50...150

%

100%

31.11

Zero speed load
(Nulla fordulatszam
terhelés)

INT32

16

50...150

%

100%

31.12

Break point
(Téréspont)

INT32

16

0.01...500

Hz

45.00 Hz

31.13

Mot nom tempRise
(Motor névieges
hém. emelk)

INT32

16

0...300

°C

80°C

31.14

Mot therm time
(Motor term. id6all)

INT32

16

100...10000

256's

32 Automatic reset (Automatikus visszaallitas)

32.01

Autoreset sel
(Automatikus vissz.
all. kivalasztas)

Pb

16

0b000000...0b111111

0b000000

32.02

Number of trials
(Probalkozasok
szama)

UINT32

16

32.03

Trial time
(Prébalkozasok
szama)

UINT32

16

1...600

30.0s

32.04

Delay time
(Késleltetési id6)

UINT32

16

0...120

00s
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33 Supervision (Feliigyelet)

33.01 | Superv1 func enum 16 0..4 - Disabled
(Feliigyelet1 (kivalaszta
funkcio) si lista)

33.02 | Superv1 act Erték 32 - - Speed rpm
(Feliigyelet1 akt) pointer

33.03 | Superv1 hi REAL 32 -32768...32768 - 0.00
(Feliigyelet1 (VALOS)
magas)

33.04 | Superv1 lo REAL 32 -32768...32768 - 0.00
(Feliigyelet1 (VALOS)
alacsony)

33.05 | Superv2 func enum 16 0...4 - Disabled
(Feliigyelet2 (kivalaszta
funkcio) si lista)

33.06 | Superv2 act Erték 32 - - Current
(Feliigyelet2 akt) pointer

33.07 | Superv2 hi REAL 32 -32768...32768 - 0.00
(Feliigyelet2 (VALOS)
magas)

33.08 | Superv2 lo REAL 32 -32768...32768 - 0.00
(Feliigyelet2 (VALOS)
alacsony)

33.09 | Superv3 func enum 16 0...4 - Disabled
(Feliigyelet3 (kivalaszta
funkcio) si lista)

33.10 | Superv3 act Erték 32 - - Torque
(Feliigyelet3 akt) pointer

33.11 | Superv3 hi REAL 32 -32768...32768 - 0.00
(Feliigyelet3 (VALOS)
magas)

33.12 | Superv3 lo REAL 32 -32768...32768 - 0.00
(Feliigyelet3 (VALOS)
alacsony)

33.17 | BitO invert src (0. bit | Bitpointer 32 - - DI1
invertalas forras)

33.18 | Bit1 invert src (1. bit | Bitpointer 32 - - DI2
invéartalas forras)

33.19 |Bit2 invert src (2. bit | Bitpointer 32 - - DI3
invartalas forras)

33.20 |Bit3invert src (3. bit | Bitpointer 32 - - Dl4
invartalas forras)

33.21 | Bit4 invert src (4. bit | Bitpointer 32 - - DI5
invéartalas forras)

33.22 | Bit5 invert src (5. bit | Bitpointer 32 - - Dl6
invartalas forras)

34 User load curve (Felhasznaloi terhelési gorbe)

34.01 | Overload func Pb 16 0b000000...0b111111 - 0b000000

(Tulterhelési
funkcio)
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34.02 | Underload func Pb 16 0b0000...0b1111 - 0b0000
(Alulterhelési
funkcio)

34.03 |Load freq1 REAL 16 1...500 Hz 5Hz
(Terhelési g6rbe (VALOS)
frek1)

34.04 | Load freq2 REAL 16 1...500 Hz 25 Hz
(Terhelési gérbe (VALOS)
frek2)

34.05 | Load freq3 REAL 16 1...500 Hz 43 Hz
(Terhelési gérbe (VALOS)
frek3)

34.06 |Load freq4 REAL 16 1...500 Hz 50 Hz
(Terhelési g6rbe (VALOS)
frek4)

34.07 | Load freq5 REAL 16 1...500 Hz 500 Hz
(Terhelési gérbe (VALOS)
frek5)

34.08 | Load low lim1 (1. REAL 16 0...1600 % 10%
terh pont min (VALOS)
korlat)

34.09 |Load low lim2 (2. REAL 16 0...1600 % 15%
terh pont min (VALOS)
korlat)

34.10 | Load low lim3 (3. REAL 16 0...1600 % 25%
terh pont min (VALOS)
korlat)

34.11 | Load low lim4 (4. REAL 16 0...1600 % 30%
terh pont min (VALOS)
korlat)

34.12 | Load low lim5 (5. REAL 16 0...1600 % 30%
terh pont min (VALOS)
korlat)

34.13 | Load high lim1 (1. REAL 16 0...1600 % 300%
terh pont max (VALOS)
korlat)

34.14 | Load high lim2 (2. REAL 16 0...1600 % 300%
terh pont max (VALOS)
korlat)

34.15 | Load high lim3 (3. REAL 16 0...1600 % 300%
terh pont max (VALOS)
korlat)

34.16 | Load high lim4 (4. REAL 16 0...1600 % 300%
terh pont max (VALOS)
korlat)

34.17 | Load high lim5 (5. REAL 16 0...1600 % 300%
terh pont max (VALOS)
korlat)

34.18 | Load integ time UINT32 16 0...10000 s 100 s
(Terh integr. id6)

34.19 | Load cool time UINT32 16 0...10000 s 20's
(Terh. hitési id6)
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34.20 | Underload time UINT32 16 0...10000 s 10s
(Alulterhelési idé)
35 Process variable (Folyamat valtozd)
35.01 | Signal1 param Erték 32 - - Speed %
(Jel1 paraméter) pointer
35.02 | Signal1 max (Jel1 REAL 32 -32768...32768 - 300.000
maximum) (VALOS)
35.03 | Signal1 min (Jel1 REAL 32 -32768...32768 - -300.000
minimum) (VALOS)
35.04 | Proc var1 dispf enum 16 0...5 - 3
(Foly val1. megj) (kivalaszta
si lista)
35.05 | Proc var1 unit (Foly enum 16 0...98 - 4
vall egység) (kivalaszta
si lista)
35.06 | Proc var1 max REAL 32 -32768...32768 - 300.000
(Foly val1 (VALOS)
maximum)
35.07 | Proc var1 min (Foly REAL 32 -32768...32768 - -300.000
val1 minimum) (VALOS)
35.08 | Signal2 param Erték 32 - - Current %
(Jel2 paraméter) pointer
35.09 | Signal2 max (Jel2 REAL 32 -32768...32768 - 300.000
maximum) (VALOS)
35.10 | Signal2 min (Jel2 REAL 32 -32768...32768 - -300.000
minimum) (VALOS)
35.11 | Proc var2 dispf enum 16 0...5 - 3
(Foly val2 megj) (kivalaszta
si lista)
35.12 | Proc var2 unit enum 16 0...98 - 4
(FOly val2 egység) | (kivalaszta
si lista)
35.13 | Proc var2 max REAL 32 -32768...32768 - 300.000
(Foly val2 (VALOS)
maximum)
35.14 | Proc var2 min (Foly REAL 32 -32768...32768 - -300.000
val2 minimum) (VALOS)
35.15 | Signal3 param Erték 32 - - Torque
(Jel3 paraméter) pointer
35.16 | Signal3 max (Jel3 REAL 32 -32768...32768 - 300.000
maximum) (VALOS)
35.17 | Signal3 min (Jel3 REAL 32 -32768...32768 - -300.000
minimum) (VALOS)
35.18 | Proc var3 dispf enum 16 0...5 - 3
(kivalaszta
si lista)
35.19 | Proc var3 unit (Foly enum 16 0...98 - 4
val3 egység) (kivalaszta
si lista)
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35.20 | Proc var3 max REAL 32 -32768...32768 - 300.000
(Foly val3 (VALOS)
maximum)

35.21 | Proc var3 min (Foly REAL 32 -32768...32768 - -300.000
val3 minimum) (VALOS)

36 Timed functions (Idé6zitett funkcok)

36.01 | Timers enable Bitpointer 32 - - C.FALSE (KON-
(Id6ziték STANS HAMIS)
engedélyezése)

36.02 | Timers mode Pb 16 0b0000...0b1111 - 0b0000
(Id6zit6 mod)

36.03 | Start time1 (Inditasi | UINT32 32 00:00:00 ... 24:00:00 - 00:00:00
idé1)

36.04 | Stop time1 UINT32 32 00:00:00 ... 24:00:00 - 00:00:00
(Megéllasi id61)

36.05 | Start day1 (Inditasi enum 16 1.7 - Monday
nap1) (kivalaszta

si lista)

36.06 | Stop day1 enum 16 1.7 - Monday
(Megaéllasi nap1) (kivalaszta

si lista)

36.07 | Start time2 (Inditasi | UINT32 32 00:00:00 ... 24:00:00 - 00:00:00
idé2)

36.08 | Stop time2 UINT32 32 00:00:00 ... 24:00:00 - 00:00:00
(Megéllasi id62)

36.09 | Start day?2 (Inditasi enum 16 1.7 - Monday
nap2) (kivalaszta

si lista)

36.10 | Stop day2 enum 16 1.7 - Monday
(Megaéllasi nap2) (kivalaszta

si lista)

36.11 | Start time3 (Inditasi | UINT32 32 00:00:00 ... 24:00:00 - 00:00:00
idé3)

36.12 | Stop time3 UINT32 32 00:00:00 ... 24:00:00 - 00:00:00
(Megallasi id63)

36.13 | Start day3 (Inditasi enum 16 1.7 - Monday
nap3) (kivalaszta

si lista)

36.14 | Stop day3 enum 16 1.7 - Monday
(Megaéllasi nap 3) (kivalaszta

si lista)

36.15 | Start time4 (Inditasi | UINT32 32 00:00:00 ... 24:00:00 - 00:00:00
idé4)

36.16 | Stop time4 UINT32 32 00:00:00 ... 24:00:00 - 00:00:00
(Megallasi id64)

36.17 | Start day4 (Inditasi enum 16 1.7 - Monday
nap4) (kivalaszta

si lista)
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36.18 | Stop day4 enum 16 1..7 - Monday

(Megallasi nap4) (kivalaszta
si lista)

36.19 | Boost signal bitpointer 32 - - C.FALSE (KON-
(N6velé jel) STANS HAMIS)

36.20 | Boost time UINT32 32 00:00:00 ... 24:00:00 - 00:00:00
(N6velési id6)

36.21 | Timed func1 Pb 16 0b00000...0b11111 - 0b00000
(Id6zitett funkcio1)

36.22 | Timed func2 Pb 16 0b00000...0b11111 - 0b00000
(Id6zitett funkcié2)

36.23 | Timed func3 Pb 16 0b00000...0b11111 - 0b00000
(ld6zitett funkcio3)

36.24 | Timed func4 Pb 16 0b00000...0b11111 - 0b00000
(Id6zitett funkcio4)

38 Flux ref (Fluxus referencia)

38.01 | Flux ref (Fluxus REAL 16 0...200 % 100%
referencia) (VALOS)

38.03 | U/f curve func (U enum 16 0...2 - Linear
g6rbe funkcio) (kivalaszta

si lista)

38.04 | U/f curve freq1 (U/f REAL 16 1...500 % 10%
gorbe frek1) (VALOS)

38.05 | U/f curve freq2 (U/f REAL 16 1...500 % 30%
glrbe frek2) (VALOS)

38.06 | Uff curve freq3 (U REAL 16 1...500 % 50%
gorbe frek3) (VALOS)

38.07 | U/f curve freq4 (U/f REAL 16 1...500 % 70%
gorbe frek4) (VALOS)

38.08 | U/f curve freqb (U/f REAL 16 1...500 % 90%
glrbe frek5) (VALOS)

38.09 | U/f curve volt1 (Uff REAL 16 0...200 % 20%
gorbe fesz1) (VALOS)

38.10 | U/f curve volt2 (Uff REAL 16 0...200 % 40%
gbrbe fesz2) (VALOS)

38.11 | U/f curve volt3 (U/f REAL 16 0...200 % 60%
gbrbe fesz3) (VALOS)

38.12 | U/f curve volt4 (Uff REAL 16 0...200 % 80%
gorbe fesz4) (VALOS)

38.13 | U/f curve volt5 (U/f REAL 16 0...200 % 100%
gbrbe fesz5) (VALOS)

38.16 | Flux ref pointer Erték 32 - - P.38.01
(Fluxus referencia pointer
pointer)

40 Motor control (Motor vezérlés)

40.01 | Motor noise (Motor enum 16 0...3 - Default
zaj) (kivalaszta

si lista)
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40.02 | Sf ref (Kapcsolasi REAL24 32 1.0..8.0 kHz 3 kHz
frekvencia
referencia)
40.03 | Slip gain (Szlip REAL24 32 0...200 % 100%
névekmény)
40.04 | Voltage reserve REAL24 32 -4...50 % -4%
(Fesziiltség
tartalék)
40.06 | Force open loop enum 16 0...1 - False
(Nyitott hurok (kivalaszta
forsz.) si lista)
40.07 | IR-compensation REAL24 32 0...50 % 0.00%
(IR kompenzacio)
40.08 | Ex request (Ex enum 16 0...1 - Disabled
igény) (kivalaszta
si lista)
40.10 | Flux braking enum 16 0...2 - Disabled
(Fluxus fékezés) (kivalaszta
si lista)
40.11 | Mmodel t adapt enum 16 0...1 - Disabled
(Motor model h6m | (kivalaszta
adapt) si lista)
40.14 | Rotor time const REAL24 32 20...500 % 100%
(Rotor idéallando)
42 Mech brake ctrl (Motor fék vezérlés)
42.01 | Brake ctrl (Fék enum 16 0...2 - No
vezérlés) (kivalaszta
si lista)
42.02 | Brake acknowl! (Fék | Bitpointer 32 - - C.FALSE (KON-
visszaig) STANS HAMIS)
42.03 | Open delay (Nyitasi | UINT32 16 0...5 s 0.00s
késleltetés)
42.04 | Close delay UINT32 16 0...60 s 0.00s
(Behuzasi
késleltetés)
42.05 | Close speed REAL 16 0...1000 rom 100.0 rpm
(Behuzasi (VALOS)
sebesség)
42.06 | Close cmd delay UINT32 16 0...10 s 0.00s
(Behtizasi parancs
késleltetés)
42.07 | Reopen delay UINT32 16 0...10 s 0.00s
(Ujranyitasi
késleltetés)
42.08 | Brake open torq REAL 16 -1000...1000 % 0.0%
(Fék nyitasi (VALOS)
nyomaték)
42.09 | Open torq src Erték 32 - - P.42.08
(Nyitasi nyomaték pointer

forras)
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42.10 | Brake close req Bitpointer 32 - - C.FALSE (KON-
(Fék behtzasi STANS HAMIS)
kérvény)
42.11 | Brake hold open Bitpointer 32 - - C.FALSE (KON-
(Fék tartas nyitas) STANS HAMIS)
42.12 | Brake fault func enum 16 0...2 - Fault
(Fék hiba funkcio) | (kivalaszta
si lista)
42.13 | Close fit delay (Fék | UINT32 16 0...600 s 0.00s
hiba késleltetés)
42.14 | Extend run time UINT32 16 0...3600 s 0.00s
(Futasi id6é
kiterjesztés)
44 Maintenance (Karbantartas)
44.01 | Ontime1 func Pb 16 0b00...0b11 - 0b01
(Uzemid61 funkcio)
44.02 | Ontime1 src Bitpointer 32 - - Running
(Uzemidé1 forras)
44.03 | Ontime1 limit UINT32 32 0...2147483647 s 36000000 s
(Uzemid61 szlirés)
44.04 | Ontime1 alm sel enum 16 0...5 - Mot bearing
(Uzemidé1 figy. kiv) | (kivalaszta
si lista)
44.05 | Ontime?2 func Pb 16 0b00...0b11 - 0b01
(Uzemid62 funkcid)
44.06 | Ontime2 src Bitpointer 32 - - Charged
(Uzemid62 forras)
44.07 | Ontime2 limit UINT32 32 0...2147483647 s 15768000 s
(Uzemidé2 korlat)
44.08 | Ontime2 alm sel enum 16 0...5 - Device clean
(Uzemid62 figy. kiv) | (kivalaszta
si lista)
44.09 | Edge count1 func Pb 16 0b00...0b11 - 0b01
(El szamlalo1
funkcio)
44.10 | Edge count1 src Bitpointer 32 - - Charged
(Elre szaml1 forras)
44.11 | Edge count lim (El | UINT32 32 0...2147483647 - 5000
szaml1 korlat)
44.12 | Edge count1 div (El | UINT32 32 0...2147483647 - 1
szaml1 osztas)
44.13 | Edg cnt1 alm sel enum 16 0...5 - Dc-charge
(El szaml1 figyelm. | (kivalaszta
kiv) si lista)
44.14 | Edge count?2 func Pb 16 0b00...0b11 - 0b01
(El szaml2 funkcio)
44.15 | Edge count2 src (EI Bitpointer 32 - - RO1
szaml2 forras)
44.16 | Edge count2 lim (EI | UINT32 32 0...2147483647 - 10000

szaml2 korlat)
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44.17 | Edge count2 div (El | UINT32 32 0...2147483647 - 1
szaml2 osztd)
44.18 | Edg cnt2 alm sel enum 16 0..5 - Output relay
(El szami2 figy. kiv) | (kivalaszta
si lista)
44.19 | Val count1 func Pb 16 0b00...0b11 - 0b01
(érték szaml1
funkc)
44.20 | Val count1 src Erték 32 - - Speed rom
(Erték szaml1 pointer
forras)
44.21 | Val count1 lim UINT32 32 0...2147483647 - 13140000
(Erték szamlalo1
korlat)
44.22 | Val count1 div UINT32 32 0...2147483647 - 6000
(Erték szaml1 oszt)
44.23 | Val cnt1 alm sel enum 16 0...1 - Mot bearing
(Erték szaml1 figy. | (kivalaszta
kiv) si lista)
44.24 | Val count2 func Pb 16 0b00...0b11 - 0b01
(Erték szaml2
funkc)
44.25 | Val count2 src Erték 32 - - Speed rom
(Erték szaml2 pointer
forras)
44.26 | Val count2 lim(Val UINT32 32 0...2147483647 - 6570000
szami2 forras)
44.27 | Val count2 div (Val UINT32 32 0...2147483647 - 6000
szaml2 osztas)
44.28 | Val cnt2 alm sel enum 16 0..1 - Value2
(Val szami2 figy. (kivalaszta
kiv) si lista)
44.29 | Fan ontime lim UINT32 32 0...35791394.1 o] 0.00 h
(Ventilator tizemidé
korl)
44.30 | Runtime lim UINT32 32 0...35791394.1 (o] 0.00 h
(Uzemidé korl)
44.31 | Runtime alm sel enum 16 1...5 - Device clean
(Uzemidé figy. kiv) | (kivalaszta
si lista)
44.32 |kWh inv lim (kWh UINT32 32 0...2147483647 kWh 0 kWh
inv. korlat)
44.33 |kWh inv alm sel enum 16 1...5 - Device clean
(kWh inv. figy. kiv) | (kivalaszta
si lista)
44.34 | Counter reset Bitpointer 32 - - C.FALSE (KON-
(Szémlalé STANS HAMIS)

visszaallitas)
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45 Energy optimising (Energia optimalizalas)

45.01 | Energy optim enum 16 0...1 - Disable
(Energia (kivalaszta
optimalizalas) si lista)

45.02 | Energy tariff1 UINT32 32 0...21474836.47 - 0.65
(Energia tarifat)

45.06 | E tariff unit (Energia enum 16 0...2 - 0
tarifa egység) (kivalaszta

si lista)

45.07 | CO2 Conv factor REAL 16 0...10 - 0.5
(CO2 atvaltasi (VALOS)
egyditthato)

45.08 | Reference power REAL 16 0...1000 % 100.0%
(Referencia (VALOS)
teljesitmény)

45.09 | Energy reset enum 16 0...1 - Done
(Energia sz. (kivalaszta
visszaallitas) si lista)

47 Voltage ctrl (Fesziiltség szabdlyozas)

47.01 | Overvolt ctrl enum 16 0...1 - Enabled
(Tulfesz szab) (kivalaszta

si lista)

47.02 | Undervolt ctrl enum 16 0...1 - Enable
(Fesziiltséghiany (kivalaszta
szabalyzas) si lista)

47.03 | SupplyVoltAutold enum 16 0...1 - Enable
(Halozati fesz aut. | (kivalaszta
azon) si lista)

47.04 | Supply voltage REAL 16 0...1000 \% 400.0 V
(Halozati fesz) (VALOS)

48 Brake Chopper (Fékcsopper)

48.01 | Bc enable enum 16 0...2 - Disable
(Fékcsopper (kivalaszta
engedélyezés) si lista)

48.02 | Bc run-time Bitpointer 32 - - Running
(Fékcsopper
lizemidé)

48.03 | BrThermTimeConst| REAL24 32 0...10000 s 0s
(Fék term.id6all)

48.04 | Br power max cnt REAL24 32 0.0...10000 kW 0.0 kW
(Fék telj. max telj)

48.05 |R br (Fék REAL24 32 0.0...1000 Ohm 0.0 Ohm
ellenallas)

48.06 | Br temp faultlim REAL24 16 0...150 % 105%
(Fék hém. hiba
korlat)

48.07 | Br temp alarmlim REAL24 16 0...150 % 95%
(Fék hém figy.
korlat)
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49 Data storage (Adattarolas)

49.01 | Data storage1 UINT32 16 -32768...32767 - 0
(Adattarolas1)

49.02 | Data storage?2 UINT32 16 -32768...32767 - 0
(Adattarolas2)

49.03 | Data storage3 UINT32 16 -32768...32767 - 0
(Adattarolas3)

49.04 | Data storage4 UINT32 16 -32768...32767 - 0
(Adattarolas4)

49.05 | Data storage5 UINT32 32 | -2147483647 ... 2147483647 - 0
(Adattarolas15)

49.06 | Data storage6 UINT32 32 | -2147483647 ... 2147483647 - 0
(Adattarolas6)

49.07 | Data storage7 UINT32 32 | -2147483647 ... 2147483647 - 0
(Adattarolas7)

49.08 | Data storage8 UINT32 32 | -2147483647 ... 2147483647 - 0
(Adattarolas8)

50 Fieldbus (Terepibusz)

50.01 | Fba enable (TBA enum 16 0...1 - Disable
engedélyezve) (kivalaszta

si lista)

50.02 | Comm loss func enum 16 0...3 - No
(Komm. hiba (kivalaszta
funkcio) si lista)

50.03 | Comm loss t out UINT32 16 0.3...6553.5 s 0.3s
(Komm. hiba id6)

50.04 | Fb ref1 modesel enum 16 0...2 - Speed
(Terepibusz ref1 (kivalaszta
maod kiv) si lista)

50.05 | Fb ref2 modesel enum 16 0...2 - Torque
(Terepibusz ref2 (kivalaszta
mod kiv) si lista)

50.06 | Fb act1 tr src Erték 32 - - P.01.01
(Terepi lizemi1 tr. pointer
forr)

50.07 |Fb act2 tr src Erték 32 - - P.01.06
(Terepibusz lizemi2 |  pointer
tr. forr)

50.08 |Fb sw b12 src Bitpointer 32 - - C.FALSE (KON-
(Terepibusz all.sz6 STANS HAMIS)
12.bit forras)

50.09 |Fb sw b13 src Bitpointer 32 - - C.FALSE (KON-
(Terepibusz all.sz6 STANS HAMIS)
13.bit forras)

50.10 |Fb sw b14 src Bitpointer 32 - - C.FALSE (KON-
(Terepibusz all.sz6 STANS HAMIS)
14.bit forras)

50.11 |Fb sw b15 src Bitpointer 32 - - C.FALSE (KON-
(Terepibusz all.sz6 STANS HAMIS)
15.bit forras)
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50.12 | FB comm speed enum 16 0...2 - Normal
(Terepibusz komm. | (kivalaszta
sebesség) si lista)

50.15 | Fb cw used Erték 32 - - P.02.22
(Hasznalt pointer
terepibusz
Allapotszo)

50.20 | Fb main sw func Pb 16 0b00...0b11 - 0b11
(Terepibusz f6 all.
526 funkcid)

51 FBA settings (beadllitasok)

51.01 |FBA type (FBA UINT32 16 0...65535 - 0
tipus)

51.02 | FBA par2 (FBA UINT32 16 0...65535 - 0
paraméter2)

51.26 | FBA par26 (FBA UINT32 16 0...65535 - 0
paraméter26)

51.27 | FBA par refresh enum 16 0...1 - Done
(FBA par. frissités) | (kivalaszta

si lista)

51.28 | Par table ver (Par. UINT32 16 0x0000...0xFFFF - -
tabla verz)

51.29 | Drive type code UINT32 16 0...65535 - -
(Hajtas tipus kod)

51.30 | Mapping file ver UINT32 16 0...65535 - -
(Leképezési fajl
verzio)

51.31 | D2FBA comm sta enum 16 0...6 - Idle
(D2FBA komm. (kivalaszta
allapot) si lista)

51.32 | FBA comm sw ver UINT32 16 0x0000...0xFFFF - -
(Tb. adapter alap
szoftv. ver)

51.33 | FBA appl sw ver UINT32 16 0x0000...0xFFFF - -
(Tb. adapter alk.
szoftv. ver)

52 FBA data in (Terepibusz adatok a szabalyzo fel€)

52.01 |FBA data in1 (TBA UINT32 16 0...9999 - 0
adat be1)

52.12 | FBA data in12 UINT32 16 0...9999 - 0
(TBA adat be12)

53 FBA data out (Terepibusz adatok a hajtas felé)

53.01 | FBA data out1 UINT32 16 0...9999 - 0
(TBA adat ki1)

53.12 | FBA data out12 UINT32 16 0...9999 - 0
(TBA adat ki12)
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56 Panel display (Panel megjelenités)

56.01 | Signal1 param Erték 32 - - P.01.40
(Jel1 param) pointer

56.02 | Signal2 param Erték 32 - - P.01.04
(Jel2 param) pointer

56.03 | Signal3 param Erték 32 - - P.01.41
(Jel3 param) pointer

56.04 | Signal1 mode (Jel 1 INT32 -1...3 - Normal
maéd)

56.05 | Signal2 mode (Jel 2 INT32 -1...3 - Normal
méd)

56.06 | Signal3 mode (Jel3 INT32 -1...3 - Normal
méd)

56.07 |Local ref unit (Helyi | UINT32 0...1 - rom
ref. egység)

56.08 | Speed filt time REAL 32 0...10000 ms 250 ms
(Fordulatszam (VALOS)
sz(irési id6)

56.09 | Torque filt time REAL 32 0...10000 ms 100 ms
(Nyomaték sziirési | (VALOS)
id6)

56.12 | Panel ref copy enum 16 0...1 - Disabled
(Panel ref. (kivalaszta
masolas) si lista)

57 D2D communication (D2D kommunikécid)

57.01 |Link mode enum 16 0...2 - Disabled
(Csatlakozasi méd) | (kivalaszta

si lista)

57.02 | Comm loss func enum 16 0...2 - Alarm
(Komm. hiba (kivalaszta
funkcio) si lista)

57.03 | Node address UINT32 16 1...62 - 1
(Csoméponti cim)

57.04 | Follower mask 1 UINT32 32 | 0h00000000 ... Oh7FFFFFFF - 0h00000000
(Follower maszk1)

57.05 | Follower mask 2 UINT32 32 | 0h00000000 ... Oh7FFFFFFF - 0h00000000
(Follower maszk2)

57.06 | Ref 1 src (Ref 1 Erték 32 - - P.03.05
forras) pointer

57.07 |Ref 2 src (Ref 2 Erték 32 - - P.03.13
forras) pointer

57.08 | Follower cw src Erték 32 - - P.02.31
(Follower pointer
Vezérl6sz6 forras)

57.11 | Ref1 msg type enum 16 0...1 - Broadcast
(Ref1 lizenet tipus) | (kivalaszta

si lista)
57.12 | Ref1 mc group UINT32 16 0...62 - 0

(Ref1 mc csoport)
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No. Név Tipus hossz Tartomany Egység (Gyari makré)

57.13 | Next ref1 mc grp UINT32 16 0...62 - 0
(Kovetkezé ref1 mc
csoport)

57.14 | Nrrefi mc grps (Mc | UINT32 16 1...62 - 1
csoportok ref1
szama)

57.15 | D2D com port (D2D enum 16 0...3 - on-board
komm. port) (kivalaszta

si lista)

58 Embedded Modbus (Beépitett Modbus)

58.01 | Protocol ena sel UINT32 32 0...1 - Modbus RTU
(Protokoll enged.
kiv)

58.03 | Node address UINT32 32 0...247 - 1
(Csoméponti cim)

58.04 | Baud rate (Atviteli UINT32 32 0...6 - 9600
sebesség)

58.05 | Parity (Paritas) UINT32 32 0... - 8 none 1

58.06 | Control profile UINT32 32 - ABB Enhanced
(Kontr. profil)

58.07 | Comm loss t out UINT32 32 0...60000 ms 600
(Komm.
idétullépés)

58.08 | Comm loss mode UINT32 32 0...2 - None
(Komm. hiba méd)

58.09 | Comm loss action UINT32 32 0...3 - None
(Komm. hiba
mdivelet)

58.10 | Refresh settings (A | UINT32 32 0...1 - Done
beallitasok
frissitése)

58.11 | Reference scale Pb 16 1...65535 - 100
(Referencia
skalazas)

58.12 | EFB comm speed enum 16 0...1 - Low
(EFB komm. seb) | (kivalaszta

si lista)

58.15 | Comm diagnostics Pb 16 0x0000...0xFFFF - 0x0000
(Komm.
diagnosztika)

58.16 | Received packets UINT32 32 0...65535 - 0
(Fogadott
csomagok)

58.17 | Transm packets UINT32 32 0...65535 - 0
(Tovabbitott
csomagok)

58.18 | All packets (Osszes | UINT16 16 0...65535 - 0
csomag)

58.19 |UART errors UINT16 16 0...65535 - 0

(UART hibék)
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No. Név Tipus hossz Tartomany Egység (Gyéri makré)

58.20 | CRC errors (CRC UINT16 16 0...65535 - 0
hibék)

58.21 |Raw CW LSW Pb 16 0x0000...0xFFFF - 0x0000
(Nyers CW LSW)

58.22 |Raw CW MSW Pb 16 0x0000...0xFFFF - 0x0000
(Nyers CW MSW)

58.23 |Raw SW LSW Pb 16 0x0000...0xFFFF - 0x0000
8Nyers SW LSW)

58.24 | Raw SW MSW Pb 16 0x0000...0xFFFF - 0x0000
(Nyers MSW)

58.25 |Raw Ref 1 LSW Pb 16 0x0000...0xFFFF - 0x0000
(Nyers Ref1 LSW)

58.26 | Raw Ref 1 MSW Pb 16 0x0000...0xFFFF - 0x0000
(Nyers Ref 1 MSW)

58.27 |Raw Ref 2 LSW Pb 16 0x0000...0xFFFF - 0x0000
(Nyers Ref 2 LSW)

58.28 | Raw Ref 2 MSW Pb 16 0x0000...0xFFFF - 0x0000
(Nyers Ref 2 MSW)

58.30 | Transmit delay UINT16 16 0...65535 ms 0
(Tovabbitasi
késleltetés)

58.31 | Ret app errors UINT16 16 0...1 - Yes
(Hiva ap.
visszatérés)

58.32 | Word order (Sz6 UINT32 32 0...1 - LSW MSW
sorrend)

58.35 | Data I/O 1 (Adat I/O | UINT16 16 0...9999 - 0
1)

58.36 | Data I/O 2 (Adat I/O | UINT16 16 0...9999 - 0
2)

58.58 | Data I/O 24 (Adat I/| UINT16 16 0...9999 - 0
024)

64 Load analyzer (Terhelés analizator)

64.01 | PVL signal (PVL Erték 32 - - Power inu
Jjel) pointer

64.02 | PVL filt time (PVL REAL 16 0...120 s 2.00s
szlirési id6) (VALOS)

64.03 | Reset loggers Bitpointer 32 - - C.FALSE (KON-
(Naplok STANS HAMIS)
visszaéllitasa)

64.04 | AL signal (AL jel) Erték 32 - - Power motor

pointer

64.05 | AL signal base (AL REAL 32 0...32768 - 100.00
alap jel) (VALOS)

64.06 | PVL peak value1 REAL 32 -32768...32768 - -

(PVL csucsérték1) | (VALOS)
64.07 | Date of peak UINT32 32 01.01.80... d -

(Csucs datuma)
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No. Név Tipus hossz Tartomany Egység (Gyéri makré)

64.08 | Time of peak UINT32 32 00:00:00...23:59:59 s -
(Csucs ideje)

64.09 | Current at peak REAL 32 -32768...32768 A -
(Aram a csticson) (VALOS)

64.10 | Dc volt at peak (DC REAL 32 0...2000 \% -
fesziiltség a (VALOS)
csticson)

64.11 | Speed at peak REAL 32 -32768...32768 rpom -
(Fordulatszam a (VALOS)
csucson)

64.12 | Date of reset UINT32 32 01.01.80... d -
(Visszallitas
datuma)

64.13 | Time of reset UINT32 32 00:00:00...23:59:59 s -
(Visszaaéllitas ideje)

64.14 |AL10to 10% (Al10 REAL 16 0...100 % -
és 10% ko6zott) (VALOS)

64.15 |AL1 10 to 20% (Al1 REAL 16 0...100 % -
10 és 20% kézétt) (VALOS)

64.16 |AL1 20 to 30% (Al1 REAL 16 0...100 % -
20 és 30% ko6z6tt) (VALOS)

64.17 |AL1 30 to 40% (Al1 REAL 16 0...100 % -
13 és 40% kozétt) (VALOS)

64.18 |AL1 40 to 50% (Al1 REAL 16 0...100 % -
40 és 50% koézétt) (VALOS)

64.19 |AL1 50 to 60% (Al1 REAL 16 0...100 % -
50 és 60% ko6z6tt) (VALOS)

64.20 |AL1 60 to 70% (Al1 REAL 16 0...100 % -
60 és 70% ko6z6tt) (VALOS)

64.21 |AL1 70 to 80% (Al1 REAL 16 0...100 % -
70 és 80% koézétt) (VALOS)

64.22 | AL1 80 to 90% (Al1 REAL 16 0...100 % -
80 és 90% ko6z6tt) (VALOS)

64.23 |AL1 over 90% (Al1 REAL 16 0...100 % -
90% felett) (VALOS)

64.24 |AL20to 10% (Al2 0 REAL 16 0...100 % -
és 10% ko6z6tt) (VALOS)

64.25 |AL2 10 to 20% (Al2 REAL 16 0...100 % -
10 és 20% kozétt) (VALOS)

64.26 |AL2 20 to 30% (Al2 REAL 16 0...100 % -
20 és 30% ko6z6tt) (VALOS)

64.27 |AL2 30 to 40% (Al2 REAL 16 0...100 % -
30 és 40% ko6z6tt) (VALOS)

64.28 |AL2 40 to 50% (Al2 REAL 16 0...100 % -
40 és 50% kozétt) (VALOS)

64.29 |AL2 50 to 60% (Al2 REAL 16 0...100 % -
50 és 60% ko6z6tt) (VALOS)

64.30 |AL2 60 to 70% (Al2 REAL 16 0...100 % -
60 és 70% ko6z6tt) (VALOS)
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64.31 |AL2 70 to 80% (Al2 REAL 16 0...100 % -
70 és 80% ko6zétt) (VALOS)
64.32 |AL2 80 to 90% (Al2 REAL 16 0...100 % -
80 és 90% kozott) (VALOS)
64.33 |AL2 over 90% (Al2 REAL 16 0...100 % -
90% felett) (VALOS)

74 Appl programming (Alkalmazds programozas)

74.01 | SpeedRef ramp in Erték 32 - - P.03.03
(Ford.sz.ref. rampa pointer
be)
74.02 | SpeedRef nctrl Erték 32 - - P.03.05
(Ford.sz.ref nszab) pointer
74.03 | Speed fbk nctrl Erték 32 - - P.01.01
(Ford.sz.visszacs. pointer
nszab)
74.04 | Speed err nctrl Erték 32 - - P.03.07
(Ford.sz.hiba pointer
nszab)
74.05 | Acc comp src (Felf. Erték 32 - - P.03.08
komp. forras) pointer
74.06 | Tref speed src Erték 32 - - P.03.09
(Nyom.ref. ford.sz. pointer
forr)
74.07 | Tref torq Erték 32 - - P.03.12
src(Nyom.ref. pointer
nyom. forr)
74.09 |D2D cw used Erték 32 - - P.02.30
(Hasznalt D2D pointer
Vez.sz6)
74.10 | PID fbk src (PID Erték 32 - - P.04.03
visszacs. forr) pointer
90 Enc module sel (Enkéder modul kivélasztas)
90.01 | Encoder 1 sel enum 16 T - None
(Enkoder 1 kiv) (kivalaszta
si lista)
90.02 | Encoder 2 sel enum 16 T - None
(Enkéder 2 (kivalaszta
kivalasztas) si lista)
90.04 | TTL echo sel (TTL enum 16 .5 - Disabled
echo kiv) (kivalaszta
si lista)
90.05 | Enc cable fault enum 16 .2 - Fault
(Enkoder kabel (kivalaszta
hiba) si lista)
90.10 | Enc par refresh enum 16 A - Done
(Enkoder par. friss) | (kivalaszta
si lista)
91 Absol enc conf (Abszolit enk. beall.)
91.01 | Sine cosine nr (Sin/| UINT32 16 0...65535 - 0

cos szam)
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91.02 | Abs enc interf enum 16 0...5 - None
(Absz. enk. intf) (kivalaszta
si lista)
91.03 | Rev count bits UINT32 16 0...32 - 0
(Ford. szam.bitek)
91.04 | Pos data bits (Poz. | UINT32 16 0...32 - 0
adat bitek)
91.05 | Refmark ena (Ref enum 16 0...1 - False
jel. eng) (kivalaszta
si lista)
91.06 | Abs pos tracking UINT32 16 0...1 - Disabled
(Absz. poz.
kévetés)
91.10 | Hiperface parity enum 16 0...1 - Odd
(Hiperface parités) | (kivalaszta
si lista)
91.11 |Hiperf baudrate enum 16 0...3 - 9600
(Hipert. atviteli seb) | (kivalaszta
si lista)
91.12 | Hiperf node addr UINT32 16 0...255 - 64
(Hiperf csoméponti
cim)
91.20 | SSI clock cycles UINT32 16 2..127 - 2
(SSl ora ciklus)
91.21 | SSI position msb UINT32 16 1...126 - 1
(SSI pozicié msb)
91.22 | SSl revol msb (SSI | UINT32 16 1...126 - 1
ford. msb)
91.23 | SSI data format enum 16 0...1 - binary
(SSI adat (kivalaszta
forméatum) si lista)
91.24 | SSI baud rate (SSI enum 16 0...5 - 100 kbit/s
atviteli sebesség) | (kivalaszta
si lista)
91.25 | SSI mode (SSI/ enum 16 0...1 - Initial pos.
mod) (kivalaszta
si lista)
91.26 | SSI transmit cyc enum 16 0...5 - 100 us
(SSI atviteli cikl) (kivalaszta
si lista)
91.27 | SSI zero phase enum 16 0...3 - 315-45 deg
(SSI nulla fazis) (kivalaszta
si lista)
91.30 | Endat mode (Endat enum 16 0...1 - Initial pos.
mod) (kivalaszta
si lista)
91.31 | Endat max calc enum 16 0...3 - 50 ms
(Endat maximum (kivalaszta
kalk) si lista)

92 Resolver conf (Rezolver beallitdsok)
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92.01 | Resolv polepairs UINT32 16 1...32 - 1
(Rezolver
polusparok)
92.02 | Exc signal ampl UINT32 16 4..12 Vrms 4.0 Vrms
(Gerj. jel ampl)
92.03 | Exc signal freq UINT32 16 1...20 kHz 1 kHz
(Gerj jel frekv)
93 Pulse enc conf (Impulzus enkéder beéllitas)
93.01 |Enc1 pulse nr UINT32 16 0...65535 - 0
(ENk1 impulzus
szam)
93.02 |Enc1 type (Enk1 enum 16 0..1 - Quadrature
tipus) (kivalaszta
si lista)
93.03 | Enc1 sp CalcMode enum 16 0...5 - Auto rising
(Enk1 ford.sz. (kivalaszta
Kalk.Méd) si lista)
93.11 | Enc2 pulse nr UINT32 16 0...65535 - 0
(Enk2 impulzus
szam)
93.12 | Enc2 type (Enk2 enum 16 0..1 - Quadrature
tipus) (kivalaszta
si lista)
93.13 | Enc2 sp CalcMode enum 16 0...5 - Auto rising
(Enk2 fordsz. Kalk. | (kivalaszta
mod) si lista)
94 Ext 10 conf (Kiilsé 10 beallitas)
94.01 | Ext 101 sel (Kiils6 UINT32 16 0...3 - None
101 kiv)
94.02 | Ext 102 sel (Kiils6 UINT32 16 0...3 - None
102 kiv)
95 Hw configuration (HW beallitésok)
95.01 | Ctrl boardSupply enum 16 0...1 - Internal 24V
(Vez.kartya tapl) (kivalaszta
si lista)
95.03 | Temp inu ambient INT32 16 0...55 °C 40°C
(H6m. inv.egys.
kérny)
97 User motor par (Felhaszn&léi motor paraméterek)
97.01 | Use given params enum 16 0...3 - NoUserPars
(Haszn. a megadott | (kivalaszta
paramétereket) si lista)
97.02 | Rs user (Stator ell) | REAL24 32 0...0.5 egység 0.00000 p.u.
97.03 | Rr user (Rotor ell) REAL24 32 0...0.5 egység 0.00000 p.u.
97.04 |Lm user (Fé indukt) | REAL24 32 0...10 egység 0.00000 p.u.
97.05 | SigmalL user (Szért | REAL24 32 0...1 egység 0.00000 p.u.
indukt)
97.06 |Ld user (Hossz. REAL24 32 0...10 egység 0.00000 p.u.

indukt)
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97.07 | Lq user (Kereszt. REAL24 32 0...10 egység 0.00000 p.u.
indukt)
97.08 | Pm flux user REAL24 32 0...2 egység 0.00000 p.u.
(All.flux. felhaszn)
97.09 |Rs user SI (Allérész | REAL24 32 0...100 Ohm 0.00000 Ohm
ell. S)
97.10 |Rr user S| REAL24 32 0...100 Ohm 0.00000 Ohm
(Forg.rész ell. S)
97.11 |Lm user Sl (F6 REAL24 32 0...100000 mH 0.00 mH
indukt. Si)
97.12 | SigL user Sl (Szért | REAL24 32 0...100000 mH 0.00 mH
indukt. Sl)
97.13 |Ld user Sl (Hossz. | REAL24 32 0...100000 mH 0.00 mH
indukt. SI)
97.14 |Lquser Sl (Kereszt. | REAL24 32 0...100000 mH 0.00 mH
indukt. Sl)
97.18 | Signal injection (Jel | UINT32 16 0..4 - Disabled
befecskendezés)
97.20 | PM angle offset REAL 32 0...360 ° 0°
(All.mégn. sz6g (VALOS) (vill.sz6g)
offszet)
99 Start-up data (Inditdsi adatok)
99.01 |Language (Nyelv) enum 16 - - English (Angol)
(kivalaszta
si lista)
99.04 | Motor type (Motor enum 16 0...2 - AM
tipus) (kivalaszta
si lista)
99.05 | Motor ctrl mode enum 16 0...1 - DTC
(Motor szab. méd) | (kivalaszta
si lista)
99.06 | Mot nom current REAL 32 0...6400 A 0.0A
(Motor névl. aram) | (VALOS)
99.07 | Mot nom voltage REAL 32 116 ... 2 x Uy \% 0.0V
(Motor névl. fesz) (VALOS)
99.08 | Mot nom freq REAL 32 5...500 Hz 0.0 Hz
(Motor névl. frekv) (VALOS)
99.09 | Mot nom speed REAL 32 0...30000 rpm 0 rpm
(Motor névieges (VALOS)
fordulatszam)
99.10 | Mot nom power REAL 32 0...10000 kW vagy 0.00 kW
(Mot. névl. (VALOS) hp (LE)
teljesitmény)
99.11 | Mot nom cosfii REAL24 32 0...1 - 0.00
(Mot. névl. cosfi)
99.12 | Mot nom torque INT32 32 0...2147483.647 Nm 0.000 Nm

(Mot. névl.
nyomaték)
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99.13 | IDrun mode (ID enum 16 0...7 - No
azonositasi moéd) (kivalaszta
si lista)
99.16 | Phase inversion UINT32 32 0...1 - No
(Faziscsere)
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Hibakeresés

A fejezet tartalma

A fejezet felsorolja a figyelmeztetéseket és a hibalizeneteket a lehetséges okokkal és
az esetleges megoldasokkal egyditt.

A figyelmeztetés/hiba kéd a hajtas vezérlpanelén, vagy a DriveStudio PC
szoftverben tekintheté meg. A figyelmeztetés vagy a hibalizenet abnormalis hajtas
allapotot hivatott jelezni. A legtébb figyelmeztetés és hiba ok azonosithaté és
megoldhatd ezen fejezet segitségével. Ha nem, kérjik, vegye fel a kapcsolatot a
helyi ABB képviselettel.

A fejezetben a figyelmeztetések és hibalizenetek egy négy szamboal allo kéddal
azonosithatoak. A figyelmeztetést/hibabiizenetet kdveté hexadecimalis kéd
(szbgletes zardjelben) a terepibusz kommunikacié szamara Iényeges informacio.

Biztonsag

FIGYELMEZTETES! Csak szakképzett villamos szakemberek telepithetik

A és tarthatjak karban a hajtast. Olvassa el a megfelelé Hardver Gépkdnyv
elsé oldalain talalhatd Biztonsagi Utasitasokat, mielétt elkezd a hajtdson
dolgozni.

Hogyan allithatéak vissza a hibak és a figyelmeztetések?

Az adott hiba reset-elhetd (visszaallithatd) a vezérlépanelen vagy a PC szoftverben
levé RESET gomb megnyomasaval, vagy a halézati feszliltség egy kis idére torténd
lekapcsolaséaval. Ha a hiba megsziint, a motor ujraindithato.

A hiba a kiils6 forras feldl is visszaallitahatd a 10.10 Fault reset sel (Hiba visszaallitas
kiv) paraméter kivalasztasaval.
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Hiba naplé (Fault History)

Ha hibat érzékel a hajtas, az eltérolddik a hiba napldban, egy id6bélyeggel. A hiba
elézményekben az utolsé 16 hiba informacidit tarolja el a hajtas. A harom legujabb
hiba tarolddik el egy esetleges fesziltség kiesés kezdetekor.

A 08.01 Active fault (Aktiv hiba) és 08.02 Last fault (Utolsé hiba) paraméterek taroljak
el a meggyakoribb hibak kodjait.

A figyelmeztetések a 08.05 Alarm logger1 (Figyelmeztetési napl61)... 08.18 Alarm
word4 (Figyelmeztetési sz64) figyelmeztetéseket leiréd szavakkal monitorozhatéak. A
figyelmeztetésekkel kapcsolatos informaciok elvesznek a tapellatas megsziinésekor,
vagy a hibak visszaallitasakor.



Hibakeresés 367

A hajtas altal generalt figyelmeztet6 lizenetek

Figyelmeztetés

(OxFF7A)
Programozhaté hiba:
30.07 Sto diagnostic
(Sto diagnosztika)

Kod (terepibusz kéd) Ok Teenddk
2000 |BRAKE START Mechanikus fék Ellenérizze a fék nyitasi nyomatékot a

TORQUE figyelmeztetés. A 42.08 paraméterrel.

(0x7185) figyelmeztetés aktivalddik, ha | Ellenérizze a hajtas nyomaték és aram

Programozhato hiba: | @ szlikséges motor indit6 korlatait. Tekintse meg a 20 Limits

42.12 Brake fault func | nyomatek (42.08 Brake open | (Korlatok)20 Limits (Korlatok)

(Fék hiba funkcio) torq (Fék nyitasi nyomaték)) paramétercsoportot.

42.12 Brake fault func | Nincs elérve.

(Fék hiba funkcio)

2001 | BRAKE NOT Mechanikai fék vezérlés Ellenérizze a mechanikai fék

CLOSED figyelmeztetés. A csatlakozasat.

(0x7186) figyelmeztetés aktivalodik, ha | Ellenérizze a mechanikai fék beallitasait

Programozhaté hiba: | Pl- @ fék visszajelzés nem a 42 Mech brake ctrl (Motor fék vezérlés)

42.12 Brake fault func | €9yezik meg a varttal a fek paramétercsoportban.

(Fék hiba funkcic) zarasa alatt. Ahhoz, hogy meghatarozhassa, hogy a
probléma a jellel vagy a fékkel van,
ellenérizze, hogy a fék nyitva van-e, vagy
zart.

2002 | BRAKE NOT OPEN Mechanikai fék vezérlés Ellenérizze a mechanikai fék

(0x7187) figyelmeztetés. A csatlakozasat.

Programozhat hiba: | figyelmeztetés aktivalodik, ha | Ellenérizze a mechanikai fék beallitasait

42.12 Brake fault func | Pl- a fék visszajelzés nem a 42 Mech brake ctrl (Motor fék

(Fék hiba funkci) egyezik meg a varttal a fék vezérlés)42 Mech brake ctrl (Motor fék

nyitasa alatt. vezérlés) paramétercsoportban.
Ahhoz, hogy meghatarozhassa, hogy a
probléma a jellel vagy a fékkel van,
ellendrizze, hogy a fék nyitva van-e, vagy
zart.
2003 | SAFE TORQUE OFF | A Safe Torque Off funkcio Ellenérizze a biztonsagi aramkorok

aktiv, ha a XSTO-hoz
csatlakoztatott biztonsagi
aramkori jel(ek) nem
érzékelhetbek.

bekotését. Tovabbi informacioért tekintse
meg a megfelelé Hardver gépkdnyvet és
a 30.07 paraméter leirasat a 230.
oldalon. Tekintse meg az Alkalmazasi
utmutaté - Safe Torque Off funkcié az
ACSM1, ACS850 és ACQ810
hajtasokkal kapcsolatban
(3AFE68929814 [Angol]) dokumentumot.
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Figyelmeztetés

Kod (terepibusz kod)

Ok

Teendbk

2005 | MOTOR
TEMPERATURE
(0x4310)
Programozhat hiba:
31.01 Mot temp1 prot

(Motor hém1 védelem)

A becsiilt motor hémérséklet (a
termikus motor modellen
alapulva) elérte a 31.03 Mot
temp1 almLim (Motor
hémérséklet1 figyelm. korl)
paraméterben definialt
figyelmeztetés korlatot.

Biztositsa a motor megfeleld hiitését

annak érdekében, hogy a motor

elérhesse a megfelel6 hémérsékletet.

Ellenérizze a kdvetkezbket is:

* névleges motor értékek és terhelés,

« h(t6ventilator, hiité felliletek
tisztasaga, stb.,

« figyelmeztetés korlat,

« a motor termikus modelljének
bedllitasai (31.0931.09...31.1431.14
paraméterek).

A mért motor hémérséklet
elérte a 31.03 Mot temp1
almLim (Motor hémérséklet1
figyelm. korl) paraméterben
definialt figyelmeztetés
korlatot.

Ellenérizze, hogy az érzékel6k szama
megegyezik-e a 31.02 Mot temp1 src
(Motor h6mérséklet1 forras)
paraméterben beallitott értékkel.
Biztositsa a motor megfeleld hiitését
annak érdekbében, hogy a motor
elérhesse a megfelelé h6mérsékletet.
Ellenérizze a kdvetkezbket is:
* névleges motor értékek és terhelés,
< hitéventilator, hité fellletek,
tisztasaga, stb.,
- figyelmeztetés korlat.

2006 | EMERGENCY OFF

(0xF083)

A hajtas az emergency OFF2
parancsot kapta.

A hajtas ujrainditasahoz aktivalja a futas
engedélyezése (run enable) jelet (a
10.11 Run enable (Futas engedélyezés)
paraméterrel kivalasztott forras) és
inditsa el a hajtast.

2007 | RUN ENABLE

(OxFF54)

Nincs aktiv futds engedélyezés
jel.

Ellenérizze a 10.11 Run enable (Futas
engedélyezés) paraméter beallitasait. A
megszakito jele aktiv (pl. a terepibusz
Vezérlészdban) vagy ellendrizze a
kivalasztott forras kabelezését.

2008 | MOTOR ID-RUN

(OxFF84)

A Motor azonositas elinditva.

Ez a figyelmeztetés a normal inditasi
folyamat része. Varjon, amig befejezédik
a folyamat.

Motor azonositas szikséges.

Ez a figyelmeztetés a normal inditasi
folyamat része.

Valassza ki a 99.13 IDrun mode (ID
azonositasi méd) paraméterrel, hogy
milyen ID azonositas legyen elvégezve.
99.13 IDrun mode (ID azonositasi méd).
Inditsa el az azonsitasi rutinokat a Start
gomb megnyomasaval.

2009 | EMERGENCY STOP

(0xF081)

A hajtas a vészstop parancsot
kapta (OFF3).

1. Bizonyosodjon meg arrél, hogy
biztonsagos az Uzemeltetés.

2. Nyomja meg a vészstop gombot a
normal allapothoz térténé
visszatéréshez, vagy ennek
megfeleléen dllitsa be a terepibuszos
vezérlést.

3. Inditsa Ujra a hajtast.
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Kod

Figyelmeztetés
(terepibusz koéd)

Ok

Teendok

2011

BR OVERHEAT
(0x7112)

A fékellenallas hdmérséklete
elérte a 48.07 Br temp
alarmlim (Fék hém figy. korlat)
paraméterben definialt
figyelmeztetési szintet.

Allitsa meg a haijtast. Hagyja lehdilni az
ellenallast.

Ellenérizze az ellendllas tulterhelés
védelmi funkcié beallitasait
(48.01...48.05).

Ellenérizze a figyelmeztetés korlat
bedllitasait a 48.07 Br temp alarmlim
(Fék hém figy. korlat) paraméterben.
Ellenérizze, hogy a fékezési ciklusok
megfelelnek-e a megengedett
korlatoknak.

2012

BC OVERHEAT
(0x7181)

A fékcsopper IGBT
hémérséklete elérte a belsé
figyelmeztetési korlatot.

Hagyja lehini a csoppert.

Ellenérizze, hogy nem ndvekedett-e meg
tulzottan a kornyezeti hémérséklet.
Ellenérizze, hogy meghibasodott-e a
hitéventilator.

Ellenérizze, hogy nincsenek-e akadalyok
a légaramlat utjaban.

Ellendrizze a szekrény méretét és
hiitését.

Ellenérizze az ellenallas tulterhelés
védelmi funkcié beallitasait
(48.01...48.05 paraméterek).
Ellenérizze, hogy a fékezési ciklusok
megfelelnek-e a megengedett
korlatoknak.

Ellendrizze, hogy hajtas halézati
feszlltsége nem tal nagy-e.

2013

DEVICE OVERTEMP
(0x4210)

A mért hajtas hémérséklet
meghaladta a belsé
figyelmeztetési korlatot.

Ellenérizze a kdrnyezeti feltételeket.
Ellendrizze a Iégaramlatot és a ventilator
allapotat.

Ellenérizze a hiitéborda lamellait a
porlerakédasok miatt.

Ellenérizze a motor és a hajtas
teljesitményét egymashoz képest.

2014

INTBOARD
OVERTEMP
(0x7182)

Interfész kartya (a
teljesitményelektronikai
egység és a vezérléegység
k6zo6tt) hémérséklete
meghaladta a belsé
figyelmeztetési korlatot.

Engedje, hogy lehdiljén a hajtas.
Ellenérizze, hogy nem ndvekedett-e meg
tulzottan a kornyezeti hémérséklet.
Ellenérizze, hogy meghibasodott-e a
hitéventilator.

Ellenérizze, hogy nincsenek-e akadalyok
a légaramlat utjaban.

Ellendrizze a szekrény méretét és
hiitését.

2015

BC MOD OVERTEMP
(0x7183)

A bemeneti hid vagy a
fékcsopper hémérséklete
meghaladta a belsé
figyelmeztetési korlatot.

Engedje, hogy lehdiljon a hajtas.
Ellenérizze, hogy nem novekedett-e meg
tulzottan a kérnyezeti hémérséklet.
Ellenérizze, hogy meghibasodott-e a
hitéventilator.

Ellenérizze, hogy nincsenek-e akadalyok
a légaramlat Gtjaban.

Ellenérizze a szekrény méretét és
hiitését.
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. Figyelmeztetés o

K6d | (tarepibusz kéd) Ok Teenddk

2017 | FIELDBUS COMM A hajtas és a terepibusz Ellenérizze a terepibusz kommunikacio
(0x7510) adapter modul vagy a PLC és | allapotat. Informaciéért tekintse meg az
Programozhatd hiba: | @ terepibusz adapter modul adott terepibusz adapter modul
50.02 Comm loss func | k6z6tti ciklikus komunikéacié Felhasznaloi kézikényvét.

(Komm. hiba funkcio) | elveszett. Ellendrizze az 50 Fieldbus
(Terepibusz)50 Fieldbus (Terepibusz)
paramétercsoport beallitasait.
Ellenérizze a kabel csatlakozasokat.
Ellenérizze, hogy a master hajtas képes-
e a kommunikaciéra.

2018 | LOCAL CTRL LOSS Az aktiv vezérlési helyként Ellenérizze a PC szoftver és a panel
(0x5300) kivalasztott vezéri6panellel csatlakozasat.

Programozhato hiba: | vagy a PC szoftverrel Ellenérizze a vezérlépanel csatlakozot.

30.03 Local ctrl loss megsz(int a kapcsolat. Cserélje ki a vezérlépanelt az alaplapon.

(Helyi vezérlés hiba)

2019 | Al SUPERVISION Az analég bemenet elérte a Ellenérizze az analég bemeneti
(0x8110) 13.33 Al superv cw (Al forrasokat és a csatlakozasokat.
Programozhaté hiba: | feligyeleti Vezéribszo) Ellendrizze az analég bemenet minimalis
13.32 Al superv func | Paraméterben beallitott és maximalis korlat beallitasait.

(Al feliigyeleti funkcio) | Korlatokat.

2020 | FB PAR CONF A hajtds nem rendelkezik a Ellenérizze a PLC programot.

(0x6320) PLC altal kért funkcioval, vagy | Ellenérizze az 50 Fieldbus

az adott funkci6 nincs (Terepibusz)50 Fieldbus (Terepibusz)
aktivalva. paramétercsoport beallitasait.

2021 | NO MOTOR DATA A 99. paramétercsoport Ellenérizze, hogy a 99. paramétercsoport
(0x6381) paraméterei nem lettek Osszes sziikséges paramétere be lett-e

beallitva. allitva.
Megjegyzés: normalis jelenség, hogy ez
a figyelmeztetés megjelenik az inditas
alatt, amig a motor adatok nincsenek
beallitva.

2022 | ENCODER1 Az 1. enkéder paraméterrel Ellenérizze az 1. vagy a 2. bévitéhelyre
FAILURE (0x7301) aktivalva lett, de nem talalhaté | (09.20 Option slot1 (1. Opcios

az enkoder interfész (FEN-xx). | bévitéhely) 1 09.21 Option slot2 (2.
Opcios bévitéhely)) telepitett, aktualis
enkdder interfész 1 (FEN-xx) vonatkozé
90.01 Encoder 1 sel (Enkéder 1 kiv)
paraméter beallitasait.

Megjegyzés: az Uj bedllitds csak akkor
lesz aktiv, ha a 90.70 Enc par refresh
(Enkdder par. friss) paraméter aktivalva
lett, vagy ha a JCU vezérléegység Ujra
lett inditva.
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Kod

Figyelmeztetés
(terepibusz koéd)

Ok

Teendok

2023

ENCODER 2
FAILURE (0x7381)

A 2. enkdder paraméterrel
aktivalva lett, de nem talalhato
az enkoder interfész (FEN-xx).

Ellendrizze az 1. vagy a 2. bdvitéhelyre
(09.20 Option slot1 (1. Opciés
bévitéhely) | 09.21 Option slot2 (2.
Opciés bévitbhely)) telepitett, aktualis
enkadder interfész 1 (FEN-xx) vonatkozo
90.01Encoder 1 sel (Enkéder 1 kiv)
90.02 Encoder 2 sel (Enkéder 2
kivalasztas) paraméter bedllitasait.
Megjegyzés: az Uj bedllitds csak akkor
lesz aktiv, ha a 90.70 Enc par refresh
(Enkoder par. friss)90.10Enc par refresh
(Enkdder par. friss) paraméter aktivalva
lett, vagy ha a JCU vezérl6egység ujra
lett inditva.

2027

FEN TEMP MEAS
FAILURE
(0x7385)

Hiba a h6mérséklet mérés
soran, ha a hémérséklet
érzékel6 (KTY vagy PTC) a
FEN-xx modulhoz
csatlakoztatva hasznalatos.

Ellenérizze, hogy a 31.02 Mot temp1 src
(Motor h6mérséklet1 forras) | 31.06 Mot
temp2 src (Motor h6mérséklet2 forras)
paraméterek beallitasai megfelelnek-e az
aktudlis enkdder interfész telepitésnek
(09.20 Option slot1 (1. Opcioés
bévitéhely) | 09.21 Option slot2 (2.
Opciés bévitshely)):

Ha egy FEN-xx modul hasznalatos,
akkor:

-a 31.02 Mot temp1 src (Motor
hémérséklet1 forras) | 31.06 Mot temp2
src (Motor h6mérséklet2 forras)
paramétert vagy a KTY 1st FEN vagy
PTC 1st FEN értékekre kell allitani. A
FEN-xx modul az 1. vagy a 2.
bdvithelybe is illeszthetd.

Ha két FEN-xx modul hasznalatos,
akkor:

- ha a 31.02 Mot temp1 src (Motor
hémérséklet1 forras) | 31.06 Mot temp2
src (Motor hémérséklet2 forras)
paraméter a KTY 1st FEN vagy PTC 1st
FEN értékre lett beallitva, az 1.
bévitéhelyre telepitett enkdder van
hasznalatban.

- ha a 31.02 Mot temp1 src (Motor
hémérséklet1 forras) | 31.06 Mot temp2
src (Motor hémérséklet2 forras) a KTY
2nd FEN vagy PTC 2nd FEN értékre lett
bedliltva, a 2. bdvitéhelyre telepitett
enkoder van hasznélatban.

Hiba a h6mérséklet mérés
soran, a KTY érzékelé enkoder
interfész FEN-01-be
csatlakoztatva hasznalatos.

A FEN-01 nem tamogatja a h6mérséklet
mérést a KTY érzékel6vel. Hasznaljon
PTC értékel6t, vagy masik enkéder
interfész modult.
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Figyelmeztetés

Kod (terepibusz kod)

Ok

Teendbk

2030 | RESOLVER
AUTOTUNE ERR

(0x7388)

A rezolver finomhangolasi
rutinok, amelyek
automatikusan elindulnak, ha a
rezolver kimenet els6ként
aktivalédik, sikertelentl
hajtédnak végre.

Ellenérizze a rezolver és a rezolver
interfész modult (FENI-21) 6sszek6té
kabelét, illetve a jelkabelek
csatlakoztatasanak megfelel6 sorrendjét,
a kabelek mindkét oldalan.

Ellendrizze a rezolver paraméter
beallitasokat.

A rezolver paramétereiért és a kapcs6do
informaciokeért tekintse meg a 92
Resolver conf (Rezolver beallitasok)
paramétercsoportot.

Megjegyzés: a rezolver automatikus
finomhangolasi rutinokat mindig el
kellene végezni, ha a rezolver
kabelcsatlakozasa moédosult. A rutinok
finomhangolasa a 92.02 Exc signal ampl
(Gerj. jel ampl) vagy 92.03 Exc signal
freq (Gerj.jel frekv) paraméterek
beallitasaival aktivalhatd, majd a 90.70
Enc par refresh (Enkdder par. friss)
paraméter Configure értékre allitasaval.

2031 | ENCODER 1 CABLE

(0x7389)

Enkéder 1 kabel hiba
érzékelve.

Ellenérizze a FEN-xx és az 1. enkdder
kozti kabelt. A kabelezésen torténd
modositas utan konfiguralja ujra az
interfészt ki/bekapcsolassal, vagy a
90.10 Enc par refresh (Enkéder par. friss)
paraméter aktivalasaval.

2032 | ENCODER 2 CABLE

(0x738A)

Enkdder 2 kabel hiba
érzékelve.

Ellenérizze a FEN-xx és a 2. enkdder
kozti kabelt. A kabelezésen torténd
maodositas utan konfiguralja Gjra az
interfészt ki/bekapcsolassal, vagy a
90.10 Enc par refresh (Enkdder par. friss)
paraméter aktivalasaval.

2033 | D2D
COMMUNICATION
(0x7520)
Programozhato hiba:
57.02 Comm loss func

(Komm. hiba funkcié)

A master hajtasndl: a hajtas
nem valaszolt, egy aktiv
followerrel, 6t, sorozatos
lekérdezési cikluson keresztiil.

Ellenérizze, hogy minden hajtas
lekérdezhet6 allapotban van-e (57.04
Follower mask 1 (Follower maszk1) és
57.05 Follower mask 2 (Follower
maszk2) paraméterek), a drive-to-drive
kapcsolaton keresztil lathatéak-e,
megfeleléen lettek-e csatlakozhatva a
csatlakozohoz, és helyes csomoponti
cimmel rendelkeznek-e.

Ellenérizze a drive-to-drive csatlakozas
bekotéseit.

A follower hajtasnal: a hajtas
felé nem érkezett Uj referencia
1 és/vagy2, 6t, sorozatos
lekérdezési cikluson keresztil.

Ellenérizze az 57.06 Ref 1 src (Ref 1
forras) és 57.07 Ref 2 src (Ref 2 forras)
paraméterek beallitasait a master
hajtason.

Ellenérizze a drive-to-drive csatlakozas
bekotéseit.

2034 | D2D BUFFER
OVERLOAD

(0x7520)
Programozhat6 hiba:
57.02 Comm loss func

(Komm. hiba funkcid)

A drive-to-drive referenciak
atvitele sikertelen az tzenet
buffer tllcsordulas miatt.

Ellenérizze a drive-to-drive csatlakozas
bekotéseit és paramétereit. Ha a hiba
tovabbra is fennall, Iépjen kapcsolatban
az ABB-s kapcsolattartéjaval.
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Figyelmeztetés

Kod (terepibusz kod) Ok Teenddk

2035 |PS COMM Kommunikacids hibak Ellenérizze a JCU vezérl6egység és a
(0x5480) érzékelhetéek a JCU tapegység kozotti bekotéseket.

vezérlbegység és a tapegység
kozott.

2036 | RESTORE A biztonsagi mentésben Ismételje meg a visszaallitasi folyamatot.
(0x6300) szereplé paraméterek Hasznaljon masik biztonsagi mentést a

visszadllitasa sikertelen. visszadllitashoz.
Ha a hiba tovabbra is fennall, Iépjen
kapcsolatban az ABB-s
kapcsolattartojaval.

2037 | CUR MEAS Az drammeérési kalibralas a Informativ figyelmeztetés.
CALIBRATION kovetkezd Gjrainditasnal 1ép
(0x2280) érvénybe.

2038 | AUTOPHASING Az automatikus Informativ figyelmeztetés.

(0x3187) fazisszabalyozas a kévetkezd
Ujrainditasnal 1ép érvénybe.

2039 | EARTH FAULT A hajtas asszimetriat fedezett | Ellenérizze, hogy nincsenek-e fazisjavitd
(0x2330) fel, tipikusan a motorban vagy | berendezések, vagy tulfesziiltség
Programozhaté hiba: | @ motorkabelben fellépé levezet6k a motorkabelen.

30.05 Earth fault foldzarlat miatt. Ellenérizze a motort és a motorkabelt

(Féldzérlat) foldzarlat miatt, a motor és a motorkabel
szigetelési ellenallasanak mérésével.
Ha nem érzékelhet6 foldzarlat, akkor
tovabbi részletekért tajékozddjon a helyi
ABB szerviz képviseletnél.

2040 | AUTORESET A hiba automatikusan Informativ figyelmeztetés. Tekintse meg
(0x6080) visszaallitodik. a 32 Automatic reset (Automatikus

visszaallitas) paramétercsoportot.

2041 | MOTOR NOM VALUE | A motor konfiguralasi Ellenérizze a motor konfiguracios
(0x6383) beallitasok nem lettek paramétereit a 99. paramétercsoportban.

megfeleléen bedllitva.
A hajtds nem megfeleléen lett | Ellendrizze, hogy a hajtas megfeleléen
kivalasztva/méretezve. lett-e méretezve a motorhoz képest.

2042 | D2D CONFIG A drive-to-drive 6sszekéttetés | Ellendrizze a 57 D2D communication
(0x7583) beallitasainak parameterei (57. | (D2D kommunikéacié) csoportban levd

paramétercsoport) paraméterek beallitasait.
oOsszeférhetetlenek.

2043 | STALL A motor alléhelyzeti Ellenérizze a motor terhelést és a hajtas
(0x7121) tartomanyban Gizemel, mert pl. | névleges adatait.

Programozhato hiba: | tdlzott motorterhelés lépett fel, | Ellenérizze a hibafunkié paramétereket.
30.09 Stall function vagy nem elegendd a
(Allés funkcio) motorteljesitmény.

2044 |LCURVE Az als6 vagy a fels6 terhelés Ellenérizze a 34 User load curve
(0x2312) korlatok at lettek Iépve. (Felhasznaloi terhelési gérbe)
Programozhaté hiba: csoportban levé paraméterek bedllitasait.
34.01 Overload func
(Tulterhelési funkcio)

/ 34.02 Underload func
(Alulterhelési funkcid)

2045 | LCURVE PAR A terlhelési gorbe nem Ellenérizze a 34 User load curve

(0x6320) megfeleléen, vagy nem (Felhasznaldi terhelési gbrbe)

kévetkezetesen lett
meghatarozva.

csoportban levé paraméterek beallitasait.
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Kéd (tegrepibusz kod) Ok Teenddk

2046 | FLUX REF PAR A U/f (feszlltség/frekvencia) Ellenérizze a 38 Flux ref (Fluxus
(0x6320) fuggvény inkorrekt vagy nem referencia) csoportban levé paraméterek

kévetkezetes modon lett beallitasait.
meghatarozva.

2047 | SPEED FEEDBACK Nincs fordulatszam Ellenérizze a 19 Speed calculation
(0x8480) visszacsatolas. (Fordulatszam szamitas) csoportban

levé paraméterek beallitasait.
Ellenérizze az enkdder bekotését.
Tovabbi informacidért tekintse meg a
0039 hiba leirasat.

2048 | OPTION COMM A hajtas az opciés modul Ellenérizze, hogy az opciés modulok
LOSS (FEN-xx és/vagy FIO-xx) megfeleléen csatlakoztatva lettek-e az 1.
(0x7000) kozo6tti kommunikacio és (vagy) 2. bévitéhelyre.

megsz(int. Az opciés modulok, vagy az 1/2
bévitéhely csatlakozoéi nem sériltek-e
meg. Annak meghatarozasa, hogy a
modul, vagy a csatlakozé sérilt-e meg:
Tesztelje mindkét modult, egyesével az
1. és 2. bévitéhelybe torténd illesztéssel.

2049 | MOTOR TEMP2 A becsiilt motor hémérséklet (a | Ellendrizze a motor névleges értékeit és
(0x4313) termikus motor modellen a terhelést.

Programozhato hiba: | alapulva) elérte a 31.07 Mot Hagyja a motort lehilni. Biztositsa a
31.05 Mot temp?2 prot | temp2 almLim (Motor megfelel motor hiitést: Ellenérizze a
(Motor hémérséklet2 | homérseklet2 figyelm.kori) hiitéventilatort, a hiitd feliiletek
védelem) paraméterbe‘n def|Q|éIt tisztasagat, stb.
figyelmeztetés korlatot. Ellendrizze a figyelmeztetési korlat
értékét.
Ellenérizze a motor termikus modelljének
beallitasait (37.09...31.14 paraméterek).
A mért motor hémérséklet Ellenérizze, hogy az érzékel6k szama
meghaladta a 31.07 Mot temp2 | megegyezik-e a 31.06 Mot temp2 src
almLim (Motor hémérséklet2 (Motor h6mérséklet2 forras)
figyelm.korl). paraméterrel paraméterben beallitott értékkel.
beallitott figyelmeztetési Ellenérizze a motor névleges értékeit és
korlatot. a terhelést.
Hagyja a motort leh(ilni. Biztositsa a
megfelelé motor hiitést: ellenérizze a
hitéventilatort, a hiit6 fellletek
tisztasagat, stb.
Ellenérizze a figyelmeztetési korlat
értékét.

2050 |IGBTOLALARM Tulzott IGBT tokhémérséklet. | Ellenérizze a motor kabelt.

(0x5482) Ez a figyelmeztetés megvédi
az IGBT(k)-et, és a
motorkabelben fellép6 révidzar
aktivalja.

2051 | IGBTTEMPALARM A hajtas IGBT-jeinek Ellendrizze a kdrnyezeti feltételeket.
(0x4210) hdémeérséklete tul magas. Ellenérizze a légaramlatot és a ventilator

allapotat.

Ellenérizze a hitéborda lamellait a
porlerakédasok miatt.

Ellenérizze a motor és a hajtas
teljesitményét egymashoz képest.
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Kéd (terepibusz kod) Ok Teenddk
2052 | COOLING A hajtds modul hémérséklete | Ellendrizze a kdrnyezeti hémérsékletet.
(0x4290) tul magas. Ha meghaladja a 40 °C (104 °F) értéket,
akkor bizonyosodjon meg arrél, hogy a
terhel& aram nem haladja meg a hajtas
leértékelt terhelési kapacitasat. Tekintse
meg a vonatkozé Hardver gépkényvet.
Ellenérizze a 95.03 Temp inu ambient
(H6m. inv.egys. kérny) paraméter
értékét.
Ellenérizze a légaramlatot és a ventilator
allapotat.
Ellenérizze a szekrény beljesét és a
hitéborda lamellékat a porlerak6dasok
miatt. Tisztitsa ki, amikor csak
lehetséges.
2053 | MENU CHG A paraméter lista futtatasa Adja meg a jelszavat a 16.03 Pass code
PASSWORD REQ jelszavat igényel. (Jelsz6) paraméterben.
(0x6F81)
2054 | MENU CHANGED Egy kilénb6z6 paraméter lista | Informativ figyelmeztetés.
(0x6F82) toltédik be.
2055 | DEVICE CLEAN Karbantartasi szamlalé Tekintse meg a 44 Maintenance
(0x5080) figyelmeztetés. (Karbantartas) paramétercsoportot.
2056 | COOLING FAN Karbantartasi szamlalo Tekintse meg a 44 Maintenance
(0x5081) figyelmeztetés. (Karbantartas) paramétercsoportot.
2057 | ADD COOLING Karbantartasi szamlalé Tekintse meg a 44 Maintenance
(0x5082) figyelmeztetés. (Karbantartas) paramétercsoportot.
2058 | CABINET FAN Karbantartasi szamlalé Tekintse meg a 44 Maintenance
(0x5083) figyelmeztetés. (Karbantartas) paramétercsoportot.
2059 | DC CAPACITOR Karbantartasi szamlalé Tekintse meg a 44 Maintenance
(0x5084) figyelmeztetés. (Karbantartas) paramétercsoportot.
2060 | MOTOR BEARING Karbantartasi szamlalo Tekintse meg a 44 Maintenance
(0x738C) figyelmeztetés. (Karbantartas) paramétercsoportot.
2061 | MAIN CONTACTOR Karbantartasi szamlalé Tekintse meg a 44 Maintenance
(0x548D) figyelmeztetés. (Karbantartas) paramétercsoportot.
2062 | RELAY OUTPUT SW | Karbantartasi szamlalé Tekintse meg a 44 Maintenance
(0x548E) figyelmeztetés. (Karbantartas) paramétercsoportot.
2063 | MOTOR START Karbantartasi szamlalé Tekintse meg a 44 Maintenance
COUNT figyelmeztetés. (Karbantartas) paramétercsoportot.
(0x6180)
2064 |POWER UP COUNT | Karbantartasi szamlalé Tekintse meg a 44 Maintenance
(0x6181) figyelmeztetés. (Karbantartas) paramétercsoportot.
2065 |DC CHARGE COUNT | Karbantartasi szamlalo Tekintse meg a 44 Maintenance
(0x6182) figyelmeztetés. (Karbantartas) paramétercsoportot.
2066 | ONTIME1 ALARM Karbantartasi szamlalé Tekintse meg a 44 Maintenance
(0x5280) figyelmeztetés. (Karbantartas) paramétercsoportot.
2067 | ONTIME2 ALARM Karbantartasi szamlalo Tekintse meg a 44 Maintenance
(0x5281) figyelmeztetés. (Karbantartas) paramétercsoportot.
2068 | EDGE1 ALARM Karbantartasi szamlalé Tekintse meg a 44 Maintenance

(0x5282)

figyelmeztetés.

(Karbantartas) paramétercsoportot.
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2069 | EDGE2 ALARM Karbantartasi szamlalo Tekintse meg a 44 Maintenance
(0x5283) figyelmeztetés. (Karbantartas)44 Maintenance

(Karbantartas) paramétercsoportot.

2070 | VALUE1 ALARM Karbantartasi szamlalé Tekintse meg a 44 Maintenance

(0x5284) figyelmeztetés. (Karbantartas)44 Maintenance
(Karbantartas) paramétercsoportot.

2071 | VALUE2 ALARM Karbantartasi szamlalé Tekintse meg a 44 Maintenance

(0x5285) figyelmeztetés. (Karbantartas)44 Maintenance
(Karbantartas) paramétercsoportot.

2072 | DC NOT CHARGED | A kdzbens6 DC kori fesziiltség | Varakozas a DC feszliltség
(0x3250) értéke még nem érte el az novekedésére.

lizemelési szintet.

2073 | SPEED CTRL TUNE | A fordulatszam szabalyozo Tekintse meg a 23.20P/ tune mode (P
FAIL automatikus finomhangolasi finomhangolasi méd) paramétert.
(0x8481) rutin nem fejez6doétt be

sikeresen.

2074 | START INTERLOCK | Nincs aktiv Inditas reteszelés | Ellenérizze, hogy az aramkér a DIIL
(0xF082) jel. bemenetre csatlakozik-e.

2076 | TEMP MEAS Probléma adédott a hajtas Ellendrizze a 01.32, 01.33 és 01.34
FAILURE belsé hémérsékletmérésével. | jeleket, hogy megtalalhassa, hogy harom
(0x4211) kimeneti fazis melyik hémérséklet

érzékeldje valt mikddésképtelenné.
Ha a hiba tovabbra is fennall, Iépjen
kapcsolatba az ABB-s
kapcsolattartéjaval.

2077 | EFB COMM LOSS Abeépitettterepibuszinterfész | Ellendrizze:

(0x060E) hasznalatos, de « azt a paraméter kddot, amelyik
kommunikacios hiba Iépett fel engedélyeziftiltja az EFB
a hajtas és a master allomas kommunikaciét (58.01 Protocol ena
kozott. sel (Protokoll enged. kiv)),
« az EFB csatlakozast az XD2D
terinalon, a JCU vezérl6egységen,
« aterepibusz adapter modul
kommunikacids allapotat,
* a kommunikacio felligyeleti funkcidk
beallitasait (58.09 Comm loss action
(Komm. hiba miivelet) paraméter).

2078 | TEMP DIFFERENCE | Nagy hémérsékletkiilonbség Ellenérizze a megfeleld hiités meglétét
(0x4212) észlelhetd az IGBT-k és a ventilatort.

kilénbdz6 fazisai kdzott.

2079 | ENC 1 PULSE Az Enkdder 1 tul nagy bejové | Ellendrizze az enkéder beallitasokat. A
FREQUENCY adataramlast észlelt (impulzus | kabelezésen torténé mddositas utan,
(0x738E) frekvencia). konfiguralja Ujra az interfészta 90.10 Enc

par refresh (Enkdder par. friss)
paraméter aktivalasaval.

2080 | ENC 2 PULSE Az Enkdder 2 tul nagy bejové | Ellendrizze az enkdder beallitasokat. A
FREQUENCY adataramlast észlelt (impulzus | kabelezésen torténé mddositas utan,
(0x738F) frekvencia). konfiguralja Ujra az interfészt a 90.70 Enc

par refresh (Enkéder par. friss)
paraméter aktivalasaval.
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2081

AO CALIBRATION
(0x7380)

Az analog kimenet kalibralas
sikertelen.

Ellenérizze, hogy a kalibralandé analdg
kimenet a megfelel6 analég bemenetbe
lett-e bekotve (AO1 az Al1-be, AO2 az
Al2-be). Tekintse meg a 15.30 AO
calibration (AO kalibralas) paraméter
leirasat.

Ellenérizze, hogy az analég bemenet
aramértékre lett-e allitva az
vezérlbegységen talalhat6 jumper
segitségével. Tekintse meg a vonatkozé
hajtas Hardver gépkdnyvét a
beallitasokkal kapcsolatban.
Ellenérizze az analég kimenet és
bemenet miikddését.

2082

BR DATA
(0x7113)

A fékcsopper rosszul lett
felkonfiguralva.

Ellenérizze a fékcsopper bedllitasokat a
48 Brake Chopper (Fékcsopper)
paramécsercsoportban.

2400

SOLUTION ALARM
(0x6F80)

Az egyedi alkalmazas program
altal generalt figyelmeztetés.

Ellenérizze az egyedi alkalmazas
programot.
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A hajtas altal generalt hibaiuzenetek

Koéd | Hiba Ok Teendék
(terepibusz kéd)
0001 | OVERCURRENT A kimeneti aramérték Ellenérizze a motor terhelését.
(0x2310) meghaladta a bels6 hiba Ellendrizze, a felfutasi idéket a 22 Speed
korlatot. ref ramp (Fordulatszém referencia
rampa) paramétercsoportban.
Ellenérizze a motort és a motorkabelt
(beleértve a fazissorrendet és a delta/
csillag bekotést).
Ellenérizze, hogy az inditasi adatok a 99.
paramétercsoportban megfelel6en lettek-
e beallitva.
Ellenérizze, hogy nincsenek-e fazisjavitd
berendezések, vagy tulfesziltség
levezet6k a motorkabelen.
Ellenérizze az enkdder kabelt (a
fazissorrendet is).
0002 | DC OVERVOLTAGE | Tulzott kdzbensd DC kori Ellenérizze, hogy a tulfesziltség
(0x3210) feszlltség. szabalyzo be van-e kapcsolva (47.01
Overvolt ctrl (Tulfesz szab) paraméter).
A betap fesziiltség megegyezik-e a
hajtas névleges fesziiltségével.
Ellenérizze a halézatot statikus vagy
tranziens tulfesziltségek miatt.
Ellenérizze a fékcsoppert és a
fékellenallast (amennyiben van).
Ellenérizze a lefutasi id6t.
Alkalmazzon szabadonfutassal tértén6
megallast (amennyiben lehetséges).
Telepitsen fékcsoppert és ellenallasokat
a hajtas mellé.
0004 | SHORT CIRCUIT Révidzarlat a motorban vagy a | Ellenérizze a motort és a motorkabelt.
(0x2340) motorkabelekben Ellenérizze, hogy nincsenek-e fazisjavitd
berendezések, vagy tulfeszlltség
levezeték a motorkabelen.
Tekintse meg a hibanaplét a hibakod
bévitményért. Tekintse meg a megfeleld
teenddket az egyes bdévitmények esetén.
Boévitmény: 1 Révidzar az U fazis fels6é Tovabbi részletekért tajékozaodjon a helyi
tranzisztoraban. ABB szerviz képviseletnél.
Bévitmény: 2 Révidzar az U fazis alsé
tranzisztoraban.
Bévitmény: 4 Rovidzar az V fazis felsé
tranzisztoraban.
Bévitmény: 8 Révidzar az V fazis als6
tranzisztoraban.
Bovitmény: 16 Révidzar az W fazis felsé
tranzisztoraban.
Bévitmény: 32 Révidzar az W fazis alsé
tranzisztoraban.




Hibakeresés 379
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0005 |DC UNDERVOLTAGE | A kézbens6 kori DC fesziiltség | Ellendrizze a halozati tapellatast és a
(0x3220) nem elegendd az egyik biztositokat.

halézati fazis hianya miatt,
felrobbant biztositd, vagy belsé
egyeniranyité hid hiba miatt.

0006 | EARTH FAULT A hajtas asszimetriat fedezett | Ellenérizze, hogy nincsenek-e fazisjavité
(0x2330) fel, tipikusan a motorban vagy | berendezések, vagy tulfesziiltség
Programozhaté hiba: | @ motorkabelben felléps levezet6k a motorkabelen.

30.05 Earth fault féldzarlat miatt. Ellenérizze, hogy nincs-e foldzarlat a

(Féldzérlat) motorban, vagy a kabelekben:

- mérje meg a motor és a motorkabelek
szigetelési ellenallasat.

Ha nincs észlelhet6 foldzarlat, akkor
tovabbi részletekért tajékozddjon a helyi
ABB szerviz képviseletnél.

0007 | FAN FAULT A ventilator nem tud szabadon | Ellendrizze a ventilator miikddését és
(OxFF83) forogni, vagy nincs annak bekotését.

csatlakoztatva. A ventilator
mikédésének vizsgalata a
ventilator éltal felvett
aramértéken alapszik.

0008 |IGBT OVERTEMP A termikus modellen alapulé Ellenérizze a kdrnyezeti feltételeket.

(0x7184) hajtas hémérseklet tlllépte a | Ellenérizze a légaramlatot és a ventilator
belsd hiba korlatot. allapotat.
Ellenérizze a hiitéborda lamellait a
porlerakédasok miatt.
Ellenérizze a motor és a hajtas
teljesitményét egymashoz képest.

0009 |BC WIRING Fékellenallas rovidzar vagy Ellenérizze a fékcsopper és a
(0x7111) fékcsopper vezérlési hiba. fékellenallas csatlakozasat.

Bizonyosodjon meg arrdl, hogy a
fékellenallas nincs megsérilve.

0010 |BC SHORT CIRCUIT | Révidzarlat a fékcsopper Cserélje ki a fékcsoppert.

(0x7113) IGBT-jében. Bizonyosodjon meg arrél, hogy a
fékellenallas csatlakoztatva van, és nincs
megsérilve.

0011 | BC OVERHEAT A fékcsopper IGBT Hagyja lehlni a csoppert.

(0x7181)

hémérséklete elérte a belsd
hiba korlatot.

Ellenérizze, hogy nem névekedett-e meg
tulzottan a kdrnyezeti hémérséklet.
Ellenérizze, hogy meghibasodott-e a
hitéventilator.

Ellenérizze, hogy nincsenek-e akadalyok
a légaramlat utjaban.

Ellenérizze a szekrény méretét és
hiitését.

Ellenérizze az ellendllas tulterhelés
védelmi funkcié beallitasait
(48.01...48.05 paraméterek).
Ellenérizze, hogy a fékezési ciklusok
megfelelnek-e a megengedett
korlatoknak.

Ellenérizze, hogy hajtas halozati
fesziltsége nem tul nagy-e.
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Kéd | Hiba Ok Teenddk
(terepibusz kod)
0012 | BR OVERHEAT A fékellenallas hdmérséklete Allitsa meg a hajtast. Hagyja leh(ilni az
(0x7112) elérte a 48.06 Br temp faultlim | ellenallast.
(Fék hém. hiba koriat) Ellendrizze az ellenallas tdlterhelés
paraméterben definialt hiba védelmi funkcio beallitasait
szintet. (48.01...48.05 paraméterek).
Ellenérizze a hiba korlat beallitasait a
48.06 Br temp faultlim (Fék hém. hiba
korlat) paraméterben.
Ellenérizze, hogy a fékezési ciklusok
megfelelnek-e a megengedett
korlatoknak.
0013 | CURR MEAS GAIN Az U2 és W2 kimeneti fazisok | Tovabbi részletekért tajékozodjon a helyi
(0x3183) arammeérési ndvekménye ABB szerviz képviseletnél.
kozotti kildnbség tul nagy.
0014 | WIRING OR EARTH Ellenérizze a haldzati és a Ellenérizze a haldzati és a motor kabel
FAULT motor kabel csatlakozasokat. | csatlakozasokat.
(0x3181) Ellenérizze a motor és a motorkabel
Programozhat hiba: szigetelését.
30.08 Wiring or earth
(Vezetékezés vagy
fold)
0015 | SUPPLY PHASE A kdzbensé kori DC feszlltség | Ellendrizze a haldzati oldali vonali
(0x3130) oszcillal, mivel hianyzik egy biztositdkat.
Programozhato hiba: | bemeneti vonali fazis, vagy Ellendrizze a halozati asszimetriat.
30.06 Suppl phs loss | €9y biztosito robbant fel.
(Hélozati fazis hiba)
0016 | MOTOR PHASE Motor kori hiba a hianyos Ellenérizze a motor kabel
(0x3182) motor bekotés miatt (nincs csatlakozasokat és hizza meg a motor
Programozhaté hiba: mind a harom fazis bekdtve). kabel terminalokat.
30.04 Mot phase loss
(Motor fazis kiesés)
0017 | MOTOR ID-RUN A Motor ID azonositas nem Ellenérizze, hogy a 99 Start-up data
FAULT fejez6dott be sikeresen. (Inditasi adatok) csoportban levé motor
(OxFF84) paraméterek megegyeznek-e a motor

adattablajan szereplékkel.

Tekintse meg a hibanaplét a hibakéd
bévitményért. Tekintse meg a megfeleld
teenddket az egyes bévitmények esetén.

Bévitmény: 1

Az ID azonositds nem
fejez6dott be, mert a maximalis
aramérték beadllitas és/vagy a
hajtas bels6 aram korlatja tul
alacsony.

Ellenérizze a 99.06 Mot nom current
(Motor névl. aram) és 20.05 Maximum
current (Maximalis aram) paraméterek
beallitasait. Bizonyosodjon meg arrdl,
hogy 20.05 Maximum current (Maximalis
aram) > 99.06 Mot nom current (Motor
névl. aram).

Ellenérizze, hogy a hajtads megfeleléen
lett-e kivalasztva a motorhoz képest.
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Bdvitmény: 2

Az ID azonositds nem
fejez6dott be, mert a maximalis
fordulatszam beallitas és/vagy
a szamitott mezdgyengitési
pont tul alacsony.

Ellenérizze a 99.07 Mot nom voltage
(Motor névl. fesz), 99.08 Mot nom freq
(Motor névl. frekv), 99.09 Mot nom speed
(Motor névleges fordulatszam), 20.01
Maximum speed (Maximalis
fordulatszam) és 20.02 Minimum speed
(Minimalis fordulatszam) paraméterek
bedllitasait. Bizonyosodjon meg arrdl,
hogy

* 20.01 Maximum speed (Maximalis
fordulatszam) > (0.55 x 99.09 Mot nom
speed (Motor névleges fordulatszam)) >
(0.50 x szinkron fordulatszam),

* 20.02 Minimum speed (Minimalis
fordulatszam) < 0, és

« haldzati fesziiltség > (0.66 x 99.07 Mot
nom voltage (Motor névl. fesz).

Bé&vitmény: 3

Az ID azonositas nem
fejez6dott be, mert a maximalis
nyomaték beallitas tul
alacsony értéken van.

Ellenérizze a 99.12 Mot nom torque (Mot.
névl. nyomaték) paraméter beallitasait és
a 20 Limits (Korlatok)
paramétercsoportban definialt nyomaték
korlatokat. Bizonyosodjon meg arrdl,
hogy a maximalis nyomaték (a 20.06
Torq lim sel (Nyomaték korlat
kivalasztas) paraméterrel kivalasztott) >
100%.

Bdvitmény: 4

Az aram mérési kalibralas nem
fejez6dott be belathaté idén
belll.

Tovabbi részletekért tajékozodjon a helyi
ABB szerviz képviseletnél.

Bdvitmény: 5...7

Belsé hiba.

Tovabbi részletekért tajékozodjon a helyi
ABB szerviz képviseletnél.

Bdvitmény: 8

Bels6 korlat. Példaul:
nyomaték/aram.

Ellenérizze a motor bekétését és
terhelését.

Bé&vitmény: 9

Csak az aszinkron motorok
esetében: a felfutds nem
fejez6dott be belathaté idén
belll

Ellenérizze a motor terhelését. Ha a hiba
tovabbra is fennall, Iépjen kapcsolatba az
ABB-s kapcsolattartéjaval.

Bdvitmény: 10

Csak az aszinkron motorok
esetében: a lefutds nem
fejez6dott be belathaté idén
belll.

Ellenérizze a motor terhelését. Ha a hiba
tovabbra is fennall, Iépjen kapcsolatba az
ABB-s kapcsolattartéjaval.

Bé&vitmény: 11

Csak az aszinkron motorok
esetében: a fordulatszam nulla
értékre esett le az ID
azonositas alatt.

Ellenérizze a motor terhelését. Ha a hiba
tovabbra is fennall, Iépjen kapcsolatba az
ABB-s kapcsolattartédjaval.

Bdvitmény: 12

Csak az allandémagneses
motorok esetén: az elsé
felfutds nem fejez6dott be
belathatd idén belil.

Ellenérizze a motor terhelését. Ha a hiba
tovabbra is fennall, Iépjen kapcsolatba az
ABB-s kapcsolattartéjaval.

Bdvitmény: 13

Csak az allandémagneses
motorok esetén: a masodik
felfutds nem fejez6dott be
belathatd id6n beldl.

Ellenérizze a motor terhelését. Ha a hiba
tovabbra is fennall, Iépjen kapcsolatba az
ABB-s kapcsolattartéjaval.
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Bévitmény: 14...16 Csak az allandébmagneses Ellenérizze a motor terhelését.Ha a
motorok esetén: belsé hiba. probléma tovabbra is fennall, tovabbi

részletekért tajékozddjon a helyi ABB
szerviz képviseletnél.

Bévitmény: 17 Csak a szinkron reluktancia Ellenérizze, hogya mechanikus fék
motorok esetében: nem nyitott allapotban van-e, és ellenérizze a
forgathaté a motor tengely. motor terhelést.

0018 | CURR U2 MEAS Az U2 kimeneti fazisaram Tovabbi részletekért tajékozodjon a helyi
(0x3184) mérés mért offszet hibaja tul ABB szerviz képviseletnél.

nagy (az Offszet érték frissulni
fog a kalibracié soran).

0019 | CURR V2 MEAS Az V2 kimeneti fazisaram Tovabbi részletekért tajékozodjon a helyi
(0x3185) mérés mért offszet hibaja tul ABB szerviz képviseletnél.

nagy (az Offszet érték frissulni
fog a kalibracié soran).

0020 | CURR W2 MEAS Az W2 kimeneti fazisaram Tovabbi részletekért tajékozodjon a helyi
(0x3186) mérés mért offszet hibaja tul ABB szerviz képviseletnél.

nagy (az Offszet érték frissulni
fog a kalibracié soran).

0021 | STO1LOST A Safe Torque Off funkcid Ellenérizze a biztonsagi aramkoérok

(0x8182) aktiv, azaz az 1. biztonsagi kor | bekotését. Tovabbi informacidért tekintse
XSTO:1 és XSTO:3 kozé meg a megfelelé Hardver gépkdnyvet és
csatlakoztatott jele megsziint. | a 30.07 paraméter leirasat a 230.

0022 |STO2LOST A Safe Torque Off funkci6 oldalon. Tekintse meg az Alkalmazési

aktiv, azaz a 2. biztonsagi kor segédet - Safe To::que ot funkc:g az

(0x8183) S To S S TO s 9 ACSM1, ACS850 és ACQ810 hajtasok

-2 €5 ASTUA Koze széméra (3AFE68929814 [Angol]).
csatlakoztatott jele megsziint.

0024 | INTBOARD A teljesitményelektronikai Engedje, hogy lehilj6n a hajtas.
OVERTEMP egység és a vezérlbegység Ellenérizze, hogy nem névekedett-e meg
(0x7182) kozétti interfész kartya tulzottan a kérnyezeti hémérséklet.

hémérseklete elérte a belsd Ellendrizze, hogy meghibasodott-e a
hibakorlatot. hitéventilator.
Ellenérizze, hogy nincsenek-e akadalyok
a légaramlat utjaban.
Ellenérizze a szekrény méretét és
hiitését.
0025 | BC MOD OVERTEMP | A bemeneti hid vagy a Engedje, hogy lehilj6én a hajtas.

(0x7183)

fékcsopper hémérséklete
elérte a belsd hibakorlatot.

Ellenérizze, hogy nem névekedett-e meg
tulzottan a kérnyezeti h6mérséklet.
Ellenérizze, hogy meghibasodott-e a
hitéventilator.

Ellendrizze, hogy nincsenek-e akadalyok
a légaramlat utjaban.

Ellenérizze a szekrény méretét és
hiitését.
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0026 | AUTOPHASING Aumomatikus Prébaljon ki egyéb automatikus
(0x3187) fazisszabalyozas rutin fazisszabalyozasi modokat (tekintse meg

(tekintse meg az Automatikus | a 11.07 Autophasing mode (Automatikus

fazisszabalyozas bekezdést a | fazisszabalyozas moéd) paramétert),

72. oldalon) sikertelen. amennyiben lehetséges.
Bizonyosodjon meg arrdl, hogy nem lesz
szlip az enkdder és a motor tengelye
kozott.

0027 |PULOST A kommunikacié a JCU Ellenérizze a 95.01 Ctrl boardSupply
(0x5400) vezérlbegység és a tapegység | (Vez.kartya tapl) paraméter beallitasait.

kézott megszint. Ellenérizze a JCU vezérlsegység és a
tapegység kozotti bekotéseket.

0028 |PS COMM Kommunikaciés hibak Ellenérizze a JCU vezérl6egység és a
(0x5480) érzékelhetéek a JCU tapegység kozotti bekotéseket.

vezérlbegység és a tapegység
kozott.

0030 | EXTERNAL Hiba a kiils6é berendezésben Ellenérizze a kils6 eszkdzoket a hibak
(0x9000) (ez az informacié az egyik miatt.

programozhato digitalis Ellendrizze a 30.01 External fault (Kilsé
bemeneten keresztiil lett hiba) paraméter beallitasait.
konfiguralva).

0031 | SAFE TORQUE OFF | A Safe Torque Off funkcié Ellenérizze a biztonsagi aramkorok
(OXFF7A) aktiv, azaz a biztonsagi bekotését. Tovabbi informacidért tekintse
Programozhaté hiba: | &ramkor XSTO meg a megfelelé Hardver gépkényvet és
30.07 Sto diagnostic | csatlakozojahoz bekotott jele | az Alkalmazasi dtmutaté a Safe Torque
(Sto diagnosztika) nincs meg az inditas vagy az | Off funkciohoz az ACSM1, ACS850 és

lizemelés alatt, vagy mialatt a | ACQ810 hajtasokkal kapcsolatban
hajtas megallt, majd a 30.07 dokumentumot (3AFE68929814 [Angol]).
Sto diagnostic (Sto

diagnosztika) a Fault értékre

valtott.

0032 | OVERSPEED A motor gyorsabban forog, Ellenérizze a minimalis/maximalis

(0x7310) mint a legmagasabb, fordulatszam beallitasokat a 20.01
megengedett fordulatszam, Maximum speed (Maximalis
mégpedig a nem megfeleléen | fordulatszam) és 20.02 Minimum speed
beallitott minimalis, maximalis | (Minimalis fordulatszam)
fordulatszamok, nem paramétereknél.
megfeleld fékezési nyomaték, | Ellenérizze a motor fékezé
vagy a terhelésben nyomatékanak helyességét.
bekovetkez6 valtozasok miatt, | Ellensrizze a nyomaték szabalyozas
mikdzben nyomatéek alkalmazhatdsagat.
referenciara szabalyoz a Ellendrizze, hogy sziikséges-e
hajtas. fékcsoppert és ellenallast hasznalni.

0033 | BRAKE START Mechanikus fék hiba. A hiba Ellenérizze a fék nyitasi nyomaték

TORQUE

(0x7185)
Programozhaté hiba:
42.12 Brake fault func
(Fék hiba funkcio)

aktivalodik, ha a szlikséges
motor indité nyomaték (42.08
Brake open torq (Fék nyitasi
nyomaték)) nincs elérve.

beallitasokat a 42.08 paraméternél.
Ellendrizze a hajtas nyomaték és aram
korlatait. Tekintse meg a 20 Limits
(Korlatok) paramétercsoportot.
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0034 | BRAKE NOT Mechanikus fékvezérlési hiba. | Ellenérizze a mechanikai fék
CLOSED Aktivalodik, ha pl. a fék csatlakozasat.

(0x7186) visszajelzés nem egyezik meg | Ellendrizze a mechanikai fék beallitasait

Programozhaté hiba: | @ varttal a fék zarasa alatt. a 42 Mech brake ctrl (Motor fék vezérlés)

42.12 Brake fault func paramétercsoportban.

(Fék hiba funkcio) Ahhoz, hogy meghatarozhassa, hogy a
probléma a jellel, vagy a fékkel van,
ellendrizze, hogy a fék nyitva van-e, vagy
zart.

0035 | BRAKE NOT OPEN Mechanikus fékvezérlési hiba. | Ellenérizze a mechanikai fék
(0x7187) Aktivalodik, ha pl. a fék csatlakozasat.

Programozhato hiba: | Visszajelzés nem egyezik meg | Ellenérizze a mechanikai fék beallitasait

42.12 Brake fault func | @ varttal a fék zarasa alatt. a 42 Mech brake ctrl (Motor fék vezérlés)

(Fék hiba funkcio) paramétercsoportban.

Ahhoz, hogy meghatarozhassa, hogy a
probléma a jellel, vagy a fékkel van,
ellendrizze, hogy a fék nyitva van-e, vagy
zart.

0036 | LOCAL CTRL LOSS | Az aktiv vezérlési helyként Ellenérizze a PC szoftver és a panel
(0x5300) kivalasztott vezérl6panellel csatlakozasat.

Programozhato6 hiba: vagy a PC szoftverrel Ellendrizze a vezérl6panel csatlakozoét.

30.03 Local ctrl loss megsz(int a kapcsolat. Cserélje ki a vezérlépanelt.

(Helyi vezérlés hiba)

0037 | NVMEM Bels6 hajtas hiba. Tekintse meg a hibanaplét a hibakéd
CORRUPTED Megjegyzés: ezt a hibat nem | bévitményért. Tekintse meg a megfeleld
(0x6320) lehet visszaallitani. teenddket az egyes bévitmények esetén.

Alkalmazés programozas az ACS850 és
ACQ810 hajtasoknal alkalmazési
utmutato.

Bévitmény: 2051 A paraméterek szama Helyezze at a paramétereket a firmware

(beleértve a nem hasznalt csoportokbdl az alkalmazasi
szlineteket a paraméterek csoportokba.

kozott) elérte a firmware Csokkentse a paraméterek szamat.
maximumot.

Bévitmény: Egyéb Bels6 hajtas hiba. Tovabbi részletekért tajékozodjon a helyi
ABB szerviz képviseletnél.

0038 | OPTIONCOMM LOSS | 1. Ok: a hajtas és az opcios 1. Ok: ellenérizze, hogy az opcids
(0x7000) modul (FEN-xx és/vagy FIO- modulok megfeleléen csatlakoztatva

xx) k6z6tti kommunikacié lettek-e az 1. és 2. bévitbhelyre.
megsz(int. Ellenérizze, hogy az opciés modulok és
2. Ok: a fordulatszam az 1/2 bévitéhely csatlakozo6i nem
visszacsatolas (79.02 Speed | sériiltek-e meg. Ahhoz, hogy

fb sel (Fordulatszam megkeresse a modulok és a csatlakozdk
terepibusz kiv.)) az enkéderrdl | hibait, egyesével prébalja ki a modulokat
lett kivalasztva, amely nem az 1. és a 2. bévitéhelyben. 2. Ok:
képes a fordulatszam alkalmazza a becsiilt fordulatszamot,
visszacsatolasra. Az SS| és az | vagy valasszon egy masik enkdder
EnDat tipusu abszolut modot.

enkoderek nem tamogatjak a | Tekintse meg a 79.02 Speed fb sel
fordulatszam visszacsatolast a | (Fordulatszam terepibusz kiv.) és 91.25
Continuous modban (91.25 | SSI mode (SSI m6d)/91.30 Endat mode
SSI mode (SSI méd) és 91.30 | (Endat méd) paramétereket.

Endat mode (Endat méd)).
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Kod

Hiba
(terepibusz kod)

Ok

Teendok

0039

ENCODER 1
(0x7301)

Enkdder 1 visszacsatolas hiba.

Ha a hiba az elsé bekapcsolas soran lép
fel, miel6tt az enkoder visszacsatolas
alkalmazva lenne:

- ellendrizze az enkdéder és az enkoder
interfész modul (FEN-xx) kozti
kabelezését, és a csatlakozé jelkabelek
sorrendjét, mindkét kabelvégnél.

Ha a hiba akkor is megjelenik, ha az
enkoder visszacsatolas mar alkalmazva
volt, vagy a hajtas futasa alatt is aktiv:

- ellendrizze, hogy az enkoder
vezetékezése/sorkapcsai nem sérliltek-
e, vagy maga az enkdder nem sériilt-e.

- Ellendrizze, hogy az enkdder interfész
modul (FEN-xx) sorkapcsai, vagy a
modul nem sériilt-e meg.

- Ellenérizze a foldeléseket (ha a zavarok
az enkdéder modul és az enkdder kdzotti
kommunikaciéban jelentek meg).

Tovabbi informéaciéért az enkdderekkel
kapcsolatban tekintse meg a 90 Enc
module sel (Enkéder modul kivalasztas),
92 Resolver conf (Rezolver beallitasok)
és 93 Pulse enc conf (Impulzus enkéder
beallitas) paramétercsoportokat.

0040

ENCODER 2
(0x7381)

Enkdéder 2 visszacsatolas hiba.

Lasd a 0039 hibat.

0045

FIELDBUS COMM
(0x7510)
Programozhaté hiba:
50.02 Comm loss func
(Komm. hiba funkcio)

A hajtas és a terepibusz
adapter modul vagy a PLC és
a terepibusz adapter modul
kdzotti ciklikus komunikacio
elveszett.

Ellendrizze a terepibusz kommunikacio
allapotat. Informacidért tekintse meg az
adott terepibusz adapter modul
Felhasznaldi kézikényvét.

Ellenérizze az 50 Fieldbus (Terepibusz)
paramétercsoport beallitasait.
Ellenérizze a kabel csatlakozasokat.
Ellenérizze, hogy a master hajtas képes-
e a kommunikaciéra.

0046

FB MAPPING FILE
(0x6308)

A terepibusz modul firmware-je
nem kompatibilis a hajtas
firmware-jével.

Inditsa Ujra a hajtast.

Frissitse a terepibusz modult, vagy a
hajtas firmware-jét. Ha a hiba tovabbra is
fennall, Iépjen kapcsolatba az ABB-s
kapcsolattartéjaval.
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0047 | MOTOR OVERTEMP | A becstlt motor h6mérséklet (a | Ellendrizze a motor névleges értékeit és
(0x4310) termikus motor modellen a terhelést.

Programozhato hiba: | alapulva) elérte a 31.04 Mot Hagyja a motort lehilni. Biztositsa a
31.01 Mot temp1 prot | temp1 fl{L:m (Motor megfelelé motor hiitést: ellenérizze a
(Motor hém1 védelem) | hémérséklet1 hiba korl.) hiitéventilatort, a hitd feltletek
paraméterben definialt hiba tisztasagat, stb.
korlatot. Ellenérizze a hibakorlat értekét.
Ellenérizze a motor termikus modelljének
beallitasait (37.09...31.14 paraméterek).
A mért motor hémérséklet Ellenérizze, hogy az érzékel6k szama
meghaladta a 31.04 Mot temp1 | megegyezik-e a 31.02 Mot temp1 src
fitLim (Motor hémérséklet1 (Motor h6mérséklet1 forras)
hiba korl.) paraméterrel paraméterben beallitott értékkel.
beallitott hiba korlatot. Ellenérizze a motor névleges értékeit és
a terhelést.
Hagyja a motort leh(ilni. Biztositsa a
megfelelé motor hiitést: ellenérizze a
hitéventilatort, a hiit6 fellletek
tisztasagat, stb.
Ellenérizze a hibakorlat értékét.
Hibas hémérséklet érzékeld, Ellenérizze az értékel6t és annak
vagy hibas bekotés. bekotését.

0049 | Al SUPERVISION Az analég bemenet elérte a Ellenérizze az analég bemeneti
(0x8110) 13.33 Al superv cw (Al forrasokat és a csatlakozasokat.
Programozhato hiba: | feligyeleti Vezérl6szo) Ellendrizze az analég bemenet minimalis
13.32 Al superv func | Paraméterben beallitott és maximalis korlat beallitasait.

(Al feliigyeleti funkcio) | korlatokat.

0050 | ENCODER 1 CABLE | Enkdéder 1 kabel hiba Ellenérizze a FEN-xx és az 1. enkdder
(0x7389) érzékelve. kozti kabelt. A kabelezésen torténé
Programozhato hiba: mddositas utan, a ki/bekapcsoléassal
90.05 Enc cable fault torténd interfész Gjrakonfiguralasa utan,
(Enkoder kébel hiba) vagy a 90.10 Enc par refresh (Enkéder

par. friss) paraméter aktivalasaval.

0051 | ENCODER 2 CABLE | Enkdder 2 kabel hiba Ellenérizze a FEN-xx és a 2. enkéder
(0x738A) érzékelve. kozti kabelt. A kabelezésen torténé
Programozhaté hiba: mddositas utan, a ki/bekapcsolassal
90.05 Enc cable fault torténd interfész Gjrakonfiguralasa utan,
(Enkéder kébel hiba) vagy a 90.10 Enc par refresh (Enkéder

par. friss) paraméter aktivalasaval.

0052 | D2D CONFIG A drive-to-drive kapcsolat Ellenérizze a 57 D2D communication
(0x7583) konfiguralasa nem sikeriilt, és | (D2D kommunikacié) paramétercsoport

mas okbdl, mint ami az A-2042 | paramétereinek beallitasait. Ha a hiba
figyelmeztetésben szerepel, tovabbra is fennall, 1épjen kapcsolatban
példaul az inditas tiltas (start az ABB-s kapcsolattartdjaval.
inhibition) kérve lett, de nem

lett megadva.
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0053 |D2D COMM A master hajtasnal: a hajtas Ellenérizze, hogy minden hajtas
(0x7520) nem valaszolt egy aktivalt lekérdezhetd allapotban van-e (57.04
Programozhato hiba: | follower altal 6t, egymast Follower mask 1 (Follower maszk1) és
57.02 Comm loss func | kbvetd lekérdezé cikluson &t. | 57.05 Follower mask 2 (Follower
(Komm. hiba funkcié) maszk2) paraméterek), a drive-to-drive

kapcsolaton keresztll lathatoak-e,
megfelelden lettek-e csatlakozhatva a
csatlakozohoz, és helyes csomoponti
cimmel rendelkeznek-e.
Ellenérizze a drive-to-drive csatlakozas
bekotéseit.
A follower hajtasnal: a hajtas Ellenérizze a 57.06 Ref 1 src (Ref 1
nem kapott Uj referencia 1 és/ | forras) és 57.07 Ref 2 src (Ref 2 forras)
vagy 2 értéket 6t, egymast paraméterek beallitasait a master
kovetd referencia kezeld hajtason.
cikluson at. Ellenérizze a drive-to-drive csatlakozas
bekotéseit.

0054 | D2D BUF OVLOAD A drive-to-drive referenciak Ellenérizze a drive-to-drive csatlakozas
(0x7520) atvitele megszakadt, az lizenet | bekotéseit és paramétereit. Ha a hiba
Programozhat hiba: buffer tllcsordulasa miatt. tovabbra is fennall, Iépjen kapcsolatba az
90.05 Enc cable fault ABB-s kapcsolattartéjaval.

(Enkdder kabel hiba)

0055 | TECH LIB Visszaallithat6 hiba Tekintse meg a technoldgiai kényvtar
(0x6382) generalddott a technoldgiai dokumentaciojat.

kényvtar altal.

0056 | TECH LIB CRITICAL | Allandé hiba generalodott a Tekintse meg a technoldgiai kdnyvtar
(0x6382) technoldgiai konyvtar altal. dokumentaciojat.

0057 | FORCED TRIP Altalanos hajtas Ellenérizze a PLC allapotat.

(0XFF90) kommunikaciés profil kiallasi
parancs.

0058 | FB PAR ERROR A hajtas nem rendelkezik a Ellenérizze a PLC programot.

(0x6320) PLC altal kért funkcidval, vagy | Ellenérizze az 50 Fieldbus (Terepibusz)
a kert funkcio nincs még paramétercsoport beallitasait.
aktivalva.

0059 | STALL A motor alléhelyzetben Ellendrizze a motor terhelést és a hajtas
(0x7121) tzemel, mert pl. nagy a névleges adatait.

Programozhato hiba: | terhelés, vagy nem elegendé a | Ellenérizze a hibafunkié paramétereket.
30.09 Stall function | motor teljesitménye.
(Allas funkcio)

0060 |LOAD CURVE Az als6 vagy a fels terhelés Ellenérizze a 34 User load curve
(0x2312) korlatok at lettek Iépve. (Felhasznaldi terhelési gérbe)
Programozhat hiba: csoportban levd paraméterek bedllitasait.
34.01 Overload func
(Tulterhelési funkcid) |
34.02 Underload func
(Alulterhelési funkcio)

0061 | SPEED FEEDBACK Nincs fordulatszam Ellenérizze a csoportban levé

(0x8480)

visszacsatolas.

paraméterek beallitasait.

Ellenérizze az enkdder bekotését.
Tovabbi informacidért tekintse meg a 79
Speed calculation (Fordulatszam
szamitas) hiba leirasat.
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0062 | D2D SLOT COMM A Drive-to-drive csatlakozasnal | Ellendrizze az 57.01 és 57.15
(0x7584) meg lett adva, hogy az FMBA | paraméterek beallitasait. Bizonyosodjon
modult hasznalja a meg a 09.20...09.22 paraméterek
kommunikaciéhoz, de nem ellenérzésével arrél, hogy az FMBA
érzékelhet6 a modul a modul érzékelhetd.
megadott bdvitéhelyen. Ellendrizze, hogy az FMBA modul
megfeleléen lett-e bekotve.
Prébalja meg egy masik bévitéhelyre
telepiteni az FMBA modult. Ha a hiba
tovabbra is fennall, Iépjen kapcsolatba az
ABB-s kapcsolattartdjaval.
0063 | MOTOR TEMP2 A becsiilt motor hémérséklet (a | Ellendrizze a motor névleges értékeit és
(0x4313) termikus motor modellen a terhelést.
Programozhato hiba: | alapulva) elérte a 31.08 Mot Hagyja a motort lehilni. Biztositsa a
31.05 Mot temp2 prot | temp2 fitLim (Motor megfelelé motor hiitést: ellenérizze a
(Motor hémérséklet2 | hdmérséklet2 hiba.korl) hiitdventilatort, a hiits feliletek
védelem) paraméterben definialt hiba tisztasagat, stb.
korlatot. Ellendrizze a figyelmeztetési korlat
értékét.
Ellenérizze a motor termikus modelljének
beallitasait (37.09...31.14 paraméterek).
A mért motor hémérséklet Ellenérizze, hogy az érzékel6k szama
meghaladta a 317.08 Mot temp2 | megegyezik-e a 31.06 Mot temp2 src
fitLim (Motor hémérséklet2 (Motor h6mérséklet2 forras)
hiba.korl) paraméterrel paraméterben beallitott értékkel.
beallitott hiba korlatot. Ellenérizze a motor névleges értékeit és
a terhelést.
Hagyja a motort leh(ilni. Biztositsa a
megfelelé motor hiitést: ellenérizze a
hitéventilatort, a hiit6 fellletek
tisztasagat, stb.
Ellenérizze a figyelmeztetési korlat
értékét.
Hibas hémérséklet érzékeld, Ellenérizze az értékel6t és annak
vagy hibas bekotés. bekotését.
0064 | IGBT OVERLOAD Tulzott IGBT tokhémérséklet. | Ellendrizze a motor kabelt.
(0x5482) Ez a hiba megvédi az IGBT-
(ke)t, és a motorkabelben
fellépd rovidzarlat aktivalhatja.
0065 |IGBT TEMP A hajtas IGBT-jeinek Ellendrizze a kérnyezeti feltételeket.
(0x4210) hémeérséklete tul magas. Ellendrizze a légaramlatot és a ventilator
allapotat.
Ellenérizze a hitéborda lamellait a
porlerakédasok miatt.
Ellenérizze a motor és a hajtas
teljesitményét egymashoz képest.
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Koéd

Hiba
(terepibusz kod)

Ok

Teendok

0066

COOLING
(0x4290)

A hajtas modul hémérséklete
tul magas.

Ellenérizze a 95.03 Temp inu ambient
(H6m. inv.egys. kérny) paraméter
beallitasait.

Ellenérizze a kdrnyezeti hémérsékletet.
Ha meghaladja a 40 °C-ot (104 °F),
bizonyosodjon meg arrdl, hogy a terhel6
aram nem haladja meg a leértékelt hajtas
kapacitast. Tekintse meg a vonatkozé
Hardver gépkényvet.

Ellenérizze a légaramlatot és a ventilator
allapotat.

Ellenérizze a szekrény beljesét és a
hitéborda lamellékat a porlerak6dasok
miatt. Tisztitsa ki, amikor csak
lehetséges.

0067

FPGA ERROR1
(0x5401)

Belsd hajtas hiba.

Tovabbi részletekért tajékozodjon a helyi
ABB szerviz képviseletnél.

0068

FPGA ERROR2
(0x5402)

Belsé hajtas hiba.

Tovabbi részletekért tajékozodjon a helyi
ABB szerviz képviseletnél.

0069

ADC ERROR
(0x5403)

Belsd hajtas hiba.

Tovabbi részletekért tajékozodjon a helyi
ABB szerviz képviseletnél.

0070

TEMP MEAS
FAILURE
(0x4211)

Probléma adddott a hajtas
belsé hémérséklet mérésével.

Ellenérizze a 01.32, 01.33 és 01.34
01.34 jeleket, hogy megtalalhassa, hogy
a harom kimeneti fazis melyik
hémérséklet érzékel6je valt
mikddésképtelenné. Ha a hiba tovabbra
is fennall, 1épjen kapcsolatba az ABB-s
kapcsolattartéjaval.

0071

EFB COMM LOSS
(0x7540)

A beépitett terepibusz interfész
hasznalatba lett véve, és egy
kommunikéaciés hiba lépett fel
a hajtas és a master allomas
kozott.

Ellenérizze:

« azon paraméter kodjat, amely
engedélyeziftiltia az EFB
kommunikaciét (58.01 Protocol ena
sel (Protokoll enged. kiv)),

+ az EFB kommunikaciot az XD2D
sorkapocsnal, a JCON kartyan,

» aterepibusz master allapotat (online/
offline),

* a kommunikacios felligyeleti funkcio
beallitasait (58.09 Comm loss action
(Komm. hiba miivelet) paraméter).

0072

TEMP DIFFERENCE
(0x4212)

Tal nagy hémérséklet
kiilénbség az IGBT kiilénb6zd
fazisai kozott.

Ellenérizze a megfeleld hiités meglétét
és a ventilatort.

Vegye fel a kapcsolatot a helyi ABB
kapcsolattartéjaval.

0073

ENC 1 PULSE
FREQUENCY
(0x738E)

Az enkdder 1 tul nagy bejévé
adataramlast észlelt (impulzus
frekvencia)

Ellenérizze az enkoder bealiitasait és
kabelezését. A kabelezésen torténd
mddositas utan, a 90.70 Enc par refresh
(Enkoder par. friss) paraméter
aktivalasaval torténd interfész
Ujrakonfiguralasaval.
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Kéd | Hiba Ok Teend6k
(terepibusz kod)

0074 | ENC 2 PULSE Az enkdder 2 tul nagy bejové | Ellenérizze az enkdder bealiitasait és
FREQUENCY adataramlast észlelt (impulzus | kabelezését. A kabelezésen torténd
(Ox738F) frekvencia) modositas utan, a 90.10 Enc par refresh

(Enkéder par. friss) paraméter
aktivalasaval torténd interfész
Ujrakonfiguralasaval.

0075 | MOT Az inverter kimeneti (motor) Csokkentse a motor fordulatszamat.
OVERFREQUENCY | frekvencidja elérte az 500 Hz-

(0x7390) es hatarértéket.

0201 | T2 OVERLOAD A Firmware 2. id6szint Csokkentse a hajtas CPU-janak
(0x0201) talterhelt. terhelését a kdvetkez6 modszerek

Megjegyzés: ez a hiba csak a | barmelyikével:

hajtas Ujrainditasaval allithatd |+ csokkentse a terepibusz

vissza alaphelyzetbe. adatsebességét,
« csokkentse a belsd funkciok

id6tartamat (time-level),

* amegoldd program optimalizalasa.
Ha a probléma tovabbra is fennall,
keresse fel a helyi ABB kapcsolattartojat.

0202 | T3 OVERLOAD A Firmware 3. id6szint Csokkentse a hajtdas CPU-janak
(0x6100) talterhelt. terhelését a kdvetkez6 modszerek

Megjegyzés: ez a hiba csak a | barmelyikével:

hajtas Ujrainditasaval allithaté |+ csokkentse a terepibusz

vissza alaphelyzetbe. adatsebességét,
« csokkentse a belsd funkcidk

id6tartamat (time-level),

* amegoldé program optimalizalasa.
Ha a probléma tovabbra is fennall,
keresse fel a helyi ABB kapcsolattartéjat.

0203 | T4 OVERLOAD A Firmware 4. id6szint Csokkentse a hajtdas CPU-janak
(0x6100) talterhelt. terhelését a kdvetkez6 modszerek

Megjegyzés: ez a hiba csak a | barmelyikével:

hajtas Ujrainditasaval allithaté |+ csdkkentse a terepibusz

vissza alaphelyzetbe. adatsebességét,
« csoOkkentse a belsé funkciok

idétartamat (time-level),

* amegoldo6 program optimalizalasa.
Ha a probléma tovabbra is fennall,
keresse fel a helyi ABB kapcsolattartojat.

0204 | T5 OVERLOAD A Firmware 5. id6szint Csokkentse a hajtas CPU-janak
(0x6100) tulterhelt. terhelését a kdvetkez6 mddszerek

Megjegyzés: ez a hiba csak a
hajtas Ujrainditasaval allithatd
vissza alaphelyzetbe.

barmelyikével:

* csokkentse a terepibusz
adatsebességét,

« csokkentse a belsd funkciok
id6tartamat (time-level),

* amegoldd program optimalizalasa.

Ha a probléma tovabbra is fennall,

keresse fel a helyi ABB kapcsolattartojat.
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Kéd | Hiba Ok Teenddk
(terepibusz koéd)
0205 | A1 OVERLOAD Hiba az alkalmazasi 1. Csokkentse a hajtas CPU-janak
(0x6100) id6szintben. terhelését a kovetkezé mddszerek
Megjegyzés: ez a hiba csak a | barmelyikével:
hajtas Ujrainditasaval allithaté |+ csokkentse a terepibusz
vissza alaphelyzetbe. adatsebességét,
+ csOkkentse a bels6 funkciok
id6tartamat (time-level),
* amegoldd program optimalizalasa.
Ha a probléma tovabbra is fennall,
keresse fel a helyi ABB kapcsolattartéjat.
0206 | A2 OVERLOAD Hiba az alkalmazasi 2. Csokkentse a hajtas CPU-janak
(0x6100) idészintben. terhelését a kovetkezé mddszerek
Megjegyzés: ez a hiba csak a | barmelyikével:
hajtas Ujrainditasaval allithaté |+ csdkkentse a terepibusz
vissza alaphelyzetbe. adatsebességét,
« csokkentse a belsd funkcidk
id6tartamat (time-level),
* amegoldé program optimalizalasa.
Ha a probléma tovabbra is fennall,
keresse fel a helyi ABB kapcsolattartojat.
0207 | A1INIT FAULT Hiba az alkalmazasi feladat Toltse be ujra a programot (solution
(0x6100) (task) létrehozasa soran. program) a hajtasba.
Megjegyzés: ezt a hibat nem | Ha a probléma tovabbra is fennall,
lehet visszadllitani. keresse fel a helyi ABB kapcsolattartéjat.
0208 | A2 INIT FAULT Hiba az alkalmazasi feladat Toltse be ujra a programot (solution
(0x6100) (task) létrehozasa soran. program) a hajtasba.
Megjegyzés: ezt a hibat nem | Ha a probléma tovabbra is fennal,
lehet visszadllitani. keresse fel a helyi ABB kapcsolattartéjat.
0209 | STACK ERROR Belsd hajtas hiba. Tovabbi részletekért tajékozodjon a helyi
(0x6100) Megjegyzés: ezt a hibat nem | ABB szerviz képviseletnél.
lehet visszaallitani.
0210 | JMU MISSING A JMU memoériaegység Ellenérizze, hogy a JMU megfelel6en
(OxFF61) hianyzik, vagy meghibasodott. | lett-e telepitve. Ha a probléma tovabbra
is fennall, cserélje ki a JMU egységet.
0301 | UFF FILE READ Fajl olvasasi hiba. Frissitse a hajtas szoftverét.
(0x6300) Megjegyzés: ezt a hibat nem | Ha a probléma tovabbra is fennal,
lehet visszaallitani. keresse fel a helyi ABB kapcsolattartéjat.
0302 | APPL DIR CREATION | Bels6 hajtas hiba. Tovabbi részletekeért tajékozodjon a helyi
(0x6100) Megjegyzés: ezt a hibat nem | ABB szerviz képviseletnél.
lehet visszaallitani.
0303 | FPGA CONFIG DIR Bels6 hajtas hiba. Tovabbi részletekeért tajékozodjon a helyi
(0x6100) Megjegyzés: ezt a hibat nem | ABB szerviz képviseletnél.
lehet visszaallitani.
0304 |PURATING ID Belsé hajtas hiba. Az A...D vazméretek esetén cserélje ki a
(0x5483) Megjegyzés: ezt a hibat nem | tdpegységet.
lehet visszaallitani. Az EQ, E, G1 és G2 vazméretek esetén
cserélje ki a JRIB kartyat.
Ha a probléma tovabbra is fennall,
keresse fel a helyi ABB kapcsolattartojat.
0305 | RATING DATABASE | Bels6 hajtas hiba. Tovabbi részletekért tajékozodjon a helyi

(0x6100)

Megjegyzés: ezt a hibat nem
lehet visszaallitani.

ABB szerviz képviseletnél.
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Kéd | Hiba Ok Teend6k

(terepibusz kod)

0306 | LICENSING Bels6 hajtas hiba. Ellenérizze, hogy a memoriaegység

(0x6100) Megjegyzés: ezt a hibat nem | tartalmazza-e az ACS850-es firmware-t.
lehet visszaallitani. Ha a probléma tovabbra is fennall,

keresse fel a helyi ABB kapcsolattartojat.
0307 | DEFAULT FILE Bels6 hajtas hiba. Tovabbi részletekeért tajékozodjon a helyi

(0x6100) Megjegyzés: ezt a hibat nem | ABB szerviz képviseletnél.
lehet visszaallitani.

0308 | APPLFILE PAR Hibas alkalmazas fajl. Toltse be Ujra az alkamazast.

(0x6300) Megjegyzés: ezt a hibat nem | Ha a hiba tovabbra is aktiv, akkor tovabbi
lehet visszaallitani. részletekért tajékozodjon a helyi ABB

szerviz képviseletnél.
0309 | APPL LOADING Az alkalmazas nem Tekintse meg a hibanaplét a hibakod

(0x6300) kompatibilis, vagy sérilt. bévitményért. Tekintse meg a megfeleld
Megjegyzés: ezt a hibat nem | teendSket az egyes bévitmények esetén.
lehet visszaallitani. Tekintse meg az Alkalmazas

programozas az ACS850 és ACQ810
hajtasoknal alkalmazasi utmutato
(3AUA0000078664 [Angol])
dokumentumot.

Bévitmény: 8 A minta egy olyan Valtoztassa meg az alkalmazas sablonjat
alkalmazasban hasznalhatd, a DriveSPC-ben.
amely nem kompatibilis a
hajtas firmware-jével.

Bévitmény: 10 Az alkalmazasban definialt Ellenérizze az alkalmazast az
paraméterek ellentmondanak a | egyméasnak ellentmondo paraméterek
létez6 hajtas paraméterekkel. | miatt.

Bévitmény: 35 Az alkalmazas memoria Csokkentse az alkalmazas méretét.
megtelt. Ha a probléma tovabbra is fennall,

keresse fel a helyi ABB kapcsolattartojat.

Bévitmény: Egyéb Az alkalmazas fajl sérlt. Toltse be Ujra az alkalmazas szoftverét.

Ha a hiba tovabbra is fennall, akkor
tovabbi részletekért tajékozodjon a helyi
ABB szerviz képviseletnél.

0310 | USERSET LOAD A felhasznaldi szett betdltése | Téltse be Ujra a felhasznaldi szettet.

(OXFF69) nem zarult le sikeresen, a
kévetkez6 okok miatt:

- a kért felhasznaldi szett nem
létezik,
- a felhasznaloi szett nem
kompatibilis a hajtas
programmal,
- a hajtas ki lett kapcsolva a
betoltés alatt.
0311 | USERSET SAVE A felhasznaloi szett nem lett Ellenérizze a 95.01 Ctrl boardSupply

(OxFF69) elmentve, mert sériilt a (Vez.kartya tapl) paraméter bedllitasait.

memoria. Ha a hiba tovabbra is fennall, akkor a
tovabbi részletekért tajékozodjon a helyi
ABB szerviz képviseletnél.
0312 | UFF OVERSIZE Az UFF f4jl tal nagy. Tovabbi részletekért tajékozodjon a helyi

(0x6300) ABB szerviz képviseletnél.

0313 | UFF EOF UFF fajl struktura hiba. Frissitse a hajtas szoftverét.

(0x6300) Ha a probléma tovabbra is fennall,

keresse fel a helyi ABB kapcsolattartojat.
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Kéd | Hiba Ok Teendok
(terepibusz kod)
0314 |TECHLIB Nem kompeatibilis firmware A firmware verzié kompatibilitdsanak
INTERFACE interfész. ellen6rzése.
(0x6100) Megjegyzés: ezt a hibat nem | Ha a probléma tovabbra is fennall,
lehet visszadllitani. keresse fel a helyi ABB kapcsolattartéjat.
0315 | RESTORE FILE A paraméterek biztonsagi A hiba visszadllithaté egy sikeres
(0x630D) mentésének visszaallitasa visszadllitas utan a vezérlépanel, vagy a
sikertelen. DriveStudio segitségével.
Ha a probléma tovabbra is fennall,
keresse fel a helyi ABB kapcsolattartéjat.
0316 | DAPS MISMATCH Eltérés van a JCU Tovabbi részletekért tajékozodjon a helyi
(0x5484) vezérlbegység firmware-je és | ABB szerviz képviseletnél.
a teljesitményelektronikai
egység (JINT kartya) logika
verzdja kdzétt. Ez a hibakod az
EO, E, G, G1és G2
vazméreteket érinti.
0317 | SOLUTION FAULT A hiba a SOLUTION_FAULT Ellenérizze a SOLUTION_FAULT blokk
(0x6200) funkcio blokk altal lett hasznalhatésagat az alkalmazas
generalva, az alkalmazas programban.
programban.
0318 | MENU HIDING A menit eltiintetd fajl hianyzik, | Toltse be Ujra és frissitse a firmware-t.
(0x6200) vagy sériilt. Ha a hiba tovabbra is fennall, lépjen
kapcsolatban az ABB-s
kapcsolattartojaval.
0319 | APPL LICENSE A hajtas Rendelje hozza a megfelel6 alkalmazas

(0x6300)

teljesitményelektronikai
egysége (JPU) szamara
hianyzik a megfelelé
alkalmazasi licensz, amely
sziikséges a letoltott
alkalmazéas hasznélatahoz.

licenszet a hajtashoz a DriveSPC PC
szoftver hasznalataval, vagy sziintesse
meg a hasznalt alkalmazasbol szarmazo
védelmet.

Tovabbi informacioért tekintse meg az
Alkalmazasi segédletet: Alkalmazas
programozas az ACS850 hajtasoknal
(3AUA0000078664 [Angol])
dokumentumot.
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Vezérlés a beépitett
terepibusz adapteren
keresztul

A fejezet tartalma

A fejezet bemutatja, hogy a hajtas hogyan vezérelhet6 kiilsé berendezések
segitségével, egy kommunikacios halézaton keresztiil (terepibusz), beépitett
terepibusz adapter modul segitségével.
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Rendszer attekintés

A hajtas egy kulsé vezérl6 rendszerhez is csatlakoztathaté a soros kommunikacios
csatlakozon keresztil, akar a beépitett, akar egy opcios terepibusz adapter
segitségével.

A beépitett terepibusz interfész tamogatja a Modbus RTU protokollt. A hajtas
vezérléprogram ciklikus adat fogadasra és kuildésre képes a Modbus fel6l és felé, 10
ms mintavételezési iddvel. Az lzemi kommunikacios fordulatszam kulénb6z6
elemektdl fiigg, mint példaul az atviteli savszélesség (a hajtas egy paraméter
beallitasa).

A hajtas beallithatd, hogy az 6sszes vezérl6 informaciét a terepibusz interfészen
keresztll kapja, vagy a szabalyozas akar meg is oszthatd a terepibusz interfész és
egyéb elérhetd forrasok, mint példaul a digitalis és analég bemenetek kdzott.

Terepibusz szabalyozé I

Terepibusz

Adataramlas
-«— \Vezérlfsz6 (CW) ——
-—— Referencidk ——
Allapotsz6 (SW) —p
Uzemi értékek ———p»

- Paraméter R/W
kérés/valasz

Folyamat 1/O (ciklikus)

Szerviz Gizenetek
= | (aciklikus)

1 l’l
|I |I |l |I
I’ |I |I - |I
Ui ------- 3l ML ST
|- ~ © | |- o~ ©® | |- o~ ©®
[ <| |a | of |<| |2 | <[ |2
<00 T =0
o 3] 3]
El XD2D o XD2D El XD2D
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A beépitett terepibusz csatlakoztatasa a hajtashoz

Csatlakoztassa a beépitett terepibuszt a JCU vezérl6egység XD2D csatlakozojahoz.
Tovabbi informacioért a motor hévédelmével és a hémérséklet érzékel6k
csatlakoztatasaval és hasznalataval kapcsolatban tekintse meg a Firmware
gépkonyvet.

Az XD2D a csatlakozasi pont a drive-to-drive csatlakozashoz, egy sodrott érparu,
RS-485 atviteli vonal, egy masterrel és tébb slave hajtassal.

Megjegyzés: ha az XD2D csatlakozo lett felhasznalva a beépitett terepibusz
interfész szamara (a 58.01 Protocol ena sel (Protokoll enged. kiv) a Modbus RTU
értékre lett allitva), a drive-to-drive csatlakozas mikodése (57. paramétercsoport)
automatikusan tiltodik.
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A beépitett terepibusz interfész beallitasa

Allitsa be a hajtast a beépitett terepibusz kommunikacichoz a lenti tablazatban

megadott paraméterek segitségével. A Beallitas a terepibusz vezérlés szamara
oszlop vagy a hasznalando, vagy az alapértelmezett értéket tartalmazza. A Funkcio/
Informacié oszlop tartalmazza a paraméter leirasat, vagy informaciokat tartalmaz
annak hasznalataval kapcsolatban.

Paraméter

Beadllitas a
terepibusz vezérlés
szamara

Funkcidé/Informacioé

KOMMUNIKACIO ALAPBEALLITAS

50.15 Fb cw used P.02.36 Kivalasztja hasznalatban levé terepibusz
(Hasznalt Vezérl6sz6 cimét (02.36 EFB main cw
terepibusz (Beépitett f6 Vezérl6szo)).

Allapotszo)

58.01 Protocol ena | Modbus RTU Bedllitja a beépitett terepibusz kommunikaciét.
sel (Protokoll | (alapértelmezett) A Drive-to-drive dsszekéttetés lizemeltetés
enged. kiv) (57. paramétercsoport) automatikusan tiltva.

BEEPITETT MODBUS

BEALLITASA

58.03 Node address

1 (alapértelmezett)

Csomoéponti cim. Nincs két aktiv csomopont

action (Komm.
hiba miivelet)

(alapértelmezett)

(Csomoponti ugyanazzal a csomoéponti cimmel.
cim)
58.04 Baud rate 9600 Megadja a kapcsolat kommunikacios
(Atviteli (alapértelmezett) sebességét. Hasznalja ugyanazokat a
sebesség) beallitasokat, mint a master allomasnal.
58.05 Parity 8 none 1 Megadhaté a paritas és a stop bit bedllitas.
(Paritas) (alapértelmezett) Hasznalja ugyanazokat a beallitdsokat, mint a
master allomasnal.
58.06 Control profile | ABB Enhanced Megadhaté a hajtas altal hasznalt
(Kontr. profil) | (alapértelmezett) kommunikaciés profil. Tekintse meg A
beépitett terepibusz interfész alapjai fejezetet
a 402. oldalon.
58.07 Commlosst |600 Megadhat6 az idétullépési korlat az EFB
out (Komm. (alapértelmezett) kommunikacié szamara.
idétallépés)
58.08 Comm loss None Engedélyeziftiltja az EFB kommunikacids hiba
mode (Komm. | (alapértelmezett) észlelés funkciot, és meghatarozza
hiba maéd) kommunikacios hiba késleltetés szamlalok
visszaallitasanak maédjat.
58.09 Comm loss None Megadhaté a hajtas miikddésének maodija,

miutan az EFB kommunikaciés hiba
monitoring jelzést ad.
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Paraméter Beallitas a Funkcié/Informacioé
terepibuszvezérlés
szamara
58.10 Refresh Done Frissiti a paraméter beallitasokat
settings (A (alapértelmezett) (58.01...58.09 paraméterek).
beallitasok
frissitése)
58.30 Transmitdelay | 0 (alapértelmezett) | Megadhato az az idékésleltetés, amelyet a

(Tovabbitasi slave (szolga) var, amig elkiildi a valaszt.
késleltetés)

58.31 Retapperrors | Yes Megadhatd, hogy a hajtas visszatérjen-e a
(Hiva ap. (alapértelmezett) Modbus kivétel kddokkal, vagy sem.
visszatérés)

58.32 Word order LSW MSW Meghatarozza a Modbus keretben
(Sz6 sorrend) | (alapértelmezett) elhelyezked6 adat szavak sorrendjét.

58.35 Datal/O 1 0 (alapértelmezett) | Megadhatd azon hajtas paraméter cime,

(Adat I/O 1) amelyen a a Modbus master beléphet, ha irni,

58.58 ... vagy olvasni szeretne a Modbus Be/Ki
Data I/O 24 paraméterek regiszter cimeibdl. Valassza ki
(Adat /O 24) azokat a paramétereket, amelyeket irni vagy

amelyekbdl olvasni szeretne a Modbus I/0
szavak segitségével.

Az Uj beallitasok akkor keriilnek érvényre,

ha a hajtast Gjrainditja, vagy az 58.70

Refresh settings (A beallitasok frissitése) paraméterrel aktivalja azokat.
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A hajtas vezérl6 paramétereinek beallitasa

Miutén a beépitett terepibusz adapter be lett allitva, ellenérizze, és allitsa be a hajtast
vezérld paramétereket, a lenti lista alapjan. A Terepibusz vezérlés beallitasai
oszlop megadija a hasznalandé értéket vagy értékeket, amikor a beépitett terepibusz
jel a kivant forras vagy cél az adott vezérl6 jel szamara. A Funkcié/Informacio
oszlop tartalmazza a paraméter leirasat.

Paraméter Beallitas a Funkcidé/Informacio
kovetkez6 szamara:
terepibusz vezérlés

VEZERLO PARANCS FORRAS KIVALASZTAS

10.01 Ext1 start func | FB Kivalasztja a terepibuszt, mint a start és stop
(Kiils61 inditas parancsok forrasat, ha az EXT1 ki lett
funkcio) valasztva, mint aktiv vezérlési hely.

10.04 Ext2 start func | FB Kivalasztja a terepibuszt, mint a start és stop
(Kiilsé2 inditas parancsok forrasat, ha az EXT2 ki lett
funkcio) valasztva, mint aktiv vezérlési hely.

10.10 Fault reset sel | P.02.36.08 Megadhaté a 02.36 EFB main cw (Beépitett
(Hiba visszaallitas kiv) f6 Vezérlészoé) jel hiba visszaallitd bitje, minta

hajtas visszaallitd parancsanak forrasa.

Megjegyzés: az EXT1 vezérlési helyen keresztiil térténd inditashoz és megallashoz éllitsa be
a 10.01 paramétert a FB értékre, és hagyja az alapértelmezett értéken a 72.07 paramétert
(C.FALSE).

FORDULATSZAM REFERENCIA KIVALASZTAS

21.01 Speed refl sel | EFB ref1 vagy Megadhaté a beépitett terepibusz interfészen
(Ford.sz. ref1 EFB ref2 keresztil érkezd referencia, mint a hajtas ref1
kivalasztas) fordulatszam referencidja.
21.02 Speed ref2 sel | EFB ref1 vagy Megadhato6 a beépitett terepibusz interfészen
(Ford.sz. ref2 EFB ref2 keresztil érkezé referencia, mint a hajtas ref2
kivalasztas) fordulatszam referenciaja.

Megjegyzés: a hajtas fordulatszamanak REF1 terepibusz referenciaval torténd vezérléséhez
allitsa a 21.01 paramétert a EFB ref1 értékre, és hagyja az alapértelmezett értéken a 72.03 és
21.04 paramétereket (Speed és C.FALSE).

NYOMATEK REFERENCIA KIVALASZTAS

24.01 Torq ref1 sel EFB ref1 vagy Megadhaté a beépitett terepibusz interfészen
(Nyomaték ref1 EFB ref2 érkez6 egyik referencia, mint a hajtas
kivélasztas) nyomaték referencia ref1 értéke.

24.02 Torq ref add sel | EFB ref1 vagy Megadhaté a beépitett terepibusz interfészen
(Nyomaték ref adas EFB ref2 érkez6 egyik referencia, mint a hajtas
kivalasztas) nyomaték referencia ref2 értéke.

Megjegyzés: a hajtds nyomatékanak a REF2 terepibusz referenciaval torténd vezérléséhez
allitsa be a 24.01 paramétert az EFB ref2 értékre, és hagyja alapértelmezett értéken a 12.01
(C.FALSE) paramétert, és allitsa a 12.03 paramétert a Torque értékre.
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Paraméter Beallitas a Funkcié/Informacio

kovetkez6 szamara:

terepibusz vezérlés
REFERENCIA SKALAZAS
50.04 Fb ref1 Raw data Meghatarozza a terepibusz referencia REF1
modesel (Terepibusz | Torque skalazast. Megadhato a terepibusz act1
ref1 mod kiv) Speed Uzemi jel is, ha Torque vagy Speed értékre

van allitva.

50.05 Fb ref2 Raw data Meghatarozza a terepibusz referencia REF2
modesel (Terepibusz | Torque skalazast. Megadhato a terepibusz act2
ref2 méd kiv) Speed Uzemi jel is, ha Torque vagy Speed értékre

van allitva.

UZEMI ERTEK ACT1 ES ACT 2 VALASZTAS (ha az 50.04 vagy az 50.05 paraméter a Raw

data értékre lett allitva).

50.06 Fb act1 tr src Bamelyik Megadhaté a terepibusz Gzemi érték act1

(Terepi lizemi1 tr. forr) értéke, ha a 50.04 Fb ref1 modesel
(Terepibusz ref1 méd kiv) paraméter a Raw
data értékre lett allitva.

50.07 Fb act2 tr src Bamelyik Megadhat6 az Gzemi érték act 2 értéke, ha a

(Terepibusz lizemi2 tr.
forr)

50.05 Fb ref2 modesel (Terepibusz ref2 méd
kiv) paraméter a Raw data értékre lett allitva.

RENDSZER VEZERLO BEMENETEK

16.07 Param save
(Param. mentés)

Save (visszadllitodik a
Done értékre)

Elmenti a paraméter értékek valtozasat
(beleértve azokat is, amelyek a terepibusz
vezérlésen keresztll érkeztek) az allandé
memoriaba.
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A beépitett terepibusz interfész alapjai

A hajtas és a terepibusz rendszer kozo6tti ciklikus kommunikacié 16 bites adat (az
ABB Haijtasok profillal, vagy a DCU 16 bites profillal), vagy 32 bites adat szavakbal all
(DCU 32 bites profillal).

A lenti abra a beépitett terepibusz interfész miikddését mutatja be. A ciklikus
kommunikacio soran atvitt jelek a lenti abran tekinthetéek meg, részletesebben
kifejtve.

Terepibusz halozat

1)
Ciklikus kommunikacio EXT1/2
IND. funkc.
SEL \
CW 2) 0 H 02.36 EFB main cw
REF1 I —°12\ »| L (Beépitett f6
REF2 LI & ||| Vezérlészo) . I — 7007
58.06 02.38 EFB main ref1 10.04
(Beépitett terepibusz .
SEL f6 reft) Ford.sz/Nyom
L A ; - yom.
SwW = 02.39 EFB main ref2 REF1 K
H | ACT1 H J oo - (Beépitett terepibusz
ACT2 H T3 LL| 16 ref2)
58.06 \
ADAT I/O -
- ) 02.37 EFB main sw
ToE _ kivalasztas (Te(epibusz Adapter 21 .012 ‘/1 %4;.01 /
6 Allapotszo) ’
:;8 ; Aott 2 Ford.sz/N
[ 3 ] ord.s. yom.
Act 2% REF2 Kiv.
1/0 24
58-as p.cs. L \
21.02/ 24.01/
24.02
Aciklikus kommunikacio
Paraméter
— tablazat

1) Tekintsen meg egyéb olyan paramétereket is, amelyek a terepibuszon keresztiil vezérelhetéek.

2) Adat konverzid, ha az 58.06 Control profile (Kontr. profil) paraméter az ABB Classic vagy ABB
Enhanced értékre lett allitva. Tekintse meg Az EFB kommunikaciés profilokrél fejezetet a 405. oldalon.
3) Tekintse meg az 50.01 Fb ref1 modesel (Terepibusz ref1 méd kiv) és 50.02 Fb ref2 modesel
(Terepibusz ref2 mod kiv) paramétereket az Uzemi érték kivalasztasakor.
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B Vezérlészo és Allapotsz6

A terepibusz Vezérl6sz6 (CW) egy 16 vagy 32 bites csomagolt bool tipusu sz6. Ez az
alapvetd eszkdze a hajtas terepibusz rendszeren torténé vezérlésének. A CW a
terepibusz altal lett elkiildve a hajtas felé. A hajtas a CW-ben levé utasitasok alapjan
valt az egyes allapotok koézott. A beépitett terepibusz kommunikacié sordn a CW
beiroédik a 02.36 EFB main cw (Beépitett 16 Vezérlész6) paraméterbe, ahonnan
felhasznalhaté a hajtas vezérlése soran. A terepibusz CW-je vagy beleirédik a
hajtasba ugy, ahogy van, vagy az adat at lesz alaktiva. Tekintse meg Az EFB
kommunikacios profilokrél fejezetet a 405. oldalon.

A terepibusz Allapotsz6 (SW) egy 16 vagy 32 bites csomagolt bool tipusti szé. Allapot
informacidkat tartalmaz a hajtasbdl a terepibusz felé. A beépitett terepibusz
kommunik&cio esetében a SW a 02.37 EFB main sw (Terepibusz Adapter f6
Allapotsz6) hajtas paraméterbdl olvasadik ki. A hajtas SW vagy beirédik a terepibusz
SW-be a jelenlegi formajaban, vagy az adat at lesz alakitva. Tekintse meg Az EFB
kommunikacios profilokrél fejezetet a 405. oldalon.

B Referenciak

A terepibusz referenciak (REF1 és REF2) 16 bites vagy 32 bites, el6jeles integer
adatok. Barmely referencia sz6 tartalma fordulatszam, sebesség, frekvencia,
nyomaték vagy folyamat referenciaként felhasznalhato. A beépitett terepibusz
kommunikacio esetében a REF1 és REF2 jelek a 02.38 EFB main ref1 (Beépitett
terepibusz f6 ref1) és 02.39 EFB main ref2 (Beépitett terepibusz 6 ref2)
paraméterekbe irédnak, ahol felhasznalhatdak a hajtas vezérlésére. A referenciak
vagy beirédnak a hajtéas referenciakba a jelenlegi formajukban, vagy skalazva
lesznek. Tekintse meg Az EFB kommunikacios profilokrdl fejezetet a 405. oldalon.

B Uzemi értékek

A terepibusz tizemi értékek (ACT1 és ACT2) 16 bites vagy 32 bites el6jeles
integerek. Ezek az értékek adjak at, kdzvetitik a kivalasztott paraméter értékeket a
hajtastol a “master” allomasig. A hajtas értékek vagy beirédnak a hajtas
referenciakba a jelenlegi formajukban, vagy skalazva lesznek. Tekintse meg Az EFB
kommunikacios profilokrél fejezetet a 405. oldalon.

B Adat bemenetek/kimenetek

Az adat bemenetek/kimenetek 16 bites vagy 32 bites szavak, amelyek a kivalasztott
hajtas paraméter értékeket tartalmazzak. Az 58.35 Data I/O 1 (Adat I/O 1) ...

58.58 Data I/0O 24 (Adat I/O 24) paraméterek hatarozzak meg azokat a cimeket,
amelyekrdl a master allomas kiolvassa az adatokat (bemenet), vagy amelyekbe
beirja azokat (kimenet).
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B Regiszter cimzés

A Modbus cimtartomanya 16 bites kell, hogy legyen a tarol6 regiszterek
kiolvasasahoz. Ez 65536 tarolo regiszter megcimzését teszi lehetévé a Modbus
protokoll szamara.

Hagyomanyosan, a Modbus master eszkdz6k 5 digites decimalis cimeket hasznaltak,
40001-t8l 49999-ig, elééllitva ezzel a tarolo regiszterek cimzését. Az 5 digites
decimalis cimzés 9999-re korlatozta le a megcimezhet6 tarold regiszterek szamat.

Az Ujabb Modbus “master” eszk6z6k szamara elérhetd a 65536 Modbus tarolo
regiszter teljes tartomanya. Az ezt lehetdvé tevd modszerek egyike, hogy 6 digites
decimalis cimzést hasznalnak, 400001-t6l 465536-ig. Ez a gépkonyv 6 digites
decimalis cimzést alkalmaz a Modbus tarol6 regiszterek cimzésének bemutatasakor.

Azok a Modbus “master” eszkdzdk, amelyek az 5 digites decimalis cimzésre vannak
lekorlatozva, elképzelhetd, hogy el tudjak érni a 400001 és a 409999 kozotti
regisztereket az 5 digites decimalis cimek hasznalataval, 40001-t6l 49999-ig. A
410000-465536 regiszterek nem érhetdek el ezen “masterek” szamara.

Megjegyzés: a 32 bites paraméterek regiszter cimei nem érhetéek el az 5 digites
regiszter szamokkal.
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Az EFB kommunikacios profilokrol

A kommunikacié profil meghatarozza azokat a szabalyokat, amelyek alapjan a hajtas
és a terepibusz master kozotti adatok tovabbitédnak, példaul:

+ acsomagolt bool tipusu szavak at lettek-e alakitva, és ha igen, hogyan,
+ ajel értékek skalazva lettek-e, és ha igen, hogyan,
* a hajtas regiszter cimei kiosztasra kerlltek-e a terepibusz master szamara.

Beallithatd, hogy a hajtas lizeneteket fogadjon és kiildjon a kovetkez6 négy profil
szerint: az ABB Hajtasok klasszikus profil, ABB Hajtasok fejlett profil, a DCU 16 bites
profil, vagy a DCU 32 bites profil. Barmely ABB Hajtasok profil esetében a hajtas
beépitett terepibusz interfésze alaktija at a terepibusz adatokat a hajtas altal hasznalt
eredeti adatformatumra. Mindkét DCU profil transzparens profil, azaz nincs
adatkonverzié. A lenti abra a profilvalasztas hatasat illusztralja.

Profil kivalasztas
Adat 0
| konv. &
Terepibusz skalazas [% N
0 2 —— Hajtas
- o 3
58.0658.0

Kommunikacioés profil kivalasztasa a 58.06 Control profile (Kontr. profil) paraméterrel:
* ABB Classic

* ABB Enhanced

« DCU 16-bit

* DCU 32-bit
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ABB Hajtasok klasszikus profil és az ABB Hajtasok fejlett
profil profil

B Vezérlosz6 az ABB Hajtasok profiljai szamara

A lenti tdblazat a terepibusz Vezérl6sz6 tartalmat mutatja, mindkét ABB Hajtasok
profil esetén. A beépitett terepibusz interfész atalakitja ezt a szét olyan formatumma,
amely a hajtas esetében hasznalatos (02.36 EFB main cw (Beépitett 6 Vezérl6szo)).
A nagybetiis, félkdvér szévegek a 411. oldalon az Allapotatmeneti diagram az ABB
Hajtasok profil szamara fejezetben megadott allapotokra utalnak.

Bit | Név Erték ALLAPOT/Leiras
0 |OFF1_ 1 Tovabb a READY TO OPERATE/MUKODESRE KESZ

CONTROL allapotra.

(KIM_VEZERLES) 0 Megallas a pillanatnyilag aktiv lefutasi rampa mentén.
Tovabb az OFF1 ACTIVE/KI1 AKTIV allapotra; tovabb a
READY TO SWITCH-ON/BEKAPCSOLASRA KESZ
allapotra, kivéve, ha egyéb reteszelés (OFF2, OFF3)
aktiv.

1 |OFF2_ 1 A miikodés folytatasa (OFF2 inaktiv).

?(?;II/E(;ERLES 0 Vész (ki) OFF, megallas szabadon futassal.

(Ki2_ ) Tovabb az OFF2 ACTIVE/KI2 AKTIV allapotra, tovabb a
SWITCH-ON INHIBITED/BEKAPCSOLAS TILTVA
allapotra.

2 |OFF3_ 1 A miikodés folytatasa (OFF2 inaktiv).

CONTRO% . 0 Vészstop, megallas a hajtéds paramétere altal

(KI3_VEZERLES) meghatérozott idsn belil. Tovabb az OFF3 ACTIVE/KI3
AKTIV allapotra; tovabb a SWITCH-ON INHIBITED/
BEKAPCSOLAS TILTVA allapotra.
FIGYELMEZTETES: bizonyosodjon meg arrdl, hogy a
motor és a hajtott eszk6z megallithat6é a stop moddal.

3 |INHIBIT_ 1 Tovabb az OPERATION ENABLED/MUKODES

OPERATION ENGEDELYEZVE éllapotra.

"MUKODES Megjegyzés: a Futas engedélyezés (Run enable) jelnek

TILTASA) aktivnak kell lennie; tekintse meg a hajtas dokumentaciét.
Ha a hajtas ugy lett beallitva, hogy a Futas engedélyezés
jelet a terepibuszon keresztul kapja meg, akkor ez a bit
aktivalja a jelet.

0 Tiltott miikodés. Tovabb az OPERATION INHIBITED

allapotra.
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Bit | Név Erték ALLAPOT/Leiras
4 RAMP_OUT_ 1 Normal (izem. Tovabb a RAMP FUNCTION

ZERO GENERATOR: OUTPUT ENABLED/RAMPA FUNKCIO

(RAMPA_KI_NUL GENERATOR: KIMENET ENGEDELYEZVE 4llapotra.

LA) 0 | A Rampa Funkcié Generator kimenete nulla értékre
maodosul. A hajtas rampa szerint megall (az aram és a DC
feszultség korlatok érvényben vannak).

5 |RAMP_HOLD 1 Rampa funkcié engedélyezve.

(RAMPA_TARTAS Tovabb a RAMP FUNCTION GENERATOR:

) ACCELERATOR ENABLED/RAMPA FUNKCIO
GENERATOR: GYORSITAS ENGEDELYEZVE
allapotra.

0 Rampa megallitasa (Rampa Funkcié Generator kimenet
tartva).
6 [(RAMP_IN_ 1 Normal mikddés. Tovabb az OPERATING/UZEMEL

ZERO allapotra.

(RAMPA_BE_NUL Megjegyzés: ez a bit csak akkor aktivalodik, ha a hajtas

LA) paraméterekkel a terepibusz interfész lesz beallitva ezen
jel forrasaként.

0 A Rampa funkcié generator kimenete nulla értékre
maodosul.
7 |RESET 0=>1 | A hiba nyugtazasa aktiv hiba esetén. Tovabb a SWITCH-

(VISSZAALLITAS) ON INHIBITED/BEKAPCSOLAS TILTVA allapotra.
Megjegyzés: ez a bit csak akkor aktivalédik, ha a hajtas
paraméterekkel a terepibusz interfész lesz beallitva ezen
jel forrasaként.

0 Normal miikddés folytatasa
8,9 |Reserved.

(Lefoglalva.)

10 |REMOTE_ 1 Terepibusz vezérlés engedélyezve.

CMD 0 Vezérlészé <> 0 vagy referencia <> 0: megérzi az utolsé

(TAVOLI_PARAN A ep A .

ce Vezérldszot és referenciat

) Vezérl6szo = 0 és referencia = 0: terepibusz vezérlés
engedélyezve. A referencia és a felfutasi/lefutasi rampa
zérolva.

1 EXT_CTRL_ 1 Valasszon EXT2 kiilsé vezérlési helyet. Akkor

LOC aktivalodik, ha a vezérlési hely ugy van

(KULSO_VEZERL felparaméterezve, hogy az kivalaszthato a terepibuszon

ESI_HELY) keresztl.

0 Valasszon EXT2 kiils6 vezérlési helyet. Akkor

aktivalodik, ha a vezérlési hely ugy van
felparaméterezve, hogy az kivalaszthat6 a terepibuszon
keresztil.
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Bit

Név

Erték

ALLAPOTI/Leiras

12

Reserved
(Lefoglalva)
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B Allapotszé az ABB Hajtasok profil szamara

A lenti tablazat megadja a terepibusz Allapotsz6t az ABB Hajtasok profil szamara. A
beépitett terepibusz interfész atalakitja az Allapotszét (02.37 EFB main sw
(Terepibusz Adapter 6 Allapotszé)) erre a formatumra, elékészitve igy azt a
terepibuszon torténd atvitelre. A nagybetis, félkovér szévegek a 471. oldalon az
Allapotatmeneti diagram az ABB Hajtasok profil szémara fejezetben megadott
allapotokra utalnak.

Bit | Név Erték ALLAPOT/Leiras
0 RDY_ON 1 READY TO SWITCH ON/BEKAPCSOLASRA KESZ.
(KESZ_BE) 0 |NOT READY TO SWITCH ON/NEM ALL KESZEN A
BEKAPCSOLASRA.
1 RDY_RUN 1 READY TO OPERATE/UZEMKESZ.
(UZEMKESZ) 0 | OFF1 ACTIVE/KI1 AKTIV.
2 RDY_REF NCIA) 1 UZEMELES ENGEDELYEZVE.
0 OPERATION ENABLED/MUKODES
ENGEDELYEZVE.

3 |TRIPPED 1 FAULT/HIBA.

(KIOLDOTT) 0 [Nincs hiba.
4 OFF_2_STA 1 OFF2/KI2 inaktiv.

(KI_2_ALLAPOT) 0 | OFF2/KI2 aktiv.
5 OFF_3_STA 1 OFF3/KI3 inaktiv.

(KI_3_ALLAPOT) 0 OFF3/KI3 aktiv.

6 [SWC_ON_ 1 SWITCH-ON INHIBITED/BEKAPCSOLAS TILTVA.
INHIB 0 _

(BEKAPCS_TILT)

7 ALARM 1 Figyelmeztetés/riasztas.
(HIBAJELZES) 0 Nincs figyelmeztetés/riasztas.

8 AT_ 1 UZEMEL. Az {izemi érték megegyezik a referencia
SETPOINT értékkel (a tlréshatarokon beliil van, pl. fordulatszam
(ALAPJELEN) szabalyozasnal a ford. szam hiba max.10% a

névleges fordulatszamhoz képest).
0 Az Gizemi érték kuldnbozik a Referenciatol (a
taréshatarokon kivul esik).

9 REMOTE 1 Hajtas vezérlési hely: TAVVEZERLES (EXT1
(TAVVEZERLES) (KULSO1) vagy EXT2 (KULSH2)).

0 Hajtas vezérlési hely: HELYI.
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Bit |Név Erték ALLAPOT/Leiras

10 |ABOVE_ 1 Az izemi frekvencia vagy fordulatszam megegyezik,
LMt vagy tullépi a feliigyeleti hatarokat (hajtas
(HATABERTEKE paraméterekkel megadva). Mindkét forgasirany
N FELUL) esetén mikodik.

0 Uzemi frekvencia vagy fordulatszam a felligyeleti
hatarokon belul van.

1 EXT_CTRL_ 1 Az EXT2 kils6 vezérlés hely kivalasztva.
LOC (KULSO 0 | Az EXT1 kiilsé vezérlés hely kivalasztva.
VEZERLESI
HELY)

12 EXT_RUN_ 1 A kulsé futas engedélyezés megérkezett.
(KULSO FUTAS)
ENABLE 0 Nincs aktiv kils6 futas engedélyezés (External Run
(ENGEDELYEZV enable) jel.
E)

13 ... | Reserved (Lefoglalva).
14
15 1 Kommunikéacios hibat észlelt a terepibusz adapter
modul.
0 Terepibusz adapter modul kommunikacio6 RENDBEN.
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B Allapotatmeneti diagram az ABB Hajtasok profil szamara

A lenti diagram megadja a hajtas allapot-atmeneteit, ha a hajtas az egyik ABB
Hajtasok profilt hasznalja, és ha a hajtas lett beallitva, hogy a Vezérlszo6 parancsait
kdvesse. A nagybetiivel szedett szGvegezés azon allapotokra utal, amelyek a
Vezérlé-, és az Allapotszavaknél is hasznalatosak.Tekintse meg a Vezérlész6 az
ABB Hajtésok profiljai szamara és Allapotsz6 az ABB Hajtasok profil széméra
fejezeteket a 406. és 409. oldalon.

A1 A BEKAPCSO ita
HALOZAT KI LAS TILTVA (SW 6. bit=1) ABB .H?Jt.a,SOk )
) kommunikacios profil
BEKAPCSOLAS - (CW 0. bit=0)
BEKAPCSO’LAS —
ABCD RA NEM KESZ (SW 0. bit=0) CWw= Vezérl6szo
SW= Allapotszd
LLJ_| n = fordulatszam
1 (CW=xxxx x1xx xxxx x110) R::Ege';;?;: Qr:;;io
T (CW 3. bit=0) Generator
BEKPCSOLA| f = frekvencia
MUKODES SRA KESZ (SW 0. bit=1)
TILTVA (SW 2. bit=0)
kSde barmelyik allapotbdl
- Mmukodes — (CW=xxxx x1xx xxxx x111)
tiltva Hiba
UZEMKESZ HIBA
barmelyik allapotbol (SW 1. bit=1) (SW 3. bit=1)
- KI1 (CW 0. bit=0) i e
T (CW=xxxx x1xx xxxx 1111 J— (CW7. bit=1)
KI1 AKTIV és SW 12. bit=1) >
SW 1. bit=0
( 1t=0) barmelyik allapotbdl barmelyik allapotbdl
— n(f)=0/1=0 \vj _| Vészstop KI _| Vészstop KI
(CW 3. bit=1 KI3 (CW 2. bit=0) KI2 (CW 1. bit=0)
és
Bcp SW12bit=1) KI3 Ki2
Vi AKTIV | (SW 5. bit=0) AKTIV |~ (SW 4. bit=0)
(CW 4. bit=0) —+ n(f)=0/1=0
cD MUKODES
ENGEDVE (SW 2. bit=1)
A—b+—
(CW 5. bit=0) 1 (CW=xxxx x1xx xxx1 1111)

RFG: KIMEN
ENGEDVE
B

D
—4_
(CW 6. bit=0) T (CW=xxxx x1xx xx11 1111)

RFG: GYORS. -
ENGEDELYEZVE
C <
- (CW=xxxx x1xx x111 1111) feltétel
MUKODES bit felfuto
éle

|

(SW 8. bit=1)
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B Referenciadk az ABB Hajtasok profil szamara

Az ABB Hajtasok profil lehetévé teszi a két terepibusz referencia, a REF1 és REF2
hasznalatat. A referenciak 16 bites értékek, mindkettd egy eljel bitet és egy 15 bites
integert tartalmaz. A negativ referencia a vonatkozo pozitiv referencia kettes
komplemenseként szamitédik.

A terepibusz referenciak skalazva lesznek, miel6tt a 02.38 EFB main ref1 (Beépitett
terepibusz f6 ref1) vagy 02.39 EFB main ref2 (Beépitett terepibusz f6 ref2) jelekbe
irodnak, a hajtasban torténé felhasznalashoz. A 50.04 Fb ref1 modesel (Terepibusz
ref1 moéd kiv) és 50.05 Fb ref2 modesel (Terepibusz ref2 méd kiv) paraméterek
meghatarozzak a skalazast, és a REF1 és REF2 terepibusz referencia lehetséges
hasznalatat, a kovetkez6ek szerint:

* Ha a Speed érték lett kivalasztva, a terepibusz referencia fordulatszam
referenciaként hasznalhato, és a kdvetkez6képp skalazhato:

REF1 vagy REF2 Terepibusz referencia Vonatkozé fordulatszam referencia
[integer] a hajtasban [%)]
20 000 a 19.01 Speed scaling (fordulatszam
skalazas) paraméter értéke
0 0
-20 000 -(a 19.01 Speed scaling (fordulatszam
skalazas) paraméter értéke)

* Ha a Torque érték lett kivalasztva, a terepibusz referencia nyomaték
referenciaként hasznalhato, és a kévetkezdképp skalazhaté:

REF1 vagy REF2 Terepibusz referencia Corresponding nyomaték referencia
[integer] a hajtasban [%)]
10 000 a névleges motor nyomaték 100%-a
0 0
-10 000 -(a névleges motor nyomaték 100%-a)

* Ha a Raw data érték lett kivalasztva, a terepibusz referencia REF1 vagy REF2 a
hajtas referenciaja, és skalazas nélkil hasznalatos.

REF1 vagy REF2 Terepibusz referencia Vonatkozé referencia
[integer] a hajtasban [%)]
32767 32767
0 0
-32768 -32768

DA mértékegység a hajtasnal hasznalt referenciatol fligg. Rpm a fordulatszam referencia és % a

nyomaték szamara.
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B Uzemi értékek az ABB Hajtasok profiljai szamara

Mind az ABB Haijtasok klasszikus profil, mint az ABB Hajtasok fejlett profil tamogatja
a két terepibusz lizemi érték, az ACT1 és ACT2 haszndlatat. Az lizemi értékek 16
bites értékek, mindkettd egy elbjel bitet és egy 15 bites integert tartalmaz. A negativ
érték a vonatkozo pozitiv értékhez tartozé kettes komplemensbél szamitodik.

A hajtasok skélazva lesznek, miel6tt beirddnak a terepibusz Uzemi értékekbe, azaz

az ACT1 és ACT2-be. A 50.04 Fb ref1 modesel (Terepibusz ref1 méd kiv) és 50.05

Fb ref2 modesel (Terepibusz ref2 méd kiv) paraméterek mindegyike kivalasztja a

hajtas Gzemi jeleit, és meghatarozza a skalazast a kovetkez6 médon:

» ha kivalasztja a Speed értéket, a hajtas 01.017 Motor speed rpm (Motor
fordulatszam rom-ben) (izemi jele skalazva lesz, és beleirddik a terepibusz tizemi
értékbe. A tablazat megadja a skalazas modjat:

A 01.01 Motor speed rom (Motor
fordulatszam rpm-ben) értéke [rpm]

ACT1 vagy ACT2 vonatkozé terepibusz
lizemi érték [integer]

skalazas) paraméter értéke)

a 19.01 Speed scaling (fordulatszam 20 000
skalazas) paraméter értéke
0 0
-(a 19.01 Speed scaling (fordulatszam -20 000

+ Ha kivalasztja a Torque értéket, a hajtas 01.06 Motor torque (Motor nyomaték)
Uzemi jele skaldzva lesz, és beleirddik a terepibusz Gzemi értékbe. A tablazat

megadja a skalazas maddjat:

A 01.06 Motor torque (Motor nyomateék)
értéke [%]

ACT1 vagy ACT2 vonatkozé terepibusz
tizemi érték [integer]

a névleges motor nyomaték 100%-a 10 000
0 0
-(a névleges motor nyomaték 100%-a) -10 000

* Ha kivalasztja a Raw data értéket, a terepibusz ACT1 vagy ACT2 értéke lesz a

hajtas Gzemi értéke, skalazas nélkdl.

Hajtas érték

A vonatkozé ACT1 vagy ACT2 terepibusz
tizemi érték [integer]

32767 32767
0 0
-32 768 -32 768
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B Modbus regiszter cimek a klasszikus ABB Hajtasok profil szamara

A lenti tablazat megadja a Modbus regiszter cimeket a hajtas adatok szamara, az
ABB Hajtasok klasszikus profillal. Ez a profil egy atalakitott 16 bites hozzaférést
biztosit a hajtas adatokhoz.

Megjegyzés: csak a 16 legkisebb helyi értéki bit érhetd el a hajtas 32 bites

Vezérlé-, és Allapotszavaibdl.

Regiszter cim

Regiszter adat (16-bit).

400001

Terepibusz Vezérl6 sz6 (CW). Tekintse meg a Vezérl6sz6 az ABB
Hajtasok profiljai szamara fejezetet a 406. oldalon.

400002 Terepibusz referencia 1 (REF1).

400003 Terepibusz referencia 2 (REF2).

400004 Terepibusz Allapot Sz6 (SW). Tekintse meg az Allapotszé az ABB
Hajtasok profil szamara fejezetet a 409. oldalon.

400005 Terepibusz lizemi érték 1 (ACT1).

400006 Terepibusz Uzemi érték 2 (ACT2).

400007 Terepibusz adat be/ki 1 (58.35 Data I/O 1 (Adat I/O 1) hajtas
paraméter).

400030 Terepibusz data be/ki 24 (58.58 Data I/O 24 (Adat I/O 24) hajtas

paraméter).

400101...409999

Regiszter cim (16 bites hajtas paraméter) = 400000 + 100 x csoport +
index

Példa: a Modbus regiszter cim a 03.18 hajtas paraméterhez a
kovetkez6:

400000 + 100 x 3 + 18 = 400318

Hajtas paraméter hozzaférés (32 bites hajtas paraméter) = 420000 +
200 x csoport + 2 x index

Példa: a Modbus regiszter cim a 01.27 hajtas paraméterhez a
kovetkez6:

420000 + 200 x 1 + 2 x 27 = 420254.
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B Modbus regiszter cimek az ABB Hajtasok fejlett profil szamara

Regiszter cim

Regiszter adat (16-bites szavak)

400001

Terepibusz Vezérlészé (CW). Tekintse meg a Vezérl6sz6 az ABB
Hajtasok profiljai szamara fejezetet a 406. oldalon.

400002 Terepibusz referencia 1 (REF1).

400003 Terepibusz referencia 2 (REF2).

400004 Terepibusz data be/ki 1 (568.35 Data I/O 1 (Adat I/O 1) hajtads paraméter.)

400015 Terepibusz data in/out 12 (58.46 Data I/O 12 hajtas paraméter).

400051 Terepibusz Allapotszé (SW). Tekintse meg az Allapotszé az ABB
Hajtasok profil szamara fejezetet a 409. oldalon.

400052 Terepibusz Gzemi érték 1 (ACT1).

400053 Terepibusz Uzemi érték 2 (ACT2).

400054 Terepibusz data be/ki 13 (68.47 Data I/O 13 hajtas paraméter)

400065 Terepibusz adat be/ki 24 (58.58 Data I/O 24 (Adat I/O 24) hajtas

paraméter).

400101...409999

Regiszter cim (16 bites hajtas paraméter) = 400000 + 100 x csoport +
index.

Példa: a Modbus regiszter cim a 03.18 hajtéas paraméterhez a kdvetkezé:
400000 + 100 x 3 + 18 = 400318.

Hajtas paraméter hozzaférés (32 bites hajtas paraméter) = 420000 + 200
x csoport + 2 x index.

Példa: a Modbus regiszter cim a 01.27 hajtas paraméterhez a kdvetkezé:
420000 + 200 x 1 + 2 x 27 = 420254.
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DCU 16 bites profil

B Vezérl6- és Allapotszavak a DCU 16 bites profil szamara

Amikor a DCU 16 bites profil van hasznalatban, a beépitett terepibusz interfész
beirja a terepibusz Vezérl6szot a hajtas Vezérlészavanak 0-15 bitjei helyére (02.36
EFB main cw (Beépitett f6 Vezérlbszo) paraméter). A hajtas Vezérl6szavanak 16 - 32
bitjei nincsenek hasznalatban.

B Allapotszé a DCU 16 bites profil szamara

Amikor a DCU 16 bites profil van hasznalatban, a beépitett terepibusz interfész
beirja a terepibusz Allapotszét a hajtas Allapotszavanak 0-15 bitjei helyére (02.37
EFB main sw (Terepibusz Adapter f6 Allapotszé) paraméter). A hajtas
Allapotszavanak 16 - 32 bitjei nincsenek hasznalatban.

B Allapotatmeneti diagram a DCU 16 bites profil szamara

Tekintse meg az Allapotdiagram bekezdést a 434. oldalon, a Vezérlés a terepibusz
adapter modulon keresztiil fejezetben.

B Referenciak a DCU 16 bites profil szamara

Tekintse meg a Referenciak az ABB Hajtasok profil szamara fejezetet a 412. oldalon.

B Uzemi jelek a DCU 16 bites profil szamara

Tekintse meg az Uzemi értékek az ABB Hajtasok profiljai szaméra fejezetet a 413.
oldalon.
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B Modbus regiszter cimek a DCU 16 bites profil szamara

A lenti tablazat megadja a Modbus regiszter cimeket és adatokat a DCU 16 bites
kommunikacids profilhoz.

Megjegyzés: csak a 16 legkisebb helyiértéki bit érhet6 el a hajtas 32 bites Vezérl6-
és Allapotszavaibdl.

Regiszter cim Register adat (16-bit).
400001 Vezérl6sz6 (02.36 EFB main cw (Beépitett f6 Vezérlész6) LSW-je).
400002 Referencia 1 (02.38 EFB main ref1 (Beépitett terepibusz f6 ref1)).
400003 Referencia 2 (02.39 EFB main ref2 (Beépitett terepibusz f6 ref2)).
400004 Adat be/ki 1 (58.35 Data I/O 1 (Adat I/O 1) hajtas paraméter) .
400015 Adat be/ki 12 (58.46 DATA I/O 12 hajtas paraméter).
400051 Allapotsz6 (02.37 EFB main sw (Terepibusz Adapter f& Allapotszé)
LSW-je).
400052 Uzemi érték 1 (a 50.01 Fb ref1 modesel (Terepibusz ref1 mod kiv)
paraméterrel kivalasztva).
400053 Uzemi érték 2 (a 50.02 Fb ref2 modesel (Terepibusz ref2 méd kiv)
paraméterrel kivalasztva).
400054 Adat be/ki 13 (568.47 DATA I/O 13 hajtas paraméter).
400065 Adat be/ki 24 (58.58 Data I/O 24 (Adat I/O 24) hajtas paraméter).
400101...409999 Regiszter cim (16 bites hajtas paraméter) = 400000 + 100 x csoport +
index.
Példa: a Modbus regiszter cim a 03.18 hajtas paraméterhez a
kovetkezb:
400000 + 100 x 3 + 18 = 400318
Hajtas paraméter hozzaférés (32 bites hajtas paraméter) = 420000 +
200 x csoport + 2 x index
Példa: a Modbus regiszter cim a 01.27 hajtas paraméterhez a
kovetkezb:
420000 + 200 x 1 + 2 x 27 = 420254.
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DCU 32 bites profil

B Vezérl6- és Allapotszavak a DCU 16 bites profil szamara

Amikor a DCU 32 bites profil van hasznalatban, a beépitett terepibusz interfész beirja
a terepibusz Vezérl6sz6 tartalmat a hajtas Vezérlészavaba (02.36 EFB main cw
(Beépitett f6 Vezérl6sz6) paraméter).

B Allapotszé a DCU 32 bites profil szamara

Amikor a DCU 32 bites profil van hasznalatban, a beépitett terepibusz interfész beirja
a hajtas Allapotszavat (02.37 EFB main sw (Terepibusz Adapter f6 Allapotszé)
paraméter) a terepibusz Allapotszavaba.

B Allapotatmeneti diagram a DCU 32 bites profil szamara

Tekintse meg a Allapotdiagram bekezdést a 434. oldalon, a Vezérlés a terepibusz
adapter modulon keresztiil fejezetben.
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B Referenciak a DCU 32 bites profil szamara

A DCU 32 bites profil két terepibusz referencia hasznalatat tamogatja, a REF1 és a
REF2-t. A referenciak 32 bites értékek, két 16 bites szobdl feléplilve. Az MSW
(legmagasabb helyiértékl sz6) egy integer rész, mig az LSW (legkisebb helyiértéki
sz0) egy tort rész az értéket nézve. A negativ referencia a vonatkozé integer rész
(MSW) pozitiv értékének kettes komplemenseként szamitadik.

A terepibusz referenciak beirédnak a hajtas referencia értékekbe (02.38 EFB main
ref1 (Beépitett terepibusz 16 ref1) vagy 02.39 EFB main ref2 (Beépitett terepibusz f6
ref2)). Az 50.04 Fb ref1 modesel (Terepibusz ref1 mod kiv) és 50.05 Fb ref2 modesel
(Terepibusz ref2 mod kiv) paraméterek megadjak a referencia tipusokat
(fordulatszam vagy nyomaték) a kévetkez6ek szerint:

* ha a Raw data értéket valasztja, a terepibusz referencia tipus, vagy a lehetséges
felhasznalasi méd nem lesz kivalasztva. Ez az érték szabadon felhasznalhato
fordulatszam vagy nyomaték referenciaként a hajtas esetében.

+ Ha a Speed értéket valasztja, a terepibusz referencia fordulatszam referenciaként
hasznalhaté a hajtasban.

» Ha a Torque értéket valasztja, a terepibusz referencia nyomaték referenciaként
hasznalhaté a hajtasban.

A lenti tablazat megadja a terepibusz referencia és a hajtas referencia kozotti
kapcsolatot (nincs skalazas).

REF1 vagy REF2 terepibusz referencia Vonatkozo referencia
[integer és frakcionalis rész] a hajtasban [%)]
32767.65535 32767.65535
0 0
-32768.65535 -32768.65535

") Ha a referencia érték fordulatszam referenciaként van hasznalva, akkor az a motor fordulatszama lesz
rpm-ben. Ha a referencia érték nyomaték referenciaként hasznalatos, akkor az a motor nyomatéka lesz,
a motor névleges nyomatékanak szazalékaban.
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B Uzemi jelek a DCU 32-bit profil szamara

A DCU 32 bites profil két terepibusz lizemi érték hasznalatat tamogatja, az ACT1 és
ACT2-t. Az lizemi értékek 32 bites értékek, és két 16 bites szobdl éplilnek fel. Az
MSW (legmagasabb helyiérték(i sz6) egy integer rész, mig az LSW (legkisebb
helyiértéki szd) egy tort rész a 32 bites értéket nézve. A negativ referencia a
vonatkozo integer rész (MSW) pozitiv értékének kettes komplemenseként
szamitodik.

Az 50.04 Fb ref1 modesel (Terepibusz ref1 moéd kiv) és 50.05 Fb ref2 modesel
(Terepibusz ref2 méd kiv) paraméterek megadjak a hajtas tizemi jelét a terepibusz
Uzemi ACT1 és ACT2 értékek szamara, a kovetkez6ek szerint:

* ha a Raw data értéket valasztja, az 50.06 Fb act1 tr src (Terepi lizemi1 tr. forr) és
50.07 Fb act2 tr src (Terepibusz lizemi2 tr. forr) paraméterek megadjak a hajtas
paramétereket a terepibusz lizemi ACT1 és ACT 2 értékek szamara.

» Ha a Speed értéket valasztja, a 01.01 Motor speed rom (Motor fordulatszam rpm-
ben) hajtas paraméter beirddik a terepibusz tizemi értékbe.

* Ha a Torque értéket valasztja, a 01.06 Motor torque (Motor nyomaték) hajtas
paraméter beirddik a terepibusz lizemi értékbe.

A lenti tablazat tisztazza a hajtas paraméter értéke és a terepibusz lizemi érték
koz6tti kapesolatot (nincs skalazas).

A kivalasztott hajtas jel értéke. ACT1 vagy ACT2 vonatkozo terepibusz
lizemi érték [integer és frakcionalis rész]
32767.65535 32767.65535
0 0
-32768.65535 -32768.65535
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B Modbus regiszter cimek a DCU 32 bites profil szamara

A lenti tablazat megadja a Modbus regiszter cimeket és adatokat a DCU 32 bites
profillal. Ez a profil egy eredeti 32 bites hozzaférést biztosit a hajtas adatokhoz.

Regiszter cim

Regiszter adat (16-bit).

400001

Vezérl6sz6 (02.36 EFB main cw (Beépitett f6 Vezérlészo)) - legkisebb
helyiértékii 16 bit.

400002 Vezérl6sz6 (02.36 EFB main cw (Beépitett f6 Vezérlbszo)) -
legmagasabb helyiértéki 16 bit.

400003 Referencia 1 (02.38 EFB main ref1 (Beépitett terepibusz f6 ref1)) -
legkisebb helyiértéki 16 bit.

400004 Referencia 1 (02.38 EFB main ref1 (Beépitett terepibusz f6 ref1)) -
legmagasabb helyiértéki 16 bit.

400005 Referencia 2 (02.39 EFB main ref2 (Beépitett terepibusz 16 ref2)) -
legkisebb helyiértéki 16 bit.

400006 Referencia 2 (02.39 EFB main ref2 (Beépitett terepibusz f6 ref2)) -
legmagasabb helyiérték(i 16 bit.

400007 Data be/ki 1 (58.35 Data I/0 1 (Adat I/O 1) hajtas paraméter).

400018 Adat be/ki 12 (568.46 Data I/O 12 hajtas paraméter).

400051 Allapot sz6 (02.37 EFB main sw (Terepibusz Adapter 6 Allapotsz6)
LSW-je) - legkisebb helyiértéki 16 bit.

400052 Allapotsz6 (02.37 EFB main sw (Terepibusz Adapter f& Allapotszé)
MSW-je) - legmagasabb helyiérték{ 16 bit.

400053 Uzemi érték 1 (a 50.01 Fb ref1 modesel (Terepibusz ref1 méd kiv)
paraméterrel kivalasztva) — legkisebb helyiértéki 16 bit.

400054 Uzemi érték 1 (a 50.01 Fb ref1 modesel (Terepibusz ref1 méd kiv)
paraméterrel kivalasztva) — legmagasabb helyiérték( 16 bit.

400055 Uzemi érték 2 (a 50.02 Fb ref2 modesel (Terepibusz ref2 méd kiv)
paraméterrel kivalasztva) — legkisebb helyiértéki 16 bit.

400056 Uzemi érték 2 (a 50.02 Fb ref2 modesel (Terepibusz ref2 méd kiv)
paraméterrel kivalasztva) — legmagasabb helyiértékl 16 bit.

400057 Adat be/ki 13 (58.47 Data I/O 13 hajtas paraméter).

400068 Adat be/ki 24 (58.58 Data I/O 24 (Adat I/O 24) hajtas paraméter).
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Regiszter cim

Regiszter adat (16-bit).

400101...409999

Regiszter cim (16 bites hajtas paraméter) = 400000 + 100 x csoport +
index.

Példa: a Modbus regiszter cim a 03.1803. 18 hajtas paraméterhez a
kovetkezb:

400000 + 100 x 3 + 18 =400318.

Hajtas paraméter hozzaférés (32 bites hajtas paraméter) = 420000 +
200 = csoport + 2 x index.

Példa: a Modbus regiszter cim a 01.2701.27 hajtas paraméterhez a
kovetkezd:

420000 + 200 x 1 + 2 x 27 = 420254.
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Modbus funkcié kédok

A lenti tablazat megadja a beépitett tererpibusz altal tamogatott Modbus funkcio

koédokat.

Kéd

Funkcié név

Leiras

0x03

Read Holding Registers
(Tart6 regiszterek
kiolvasasa)

Kiolvassa egy folyamatos tarté regiszter blokk
tartalmat a szerver eszkdzon.

0x06

Write Single Register
(Single regiszterek irasa)

Beir egy single tarté regiszterbe a szerver eszk6zon.

0x08

Diagnostics
(Diagnosztika)

Szamos teszt sorozatot nyujt a master és a slave
eszk6zok kozotti kommunikacio ellenérzésére, vagy
szamos belsd hibafeltétel ellenérzésére a slave
oldalon. A kovetkezd alkodok tamogatottak:

* 00 Return Query Data:

a kérvény adatmezdében elkiildott adat visszaérkezik
a valaszban. A teljes valasziizenetnek azonosnak
kellene lennie a kérvénnyel.

* 01 Restart Communications Option:

a slave berendezés soros vonali portjat inicializalni és
Ujrainditani sziikséges, és az 6sszes kommunikacios
esemény szamlaléjat tordlni kell. Ha a port a “Listen
Only mode”-ban van (csak figyel), nem fog valasz
érkezni. Ha a port nem ebben a médban van, a
visszaallitas el6tt egy normal valasz fog érkezni.

* 04 Force Listen Only Mode:

kényszeriti a megcimzett slave eszkdzt a “Listen Only
mode”-ra (csak figyel, nem vélaszol). Ez levalasztja a
tébbi, a halézaton levé berendezéstél, lehetévé téve
igy a kommunikacié folyamatossagat a megcimzett,
tavoli berendezés miatti megszakitas nélkil. Nem
érkezik valasz. Az egyetlen funkcio, amely ezen méd
megadasa utan fel lesz dolgozva, a “Restart
Communications Option” funkcié (01-es alkéd).

0x10

Write Multiple Registers
(T6bb regiszter irasa)

Beleir egy folyamatos tart6 regiszter blokkba a
szerver eszk6zdn.

0x17

Read/Write Multiple
Registers (Tobb
refgiszter irasa/olvasasa)

Beleir egy folyamatos tart6 regiszter blokkba a
szerver eszkdzon, majd kiolvassa a folyamatos
tartéregiszter blokk tartalmat (ugyanaz, vagy
kilonb6zd a beirthoz képest) a szerver eszk6zon.

0x2B/0x0E

Encapsulated Interface
(Tokozott Interfész)
Transport / Read Device
Identification (Szallitas /
Olvasé eszkoz
azonositasa)

Engedélyezi az azonositas és egyéb informacio
olvasasat a szerverrel kapcsolatban.

A "Read Device ID code" paraméter egy hozzaférési
tipust engedélyez:

01: kérvényezi az alap eszkdz azonositast. Ezzel tér
vissza: ABB, ACS850.
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Modbus kivétel kédok

A lenti tAbldzat megadja a beépitett tererpibusz altal tAmogatott Modbus kivétel

kodokat:

Kéd Név Leiras

0x01 ILLEGAL FUNCTION A lekérdezésben érkezett funkcié kod nem
(TILTOTT FUNKCIU) megengedett cim a szerver szamara.

0x02 ILLEGAL DATA A lekérdezésben érkezett adat cim nem megengedett
ADDRESS (TILTOTT cim a szerver szamara.
ADAT CiM)

0x03 ILLEGAL DATA VALUE | A lekérdezésben szerepld érték nem megendedett
(TILTOTT ADAT ERTEK) | érték a szerver szamara.

0x04 SLAVE DEVICE Egy visszafordithatatlan hiba Iépett fel, mialatt a
FAILURE (SLAVE szerver megkiséreltet véghezvinni a kért miveletet.
ESZKOZ HIBA)

0x06 SLAVE DEVICE BUSY | A szerver egy hosszabb id6tartamot igénylé program

(SLAVE ESZKOZ
FOGLALT)

parancs elvégzésén dolgozik.
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Vezérlés a terepibusz adapter
modulon keresztul

A fejezet tartalma

A fejezet bemutatja, hogy a hajtas hogyan vezérelhet6 kiilsé berendezések
segitségével, egy kommunikacios halézaton keresztil (terepibusz), egy opcionalis
terepibusz adapter modul segitségével.
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Rendszer attekintés

A hajtas egy kulsé vezérl6 rendszerhez is csatlakoztathaté a soros kommunikacios
csatlakozon keresztil, akar a beépitett, akar egy opcios terepibusz adapter
segitségével. A terepibusz adapter modul a 3. bévitéhelybe csatlakoztathatd.

Hajtas
[ ] I I Terepibusz
o o
o o o ezérld
%ﬂ s I [ | vez
[ =B
% | Terepibusz
i - — —
T=% Egyéb )
D D berendezés
ek
=
Fxxx tipusu
=8 terepibusz adapter
o1 a 3. bovitShelyben
o o o o
w1 @
Adatfolyam
-—  \Vezérl6szo (CW)
- Referenciak o
Folyamat I/O (ciklikus)
Allapotszé (SW) ——p=
Uzemi értékek —
-

Paraméter R/W igények/valaszok

Folyamat I/O (ciklikus) vagy
szerviz Uizenetek (aciklikus)

A hajtas beallithato, hogy az 6sszes vezérl6 informaciét a terepibusz interfészen
keresztll kapja, vagy a szabalyozas akar meg is oszthatd a terepibusz interfész és
egyeéb elérhetd forrasok, mint példaul a digitalis és analég bemenetek kézott.

Szamos soros kommunikacids protokollhoz illeszked6 terepibusz adapter érhet6 el,

ezek a kovetkezbek:

+ PROFIBUS DP (FPBA-xx adapter),
* CANopen (FCAN-xx adapter),

» DeviceNet (FDNA-xx adapter),

+ LoNWoRks® (FLON-xx adapter).
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A kommunikacié beadllitas a terepibusz adapter modulon

keresztiil

Miel6tt elkezdené felkonfiguralni a hajtast a terepibuszos vezérlésre, az adapter
modult mechanikusan és villamos értelemben is telepiteni sziikséges a vonatkoz6
adapter modul Felhasznaloi kézikbnyvében leirtak szerint.

A hajtas és a terepibusz adapter modul k6z6tti kommunikacié az 50.01 Fba enable
(TBA engedélyezve) paraméter Enable értékre allitasaval aktivalhatd. Az adapter
specifikus paramétereket is be sziikséges allitani. Tekintse meg a lenti tablazatot.

Paraméter

Beallitas a
kovetkezo
szamara:
terepibusz
vezérlés

Funkcidé/Informacio

KOMMUNIKACIO ALAPBEALLITAS ES FELUGYELET (tekintse meg a 279. oldalt is)

func (Komm. hiba
funkcio)

)
(1) Fault
(2) Spd ref Safe
(3) Last speed

50.01 Fba enable (1) Enable Inicializalja a hajtas és a terepibusz adapter
(TBA engedélyezve) modul k6zti kommunikaciot.
50.02 Comm loss (0) No Kivalaszthato, hogy a hajtas hogy reagaljon

egy esetleges terepibuszos kommunikacios
hibara.

50.03 Comm loss t
out (Komm. hiba
id6)

0.3...6553.5 s

Megadja a kommunikacids hiba és a 50.02
Comm loss func (Komm. hiba funkcié)
paraméter altal meghatarozott mivelet
koz6tti idétartamot.

50.04 Fb ref1

(0) Raw data

Meghatarozza a terepibusz referencia

(Hasznalt terepibusz
Allapotszo)

modesel (1) Torque skalazasat.

(Terepibusz ref1 (2) Speed Ha a Raw data ki lett valasztva, tekintse
mod kiv) és 50.05 meg a 50.06...50.11 paramétereket is.
Fb ref2 modesel

(Terepibusz ref2

maéd kiv)

50.15 Fb cw used P.02.22 Kivalasztja hasznalatban levé terepibusz

Vezérl6szo cimét (02.22 FBA main cw
(Terepibusz f6 Vezérlészo)).

ADAPTER MODUL BEALLITAS (tekintse meg a 283. oldalt is.)

51.01 FBA type
(FBA tipus)

Megijeleniti a terepibusz adapter modul
tipusat.
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Paraméter

Beallitas a
kovetkez6
szamara:
terepibusz
vezérlés

Funkcié/Informacié

51.02 FBA par2
(FBA paraméter2)

51.26 FBA par26
(FBA paraméter26)

Ezek adapter modul specifikus paraméterek. Tovabbi informacidért
tekintse meg a terepibusz adapter modul Felhasznaloi Gépkdnyvét.
Vegye figyelembe, hogy nem sziikséges az 6sszes paramétert

beallitani és hasznalni.

51.27 FBA par
refresh (FBA par.
frissités)

(0) Done
(1) Refresh

Validalja az 6sszes, megvaltozott adapter
modul konfiguraciés paraméter beallitast.

51.28 Par table ver
(Par. tabla verz)

Megjeleniti a hajtas memoariajaban tarolt
terepibusz adapter modul leképezési fajl
paraméter tablajanak verziéjat.

51.29 Drive type
code (Hajtas tipus
kéd)

Megjeleniti a hajtas memoariajaban tarolt
terepibusz adapter modul leképezési fajl
hajtas tipuskddjat.

51.30 Mapping file
ver (Leképezési fajl
verzio)

Megjeleniti a hajtas memoariajaban tarolt
terepibusz adapter modul leképezési fajl
verziojat.

51.31 D2FBA comm
sta (D2FBA komm.
allapot)

Megjeleniti a terepibusz adapter modul
kommunikacios allapotat.

51.32 FBA comm
sw ver (Tb. adapter
alap szoftv. ver)

Megjeleniti az adapter modul k6z6s
program reviziéjat.

51.33 FBA appl sw
ver (Th. adapter alk.
szoftv. ver)

Megjeleniti az adapter modul alkalmazas
programjanak verziojat.

Megjegyzés: a terepibusz adapter modul Felhasznaloi kézikényvében a paramétercsoport
sorszama “1’, vagy “A” a 51.01...51.26 paraméterek esetében.571.0151.26
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Paraméter Beadllitas a Funkcié/Informacio
kovetkezo
szamara:
terepibusz
vezérlés

A TOVABBITOTT ADATOK KIVALASZTASA (tekintse meg az 284284. oldalt is.)

52.01 FBA data in1 4...6 Meghatarozza a hajtas fel6l a terepibusz

(TBA adat be1) ... 14...16 vezérld felé tovabbitott adatokat.

52.12FBAdatain12 | 101...9999 Megjegyzés: ha a kivalasztott adat 32 bit

(TBA adat be12) hosszu, két paraméter le lesz foglalva az
atvitel szamara.

53.01 FBA data out1 1...3 Meghatarozza a terepibusz vezérl6 felél a

(TBA adat kit) ... 11...13 hajtas felé tovabbitott adatokat.

53.12 FBA data 1001...9999 Megjegyzés: ha a kivalasztott adat 32 bit

out12 (TBA adat hosszu, két paraméter le lesz foglalva az

ki12) atvitel szamara.

Megjegyzés: a terepibusz adapter modul Felhasznaloi kézikényvében a paramétercsoport
sorszama “2’, vagy “B” a 52.01...52.12, és “3” vagy “C” a 53.01...53.12 paraméterek
esetében.

Miutan a modul konfiguracios paramétereit beallitotta, a hajtas vezérlé paramétereit
(tekintse meg A hajtas vezérl6 paramétereinek beallitasa fejezetet, lentebb)
ellenérizni sziikséges, és szilkség esetén tovabbi beallitasokat kell végezni.

Az Uj beallitasok akkor keriilnek érvényre, ha a hajtast Ujrainditja, vagy a 51.27 FBA
par refresh (FBA par. frissités) paraméterrel aktivalja azokat.

A hajtas vezérl6 paramétereinek beallitasa

A Terepibusz vezérlés beallitasai oszlop megadja a hasznalandé értéket, ha a
terepibusz interfész a kivant forras vagy cél az adott jel szamara. A Funkcio/
Informacié oszlop megadja az adott paraméter leirasat.

Paraméter Beadllitas a Funkcié/Informacioé
kovetkezo
szamara:
terepibusz
vezérlés

VEZERLO PARANCS FORRAS KIVALASZTAS

10.01 Ext1 startfunc | (3) FB Kivalasztja a terepibuszt, mint a start és
(Kiilsé1 inditas stop parancsok forrasat, ha az EXT1 ki lett
funkcio) valasztva, mint aktiv vezérlési hely.
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sel (Ford.sz. ref1
kivalasztas)

(4) FBA ref2

Paraméter Beallitas a Funkcié/Informacié

kovetkezo

szamara:

terepibusz

vezérlés
10.04 Ext2 startfunc | (3) FB Kivalasztja a terepibuszt, mint a start és
(Kiils62 inditas stop parancsok forrasat, ha az EXT2 ki lett
funkcio) valasztva, mint aktiv vezérlési hely.
21.01 Speed ref1 (3) FBA ref1 A REF1 vagy REF2 terepibusz referencia

fordulatszam referencia 1-ként is
hasznalhato.

21.02 Speed ref2
sel (Ford.sz. ref2

(3) FBA reft
(4) FBA ref2

A REF1 vagy REF?2 terepibusz referencia
fordulatszam referencia 2-ként is

kivalasztas)

kivalasztas) hasznalhaté.
24.01 Torq ref1 sel (3) FBA ref1 A REF1 vagy REF2 terepibusz referencia
(Nyomaték ref1 (4) FBA ref2 nyomaték referencia 1-ként is hasznalhaté.

24.02 Torq ref add
sel (Nyomaték ref
adas kivalasztas)

(3) FBA reft
(4) FBA ref2

A REF1 vagy REF2 terepibusz referencia
nyomaték referenciaként is hasznalhaté.

RENDSZER VEZERLO BEMENETEK

16.07 Param save
(Param. mentés)

(0) Done
(1) Save

Elmenti a paraméter értékek valtozasat
(beleértve azokat is, amelyek a terepibusz
vezérlésen keresztll érkeztek) az allandé
memoriaba.
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A terepibusz adapter interfész alapjai

A ciklikus kommunikacié a terepibusz rendszer és a hajtas kozott 16/32 bites
bemeneti és kimeneti adat szavakat tartalmaz. A hajtas iranyonként maximalisan 12
adat szot (16 bit) tamogat.

A hajtas fel6l a terepibusz vezérl6 felé elkildétt adatok az 52.01 FBA data in1 (TBA
adat bet) ... 52.12 FBA data in12 (TBA adat be12) paraméterekkel vannak
definialva. A terepibusz vezérl6 és a hajtas kézott atvitt adatok az 53.07 FBA data
out1 (TBA adat ki1) ... 53.12 FBA data out12 (TBA adat ki12) paraméterekkel vannak
definialva.

Terepibusz halozat

1)
Terepibusz adapter FBA Profil
| EXT1/2
Ind. funkc.
| AK%)T Profil_
kivalasztas
| ) 4) FBA MAIN CW AN
| FBA REF1
ADAT Kl FBA REF2
N | kivalasztas o
8 | 10.04
2 3
£ | ) Fordsz./Nyom.
. )
£ [ —{[Par. 10.01...99.99 H— REF1 kiv.
g S
Q.
g | hoar Profil B
2| | BE? kivalasztas 53-as
Hims FBA MAIN SW 21.01/ 24.01
§ 5) FBA ACT1 / 24.02
| ADAT BE FBAACT2
| kivalasztas Fordsz./Nyom.
REF2 kiv.
N 3
| [ 12 L 1701.01..99.99 par. b—1 | AN
|
Ciklikus kommunikacio 21.02/ 24.01
52. csop. /24.02
Aciklikus kommunikacio
Tekintse meg a tergpibusz Paraméter
adapter gépkonyvét. tabla

1) Tekintsen meg egyéb olyan paramétereket is, amelyek a terepibuszon keresztil vezérelhetéek.
2) A hasznalat adat szavak maximalis szama protokollfliggd.

3) Profil/hivatkozas kivalaszté paraméterek. Terepibusz modul specifikus paraméterek. Tovabbi
informacioért tekintse meg az adott terepibusz adapter modul Felhasznaléi kézikényvét.

4) DeviceNet segitségével a vezérl6 rész kdzvetlenil tovabbitodik.

5) DeviceNet segitségéve az aktualis rész kdzvetlenil tovabbitodik.
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B Vezérlész6 és Allapotszo

A Vezérlészé (CW) a f6 eszkdze a hajtas terepibusz rendszeren keresztil torténd
vezérlésének. A Vezérl6szot a terepibusz vezérl6 kildi el a hajtas felé. A hajtas a
kilénbdz6 allapotok kdzott valt, a Vezérlbszéban levd bit szinten kodolt
informaciéknak megfeleléen.

Az Allapotszé (SW) allapot informéacidkat tartalmaz, amelyeket a hajtas kiild el a
terepibusz vezérlének.

B Uzemi értékek

Az Uzemi értékek (ACT) 16/32 bites szavak, amelyek informaciét tartalmaznak a
hajtas kivalasztott miikodésével, miiveleteivel kapcsolatban.

FBA kommunikacios profil

Az FBA kommunikéacios profil egy allapotatmeneti modell, amely leirja az altalanos
allapotokat és az allapotatmeneteket a hajtast illetéen. A 434. oldalon levé
Allapotdiagram jelzi a legfontosabb allapotokat (beleértve az FBA Profil allapot neveit
is). Az FBA Vezérl6sz6 (02.22 FBA main cw (Terepibusz f6 Vezérl6szo) paraméter —
tekintse meg a 722. oldalt) rendeli el az atmeneteket ezen allapotok kézott, és az
FBA Allapotsz6 (02.24 FBA main sw (Terepibusz 6 Allapotsz6) paraméter — tekintse
meg a 123. oldalt) jelzi a hajtas allapotat.

A terepibusz adapter modul profil (az adapter modul paraméterrel kivalasztva)
meghatarozza, hogy a Vezérlész6 és Allapotszé hogyan van tovabbitva abban a
rendszerben, amely terepibusz vezérlét, terepibusz adaptert és hajtast is tartalmaz. A
transzparens médnal a Vezérl6szé és az Allapotszé konvertalas nélkiil tovabbitodik a
terepibusz vezérl6 és a hajtas k6zo6tt. Mas profiloknal (pl. PROFIdrive az FPBA-01,
AC/DC hajtas az FDNA-01, DS-402 az FCAN-01 és az ABB Drives profil az 6sszes
terepibusz adapter modul szamara) a terepibusz adapter atalakitja a terepibusz
specifikus Vezérl6szét az FBA kommunikaciés profil szamara, és visszaalakitja az
FBA kommunikaciés profil Allapotszavat a terepibusz-specifikus Allapotszéva.

Egyéb profil leirasokkal kapcsolatban tekintse meg az adott terepibusz adapter
modul Felhasznaléi kézikényvét.
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B Terepibusz referenciak

A referenciak (FBA REF) 16/32 bites el6jeles integerek (egész szamok). A negativ
referencia (forditott forgasiranyt jelezve) a vonatkoz6 pozitiv referencia érték kettes
komplementereként szamitodik. Barmely referencia sz¢6 tartalma felhasznalhaté akar
nyomaték, akar fordulatszam vezérlésre is.

Amikor a nyomaték vagy fordulatszam referencia skalazas ki van valasztva (az 50.04
Fb ref1 modesel (Terepibusz ref1 mod kiv) | 50.05 Fb ref2 modesel (Terepibusz ref2
maod kiv) paraméterekkel), a terepibusz integerek 32 bites integerek (egész szamok).
Az érték egy 16 bites integerbdl és egy 16 bites tortrészbdl (frakcionalis rész) all. A
fordulatszam/nyomaték referencia skalazas a kovetkez6ek szerint értelmezhet6:

Referencia Skalazas Megjegyzés
Fordulatszam FBA REF / 65536 A végso referenciat a 20.01 Maximum speed
referencia (érték rpm-ben) (Maximalis fordulatszam), 20.02 Minimum

speed (Minimélis fordulatszam) és 21.09
SpeedRef min abs (Ford.sz. ref. minimum
abszolut) paraméterek korlatozzak.

Nyomaték referencia | FBA REF / 65536 A végs6 referenciat a 20.06...20.10
(érték %-ban) nyomaték korlat paraméterek korlatozzak.
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B Allapotdiagram

A kovetkezdekben lathatd az FBA kommunikacids profil allapotdiagramja. Egyéb
profilokkal kapcsolatban tekintse meg az adott terepibusz adapter modul

Felhasznaloi kézikdnyvét.

barmelyik allapotbdl

+ Hiba

barmelyik allapotbdl

+ (FBA CW 7. bit = 0)

HIBA

FBA

Kommunikacios

|— (FBA SW 16. bit = 1) RUN | — (FBA SW 1. bit = 0) Profil
DISABLE
FBA CW = terepibusz Vezérl6szd
J— (FBA CW 8. bit = 1) (FBACW 7. bit = 1) FBA SW = terepibusz Allapotszé
n = fordulatszam
| = bemeneti Aram
RFG = Sebességug.-fv. Generator
10.19. par.10.19 =1 f = frekvencia
N~ <1
> <t
E

N 70.719. par.10.19=0

(FBA CW 16. bit = 1)

barmelyik allapotbol

KI1 (FBA CW 4. bit =1
és FBA CW 0. bit = 1)

INDITAS )
TILTVA (FBA SW 6. bit=1)
Kt
o * (FBA CW 0. bit = 1) AKTIV
HALOZAT Kl
n(f)=0/1=0
Fesziiltség BE
_<
NDITASRA KESZ .
(FBASW 0. bit =1) barmelyik allapotbol
B CD E Vészstop Kl
(FBA CW = XXXX XXXX XXXX XXX0 XXXX 1XXX 1xXX Xx10) KI2 (FBA CW 2. bit =1
és FBA CW 0. bit=1)
(FBA CW 12. bit = 0)
Aﬁ'll'ziv —— (FBA SW 4. bit=1)
FUTAS (FBA SW 3. bit = 1)
A >
(FBA CW 13. bit = 0) (FBA CW = xxxx XxxxX Xxxx xxx0 xxx0 1xxx 1xxx xx10)
D RFG: KIMENET
ENGEDELYEZVE} barmelyik allapotbol
B Vészstop Kl

(FBA CW 14. bit = 0)

RFG: GYORS.
ENGEDELYEZVE

3 —<q |
(FBA CW = xxxx XxxX Xxxx xxx0 x000 1xxx 1xxx xx10) n(fj=0/1=0

UZEMBEN

D —<+—

(FBA SW 8. bit=1)

(FBA CW = xxxx Xxxx xxxx Xxx0 xx00 1xxx 1xxx xx10)

KI3 (FBA CW 3. bit = 1
és FBA CW 0. bit = 1)

KI3
AKTIV

— (FBASW 5. bit=1)

L

I~
1>
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Drive-to-drive osszekottetés

A fejezet tartalma

A fejezet bemutatja a drive-to-drive 6sszekottetéssel megvaldsithaté kommunikaciot.

Altalanos

A drive-to-drive 0sszekottetés egy sodrott érparu, felflizott, RS-485 6sszekottetés,
tobb hajtas JCU vezérl6egységén talalhatdé XD2D sorkapcsai altal megvaldsitott
kapcsolat. Megvalésithatd a JCU egység opcids bévitéhelyébe csatlakoztatott FMBA
Modbus adapter segitségével is. A firmware maximalisan 63 csomdpontot
engedélyez az dsszekottetés szamara.

A kapcsolat egy master hajtassal rendelkezik; a tébbi hajtas pedig follower statuszu
lesz. Alapértelmezetten a master hajtas kozvetiti a vezérld parancsokat, mint
fordulatszdm és nyomaték referenciak, az dsszes follower hajtas szamara. A master
ms-onként 8 Gizenetet tud elkiildeni, 100/150 ms sziinetekkel. Egy lizenet elklldése
kb. 15 ms-ig tart, amely elméletben egy 6 lizenet/100 ms sebességl kapcsolatot
eredményez.

Lehetséges egy elére meghatérozott hajtas csoport szamara térténd csoportos
vezérld adat és referencia 1 kikuldése is, amennyiben a csoportos Gizenetkildésnek
megfeleléen vannak felflizve. A referencia 2 mindig a master altal, az dsszes follower
hajtas felé van kikildve. Tekintse meg az 57.11...57.14 paramétereket.

Megjegyzés: a drive-to-drive link csak akkor hasznalhatd, ha a beépitett terepibusz
interfész deaktivalva lett (tekintse meg az 58.01 Protocol ena sel (Protokoll enged.
kiv) paramétereket).

B Vezetékezés

Tekintse meg a hajtas Firmware gépkdnyvét.
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Adatkészlet

A Drive-to-drive kommunikacié DDCS (Distributed Drives Communication System -
Elosztott Hajtas Kommunikacios rendszer) lGizeneteket és adatkészlet tablazatokat
hasznal az adatok tovabbitasahoz. Minden hajtas egy 256 adatkészletbdl allo
adatkészlet tdblazattal rendelkezik, 0...255 sorszamokkal megjeldlve. Minden
adatkészlet 48 adat bittel rendelkezik.

Alapértelmezetten, a 0...15 és 200...255 adatkészletek a hajtas firmware szdmara le
vannak foglalva, a 16...199 cimkék viszont elérhetéek a felhasznaldi alkalmazas
program szamara.

A két firmware kommunikaciés adatkészlet szabadon konfiguralhat6 pointer
paraméterek és/vagy a DriveSPC szoftver altal elérheté alkalmazas programozas
(application programming) segitségével. A 16 bites Vezérl6sz6 és a 32 bites drive-to-
drive 1. referencia 500 ms (alapértelmezett) idészinttel van tovabbitva egy
adatkészlettdl; a drive-to-drive 2. referencia (32 bit) 2 ms idészinttel van tovabbitva a
masik adatkészlettdl. A follower hajtasok a kdvetkez6 paraméterekkel
paraméterezhetbek fel a drive-to-drive parancsok és referenciak hasznalatahoz:

Beallitas a drive-to-drive

Vezérl6é adatok Paraméter PR
kommunikacié szamara

10.01 Ext1 start func (Kiils61
inditas funkcié)
10.04 Ext2 start func (Kiils62
inditas funkcio)

Start/stop parancsok D2D

20.09 Maximum torque2
(Maximalis nyomaték2)

20.10 Minimum torque2
(Minimalis nyomaték2)

21.01 Speed ref1 sel (Ford.sz.
ref1 kivalasztas)

21.02 Speed ref2 sel (Ford.sz.
ref2 kivalasztas)

23.08 Speed additive
(Fordulatszam tébblet)

24.01 Torq ref1 sel (Nyomaték
ref1 kivalasztas)

Nyomaték referencia 24.02 Torq ref add sel D2D ref1 vagy D2D ref2
(Nyomaték ref adas
kivalasztas)

27.01 PID setpoint sel (PID
alapjel kivalasztas)

PID alapjel és 27.03 PID fbk1 src (PID
visszacsatolas visszacsatolas1 forras)
27.04 PID fbk2 src (PID
visszacsatolas2 forras)

Nyomaték korlatok D2D ref1 vagy D2D ref2

Fordulatszam referencia D2D ref1 vagy D2D ref2

D2D ref1 vagy D2D ref2
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Mechanikus fék nyitd 42.09 Open torq src (Nyitasi
nyomaték nyomaték forras)

D2D ref1 vagy D2D ref2

A follower hajtasok kommunikacids allapota megfigyelhetd egy periodikus felligyeleti
Uzenettel a master és az egyes follower hajtasok kdzétt (tekintse meg a 57.04
Follower mask 1 (Follower maszk1) és 57.05 Follower mask 2 (Follower maszk2)
paramétereket).

A drive-to-drive funkcioblokkok felhasznalhatéak a DriveSPC szoftverben a tovabbi
kommunikaciés moédok engedélyezésére (mint példaul a follower fel6l a master felé
torténd Gzenetkiildés) és a hajtasok kozotti adatkészlet hasznalatanak médositasara
is. Tekintse meg az ezzel foglalkozd, az Alkalmazasi segédlet: Alkalmazas
programozas az ACS850 és ACQ810 hajtasoknal (3AUA0000078664 [Angol])
dokumentumot.
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Az lizenetkildés tipusai

Minden, a halézaton levé hajtas egy egyedi csomoponti cimmel rendelkezik,
létrehozva ezzel a pont-pont kommunikaciot két hajtas kdzoétt. A “0” csomoponti cim
automatikusan a master hajtashoz van rendelve; a tébbi hajtas esetén a csomoponti
cimet a 57.03 Node address (Csoméponti cim) paraméterrel lehet meghatarozni.

A csoportos lizenetkiildés tamogatott, ezaltal a hajtas csoportok dsszedllitasa is. A
csoportokat jeléld cimekre kildétt adatokat az 6sszes olyan hajtas meg fogja kapni,
amely az adott cimmel rendelkezik. Egy csoport 1...62 hajtast tartalmazhat.

Az Uzenetkozvetités sordn az adatok az 6sszes, a halézaton levd hajtds szamara
elkuldhet6ek (aktualisan, az dsszes follower szamara).

A master-follower és a follower-follower kommunikacids is tamogatott. Egy follower
hajtas képes lzenetet kildeni a masik follower szamara is (vagy akar egy follower
csoport szamara is), miutan az egy token lizenetet kapott a mastertél.

Az lizenetkiildés tipusai Megjegyzések
Master Pont-pont Csak a masternal lehetséges.
Pont-pont Tavoli olvasas Csak a masternal lehetséges.
Follower pont-pont Csak a followernél lehetséges.
Standard csoportcimzés A master és a follower szamara is.
Adas A master és a follower szamara is.

Token lizenet a follower-follower
kommunikaciéhoz

Csak a drive-to-drive referencia 1 és a

Felf(izo imzé PSRN
elfiizott csoportcimzes Vezérl6sz6 szamara tamogatott.

B Master pont-pont lizenetkiildés

Ebben az lizenetkildési tipusban a master kiild egy adatkészletet (LocalDsNr) a
sajat adatkészlet tablajabadl a follower tablajaba. A TargetNode a follower csoméponti
cimét jelenti; RemoteDsNr pedig a cél adatkészlet szamat jeldli.

A follower a kévetkez6 adatkészlet tartalmanak visszakuldésével valaszol. A valasz a
LocalDsNr+1 adatkészletben lesz eltarolva a master oldalon.
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Megjegyzés: a master pont-pont Uizenetklldés csak a masternél engedélyezett, mert
a valasz mindig a 0 cimre érkezik (ami a master).

Master Follower

Adatkészlet tabla Adatkészlet tabla

(LocalDsNr) TargetNode = X

(LocalDsNr+1) -

N (RemoteDsNr)
M (RemoteDsNr+1)

57.03 Node address (Csomdponti cim) = X

B Tavoli lizenet olvasas

A master képes adatkészletet (RemoteDsNr) kiolvasasara a TargetNode értékkel
definialit followerbdl. A follower visszakiildi a kért adatkészlet tartalmat a master
hajtéds szamara. A valasz a LocalDsNr adatkészletben lesz eltarolva a master

oldalon.

Megjegyzés: a master tavoli Gizenet olvasas csak a masternél engedélyezett, mert a
valasz mindig a 0 cimre érkezik (ami a master).

Master Follower

Adatkészlet tabla Adatkészlet tabla

TargetNode = X
(LocalDsNr) - - - — _

v

1

(RemoteDsNr)

57.03 Node address (Csomdéponti

B Follower pont-pont lizenetek

Ez az lizenettipus egy pont-pont kommunikacio a follower hajtasok kozott. A master
hajtas feldl érkezé token megérkezése utan a follower hajtas képes lesz egy
adatkészletet tovabbitani egy masik follower hajtas szamara a follower pont-pont
Uzenet segitségével. A megcélzott hajtas a csomdponti cimmel van azonositva.
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Megjegyzés: az adat nem lesz elkiildve a master szamara.

Master

Adatkészlet tabla

Token

A&

Follower

Adatkészlet tabla

(LocalDsNr)

B Standard csoportcimzéses lizenetek

A standard csoportcimzéses Uizenetek esetén egy adatkészlet kiildhet6 el egy hajtas

Follower

Adatkészlet tabla

TargetNode = X

T

(RemoteDsNr)

57.03 Node address (Csoméponti cim) = X

csoport szamara, amelyek ugyanazt a csoportos cimzéssel rendelkeznek. A

célcsoport a D2D_Conf standard funkcié blokkal definialt csoport; tekintse meg az
ezzel kapcsolatos Alkalmazasi atmutatét: Alkalmazas programozas az ACS850 és

ACQ810 hajtasoknal (3AUA0000078664 [Angol]).

A kiildd hajtas lehet master vagy follower is, miutan megkapta a token lGizenetet a

master hajtastol.

Megjegyzés: a master nem kapja meg a kildétt adatokat, még akkor sem, ha a

master az adott multicast csoport tagja is.

Master-follower(ek) kézti csoportos lizenetkiildés

Master

Adatkészlet tabla

(LocalDsNr)

Target Grp (Célcsoport

Follower

Adatkészlet tabla

N (RemoteDsNr)

Std Mcast Group = X

Follower

Adatkészlet tabla

(RemoteDsNr)

Std Mcast Group = X




Follower-follower kézti csoportos lizenetklildés

Master

Adatkészlet tabla

Token

R

Follower

Adatkészlet tabla

(LocalDsNr) N
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Follower Follower
Adatkészlet tabla Adatkészlet tabla
Target
Grp=X
N (RemoteDsNr) (RemoteDsNr)

B Uzenetkozvetités

Std Mcast Group =

X

Std Mcast Group =

X

Az lUzenetkdzvetités segitségével a master hajtas kild egy adatkészletet az 6sszes
follower hajtas szamara, vagy egy follower hajtas kild egy adatkészletet az 6sszes

follower szamara (miutan megkapta a master fel6l érkezé tokent).

A cél (Target Grp - Célcsoport) automatikusan 255-re allitédik, magaba foglalva az
Osszes followert.

Megjegyzés: a master nem kap meg egyetlen, a follower hajtasok altal kozvetitett

Uzenetet sem.

Mater-follower lizenetkézvetités

Master

Adatkészlet tabla

(LocalDsNr)

Target Grp = 255

Follower Follower
Adatkészlet tabla Adatkészlet tabla
N (RemoteDsNr) ! (RemoteDsNr)
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Follower-follower lizenetkbzvetités

Master

Adatkészlet tabla

Token

A

Follower
Adatkészlet tabla | Target
Grp =
255
(LocalDsNr) w\

\|

Follower Follower
Adatkészlet tabla Adatkészlet tabla
(RemoteDsNr) (RemoteDsNr)
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B Lancolt csoportcimzéses lizenetek

A lancolt csoportcimzés a drive-to-drive referencia 1 és a Vezérl6sz6 szamara
tdmogatott a firmware altal.

Az Uzenetlanc mindig a masterrel kezdédik. A célcsoport az 57.13 Next ref1 mc grp
(Kovetkez6 ref1 me csoport) paraméterrel hatarozhaté meg. Az lizenetet minden
follower megkapja, ha az 57.12 Ref1 mc group (Ref1 mc csoport) paraméter
ugyanarra az értékre lett beallitva, mint az 57.13 Next ref1 mc grp (K6vetkez6 ref1
mc csoport) paraméter a master esetében.

Ha a follower az 567.03 Node address (Csoméponti cim) és az 57.12 Ref1 mc group
(Ref1 mc csoport) paramétereknél ugyanazokkal a beallitott értékekkel rendelkezik,
almasterré valik. Azonnal, miutan az almaster megkapja a csoportos Uizenetet,
tovabb is kiildi a sajat Uzenetét a kdvetkezd, az 57.13 Next ref1 mc grp (Kbvetkez6
ref1 mc csoport) paraméterben definialt multicast csoport felé.

A teljes Gzenetlanc id6tartama kb. 15 ms, felszorozva a lancban talalhaté
csatlakozasok szamaval (az 57.14 Nr ref1 mc grps (Mc csoportok ref1 szama)
paraméterrel definialva, a masterben).
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Master Follower Follower Follower
02.17 02.17 02.17
02.19 02.19 02.19
(57.08) (57.08) U (57.08) U (57.08)
(57.0657.06) (57.06) (57.06) (57.06)
57.01 57.01 = 57.01= 57.01= 57.01=
Master Master Follower Follower Follower
57.0357.03 = 57.03=2 57.03=4 57.03=5*
k6z6mbds 57.11 = Ref1 57.11 = Ref1 57.11=
57.11 57.11 = MC Grps MC Grps Broadcast *
Ref1 MC Grps 57.12=2 57.12=4 57.12=5*
Ref1 MC Grps 57.13=4 57.13=5 57.13=
omombte 5714 = 57.14= K6z6mbds
k6zO6mbds k6zO6mbos 57.14 =
57.1357.13=2 K6z6mbos
57.1457.14=3
Follower Follower
02.17 02.17
02.19 02.19
57.01= 57.01=
Follower Follower
57.03=1 57.03=3
57.11 =don't 57.11=
care k6zOmbos
57.12=2 57.12=4
57.13= 57.13 =
k6zO6mbds k6zOmbos
57.14 = 57.14 =
k6zO6mbds k6zOmbos

* A visszaigazolas az utolso follower felél a master felé tilthaté az 57.11 Ref1 msg type (Ref1
lizenet tipus) paraméter Broadcast értékre allitasaval (sziikséges, mert az 57.03 Node
address (Csomoponti cim) és az 57.12 Ref1 mc group (Ref1 mc csoport) paraméterek
ugyanarra az értékre lettek beallitva). Alternativaként, a csomoéponti/csoport cimek (57.03
Node address (Csomoponti cim) és az 57.12 Ref1 mc group (Ref1 mc csoport) paraméterek)

klénboz6 értékre is beallithatdak.
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Vezérlesi lanc és hajtas
logikai diagramok

A fejezet tartalma

A fejezet bemutatja a hajtas vezérlési lancot és logikat.
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Tovabbi informaciok
A termékekkel és szolgaltatasokkal kapcsolatos kérdések

Kérdezzen batran a termékekkel kapcsolatban a helyi ABB képviseletnél, megadva
a termék tipusat és/vagy sorozatszamat. Az ABB értékesitési-, tamogato-, és szerviz
szolgaltatasokkal foglalkozé kapcsolattartoinak listajat megtalalhatja a
www.abb.com/drives weboldalon, a Sales, Support and Service network menlpont
kivalasztasaval.

Termékekkel kapcsolatos tréningek

Az oktatasokkal kapcsolatos informaciokért keresse fel a www.abb.com/drive oldalt,
és valassza aTraining courses menupontot.

Visszajelzés az ABB haijtas gépkdnyvekkel kapcsolatban

Szivesen fogadjuk a gépkonyvvel kapcsolatos észrevételeit. Keresse fel a
www.abb.com/drives oldalt, és valassza a Document Library — Manuals feedback
form (LV AC drives) formanyomtatvanyt.

Az Interneten elérheté dokumentumok tara

Az Internetrél PDF formatumban az 6sszes dokumentum letdlthetd. Keresse fel a
www.abb.com/drives oldalt, és valassza a Document Library menulpontot.
Bdngészhet a megjelend tartalmak kézott, vagy megadhatja a pontos keresési
feltételeket is, és leszlirheti a talalatokat, példaul a dokumentum kod keresés
mezd&ben térténé megadasaval.



http://www.abb.com/drives
http://www.abb.com/drives
http://www.abb.com/drives
http://www.abb.com/drives
http://www.abb.com/drives
http://www.abb.com/drives

Kapcsolat

www.abb.com/drives
www.abb.com/drivespartners
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