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Biztonsagi eldirasok

Csak villamos szakember végezheti el a berendezés

villamos szerelését

Miel6tt az izembehelyezést elkezdené, olvassa
el az alabbi utasitasokat és ismertetéket

A frekvenciavaltot mindig foldelni kell, a foldel6
kabelt a frekvenciavalton belll talalhaté PE
kivezetéshez kell csatlakoztatni.

Ha a frekvenciavaltét olyan rendszerben hasz-
naljuk, ahol nincs foéldelési rendszer, a féldzarlat
védelemnek mikodbéképesnek kell lennie olyan
aramok esetén is, melyek nagy frekvencias fel-
harmonikusokat és egyenaramu dsszetevéket is
tartalmaznak. A SAMI GS féldzarlat védelme a
frekvenciavalté védelmét szolgalja a motorban
vagy motor kabelekben eléforduld zarlatok esetén.

A hibaaram elvén mikodé zarlatvédelmi kap-
csolok nem mikddnek mindig megfeleléen
frekvenciavaltos hajtasok esetén, ezért célszeri
kiprobalni azokat féldzarlati aramokra.

Figyelmezteté szimboélumok

A sajat biztonsaga érdekében kezelje kiemelt fi-
gyelemmel az alabbi jelzésekkel kisért utasi-
tasokat.

Veszélyes feszlltség

Altalanos figyelmeztetés

FIGYELMEZTETES!

A frekvenciavalto egyes részei életveszélyes
potencialon vannak a feszlltség ala helyezést
kovetden.

Vegyuk figyelembe, hogy a motorvezérld kartya
(Motor Control Card) féaramkéri potencialon van.

A motorvezérl6 kartya kondenzatorai életve-
szélyes feszultségre toltédnek. Kikapcsolaskor, a
kijelz kialvasa utan, varjon legalabb 5 percig
miel6tt barmilyen szerelési munkat vagy mérest
kezdeményezne.

Eletveszélyes fesziiltséget tartalmazhatnak a
vezérl6-illesztOkartya és az opcionalis kartyak is a
relé kimeneteken.

Kérjuk tgyeljen az alabbiakra:

Ne végezzen kabel csatlakoztatast a frekven-
ciavaltén amikor az feszlltség alatt van.

— Ne csatlakozassa a betap fesziltséget a
frekvenciavaltoé kimenetére (U2, V2, W2 kive-
zetések).

— Ne végezzen szigetelés vizsgalati méréseket a
frekvenciavalton.

— Miel6tt a motoron és motorkabeleken szi-
getelési méréseket végez, kdsse le a mo-
torkabelt a frekvenciavaltdé kimenetérol.

— Ne hasznaljon fazisjavité berendezést (kon-
denzatortelep) a frekvenciavalté és a motor
kozott.

— Ne érintse a CMOS IC-ket a motorvezérlé és a
vezérlb-illesztd kartyan. Az elektrosztatikus
feltoltédés tonkreteheti 6ket.

ELLENORIZZE A TAPFESZULTSEG ES A
FREKVENCIAVALTO DC-KORI FESZULTSE-
GENEK ERTEKET.

Lasd az 5-2, 5-3 abrakat.
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1 A Felhasznaléi Kézikonyv hasznalata

A kézikdnyvben leirtak csak a SAMI GS
frekvenciavaltokra érvényesek.

A kézikdnyv tartalmazza a SAMI GS
frekvenciavaltokkal kapcsolatos telepitési,
Uzembehelyezési, lzemeltetetési, hibakeresési
és javitasi utasitasokat.

Javasoljuk, hogy miel6tt elkezdené a telepitési
es Uzembehelyezési munkalatokat, olvassa el
figyelmesen ezen kézikdnyvet.

A SAMI GS-el szallitott dokumentéacio
tartalmaz tovabba egy "Felhasznaléi Makro
Kézikonyvet" és egy magyarazé Ontapadods
matricat a beépitett digitalis vezérl6 miko-
désérél. Az utdbbi a frekvenciavaltd mianyag
hazanak elllsé részére ragaszthaté. A
kézikonyv gyors hasznalatat a 3...5 oldalakon
talalhat6 tartalomjegyzék segiti.

A kevésbé ismert fogalmak révid leirasat a
kézikdnyv végén talalhato "Szdjegyzék" tartalmazza.

A kézikdnyv fejezeteinek nevei nyomtatott nagy
kezd8betiikkel szerepelnek, amikor a szdvegben
rajuk hivatkozunk. A SAMI GS paramétereinek
nevére és értékére ugyanez vonatkozik.

A paraméterekre lehet tovabba hivatkozni a szamuk
megadasaval is (pl. : 32.1 a 30-as fécsoport 32-es
csoport elsé paraméterét jelenti).

Ha a SAMI GS-el kapcsolatban barmilyen kérdés
felmerdl, forduljon az ABB Kift-hez.

A kézikdnyvben leirt mlszaki adatok a konyv
kiadasanak pillanataban érvényesek. A tovabbi
maoédositasokra fenntartjuk jogunkat.

Budapest 1994.

ABB Stréonberg Drives OY
Power Electronics
P.O.Box 184

SF-00381 Helsinki
FINLAND

Telefon: 358-0-5641
Telefax: 358-0-564-2681

ABB Kft

Budapest

Zach u. 3/b.

Telefon: 113-4040, 133-8503, 133-4772
133-4316

Fax: 114-2856




2 Kicsomagolas

Ellendrizze hogy a berendezés nem szenvedett
karosodast a szallitas alatt, és hogy megegyezik a
rendelt tipussal (Id az alabbi tipuskdd leirast). Ha
barmilyen sérllést észlel forduljon a biztositd
tarsasaghoz vagy a szallitbhoz. Ha a szallitott
berendezés nem egyezik a megrendelt tipussal,
kérjuk vegye fel azonnal a kapcsolatot a
szallitéval.

ACS501 -004 -3 -00 P 00

AC=AC hajtésj

Termék tipus
Standard

Csalad
50=SAMI GS

Méretek:
1=004-t5l 070-ig falra
szerelhetd

Névleges teljesitmény (kVA)—

Tapfesziltség
3=380V/400V/415V
5=440V/460V/480V/500V
Opcionalis kartyak
00=nincs
Vezérld panel
P=van

IP védettség
0=IP00
2=1P21

Fék egység
0=Nincs fékcsopper
1=Van fékcsopper

2-1. abra. Tipus jelzés.

Megjegyzés! Ne dobja el a csomagolast; a benne
talalhaté minta segitségével kijeldlheti a
berendezést felfogatd csavarok helyét a falon.

Ha a berendezést, Uzembehelyezés el6tt
hosszabb ideig tarolni kivanja ellenérizze, hogy a
tarolasi hely megfelelé (hémérséklet -40°C-
+70°C kozott van, a relativ paratartalom <95%-nal,
nem kondenzal6do).

A garancia a gyartasi hibakra terjed ki €és nem
vonatkozik a szallitas ill. kicsomagolas alatt
el6éforduld karosodasokra.

A garancia nem terjed ki tovabba a nem megfelel
Uzemeltetésbdl, helytelen telepitésbdl vagy egyéb

nem megfelelé korilményekbdl, por vagy korroziv
anyagoknak a megengedett hatarokat tullép6
mennyiségébdl eredg, ill. ilyen korulmények kozott
tortént tzemeltetésbdl adddo hibakra és a
kdzvetett karokra. A gyartd nem felel6s a
kovetkezményes és egyéb felmerllt karokért.

A garancia idétartama 12 hénap az Gzem-
behelyezéstdl szamitva, de maximum 24 hénap a
szallitastol.

A helyi ABB vallalat vagy a disztributor mas
garancia id6tartamot ajanlhat, melyet a velik
kotott szerzédési feltételek szabalyoznak.

Ha a berendezéssel barmilyen probléma adédik,
forduljon a szallitéhoz vagy az ABB Kft-hez.



3 Altalanos tudnivalék a SAMI GS-rél

A koézbensd DC-koér az egyeniranyitott
feszultség szlirésére szolgal.

Mivel az egyeniranyitd hid vezéreletlen, a
halozatbdl felvett teljesitmény majdnem teljes
egészében aktiv teljesitmény; a
teljesitménytényezd értéke kozel 1.

Az inverter hid alakitja ki a motorra juto
szimmetrikus haromfazisu valtakozo fesziltséget
az allandé DC feszlltségbdl.

Az inverter hidat a motorvezérlé kartya iranyitja;
tovabba feligyeli a SAMI GS mikddését.

Megjegyzés! Az egy percen belll

maximalisan megengedett

kézbens6kori kondenzator feltdltések

szama négy. Ezért abban az esetben
ha gyakori Start/Stop parancsok kiadasara van
szUkség, hasznalja az elektronikus Start/Stop
lehet6séget; ilyenkor célszeri, ha a berendezés
allandéan feszlltség alatt marad.

A vezérlb-illeszt6 kartya biztositja az
Osszekottetést a kezeld és a frekvenciavaltd
kozott. A kartya tartalmaz egy alfanumerikus
kijelz6t és két kezel6 gombsort, tovabba itt
talalhaté az a sorkapocs amely a kilsé
vezérl6korok csatlakoztatasahoz szikséges.

A vezérl6-illesztb kartya galvanikusan le van
valasztva a féaramkéri potencialrél (optdcsatolon
keresztll) és a védéfoldtél (egy 10MQ
ellenallason keresztil). Ez utébbi megszakithato a
saru lehuzasaval, vagy ha a kartyat foldelni
kivanjuk, akkor az X50-es sorkapocs 8-as
kivezetését a PE kapocshoz kéthetjuk. (Id 6-1
abra).



3- 1.tablazat SAMI GS frekvenciavalté tipusok 50 és 60 Hz-es haldztra
Halbzati fesziiltség: 380V/400V/415V

Tipus leiras

SAMI bemeneti |11 kimeneti |y és Ingo aramok

Allandé nyomatéku alkalmazésok

Négyzetes nyomatéku alkalmazasok

Névleges Névleges Rovidid. Max Névleges Névleges Rovidid. Max
bemeneti kimeneti  tulterhelé motor?) | bemeneti kimeneti  tulterhelé motor?)
aram aram aram? teljesitm. | aram aram aram teljesitm.
14/A In/A A PykW | l4g/A Ins/A A Pn/kW
ACS 501-004-3 5.7 6.2 9.3 2.2 7.4 7.5 8.3 3.0
ACS 501-005-3 7.4 7.5 11.3 3.0 9.8 10.0 11.0 4.0
ACS 501-006-3 9.8 10.0 15.0 4.0 13.3 13.2 14.5 55
ACS 501-009.3 13.3 13.2 14.5 55 17.5 18.0 19.8 7.5
ACS 501-011-3 17.5 18.0 27.0 7.5 25.3 24.0 26 11.0
ACS 501-016-3 21.0 24.0 36.0 11.0 28.0 31.0 34 15.0
ACS 501-020-3 28.0 31.0 46.0 15.0 34.0 39.0 43 18.5
ACS 501-025-3 34.0 39.0 58.0 18.5 41.0 47.0 52 22.0
ACS 501-030-3 41.0 47.0 70.5 22.0 55.0 62.0 68 30.0
ACS 501-041-3 55.0 62.0 93.0 30.0 67.0 76.0 84 37.0

3-2. tablazat. SAMI GS frekvenciavalto tipusok 50 és 60 Hz-es halbzatra
Halozati fesziiltség: 440V/460V/480V/500V

Tipus leiras

SAMI bemeneti |1 kimeneti I\ és Iy aramok

Allandé nyomatéku alkalmazéasok
Névleges Névieges Rovidid. Max
bemeneti kimeneti  tulterhelé motor?)

Négyzetes nyomatéku alkalmazasok
Névleges Névieges Roévidid. Max
bemeneti kimeneti tulterhelé motor2)

aram aram aram?) teljesitm. | aram dram aram?) teljesitm.

14/A In/A A PykW | l4so/A INsg/A A Pp/kW
ACS 501-005-5 5.7 6.2 9.3 3.0 7.4 7.5 8.3 4.0
ACS 501-006-5 7.4 7.5 11.3 4.0 9.8 10.0 11.0 5.5
ACS 501-009.5 9.8 10.0 15.0 5.5 13.3 13.2 14.5 7.5
ACS 501-011-5 13.3 13.2 14.5 7.5 17.5 18.0 19.8 11.0
ACS 501-016-5 17.5 18.0 27.0 11.0 25.3 24.0 26 15.0
ACS 501-020-5 21.0 24.0 36.0 15.0 28.0 31.0 34 18.5
ACS 501-025-5 28.0 31.0 46.5 18.5 34.0 38.0 42 22.0
ACS 501-030-5 34.0 38.0 57.0 22.0 41.0 47.0 52 30.0
ACS 501-041-5 41.0 47.0 70.5 30.0 55.0 58.0 64 37.0
ACS 501-050-5 55.0 58.0 87.0 37.0 67.0 65.0 72 45.0

1) Megengedett minden 10 percben 1 percig.
2) A teljesitmény értékek szabvanyos motorokra értenddk, melyeknél a Tpax/Th < 3,2.




Halozati csatlakozas Fék csatlakozas Motor csatlakozas

Uin 1 Uout
V1
W1
PE
Inverter vezérlés
L Kommunikacio
llleszto
V00O =
o - @
Konnunikacio V
PC-vel, PLC- Alaklmazas vezérlés
@ vel, stb
@ X55
2 A Y
2=l Program. Program. Program. Program.
analég digitalis analég relé
kimenetek bemenetek kimenetek kimenetek
X80 DDDDDDDDDDDDDDDVDVDDDDDLDLD

3-1. &bra. GS frekvenciavalté blokkvazlata.
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Telepités
4 Mechanikai telepités

A SAMI GS-t falra kell szerelni, fligg6leges
helyzetben négy felfogatd csavar segitségével,
melyeket a berendezés aljan és tetején kell
elhelyezni. Amikor a telepitési helyet kivalasztjuk,
forditsunk figyelmet a berendezés hiitési igénye-
ire.

4.1 Hiités

A SAMI GS frekvenciavaltok ventilatorral
(ventilatorokkal) vannak felszerelve a megfeleld
hltés biztositasanak érdekében.

Az elbirt kornyezeti hémérséklet allandd
terhelbnyomaték esetén Iy terhel6 aram és 3 kHz
kapcsolasi frekvencia mellett 0...45°C, kivéve az
ACS501-006-3 és 009-5 esetén, melyeknél
0...40°C. Lasd a 4-2 abrat. Négyzetes
terhelbnyomaték esetén, amikor a terhel6 aram
INSQ €és a kapcsolasi frekvencia 3 kHz, 0...40°C
kivéve az ACS501-006-3 és 009-5 esetén,
melyeknél 0...35°C. Lasd a 4-2 abrat.

A h(it6leveg6é min6sége megfelel6 kell hogy
legyen (tiszta és mar6 anyagoktol mentes). Ha
szukséges kényszerhités alkalmazasat
javasolunk.

Ha a hiitélevegé nem pormentes, tisztitsa
rendszeresen a hltéfellleteket siritett levegével
és ecsettel.

4-1. tablazat. sziikséges hiitélevegé mennyiség.

Tipus ACS 501- [m3/h]

004-3...006-3,005-5...009-5 51
009-3...011-3,011-5...016-5 102
016-3...020-3,020-5...025-5 406
025-3...041-3,030-5...050-5 560

11

Ha a hités nem megfelel6 mikodésbe Iép a
tulmelegedés védelem, amely a frekvenciavaltd
leallasahoz vezet. A SAMI GS yjraindithaté ha a
hitéborda hémérséklete 70°C ala esik.

A hitéborda hdmérséklete leolvashaté a digitalis
vezérlépanelrdl ( 8. Mikodési paraméterek, SAMI
TEMPERATURE).



4-1. abra. A veszteségek a kapcsolasi frekvencia fliggvényében a kiilbnb6zé ACS501 tipusoknal. Az
alabbi gérbék a Pysq-ra vonatkoznak.

veszteség

[W]

600 P NEUE
500 -016-5
T | LT~ 0093
400 — T 0115

/
300 /, //i//\ -006-3
//////’/ -009-5
200 e -005-3
-006-5
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, 345 6 7 8 9101112

[ \\I/\(;izteseg flkHz]
-041-3
2500 /// -050-5
2000 —= s
-041-5

1500 - e
__— -025-3
_—T" | | =11 1-0305

1000 — —
— \ 0203
500 -030-5
-016-3
-020-5

4-2. abra. Leértékel6 gbrbék a kbrnyezeti hGmérséklet és a kapcsolasi frekvencia fliggvényében.
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N
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10 20 30 40 50 oy
[°C]
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-030-3 I ysq \r

-041-3 1, 60

-041-5 | gq \
-050-5 I,

-025-3 I ysq

-030-5 I ysq 40
-030-3 1
-041-5 1,
-025-3 1
-030-5 1,

25-70LOA.DRW
T T T T

10 20 30 40 50 ™
[°C]
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HOtd levegd
elvezetés
&) ]
SAMI GS
— —
N —
50 mm 50 mm
] ] — P
&) D
HUto leve-
g6 beve- ’
zetés
Tipus d[mm]
ACS 501-004...011-3 150
ACS 501-005...016-3 150
ACS 501-016...041-3 250
ACS 501-020...050-3 250

4-3. abra. Szerelésnél betartandé tavolsagok a
megfelel6 hiités biztositasa érdekében.
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4.2 Szerelés

Megjegyzés! Ne emelje, mozgassa a
frekvenciavaltét a mlanyag hazanal fogva.
Mozgataskor az also résznél fogja meg a
frekvenciavaltot.

A megfeleld szerelés érdekében ellendrizze
hogy a felfogatasi felllet sima. Jeldlje be a
felfogatasi pontokat a csomagolasban talalhato
minta segitségével. A felfogatd csavarok
maximalis mérete 6mm az ACS501- 004-
3...006-3 és ACS501-005-5...009-5 esetén, és
8mm a 009- 3...041-3 ill. 016-5...050-5 esetén.

Szerelje fel a berendezést a csavarok
segitségével.

Megjegyzés! Ha tébb berendezést szerel

egymas mellé vagy egymas ala, a kévetkezd

min. tavolsagokat kell betartani:

— egymas mellé helyezett egységeknél:
100mm

— egymas ala helyezett egységeknél: 300mm



U n=
ESjieljio]

H1

4-4. abra. GS frekvenciavaltok
méretei.
(a rajzon a 004...006-3 lathato).

H2
Y
ACS501- | ACS501- | ACS501- | ACS501-
004...006- | 009...011- | 016...020- | 025...041-
3 3 3 3
(mm) (mm) (mm) (mm)
ACS501- | ACS501- | ACS501- | ACS501-
005...009- | 011...016- | 020...025- | 030...050-
5 5 5 5
(mm) (mm) (mm) (mm)
L 200 250 300 350.5
L1 150 175 225 275
H 362 425 507 603
H1 350 400 480 575
H2 312 380 460 551
D 188 208 249 262
a 7 9 9 9
b 14 18 18 18
c 7 9 9 9
Tomeg 7.2 13.5 23 35
[kd]
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5-1 tablazat. Javaslatok a haldézati, motorkabelekre
és biztositokra a kimeneti aramnak (I,
InSo)megfeleléen, 400 V-os berendezésekre

Tipus |IN Biz- |Réz kabel |INgq |Biz- |Réz kabel
ACS tosité tosité

501/ J[A] [[A] [(mm2) [A] [A] (mm2)
004-3 6.2| 10 |3*1.5+1.5 75|10 |3*1.5+1.5
005-3 7.5 10 [3*1.541.5 | 10.0 | 10 |3*1.5+1.5
006-3 | 10.0( 10 |3*1.5+1.5 | 13.2 | 16 |3*2.5+2.5
009-3 | 13.2| 16 |3*2.5+2.5 | 18.0 | 20 |3*4.0+4.0
011-3 | 18.0( 20 |3*4.0+4.0 | 24.0 | 25 |3*6.0+6.0
016-3 | 24.0( 25 |3"6.0+6.0 | 31.0 | 35 |3*10+10
020-3 | 31.0( 35 |3*10+10 39.0 | 50 ([3*16+16
025-3 | 39.0( 50 |3*16+16 47.0 | 50 |3*16+16
030-3 | 47.0( 50 |3*16+16 62.0 | 63 |[3*25+25
041-3 | 62.0| 63 [3"25+25 76.0 | 80 [3*50+50

5-2 tablazat. Javaslatok a haldézati, motorkabelekre
es biztositokra a kimeneti aramnak (I, INSQ)
megfeleléen, 500 V-os berendezésekre

Tipus |IN Biz- |Réz kabel [Ingn|Biz- |Réz kabel
ACS tositd tositd

501/ Al lA] lmm2) Al [[A] |(mm?)
004-5 6.2 10 |3*1.5+1.5 7.5 10 |3*1.5+1.5
005-5 7.5 10 [3*1.5+1.5 | 10.0] 10 |3*1.5+1.5
006-5 10.0] 10 [3*1.5+1.5 | 13.2| 16 |3*2.5+2.5
009-5 13.2| 16 |3*2.5+2.5 | 18.0] 20 [3*4.0+4.0
011-5 18.0] 20 [3*4.0+4.0 | 24.0( 25 |3*6.0+6.0
016-5 24.0|1 25 |3*6.0+6.0 | 31.0( 35 [3*10+10
020-5 31.0( 35 [3*10+10 39.0( 50 |[3*16+16
025-5 39.0|] 50 |3*16+16 47.0|1 50 |3*16+16
030-5 47.0] 50 ([3*16+16 62.0( 63 [3*25+25
041-5 62.0] 63 |3*25+25 76.0] 80 |3*50+50

5-3 tablazat. A kapcsolasi frekvencianak megfelelé
maximalisan ajanlott kabelhosszak.

Kapcsolasi | Arnyékolt kabel | Arnyékolatlan
frekvencia hossza kabel hossza
[kHz] [m] [m]
1 75 100
12 50 75

5 Erosaramu csatlakoztatas

5.1 Halozati kabelek

A SAMI GS frekvenciavaltok 380V/ 400V/415V, ill.
440V/460V/480V/500V 3 fazisu rendszerre vannak
tervezve. Négyvezetékes arnyékolt kabel (harom
fazis védoéfolddel) javasolt. A kabelek és biztositok
a kimeneti aramnak megfelel6en vannak
meghatarozva. A minimum értékeket Id. 5-1, 5-2
tablazat. A kabel méreteinek meghatarozasakor
figyelembe kell venni a helyi el6irasokat.

5.2 Motorkabel

Négyvezetékes arnyékolt kabel javasolt, mivel a
frekvenciavaltds hajtasoknal el6fordulnak gyors
feszlltség ugrasok.

Zavarok elkeriilése

A motorkabelt lehetéség szerint mas kabelutaktol
elkulonitve vezessuk. Keruljuk a mas kabelekkel
térténd hosszu parhuzamos vezetést.

A motorkabel kisugarzasa csdkkenthet6 a
frekvenciavalté kimenetére torténd fojtotekercsek
beépitésével. Ezek a fojtok csokkenthetik a motor
feszultségét, ezaltal a kiveheté nyomatékot.

Ha a zaj problémat okoz, vegye fel a kapcsolatot
az ABB Kft-vel tovabbi informaciokért.

A gyors feszlltség ugrasok kapacitiv aramot
hoznak létre a motorkabel szort kapacitasain. Ez
az aram novekszik a kapcsolasi frekvencia és a
motorkabel hosszanak ndvelésével.

Ez nagyobb aramot hozhat Iétre mint az aktualis
motor aram, és tularamvédelmi leoldashoz
vezethet.

Ez azt jelenti, hogy ha a motorkabel hossza
meghaladja az 5-3 tablazat értékeit az ACS501-
004...011-3 vagy ACS501-005...016-5 tipusokra,
kimeneti fojtétekercset kell alkalmazni.
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5-4 tablazat. A minimalis tavolsag a motorkabel és
a vezerls kabelek kbzétt, ha azok parhuzamosan
futnak. Ugyanezeket a minimalis tavolsagokat
alkalmazzuk a motorkabel és mas rendszerek
Jelkabelei kbzott.

Kabelek Arnyékolt ka- Arnyékolatlan
kozotti bel hossz kabel hossz
tavolsag [m] [m]
[m]
0 <1 <100
0.1 <10 <300
1 <100
ACS501-004...011-3
ACS501-005...016.5
Q
&
g )
ﬁ\ [ < N <) A \*

ACS501-016...041-3
ACS501-020...050-5
és az osszes IP 54-es konstrukcio

i [ [ o e e
o Q0|00 |0|0|0|O
0 [z [ [ (] ] ] |
D
® ® ®
B

5-1. abra. A bevezetd szigeteld rbgzitése

5.3 Szigetelés ellenérzése
Megjegyzés: A szigetelés elle-
nérzését még a frekvenciavalté halo-
zatra torténd kapcsolasa elétt el kell
végezni. Miel6tt a szigetelésméréshez
fognank, gy6z6djink meg arrdl, hogy a SAMI
nincs a halézatra kapcsolva.

1. Ellendrizziik, hogy a motorkabel le van kotve a
frekvenciavaltd kimenetérdl (Ug, Vo, W»).

2. Ellendrizzik, hogy a motorkabel le van kotve a
motorrdl, és tavolitsuk el az athidalasokat a
motor kivezetéseirdl.

3. Mérjuk meg a motor szigetelési ellenallasat. A
szigetelésmér6 fesziltsége minimum a
halézati feszultség, de maximum 1000 V. A
szigetelési ellenallas értéke nagyobb kell, hogy
legyen 1 MQ-nal.

4. Mérjik meg a motorkabel szigetelési
ellenallasat a fazisok kozott, és a fazisok és a
védofold kdzott. A szigetelési ellenallas értéke
nagyobb kell, hogy legyen 1 MQ-nal.

5.4 Sorozatkapocs csatlakozasok

A halézati, motor és vezérld kabelek csat-
lakoztatasa érdekében tavolitsuk el a
frekvenciavalto fedelét a sarkokban Iévé csavarok
segitségeével. Ezutan tavolitsuk el a bevezetd
szigeteld ellls6 részét az A jell csavarok
kicsavarasaval. Tavolitsuk el a bevezetd nyilasok
védblemezkéjét kés vagy csavarhuzo
segitségeével.

A konnyebb kabel bevezetés kialakitasa
erdekében a kabel bevezetd szigeteld egy
darabban eltavolithato a B jel csavarok
kicsavarasa segitségével, igy a szigetel6
kiemelhet6vé valik.

17



Csatlakoztassuk az eréatviteli kabeleket az alabbi rajznak megfelel6en. Erésitsiik fel a bevezetd
szigeteldt a két A jelli csavar segitségével, és szereljlik vissza a burkolatot a helyére a négy csavar

segitségével.

PE csatlakozas csatlakozas

Motor Fékcsopper

X3 X2
‘uz ‘vz ‘W2I+‘—‘

ACS 501 I

Halozati
csatlakozas

X1
ut | v1 (w1

F2"

/)]

i vi -
i u1/ w1 -+ PE F1
Fék-
...... @ 3~ csopper u1 H H U
""" - (opcio) V1—
SACE_BRV W1
[ T 1 PE L1 L2 L3
Fékellenallas = — PE »
P t Halozat
(opcio) SACE_RE |
5-2. abra, Standard egység
o]
Motor Fékellenallas Halozati
PE csatlakozas csatlakozas csatlakozas
X3 _X2 X1
‘UZ‘VZ‘WZ‘IFG‘R-‘ Ut | v |wi
D

R+ R- PE

Fekc |l

ellenallas
(opcid)

| E—

PE L1 L2 L3
Halozat
5-3. abra, SAMI GS belsé fékcsopperrel.

Figyelmeztetés:
A fék (brake) kivezetéseken veszélyes egyenfesziiltség (>500 V) van.
Csak ABB gyartmanyu dinamikus fékezd egység csatlakoztathaté az X2 sorozatkapocshoz.

Megjegyzés! Abban az esetben, ha a motorkabel a foldels vezeték mellett arnyékolassal is el van latva,
az arnyékolast a frekvenciavalto fel6l kell a véddéféldre lekotni.
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6 Vezérlokori csatlakozasok

X54

TERM NO
[ —

%4
O S1

U
S2

X51

X50

x57 I

X60
I
X55
1 K2 K3 D

X56

K

x
o1
@

‘\%

1.2 .3 4 5 6 7 8 9 1011 1213 14 1516 1718 19 20 21 22 23 24 25 26 27 28 29

.

6-1 abra.
SNAT-7600 kontrol interfész kartya.

Az analég bemeneti jel kivalasztasa az S1 (Al1) és S2 (Al2) jumperek segitségével allithato: 1=0(4)-20

mA, U=0(2)-10 V.

X50=csavar kétésl sorozatkapocs, X53=féldel6 csatlakozo, X54 a motor kontrol kartya csatlakozdja,

X565, X56 opcionélis kartya csatlakozok.

Az X51 csatlakoz6 az RS 485-6s vonalhoz van fenntartva. S3-at és S4-et YES éallasba kell tenni az RS

485-6s lanc utolsé GS egységénél.

A frekvenciavalto az alabbi vezérlési helyekrdl
vezérlehetd:

a) digitalis vezérlépanelrdl (beépitett)

b) a vezérlé-illesztd kartyan keresztil,
X50-es sorkapocs,

c) RS485 soros kommunikacios buszrol, az

X51 és X52 csatlakozokon keresztll a
vezérl6-illesztd kartyan.

A vezérl6-illeszt6 kartya rajza a 6-1.abran lathato.

A kulsé vezeérld aramkorok (PLC, tavvezérld
egységek pl. SACE 11 PAN) az X50-es
sorkapcson keresztll csatlakoznak a
frekvenciavaltohoz. Az X50-es be- és kimenetei
az adott alkalmazas szerint konfiguralhatok. Az
"alkalmazdi makrok" csatlakoztatasi diagramjai
az "Alkalmazoi makro kézikbnyvben" (Application
Macro Manual) talalhatok. A 6-2. abran az X50
sorozatkapocs a "gyari beallitas" makré szerint
van konfiguralva. A kapcsok funkcioja

megvaltoztathaté a paraméterek segitségével (Id.

9. fejezet).

19

6.1 Vezérlo kabelek

A kulsé vezérld aramkordk bekdtéseére szolgald
kabeleknek 0.5-1.0 mmZ2-es arnyékolt
kabeleknek kell lenniuk.

Az arnyékolast csak a frekvenciavalté oldalon kell
bekotni a PE kivezetéshez.

Ha a kabel nem arnyékolt, hossza nem
haladhatja meg a 20 m-t.

A SAMI GS és a vezérlékor (pl. PLC) kozotti
kabelezés tervezésénél figyelmet kell forditani a
megfelel6 zavarvédelemre, jelszintekre, a
szilkséges galvanikus levalasztasra stb.

A SAMI GS vezérld csatlakozo felllete gal-
vanikusan le van valasztva a féaramkori
potencialrdl, és 10 MQ ellenallassal csatlakozik a
védofoldhoz.



6.2 A SNAT 7600 vezérl6-illeszto kartya csatlakoztatasa (gyari beallitas)

X50 sorkapocs Funkcio
77777 1 REF Referencia fesziiltség 10 VDC / 10mA
F - 12 GND 27 Potenciométer 1 kohm - 10 kohm
S < Al1 + Referencia jel
4 |Al1- < 0..10Vvagy0..20 mA” R=200kohm
5 Al 2 + Nincs specifikalva ebben az alkal-
6 Al2- < mazasban
—— |7 SPL Segédtapfesziliség kimenet
fﬂ“S GND 2/~ 24 VDC /200 mA max.
‘ 9 N.C. Nincs csatlakoztatva
‘ w 10 | SPL Segédtapfesz. kimenet 24VDC/10mA
i 11 | DI1 START/STOP
‘ ‘ 12 | DI2 Iranyvéltas
‘ ‘ 13 | DI3 Allandé sebesség kivalasztas”
14 | DI 4 Allando sebesség kivalasztas?
‘ 15 | DI5 Jelen alkalmazasnal nincs hasznalva
‘ ‘ 16 | DI6 Felfutas/Lefutas 1 vagy 2 kivalasztas
/f\ ‘ 17 | AO 1+ Kimeneti frekvencia
T
18 | AO1- = 0..20mA <-> 0..50 Hz
‘ | @ } 19 | AO 2+ Motor aram
‘ ‘ 20 | AO 2- j 0..20 mA <-> 0...In
| -2 AROME Y Rels kimenet 1
,— 122 | RO12 Uzemkész jelzés
ﬁ — —123 |RO13 ﬂ—‘
[
‘ ‘ 24 | RO 21 D/ o
Ly mlmem ) R
®— 26 | RO24
220V 27 | RO 31
AC D 28 | RO 32 ad Eiekz)lg’ kimenet 3
- 29 | RO 33

Hiba

X51 sorkapocs
1 +8V
GND 2
SCRN1
GND 3
SGNA
SGNB
7 SCRNZ

" Ld. 6-1 abrat a fesziiltség/aram referencia kivalasztas végett
? Ld. 11.7 CONST SPEED SEL paramétert

Tavmikddtetd panel taplalasa

[

RS 485 soros kommunikaciés vonal

csatlakoztatasa

|| BN

6-2. abra. A SNAT 7600 vezérl6-illeszté kartya csatlakoztatasa (gyari beallitas)
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Fécsoport név Forgasirany
--> elére
<-- hatra
| \
DRIVE \
20 MAIN R[> 1]

Fécsoport szama Vezérlési hely Uzemallapot
[] Billentyizet | = Uzemel

Ktilsé 0= All
Paraméter szama Aktiv alapjel
és neve R1=Ref 1/ R2=Ref 2

| /
2 /I-\CCELERTIM|§/1
[ 30s ] RI[-> 1]

Uzemodkijelzés

[] Beallitasi izemmdd
Kijelzési tizemmod

7-1. abra. A digitélis vezéribpanel

kijelzéjének kiilbnbbzé lizenetel.

Megjegyzendb hogy eme lizenetek nem

Jelenithetéek meg mind egyszerre.

Parameéter érték
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Miikodés
7 Vezérlés és paraméterlogika

7.1 Digitalis vezérlépanel

A digitalis vezérl6panel a vezérl6-illesztd kartya
tetején helyezkedik el, egy 2x20 karakteres
alfanumerikus LCD kijelz6t és egy billentylizetet
tartalmaz.

Az (izemeltetési informaciok, paraméterek, és a
hibalzenetek széveges maddban jelennek meg 8
kivalaszthatd nyelven (angol, finn/holland*, svéd,
német, francia, spanyol, olasz). A nyelvet az
inicializacios menu "A LANGUAGE (nyelv)"
menupontjaban allithatjuk be (Id. 8.4 fejezet)

7.2 Vezérlopanel miikodése
A panel nyomégombijai

Kivalasztja a "beallitasi" modot és rogziti
az uj értéket a memdériaban.

Valtas a mikodési paraméter, fécsoport,
csoport és paraméter szintek kozott.
"Beadllitasi" mdédban biztositja a
visszaterést anélkil hogy a paraméter
értéke megvaltozzon (visszatérés mentés
nélkal).

Y

"Kijelz6 moédban” kivalasztja a kovetkez6
v. el6z6 mikodési paramétert, fécsoportot,
csoportot vagy paramétert. "Beallitasi
maodban" noveli, ill. csokkenti paraméter
értékét.

b

Forgasirany valtoztatasa billentylizet
vezérléskor (Id. 11.8 paraméter).

START/STOP funkcio, inditja ill leallitja a
motort billentylzet vezérléskor. Hiba,
figyelmeztetd és ellenérzd jelek
nyugtazasat biztositja.

Q

Megjegyzés! A gyors paraméter val-
toztatas érdekében tartsa allanddan le-

nyomvaa[ T ]ill.[ ‘l' ]billentyl'jket




7.3 Paraméter logika

Megjegyzés: A berendezés bekapcsolasakor az a paraméter kerdl kijelzésre, amely a berendezés
kikapcsolasakor a kijelzdn volt, kivéve, ha az inicializacidos paraméter volt. Ebben az esetben az 1 SAMI
OUTPUT FREQ miikédési paraméter kerul kijelzésre.

START-UP DATA  [NCIALIZACIOS

—>

A LANGUAGE

B APPLICATION

C APPLIC RESTORE

D SUPPLY VOLTAGE

E POLE NUMBER

F MOTOR NOM CURRENT
G MOTOR NOM POWER
H COS PHI OF MOTOR

ALKALMAZOI
MAKROK

(=R

L
&3
@3]

(o]
OPERATING DATA  KE28L0!

A

1 SAMI OUTPUT FREQ
2 MOTOR SPEED

3 MOTOR CURRENT

23 PARAMETER LOCK

1 FACTORY

2 HAND/AUTO
3 PI-CONTROL
4 CONST TORQ
5 SEQ CTRL

6 PFC CTRL

FO MENU

CSOPORT MENU

D
&8

10

20

30

PARAMETER

7-2 abra. A paraméterek 3 fécsoportra, és 17 csoportra oszthatok a funkcioknak megfeleléen. Ezen feliil
vannak meg mikodési parameéterek €s inicializacios-adat paraméterek.

Inicializaciés paraméterek (Start-up Data): ezek alkalmazas és motor specifikus paraméterek, melyeket
az lizembehelyezés soran kell beallitani.

Miikédési paraméterek (Operating Data): Ezek a frekvenciavalté altal ellenbrzott paraméterek értékeit
jelzik ki. Ugyanitt lehet kivalasztani a vezérlési helyet, és zarni a paraméter hozzaférést.

A paraméterek teljes listajat a 8-1 tablazat mutatja.
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7-3. abra. Példa a vezérlépanel miikédésére

Tegytlik fel, hogy a 22.1 MINIMUM FREQUENCY paramétert 3 Hz-re kivanjuk allitani.

Az alabbi példa megmutatja ezt a miiveletsort

1 SAMI OUTPUT FREQ
455Hz R1[-> I]

=3

CONT CONNECTIONS
10 MAIN R1[--> 1]

() vagy LY

DRIVE
20 MAIN R1[--> |]

=3

ACCELER/DECELER
21 GROUP R1[--> 1]

() vagy LY

FREQ/CURR LIMITS
22 GROUP  R1[-> I]

=3

1 MINIMUM FREQUENCY
5.00 Hz R1[-> 1]

E3

—_—

MINIMUM FREQUENCY
500Hz ] R1[-> I]

—

4

-_—

MINIMUM FREQUENCY
300Hz ] RI[-> I]

—

E3

1 MINIMUM FREQUENCY
3.00 Hz R1[--> 1]

=3

1 SAMI OUTPUT FREQ
455Hz R1[-> I]

7.4 Kijelz6 kontrasztjanak beallitasa

Az LCD kijelz6 kontrasztja allithato. A beallitas
fécsoport vagy csoport szinten végezhetd ugy,

hogy a gombot lenyomva tartjuk és

ekdzben a vagy gombok

segitségével a megfeleld kontrasztot allitjuk be.

Szlkséges lehet a kontraszt beadllitasa, ha a

23

Belépés a FO csoport szintre
Kivant fécsoport kivalasztasa
Belépés a csoport szintre
Kivant csoport kivalasztasa

Belépés a paraméter szintre

Valasszuk ki a kivant paramétert a és
nyomogombokkal.

Valtsunk beallitasi tzemmaodra. A zarojelek jelzik,
hogy most valtoztathaté a paraméter érék.
Allitsuk be a paraméter értékét.

Valtoztatas nélkil visszatérhetiink kijelzési moédba

a gomb megnyomasaval.

Mentslk el a beallitott értéket az allandé
memoariaba.

A zardjelek eltlinnek, ez jelzi, hogy az érték
elmentésre kerdlt.

Térjlnk vissza a mikdodési paraméterekhez.

frekvenciavaltd magas kdrnyezeti hdmérsékletl
helyen kertl telepitésre. A gyari beallitas a 15°...
30°C kornyezeti h6mérséklet tartomanyra
optimalis.



Uzemelési adatok, és billentylizet vezérlési paraméterek

Az 6sszes paraméter részletes leirasa a 9. fejezetben talalhato (hajtas paraméterek). Ugyanakkor a

mikddési adatok ebben a fejezetben kerlilnek ismertetésre.

7.5 Miikodési paraméterek

A felugyelt értékek Otszor kerlinek frissitésre egy masodpercen belil. Az értékek pontossaga zarojelben

talalhato.

Paraméter Tartomany/Egység |Leiras

1. Sami Output Freq Hz Motor frekvenciaja

2. Motor Speed rpm Szamitott motor sebesség

3. Motor Current A Motor aram (= 10 %)

4 Calcd Torque/Ty % Szamitott motor nyomaték, 100=Ty
(£15%)

5. Calcd Power/Py % Szamitott motor teljesitmény,100=Py
(£15%)

6. DC-Voltage \Y Kézbensd kori DC fesziltség

7. SAMI Output Volt Vv Szamitott motor feszlltség (£5%)

8. SAMI Temperature sC Hutéborda-hémérséklet

9. Control Place Keypad R1/ Vezérlési hely kivalasztas (R1=1. alapjel,

Keypad R2/External |R2=2. alapjel)

10. Keypad Ref 1 Hz A vezérlépanel frekvencia alapjele

11. Keypad Ref 2 % Szabalyozé alapjel a vezérlépaneltél

12. Ext Ref 1 or 2 Ref1 / Ref2 Kllsb vezérlési hely kivalasztas

13. External Ref 1 Hz Kulsé frekvencia alapjel

14. External Ref 2 % Kllsé szabalyozé alapjel

15. Appl Bolck Output Hz Szabalyozé kimeneti jele

16. Actual Value 1 % Visszacsatol¢ jel a Pl-szabalyoz6 szamara

17. Actual Value 2 % Visszacsatol¢ jel a Pl-szabalyoz6 szamara

18. Op-Hour Coutner h Uzemora szamlalé

19. kWh- Counter kWh kWh szamlalé

20. Last-Recd Fault - Az utolso hiba kijelzése (Id. 10.3 fejezet)

21. Second-Recd Fault - Masodik hiba kijelzése

22. First-Recd Fault - Az elsd hiba kijelzése

23. Parameter Lock Open xxx/ Locked xxx | Paraméter zarasa programbol (xxx

k6d=358)
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7.6 Vezérlés
A SAMI GS frekvenciavalté két kilsé vezérlési helyrél vagy a vezérl6panel billentylzetérdl vezérelhetd
(Id. 7-4. abra).

Az alabbi abra szemlélteti a vezérlbjel kivalasztasat.
CONTROL PLACE
9

KEYPADR1 1
KEYPADR2 2
EXTERNAL 5

,,,,,,,,,,,,,,, 1-
- b1<(|)EYPAD REF1 ; 5 | CRIT FREQUENCIES
| ‘ 1 1:232 233
KEYPAD REF2 w . 235
| 1 | 2:234
i | 3 CONST FREQUENCYS| ,, ‘\_T ! 3:236 23.7
[ 1:24.1 5:24.2 - 4:238 239
|
1E1XEERNA" REF1 SEL ! R1, 2:24.3 6:24.4 | 5:23.10  23.11
i SN EH 3:24.5 7:24.6 3" | ]
KEYPAD |Al1, Al2 T | ‘ 4:24.7 } CRIT FREQ SELECT)
DI3U,4D(R)|DI3U,4D L JACC/DECC REF2TIME 2' | | 23.1
DISU6D  |AJOYST 12t TRe 217 ‘ CONSTSPEEDSEL f_ _ _ _ _ __ o oFF oN
STD COMMU¥) il 0-1800s | 0-1800s 1.7
|
1 ! A NOT SEL
ALKALMAZAS w
Iﬁ(‘gERNAL ReF2sE] " [Fissabaiyoss 26 cson | D [pi2_ D3 L; gf(zllDEC Tg:mg 1 /é\ﬁi'/:%E; R;AMP
- T | |PFC szabalyozé 28. cs} D4 |DIS__|DI6 - - :
KEYPAD  |Al1 L | ! DI1,2  |DI1,2,3 1 |0.1-1800s 0.1-1800s LINEAR
DI3U,4D(R)|AI2 | | DI34 D345 ‘
DI3U,4D  |DI5U,6D P! I \ DI5,6 DI4,5,6 } ACC/DEC TIME 2 S1-SHAPE
STD COMMU") h ! w I 215 S1-SHAPE
L | EXT CONT PLACE SEL i [01-1800s 0.1-1800s S1-SHAPE
[ACTUAL 1 INPUT | | 112 !
r2\15(57 . o | KEYPAD /1*1010(/)9500 10R2.SE MINIMUM FREQUENCY
! | [ DI1, DI4 : 22.1
Al2 ) | : : DI2, DI5 NOT SEL 0...120/500 Hz**)
[STD cComMmu) | L | D3, DI6 DIt..DIE MAXIMUM FREQUENCY] REF
IACTUAL 2 INPUT | : ! STD COMMU*) 222 ALAPJEL
‘
25.8 I T ‘ 0...120/500 Hz**)
28 LAL1 L J | MAX. FREQ. RANGE
! 224
Hogyan kell beallitani a mﬂkéu‘ié‘s vezérlését [ ‘
9 e ) ! 0..120 Hz | 0..500 Hz
I m I I Zz I o ! |
N \ |
L | 1 :
|KEYPAD CONTROL } R " 2. \\,_|PRecTiON CTRL-s
| 1.8
EXT 1 /0 CONTROL L R1 3 .
SEL 113 m ~ | REVERSE !
ol FORWARD |
EXT 2 /O CONTROL ‘ REQUEST |
SEL A P R2 FAST REV :
NOT SEL | D |
|
DI6 ‘ DI1,2 o ‘
DI1P,2P : \*) OPT COMMU kivalasztas jelenik meg, amikor kiegészitd kommunikacios kartya |
DI1P,2P,3 | van csatlakoztatva. |
DI1P,2P,3P L |
DI6,5 | 1**) 22.4 paraméter dltal beallithaté maximalis érték (Id. 13. csoport, 42. oldal) !
STD COMMU) ! |
! \Megjegyzés! Az I/O bovitd kartya altal biztositott tovabbi kivalasztasokat az |
RUN ENABLE _ ,l,\ngioﬂéﬂis,kéﬂxa,kézwﬂyyébin1aLa'|DaLJ'UL<-, L _____u
11.1 sl
YES | DN ‘ Di2 1 ES 2 ALAPJELEK KORLATJA INVERZE ES SZURESE KULONALLO ABRAN LATHATO
DI3 1D14_| DI5 12.1-126,13.1-13.4
DI6 STD COMMU LOHKOA_D.DRW
13 EXTERNAL REF1
Analég I/0 konfiguracié (KEYPAD)
EXTERNAL REF1 SEL
- : 13 EXTERNAL REF1 15
AT JOYST. (DIGITAL) .
TERM. 384 =] | | By
! FILTER Al1 MINIMUM Al1 INVERT Al1 == EXT REF1 SEL MIN JJ| EXT REF1 SEL MAX EXT REF 1
Al1 !
TERM. 384 12.1 12.2 12.3 SCALE 13.1 SCALE 13.2
0.01..10s || 0V/0mA/2V/4mA NO YES 0-120/500Hz*) || 0 - 120/500Hz**)
Al FILTER AI2 MINIMUM AI2 INVERT Al2
124 125 126
EXT REF 2 MIN EXT REF 2 MAX EXT REF 2
0.01..10 s | | oviomaraviama NO YES SCALE 13.3 SCALE 13.4
14 EXTERNAL REF 2 \ 0 - 120/500Hz**) |]o - 120/500Hz**)
(KEYPAD)
14 EXTERNAL REF 2 || | EﬂERNAL REF 2 SEL
(DIGITAL) :
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Valasszuk ki a 9 CONTROL PLACE paramé-
ternél a KEYPAD R1/KEYPAD R2 (1. ill. 2.
alapjelet megfelel6en) vagy EXTERNAL értéket
kulsé vezérlésre. Az érvényes vezérlési helyet a
kijelzd jelzi. A [] zardjelek a forgasirany és a
futasjelzé korul billentylizetvezérlést, ha nincs
zarojel kuls6 vezérlést jelent. Kiegészitésképpen
R1 1. alapjelet, R2 2. alapjelet jeldl (7-1. abra)

BillentyGzet vezérlés
(R1 vagy R2)

Kilsd vezérlés

(kézi)
gglljg \fezerles ® 0
u
PLC (automatikus) I I

R1

R2

7-4. abra. Vezérlési helyek

7.7 Billentylizetvezérlés

Amikor Keypad R1 vagy Keypad R2 van
kivalasztva a 9 paraméteren, a frekvenciavaltot a
billentylzet parancsaival vezéreljuk.

Alapjelek

= START/STOP
nyomogomb

= El6re/Hatra nyomogomb

= Id. Billentylizet alapjel 1
és Billentylizet alapjel 2
fejezeteket.

Billentylizet alapjel 1.

A 10 KEYPAD REF1 mikodési paraméter koz-
vetlen frekvencia alapjel. A frekvencia alapjel
beallitasa a kdvetkezbképpen torténik: valasszuk

ki 10 KEYPAD REF1 paramétert,

nyomdégomb megnyomasa utan [ T ] és [ ‘l' ]
nyomogombok segitségével névelhetjuk ill.
csokkenthetjuk a billentylzet alapjel értékét. Ha
Keypad R1 vezérlésben vagyunk, lehetéség van
az alapjel értékének valtoztatasara, mikdzben az
1-8 paraméterek értékét fellgyeljik. Ezt ugy te-
hetjuk meg, hogy kivalasztjuk az ellenérizni

kivant paramétert, megnyomjuk a

nyomaégombot, majda[ 1‘ ]és[ ‘l' ]
nyomoégombok segitségével allithatjuk az
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alapjelet. Ha a frekvenciavalté kulsé alapjellel
uzemel, és a 9 CONTROL PLACE értékét
KEYPAD R1-re valtoztatjuk, lehetéség van arra,
hogy valtaskor a billentylizet alapjel felvegye a
kulsé alapjel értékét.

Pl: a frekvenciavaltd a frekvencia alapjelet X50
sorkapcson keresztil egy tavadotol kapja.
Id6legesen at akarjuk venni a vezérlést .
Valasszuk ki 9 CONTROL PLACE, KEYPAD R1

értékét és nyomjuk meg és

nyomoégombokat. Ekkor a frekvenciavalté beteszi
a kilsé alapjel értékét az 1. billentylizet alapjel
taroléjaba. Most a hajtas kézzel vezérelhetd
KEYPAD REF1 segitségével.

Ha kijelzési médba nyomogomb megnyo-

masaval térlink vissza, miutan kivalasztottuk
CONTROL PLACE KEYPAD R1 értékét, az 1.
billentylizet alapjel értéke a beallitott minimum
frekvencia lesz.

Billentylizet alapjel 2.

A 2. billentylzet alapjel egy applikaciés blokkon
halad keresztll, ahol az alapjelet manipulalni
lehet. A 2. billenty(izet alapjel szabalyozé
alapjelként hasznalhato, vagy sajat
felfutas/lefutasi értékeket kaphat (Id. 21.6, 21.7
paramétereket a 9.2.1 fejezetben.)

7.8 Kiils6 vezérlés

A kuls6 vezérlési helyet (Ref1/Ref2) 1-6 digitalis
bemenetek, vagy a mikddési paraméterek 12
EXT REF 1 OR 2 paraméterének segitésével
lehet kivalasztani a 11.2 EXT CONT PLACE SEL
(kulsd vezérlési hely kivalasztas, Keypad/DI1-
DI6) paraméter beallitasatol fuggéen.

1. kiils6 alapjel

R1 vezérlési hely kulsé frekvencia alapjele. A
jelforras kivalasztasa a 11.5 EXTERNAL REF1
SEL paraméter segitségével végezhet6 el. A
valasztasi lehetéségeket lasd a 9.1.1 fejezetben.

2. kiils6 alapjel

A 2. kulsé alapjel egy applikacios blokkon halad
keresztul, ahol az alapjelet manipulalni lehet, ugy
mint a 2. billenty(izet alapjelet. A jelforras
kivalasztéasa a 11.6 EXTERNAL REF2 SEL
paraméter segitségeével végezhetd el. A
valasztasi lehet6ségeket lasd a 9.1.1 fejezetben.



7.9 Paraméter zaras

A paraméter zaras funkcio megakadalyozza,
hogy illetéktelenek a paramétereket meg-
valtoztathassak. Ha a paraméter zarasi funkcié
aktiv (23. mikddési paraméter, vagy 1-6. digitalis
bemenetek, 11.11 paraméter), nem lehetséges
beallitasi médba kapcsolni.

A SAMI GS paraméter zarasi funkcioé billen-
tylizetrél (23. mikodési paraméter), vagy digitalis
bemenetrél vezérelhetd. A vezérlési hely a 11.11
PARAM. LOCK SEL (Keypad, DI1-DI6)
paraméter segitségével valaszthato ki. A
paraméter zarasi funkciot a 23. PARAMETER
LOCK paraméter LOCKED xxx értéke beallitasa-
val (vezérlési hely = billentylizet), vagy a
megfelel digitalis bemenetre 24 V kapcsolasaval
(vezérlési hely=DI) aktivizalhatjuk.

A paraméter zaras vezeérlési helyét a 23.
PARAMETER LOCK mikddési paraméter jelzi. A
xxx karakterek a paraméter értéke utan (OPEN
xxx, LOCKED xxx) azt jelzi, hogy az aktualis
vezérlési hely a billenty(zet.

A paraméter zaras feloldhaté megfelel6 kod
bevitelével. A SAMI GS készulékekre ez a kod
358. APARAMETER LOCK kijelzésekor menjunk
beallitasi moédba, majd allitsunk be 358-at,majd

megnyomasaval feloldhatjuk a paramé-
terek zarasat.
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Berendezés inditas
8 Uzembehelyezés

8.1 Biztonsagi eldirasok

Az GUzembehelyezés el6tt figyelmesen olvassa el
az alabbiakat.

A motorvezérld kartya (also kartya) féaramkori
potencialra kerul a frekvenciavalté fesziiltség ala
helyezése utan. Ezért ilyenkor ne érintse a
kartyat mert a rajta levl feszlltség életveszélyes,
halalt vagy sulyos sérllést okozhat.

Miutan a tapfesziltséget kikapcsolta (X1-es
sorkapocs), legalabb 5 perc sziikséges ahhoz
hogy a DC-kéri kondenzatorok biztonsagos
feszlltségszintre suljenek ki.

Hogy megbizonyosodjon arrdl, hogy a DC-kéri
feszlltségszint mar nem életveszélyes, mérje
meg a feszultséget a UDC+ és UDC- (fék, lasd 5-
1 abra) kivezetések kdzott.

Megjegyzés! Ha opcionalis belsé fékberendezés
van beépitve, mérjen az X1 sorkapocs és a X2-
es sorkapocs + pontja k6zott.

A vezérl6-illesztd és opcionalis kartyak galvani-
kusan le vannak valasztva a féaramkori
potencialrél de LEHET ELETVESZELYES
FESZULTSEG a relékontaktusokon, X50-es
sorkapocs 21...29-es kivezetésein, abban az
esetben ha azok haldzati fesziltséget
kapcsolnak. Ezért miel6tt barmilyen tevé-
kenységet végezne a vezérlé-illesztd kartyan
(vagy opcionalis kartyakon), ellenérizze a
feszlltségszintet az X50-es sorkapocs 21...29
kivezetésein (az opcionalis kartyak relékontak-
tusain).

Amikor a frekvenciavaltot

fesziiltség ala helyezi, az U2, V2,

W2 kimenetek fesziiltség ala

keriilnek még akkor is ha a motor
nem lizemel.

NE VEGEZZEN SEMMIFELE CSATLA-
KOZTATAST A FREKVENCIAVALTON HA AZ
FESZULTSEG ALATT VAN.



8.2 A tennivaldk sorrendje

BIZTONSAGTECHNIKAI ELOKESZULETEK
- ismerkedés a biztonsagtechnikai eldirasokkal

TELEPITES ELLENORZESE

- foldelés

- betaplalasi és motor kabelek

- vezeérld kabelek

- a hitd levegd mennyisége és mindsége, stb.

INICIALIZACIOS PARAMETEREK
- az inicializacios paraméterek ellendrzése

ELLENORZES BILLENTYUZETROL MOTOR NELKUL
- ellendrizzuk a frekvenciavalot mikodését motor nélkul

ELLENORZES BILLENTYUZETROL MOTORRAL
- ellendrizzik a frekvenciavalté mikddését motorral
- ellendrizzik a kulsd vezérléseket

- ellendrizzik a vészkikapcsolas funkciojat (ha van)

8-1. abra. Az lizembehelyezés sorrendje. A részletes leiras a 8-3-8-7 fejezetekben talalhato.
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8.3 Telepités ellendrzése

Ellenérizze hogy a frekvenciavalté mechanikai és
villamos telepitése megfeleljen a villamos
telepitési szabvanyoknak és az 4-6. fejezetekben
leirtaknak.

Megjegyzés! Ne csatlakoztassa a motor-
kabeleket miel6tt billentylizet vezérléssel el nem
végzi a motor nélkili probat. Lasd a 8.6 fejezetet

Ellenérizze a kovetkez6ket:

— Frekvenciavalto és a motor védéfoldelését,

— Betap- és motorkabeleket (kabelek, biztositok
kivalasztasa, csatlakoztatasok).

— Vezérl6kabeleket (csatlakozasok, ar-
nyékolasok foldelése, a kabelek elhelyezése
a leheté legtavolabbra az er6saramu
kabelektdl). Az analdg jel kivalasztasat.

— A hitélevegd (kérnyezeti leveg6) minéségeét,
mennyisegeét.

— A kulsé vezeérl6kérokben a kapcsolok (ha
vannak) Kl allasban legyenek. Bizo-
nyosodjunk meg arrol, hogy a motor
technoldgiai szempontbdl indithato.

— Helyezze feszlltség ala a frekvenciavaltét.
Ellendrizze, hogy a U1-V1, U1-W1, V1-W1
kapcsok kozott a feszlltség egyenlé Un +
10%.

8.4 START-UP (inicializaciés)
paraméterek

Helyezze feszlltség ala a frekvenciavaltot. A

kijelzbn megjelenik az els6é mikodési allapotot

leiré paraméter: 1 SAMI OUTPUT FREQ. Miel6tt

az uzembehelyezéshez latna, ellenbrizze az

inicializacios paramétereket.

1 SAMI OUTPUT FREQ kijelzése mellett nyomja

meg és tartsa lenyomva a gombot, majd

nyomja le a gombot. A kijelz6n megjelenik
az A LANGUAGE
felirat beallitasi modban.
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A LANGUAGE
(Nyelv)

Valassza ki a kivant nyelvet, majd nyomja meg a

gombot, hogy régzitse az Uj értéket és

tovabblépjen:

B APPLICATIONS
(Alkalmazas)

Az Alkalmazoi Makré kézikdnyvben komplett
leirasat talalhatja a felhasznaléi alkalmazasok
makroéinak. Valassza ki azt a makrét, mely
legjobban megfelel az adott alkalmazasnak.

Nyomja meg a gombot hogy régzitse a

paraméter értékét és tovabblépjen.

C APPLICATION RESTORE
(Alkalmazas ujratoltés)

Ez a paraméter lehetbvé teszi a kivalasztott
alkalmazdi makré gyari beallitdsanak

visszaallitasat. Nyomja meg a gombot

hogy rogzitse a paraméter értékét és
tovabblépjen.

D SUPPLY VOLTAGE
(tapfeszlltség)

E POLE NUMBER

(motor pélusszama)

F MOTOR NOM CURRENT
(motor névleges arama)

G MOTOR NOM POWER
(névleges motorteljesitmény)
H COS PHI OF MOTOR

(a motor cosphi-je)

Ezeknél a paramétereknél irja be a halézatnak és
a hajtott motornak megfelel6 értékeket.

Tovabblépéskor nyomja meg a gombot.
Miutan beallitottuk a H COS PHI OF THE
MOTOR paramétert is a kijelzén ujra az elsé,
muakodési allapotot leird paraméter lathato: 1
SAMI OUTPUT FREQ

8.5 Kivalasztott felhasznaldi makro

paramétereinek ellenérzése
Amikor kivalasztunk egy alkalmazoi makrot, az
alkalmazoi makro kézikonyvben felsorolt
paraméterek kiindulasi értéket vesznek fol,
melyek altalaban jol illeszkednek az
alkalmazashoz. A makréhoz nem tartozé pa-
raméterek megtartjak eredeti beallitdsukat. Ha
szilkségessé valik a paraméterek médositasa, az



a 7. és 9. fejezeteknek megfelel6en megtehetd.
Jegyezzik be a felhasznaldi beallitasokat az
Alkalmazdéi Makro Kézikdnyv paraméter listajaba,
vagy a 8.8 fejezet tablazataiba.

8.6 Motor nélkuli miikodési préba a
digitalis vezérlépanelrél

1. Ha a motor csatlakoztatva van a frekven-
ciavalté kimenetére, akkor kdsse ki azt
(miutan meggy6z6dott arrdl, hogy a SAMI le
van valasztva a hal6zatrdl).

2. Csatlakoztassa a frekvenciavaltot a halozatra
és helyezze feszultség ala.

3. Allitsa be a 11.8 DIRECTION (forgasirany)
paramétert REQUEST-re.

4. Valassza kia 9 CONTROL PLACE
(vezérl6hely) paraméternél a KEYPAD R1
beallitast (Id. 7. fejezet).

5. Térjen vissza az 1 SAMI OUTPUT
paraméterre.

6. Adjon START parancsot a gomb

megnyomasaval. Az allapotkijelzd "I"-t kell
mutasson.

N
7. Az gomb segitségével valtoztassa

meg a forgasiranyt. A forgasiranyt jelzé nyil
megfelel6 iranyba kell, hogy valtozzon.

8. Térjen at beallitasi mddra és valtoztassa a
frekvencia alapjelet, majd térjen vissza a

FREQ

mikodési paraméterekhez a gomb
megnyomasaval.

9. Ellenérizze a miikddési allapotot leird
paraméterek értékeit.

A7 SAMI OUTPUT VOLTAGE paraméter
novekszik a frekvencia novelésével; a
programozott maximalis értékét a mez6-
gyengitési ponton éri el. (alapérték 50 Hz).

10. Ha minden megfeleléen miikddik, kapcsolja ki
a ferkvenciavaltét és szakaszolja ki.

Figyelem! Miutan megszint a
kijelzés varjon legalabb 5 percig
miel6tt a frekvenciavalton belul
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barmilyen munkat végezne.

(Hibakereséssel kapcsolatos informaciok a 10.
fejezetben talalhatok)

8.7 Motoros miikodési proba a digitalis

vezérlépanelrél

1. Csatlakoztassa a motort a frekvenciavaltd
kimenetére (U2, V2, W2) (miutan
meggy6z8dott arrdl, hogy a SAMI le van
valasztva a halozatrol).

2. Kapcsolja a tapfeszultséget a frekven-
ciavaltora.

3. Vaélassza ki a 9 CONTROL PLACE
(vezérléhely) paraméternél a KEYPAD R1
értéket (Id. 7. fejezet, Vezérld és paraméter
logika).

4. A 10 KEYPAD R1-nél allitson be 0,5Hz-t
frekvencia alapjelnek.

Figyelem! Ha a forgasirany kritikus,
ne ndvelje tulsagosan magasra a
frekvencia alapjelet miel6tt
megbizonyosodna arrél hogy a
forgasirany megfelel6. Ha a forgasirany nem

megfeleld, cserélien meg két vezetéket a

motorkabelen.

5. Adjon START parancsot a nyo-

mogombbal és ellendrizze a forgasiranyt.

6. Ellenérizze a miikddési allapotot leird
paraméterek értékeit.

7. Térjen at beallitasi médra és novelje a
frekvencia alapjelet. Ellendrizze, hogy a
motor fordulatszama ndévekszik. Novelje a
frekvenciat 50 Hz-ig. Térjen vissza a
kijelzési modba.

8. Hakilsé vezérld kéroket, analog
kimeneteket, relé kimeneteket Pl-sza-
balyozot vagy mas szabalyozot, PLC-t
hasznal, ellenérizze ezeknek a mikodését.

9. Ellenérizze a vészkikapcsolé gomb
mikodését (ha van).



8.8 Hajtas paraméterek, és gyari beallitasaik (gyari makro)

8-1. tablazat. Hajtas paraméterek, és gyari beallitasaik (gyari makro)
FO CSOPORT PARAMETER GYARI FELHASZNALOI
MUkodési Mikodési adat |9 Control place Keypad R1
paramé- Vezérlési hely Bill. R1
terek 12 EXT Ref 1 or 2 Ref 1
Nem F& Kulsé alapjel 1 v. 2
23 Paraméter Lock Open xxx
Paraméter zar Nyitva
Inicializacios A Language English
paraméterek Nyelv Angol
B Aplication Factory
Alkalmazas Gyari
C Aplic. Restore No
Alkalmazas ujra toltés Nem
D Supply Voltage 380
Tapfesziltség
E Pole Number 4
Polusszam
F Motor Num Current 380
Motor névleges aram
H Cos Phi of the motor 0.83
Motor cosfi
10 11 1 Run enable Yes
Cont Dig/Analog Futas engedélyezés Igen
Connection | Input Sel 2 Ext cont Place Sel Keypad
Vezérlés Bemenet Kulsé vez. hely kiv. Billenty(izet
csatlakoz- kivalasztas 3 Ext11/0O Cont Sel DI1,2
tatas Kilsé 1 1/0 vez. kiv.
4 Ext21/0O Cont Sel Not Sel
Kilsé 2 1/0 vez. kiv. Nincs kival.
5 Ext Ref 1 Sel Al1
Kulsé alapjel 1 Kiv.
6 ExtRef2 Sel Keypad
Kulsé alapjel 2 kiv. Billenty(izet
7 Const Speed Sel DI3.4
Allandé sebesség kiv.
8 Direciton Request
Forgasirany Valasztas
9 Fault Reset Sel Not Sel
Hiba nyugtazas Kiv. Nincs kival.
10 Acc/Dec 1 or 2 Dl6
Felfutas/Lefutds 1 v. 2
11 Param Lock Sel Keypad
Paraméter zaras Kkiv. Billenty(izet
12 1 Filter Al1 018
Analogue Al1 sz(ré
Inputs 2 Minimum Al1 0V/OmA
Analdg Al1 minimum
bemenetek 3 Invert Al1 No
Al1 invertalas Nincs
4 Filter AI2 018
Al2 szlré
5 Minimum Al2 0V/OmA
Al2 minimum
6 Invert A2 No
Al2 invertalas Nincs
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FO CSOPORT PARAMETER GYARI FELHASZNALOI
10 13 Ext Ref1 Min Scale 0 Hz
Cont Ref Value Kilsé Ref 1 min skalazas
Connection | Scaling Ext Ref2 Min Scale 50 Hz
Vezérlés Ref skalazas Kilsé Ref 2 min skalazas
csatlakoz- 14 Analouge Out 1 Out Freq
tatas Output 1. Analég kimenet Kimeneti frekv
Signals Analouge Out 2 Out Cur
Kimeneti 2. Analég kimenet Kimeneti aram
Jelek Relay RO1 Out Ready
RO1 relé kimenet Miidéd. kész
Relay RO2 Out Run
RO2 relé kimenet Futas
Relay RO3 Out Fault
RO3 relé kimenet Hiba
15 Filter AO1 2s
Analogue AO1 sz(ir§
Outputs Minimum AO1 0 mA
Analég AO1 minimum
kimenetek Invert AO1 No
AO1 invertalas
Filter AO2 2s
AO2 sziir
Minimum AO2 0 mA
AO2 minimum
Invert AO2 No
AO2 invertalas
16 Scale AO1 100 %
Out Sig Scaling AO1 skalazas
Kimeneti jel Scale AO2 100 %
skalazas AO2 skalazas
20 21 . Acc/Dec Ramp Shape Linear
Drive Acceler/Deccel Felf/Lef meredekség alak
Hajtas Felfuta/lefutas . Acceler Time 1 3s
1. felfutasi id6
. Deceler Time 1 3s
1. lefutasi id6
. Acceler Time 2 60 s
2. felfutasi id6
. Deceler Time 2 60 s
2. lefutéasi id6
. Acceler Ref2 Time 60 s
2. alapjel felfutasi id6
. Deceler Re2 Time 60 s
2. alapjel lefutasi id6
22 . Minimum Freqgency 0 Hz
Freqg/Cur Limits Minimum frekvencia
Frekv/aram . Maximum Frequency 50 Hz
korlatok Maximum frekvencia
. Output Current 1.5%In [A]

Kimen6 aram
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FO CSOPORT PARAMETER GYARI FELHASZNALOI
20 23 1. Crit Freq Select Off
Drive Crit Kritikus frekvencia kiv Nincs kival.
Hajtas Frequencies 2. Crit Freq1 Low 0 Hz

Krit frekvenciak 1. kritikus frekv. als6 hat
3. Crit Freq1 High 0 Hz
1. kritikus frekvencia kiv
4. Crit Freq2 Low 0 Hz
2. kritikus frekv. als6 hat
5. Crit Freq2 High O Hz
2. kritikus frekvencia kiv
6. Crit Freq3 Low 0 Hz
3. kritikus frekv. als6 hat
7. Crit Freq3 High 0 Hz
3. kritikus frekvencia kiv
8. Crit Freq4 Low 0 Hz
4. kritikus frekv. als6 hat
9. Crit Freq4 High 0 Hz
4. kritikus frekvencia kiv
10 Crit Freq5 Low 0 Hz
5. kritikus frekv. als6 hat
11 Crit Freq5 High 0 Hz
5. kritikus frekvencia kiv
24 1. Const Frequency 1 5Hz
Const 1. allandé frekvencia
Frequencies 2. Const Frequency 2 10 Hz
Allandé 2. allando frekvencia
frekvenciak 3. Const Frequency 3 15 Hz
3. allando frekvencia
4. Const Frequency 4 20 Hz
4. allandé frekvencia
5. Const Frequency 5 25 Hz
5. allando frekvencia
6. Const Frequency 6 40 Hz
6. allando frekvencia
7. Const Frequency 7 50 Hz
7. allando frekvencia
25 1. PI-Cont Gain 100 %
PI-Contoller Pl-szabalyoz6 erdsités
Pl szabalyoz6 |2. PI-Cont I-Time 60 s
Pl-szabalyozé idéallandd
3. PI-Cont Min Lim 25 Hz
Pl-szabalyoz6 min korlat
4. PI-Cont Max Lim 50 Hz
Pl-szabalyoz6 max korlat
5. Error value Inv No
Hibajel inverzié Nincs
6. Actual value sel ACT 1
Aktualis érték kivalasztas 1. aktualis jel
7. Actual 1 Input No
1. aktualis érték bemenet Nincs
8. Actual 2 Input No
2. aktualis érték bemenet Nincs
9. Actual 1 Min Scale 0
1. aktual. érték min skala
10 Actual 1 Max Scale 0

1. aktual. érték max skala
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FO CSOPORT PARAMETER GYARI FELHASZNALOI
20 25 11 Actual 2 Min Scale 0
Drive PI-Contoller 2. aktual. érték min skala
Hajtas Pl szabalyoz6 12 Actual 2 Max Scale 0
2. aktual. érték max skala
26 1. Start Funciton Ramp
Start/Stop Inditasi funkcié Felfuttatas
2. Torque Boost Cur 1.51In [A]
Forszir. nyomatéku aram
3. Stop Function Coast
Ledllitasi funkcid Szabad kifutas
4. Brake Chopper No
Fékcsopper Nincs
5. DC-Holding Off
DC tartas Kikapcsolva
6. DC-Hold Voltage 0.01*Un[V]
DC tarté fesziltség
7. DC-Brake Voltage 0.01*Un[V]
DC fék feszultség
8. DC-Brake Time Os
DC fékid6
27 1. Switching Freq 3 kHy
Motor Control Kapcsolasi frekvencia
Motor vezérlés |2. SAMI Max Out Volt 100%*Un[A]
SAMI maximalis kim. fesz
3. Motor Power Rated
Motor teljesitmény Névleges
4. Field Weak Point 50 Hz
Mezé gyengitési pont
5. IR-Compensation No
IR kompenzacio Nincs
6. IR-Comp Voltage 0.01*Un[V]
IR kompenzacios fesz
7. IR-Comp Range O Hz
IR komp tartomany
8. Slip Compensation Off
Szlip kompenzacié Kikapcsolva
9. Nominal Slip 4%
Névleges szlip
10 O/U Volt Control On
O/U feszliltség vezérlés Bekapcsolva
30 31 1. Output Freq 1 Func No
Protection Supervision Kimeneti frekv 1 funkcié Nincs
Védelem Fellgyelet 2. Output Freq 1 Lim 0
Kimeneti frekv 1 hatar
3. Output Freq 2 Func No
Kimeneti frekv 2 funkcid Nincs
4. Output Freq 2 Lim 0
Kimeneti frekv2 hatar
5. Current Func No
Aram funkcio Nincs
6. Current Lim 0*In[A]
Aram korlat
7. Ref 1 Func No
1. referencia funkcié Nincs
8. Ref 1. Lim O Hz
1. referencia korlat
9. Ref 2 Func No
2. referencia funkcié Nincs
10 Ref 2. Lim 0 %

2. referencia korlat
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FO CSOPORT PARAMETER GYARI FELHASZNALOI
32 1. Serial Fault Stop
Fault Function Soros hiba
Hiba funkcié 2. Al<2V/4mA Func No

Al<2V/4mA funkcid Nincs
3. Mot. Temp FIt Func Warning
Motor héfok hiba funkcio Figyelmeztet
4. Motor Termal Time Id. 9-1tablazat
Motor termikus idé 57. pont
5. Motor Load Curve 150 %
Motor terhelési gérbe
6. External Fan No
Kilsd ventilator Nincs
7. Stall Func Warning
Beragadasi funkcio Figyelmeztet
8. Stall Current 1.2*In[A]
Beragadasi aram
9. Stall Time/Freq 20 s/25 Hz
Beragadasi id6/frekv
10 Underload Func No
Alacsony terhelés funkcio Nincs
11 Underload Time 600 s
Alacsony terhelési id6
12 Underload Curve 1
Alacsony terhelési gorbe
33 1. Number of Trials 2
Automatic Prébalkozasok szama
Reset 2. Trial Time 30s
Automatikus Prébalkozasok ideje
nyugtazas 3. Overvoltage No
Tulfeszlltség Nincs
4. Undervoltage Yes
Alacsony feszilltség Igen
5. Overcurrent No
Tularam Nincs
6. Al Signal <2V/4mA No
Al jel <2V/4AmA Nincs
34 1. Cri Prog Version
Information CRI program verzio
Informacié 2. MC Prog Version

MC program verzio

3. Test Date
A tesztelés datuma
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9 Hajtas paraméterek

9.1 10. fécsoport - Vezérlés csatlakoztatas

9.1.1 11. csoport - Dig/analéog bemenet kivalasztas
Ezek a paraméterek csak a frekvenciavalté allé helyzetében programozhatok

Paraméter

Tartomany/Egység

Leiras

1 Run enable
2 Ext Cont Place Sel
3 Ext1 1/0O Cont Sel

4 Ext2 I/0 Cont Sel

5 External Ref1 Sel

6 External Ref2 Sel

7 Const Speed Sel
8 Direction
9 Fault Reset Sel

10 Acc/Dec 1 or 2 Sel
11 Param Locsk Sel

Yes/DI1...DI6
Billenty(izet/DI1...DI6

Nincs kiv/Dig. bem
Id. kév oldal
Nincs kiv/DI6/DI15,6
Id. kév oldal
Keypad/Analog és

digitalis bemenetek, Id.

kovetkezd oldalak
Keypad/Analog és

digitalis bemenetek, Id.

kovetkez6 oldalak
Nincs kiv/Dig. bemen.
Id. kovetkez6 oldalak
El6re/Hatra/Kivalasz-
tas/Gyors hatra
Nincs/DI1...DI6

Nincs/DI1...DI6
Billenty(izet/DI1...DI6

Futas engedélyezés bemenet
Kilsé vezérlési hely kivalasztas bemenet

1. kllsé referencia hely (R1) inditas/leallitas
kivalasztas

2. kulsé referencia hely (R2) inditas/leallitas
kivalasztas

1. kllsé referencia bemenet

2. klils6 referencia bemenet

Allandé frekvencia bemenet
Forgasirany valtas zaras

Hiba/Figyelmeztetés/Fellgyelet nyugtazas
kivalasztas
Felfutasi lefutasi id6 készlet kivalasztas

Paraméter zaras bemenet kivalasztas
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1 Run Enable (Futas engedélyezés)

Ez a paraméter valasztja ki a futas engedélyezés
forrasat

| YES |

A futas engedélyezési jel mindig aktiv
|DIGITAL INPUT 1-6 |

A futas engedélyezés jel aktivizalas érdekében a
kivalasztott digitalis bemenetet +24 V-ra kell
kapcsolni. Ha a digitalis bemenet 0 V-ra kertil, a
frekvenciavalté szabad kifutassal leall.

2 Ext Cont Place Sel (kiils6 vezérlési hely
kivalasztas)

Ez a paraméter meghatarozza, hogyan va-
laszthatjuk ki a kilsé vezérlési helyet (EXT
REF1/EXT REF2). Ha a billenty(izetet (Keypad)
valasztjuk, a kivalasztast a 12 EXT REF 1 or 2
mikodési paraméterrdl tehetjik meg. Ha digitalis
bemenetet valasztunk (DI1-DI6), OVDC=EXT
REF1 és 0V DC = EXT REF2

3 Ext 1 1/0 Cont Sel (1. kiils6 vezérlés
kivalasztas)

4 Ext 2 1/0 Cont Sel (2. kiils6 vezérlés
kivalasztas)

Ez a paraméter kivalasztja a digitalis be-
meneteket, melyeket inditasra, ledllitasra és
iranyvaltasra hasznalunk, amikor kilsé
referenciahely van kivalasztva.
INOT SEL |
| Nincs digitalis kimenet k|ivé|asztva.
DI1
0V DC=Stop és 24V DC=Start. A forgasirany
rogzitett - elére.
|DI1,2 |
Inditas leallitas parancsot DI1-hez, forgas-
iranyvaltast DI2-héz csatlakoztatjuk. OV DC DI2-
nél=Elére, 24V DC=Hatra.
|DI1P,2P |
Az inditas/leallitasi parancsot kilénvalasztva
impulzusokkal adjuk. DI1-t 24V-0s impulzussal
aktivaljuk, mikézben DI2 24V-ra van
csatlakoztatva. Amikor DI2-t levalasztjuk a 24V-
rol, a frekvenciavalto leall.

|DI1P,2P,3 |

DI1 és DI2 mint az el6z6 esetben, a
forgasiranyvaltas DI3-ra van kapcsolva.
0OVDC=El6re, 24VDC=Hatra.
|DI1P,2P,3P |

Az inditas és forgasirany parancsok egy idében
két kilénb6z6 bemeneten adjuk. A inditas elére

DI1-re csatlakozik és 24 V-os impulzus aktivizalja,
ha a stop (DI3) bemenet a 24 V-ra van
csatlakoztatva. Az inditas hatra DI2-re van csat-
lakoztatva, és ugyanugy mikédik mint az inditas
elére. A leallitasi parancs DI3-ra van csat-
lakoztatva, és normal mikodés kozben 24 V-on
van. Ha DI3-tdl impulzus szer(ien elvessziik a fe-
szlltséget, akkor a frekvenciavalto leall.

DI6 |

0VDC=Leallitas, 24VDC= Inditas. A forgasirany
elére iranyban rogzitve van.

DI6,5 |

Az inditas/leallitas DI6-ra, a forgasirany-valtas
DI5-re van kapcsolva.
0VDC-=el6re DI5-6n.

KEYPAD |

Inditas, leallitas a billentylzetrdl.

5 External Ref1 Sel (1. kiils6 alapjel
kivalasztas)

Ez a paraméter valasztja ki az 1. kilsé alapjel
forrasat.

KEYPAD |

Az alapjelet a billentylizetrdl adjuk

Al1, Al2
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0VDC (OmA) megfelel az EXT REF1 MIN SCALE
(1. kuls6 alapjel minimum skala) értéknek, 10 VDC
(20 mA) megfelel EXT REF1 MAX SCALE (1.
kiils6 alapjel maximum skala) értéknek.



|Al1 JOYST. |
Joystick vezérlés. 0OVDC=Az 1. kuls6 alapjel
maximum skalajanak (Id. 13.2 paraméter)
forgasirany - hatra, 5VDC= 1. kuils6 referencia
minimum skala (Id. 13.1 paraméter), 10VDC= 1.
kilsé alapjel maximum skala (Id 13.2 paraméter)
forgasirany - elbre.
Figyelem: Hasznaljunk 2-10V (4-20
mA\) jelet a joystick szamara mindig.
Ha 0-10V-os jelet hasznalunk, a hajtas
hatramenetben fog pérogni fygx
frekvenciaval, ha a vezérl6 jelen szakadas van.
Allitsuk be a 12.2 Al1 MINIMUM paramétert
2V/4AmA értékre, és a 32.2 Al < 2V/4mA FUNC
paramétert FAULT-ra, ebben az esetben a
frekvenciavalto leall, ha elvész a vezérlé jel.

Ext REF1 MAX
SCALE
Maximum frekv.

Minimum frekv.
EXT REF1 MIN
SCALE

|

Maximum frekv. [~ 7’“‘ *********** -
| |
Maximum frekv. - () I I

EXT REF1 MIN
SCALE

Ext REF1 MAX
SCALE I T —
Min Kozép Max
2VIAmA 10V/20mA
=Kimeneti frekvencia
- =1. alapjel

9-1. abra. Joystick vezérlés

| DI3U,4D(R);DI5U,6D |
"Motoros potenciométer”, melyet két digitalis
bemenet vezérel. U=nodvelés, 24VDC, D=lefelé,
24VDC.
Ha DI3U,4D(R) van kivalasztva, a frekvencia
alapjel értéke a minimum frekvenciara all be a
frekvenciavalté allé allapotaban, ill. feszlltség-
kimaradas utan.

6 External Ref2 Sel (2. kiils6 alapjel
kivalasztas)

Ez a paraméter valasztja ki az 2. kilsé alapjel
forrasat.

| KEYPAD |

Az alapjelet a billentylzetrél adjuk
[Al1, AI2 |

0VDC (OmA) megfelel az EXT REF2 MIN SCALE
(2. kuls6 alapjel minimum skala) értéknek, 10 VDC
(20 mA) megfelel EXT REF2 MAX SCALE (2.
kllsé alapjel maximum skala) értéknek.
| DI3U,4D(R);DI5U,6D |
"Motoros potenciométer”, melyet két digitalis
bemenet vezérel. U=ndvelés, 24VDC, D=lefelé,
24VDC.

Ha DI3U,4D(R) van kivalasztva, a frekvencia
alapjel értéke a minimum frekvenciara all be a
frekvenciavalto allo allapotaban, ill. feszliltség-
kimaradas utan.

7 Const Speed Sel (allando sebességek
kivalasztasa)

Ez a paraméter hatarozza meg, hogy melyik
digitalis bemenete(eke)t hasznalhatjuk az allando
sebességek kivalasztasara.
| DI1 (DI2, DI3, DI4, DI5, DI6) |
Az 1. allando sebesség (DI1=1. allandé sebesség
stb.) az 1. digitalis bemenethez van
hozzarendelve. 24VDC=alland6 sebesség
aktivalva.
[DI1,2 |

Harom allado sebesség (1-3) van kivalasztva két
digitalis bemenettel.

DI1 |DI2
0 0

Nincs allandé sebesség
1. alland6 sebesség

1 0
0 1 2. allando sebesség
1 1 3. allando sebesség

|DI3 4 |

Harom allado sebesség (1-3) van kivalasztva két
digitalis bemenettel, mint DI1,2 esetben.
|DI5,6 |

Harom allado sebesség (1-3) van kivalasztva két
digitalis bemenettel, mint DI1,2 esetben.
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|DI1,2,3 |
Hét allandé sebesség (1-7) van kivalasztva harom
digitalis bemenet segitségével.

DI1 (DI2 |DI3

0 0 0 Nincs allandé sebesség
1 0 0 1. allando sebesség

0 1 0 2. allando sebesség

1 1 0 3. allando sebesség

0 0 1 4. allandé sebesség

1 0 1 5. allando sebesség

0 1 1 6. allando sebesség

1 1 1 7. allando sebesség

|DI3,4,5 és DI4,5,6 |
Ld. DI1,2,3-nal.

8 Direction (forgasirany)

Ez a paraméter lehetbvé teszi a forgasirany
rogzitését elére (FORWARD) vagy hatra
(REVERSE) iranyba. Ha a "kérésre" (REQUEST)
értéket valasztjuk ki, a forgasiranyt a digitalis
bemenetek, amint az a 11.3 ill 11.4 paraméterben
be van programozva, vagy a billentylizet hataroz-
zak meg. Ha FAST REV (gyors visszaforgatas)
érték lett kivalasztva, és a 26.3 STOP FUNCTION
paraméter COAST-ra van programozva, amint
visszaforgatas parancs érkezik, a modulator
ellenkezb iranyba fog hajtani.

Megjegyzés: A gyors visszaforgatas parancs nem
mikadik, ha inditasi funkcidként (26.1 paraméter)
Flying start (vagy Flying+TQB) (repul6 start vagy
repulé+forszirozott nyomatéku inditas) van
kivalasztva.

9 Fault Reset Sel (Hiba nyugtazas kivalasztas)

A hibanyugtazas barmelyik digitalis bemenethez
hozzarendelhet6. A hiba nyugtazo jel reszetalja a
hibakat, figyelmeztetéseket és a fellgyeleti
jelzéseket. Ha NOT SEL (nincs kivalasztva)
értéket valasztjuk, a hibanyugtazoé funkcié nem
mUkodik.

10 Acc/Dec 1 Or 2 Sel (Felfutas/lefutas 1 v. 2)

Ez a paraméter meghatarozza, melyik digitalis
bemenetet (1-6) hasznalhatjuk a felfutas lefutas
id6készlet kivalasztasara. 0 VDC=Felfutas/lefutasi
idé 1, 24 VDC=felfutas lefutasi id6 2.
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11 Paraméter Lock Sel (Paraméter zaras
kivalasztas)

Ez a paraméter hatarozza meg a parameéter zaras
vezérlési helyét.

Ha a billentylzetet valasztjuk, a paraméter zarasi
funkcio a 23. PARAMETER LOCK mikddési
paraméter segitségével vezérelhetjik ezt a
funkciot. Ha digitalis bemenetet hasznalunk (DI1-
DI6), 0 VDC=nyit, 24 VDC=zar.



9.1.2 12. Csoport - Analog bemenetek (Analogue Inputs)
Ertékik a frekvenciavaltd miikddése kdzben is valtoztathatd

Paraméter Tartomany/Egység Leiras

1 Filter Al1 0,01...10s Al1 szlrési ideje

2 Minimum Al1 0V/OmA vagy 2V/4mA | 1.analég bemenet jelének min.értéke
3 Invert Al1 No/Yes 1.analég bemenet jelének inverze

4 Filter Al2 0,01...10s Al2 szlrési ideje

5 Minimum AlI2 0V/OmA vagy 2V/4mA | 2.analdg bemenet jelének min. értéke
6 Invert Al2 No/Yes 2.analég bemenet jelének inverze

1 Filter Al1 (Al1 sziird)

1.analdg bemenet sziirési idéallanddja

A bemenet valtozasanak 63%-a e paraméterben
megadott idén belll térténik. Ha a min. értéket,
0.01s valasztja, akkor a bemeneti jel nem sz(irt.
[%] A Szaretlen jel

100 _

63

Al1 sz(rd
9-2. abra. A sziir6 id6éallanddja
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2 Minimum Al1 (A1 minimum)

Az analég bemeneti jelé minimum értékét 0V/2
mA, ill. 2 V/4 mA-re allithatjuk. Az utbbi egy "¢él6
nulla" funkciot biztosit (Id. 32.2 Al<2V/4mA
FUNC). Lasd a 6-1. abra az aram-, ill. feszlltség
bemenet kivalasztasat.

3 Invert Al1 (Al1 invertalas)

Ha YES-t valaszt, az analég bemenet jele
invertalddik ( a min. alapjel-értékhez a max.
kimeneti frekvenciat rendeli). Felhasznalhaté az
ellendrzé jel megforditasara pl. folyadékok szint-
szabalyozasa esetén.

4 Filter Al2 (Al2 sziird)

5 Minimum AI2 (Al2 minimum)

6 Invert Al2 (Al2 invertalas)

Lasd az 1-3 paramétereket. 9-3.abra. Sz(lirési
idéallando.



9.1.3 13. Csoport - Alapjel skalazasa (Ref Value Scaling)
Ertékik a frekvenciavaltd mikodése kozben is valtoztathato

Paraméter Tartomany/Egység Leiras

1 Ext Ref1 Min Scale 0...120 Hz Az 1. klils6 referencia min. értéke nem lehet
nagyobb mint az Ext Ref1 Max Scale

2 Ext Ref1 Max Scale 0...120 Hz Az 2. klils6 referencia max. értéke nem lehet
kisebb mint az Ext Ref1 Min Scale

Megjegyzés! Ezek a paraméterek a 22.1 és 22.2 paraméterek értékeinek megfeleléen valtoztatjak
értékliket, ha az elébbiek értékét maédositjuk.

max | --—

min _1_--
1. kulsé alapjel

9-3. abra. Kiils6 alapjel skalazas

T 120 Hz

"] 13.2 paraméter

13.1 paraméter

1 0Hz

ki

9.1.4 14. Csoport - Kimen6 jelek (Output Signals)
Ertékik csak a frekvenciavalté allé allapotaban médosithatéd

Paraméter Tartomany/Egység Leiras

1 Analogue Out 1 1. analdg kimenet tartalma
2 Analogue Out 2 Lasd az alabbi 2. analdg kimenet tartalma
3 Relay RO1 Out szOveget, a rendelke- | 1. relékimenet tartalma

4 Relay RO2 Out zésre alld kivalaszta- | 2. relékimenet tartalma

5 Relay RO2 Out sokrol 3. relékimenet tartalma

1 Analogue Out 1 (1. analég kimenet)

Ez a paraméter megszabja, hogy melyik
analog jel keruljon az 1. analog kimenetre

(aramijel).

INOT USED | = Nem hasznaljuk

| OUT FREQ | = Kimeneti frekv.

|[MOTOR SPEED | = Motor sebesség

|OUT CUR | = Kimeneti aram

|[MOT TORQ | = Motor nyomaték

|MOT POWER | = Motorteljesit-
meény

| V/DC LINK | = DC-koér fesz.

[MOT VOLT | = Motor feszliltség

2 Analogue Out 2 (2. anal6ég kimenet)

Ld. az el6bbi paramétert

3 Relay RO1 Out (RO1 relékimenet)

Ez a paraméter lehetbveé teszi az 1. relékimenet

altal reprezentalando informacio kivalasztasat. Az
RO1 relé meghuz (a beallitasnak megfelel6en):

INOT USED | = Nem hasznaljuk
Nincs szlikség a relé mikodésre
| READY |

A berendezés mikodésre készen all.
| RUN |

A motorvezérl6 aktiv, és a motor forog.
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| FAULT |

Barmilyen hiba jelzése. Lasd a Hibak Leirasat
(10. fejezet) részletes tajékoztataskent.
| FAULT (-1) |

Barmilyen hiba torténik, a reléfunkcio invertalasra
kerdl
|STALL FLT |

A beragadas védelem mikddeésbe lépet
| MHEAT FLT |

A motor tulmelegedés védelem mikodésbe lépet.

| SAMI HEATF |

A frekvenciavalté tulmelegedés védelme
mikodésbe lépet. A beallitott szint 70°C.
| SAMI HEATW |

A hitéborda h6mérséklete meghaladta a 65°C
figyelmeztetd szintet.
| REVERSED |

Forditott forgasirany kivalasztasa.
|EXT. CTRL |

Klls6 vezérlés kivalasztasa.
| REF2 SEL |

A 2. alapjel kivalasztasa.

[CONST FREQ |

Allandoé frekvencia (1-7) kivalasztasa.
|Uc REG LIM |

A feszlltség szabalyozé mikodésbe Iépett.
|FREQ1 LIM |

A kimeneti frekvencia meghaladta az 1. ellen6rzé
szintet. (31.2 paraméter
|FREQ2 LIM

A kimeneti frekvencia meghaladta a 2. ellen6rzé
szintet. (31.4 paraméter
[CUR LIM

A motoraram meghaladta a beallitott aramkorlat
értékét. (31.6 paraméter)
|REF1 LIM

Az 1. alapjel meghaladta a beallitott ellen6rz6
szint értékét (paraméter 31.8).
|REF2 LIM

A 2. alapjel meghaladta a beallitott ellenérzé
szint értékét (paraméter 31.10).

4 Relay RO2 Out (RO2 relékimenet)
5 Relay RO3 Out (RO1 relékimenet)

Lasd a 14.3 paramétert.

9.1.5 15. Csoport - Analog kimenetek (Analogue Outputs)
Ertékik a frekvenciavaltd miikddése kdzben is valtoztathatd

Paraméter Tartomany/Egység Leiras

1 Filter AO1 0,01...10s AO1 szlrési idéallanddja

2 Minimum AO1 0 mA/4 mA 1. analdg kimenet jelének min. értéke
3 Invert AO1 No/Yes 1. analdg kimenet invertalasa

4 Filter AO2 0,01...10s AO2 szilrési idéallanddja

5 Minimum AO2 0 mA/4 mA 2. analdg kimenet jelének min. értéke
6 Invert AO2 No/Yes 2. analdg kimenet invertalasa

1 Filter AO1 (AO1 sziird)

Az 1. analég kimenet szlirési id6allandodja.

A kimeneti érték valtozasanak 63%-a az itt
megadott idén belll zajlik le. Ha a min. értéket,
0,01s-ot, valasztja ki a jel nem lesz sz(rt (9-
4.abra).

2 Minimum AO1 (AO1 minimum)

Az analég kimenet jelének min. értéke allithatd,
OmA vagy 4mA-re.

3 Invert AO1 (AO1 invertalas)

Ha a YES-t valasztja, az 1. analog kimenet jelét
invertalja.

4 Filter AO2 (AO2 sziird)
5 Minimum AO2 (AO2 minimum)
6 Invert AO2 (AO1 invertalas)

Lasd a 15.1 - 15.3 paramétereket.
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9.1.6 16. Csoport - Kimen6 jelek skalazasa (Out Sig Scaling)
Ertékik a frekvenciavaltd mikddése kdzben is valtoztathatd

Paraméter Tartomany/Egység Leiras
1 Scale AO1 10...1000% 1. analdog kimenet jelének skalazasi faktora
2 Scale AO2 10...1000% 2. analdg kimenet jelének skalazasi faktora

1 Scale AO1 (AO1 skalazas)

Ez a paraméter az 1. analég kimenet skalazé
faktora. Ha a 100%-ot valasztja, a kimeneti jel
névleges értéke a 20mA-nek felel meg.

2 Scale AO2 (AO1 skalazas)

Lasd a 16.1-es paramétert.

X[%] = 100%*Ipo0*Y/20mA*Z

X[%] = skalazo érték

Ino0 = akivant kimeneti aram 0(4)-20mA

Y = a kivalasztott kimeneti jel névieges
erteke

Y4 = kimeneti jel kivant értéke, mely

megfelel Iao-nak

9.2 20. F6csoport - Hajtas (Drive)

0 0.5y 1*

9-4. ébra. Skalazasi érték

9.2.1 21. Csoport - Felfutas/Lefutas (Acceler/Deceler)
Ertékik a frekvenciavaltd mikddése kozben is valtoztathatod

Paraméter Tartomany/Egység Leiras

1 Acc/Dec Ramp Shape Linear/S1...83 Shape | Felfutas/Lefutasi gorbe kivalasztasa

2 Acceler Time 1 0,1...1800s 1. felfutasi id6 frmin - fmax KO0zOtt

3 Deceler Time 1 0,1...1800s 1. lefutasi id6 frgy - fmin kKOzOtt

4 Acceler Time 2 0,1...1800s 2. felfutasi id6 fyin - fmax kKOZOtt

5 Deceler Time 2 0,1...1800s 2. lefutasi id6 fygx - fmin kOzOtt

6 Acceler Ref2 Time 0,1...1800s 2. frekv. alapjel 0...100% ko&z6tti valtozas ideje,
felfutasnal

7 Deceler Ref2 Time 0,1...1800s 2. frekv. alapjel 100%...0 koz6tti valtozas ideje,
lefutasnal
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5.abra. Fel/lefutasi gorbék:

Linear, S1, S2 és S3.

1 Acc/Dec Ramp Shape (felfutasi, lefutasi
gorbe)

Ez a paraméter lehetévé teszi a felfutasi/lefutasi
gorbe kivalasztasat. Lehetéségek (lasd a 9-
5.abrat):

|LINEAR |

Alland6 és/vagy lassu felfutasi/lefutasi id6t igénylé
hajtasoknal alkalmas.
| S1-SHAPE |

1 s-nal kisebb fel/lefutasi id6k esetén javasolt.
| S2-SHAPE |

1,5 s-nal kisebb fel/lefutasi id6k esetén javasolt.
| S3-SHAPE |

Max. 15 s-os fel/lefutasi id6k esetén ajanlott.

2 Acceler Time 1 (1. felfutasi id6)
3 Deceler Time 1 (1. lefutasi id6)
4 Acceler Time 2 (2. felfutasi idd)

5 Deceler Time 2 (2. lefutasi id6)
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Ezek az értékek szabjak meg a, hogy a kimeneti
frekvencia mennyi id6 alatt valtozik a minimum
frekvenciatol a maximumig és viszont. A
beallitastol flggetlenil, az elméletileg elérheté
max. fel-/lefutasi id6 120Hz/0,1s, a min. pedig
120Hz/1800s. A felfutas 0 és fyin. k6z6tt a
beallitott ACCELER TIME-tdl figg, (Felfutas=f,5x-
fmin/felfutasi idd).

Megjegyzés! A frekvenciavaltonak része egy
egyenfeszlltségkori szabalyozo, amely
megakadalyozza a tularam és tulfesziltségre
torténd leoldast nagyon rovid felfutasi/lefutasi idék
esetén (automatikusan megnoveli 6ket).

Ha a felfutasi id6 értéke tul kicsi és a hajtas
lenditbnyomatéka nagy, a felfutasi idét auto-
matikusan korlatozza a CURRENT LIM paraméter
(22.3). Forditva, ha a lefutasi id6 értéke alacsony,
ennek automatikus korrigalasara a DC-kori
feszultség szabalyozo hivatott. Bizonyos esetek-
ben a motornak elég hosszu id6ére van sziksége
arra hogy lealljon. Ha a lefutasi id6t kis értéken
kell tartani, célszer( a frekvenciavaltot kiegésziteni
egy dinamikus fékberendezéssel.

A maximum (minimum) javasolt felfutasi (lefutasi)
id6 egy standard méretl motorra 40 Hz-hez 1s.
Ha a motor névleges teljesitménye kisebb mint a
frekvenciavaltoé, kisebb iddk is beallithatok.

Ha a frekvencia alapjel valtozasa lassubb mint a
fel-/lefutasi id6, akkor a kimeneti frekvencia az
alapjel szerint valtozik. Ha az alapjel valtozasa
gyorsabb mint a fel-, lefutasi id6, akkor a kimeneti
frekvencia valtozasat az alabbi paraméterek kor-
latozzak.

6 Acceler Ref2 Time (2. alapjel felfutasi idd)
7 Deceler Ref2 Time (2. alapjel lefutasi idd)

Ezek az id6k megfelelnek a 0-100% kozotti
frekvencia alapjel valtozasnak, és viszont.



9.2.2 22. Csoport - Frekvencia- IAramkorlatok (Freq/Cur Limits)
Ertékik a frekvenciavaltd mikodése kozben is valtoztathato.

Paraméter Tartomany/Egység Leiras

1 Minimum Frequency 0..120 Hz Frekvencia-tartomany min. értéke
2 Maximum Frequency 0...120 Hz Frekvencia-tartomany max. értéke
3 Output Current 0,5...2,0%In [A] Kimeneti aramkorlat

1 Minimum Frequency (minimum frekvencia)

2 Maximum Frequency (maximum frekvencia)

A MINIMUM FREQUENCY a legkisebb elérhetd
kimeneti frekvenciat jelenti. Hasonloképpen a
MAXIMUM FREQUENCY a legnagyobb elérhetd
kimeneti frekvenciat jelenti. Ld. 13.1 és 13.2

paramétert.

3 Output Current (kimené aram)

Ez a paraméter a motoraramkorlat értéke; a
frekvenciavalté kimeneti aramkorlatja. Ha a
motor névleges arama kisebb mint a frek-
venciavaltéé, az aramkorlatot altalaban a mo-
toraram értéke szerint célszer( beallitani.

Megjegyzés! Az aramkorlatozas ideje nem
ellendrzott érték. Hosszan tarté talaram a
frekvenciavalto leallasahoz vezethet a tul-
melegedés miatt.

9.2.3 23. Csoport - Kritikus frekvenciak (Crit Frequencies)
Ertékik a frekvenciavaltd mikodése kdzben is valtoztathatd

Paraméter Tartomany/Egység Leiras

1 Crit Freq Select Off/On Kritikus frekvenciak kikertlésének logikaja
2 Crit Freq 1 Low 0...120 Hz 1. krit. frekv. kezdéértéke
3 Crit Freq 1 High 0...120 Hz 1. krit. frekv. végséértéke
4 Crit Freq 1 Low 0...120 Hz 2. krit. frekv. kezd6értéke
5 Crit Freq 1 High 0...120 Hz 2. krit. frekv. végs6értéke
6 Crit Freq 1 Low 0...120 Hz 3. krit. frekv. kezd6értéke
7 Crit Freq 1 High 0...120 Hz 3. krit. frekv. végs6értéke
8 Crit Freq 1 Low 0...120 Hz 4. krit. frekv. kezdéértéke
9 Crit Freq 1 High 0...120 Hz 4. krit. frekv. végséértéke
10 Crit Freq 1 Low 0...120 Hz 5. krit. frekv. kezd6értéke
11 Crit Freq 1 High 0...120 Hz 5. krit. frekv. végs6értéke

Bizonyos esetekben szikség lehet a mikodési
tartomany bizonyos frekvenciainak kikerllése,

rezonancia problémak miatt. Ebben a paraméter

csoportban 5 ilyen frekvenciasav allithato be,

melyeket a frekvenciavalto kikerul. Nem sziksé-

ges, hogy pl. a4 CRIT FREQ 2 LOW nagyobb
legyen mint a 3 CRIT FREQ 1 HIGH, csak az a
fontos hogy egy-egy frekvenciasavot
meghatarozo két érték esetén a LOW kisebb
legyen mint a HIGH érték.

A kritikus frekvenciakat az 1 CRIT FREQ
SELECT paraméter YES-re allitasaval lehet
aktivalni.
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Példa: Ventilator hajtas 18-23 Hz, és 46-52 Hz
kozott fellépd rezonanciaval. A max. frekvencia
60 Hz. Allitsa be a kévetkezbket:

2 CRIT FREQ 1 LOW 18Hz
3 CRIT FREQ 1 HIGH 23Hz
4 CRIT FREQ 2 LOW 46Hz
5 CRIT FREQ 2 HIGH 52Hz




Ha pl. csapagy miatt mas frekvencian is fellép a foor A

rezonancia, mondjuk 34- 36 Hz k6zoétt, a kritikus [Hz]

frekvenciak tablazatat a kévetkezdéképpen kell

kiegésziteni: 52 1
46 -

6 CRIT FREQ 3 LOW 34Hz
7 CRIT FREQ 3 HIGH 36Hz

Megjegyzés! A nem hasznalt kritikus frek- 23 -~ i
venciakat allitsa O-ra. 18 +--————--- |
;

|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
T

‘ -
f1 low f1high f2 low f2high
18 23 46 52 [Hz]
9-6.4bra. Példa a kritikus frekvenciak beéallitasara
ventilator hajtas esetén, 18-23 Hz és 46-52 Hz

kbzott fellépd rezonanciaval.

9.2.4 24. Csoport - Allandé frekvenciak (Const Frequencies)
Ertékik a frekvenciavaltd miikddése kdzben is valtoztathatd

Paraméter Tartomany/Egység Leiras

1 Const Frequency 1 0...120 Hz 1. felulbiralé frekvencia

2 Const Frequency 2 0...120 Hz 2. felllbiralé frekvencia

3 Const Frequency 3 0...120 Hz 3. felulbiralé frekvencia

4 Const Frequency 4 0...120 Hz 4. felllbirald frekvencia

5 Const Frequency 5 0...120 Hz 5. felllbiralé frekvencia

6 Const Frequency 6 0...120 Hz 6. felllbiralé frekvencia

7 Const Frequency 7 0...120 Hz 7. felllbiralé frekvencia/JOG (32.1 par.)
Megjegyzés! A CONST FREQUENCY 7 egy

Az allando frekvenciak felllbiralnak minden mas "JOG" frekvencia, amelyik soros kommunikaciés

frekvencia alapjelet ha External Control médban hiba esetén aktivalhaté. Lasd a 32.1-es

vagyunk. Az allando frekvenciakat a digitalis paramétert.

bemeneteken keresztll, a 11.7 CONST SPEED
SELECTION paraméterrel lehet aktivalni.
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9.2.5 25. Csoport - Pl-szabalyozoé (Pl-Controller)

Modositasuk a frekvenciavaltdé mikodése kdzben is lehetséges kivéve az O-val jelzetteket, melyek
maodositasa csak allo allapotban engedélyezett.

Paraméter Tartomany/Egység Leiras

1 PI-Cont Gain 3...800% Pl-szabalyozo erdsitésének kivalasztasa

2 PI-Cont I-Time 0,02...320,0s Pl-szabalyozo integralasi id6 kivalasztasa

3 PI-Cont Min Lim 0...120 Hz Pl-szabalyoz6 kimeneti frekvencia alsé
hatarértéke

4 PI-Cont Max Lim 0...120 Hz Pl-szabalyoz6 kimeneti frekvencia fels6
hatarértéke

5 Error Value Inv No/Yes Pl-szabalyozé ellenérzd jelének invertalasa

6 Actual Value Sel (O) Act1/Act1-Act2 Pl-szabalyoz6 alapjel skalazasa

Act1+Act2/Act1*Act2

7 Actual 1 Input (O) No/Al1/Al2 1. alapjel kivalasztasa

8 Actual 2 Input (O) No/Al1/Al2 2. alapjel kivalasztasa

9 Actual 1Min Scale -1600,0...1600,0% Minimum skala-faktor 1. alapjel

10 Actual 1 Max Scale -1600,0...1600,0% Maximum skala-faktor 1. alapjel

11 Actual 2 Min Scale -1600,0...1600,0% Minimum skala-faktor 2. alapjel

12 Actual 2 Max Scale -1600,0...1600,0% Maximum skala-faktor 2. alapjel

1 PI-Cont Gain (Pl szabalyozo erésités)

Ez a paraméter meghatarozza a Pl-szabalyozo
erdsitését (lasd a Felhasznal6i Macro
Kézikdnyvben). A beallitasi tartomany 3...800%.
Ha 100%-ot valaszt, 10%-os valtozas a
kilénbség jelben 1,5 Hz-es valtozast okoz a
kimeneten.

Ha a paramétert 3,0%-ra allitjuk a Pl-szabalyoz6
I-szabalyozoként mikodik.

2 PI-Cont I-Time (Pl szabalyozo6 idéallando)

Ha a paraméter értéke 320,00s a Pl-szabalyozé
P-szabalyozéként mikodik.

Hogyan allitsuk be a Pl-szabalyozo6t

A Pl szabalyoz6 beallitasa végett célszerli mérni
a motor frekvencigjat, és megfeleltetni a PI-
szabalyoz6 alapjelének (Ref 2). Ez megtehetd a
14.1 és 14.2 paraméterek segitségével.

El6szor allitsuk a PI-Cont |-Time paramétert
320.00 s-ra, igy a szabalyoz6 mint P-szabalyozo
fog mikodni. A PI-Cont Gain értéket alacsony
értékre allitjuk (a gyari bedllitds 100 %). Alacsony
alapjel lépésekben a kimenet (motor frekvencia)
jol kézben tarthaté. A PI-Cont Gain értéket addig

Normal
.............................. Talkompenzalt
Alulkompenzalt

9-7. abra P-szabalyozé reakcidja alapjelugrasra.

kell névelni, amig a hajtas tulkompenzalt nem
lesz (Id. 9-7 abra). Ezt el kell végezni a teljes
sebesség tartomanyban (kb. 100 ford/perc
lépésekben). Végul az alapjel értékét fel kell
névelni az alkalmazasnak megfelel6 értékre.

A 25.1 PI-Cont Time értéket alacsony, kb. 10 s-ra
allitjuk. Alacsony alapjel Iépésekben a kimenet
(motor frekvencia) jol kézben tarthatd. A PI-Cont
Time értéket addig noveljuk, amig tullovést nem
tapasztalunk. Ezt meg kell ismételni a teljes
sebesseg tartomanyban az alkalmazasnak
megfeleld alapjelekkel addig, amig a tulloveés
megengedhetd hataron belllre nem kertil.
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9-8. abra. Pl-szabalyozo reakcitja alap-
Jelugrasra

A Pl-szabalyozé6 finombeallitasa a fenti értékek
finom valtoztatasaval érhetjik el.

3 PI-Cont Min Lim (Pl szabalyoz6 frekv.
minimum)

A Pl-szabalyozé minimalis kimeneti frekvencia
eértéke. Nem allithato kisebb értékre mint a 22.1
MINIMUM FREQUENCY-nél megszabott érték.

4 PI-Cont Max Lim (Pl szabalyozo frekv.
maximum)

A Pl-szabalyozé maximalis kimeneti frekvencia
értéke. Nem allithaté nagyobb értékre mint a
22.2 MAXIMUM FREQUENCY-nél megszabott
erték.

Error Value Inv (Hibajel inverzid)

Ez a paraméter lehetbvé teszi az ellendrzf jel
invertalasat és ezzel a Pl-szabalyozo
mikddésének megforditasat is.

9 Act 1 Min Scale (1. ellenérzéjel minimum
skalazas)

Minimum skala-faktor az 1. alapjelre. Beallitasi
tartomany: - 1600...+1600%
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0%: A minimum ellen&rzdjel érték megfelel a
minimum skalazott ellenérzéjel értéknek
értéknek.

100%: A maximalis ellenérzdjel érték megfelel a
minimum skalazott ellenérzéjel értéknek
értéknek.

10 Act 1 Max Scale (1. ellenérzéjel maximum
skalazas)

Maximum skala-faktor az 1. alapjelre. Beallitasi
tartomany: -1600...+1600%

0%: A minimum ellendrzdjel érték megfelel a
maximum skalazott ellenbrzéjel értéknek
értéknek.

100%: A maximum ellenérzdjel érték megfelel a
maximum skalazott ellenbrzjel értéknek
értéknek.

11 Act 2 Min Scale (2. ellendrzéjel minimum
skalazas)

Lasd a 9. paramétert.

12 Act 2 Max Scale (2. ellenérzéjel maximum
skalazas)

Lasd a 10. paramétert.

100% 20mA _

= 100% 20mA
10V 2oV
1 60%
{20%
0% O/4mA | ---" 0%  0/4mA
012V 10V
Alapjel Aktualis érték

25.10 MAX SCALE=60%
25.9 MIN SCALE=20%

9-8.abra. Alapjel skalazasa
Ez a paraméter meghatérozza az alapjel és a
visszavezetett jel szazalékos aranyat.



9.2.6 26. Csoport - Start/Stop (Inditas/leallitas)

Modositasuk csak a frekvenciavalto allo allapotaban engedélyezett kivéve az
I-vel jelzetteket, melyek modositasa mikodés kdzben is lehetséges.

Paraméter Tartomany/Egység Leiras

1 Start Function Ramp/Flying/Torq Motor felfuttatasi feltételek
Boost/Flying+TQB

2 Torque Boost Cur 0,5...2,0*In [A] Nyomatéktobblet kifejtésénél beallitott aram-

3 Stop Function (1) Coast/Ramp/DC-Brake K/Ioor’lti: lefutasanak feltételei

4 Brake Chopper No/Yes Dinamikus fékberendezés aktivalasa

5 DC Holding Off/On " DC-rozités" aktivalasa

6 DC Hold Voltage 0,01...0,1*Un [V] A "DC-rozités" feszlltsége

7 DC-Brake Voltage 0,01...0,1*Un [V] A DC-fékezés fesziiltsége

8 DC-Brake Time 0...250s A DC-fékezés id6tartalma

1 Start Function (inditasi funkcio)

| RAMP |

Gyari beallitas. A SAMI GS 0 Hz-rél indul, és a
21. csoportban beallitott felfutasi idével eléri a
beallitott sebességet.
|FLYING | = replil6 start

Forgd motor inditasara hasznaljak, és nem kell a
motort leallitani inditas el6tt, pl. ventilator hajtas.
A hajtas a pillanatnyi frekvenciardl indulva beall
az alapjel szerinti értékre. A FLYING inditas kiva-
lasztasa lehetévé teszi a rovid idejli feszliltség-
kimaradasok atugrasat.

Megjegyzés! A replild startnal a frekvenciavaltd
megkeresi a pillanatnyi fordulatszamot ugy, hogy
alacsony nyomaték értéket ad ki maximalis
fordulaton, majd csokkenti a frekvencia értékét,
amig eléri az aktualis értéket. Ha a terhelés len-
ditbnyomatéka kicsi, ill. ha a motor és terhel6gép
szét van kuplungolva, a motortengely sebessége
kdvetheti a fordulatszam keresé program altal
kiadott frekvenciat.
| TORQ BOOST |

Automatikus forszirozott nyomatéku inditas, ami
szlikséges lehet nagy inditbnyomaték esetén. Az
automatikus nyomatékndvel program csak 0-20
Hz kozott, ill. a frekv. alapjel eléréséig aktiv. A
program nem aktivalédik ha a frekvencia 20 Hz
ala esik.

Lasd tovabba az IR COMPENSATION-t a 27.
csoportban.
|FLYING + TQB |

A Flying Start és a Torqg. Boost egyszerre
aktivak.

2 Torque Boost Cur (forszirozott nyomaték
arama)

A nyomaték ndvelé program aramkorlatjat itt
allithatjuk be. Amennyire lehetséges, tartsuk az
értékét minél alacsonyabb szinten.

3 Stop Function (stop funkcio)
| COAST

A frekvenciavalté nem taplalja a motort és az
szabad kifutassal leall.
| RAMP |

Lefutas a 21. csoport beallitas szerint.
| DC BRAKE |

A motor DC-fékezéssel all le,ugy hogy DC
feszlltséget kapcsol az allorész tekercsekre .
Ezaltal a motor gyorsabban leallithatd, ennél
gyorsabb leallitas csak dinamikus
fékberendezéssel érhetf el.
Megjegyzés! Ha a RUN ENABLE
bemenet nem aktiv, a frekvenciavaltd
COAST-al all le fuggetlentl a STOP
FUNCTION beallitastol.

4 Brake Chopper (fékcsopper)

Ha dinamikus fékberendezést hasznalunk,
novelhetd a fékezédnyomaték ennek a para-
méternek YES-re allitasaval.

5 DC Holding (DC tartas)

Ha a paraméter értéke YES, a DC-rogzités aktiv
allapotban van. Ha az alapjel és a kimeneti
frekvencia egy idében 1,5 Hz ala esik, a
frekvenciavalté mar nem generalja a
forgdmezét, hanem helyette DC feszlltséget
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kapcsol az allérész tekercseire. A DC feszlltség
értéke a DC-HOLD paraméterrel allithato be.
Amikor az alapjel 1,5 Hz f6lé emelkedik, a DC-
tartas megsziinik és visszaall a normal
Uzemmod.

A DC-rozités nem aktiv ha a START jel nem
aktiv.

Megjegyzés! A DC feszliltség a motor
melegedését eredményezi. Ezért olyan
esetekben ahol hosszu DC-rogzitési id6kre lehet
szamitani, kilsé hitési motorokat kell hasznalni.
Hosszu "DC- régzitési" id6k alatt nem lehetséges
a motortengelyt egy adott fix pozicidban tartani,
ha egy alland6 terheldnyomaték van rajta.

6 DC-Hold Voltage (DC-tartas fesziiltsége)

Bedllitja a "DC-rogzités" fesziltségét:
(0,01...0,1)*Un kozott.

7 DC-Brake Voltage (DC-fék fesziiltsége)
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Ha a stop funkcié DC BRAKE-re van Allitva,
akkor ez a paraméter adja meg a motorra kiadott
DC-feszlltség mértékét. A gyari beallitas egy
szabvanyos motornak felel meg. Ha a fékezés tul
gyors, csokkentse, gyenge fékezés esetén no-
velje a paraméter értékét.

8 DC-Brake Time (DC-fék ideje)

Ha a stop funkcié DC BRAKE-re van Allitva,
akkor ez a paraméter adja a DC-fékezés idejét.
Ha a fékezés ideje rovid, a fékezési id6 letelte
utan a motor szabad kifutassal all le.

f rotor DC-tartas
—P

REF

1.5Hz

9.abra. DC - tartas.



9.2.7 27. Csoport - Motorvezérlés(Motor Control)

Modositasuk csak a frekvenciavalto allo allapotaban engedélyezett kivéve az I-vel jelzetteket, melyek
modositasa mikoédés kézben is lehetséges.

Paraméter Tartomany/Egység Leiras

1 Switching Freq 1,0...12,0 kHz Modulator-frekvencia kivalasztasa

2 SAMI Max Out Volt 0,15...1,05*Un [V] Max. motor-fesziiltség kivalasztasa

3 Motor Power (1) Rated/<Rated/>Rated | I\ motor/lyy SAMI hanyados a motor-vezérlé
Automatic szamara

4 U/f Ratio Linear/Squared/ Feszultség-frekvencia gérbe a mezdgyengitési

pont alatt
5 Field Weak Point 30...180 Hz Frekvencia értéke melyen a kimeneti feszlltség

6 IR-Compensation

7 IR-Comp Voltage

8 IR-Comp Range

9 Slip Compensation(l)
10 Nominal Slip (I)

11 O/U Volt Control(l)

No/Manual/Automatic
0,01...0,175*Un [V]
0...FWP Hz
Off/On
0,1...10%
Off/On

eléri a 100%-ot
Nyomaték ndvelése alacsony fordulatszamon

Feszlltség értéke a kézi IR kompenzacio esetén
Nullapont a kézi IR kompenzacional
Automatikus szlip csokkentés

A motor névleges szlipje

Tul-/Alacsony fesziltség ellenérzése

1 Switching Freq (kapcsolasi frekvencia)

CsoOkkenthet6é a motor zaja, ha olyan kapcsolasi
frekvenciat valasztunk, amely nem okoz
rezonanciat a motorban. Az optimalis kapcsolasi
frekvencia az a legalacsonyabb érték, melyen a
motorzaj még elfogadhaté. Ez kiilénbdzhet két

egyforma motor esetén is.

A kapcsolasi frekvencia névelésével az inverter
hatasfoka csdkken (lasd a 4-1. abrat). Célszer(
alacsonyabb kapcsolasi frekvencia hasznalata,
amennyiben a motor zajszintje nem kritikus.

2 SAMI Max Out Volt (maximalis kimeneti

fesziiltség

Ezzel a paraméterrel allithaté be a kimeneti
feszliltség alapharmonikusanak maximum értéke.

3 Motor Power (motor teljesitmény)

A motorvezérld kartya (Motor Control Card)
megfeleld mikoddését biztositando célszer(
megadni a paraméter segitségével, hogy a motor
névleges arama a frekvenciavaltééhoz képest
milyen viszonyban van: egyenlé (RATED = 20%),
kisebb (< RATED) vagy nagyobb (> RATED).

4 U/f Ratio (U/f gorbe)

|LINEAR |

A motor feszlltsége linearisan névekszik a
frekvenciaval az allandé fluxus tartomanyban. Li-
nearis U/f karakterisztikat altalaban
nyomatékszabalyozas esetén hasznalnak, vagy
abban az esetben ha a terhelényomaték/sebesség
gorbe linearis (lasd a 9-10. abrat).

| SQUARED

A motor kapocsfesziiltsége kisebb mint a LINEAR
U/f gorbe esetén, igy a motor alulmagnesezett, és
ezaltal a motorveszteségek csokkentheték. A
négyzetes (SQUARED) U/f gorbét akkor
hasznaljak ha a terhelényomaték a sebesség
négyzetével aranyosan valtozik mint pl. ventilator
és centrifugal szivattyuk esetén.

A
U

Allandé nyomaték Mezbgyeng. tart.

Umx T— — ‘ \

. 50Hz
Mezbgyengitési
pontok

9-11. Mezbgyenagitési pont.

-

f[Hz]
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N
[%] A Alland6 fluxust tartomany
100

507

Négyzetejs
U/f gorbe \

—

Mezégyehgitési pont f [H?]

9-

10.abra. A fesziiltség/frekvencia gérbe 0 Hz-tél a
mezdgyengitési pontig tarto tartomanyban lehet:

LINEAR, SQUARED vagy AUTOMATIC-ra.

| AUTOMATIC |

A motorfesziltséget a vezérl6 automatikusan
szabalyozza oly médon, hogy a motor veszteségei
és zaja minimalis szinten maradjanak. Ez
megfeleld beallitas olyan hajtasok esetén ahol a
terhelényomaték lassan valtozik vagy olyankor ha
a hajtas tébbnyire a névleges nyomaték alatt
uzemel.

Megjegyzés! Ha SQUARED vagy AUTOMATIC
opciot valasztunk, akkor a 27.6 IR
COMPENSATION paraméter NO vagy MANUAL-
ra allithato.

5 Field Weak Point (mezégyengitési pont)

A Field Weak Point (mezdgyengitési pont) az a
frekvencia érték, ahol a motor kapocs-feszliltsége
eléri a max. értékét (paraméter 27.2). E folott az
erték folott a feszultség a bedllitott Up,gx €rtéken
marad.

6 IR Compensation (IR kompenzacié

Ez a paraméter lehetévé tesz nyomatéktébblet
kifejtését a 0,1 Hz és a beallitott mezdgyengitési
pont kdzotti tartomanyban. Kilonboézik a TORQ
BOOST opciotol (START FUNCTION) abban,

| hogy mindig aktiv a mér|emI|’tett tartomanyban.
NO

Nem szilikséges a kompenzacio.
| MANUAL |

A kompenzaciéban hasznalt feszliltség és
frekvencia tartomany a felhasznal6 altal allithaté
be (7. és 8. paraméter 27-es csoport)
| AUTOMATIC |
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Az IR kompenzacio feszlltsége és frekvencia
tartomanya automatikus szabalyozas targya a
motoraram fliggvényében. Célszeri ezt
valasztani ha a IR kompenzacié mértéke
valtozo, ilyenkor a kézi beallitas bonyolult
lenne.

Megjegyzés! Ha AUTOMATIC beallitast
valasztott, akkor a 27.4 U/f RATIO paraméter
értéke csak LINEAR lehet.
MAX
\Y
380

240

B
|
|
|
|

—
—

50 60 95 f[Hz]
9-12.abra. A mezdgyengitési pont és a SAMI MAX
OUT VOLT beéllitasaval mas, nem szabvanyos
fesziiltségl, motorok is hasznalhatok.

7 IR-Comp Voltage (IR kompenzacié
fesziiltsége)

Az IR kompenzacio6 feszliltség értéke a MANUAL
IR COMPENSATION-ban. Tartsa ezt az értéket
minél alacsonyabb szinten, hogy a motor
tulmelegedését, ill. tularam védelemre valé kiesést
elkerdlje.

Kis motorok esetén nagyobb IXR kompenzacio
szlikséges mint a nagyobbaknal mert a kisebb
motoroknal nagyobb az allérész ellenallasa. Ha a
terhelényomaték értéke nagy, akkora IR
kompenzaciét hasznaljon, amely éppen elegendé
a motor elinditasahoz.

UVl A

a l

{ ! .
f [HZ]

9-13.4bra. IR COMPENSATION alkalmazésa

fesziiltségtébblet kiadasaval a motorkapcsokra.



a=IR-kompenzacioé fesziiltsége
b=IR-kompenzacié frekv. tartomanya
c=Mezbgyengitési pont

d=SAMI max. kimeneti fesziiltsége

8 IR-Comp Range (IR kompenzacioé
tartomanya)

Ez a paraméter definialja azt a frekvenciat melyen
a kézi IR kompenzacio hatasat vesziti. A
kompenzacidban hasznalt feszliltség linearisan
csokken a frekvencia ndévekedésével.

9 Slip Compensation (slipkompenzacio)

Egy révidrezart forgérészii aszinkron motornal
terhelés alatt fellép a slip. Ez kompenzalhaté oly
maodon, hogy megndveljik a kimeneti frekvenciat
az aram ndvekedése esetén. Ha ezt a paramétert
ON-ra allitja a slip értéke csokkenthetd az eredeti
érték kb. 10%-kara. Abban az esetben ha nagyon
pontos sebesség szabalyozasra van szikség
javasolt a frekvenciavalté kiegészitése egy
tachométeres visszacsatol6 korrel. B6vebb
informacioért forduljon az ABB-hez.
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Fordulat
[rpmlf

1000 Kompenzalt fordulat

9901
9807

9707

Kompenzalatlan fordu
960+

Terhelés 9-

14.abra. Slip kompenzacié hasznalata (Pl.: 6
pdlusu motor).

10 Nominal Slip (névleges slip)

A slip kompenzacié pontos miikddéséhez meg kell
adni a motor névleges szlipjének értékét. Ertékét
%-ban kell megadni, a névleges frekvenciahoz
viszonyitva.

_100% L{n, —ny)
v n

S

11 O/U Volt Control (tul-, alacsonyfesziiltség
vezérlés)

Ez a paraméter lehetbvé teszi az alacsony- és
tulfesziltség szabalyoz6 program
ki/bekapcsolasat. Hasznos lehet pl. olyan esetben
amikor a haldzati feszlltség ingadozasa nagyobb
mint 10%, és nem megengedett, hogy a kimeneti
frekvenciat a halozati feszliltség fliggvényében
szabalyozzuk.



9.3 30. Fécsoport - Védelem (Protection)

9.3.1 31. Csoport - Ellenérzés (Supervision)
Ertékik a frekvenciavaltd mikodése kozben is valtoztathato

Paraméter Tartomany/Egység Leiras

1 Output Freq1 Func No/Lowlimit/Highlimit | 1. kimeneti frekvencia ellenérzése

2 Output Freq1 Lim 0...120 Hz 1. kimeneti frekvencia ellen6rzési hatara
3 Output Freq2 Func No/Lowlimit/Highlimit | 2. kimeneti frekvencia ellenérzése

4 Output Freg2 Lim 0...120 Hz 2. kimeneti frekvencia ellenérzési hatara
5 Current Func No/Lowlimit/Highlimit | Motoraram ellenérzése

6 Current Lim 0..2%I\ [A] Motoraram korlat

7 Ref1 Func No/Lowlimit/Highlimit | 1. alapjel ellenérzése

8 Ref1 Lim 0...120 Hz 1. alapjel korlat

9 Ref2 Func No/Lowlimit/Highlimit | 2. alapjel ellenérzése

10 Ref2 Lim 0...120 Hz 2. alapjel korlat

5 Current Func (aramfigyelés)

* SAMI SUPERVISION *
2ACT FREQ1 R1[>»

|] 6 Current Lim (aram hatarértéke)

Motoraram ellen6rzése. Mikodése az 1 OUTPUT

9-15.abra. Példa ellenbrzé (izenet kijelzésére. FREQ1 FUNC-hoz hasonlo.

1 Output Freq1 Func (1. kimeneti frekvencia

figyelés) 7 Ref1 Func (1. alapjel figyelés)

2 Output Freq1 Lim (1. kimeneti frekvencia 8 Ref1 Func (1. alapjel hatarérték)

hatarérték) 9 Ref2 Func (2. alapjel figyelés)
3 Output Freg2 Func (2. kimeneti frekvencia

figyelés) 10 Ref2 Func (2. alapjel hatarérték)

Frekvencia alapjel értékének ellenérzése.
Mikodése az 1 OUTPUT FREQ1 FUNC-hoz
hasonlé.

4 Output Freq2 Lim (2. kimeneti frekvencia
hatarérték)

A fenti paraméterek lehetévé teszik a kimeneti
frekvencia értékének figyelését. A relé-kimenetek
(14.3-14.5 paraméterek) és a kijelz6
felhasznalhatdk annak jelzésére, hogy a kimeneti
frekvencia a beallitott értéket meghaladta, vagy az
ala ment.
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9.3.2 32. Csoport - Hibajelzések (Fault Function)

Ertékiik a frekvenciavalté miikddése kdzben is valtoztathatd

Leiras

Paraméter Tartomany/Egység

1 Serial Fault Func Stop/Const Freq

2 Al,2V/4mA Func No/Warning/Fault

3 Mot Temp FIt Func No/Warning/Fault

4 Motor Therm Time 300...10000s

5 Motor Load Curve 50...150%

6 External Fan No/Yes

7 Stall Func No/Warning/Fault

8 Stall Current 0...1,5%IN [A]

9 Stall Time/Freq 10s/15Hz vagy
20s/25Hz vagy

30s/35Hz

10 Underload Func No/Warning/Fault

11 Underload Time 0...600s

12 Underload Curve 1..5

Mikodés soros kommunikacio hiba esetén
Mikodés Al,2V/4mA esetén

Mikodés motor tulmelegedés esetén

A 63%-0s h6éemelkedés ideje

Motoraram max. érteke

Kulsé hitési motor esetén

Miikédés motor beragadas esetén
Aramkorlat a beragadas-védelmi logika szamara
Id6/frekvencia korlat a beragadas-védelem
logika szamara

MUkodés terhelés kiesése esetén

A terhelés kiesés logika id6allanddja

A terhelés kiesés logika nyomaték korlatja

1 Serial Fault Func (soros komm. hiba)

Ez a paraméter lehetévé teszi a kivant izemmad
kivalasztasat, soros kommunikacios hiba
bekovetkezése esetén, a vezérlb-illesztd és a
motorvezeérlé kartyak kozott.

|STOP |

A frekvenciavalto leall, a leallas a 26.3 STOP
FUNCTION paraméter szerint torténik.
| CONST FREQ |

A frekvenciavalto raall egy el6re beallitott
frekvenciara amit a 24.7 paraméterrel lehet
kivalasztani.

Megjegyzés! Ha a kivalasztott vezérléhely
KEYPAD, soros kommunikacios hiba esetén a
frekvenciavalté mindig leall.

2 Al < 2V/4mA Func (alapjel szakadas)

Ez a paraméter lehetbvé teszi egy el6re definialt
Uzemmod Uzembe |épését abban az esetben ha
az 1. vagy 2. analég bemeneten az alapjel
2V/4mA ala esik, amikor a beallitott min. érték
2V/4mA ("él6 nulla").
[NO |

Nincs kivalasztva.
| WARNING |

A Kijelzén figyelmeztetd lizenet jelenik meg.
| FAULT |

A kijelzdn hiba Uzenet jelenik meg és a hajtas
leall 2 26.3 STOP FUNCTION paraméter szerint.
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Motor
terhelés

Homérséklet
novekedés

100 % 7
63 % -

MOTOR HOMERSELETI IDOALLANDO !
9-16.abra. Motor termikus ideje.

A

o |
[%] ! 150 %
150 + ;
| 0
- / 100 %
| 50 %
” 7/;
: |

9-17.abra. Motor terhelhetéségi gorbéje
(EXTERNAL FAN = NO). I,=motor névleges
aram (Inicializaciés adat).

A

1[05/"(} | 150 %
100 / 100 %
/ :
50 / 50 %
i |

9-18.abra. Motor terhelhetéségi gorbéje
(EXTERNAL FAN = YES). I,=motor névleges
aram (Inicializaciés adat).
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3 Mot Temp FIt Func (motor tilmelegedés)

Ez a paraméter hatarozza meg a termikus
motorvédelem programjanak mikoédési maédjat.
[NO

Nincs kivalasztva.
| WARNING |

A Kijelzén egy figyelmeztetd Gzenet jelenik meg
ha a motor hémérséklete elérte a figyelmeztetési
szintet (a névleges érték 95%-a).
| FAULT

Figyelmeztet6 Uzenet a figyelmeztetési szint
elérésekor, majd hiba Gzenet és leallas ha a
motor h6mérséklete eléri a 100%-ot.

4 Motor Therm Time (motor hémérsékleti
idéallando)

MOTOR THERM TIME az az idéintervallum,
amely alatt a motor hémérséklete eléri a végs6
érték 63%-at. Mint altalanosan elfogadott szabaly
a MOTOR THERM TIME=120*t6, ahol t6 [s] a
motorgyarto altal szolgaltatott adat. A frekven-
ciavalto automatikusan kivalasztja ezt az értéket
alapbeallitasként, a motor teljesitménye és a
polusszam flggvényében; 9-1.tablazat,
kovetkez6 oldal.

5 Motor Load Curve (motor terhelési gorbe)
6 External Fan (kiilsé ventilator)

A frekvenciavaltéra kapcsolt motor megvédheté a

tulmelegedéstél a termikus motorvédelem

segitségével. A frekvenciavalto kiszamitja a

motor h6emelkedését az alabbi kozelitésekkel:

— akornyezeti hémérséklet. értéke 40°C

— inditaskor a motor kérnyezeti hémérsékleten
van.

— kikapcsolt allapotban a motor kihlési ideje 4-
szerese a mukodd motor kihdlési idejének.

A motor melegedése egy felvett terhelési gorbe

szerint szamitodik.



9-1. tablazat. Motor hémeérsékleti idék alap-
beallitasai a motor teljesitménye és a polusszam
alapjan. Ez utobbi két értéket paraméterként kell
megadni a inicializaciés adatok csoportjaban. A
tablazatban szereplé értékek tipikus értékek A
polusszam alapbeallitasa 4.

Pélusszam
2 4 6
PN t t t
[kW] [s] [s] [s]
2.2 660 1020 1440
3.0 720 1060 1560
4.0 780 1140 1740
5.5 900 1260 1760
7.5 970 1380 1860
11 1140 1560 2040
15 1200 1740 2340
18.5 1260 1860 2340
22 1380 2040 2760
30 1680 2220 2940
37 1860 2460 3180
45 2040 2640 3420
Y
Beragadasi
tartomany
Beragadasi aram
| -
Beragadasi frekvencia f

9-19.abra. Beragadas védelem.
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A gorbét a MOTOR LOAD CURVE és
EXTERNAL FAN paraméterek definialjak. Ha a
MOTOR LOAD CURVE beaéllitasa 100%, a motor
termikus védelme a motor névleges arammal
valo terhelését engedélyezi. A terhelési gorbe
szintjét célszerl korrigalni ha pl. a kdrnyezeti
hémérséklet kildnbdzik a névlegestol.

A motor hémérséklete a névlegesnél nagyobb
lesz ha a motor a terhelési gorbe felett lzemel és
alacsonyabb ha alatta. A melegedés ill. kihilés
aranyat a MOTOR THERM TIME szabja meg.

Mivel a szamitasokhoz egy egyszeri modellt
hasznalnak, ez a tipusu hévédelem nem
kivanatos kieséseket okozhat ha a motor
allandéan alacsony frekvenciakon mikodik. Ha a
felhasznalas megkodveteli a 25 Hz-nél
alacsonyabb frekvenciakon valé miikddést,
célszer( kulsé hités alkalmazasa.

Kllsé hltés hasznalata esetén allitsa be az
EXTERNAL FAN paramétert YES-re. Ebben az
esetben a terhelhetéségi gérbe 0 Hz-en 70%-
hoz van rogzitve.
Megjegyzés! A motor hévédelem
nem veédi meg a motort ha ennek
h{tési hatasfoka por és
szennyez8dés miatt csdkken.

7 Stall Func (beragadas védelem)

Ez a paraméter szabja meg a beragadas
védelem mikodési médjat (NO/WARNING/
FAULT). A védelem aktiv ha:

1. a motoraram meghaladja a 32.8 STALL
CURRENT paraméter altal beallitott szintet.

2. akimeneti frekvencia a 32.9 STALL
TIME/FREQ paraméter altal beallitott értéket
és

3. ez afeltétel a 32.9 paraméter beallitott idénél
tovabb tartott.



TM
Alacsony terhelési ggfe
//Iacsonyterhelési %
tartoman
| 7 /~,
5 Hz f
9-20.abra. Terhelés kiesés védelem.
T/TN
[%] A
100
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9-21.abra. A 32.12 UNDERLAD CURVE
paraméter rendelkezésre allé 5 gérbéje.
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10 Underload Func (alacsony terhelés)

Néha a motor terhelésének lecsokkenése
technoldgiai problémat jelez. Ez észlelhet6 a
terhelés kiesés védelem segitségével. A védelem
aktiv ha:

1. a motor nyomatéka 32.12 UNDERLOAD
CURVE paraméternél kivalasztott gérbe ala
esik.

2. afenti allapot a 32.11 UNDERLOAD TIME
paraméterrel beallitott idénél tovabb tartott és

3. akimeneti frekvencia nagyobb mint 5 Hz.

A védelem megfeleld mikddése feltételezi azt,
hogy a motor névleges teljesitményd.

Valasszon NO/WARNING/FAULT lehet6-
ségekbsl (NEM/FIGYELMEZTETES/HIBA)
aszerint hogy milyen mikodést kivan meg-
val6sitani terhelés kiesés esetén.

Az UNDERLOAD CURVE kivalasztasa
érdekében lasd a 9-20. abrat.



9.3.3 33. Csoport - Automatikus nyugtazas (Automatic Reset)
Ertékik a frekvenciavaltdé mikodése kdzben is valtoztathatod

Paraméter Tartomany/Egység Leiras

1 Number of Trials 0...5 Probalkozasok szama az automatikus
hibanyugtazo logika szamara

2 Trial Time 1...180s Id6 hatarérték az automatikus hibanyugtazé
logika szamara

3 Overvoltage No/Yes Joévahagyja az automatikus hibanyugtazast

4 Undervoltage No/Yes Joévahagyja az automatikus hibanyugtazast

5 Overcurrent No/Yes Joévahagyja az automatikus hibanyugtazast

6 Al signal < 2V/4mA No/Yes Jovahagyja az automatikus hibanyugtazast

1 Number of Trials (prébalkozasok szama)

2 Trial Time (probalkozasi id6)

A hibak maximalis szama adott id6 alatt az
automatikus hibanyugtazo rendszernek a 33.1 és

33.2 paraméterek segitségével adhaté meg.

Ha a hiba tobbszdr fordul el6, vagy a hosszabb
ideig all fenn mint a beallitott id6, a hajtas leall.

Az automatikus hibanyugtazo program a 33.3 -
33.6 altal jeldlt hibakat torli.

9.3.4 34. Csoport - Informaciok (Information)
Ezen értékeket a felhasznalé nem maodosithatja

3 Overvoltage (tulfesziiltség)

4 Undervoltage (alacsony fesziiltség)

Ha YES-t valaszt, a frekvenciavalté Gjraindul
amikor a DC-kor feszlltsége visszaall a normal
eértékére.

5 Overcurrent (tularam)

Ha YES-t valaszt, a frekvenciavalté automatikusan
nyugtazza a hibat és Gjraindul.

6 Al jel < 2V/4mA (alapjel szakadas)
Ha YES-t valaszt, a frekvenciavalté Gjraindul

amennyiben az analdg jel értéke visszanyeri
normal értékét ( = 2V/4mA).

Paraméter Tartomany/Egység Leiras

1 Cri Prog Version CRIxxy Control Interface kartya programjanak verzioja
2 MC Prog Version MCRxxy Motor Control kartya programjanak verzidja

3 Test Date DD.MM.YY Tesztelés idépontja (nap/hdénap/év)

1 Cri Prog Version, 2 MC Prog Version
(program verziok)

XX - a verziénak megfelel§ sorszam, y az
atdolgozas betijele.
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3 Test Date (tesztelés datuma)

A vezeérlb-illesztd kartya cseréje uj datumot
eredmeényez ebben a paraméterben. A gyartasi
idépont megtalalhaté a frekvenciavalto
adattablajan.



Szerviz és karbantartas
10 Hibakeresés és hibaelharitas

10.1 Hibajelzések

A frekvenciavalté allandé jelleggel figyeli sajat
mikodését az eléfordulhatd hibak észlelése
érdekében. Ha bekovetkezik egy hiba az
megjelenik a kijelzén, szoveges modban, és a
berendezés megvarja a kezel6 beavatkozasat
miel6tt a mikodéseét folytatna.

A frekvenciavalto kiirja a figyelmeztetd Uzeneteket
is, melyek nem megfelel§ mikodésre utalnak de
nem allitjak le a hajtast. Ha egy hiba akkor
kovetkezik be amikor a kijelzén éppen egy
figyelmeztetd Uzenet lathatd, a hibalizenet felllirja
ezt. A hiba és figyelmeztetd Uzenetek a kdvetkezé
oldalon lathatok.

10.2 Hibatorlés (nyugtazas)

A hiba tébbféle képen is torolhetd, a digitalis
vezérlé START/STOP gombja segitségével,
digitalis bemeneten keresztul (11.9 paraméter),
soros kommunikaciés porton (RS 485) keresztul
vagy, szukség esetén, a tapfesziltség
kikapcsolasaval. Ha a hibat kikliszdbdltuk, a
frekvenciavalto folytatja mikodését. Ha a hibat
nem szlntettlk meg, a frekvenciavalté Ujrainditas
esetén, megint leold. Az automatikus hi-
banyugtazas lehet6ségét lasd a 33. csoportba.

Megjegyzés! A hiba nyugtazasa ujrainditja a
hajtast amennyiben a START parancs aktiv.

Bizonyos hibak esetén sziikséges a tapfeszultség
ki-/bekapcsolasa ahhoz hogy a hibat toroljuk. A
helyes hibanyugtazast a kdvetkez6 oldalakon
talalhato tablazat tartalmazza.

10.3 Hibanaplé

Ha a berendezés hibat észlel ezt automatikusan
tarolja a memoriaban. A memoria mindig az utolso
harom hibat vagy figyelmeztetd Gzenetet rogziti a
20 LAST-RECD FAULT, 21 SECOND-RECD
FAULT, 22 FIRST-RECD FAULT alatt.

A hibak kiolvashatok és hasznosak lehetnek a
tovabbiakban az okok felderitésében. PI. ha az
utébbi 3 hiba kozul 2 tulfesziltség, akkor a lefutasi
id6t célszerli megnovelni.

A hibanaplé kiolvasasa nem okozza a napl6
tartalmanak torlését. A legrégibb nyugtazott
hiba/figyelmeztet6 lizenet automatikusan
felulirodik egy ujabb hiba/figyelmezetd jel
bekovetkezése esetén.

A hibanaplé torlése elvégezhetd ugy, hogy 0-at
irunk a naplé paramétereibe. Valassza ki a 20
LAST RECD FAULT-ot valtson beallitasi modra.

Nyomja meg a w vagy M gombot, ezaltal

a paraméter értéke O-ra valt. Térjen vissza a

mikodési paraméterékhez a gomb
megnyomasaval. Ismételje meg az eljarast a 21.
és 22. paraméterekre is.

Megjegyzés! Az alacsony feszliltség hiba is
beirddik a hibanapldba ha ennek a hibanak az
automatikus nyugtazasa nincs kivalasztva. Ha a
nyugtazas ki van valasztva, a naplé nem rogziti a
hiba el6fordulasat. A felugyeleti szintek (33.1 para-
métercsoport) tullépését a hibanapld nem rogziti.
Ezek a kijelz6n maradnak mindaddig amig a

kezelb a gomb megnyomasaval vagy kulsé
jellel nyugtazza éket. A kiilsé nyugtazo jelet a
11.9-es paraméter segitségével lehet kivalasztani.

* % * %

J

SAMI WARNING
7 Al<2V/AmA R1[>

* % % * *

SAMI FAULT ***
8 OVER CURR R1[> ]
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10-1.abra. Példak figyelmeztets és hiba lizenetek
kijelzésérdl.



10.4 Hibakeresés a kijelz6 segitségével

Az alabbi tablazat mutatja a kijelz6n lathato hibalizenetet (angol nyelven), a hiba valoszin( okat és a
hibaelharitas lehetséges modjat. A nyugtazas maodjat a hiba Uzenet alatt lathato jel mutatja:

= 1 nyugtazo jel, = tapfeszultség kikapcsolasaval

Ha a hiba a nyugtazas ellenére is megmarad, hivja az ABB Szervizt.

Figyelmeztet6
lizenet

Lehetséges ok

Hibaelharitas

1 SAMI temp

N
>
A

N
<
N
3

>

(0]
m
m
T
Py,
@)
<
g

Hibalizenet

A SAMI GS hitéjének hémérséklete
meghaladta a 65°C. Nem megfelel6 a
hltés por vagy rossz szerelés miatt.
A 32.7 STALL FUNC par. WARNING-
ra van beallitva. Lasd a 3 Mot stall
hibat.

A 32.3 MOT TEMP FLT par.
WARNING-ra van beallitva. Lasd a 4
Mot temp hibat.

A 32.10 UNDERLOAD FUNC par.
WARNING-ra van beallitva. Lasd a 7
Under Id hibat.

A 32.2 Al<2V/4mA FUNC par.
WARNING-ra van beallitva. Lasd a 11
Al< hibat.

A paraméterek EEPROM-ba valo
tarolasa sikertelen volt.

Lehetséges ok

Lasd a folyamatabrat a 64. oldalon.

— Ellen6rizze a DC-kor feszilt-
ségeét.

— Ha a feszultség értéke jo, akkor
probalkozzon ujra.

— Ha ujra megijelenik a figyel-
meztet Uzenet, probalja meg a
gyari beallitasok visszaallitasat.

— Ha a hiba Uzenet tovabbra sem
torélhetd hivja az ABB Szervizt.

Hibaelharitas

1 Start/Stop

2 SAMI temp

A start/stop referencia a vezérl6-
illeszt6 kartyan kulonbozik a motor-
vezérl6 kartya start/stop statuszatol.

SAMI GS hitéjének h6mérséklete
meghaladja a 70°C-t. A hiités nem
megfelel6 a por vagy rossz szerelés
miatt.
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— Ellendrizze a két kartya kozotti
csatlakozast.

— Ha a hiba marad, hivja a SAMI
Szervizt.

— Lasd a 64. oldali folyamatabrat.



Hibalizenet

Lehetséges ok

Hibaelharitas

3 Mot stall

4 Mot temp

7 Under Id

8 Overcurr1(-4)

9 Overvolt

A SAMI GS sajat szamitasai alapjan
ugy érzékeli hogy a motor beragadt.

Lasd a STALL TIME/FREQ

paramétereket. A motor nem forog a
nagy terhelényomaték miatt, vagy alul

van méretezve az adott
alkalmazashoz.

A SAMI GS megallapitotta, hogy nagy

valosziniséggel a motor tul-

melegedett. Mivel a motor hémérséklet

emelkedését a felvett arambol

szamitja €és nem méri, megtorténhet,
hogy a motor hémérséklete megfeleld.

A motor terhelése a 32.11 és 32.12
paraméterek altal beallitott a fell-

gyeleti szint ala esett.

A motoraram meghaladta a 265%*I-t.

Ezt révidzarlat vagy foldzarlat

okozhatja motorban, motorkabelekben

vagy a frekvenciavalton beldl.
Tulsagosan rovid felfutasi id6 is
okozhat tularamvédelmi leoldast.

A DC-kor fesziltsége meghaladja a
135%*UN-t. A talfesziltség altalaban a
motor generator izemében fordul el6,

abban az esetben ha a terhelés

tehetetlenségi nyomatéka nagy, és a
lefutasi id6 tulsagosan nagy, vagy

magas halozati tulfesziltségek
vannak.
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Szlintesse meg a nyomatékot
megndveld mechanikai prob-
lémat.

Ha a motor forog és nem |ép
fel tulmelegedés, ndvelje a be-
ragadas védelem szint beallité
paramétereit.

Ellen6rizze a méretezést, ha
szlikséges hasznaljon nagyobb
frekvenciavaltét és motort.

Ellenérizze a motor hémérsék-
letét, ha az a specifikalt hatar
alatt van, névelje a MOTOR
LOAD CURVE és/vagy MOTOR
THERM TIME paraméter
ertékeét, majd inditsa Ujra a
SAMI GS-t.

Ha a motor hémérséklete
nagyobb a megengedetnél,
novelje a hités hatasfokat vagy
méretezze Ujra a motort.

Tavolitsa el a terhelés kiesést
(csbkkenést) okozé mechanikai
hibat.

Ellen6rizze a motor terhelését,
és ha szlikséges novelje az
UNDERLOAD TIME vagy az
UNDER LOAD CURVE
paramétereket.

Overcurr1: az aram meghaladta
265%*I\-t

Overcurr2,3: Meghaijto hiba
Overcurr4: Interferencia hiba

Ld. 10-1 folyamatabrat.

Hasznaljon hosszabb lefutasi
id6t vagy,

Hasznaljon COAST leallast ha
ez megfelel az alkalmazasnak.
Ha révid lefutasi idére van
szukseég, hasznaljon dinamikus
fékberendezést.



Hibalizenet

Lehetséges ok

Hibaelharitas

10 Underv1

11 Al<2V/4mA

16 Pow Rang

19 In comms

20 Cont int

21 Mot cont

22 Par rest

23 Underv2

24 Earth fault

A DC-kor feszlltségének értéke a

65%*Un ala esett. Legtdbbszor a hibat

a tapfesziltség kiesése, letérése vagy
fazis kiesés okozza.

Az analog bemenet jelének értéke
kisebb mint 2V/4mA, mig annak
beallitott minimalis értéke 2V/4mA.

A teljesitmény tartomany progra-
mozasa nem megfeleld motorvezérld
vagy vezérl6-illeszt6 kartya cseréje
utan.

Hiba a soros kommunikacios vonalon,
a vezérlbillesztd és/vagy a
motorvezérlé kartyak kozott.

Hiba a vezérl6illeszt6 kartya alkat-
részeiben.

Hiba a motorvezérl6 kartya alkatré-
szeiben.

Paraméter visszaallitas hibaja. A
paraméter ellenérzé dsszege nem
egyezik.

A DC-koér feszililtsége nem ndvekszik
85%*Un folé a feszultség ala vald
helyezést kdvetd 5s alatt, vagy a DC
kori feszlltség 0.6*Un minimum 3
percig, mialatt a START parancs
érvényben van.

Foldzarlat
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Ellenérizze a tapfesziltséget.
Ha a tapfesz. megfeleld, akkor
belsé meghibasodas tortént.
Hivja a SAMI Szervizt.

Az alapjel-forras meghibasodott
vagy kontakthiba van a
vezetéken. Ellendrizze az
alapjelet szolgaltatdo aramkort.
Ellendrizze a teljesitmény
tartomany programozasat a
motorvezerld kartyan.
Szakaszolja ki a berendezést
varjon kb. 1 percig, majd
kapcsolja vissza. Ha a hiba
tovabbra is jelen van, hivja az
ABB Szervizt.

Ellenérizze a két kartya kozotti
kabelezést.

Ha a hiba nem tavolithato el
hivia a SAMI Szervizt.

Szakaszolja ki a berendezést
varjon kb. 1 percig, majd
kapcsolja vissza a tapfeszult-
séget. Ha a hiba nem t6rdlhet6,
hivja a SAMI Szervizt. Jegyezze
fel a hibatzeneteket.

Ld. el6zd hiba.

Nyugtazza a hibanaplét (A
kijelzd nyugtazédik engedve a
paraméterek |éptetését, de a
hiba nem torlédik).
Ellenérizze a paraméterek
beallitasat vagy allitsa vissza a
gyari beallitast.

Szakaszolja ki a berendezést
varjon kb. 1 percig, majd
kapcsolja vissza a tapfesziilt-
séget és ellendrizze, hogy a
hiba megszint.



10-1 folyamatabra. SAMI hémérséklet figyelmeztetés/hiba

SAMI homérséklet

figyelmeztetés/hiba

Nem Csokkentse a kapcsolasi

Kapcsolasi
B frekvenciat 3 kHz-re

frekvencia < 3kHz

Ellenorizze
a szelldzést

Nem Tisztitsa meg a

B entillacio atjait —

Szellozés
OK?

Igen Tavolitsa el a szennye-

B ,5dést a hatébordarsl [ B

Hatéborda
szennyezett?

Kdrnyezeti hdmér- Igen
séklet > 40°C
Belso hiba Méretezzék Ujra a SAMI-t Inditsa Ujra a rendszert,
Vegye fel a kapcsolatot ehhez az alkalmazashoz, és ellendrizze a hibat
az ABB szervizzel vagy jarulékos hatés
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10-2. folyamatabra. Talaram hiba

Talaramvédelmi

leoldas

Motor

megszorult?

Sziintessiik meg
a mechanikai
hibat

Szakaszoljuk ki

a frekvenciavaltot

Y

Inditsuk ujra

a rendszert

Ellendrizzik, hogy

van-e hiba

Motor-
féldzarlat vagy

mot-rovidzar?

Kabelzarlat

Cseréljuk

vagy kabel-
foldzarl.?

a motort

Kapcsoljuk a halézatot

a frekvenciavaltéra

Cseréljik ki
a kabelt

Y

—

Inditsuk Ujra

a rendszert

Kapcsoljuk a halézatot

a frekvenciavaltora

Ismét

Belsd hiba
Vegytuk fel a kapcsolatot
az ABB szervizzel

talaram?

'

Inditsuk Ujra

a rendszert

[

Ellendrizziik, hogy

van-e hiba
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10.5 Szerviz Hiba elharitas

Miel6tt barmilyen mérést kezdeményezne sajatitsa
el a 2. oldalon talalhat6 biztonsagtechnikai
utasitasokat!

A DC-kori kondenzatorok ellendrzése
ACS501-004-3, 005-3 és 006-3
ACS501-005-5, 006-5 és 006-5

(a tobbi berendezést lasd a 67. oldalon).

A) Multiméterrel

1. Szakaszolja ki a SAMI GS-t.

2. A mérés megkezdése el6tt ellenbrizze
mérémiszerrel, hogy a frekvenciavaltd nem
tartalmaz életveszélyes fesziltségeket (lasd 2.
old.).

Kapcsolja a multimétert 1kQ skalara.

Kdsse ki az 6sszes vezérlékabelt (X50
lehuzhato) a vezérl6-illeszt6 kartyarol és
tavolitsa el a kartyat, hogy hozzaférhessen a
motorvezerld kartyahoz.

Mérje meg az R3-as ellenallast. A multiméter,
par perces beallasi id6 utan 100kQ-t vagy 68k
Q-t kell mutasson az ACS 501-006-5...009-5
frekvenciavaltokra. Ha a multiméter ettél eltéré
értéket mutat, az R3-as ellenallas vagy az
alatta 1évé kondenzator (a kartya masik felén)
hibas. Hivja az ABB Szervizt.

Mérje meg hasonloképpen az R11-es
ellenallast is (és hasonloképpen R6-t az 500
V-os berendezéseknél).

B) Szigetelés mérdvel

A meghibasodott elektrolit kondenzatorok
kibirhatnak 200-300 V feszlltséget, de
el6fordulhat, hogy a haldzati feszlltségszintet nem
birjak ki. Azok ilyen séruléseit az A méreési
modszer nem tudja kimutatni. Ezért a
kondenzatorokat szigetelés vizsgalatnak is ala kell
vetni, amit egy DC szigetelés mérével (Meggerrel)
végezzink el.

1. Szakaszolja ki a SAMI GS-t.

2. A mérés megkezdeése el6tt ellendrizze
méréssel, hogy a frekvenciavalté nem
tartalmaz életveszélyes fesziltségeket (lasd 2.
old.).
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abra. Motor vezérlé kartya
ACS501-004-3, 005-3 és 006-3
ACS501-005-5, 006-5 és 009-5

3. Kosse ki az 6sszes vezérl6kabelt (X50
lehuzhato) a vezérl6-illeszt6 kartyarol és
tavolitsa el a kartyat, hogy hozzaférhessen a
motorvezeérld kartyahoz.

C6 kondenzator

4. Kosse a + mérdzsinort az X7-es kivezetésre, a

- zsinort pedig az R3-as ellenallas kartya széle
feldli kivezetésére.

Valassza ki az 300V-os méréshatart.
Kapcsolja be a szigetelés vizsgalét.

A mérdémi(iszer kb. 100kQ-t kell mutasson.
Folytassa a mérést mindaddig mig a
mérémiszeren egy stabil érték olvashatd vagy
a meérés hibat jelez.

Ha a méréskor hirtelen zarlat tapasztalhato, a

kondenzatort ki kell cserélni. Hivja az ABB
Szervizt.



C8-as kondenzator

Csatlakoztassa a + mérézsinort az R11 ellenallas
kartya széle feldli kivezetésére, a - mérézsinort
pedig X2 sorkapocs negativ kapcsara
(fékcsopper). Végezze el az 5-9 pontokban leirt
méréseket.

C7-as kondenzator (500 V-os egységek)

Csatlakoztassa a + mér6zsinort az R3 ellenallas
kartya széle feldli kivezetésére, a - mérézsinort
pedig R11 ellenallas kartya széle feldli
kivezetésére. Végezze el az 5-9 pontokban leirt
méréseket.

A DC-kori kondenzatorok ellendrzése
ACS501-009-3...041-3
ACS501-011-5...050-5

Szakaszolja ki a SAMI GS-t.

Bizonyosodjon meg, mérés altal, hogy a SAMI
nem tartalmaz életveszélyes fesziiltségeket (lasd
a 2. oldalon).

K&sson le minden vezetéket a DC-kori
kondenzatorokrol, hogy kulénallban mérhetéek
legyenek.

Mérések
A) Multiméterrel

1. Allitsa a multimétert az 1*kQ méréshatarra.

2. Csatlakoztassa a + mérézsinért a kondenzator
pozitiv, a - mérézsinort a negativra
kivezetésére. Megjegyzés! A digitalis
mérémiiszereknél a + mérévezeték pozitiv ha
ellenallast mérink, az analég mérémuiiszerek
esetén ez altalaban negativ.

3. A multiméter el6sz6r alacsony értéket mutat,

majd folyamatosan névekszik a végtelen felé.

Ha a leolvasott érték 100 kQ alatt van, a

kondenzatort ki kell cserélni. Hivja az ABB

Szervizt.
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X8

X7

X6

1
10-3. abra. Motorvezérl kartya
ACS501-009-3 ... 050-3

B) Szigetelés vizsgaléval

A meghibasodott elektrolit kondenzatorok
kibirhatnak 200-300 V feszliltséget, de
elé6fordulhat, hogy a halozati feszliltségszintet nem
birjak ki. Azok ilyen sérlléseit az A mérési
modszer nem tudja kimutatni. Ezért a
kondenzatorokat szigetelés vizsgalatnak is ala kell
vetni, amit egy DC szigetelés mérével (Meggerrel)
végezzlnk el.

1. Csatlakoztassa a + mérézsinért a kondenzator
pozitiv kivezetésére, a - mérdzsinort a negativ
polusra.

Valassza ki a 300V DC méréshatart.
Kapcsolja be a szigetelés vizsgalét.

A miszeren el6szo6r alacsony értéket kell
latnunk, mely névekszik a végtelen felé.

Folytassuk a mérést mindaddig amig a
miszeren egy allandésult érték olvashato,
vagy a feszlltség hirtelen lecsdkken.

Ha a leolvasott értékben hirtelen csokkenés
tapasztalhato, a kondenzatort ki kell cserélni.
Hivja az ABB Szervizt.



IGBT modulok mérése

ACS501-004-3...041-3
ACS501-005-3...050-3

Megjegyzés! Az IGBT tranzisztor érzékeny az
elektrosztatikus kistlésekre. Ezért célszeri a

méreést végz6 személyt és a mérémiiszert foldelni.

1. Szakaszolja ki a frekvenciavaltot.
2. A mérés megkezdése elbtt ellenérizze
méréssel, hogy a frekvenciavalté nem tar-
talmaz életveszélyes fesziltségeket (lasd 2.
old.).

Kosse ki a motorkabeleket.

Kosse ki az 6sszes vezérlékabelt (X50
lehuzhato) a vezérlé-illeszt6 kartyardl és
tavolitsa azt el , hogy hozzaférhessen a
motorvezeérld kartyahoz.

(Csak a 009-3...041-3, 011-5...esetén)
Tavolitsa el X6, X7 és X8-as csatlakozokat a
motorvezeérld kartyan.

(Csak a 009-3...041-3, 011-5...esetén)
Tavolitsa el a motorvezérl§ kartya 0sszes
vezetékét, majd tavolitsa el a kartyat, hogy
hozzaférhessen az IGBT-khez.

A méréshez multimétert hasznaljon és allitsa
diéda méreésbe.

A méréseket az alabbi tablazatok szerint kell
elvégezni.

Ha a mért értékek eltérnek a tablazat
értékeitdl, hivia az ABB Szervizt.

10-1.tablazat. IGBT modulok mérése
(ACS501-004-3...006-3,005-5...009-5)

Példa: Csatlakoztassa a + mér6zsinoért az X3
csatlakozd U2 kivezetéseére és a - mérbzsinort az
X2 csatlakozo negativ pontjara. A leolvasott
értéknek kb.0,4 V-nak kell lennie. A mérépontokat
a 10-2. abra mutatja.

Multi- X3 Multi- X2 Kijelzés
méter méter
meérézs. mérézs

+ u2 - + 0.4V
+ uz2 - - Végtelen
+ V2 - + 0.4V
+ V2 - - Végtelen
+ w2 - + 0.4V
+ W2 - - Végtelen
- u2 + + 0.4V
- u2 + - Végtelen
- V2 + + 0.4V
- V2 + - Végtelen
- W2 + + 0.4V
- W2 + Végtelen

10-2.tablazat. IGBT modulok mérése
(ACS501-004-3...006-3, 005-5...009-5)

Multi- X3 Multi- | X2 | X3 | Kijelzés
méter méter
mérdzs. mérézs

+ G1 - W2 m.5v

+ G1 - + M.5V

+ G2 - V21 m.5v

+ G2 - + M.5V

+ G3 - uz2| m.sv

+ G3 - + M.5V

+ G4 - W2| Mm.2v

+ G4 - - M.2Vv

+ G5 - V2| M.2v

+ G5 - = M.2Vv

+ G6 - uz2| m.av

+ G6 - = M.2Vv
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10-3.tablazat. IGBT modulok mérése
(ACS501-009-3...041-3,011-5...050-5)

Példa: Csatlakoztassa a + mérézsinért C1-re, a -
zsinort pedig E1-re. A leolvasott értéknek
végtelennek kell lenni.

Multi- X3 Multi- X2 Kijelzés
méter méter
meérdzs. mérézs
+ C_ - E_ Végtelen
- C_ + E_ [0.35V
+ B_ - C_ Végtelen
- B_ - E_ Végtelen
p——O
C1
81, K 4
E1 E1
C2
B2 OJ N JA
E2
O

Egyeniranyité ellenérzése
ACS501-004-3...006-3
ACS501-005-5...009-5

1. Szakaszolja ki a frekvenciavaltot.

2. A mérés megkezdése el6tt ellendrizze

méréssel, hogy a frekvenciavalté nem

tartalmaz életveszélyes feszlltségeket (lasd 2.

old.).

Tavolitsa el az 6sszes vezeérld vezetéket a
vezérlbillesztd kartyardl (az X50
sorozatkapocs lehuzhat6 a kartyarol), és
tavolitsa el a vezérl6-illesztd kartyat, hogy
hozzaférhetévé valjon a motor vezérl6 kartya.

Tavolitsuk el a fojtok vezetékeit az X6, X7, X8
és X9 csatlakozokrol.

Allitsa a mutimétert didda teszt allasba. Ha a
mdszeren nincs ilyen, akkor alkalmazza a 10.-
13. pontokban leirt ekvivalens mérést

Csatlakoztassa a negativ mérézsinort X6-ra.
Mérje meg X1 sorkapocs mindegyik fazis

kapcsat. A mért értéknek kb. 0,5V-nak kell
lennie.
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8. Valtoztassa meg a mérdzsinorok polaritasat és
ismételje meg a mérést. A mért értéknek
végtelennek kell lennie.

Mérjen az X6 és X8 csatlakozdk kdzott. A mért
értéknek kb. 0,8V-nak és végtelennek kell
lenni. Ha a mért értékek a fent megadottaktdl
eltérnek, az egyeniranyitd modult ki kell cse-
rélni.

Ekvivalens mérés

10. Valassza ki a multiméteren az 1*kQ skalat (a
diéda mérés helyett).

11. Végezze el a 6.-9. pontokban leirt méréseket.
A mért értékeknek kb. 100 Q...10 kQ kozott, ill.
végtelennek kell lenni. Megjegyzés! A digitalis
mérémiszereken a + kivezetés ellenallas
mérés esetén pozitiv, az analég miszereknél
ez altalaban negativ.

12. Csatlakoztassa a + mérézsinért X8-ra.
Ismételje meg a méréseket a negativ
kivezetésre is.

13. Ha a mért értékek eltérnek az el6irt értékektol,
az egyeniranyitdé modult ki kell cserélni.

ACS501-009-3...041-3
ACS501-011-5...050-5

1. Szakaszolja ki a SAMI-t a tapfesziltségrol.
2. A mérés megkezdése el6tt ellenbrizze
méréssel, hogy a frekvenciavalté nem

tartalmaz életveszélyes fesziltségeket (lasd 2.
old.).

Tavolitsa el az 0sszes vezeérld vezetéket a
vezérl6-illesztd kartyardl (az X50
sorozatkapocs lehuzhaté a kartyardl), és
tavolitsa el a vezérl6-illeszt6 kartyat, hogy
hozzaférhetdévé valjon a motor vezérl6 kartya.

Kbsse le az Osszes vezetéket az egyeniranyito
modulrol.

Allitsa a mutimétert di6damérés allasba. Ha a
muszeren nincs ilyen, akkor alkalmazza a 10.-
13. pontokban leirt ekvivalens mérést.

Csatlakoztassa a negativ mérézsinort az
egyeniranyitd pozitiv kivezetésére.



-
0.5V
100 ...10k

+

- +

7. Meérje meg az egyeniranyité dsszes fazis
kivezetését. A mért értéknél kb. 0,5V-nak kell
lenni.

8. Valtoztasson polaritast és ismételje meg a
méréseket. A mért értéknek végtelennek kell
lennie.

f—\
———

9. Mérjen az egyeniranyitd + és - kivezetései
kdzott. A mért értékeknek kb. 0,8V ill.
végtelennek kell lenni. Ha a mért értékek
ezektdl eltérbek, az egyeniranyito modult ki
kell cserélni.

Ekvivalens mérés

10. Valassza ki a multiméteren az 1*kQ skalat (a
didda mérés helyett).

11. Végezze el a 6.-9. pontokban leirt méréseket.
A mért értékeknek kb. 100 Q...10 kQ kozatt, ill.
végtelennek kell lenni. Megjegyzés! A digitalis

mérdmiszereken a + kivezetés ellenallas
mérés eseten pozitiv, az analdg miszereknél
ez altalaban negativ.

12. Csatlakoztassa a + mér6zsinért az
egyeniranyité modul negativ polusara.
Ismételje meg az 6sszes mérést a -
kivezetésre is.

-
0.5V
100 ...10k

f—\

13. Ha a mért értékek eltérnek az elbirtaktol, az
egyeniranyitd modult ki kell cserélni.



10.6 Tartalék alkatrész jegyzék

Atdolgozas alatt lasd az angiol nyelvii
dokumentaciot
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11 MUSZAKI ADATOK

Halézati csatlakozas
Fesziiltség:
ACS501-004-3...041-3:

3 fazis, 380V,400V és 415V
+ 10% engedélyezett tlirés

ACS501-005-5...050-5:

3 fazis, 440V,460V,480V és 500V
1+ 10% engedélyezett tlirés
Frekvencia: 48...63 Hz
Teljesitmény tényezé:

alapharmonikusra kb. 0,98

Motor csatlakoztatas

Kimené fesziiltség: 3 fazis, 0...Upz16zat

(Umax, @ mezégyengitési ponton)
Kimend frekvencia: 0...120 Hz
Frekvencia felbontas: 0,01 Hz
Kapcsolasi frekvencia: 1...12kHz

'I"artés kimeneti aram:
Alland6 nyomaték: SAMI GS I arama

Négyzetes nyomaték: SAMI GS Ingq
Tulterhelhetéség:

Allandé nyomaték: 1,5*Iy, 1 percig
minden 10 percben.

Négyzetes nyomaték: 1,1*Iy, 1percig

minden 10 percben.

Inditasnal: 2,0*Iy (kb. 1,4*Insq) 2s-ig
minden 15s-ban.

Mez6gyengitési pont: 30...180 Hz
Felfutasi id6: 0,1...1800s/120 Hz

Lefutasi id6: 0,1...1800s/120 Hz
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Kornyezeti hatarértékek
Kornyezeti hdmérséklet miik6désnél

IN(fkapCS=3kHZ) 04500
kiveve ACS501-006-3
és ACS501-009-5 0...40°C
INSQ(fkapCS=3kHZ) 04500

kivéve ACS501-006-3
és ACS501-009-5 0...40°C

Tovabba lasd a 4-1, 4-2 abrak
leértékelési gorbeit.
Tarolasi homérséklet: -40...+70°C

Hiités modja: belsé ventilator

Relativ paratartalom: max. 95%
nem kondenzal6do

Magassag: max. 1000m tengerszint
folott (100%-os terheléssel), 1% le-
ertékelés minden 100m-nél 1000m
folott.

Kulso vezérlési lehetoségek
Két programozhaté analég bemenet:
Fesziltség alapjel:  0(2)...10V, 200 kQ

Aram alapjel:
,250 Q

Potenciométer alapjel: 10V -0/+1%, 10mA

Segéd fesziiltség: +24V DC, max.

200mA

6db. programozhato6 Digitalis Bemenet

Két programozhaté analég kimenet

0(4)...20mA, 500 Q

0(4)...20mA



Harom programozhaté Relé Kimenet
max. kapcsolhat6 fesz.300VDC/250VAC

max. kapcsolhaté aram 8A/24VDC,
0,4A/250VAC

max. kapcsolhato teljesitmény
2000 VA/250V AC

max. allandé aram 2A

Védelmek

Tularam védelem szintek:
3,75%l\ pillanatnyi érték, 2,651\
effektiv értéek (RMS).

Lassu aram-szabalyozasi szint:
max. 1,51y (RMS)

Gyors aram-szabalyozasi szint:
max. 2,01y (RMS)

Aram lekapcsolasi hatarérték:
3,0*Iy pillanatnyi érték, 2,1*1\(RMS)

Tulfesziiltség védelem szintje: 1,35*Uy
Alacsony fesz.védelem szintje: 0,65*Up

Tulmelegedés védelem szintje:
+ 70°C a hitébordakon

Segéd fesziiltség: rovidzar ellen védett
Foldzarlat védelem: az inverter védelmét
szolgalja a motoron bekdvetkezett foldzarlat
esetén.

Mikroprocesszor hiba: védett

Motor beragadas-védelem

Motor tilmelegedés-védelem

Mechanikai védettség
Védettségi osztalyok: IP 21 és IP 54

Méretek és suly: lasd 4-4. abra.
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12 Opcionalis egységek
Tavvezérlé doboz

SACE-11 BOX, SACE-12 BOX, SACE-20 BOX,
SACE-21 BOX.

A tavvezérl6 doboz egy kulsé vezérl6 egység amit
a vezerl6-illesztd kartya vagy valamely opcionalis
kartya sorkapcsahoz csatlakoztathato.

Tavvezérl6 panel
SACE-11 PAN, SACE-12 PAN

A tavvezeérl6 panel egy kulsé vezeérlé egység, amit
a vezerl6-illeszt6 kartya vagy valamely opcionalis
kartya sorkapcsahoz

csatlakoztathatd. A tavvezérld panel a kezel6pultra
vagy a frekvenciavaltd

szekrényre szerelhetd fel.

Dinamikus fékberendezés

A motor hatasosabb fékezésére, ezaltal rovid
lefutasi id6k elérésére kiilsé vagy belsé dinamikus
fékberendezés hasznalata javasolt kiilsé
ellenallassal.

RFI sziiré

RFI (radiéfrekvencias zavarok szlirése) szlrét
célszeri alkalmazni rendkivil zavarérzékeny
berendezések kozvetlen kdrnyezetében mikodé
frekvenciavalto esetén.



13 Széjegyzék

Fékezés

Ha a beallitott lefutasi idd (21. Csoport) tul révid és
a terhelés tehetetlenségi nyomatéka nagy, lefutas
kdzben a DC-kori feszlltség értéke megemelkedik
a védelmi szint folé, és ez hibat eredményez. Ha a
lefutasi id6 nem novelhetd, technoldgiai okok
miatt, célszer( opcionalis dinamikus
fékberendezés hasznalata.

DC-kor

Ez alatt azt az egyenfeszlltséget értjik, mely a
halozati feszliltségbdl egyeniranyitassal és
szliréssel alakul ki. A DC-koér névleges
feszultsége: 1,35*Unz16zat-

Alapértelmezés

Minden paraméternek, inditaskor, van egy kezdeti
ertéke = gyari beallitas.

EEPROM

Az angol Electrically Erasable Programmable
Read Only Memory roviditése. Egy olyan memoéria
mely elektromos jellel irhato at, és nem torlédik a
beirt adat, ha az nincs feszlltség alatt. A

frekvenciavalté paraméterei és a vezérlé program
ilyen tipusu memdériaban van tarolva.

Mez6gyengitési pont

Lasd az 9.2.7 fejezet

IR kompenzacio

Lasd az 9.2.7 fejezet

"Joystick" vezérlés

Lasd a 9.1.1 fejezet

El6 nulla

Az analog bemenetek jelének 4mA(2V) bedllitasa
"él6 nulla" beallitast jelent. Ez esetben a jelet
figyelni lehet ugy, hogy a 32.2 Al<2V/4mA FUNC
paramétert WARNING vagy FAULT-ra allitjuk.
Ezaltal, ha a bemeneten a jel 2V ill. 4mA ala esik a

frekvenciavalto egy figyelmeztetd Gzenetet kuld
vagy hibajelzéssel leall.
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Meméria

Olyan aramkdori komponensek ahol a program altal
hasznalt adatokat és vezérl§ parancsokat
taroljuk.

Paraméter

Memoria cimek ahova beirhatdk a program altal
hasznalt adatok. A paraméterek a 8-1. tablazatban
tablazatban talalhatok.

Szlip kompenzacio

Lasd az 9.2.7 fejezet.
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